
戻る

JP

ドライブ システムズ

標準製品の範囲
バージョン2024、01月。 08



DC マイクロモータ

FAULHABER S/G

FAULHABER CXR

FAULHABER SR-Flat

FAULHABER SR

FAULHABER CR

ステッピングモータ

FAULHABER ステッピングモータ

リニアDC サーボモータ

FAULHABER リニアDC サーボモータ

リニアコンポーネントボールネジ

リニアコンポーネン

リニアアクチュエータ

ブラシレスDC サーボモータ

FAULHABER B-Micro

FAULHABER BHx

FAULHABER BP4

FAULHABER BXT

FAULHABER B

FAULHABER BX4

FAULHABER B-Flat

精密ギアヘッド

精密ギアヘッド FAULHABER GPT

電子回路内蔵モータ

FAULHABER BRC

FAULHABER BXT SC

FAULHABER MCS

FAULHABER BX4 SC

FAULHABER B-Flat SC

エンコーダ

エンコーダ アブソリュートエンコーダ

アクセサリー

アクセサリー

ドライブエレクトロニクス

スピードコントローラ モーションコントローラ

索引



エンコーダ 

プ 
PA2-50 
PA2-100 
IE2-400 
IE2-1024 
IEH2-4096 
PE22-120 
HEDS 5500 

プ 
HXM3-64 
IEM3-1024 
IE3-1024 
IE3-1024L 
IEF3-4096 
IEF3-4096L 
IEH3-4096 
IEH3-4096L
IEP3-4096
IERS3-500 
IERS3-500L 
IER3-10000 
IER3-10000L
HEDL 5540 

プ 
AESM-4096 
AES-4096L 
AEMT-12/16L 

ドライブエレクトロニクス 

プ 
SC 1801 P 1 A
SC 1801 F 1 A
SC 1801 S 1 A
SC 2402 P 2 A
SC 2804 S 4 A
SC 5004 P 4 A
SC 5008 S 8 A

プ 
MC 3001 P 1 A
MC 3001 B 1 A
MC 3603 S 3 A
MC 5004 P 4 A
MC 5005 S 5 A
MC 5010 S 10 A
MCST 3601 1 A

アクセサリー

プログラミングアダプタ 
ケーブルとアクセサリ   

アクセサリー  
EFC 5008 
EFM 5001/5003/5008 
EFS 5004/3004 

ブレーキ 
MBZ 
PMB32

ブレーキチョッパ
BC5004 

リニア DC サーボモータ

LM 0830...01 1.03 N
LM 1247...11 3.6 N
LM 1247...12 3.6 N
LM1483...11 6.2 N
LM1483...12 6.2 N
LM 2070...11 9.2 N
LM 2070...12 9.2 N

精密ギアヘッド

03B 0.88 mNm
06A 25 mNm
06/1 25 mNm
08/1 60 mNm
08/2 15 mNm
08/3 15 mNm
10/1 0.1 Nm
12/3 0.03 Nm
12/4 0.3 Nm
12/5 0.03 Nm
13A 0.18 Nm
14/1 0.3 Nm
15A 0.25 Nm
15/5 0.1 Nm
15/5 S 0.1 Nm
15/8 0.1 Nm
15/10 0.35 Nm
16A 0.03 Nm
16/5 0.1 Nm
16/5 S 0.1 Nm
16/7 0.3 Nm
16/8 0.1 Nm
17/1 0.55 Nm
20/1R 0.8 Nm
22E 0.6 Nm
22EKV 1.2 Nm
22/2 0.1 Nm
22/5 0.1 Nm
22/7 0.7 Nm
23/1 0.7 Nm
26A 1 Nm
26/1R 3.5 Nm
30/1 4.5 Nm
30/1 S 4.5 Nm
32/3R 7 Nm
38/1 10 Nm
38/1 S 10 Nm
38/2 10 Nm
38/2 S 10 Nm
44/1 16 Nm

FAULHABER GPT 
22GPT 2 Nm
32GPT 8 Nm
42GPT 18 Nm

リニアコンポーネント

M1,2 x 0,25 x L1 
M1,6 x 0,35 x L1 
M2 x 0,2 x L1 
M3 x 0,5 x L1 
Options

FAULHABER L 
06L ... SL 12 N
06L ... HL 25 N
08L ... SL 23 N
08L ... HL 40 N
10L ... SL 40 N
22L ... ML 425 N 
22L ... SB 580 N
22L ... PB 580 N
32L ... TL 1800 N
32L ... ML 1850 N
32L ... SB 1920 N
32L ... PB 1920 N

FAULHABER BX4 
2232...BX4 18 mNm
2250...BX4 32 mNm
3242...BX4 53 mNm
3268...BX4 96 mNm  

FAULHABER BP4 
2264...BP4 59 mNm
3274...BP4 162 mNm

FAULHABER B-Flat 
1509...B 0.5 mNm
1515...B 30 mNm
2610...B 3.1 mNm
2622...B 100 mNm

FAULHABER BXT 
2214...BXT R 10.2 mNm
2214...BXT H  9.7 mNm
3216...BXT R 41.0 mNm
3216...BXT H 38.0 mNm
4221...BXT R 134.0 mNm
4221...BXT H 112.0 mNm 

電子回路内蔵モータ 

FAULHABER BRC 
1525...BRC 1.9 mNm
1935...BRC 4.4 mNm
3153...BRC 36.5 mNm

FAULHABER BX4 SC 
2232...BX4 SC 17.5 mNm
2250...BX4 SC 25 mNm
3242...BX4 SC 60 mNm
3242...BX4 SCDC 45 mNm
3268...BX4 SC 99 mNm
3268...BX4 SCDC 60 mNm

FAULHABER BXT SC 
2214...BXTH SC 10 mNm
3216...BXTH SC 35 mNm
4221...BXTH SC 92 mNm 

FAULHABER B-FLAT SC 
2610...B SC 3.12 mNm
2622...B SC 100 mNm

FAULHABER MCS 
MCS 3242...BX4 RS/CO 76 mNm
MCS 3242...BX4 ET 76 mNm
MCS 3268...BX4 RS/CO 96 mNm
MCS 3268...BX4 ET 96 mNm
MCS 3274...BP4 RS/CO 160 mNm
MCS 3274...BP4 ET 160 mNm

ステッピングモータ 

DM0620 0.25 mNm
AM0820 0.65 mNm
AM1020 1.6 mNm
DM1220 2.4 mNm
AM1524 6 mNm
AM2224 22 mNm
AM2224R3 22 mNm
AM3248 85 mNm
DM40100R 62 mNm
DM52100N 200 mNm
DM52100R 180 mNm
DM52100S 116 mNm
DM66200H 307 mNm

リニア・DC サ

DCモータ 

FAULHABER S/G 
0615...S 0.17 mNm
1219...G 0.72 mNm
1516...S 0.59 mNm
1624...S 2 mNm
2230...S 4.7 mNm
2233...S 5.9 mNm

FAULHABER SR 
0816...SR 0.7 mNm
1016...SR 0.92 mNm
1024...SR 1.6 mNm
1224...SR 1.7 mNm
1319...SR 1.32 mNm
1331...SR 3.44 mNm
1516...SR 0.918 mNm
1524...SR 2.9 mNm
1717...SR 2.2 mNm
1724...SR 4.5 mNm
2224...SR 6.8 mNm
2232...SR 10 mNm

FAULHABER CXR 
1336...CXR 3.6 mNm
1727...CXR 4.9 mNm
1741...CXR 8.8 mNm
2237...CXR 12 mNm
2642...CXR 26 mNm
2657...CXR 40 mNm

FAULHABER CR 
2342...CR 20,5 mNm
2642...CR 32 mNm
2657...CR 51,1 mNm
2668...CR 70 mNm
3242...CR 41 mNm
3257...CR 73 mNm
3272...CR 120 mNm
3863...CR 131 mNm
3890...CR 224 mNm

FAULHABER SR-Flat
1506...SR 0.45 mNm
1506...SR IE2-8   0.4 mNm
1512...SR 30 mNm
1512...SR IE2-8  30 mNm
2607...SR 3.4 mNm
2607...SR IE2-16  2.9 mNm
2619...SR 100 mNm
2619...SR IE2-16  100 mNm

ブラシレス DC モータ  

FAULHABER  B-Micro 
0308...B 18 µNm
0515...B 0.13 mNm

FAULHABER B 
0620...B 0.36 mNm
0824...B 1.1 mNm
1028...B 2.2 mNm
1218...B 1.2 mNm
1226...B 2.6 mNm
1628...B 3.3 mNm
2036...B 7.2 mNm
2057...B 20 mNm
2057...BA 18.7 mNm
2444...B 18 mNm
3056...B 33 mNm
3564...B 66 mNm
4490...B 190 mNm
4490...BS 217 mNm

FAULHABER BHx 
1645...BHS 8 mNm
1660...BHS 15.9 mNm
1660...BHT 18.7 mNm
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     FAULHABER S/G

FAULHABER S/G

   

0615...S  貴金属整流	 0.17 mNm

1219...G  貴金属整流  0.72 mNm

1516...S  貴金属整流 0.59 mNm

1624...S  貴金属整流 2 mNm

2230...S  貴金属整流  4.7 mNm

2233...S  貴金属整流  5.9 mNm
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DCマイクロモータ
貴金属整流 0,5 W

0,17 mNm

シリーズ 0615 ... S
22℃環境、定格電圧 0615 N  1,5 S 003 S 4,5 S

1 定格電圧 UN  1,5 3 4,5 V
2 端子間抵抗 R  3,9 16,2 37,7 Ω
3 効率（最大） ηmax.  52 50 48 %
4 無負荷回転数 n0  19 100 20 200 20 000 min-1

5 無負荷電流（ø0,8 mm軸の場合） I0  0,03 0,016 0,012 A
6 起動トルク MH  0,24 0,22 0,21 mNm
7 摩擦トルク MR  0,02 0,02 0,02 mNm
8 回転定数 kn  13 840 7 346 4 872 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  0,072 0,136 0,205 mV/min-1

10 トルク定数 kM  0,69 1,3 1,96 mNm/A
11 電流定数 kI  1,449 0,769 0,51 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  78 224 91 538 93 713 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  12 39 95 µH
14 機械的時定数 τm  8 10 10 ms
15 ロータ慣性 J  0,01 0,01 0,01 gcm²
16 角加速度 αmax.  244 221 213 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 35 / 76 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 2,6 / 110 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
 コイル（最大許容温度） +85 (オプション +125) °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 0,8 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから1,5mm） 0,5 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,1 N 
 – 静止時の軸方向 20 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,15 mm 

23 ハウジング材質 スチール黒色メッキ
24 重量 2 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 24 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  0,17 0,16 0,15 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,29 0,14 0,092 A
31 定格回転数 nN  2 500 2 500 2 500 min-1

M [mNm]

n [min-1]

0,04 0,12 0,160,08 0,240,20

Watt

0,50,350,20,05

5 000

0

  10 000

  15 000

  20 000

  25 000

  30 000

UN

0615N1.5S
0615N1.5S (Rth2 -50%)

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧1.5V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

0615 N ... S 0615 C ... S

ø6 ø5 -0,018
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A
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ø1,5 -0,03
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0,04

 0
ø1,75 -0,05

Aø0,07
0,04

 -0,03

DIN 58400
m=0,12
z=12
x=+0,2

ø3

3,65

±0,05

ギアヘッド06/1用

オプション

K179
K4066
K1480
K1655
K1707

0615N003S-K179

オプション 
   

   

   

Ø 0,8 mm x 4,5 mm

エンコーダ HXM3-64 との接続用リア軸端部付きモータ 
 

温度範囲 広範な温度範囲（-30℃～+125℃）
二次軸端

エンコーダ PA2-50 との接続用リア軸端部付きモータ エンコーダ接続
エンコーダ接続  

製品名の例：
種類 説明

22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

06/1
06L ... SL
06L ... HL

PA2-50
HXM3-64

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 2 W

0,72 mNm

シリーズ 1219 ... G
22℃環境、定格電圧 1219 N  4,5 G 006 G 012 G 015 G

1 定格電圧 UN  4,5 6 12 15 V
2 端子間抵抗 R  10,7 17,6 69 131 Ω
3 効率（最大） ηmax.  74 73 72 70 %
4 無負荷回転数 n0  15 300 16 000 16 000 16 200 min-1

5 無負荷電流（ø0,8 mm軸の場合） I0  0,008 0,007 0,004 0,003 A
6 起動トルク MH  1,14 1,17 1,19 0,96 mNm
7 摩擦トルク MR  0,02 0,02 0,03 0,03 mNm
8 回転定数 kn  3 460 2 721 1 364 1 109 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  0,289 0,368 0,733 0,902 mV/min-1

10 トルク定数 kM  2,76 3,51 7 8,61 mNm/A
11 電流定数 kI  0,362 0,285 0,143 0,116 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  13 413 13 642 13 447 16 875 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  150 300 1 200 1 600 µH
14 機械的時定数 τm  20 20 18 19 ms
15 ロータ慣性 J  0,14 0,14 0,13 0,11 gcm²
16 角加速度 αmax.  81 84 92 87 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 17 / 48 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 3,5 / 386 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
 コイル（最大許容温度） +85 (オプション +125) °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 0,8 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから1,5mm） 0,5 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,1 N 
 – 静止時の軸方向 20 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 mm 

23 ハウジング材質 スチール（ニッケルメッキ）
24 重量 11 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 19 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 アルニコ

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  0,72 0,71 0,7 0,62 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,27 0,21 0,11 0,077 A
31 定格回転数 nN  3 120 3 870 4 040 2 770 min-1

1219N4.5G
1219N4.5G (Rth2 -50%)

M [mNm]

n [min-1]

0,1 0,3 0,40,2 0,60,5 0,7 0,80 0,9 1,0

Watt
1,610,60,2

0

UN16 000

12 000

8 000

4 000

24 000

20 000

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧4.5V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

1219 N ... G 1219 E ... G 1219 M ... G
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2,15 1,82,1

0,04
Aø0,07

DIN 58400
m=0,2
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x=+0,2

ø2,92

z=9

ø2,38
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3,35

A
0,04

ø0,07

x=+0,35

m=0,2
DIN 58400

-0,04 -0,06
-0,04

2,1

0,4

1,9

5,15 ±0,3

2,15

ギアヘッド12/3用 ギアヘッド10/1用

オプション

K179
K4066
K380
K440

1219N012G-K179

オプション

ベアリング フロント・ボールベアリング

温度範囲 広範な温度範囲（-30℃～+125℃）
二次軸端

製品名の例：
種類 説明

22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

Ø 1 mm x 3 mm

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

10/1
12/3
10L ... SL

SC 1801 P
SC 1801 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 1,2 W

0,59 mNm

シリーズ 1516 ... S
22℃環境、定格電圧 1516 T  1,5 S 002 S 4,5 S 006 S 012 S

1 定格電圧 UN  1,5 2 4,5 6 12 V
2 端子間抵抗 R  1,11 3,25 14,7 31,2 115 Ω
3 効率（最大） ηmax.  59 48 50 45 47 %
4 無負荷回転数 n0  14 400 14 200 15 000 15 000 15 600 min-1

5 無負荷電流（ø1,5 mm軸の場合） I0  0,075 0,057 0,027 0,021 0,011 A
6 起動トルク MH  1,2 0,68 0,73 0,59 0,62 mNm
7 摩擦トルク MR  0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 mNm
8 回転定数 kn  10 159 7 827 3 659 2 800 1 445 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  0,098 0,128 0,273 0,357 0,692 mV/min-1

10 トルク定数 kM  0,94 1,22 2,61 3,41 6,61 mNm/A
11 電流定数 kI  1,064 0,82 0,383 0,293 0,151 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  12 000 20 800 20 600 25 600 25 100 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  16 27 140 240 900 µH
14 機械的時定数 τm  39 45 56 56 60 ms
15 ロータ慣性 J  0,31 0,21 0,26 0,21 0,23 gcm²
16 角加速度 αmax.  39 32 28 28 27 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 8 / 45 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 2 / 200 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +65 (オプション -30 ... +125) °C
 コイル（最大許容温度） +65 (オプション +125) °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 1,5 1,5 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 1,2 5 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,2 0,5 N 
 – 静止時の軸方向 20 10 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 0,015 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 0 mm 

23 ハウジング材質 鋼（不動態化、亜鉛メッキ）
24 重量 10 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 18 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 アルニコ

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  0,59 0,47 0,49 0,41 0,43 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,7 0,45 0,21 0,14 0,077 A
31 定格回転数 nN  6 290 2 500 2 980 2 500 2 500 min-1

1516T1.5S

M [mNm]

n [min-1]

0,12 0,36 0,480,24 0,720,600

Watt
10,70,40,1

4 000

0

  8 000

20 000
22 000

16 000

12 000

2 000

  6 000

18 000

14 000

10 000

UN

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧1.5V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

15/5
15/5 S
16A

SC 1801 P
SC 1801 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 4,5 W

2 mNm

シリーズ 1624 ... S
22℃環境、定格電圧 1624 T 003 S 006 S 009 S 012 S 018 S 024 S

1 定格電圧 UN 3 6 9 12 18 24 V
2 端子間抵抗 R 1,6 9,1 14,5 24 42 75 Ω
3 効率（最大） ηmax. 78 71 75 75 77 76 %
4 無負荷回転数 n0 12 000 10 500 11 500 13 000 13 800 14 400 min-1

5 無負荷電流（ø1,5 mm軸の場合） I0 0,03 0,019 0,012 0,01 0,007 0,006 A
6 起動トルク MH 4,33 3,39 4,46 4,23 5,16 4,91 mNm
7 摩擦トルク MR 0,07 0,1 0,09 0,09 0,09 0,09 mNm
8 回転定数 kn 4 070 1 800 1 300 1 110 779 611 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE 0,246 0,555 0,767 0,905 1,28 1,64 mV/min-1

10 トルク定数 kM 2,35 5,3 7,33 8,64 12,3 15,6 mNm/A
11 電流定数 kI 0,426 0,189 0,136 0,116 0,082 0,064 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 2 770 3 100 2 580 3 070 2 670 2 930 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L 85 200 400 750 1 200 3 000 µH
14 機械的時定数 τm 19 22 19 19 19 24 ms
15 ロータ慣性 J 0,65 0,68 0,7 0,59 0,68 0,78 gcm²
16 角加速度 αmax. 66 50 63 72 76 63 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 8 / 39 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 4 / 335 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 1,5 1,5 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 1,2 5 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,2 0,5 N 
 – 静止時の軸方向 20 10 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 0,015 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 0 mm 

23 ハウジング材質 鋼（不動態化、亜鉛メッキ）
24 重量 21 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 17 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 アルニコ

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN 1,6 1,8 2 1,8 2 1,9 mNm
30 定格電流（熱制限） IN 0,7 0,37 0,29 0,22 0,17 0,13 A
31 定格回転数 nN 6 860 3 050 4 680 5 620 6 890 7 240 min-1

1624T018S
1624T018S (Rth2 -50%)

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,5 1,5 2,01,0 3,02,5 3,50

Watt
4321
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  9 000

  6 000

15 000

18 000

21 000

UN

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧18V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

15A
15/10
16A
16/5
16/5 S
16/7
16/8
17/1

SC 1801 P
SC 1801 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 7,5 W

4,7 mNm

シリーズ 2230 ... S
22℃環境、定格電圧 2230 T 003 S 006 S 012 S 015 S 024 S 040 S

1 定格電圧 UN 3 6 12 15 24 40 V
2 端子間抵抗 R 0,6 3 10,8 21 50 193 Ω
3 効率（最大） ηmax. 83 82 83 82 81 78 %
4 無負荷回転数 n0 9 600 9 300 9 500 8 400 9 000 8 200 min-1

5 無負荷電流（ø1,5 mm軸の場合） I0 0,04 0,019 0,01 0,007 0,005 0,003 A
6 起動トルク MH 14,7 12,1 13,2 11,9 12 9,37 mNm
7 摩擦トルク MR 0,12 0,12 0,12 0,12 0,13 0,14 mNm
8 回転定数 kn 3 230 1 560 799 566 379 208 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE 0,31 0,639 1,25 1,77 2,64 4,81 mV/min-1

10 トルク定数 kM 2,96 6,1 12 16,9 25,2 45,9 mNm/A
11 電流定数 kI 0,338 0,164 0,084 0,059 0,04 0,022 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 653 769 720 706 750 875 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L 35 150 420 900 2 200 8 000 µH
14 機械的時定数 τm 25 20 20 20 19 22 ms
15 ロータ慣性 J 3,7 2,5 2,7 2,7 2,4 2,4 gcm²
16 角加速度 αmax. 40 49 50 44 50 39 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 4 / 28 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 4,5 / 602 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 1,5 2 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 1,2 8 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,2 0,8 N 
 – 静止時の軸方向 20 10 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 0,015 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 0 mm 

23 ハウジング材質 鋼（不動態化、亜鉛メッキ）
24 重量 50 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 11 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 アルニコ

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN 2 4,1 4,6 4,7 4,5 4,2 mNm
30 定格電流（熱制限） IN 0,7 0,7 0,4 0,29 0,18 0,094 A
31 定格回転数 nN 8 260 5 370 5 210 4 160 4 650 3 490 min-1

M [mNm]

n [min-1]

1 3 42 650 7 8

Watt
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2230T015S
2230T015S (Rth2 -50%)
間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧15V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22E
22EKV
22/2
22/5
22/7
23/1

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 8 W

5,9 mNm

シリーズ 2233 ... S
22℃環境、定格電圧 2233 T 4,5 S 006 S 012 S 018 S 024 S 030 S

1 定格電圧 UN 4,5 6 12 18 24 30 V
2 端子間抵抗 R 1,2 2,7 9,6 25 52 97 Ω
3 効率（最大） ηmax. 86 85 85 83 83 81 %
4 無負荷回転数 n0 8 500 7 700 8 200 9 000 8 400 8 700 min-1

5 無負荷電流（ø1,5 mm軸の場合） I0 0,02 0,014 0,007 0,005 0,004 0,003 A
6 起動トルク MH 20,2 16 17,3 13,4 12,4 9,9 mNm
7 摩擦トルク MR 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 mNm
8 回転定数 kn 1 895 1 296 684 508 354 293 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE 0,528 0,772 1,46 1,97 2,82 3,41 mV/min-1

10 トルク定数 kM 5,04 7,37 14 18,8 27 32,6 mNm/A
11 電流定数 kI 0,198 0,136 0,072 0,053 0,037 0,031 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 421 483 472 676 678 877 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L 60 120 440 800 1 600 2 400 µH
14 機械的時定数 τm 11,5 10 11 17 11 12,9 ms
15 ロータ慣性 J 2,6 2 2,2 2,5 1,6 1,4 gcm²
16 角加速度 αmax. 77 80 78 54 78 71 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 4 / 27 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 4 / 660 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 1,5 2 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 1,2 8 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,2 0,8 N 
 – 静止時の軸方向 20 10 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 0,015 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 0 mm 

23 ハウジング材質 鋼（不動態化、亜鉛メッキ）
24 重量 61 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 10 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 アルニコ

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN 3,4 5 5,9 4,9 4,9 4,3 mNm
30 定格電流（熱制限） IN 0,7 0,7 0,43 0,27 0,19 0,14 A
31 定格回転数 nN 6 930 4 800 4 600 4 830 4 170 3 860 min-1

M [mNm]

n [min-1]

1 3 42 650 7 8 9 10

Watt
8642

3 000

0

  9 000

  6 000

12 000

UN

2233T012S
2233T012S (Rth2 -50%)
間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

2233 F/R ... S2233 U ... S2233 T ... S
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-0,004
-0,009

Aø0,05
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-0,06
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m=0,3
z=12
x=+0,25

32,6

ø0,07
0,04

A

1

2,4

6

1

ø21,7
 0

3,8 3,810,6

2

ø13

ø12
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ø3,5

A
0,02

ø0,05

ø2
-0,004
-0,009ø20

4

4,3

±0,38,1

2,1

4

2,1

深さ

モータ端子との位置関係は
ありません。

オプション

L
4924
X4924
4925
X4925
Y4925
F
277

2233T012S-277

オプション

 
  

製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22E
22EKV
22/2
22/5
22/7
23/1

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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 FAULHABER SR

FAULHABER SR

   

0816...SR  貴金属整流  0.7 mNm

1016...SR  貴金属整流  0.92 mNm

1024...SR  貴金属整流  1.6 mNm

1224...SR  貴金属整流  1.7 mNm

1319...SR  貴金属整流  1.32 mNm

1331...SR  貴金属整流  3.44 mNm

1516...SR  貴金属整流  0.918 mNm

1524...SR  貴金属整流  2.9 mNm

1717...SR  貴金属整流  2.2 mNm

1724...SR  貴金属整流  4.5 mNm

2224...SR  貴金属整流  6.8 mNm

2232...SR  貴金属整流  10 mNm
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DCマイクロモータ
貴金属整流 1,2 W

0,7 mNm

シリーズ 0816 ... SR
22℃環境、定格電圧 0816 K  003 SR 006 SR 009 SR 012 SR

1 定格電圧 UN  3 6 9 12 V
2 端子間抵抗 R  5,4 21,2 47 101,8 Ω
3 効率（最大） ηmax.  69 69 69 67 %
4 無負荷回転数 n0  13 250 13 500 13 500 12 600 min-1

5 無負荷電流（ø1 mm軸の場合） I0  0,016 0,0083 0,0057 0,0039 A
6 起動トルク MH  1,15 1,13 1,15 1 mNm
7 摩擦トルク MR  0,034 0,034 0,035 0,034 mNm
8 回転定数 kn  4 526 2 318 1 543 1 085 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  0,221 0,431 0,648 0,922 mV/min-1

10 トルク定数 kM  2,11 4,12 6,19 8,8 mNm/A
11 電流定数 kI  0,474 0,243 0,162 0,114 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  11 475 11 904 11 714 12 553 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  53 217 507 1 033 µH
14 機械的時定数 τm  6,1 6,5 6,2 6,5 ms
15 ロータ慣性 J  0,051 0,052 0,051 0,049 gcm²
16 角加速度 αmax.  229 219 227 203 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 20 / 48 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 4,2 / 242 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
 コイル（最大許容温度） +85 (オプション +125) °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 1 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから1,5mm） 0,7 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,1 N 
 – 静止時の軸方向 20 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,02 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 mm 

23 ハウジング材質 スチール（ニッケルメッキ）
24 重量 4,5 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 16 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  0,7 0,69 0,69 0,61 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,37 0,19 0,13 0,077 A
31 定格回転数 nN  2 540 2 660 2 790 2 500 min-1

0816K003SR
0816K003SR (Rth2 -50%)

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,1 0,3 0,40,2 0,60,5 0,7 0,80

Watt
1,10,80,50,2

3 000

0

  9 000

  6 000

15 000

18 000

21 000

UN

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧3V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2023 Nov. 22

寸法図

0816 K ... SR 0816 D ... SR0816 P ... SR
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DIN 58400
m=0,2
z=12
x=+0,2

ø2,92

3,2

ギアヘッド08/1 ギアヘッド10/1ギアヘッド 08/2, 08/3

オプション

K4180
K2565
K2567
K2568
K2570
K2571

0816K012SR-K2565

オプション

 

ベアリング フロント・ボールベアリング
温度範囲 広範な温度範囲（-30℃～+125℃）

二次軸端

エンコーダ PA2-50 との接続用リア軸端部付きモータ エンコーダ接続
エンコーダ IEP3-4096 との接続用リア軸端部付きモータ, モーター シングル リード PVC、長さ 150 mm との組み合わせ用 エンコーダ接続

製品名の例：
種類 説明

22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑
Ø 1 mm x 4,5 mm

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

08/1
08/2
08/3
10/1
08L ... SL
08L ... HL
10L ... SL

PA2-50
IEP3-4096

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 2 W

0,92 mNm

シリーズ 1016 ... SR
22℃環境、定格電圧 1016 K  003 SR 006 SR 009 SR 012 SR

1 定格電圧 UN  3 6 9 12 V
2 端子間抵抗 R  3,1 12,5 27,1 40,7 Ω
3 効率（最大） ηmax.  76 74 74 75 %
4 無負荷回転数 n0  12 700 12 800 13 000 14 100 min-1

5 無負荷電流（ø1 mm軸の場合） I0  0,017 0,009 0,007 0,005 A
6 起動トルク MH  2,12 2,08 2,11 2,32 mNm
7 摩擦トルク MR  0,037 0,04 0,043 0,042 mNm
8 回転定数 kn  4 282 2 175 1 475 1 195 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  0,234 0,46 0,678 0,837 mV/min-1

10 トルク定数 kM  2,23 4,39 6,48 7,99 mNm/A
11 電流定数 kI  0,448 0,228 0,154 0,125 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  5 953 6 166 6 177 6 085 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  42 168 363 547 µH
14 機械的時定数 τm  8 8 8 8 ms
15 ロータ慣性 J  0,12 0,12 0,12 0,12 gcm²
16 角加速度 αmax.  175 171 172 189 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 17 / 59 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 5,7 / 176 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
 コイル（最大許容温度） +85 (オプション +125) °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 1 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから1,5mm） 0,9 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,1 N 
 – 静止時の軸方向 20 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,02 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,15 mm 

23 ハウジング材質 スチール（ニッケルメッキ）
24 重量 6,5 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 16 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  0,92 0,9 0,9 0,91 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,46 0,23 0,16 0,13 A
31 定格回転数 nN  5 550 5 620 5 850 7 070 min-1

1016K003SR
1016K003SR (Rth2 -50%)

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,2 0,6 0,80,4 1,21,0 1,4 1,6 1,80

Watt

3 000

0

  9 000

  6 000

15 000

18 000

UN

0,5 1 1,5 2

間欠運転
公称値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧3V)

注：
この図には特定の周囲温度22°Cにおいて、出
力軸における利用可能なトルクに関連した推奨
回転数を示します。

この図は熱電対状態だけでなく完全に絶縁
された状態のモータを示しています。(熱抵抗
Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は絶縁された、熱電対状態
にある定格電圧での作動点を示します。定格
電圧曲線より上の作動域ではより高い作動電
圧が必要になります。定格電圧曲線より下の領
域ではより低い電圧が必要になります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション 

製品名の例：
種類 説明

エンコーダ PA2-100 との接続用リア軸端部付きモータ 
ベアリング フロント・ボールベアリング
温度範囲 広範な温度範囲（-30℃～+125℃）

二次軸端

エンコーダ接続

22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑
Ø 1 mm x 4,5 mm

 

エンコーダ IEP3-4096 との接続用リア軸端部付きモータ, モーター シングル リード PVC、長さ 150 mm との組み合わせ用 エンコーダ接続

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

10/1
12/3
12/4
12/5
10L ... SL

PA2-100
IEP3-4096

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 3,1 W

1,6 mNm

シリーズ 1024 ... SR
22℃環境、定格電圧 1024 K  003 SR 006 SR 009 SR 012 SR

1 定格電圧 UN  3 6 9 12 V
2 端子間抵抗 R  1,36 5,96 14,9 23,7 Ω
3 効率（最大） ηmax.  84 83 82 82 %
4 無負荷回転数 n0  12 200 12 300 12 000 12 800 min-1

5 無負荷電流（ø1 mm軸の場合） I0  0,016 0,008 0,005 0,004 A
6 起動トルク MH  5,1 4,6 4,28 4,45 mNm
7 摩擦トルク MR  0,037 0,037 0,037 0,038 mNm
8 回転定数 kn  4 098 2 071 1 337 1 078 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  0,244 0,483 0,748 0,928 mV/min-1

10 トルク定数 kM  2,33 4,61 7,14 8,86 mNm/A
11 電流定数 kI  0,429 0,217 0,14 0,113 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  2 392 2 678 2 791 2 883 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  16 62 151 218 µH
14 機械的時定数 τm  3 3,4 3,5 3,3 ms
15 ロータ慣性 J  0,12 0,12 0,12 0,11 gcm²
16 角加速度 αmax.  425 384 356 404 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 16 / 51 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 6,1 / 251 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
 コイル（最大許容温度） +85 (オプション +125) °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 1 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから1,5mm） 1 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,1 N 
 – 静止時の軸方向 20 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,02 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,15 mm 

23 ハウジング材質 スチール（ニッケルメッキ）
24 重量 10,8 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 15 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  1,6 1,5 1,5 1,4 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,74 0,35 0,22 0,18 A
31 定格回転数 nN  7 640 7 460 6 910 7 780 min-1

1024K003SR
1024K003SR (Rth2 -50%)

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,3 0,9 1,20,6 1,81,5 2,1 2,4 2,70

Watt

3 000

0

  9 000

  6 000

15 000

18 000

UN

0,8 1,6 2,4 3,2

間欠運転
公称値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧3V)

注：
この図には特定の周囲温度22°Cにおいて、出
力軸における利用可能なトルクに関連した推奨
回転数を示します。

この図は熱電対状態だけでなく完全に絶縁
された状態のモータを示しています。(熱抵抗
Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は絶縁された、熱電対状態
にある定格電圧での作動点を示します。定格
電圧曲線より上の作動域ではより高い作動電
圧が必要になります。定格電圧曲線より下の領
域ではより低い電圧が必要になります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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K4180
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K2567
K2568
K2570
K2571
  

1024K006SR K2565

オプション 

製品名の例：
種類 説明

エンコーダ PA2-100 との接続用リア軸端部付きモータ 
ベアリング フロント・ボールベアリング
温度範囲 広範な温度範囲（-30℃～+125℃）

二次軸端

エンコーダ接続

22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑
Ø 1 mm x 4,5 mm

 

エンコーダ IEP3-4096 との接続用リア軸端部付きモータ, モーター シングル リード PVC、長さ 150 mm との組み合わせ用 エンコーダ接続

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

10/1
12/3
12/4
12/5
10L ... SL

PA2-100
IEP3-4096

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 3,4 W

1,7 mNm

シリーズ 1224 ... SR
22℃環境、定格電圧 1224 N  006 SR 012 SR 015 SR

1 定格電圧 UN  6 12 15 V
2 端子間抵抗 R  4,6 18,2 29,4 Ω
3 効率（最大） ηmax.  82 83 83 %
4 無負荷回転数 n0  13 800 13 700 13 400 min-1

5 無負荷電流（ø1 mm軸の場合） I0  0,011 0,005 0,004 A
6 起動トルク MH  5,31 5,43 5,36 mNm
7 摩擦トルク MR  0,05 0,05 0,05 mNm
8 回転定数 kn  2 323 1 151 901 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  0,43 0,869 1,11 mV/min-1

10 トルク定数 kM  4,11 8,3 10,6 mNm/A
11 電流定数 kI  0,243 0,12 0,094 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  2 600 2 523 2 499 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  55 220 350 µH
14 機械的時定数 τm  5 5 5 ms
15 ロータ慣性 J  0,18 0,18 0,18 gcm²
16 角加速度 αmax.  295 302 298 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 17 / 37 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 6,5 / 371 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
 コイル（最大許容温度） +85 (オプション +125) °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 1 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから1,5mm） 0,5 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,1 N 
 – 静止時の軸方向 20 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 mm 

23 ハウジング材質 スチール黒色メッキ
24 重量 13,5 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 16 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  1,5 1,7 1,7 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,4 0,22 0,18 A
31 定格回転数 nN  9 680 8 580 8 270 min-1

1224N012SR
1224N012SR (Rth2 -50%)

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,2 0,6 0,80,4 1,21,0 1,4 1,6 2,0 2,2 2,41,80

Watt
3,42,61,81

3 000

0

  9 000

  6 000

15 000

18 000

21 000

UN

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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エンコーダ PA2-100 との接続用リア軸端部付きモータ 

温度範囲 広範な温度範囲（-30℃～+125℃）
二次軸端
エンコーダ接続

製品名の例：
種類 説明

22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

Ø 1 mm x 2,5 mm

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

10/1
12/3
12/4
12/5
10L ... SL

PA2-100 SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 3,08 W

1,32 mNm

シリーズ 1319 ... SR
22℃環境、定格電圧 1319 T  006 SR 012 SR 024 SR
定格電圧 UN  6 12 24 V
端子間抵抗 R  8,26 34,6 119 Ω
ロータ・インダクタンス L  127 533 1 630 µH
効率（最大） ηmax.  63 62 63 %
無負荷電流 I0  0,0313 0,0153 0,0087 A
無負荷回転数 n0  13 200 12 800 14 700 min-1

起動トルク MH  2,9 2,84 2,91 mNm
ロータ慣性 J  0,4 0,4 0,36 gcm²
摩擦トルク MR  0,13 0,13 0,13 mNm
トルク定数 kM  4,18 8,58 15 mNm/A
回転定数 kn  2 290 1 110 636 min-1/V
回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  4 520 4 490 5 020 min-1/mNm

熱抵抗:
– ハウジングに巻く Rth1 15 K/W
– 周囲へのハウジング (外部プラスチック フランジ) Rth2 p 37 K/W
– 周囲へのハウジング (外部金属フランジ) Rth2 m 3,9 K/W
熱時定数:
– ハウジングに巻く τw1 6,8 s
– 周囲へのハウジング (外部プラスチック フランジ) τw2 p 190 s
– 周囲へのハウジング (外部金属フランジ) τw2 m 20 s
動作温度範囲：
– モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
コイル（最大許容温度） +125 °C
軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
軸径 1,5 1,5 mm 
最大軸負荷：  
– 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 1,2 5 N 
最大軸負荷：  
– 3 000min-1での軸方向 0,2 0,5 N 
– 静的 (シャフト非サポート) 20 10 N 
軸の遊び:  
– 半径方向 0,03 0,015 mm 
– 軸方向 0,2 0 mm 
最大回転数 nmax. 17 000 min-1

極数 1
重量 12 g
ハウジング材質 スチール（ニッケルメッキ）
マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
定格トルク MN  1,32 1,32 1,24 mNm
定格電流（熱制限） IN  0,383 0,187 0,101 A
定格回転数 nN  4 410 4 040 5 600 min-1

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,2 0,6 0,80,4 1,21,0 1,4 1,6 1,8 2,0 2,2 2,40

Watt
321

3 000

0

  9 000

  6 000

15 000

18 000

21 000

UN

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
このグラフは、22°C という特定周囲温度における、
出力シャフト上の利用可能なトルクと推奨回転数の
関係を表します。このグラフは、熱的結合が異なる
状態、つまりモータを、プラスチックフランジに取
り付けた場合と、金属フランジに取り付けた場合示
しています。 

定格電圧 (UN) 曲線は、限界温度までにおいて、プラ
スチック製フランジに取り付けられたモータの定格
電圧での動作点と。 
熱抵抗をさらに下げることで、より高いトルクを得
ることができます。
 
定格電圧曲線の上の領域では、いかなる動作点も、
より高い動作電圧を必要とします。 
定格電圧曲線の下の領域では、いかなる動作点も、
より低い動作電圧を必要とします。

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

13A
14/1
15/5
15/5 S

IE2-400 SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 5,14 W

3,44 mNm

シリーズ 1331 ... SR
22℃環境、定格電圧 1331 T  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

006 SR 012 SR 024 SR
定格電圧 UN 6 12 24 V
端子間抵抗 R 2,83 13,7 52,9 Ω
ロータ・インダクタンス L 70 310 1 100 µH
効率（最大） ηmax. 80 79 79 %
無負荷電流 I0 0,0226 0,0105 0,0055 A
無負荷回転数 n0 10 700 9 910 10 500 min-1

起動トルク MH 11,2 9,94 9,74 mNm
ロータ慣性 J 0,71 0,67 0,63 gcm²
摩擦トルク MR 0,12 0,12 0,12 mNm
トルク定数 kM 5,33 11,5 21,7 mNm/A
回転定数 kn 1 790 833 439 min-1/V
回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 950 993 1 070 min-1/mNm

熱抵抗:
– ハウジングに巻く Rth1 11 K/W
– 周囲へのハウジング (外部プラスチック フランジ) Rth2 p 28 K/W
– 周囲へのハウジング (外部金属フランジ) Rth2 m 6 K/W
熱時定数:
– ハウジングに巻く τw1 8,1 s
– 周囲へのハウジング (外部プラスチック フランジ) τw2 p 220 s
– 周囲へのハウジング (外部金属フランジ) τw2 m 48 s
動作温度範囲：
– モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
コイル（最大許容温度） +125 °C
軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
軸径 1,5 1,5 mm 
最大軸負荷：  
– 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 1,2 5 N 
最大軸負荷：  
– 3 000min-1での軸方向 0,2 0,5 N 
– 静的 (シャフト非サポート) 20 10 N 
軸の遊び:  
– 半径方向 0,03 0,015 mm 
– 軸方向 0,2 0 mm 
最大回転数 nmax. 12 000 min-1

極数 1
重量 19 g
ハウジング材質 スチール（ニッケルメッキ）
マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
定格トルク MN  

 
 

1,96 3,44 3,31 mNm
定格電流（熱制限） IN 0,4 0,343 0,174 A
定格回転数 nN 8 750 5 260 5 650 min-1

M [mNm]

n [min-1]

1,0 3,0 4,02,0 5,00,5 2,5 3,51,5 4,50

Watt

4,22,81,4
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連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
このグラフは、22°C という特定周囲温度における、
出力シャフト上の利用可能なトルクと推奨回転数の
関係を表します。このグラフは、熱的結合が異なる
状態、つまりモータを、プラスチックフランジに取
り付けた場合と、金属フランジに取り付けた場合示
しています。 

定格電圧 (UN) 曲線は、限界温度までにおいて、プラ
スチック製フランジに取り付けられたモータの定格
電圧での動作点と。 
熱抵抗をさらに下げることで、より高いトルクを得
ることができます。
 
定格電圧曲線の上の領域では、いかなる動作点も、
より高い動作電圧を必要とします。 
定格電圧曲線の下の領域では、いかなる動作点も、
より低い動作電圧を必要とします。

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

13A
14/1
15/5
15/5 S

IE2-400 SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 2 W

0,918 mNm

シリーズ 1516 ... SR
22℃環境、定格電圧 1516 T  006 SR 009 SR 012 SR
定格電圧 UN  6 9 12 V
端子間抵抗 R  14,1 32,5 60,5 Ω
ロータ・インダクタンス L  99,1 229 406 µH
効率（最大） ηmax.  54 54 53 %
無負荷電流 I0  0,0294 0,0193 0,0145 A
無負荷回転数 n0  13 000 12 900 12 800 min-1

起動トルク MH  1,63 1,61 1,53 mNm
ロータ慣性 J  0,4 0,42 0,4 gcm²
摩擦トルク MR  0,12 0,12 0,12 mNm
トルク定数 kM  4,12 6,25 8,33 mNm/A
回転定数 kn  2 320 1 530 1 150 min-1/V
回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  7 970 7 950 8 330 min-1/mNm

熱抵抗:
– ハウジングに巻く Rth1 15 K/W
– 周囲へのハウジング (外部プラスチック フランジ) Rth2 p 38 K/W
– 周囲へのハウジング (外部金属フランジ) Rth2 m 1,8 K/W
熱時定数:
– ハウジングに巻く τw1 4,8 s
– 周囲へのハウジング (外部プラスチック フランジ) τw2 p 210 s
– 周囲へのハウジング (外部金属フランジ) τw2 m 10 s
動作温度範囲：
– モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
コイル（最大許容温度） +125 °C
軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
軸径 1,5 1,5 mm 
最大軸負荷：  
– 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 1,2 5 N 
最大軸負荷：  
– 3 000min-1での軸方向 0,2 0,5 N 
– 静的 (シャフト非サポート) 20 10 N 
軸の遊び:  
– 半径方向 0,03 0,015 mm 
– 軸方向 0,2 0 mm 
最大回転数 nmax. 15 000 min-1

極数 1
重量 13 g
ハウジング材質 スチール（ニッケルメッキ）
マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
定格トルク MN  0,918 0,912 0,876 mNm
定格電流（熱制限） IN  0,275 0,18 0,13 A
定格回転数 nN  2 500 2 500 2 500 min-1

UN

M [mNm]

n [min-1]

0,2 0,4 1,0 1,20,6 0,8 1,81,4 1,60

Watt
2,41,60,8

2 500

0

  7 500

  5 000

12 500

10 000

15 000

17 500

20 000

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧6V)

注：
このグラフは、22°C という特定周囲温度における、
出力シャフト上の利用可能なトルクと推奨回転数の
関係を表します。このグラフは、熱的結合が異なる
状態、つまりモータを、プラスチックフランジに取
り付けた場合と、金属フランジに取り付けた場合示
しています。 

定格電圧 (UN) 曲線は、限界温度までにおいて、プラ
スチック製フランジに取り付けられたモータの定格
電圧での動作点と。 
熱抵抗をさらに下げることで、より高いトルクを得
ることができます。
 
定格電圧曲線の上の領域では、いかなる動作点も、
より高い動作電圧を必要とします。 
定格電圧曲線の下の領域では、いかなる動作点も、
より低い動作電圧を必要とします。

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

15A
15/5
15/5 S
15/8
15/10
16A
16/7

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2023 Nov. 22

DCマイクロモータ
貴金属整流 5,3 W

2,9 mNm

シリーズ 1524 ... SR
22℃環境、定格電圧 1524 T 003 SR 006 SR 009 SR 012 SR 018 SR 024 SR

1 定格電圧 UN 3 6 9 12 18 24 V
2 端子間抵抗 R 1,1 5,1 10,6 19,8 43,9 79,3 Ω
3 効率（最大） ηmax. 80 80 80 80 80 80 %
4 無負荷回転数 n0 10 600 9 500 10 000 9 800 9 800 9 800 min-1

5 無負荷電流（ø1,5 mm軸の場合） I0 0,03 0,013 0,009 0,007 0,005 0,004 A
6 起動トルク MH 6,95 6,98 7,18 6,92 7,07 6,91 mNm
7 摩擦トルク MR 0,08 0,08 0,08 0,08 0,08 0,08 mNm
8 回転定数 kn 3 577 1 592 1 117 827 548 414 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE 0,28 0,628 0,895 1,21 1,83 2,42 mV/min-1

10 トルク定数 kM 2,67 6 8,55 11,5 17,4 23,1 mNm/A
11 電流定数 kI 0,374 0,167 0,117 0,087 0,057 0,043 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 1 530 1 350 1 380 1 420 1 380 1 420 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L 22 110 230 420 950 1 670 µH
14 機械的時定数 τm 8,5 8,2 8,3 8,3 8,2 8,3 ms
15 ロータ慣性 J 0,53 0,58 0,57 0,56 0,57 0,56 gcm²
16 角加速度 αmax. 131 120 126 124 124 123 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 10 / 29 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 5,6 / 220 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 1,5 1,5 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 1,2 5 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,2 0,5 N 
 – 静止時の軸方向 20 10 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 0,015 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 0 mm 

23 ハウジング材質 スチール黒色メッキ
24 重量 18 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 13 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN 1,7 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9 mNm
30 定格電流（熱制限） IN 0,7 0,56 0,38 0,28 0,19 0,14 A
31 定格回転数 nN 7 800 3 860 4 500 4 130 4 330 4 110 min-1

M [mNm]

n [min-1]

5,04,54,03,53,02,52,01,51,00,50

Watt
5,03,52,00,5

3 000

0

  9 000

  6 000

12 000

15 000

18 000

UN

1524T012SR
1524T012SR (Rth2 -50%)
間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

15A
15/5
15/5 S
15/8
15/10
16A
16/7

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 5 W

2,2 mNm

シリーズ 1717 ... SR
22℃環境、定格電圧 1717 T  003 SR 006 SR 012 SR 018 SR 024 SR

1 定格電圧 UN  3 6 12 18 24 V
2 端子間抵抗 R  1,07 4,3 17,1 50,1 68,8 Ω
3 効率（最大） ηmax.  69 69 70 68 70 %
4 無負荷回転数 n0  14 000 14 000 14 000 12 300 14 000 min-1

5 無負荷電流（ø1,5 mm軸の場合） I0  0,091 0,046 0,023 0,013 0,011 A
6 起動トルク MH  5,37 5,34 5,38 4,66 5,36 mNm
7 摩擦トルク MR  0,18 0,18 0,18 0,18 0,17 mNm
8 回転定数 kn  4 820 2 410 1 210 709 602 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  0,207 0,414 0,829 1,41 1,66 mV/min-1

10 トルク定数 kM  1,98 3,96 7,92 13,5 15,9 mNm/A
11 電流定数 kI  0,505 0,253 0,126 0,074 0,063 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  2 610 2 620 2 600 2 640 2 610 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  17 65 260 760 1 040 µH
14 機械的時定数 τm  16 16 16 16 16 ms
15 ロータ慣性 J  0,59 0,58 0,59 0,58 0,59 gcm²
16 角加速度 αmax.  92 92 92 80 92 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 4,5 / 27 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 2 / 210 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 1,5 1,5 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 1,2 5 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,2 0,5 N 
 – 静止時の軸方向 20 10 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 0,015 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 0 mm 

23 ハウジング材質 スチール黒色メッキ
24 重量 18 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 16 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  1,2 2,1 2,1 2,1 2,2 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,7 0,63 0,32 0,19 0,16 A
31 定格回転数 nN  10 790 6 540 6 570 4 570 6 540 min-1

1717T024SR
1717T024SR (Rth2 -50%)

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,5 1,5 2,01,0 3,02,5 3,5 4,00

Watt
5,03,52,00,5

3 000

0

  9 000

  6 000

15 000

18 000

21 000

UN

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

15A
15/10
16A
16/7
17/1

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 6 W

4,5 mNm

シリーズ 1724 ... SR
22℃環境、定格電圧 1724 T  003 SR 006 SR 012 SR 018 SR 024 SR

1 定格電圧 UN  3 6 12 18 24 V
2 端子間抵抗 R  0,78 3,41 16,2 32,1 54,6 Ω
3 効率（最大） ηmax.  82 81 80 81 81 %
4 無負荷回転数 n0  8 200 8 600 7 900 8 400 8 600 min-1

5 無負荷電流（ø1,5 mm軸の場合） I0  0,038 0,02 0,009 0,006 0,005 A
6 起動トルク MH  13,2 11,5 10,5 11,2 11,5 mNm
7 摩擦トルク MR  0,13 0,13 0,13 0,12 0,13 mNm
8 回転定数 kn  2 760 1 450 666 472 362 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  0,362 0,69 1,5 2,12 2,76 mV/min-1

10 トルク定数 kM  3,46 6,59 14,3 20,2 26,3 mNm/A
11 電流定数 kI  0,289 0,152 0,07 0,049 0,038 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  621 748 752 750 748 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  21 75 360 710 1 200 µH
14 機械的時定数 τm  8 8 8 8 8 ms
15 ロータ慣性 J  1,2 1 1 1 1 gcm²
16 角加速度 αmax.  110 110 100 100 100 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 4 / 24,5 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 2,6 / 270 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 1,5 1,5 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 1,2 5 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,2 0,5 N 
 – 静止時の軸方向 20 10 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 0,015 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 0 mm 

23 ハウジング材質 スチール黒色メッキ
24 重量 27 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 10 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  2,3 4,2 4,5 4,5 4,5 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,7 0,7 0,35 0,25 0,19 A
31 定格回転数 nN  6 790 4 720 3 430 3 990 4 220 min-1

M [mNm]

n [min-1]

1 3 42 650 7

Watt
6,04,53,01,5

3 000

0

  9 000

  6 000

12 000

15 000

UN

1724T024SR
1724T024SR (Rth2 -50%)
間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

15A
15/10
16A
16/7
17/1

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 8,5 W

6,8 mNm

シリーズ 2224 ... SR
22℃環境、定格電圧 2224 U 003 SR 006 SR 012 SR 018 SR 024 SR 036 SR

1 定格電圧 UN 3 6 12 18 24 36 V
2 端子間抵抗 R 0,56 1,94 8,71 17,5 36,3 91,4 Ω
3 効率（最大） ηmax. 80 82 82 82 81 80 %
4 無負荷回転数 n0 8 100 8 200 7 800 8 100 7 800 7 800 min-1

5 無負荷電流（ø2 mm軸の場合） I0 0,066 0,029 0,014 0,01 0,007 0,005 A
6 起動トルク MH 18,5 21,2 19,8 21,4 19 16,9 mNm
7 摩擦トルク MR 0,23 0,2 0,2 0,21 0,2 0,22 mNm
8 回転定数 kn 2 730 1 380 657 454 328 219 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE 0,366 0,725 1,52 2,2 3,04 4,56 mV/min-1

10 トルク定数 kM 3,49 6,92 14,5 21 29,1 43,5 mNm/A
11 電流定数 kI 0,286 0,144 0,069 0,048 0,034 0,023 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 438 387 394 379 411 462 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L 11 45 200 450 800 1 800 µH
14 機械的時定数 τm 11 11 11 11 11 11 ms
15 ロータ慣性 J 2,4 2,7 2,7 2,8 2,6 2,3 gcm²
16 角加速度 αmax. 77 78 74 77 74 74 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 5 / 20 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 6,8 / 440 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 2 2 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 1,5 8 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,2 0,8 N 
 – 静止時の軸方向 20 10 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 0,015 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 0 mm 

23 ハウジング材質 スチール黒色メッキ
24 重量 46 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 9 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN 2,2 4,5 6,7 6,8 6,6 6,1 mNm
30 定格電流（熱制限） IN 0,7 0,7 0,52 0,37 0,25 0,16 A
31 定格回転数 nN 7 170 6 390 4 390 4 800 4 300 4 060 min-1

M [mNm]

n [min-1]

2 6 84 100
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2224U018SR (Rth2 -50%)
間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧18V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

20/1R
22E
22EKV
22GPT
22/2
22/5
22/7
23/1

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
貴金属整流 8,37 W

10 mNm

シリーズ 2232 ... SR
22℃環境、定格電圧 2232 U 006 SR 009 SR 012 SR 015 SR 018 SR 024 SR
定格電圧 UN 6 9 12 15 18 24 V
端子間抵抗 R 0,81 2,14 4,09 6,61 9,04 16,4 Ω
ロータ・インダクタンス L 44,4 93,1 178 281 399 710 µH
効率（最大） ηmax. 87 85 85 85 85 85 %
無負荷電流 I0 0,0352 0,0243 0,0176 0,014 0,0117 0,0088 A
無負荷回転数 n0 7 160 7 410 7 150 7 100 7 150 7 150 min-1

起動トルク MH 59 48,5 46,7 45,4 47,5 46,5 mNm
ロータ慣性 J 4,8 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 gcm²
摩擦トルク MR 0,28 0,28 0,28 0,28 0,28 0,28 mNm
トルク定数 kM 8 11,6 16 20,1 24 32 mNm/A
回転定数 kn 1 190 825 597 474 398 299 min-1/V
回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 121 152 153 156 150 153 min-1/mNm

熱抵抗:
– ハウジングに巻く Rth1 6,9 K/W
– 周囲へのハウジング (外部プラスチック フランジ) Rth2 p 19 K/W
– 周囲へのハウジング (外部金属フランジ) Rth2 m 1,8 K/W
熱時定数:
– ハウジングに巻く τw1 12 s
– 周囲へのハウジング (外部プラスチック フランジ) τw2 p 500 s
– 周囲へのハウジング (外部金属フランジ) τw2 m 46 s
動作温度範囲：
– モータ -30 ... +85 (オプション -30 ... +125) °C
コイル（最大許容温度） +125 °C
軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
軸径 2 2 mm 
最大軸負荷：  
– 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 1,5 8 N 
最大軸負荷：  
– 3 000min-1での軸方向 0,2 0,8 N 
– 静的 (シャフト非サポート) 20 10 N 
軸の遊び:  
– 半径方向 0,03 0,015 mm 
– 軸方向 0,2 0 mm 
最大回転数 nmax. 8 000 min-1

極数 1
重量 62 g
ハウジング材質 スチール（ニッケルメッキ）
マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
定格トルク MN 10 10 10 10 10 10 mNm
定格電流（熱制限） IN 1,36 0,958 0,694 0,553 0,462 0,347 A
定格回転数 nN 5 920 5 710 5 430 5 320 5 470 5 420 min-1

M [mNm]
1 3 42 650 7 9 108 11

1 500

0

  4 500

  3 000

6 000

7 500

9 000

10 500

n [min-1]

Watt
642

UN

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
このグラフは、22°C という特定周囲温度における、
出力シャフト上の利用可能なトルクと推奨回転数の
関係を表します。このグラフは、熱的結合が異なる
状態、つまりモータを、プラスチックフランジに取
り付けた場合と、金属フランジに取り付けた場合示
しています。 

定格電圧 (UN) 曲線は、限界温度までにおいて、プラ
スチック製フランジに取り付けられたモータの定格
電圧での動作点と。 
熱抵抗をさらに下げることで、より高いトルクを得
ることができます。
 
定格電圧曲線の上の領域では、いかなる動作点も、
より高い動作電圧を必要とします。 
定格電圧曲線の下の領域では、いかなる動作点も、
より低い動作電圧を必要とします。

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

20/1R
22E
22EKV
22GPT
22/2
22/5
22/7
23/1
26A

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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1336...CXR  グラファイト  3.6 mNm

1727...CXR  グラファイト 4.9 mNm

1741...CXR  グラファイト 8.8 mNm

2237...CXR  グラファイト  12 mNm

2642...CXR  グラファイト 26 mNm

2657...CXR  グラファイト 40 mNm
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DCマイクロモータ
グラファイト 4 W

3,6 mNm

シリーズ 1336 ... CXR
22℃環境、定格電圧 1336 U  006 CXR 012 CXR 018 CXR 024 CXR

1 定格電圧 UN  6 12 18 24 V
2 端子間抵抗 R  3,98 15,6 36,6 63,7 Ω
3 効率（最大） ηmax.  58 62 64 64 %
4 無負荷回転数 n0  8 300 8 700 8 800 8 900 min-1

5 無負荷電流（ø2 mm軸の場合） I0  0,058 0,029 0,019 0,014 A
6 起動トルク MH  8,1 8,6 8,6 8,6 mNm
7 摩擦トルク MR  0,35 0,35 0,35 0,35 mNm
8 回転定数 kn  1 568 783 525 392 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  0,638 1,277 1,904 2,552 mV/min-1

10 トルク定数 kM  6,09 12,19 18,18 24,37 mNm/A
11 電流定数 kI  0,164 0,082 0,055 0,041 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  1 025 1 003 1 057 1 024 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  70 280 656 1 100 µH
14 機械的時定数 τm  5,9 6 6,1 6 ms
15 ロータ慣性 J  0,55 0,57 0,55 0,56 gcm²
16 角加速度 αmax.  147 152 156 154 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 13 / 28 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 11 / 245 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +100 °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

20 軸受 ボールベアリング、予荷重 焼結ブロンズ・スリーブ  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 2 2 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 8 1,5 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,8 0,2 N 
 – 静止時の軸方向 10 20 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,015 0,03 mm 
 – 軸方向 ≤ 0 0,2 mm 

23 ハウジング材質 スチール（ニッケルメッキ）
24 重量 21 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 10 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  3,5 3,6 3,5 3,6 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,7 0,36 0,24 0,18 A
31 定格回転数 nN  2 780 3 170 3 160 3 250 min-1

M [mNm]

n [min-1]

1,00,5 2,5 3,5 4,51,5 3,0 4,02,0 5,00

Watt
4321

2 000

0

  6 000

  4 000

8 000

10 000

12 000

UN

1336U024CXR
1336U024CXR (Rth2 -50%)
間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
エンコーダ IE2, IEH2, IEH3との接続用リア軸端部付きモータエンコーダ接続
焼結ベアリング採用モータ用。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

14/1 IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
グラファイト 5,3 W

4,9 mNm

シリーズ 1727 ... CXR
22℃環境、定格電圧 1727 U  006 CXR 012 CXR 024 CXR

1 定格電圧 UN  6 12 24 V
2 端子間抵抗 R  3,06 13,78 57,6 Ω
3 効率（最大） ηmax.  63 65 66 %
4 無負荷回転数 n0  7 300 7 600 7 600 min-1

5 無負荷電流（ø2 mm軸の場合） I0  0,052 0,026 0,013 A
6 起動トルク MH  12,2 11,4 11,4 mNm
7 摩擦トルク MR  0,36 0,36 0,36 mNm
8 回転定数 kn  1 362 681 332 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  0,734 1,47 3,01 mV/min-1

10 トルク定数 kM  7,01 14,03 28,73 mNm/A
11 電流定数 kI  0,143 0,071 0,035 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  595 668 666 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  80 320 1 440 µH
14 機械的時定数 τm  8,1 8,4 8,4 ms
15 ロータ慣性 J  1,3 1,2 1,2 gcm²
16 角加速度 αmax.  94 95 95 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 9,1 / 28,3 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 7 / 340 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +100 °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

20 軸受 ボールベアリング、予荷重 焼結ブロンズ・スリーブ  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 2 2 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 8 1,5 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,8 0,2 N 
 – 静止時の軸方向 10 20 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,015 0,03 mm 
 – 軸方向 ≤ 0 0,2 mm 

23 ハウジング材質 スチール（ニッケルメッキ）
24 重量 28 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 9 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  4,9 4,7 4,7 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,84 0,41 0,2 A
31 定格回転数 nN  2 910 2 810 2 730 min-1

M [mNm]

n [min-1]

1 3 42 650 7

Watt
4321

2 000

4 000
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  8 000

  10 000

  6 000

12 000

UN

1727U006CXR
1727U006CXR (Rth2 -50%)
間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧6V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
エンコーダIE2, IEH2, IEH3との接続用リア軸端部付きモータエンコーダ接続
焼結ベアリング採用モータ用。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

15/10
16/7
17/1

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
グラファイト 9 W

8,8 mNm

シリーズ 1741 ... CXR
22℃環境、定格電圧 1741 U  006 CXR 012 CXR 018 CXR 024 CXR

1 定格電圧 UN  6 12 18 24 V
2 端子間抵抗 R  1,3 5,8 15 26,9 Ω
3 効率（最大） ηmax.  72 74 75 75 %
4 無負荷回転数 n0  7 100 7 600 7 300 7 300 min-1

5 無負荷電流（ø2 mm軸の場合） I0  0,055 0,028 0,017 0,013 A
6 起動トルク MH  30,6 27,9 26,1 26,2 mNm
7 摩擦トルク MR  0,4 0,4 0,4 0,4 mNm
8 回転定数 kn  1 303 668 420 314 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  0,768 1,496 2,378 3,185 mV/min-1

10 トルク定数 kM  7,33 14,29 22,71 30,41 mNm/A
11 電流定数 kI  0,136 0,07 0,044 0,033 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  231 271 278 278 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  35 135 340 600 µH
14 機械的時定数 τm  4,3 4,5 4,4 4,4 ms
15 ロータ慣性 J  1,8 1,6 1,5 1,5 gcm²
16 角加速度 αmax.  170 175 174 174 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 7 / 23 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 8 / 440 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +100 °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

20 軸受 ボールベアリング、予荷重 焼結ブロンズ・スリーブ  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 2 2 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 8 1,5 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,8 0,2 N 
 – 静止時の軸方向 10 20 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,015 0,03 mm 
 – 軸方向 ≤ 0 0,2 mm 

23 ハウジング材質 鋼（不動態化、亜鉛メッキ）
24 重量 45 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 9 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  8,8 8,4 8,4 8,4 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  1,4 0,69 0,43 0,33 A
31 定格回転数 nN  4 280 4 410 3 940 3 940 min-1

M [mNm]

n [min-1]

2 6 84 12100

Watt
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間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧6V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 300mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 600mm、レッド（+）/ブラック（-）、コネクタ AMP 179228-2 付きツインリード
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
エンコーダ IE2, IEH2, IEH3との接続用リア軸端部付きモータエンコーダ接続
焼結ベアリング採用モータ用。ベアリング

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

15/10
16/7
17/1
20/1R

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
グラファイト 11 W

12 mNm

シリーズ 2237 ... CXR
22℃環境、定格電圧 2237 S 006 CXR 012 CXR 018 CXR 024 CXR 036 CXR 048 CXR

1 定格電圧 UN 6 12 18 24 36 48 V
2 端子間抵抗 R 0,85 3,92 8,5 15,7 33 62,8 Ω
3 効率（最大） ηmax. 68,1 70,8 72,2 72,6 73,6 73,5 %
4 無負荷回転数 n0 6 900 6 800 7 000 6 900 7 200 7 000 min-1

5 無負荷電流（ø3 mm軸の場合） I0 0,124 0,058 0,039 0,029 0,02 0,015 A
6 起動トルク MH 47,2 45,7 47,1 46,6 48,7 47,1 mNm
7 摩擦トルク MR 0,92 0,92 0,92 0,92 0,92 0,92 mNm
8 回転定数 kn 1 283 601 409 301 207 150 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE 0,78 1,66 2,44 3,33 4,83 6,65 mV/min-1

10 トルク定数 kM 7,44 15,9 23,3 31,8 46,2 63,5 mNm/A
11 電流定数 kI 0,134 0,063 0,043 0,032 0,022 0,016 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 146 148 149 149 148 149 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L 35 150 320 590 1 240 2 340 µH
14 機械的時定数 τm 5 5 5 5 5 5 ms
15 ロータ慣性 J 3,1 3,1 3,1 3,1 3,1 3,1 gcm²
16 角加速度 αmax. 152 147 152 150 157 152 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 8 / 17 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 13 / 500 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +100 °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 3 3 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 2,5 15 N 
 – 3 000min-1での軸方向 0,3 2 N 
 – 静止時の軸方向 20 20 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 0,015 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,15 0 mm 

23 ハウジング材質 鋼（不動態化、亜鉛メッキ）
24 重量 68 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 8 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN 11 12 12 12 12 12 mNm
30 定格電流（熱制限） IN 1,9 0,9 0,61 0,46 0,31 0,23 A
31 定格回転数 nN 4 750 4 450 4 700 4 560 4 880 4 630 min-1

M [mNm]

n [min-1]

2 6 84 12100 14 16
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連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

間欠運転
定格値での動作点

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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製品名の例：
種類 説明

プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 160mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
二次軸端なし軸端

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22E
22EKV
22GPT
22/7
23/1
26A
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
グラファイト 21 W

26 mNm

シリーズ 2642 ... CXR
22℃環境、定格電圧 2642 W 012 CXR 015 CXR 018 CXR 024 CXR 036 CXR 048 CXR

1 定格電圧 UN 12 15 18 24 36 48 V
2 端子間抵抗 R 1,46 2,17 3,29 5,84 13,78 24,06 Ω
3 効率（最大） ηmax. 76 81 80 78 80 79 %
4 無負荷回転数 n0 5 800 5 600 5 800 5 900 5 800 5 900 min-1

5 無負荷電流（ø4 mm軸の場合） I0 0,092 0,07 0,06 0,045 0,03 0,022 A
6 起動トルク MH 144,6 165,3 153,2 150,5 148 149 mNm
7 摩擦トルク MR 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 mNm
8 回転定数 kn 514 395 337 252 167 125 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE 1,945 2,53 2,965 3,962 6,001 7,994 mV/min-1

10 トルク定数 kM 18,57 24,16 28,31 37,83 57,31 76,34 mNm/A
11 電流定数 kI 0,054 0,041 0,035 0,026 0,017 0,013 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 40,4 35,5 39,2 39 40,1 39,4 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L 135 232 313 560 1 283 2 280 µH
14 機械的時定数 τm 5,1 4,5 4,9 4,9 5 5 ms
15 ロータ慣性 J 12 12 12 12 12 12 gcm²
16 角加速度 αmax. 121 138 128 125 123 124 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 4,7 / 15,2 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 20 / 720 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +100 °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 4 4 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 10 20 N 
 – 3 000min-1での軸方向 2 2 N 
 – 静止時の軸方向 50 20 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 0,015 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,15 0 mm 

23 ハウジング材質 鋼（不動態化、亜鉛メッキ）
24 重量 114 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 7 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN 25 26 26 26 26 26 mNm
30 定格電流（熱制限） IN 1,6 1,32 1,08 0,82 0,54 0,41 A
31 定格回転数 nN 4 770 4 660 4 750 4 770 4 710 4 750 min-1

M [mNm]

n [min-1]
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30 35
連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

間欠運転
定格値での動作点

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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製品名の例：
種類 説明

プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 160mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
二次軸端なし軸端

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22GPT
26A
26/1R
30/1
30/1 S
32GPT
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
グラファイト 34 W

40 mNm

シリーズ 2657 ... CXR
22℃環境、定格電圧 2657 W 012 CXR 018 CXR 024 CXR 030 CXR 036 CXR 048 CXR

1 定格電圧 UN 12 18 24 30 36 48 V
2 端子間抵抗 R 0,72 1,53 2,98 4,84 6,76 12,61 Ω
3 効率（最大） ηmax. 81 85 83 84 85 83 %
4 無負荷回転数 n0 5 600 5 500 5 800 5 700 5 800 5 800 min-1

5 無負荷電流（ø4 mm軸の場合） I0 0,104 0,067 0,052 0,041 0,035 0,026 A
6 起動トルク MH 306,7 347,3 302,9 300,7 306,9 283,1 mNm
7 摩擦トルク MR 2 2 2 2 2 2 mNm
8 回転定数 kn 494 321 247 196 165 122 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE 2,024 3,113 4,05 5,11 6,07 8,205 mV/min-1

10 トルク定数 kM 19,33 29,73 38,67 48,84 58 78,35 mNm/A
11 電流定数 kI 0,052 0,034 0,026 0,02 0,017 0,013 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 18,4 16,5 19 19,4 19,2 19,6 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L 90 214 365 579 816 1 500 µH
14 機械的時定数 τm 3,3 2,9 3,4 3,4 3,4 3,5 ms
15 ロータ慣性 J 17 17 17 17 17 17 gcm²
16 角加速度 αmax. 180 204 178 177 180 172 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 4,4 / 12,6 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 28 / 810 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +100 °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 4 4 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 10 20 N 
 – 3 000min-1での軸方向 2 2 N 
 – 静止時の軸方向 50 20 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 0,015 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,15 0 mm 

23 ハウジング材質 鋼（不動態化、亜鉛メッキ）
24 重量 156 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 7 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN 39 43 40 40 40 40 mNm
30 定格電流（熱制限） IN 2,4 1,7 1,2 0,97 0,82 0,61 A
31 定格回転数 nN 5 040 5 020 5 110 5 050 5 140 5 050 min-1
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n [min-1]
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連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

間欠運転
定格値での動作点

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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製品名の例：
種類 説明

プリロード済みボールベアリング ｘ 2。ベアリング

シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 160mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
二次軸端なし軸端

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22GPT
26A
26/1R
30/1
30/1 S
32GPT
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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 FAULHABER CR

FAULHABER CR

   

2342...CR  グラファイト  20,5 mNm

2642...CR  グラファイト  32 mNm

2657...CR  グラファイト  51,1 mNm

2668...CR  グラファイト  70 mNm

3242...CR  グラファイト  41 mNm

3257...CR  グラファイト  73 mNm

3272...CR  グラファイト  120 mNm

3863...CR  グラファイト  131 mNm

3890...CR  グラファイト 224 mNm
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DCマイクロモータ
グラファイト 21,7 W

20,5 mNm

シリーズ 2342 ... CR
22℃環境、定格電圧 2342 S 006 CR 012 CR 018 CR 024 CR 036 CR 048 CR
定格電圧 UN 6 12 18 24 36 48 V
端子間抵抗 R 0,362 1,93 4,14 7,14 15,9 31,2 Ω
ロータ・インダクタンス L 13,1 69,1 142 264 569 1 130 µH
効率（最大） ηmax. 75 77 78 79 79 80 %
無負荷電流 I0 0,157 0,0694 0,0479 0,0351 0,024 0,0163 A
無負荷回転数 n0 8 310 7 530 7 990 7 870 8 110 7 690 min-1

起動トルク MH 95,6 86,1 87,7 93,2 92,9 89 mNm
ロータ慣性 J 5,6 5,7 6,2 5,8 6,5 6 gcm²
摩擦トルク MR 0,98 1 0,99 0,99 0,99 0,95 mNm
トルク定数 kM 6,36 14,6 21 28,6 42 59,1 mNm/A
回転定数 kn 1 500 653 455 334 228 162 min-1/V
回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 85,5 86,2 89,8 83,3 86,1 85,3 min-1/mNm

熱抵抗:
– ハウジングに巻く Rth1 5,6 K/W
– 周囲へのハウジング (外部プラスチック フランジ) Rth2 p 15 K/W
– 周囲へのハウジング (外部金属フランジ) Rth2 m 2,1 K/W
熱時定数:
– ハウジングに巻く τw1 12 s
– 周囲へのハウジング (外部プラスチック フランジ) τw2 p 580 s
– 周囲へのハウジング (外部金属フランジ) τw2 m 78 s
動作温度範囲：
– モータ -30 ... +100 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C
軸受 ボールベアリング、予荷重  
軸径 3 mm 
最大軸負荷：  
– 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 20 N 
最大軸負荷：  
– 3 000min-1での軸方向 2 N 
– 静的 (シャフト非サポート) 20 N 
– 静的 (シャフトサポート) 900 N 
軸の遊び:  
– 半径方向 0,015 mm 
– 軸方向 0 mm 
最大回転数 nmax. 11 000 min-1

極数 1
重量 88 g
ハウジング材質 スチール（ニッケルメッキ）
マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
定格トルク MN 16,6 19,8 19,6 20,5 20,2 20,5 mNm
定格電流（熱制限） IN 3 1,6 1,11 0,846 0,57 0,409 A
定格回転数 nN 6 700 5 270 5 690 5 660 5 850 5 390 min-1

M [mNm]

n [min-1]

5 15 2010 250
0
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注：
このグラフは、22°C という特定周囲温度における、
出力シャフト上の利用可能なトルクと推奨回転数の
関係を表します。このグラフは、熱的結合が異なる
状態、つまりモータを、プラスチックフランジに取
り付けた場合と、金属フランジに取り付けた場合示
しています。 

定格電圧 (UN) 曲線は、限界温度までにおいて、プラ
スチック製フランジに取り付けられたモータの定格
電圧での動作点と。 
熱抵抗をさらに下げることで、より高いトルクを得
ることができます。
 
定格電圧曲線の上の領域では、いかなる動作点も、
より高い動作電圧を必要とします。 
定格電圧曲線の下の領域では、いかなる動作点も、
より低い動作電圧を必要とします。

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧48V)

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は50%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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製品名の例：
種類 説明

シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 160mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
二次軸端なし軸端
ブレーキ MBZ との組み合わせ用ブレーキの組み合わせ 

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22GPT
22/7
23/1
26A
26/1R
30/1
30/1 S
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
グラファイト 28 W

32 mNm

シリーズ 2642 ... CR
22℃環境、定格電圧 2642 W  012 CR 018 CR 024 CR 036 CR 048 CR

1 定格電圧 UN  12 18 24 36 48 V
2 端子間抵抗 R  1,45 3,1 5,78 13,6 23,8 Ω
3 効率（最大） ηmax.  78 76 79 76 79 %
4 無負荷回転数 n0  6 400 6 400 6 400 6 500 6 400 min-1

5 無負荷電流（ø4 mm軸の場合） I0  0,118 0,079 0,058 0,039 0,029 A
6 起動トルク MH  132 144 139 134 137 mNm
7 摩擦トルク MR  2 2 2 2 2 mNm
8 回転定数 kn  565 370 276 183 137 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  1,77 2,7 3,62 5,47 7,31 mV/min-1

10 トルク定数 kM  16,9 25,8 34,6 52,2 69,8 mNm/A
11 電流定数 kI  0,059 0,039 0,029 0,019 0,014 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  48,5 44,5 46 47,7 46,7 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  130 300 550 1 200 2 200 µH
14 機械的時定数 τm  5,4 5,4 5,4 5,4 5,4 ms
15 ロータ慣性 J  11 12 11 11 11 gcm²
16 角加速度 αmax.  120 120 120 120 120 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 2,1 / 11 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 10 / 510 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +125 °C
 コイル（最大許容温度） +155 °C

20 軸受 ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 4 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 20 N 
 – 3 000min-1での軸方向 2 N 
 – 静止時の軸方向 20 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,015 mm 
 – 軸方向 = 0 mm 

23 ハウジング材質 スチール黒色メッキ
24 重量 114 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 7 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  30 32 32 31 32 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  2,2 1,5 1,1 0,74 0,56 A
31 定格回転数 nN  4 390 4 490 4 370 4 340 4 330 min-1

M [mNm]

n [min-1]

5 15 2010 250
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2642W024CR
2642W024CR (Rth2 -50%)

30 35 40 45
連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

間欠運転
定格値での動作点

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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製品名の例：
種類 説明

シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 160mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
二次軸端なし軸端

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22GPT
26A
26/1R
30/1
30/1 S
32GPT
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
グラファイト 37 W

51,1 mNm

シリーズ 2657 ... CR
22℃環境、定格電圧 2657 W  012 CR 018 CR 024 CR 036 CR 048 CR
定格電圧 UN  12 18 24 36 48 V
端子間抵抗 R  0,711 1,7 2,85 6,78 12,5 Ω
ロータ・インダクタンス L  93,2 217 373 868 1 530 µH
効率（最大） ηmax.  81 82 83 83 83 %
無負荷電流 I0  0,11 0,0723 0,0552 0,0362 0,0272 A
無負荷回転数 n0  6 020 6 000 6 150 6 090 6 130 min-1

起動トルク MH  296 288 302 292 282 mNm
ロータ慣性 J  16 16 17 16 15 gcm²
摩擦トルク MR  2 2 2 2 2 mNm
トルク定数 kM  18,4 28,1 36,9 56,2 74,7 mNm/A
回転定数 kn  518 340 259 170 128 min-1/V
回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  20 20,5 20 20,5 21,4 min-1/mNm

熱抵抗:
– ハウジングに巻く Rth1 4,1 K/W
– 周囲へのハウジング (外部プラスチック フランジ) Rth2 p 12 K/W
– 周囲へのハウジング (外部金属フランジ) Rth2 m 2,7 K/W
熱時定数:
– ハウジングに巻く τw1 30 s
– 周囲へのハウジング (外部プラスチック フランジ) τw2 p 740 s
– 周囲へのハウジング (外部金属フランジ) τw2 m 170 s
動作温度範囲：
– モータ -30 ... +125 °C
コイル（最大許容温度） +155 °C
軸受 ボールベアリング、予荷重  
軸径 4 mm 
最大軸負荷：  
– 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 20 N 
最大軸負荷：  
– 3 000min-1での軸方向 2 N 
– 静的 (シャフト非サポート) 20 N 
– 静的 (シャフトサポート) 1 400 N 
軸の遊び:  
– 半径方向 0,015 mm 
– 軸方向 0 mm 
最大回転数 nmax. 7 000 min-1

極数 1
重量 156 g
ハウジング材質 スチール（ニッケルメッキ）
マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
定格トルク MN  46,9 50,2 51,1 50,8 49,9 mNm
定格電流（熱制限） IN  3 2,17 1,69 1,1 0,814 A
定格回転数 nN  4 980 4 730 4 910 4 800 4 800 min-1

M [mNm]

n [min-1]
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注：
このグラフは、22°C という特定周囲温度における、
出力シャフト上の利用可能なトルクと推奨回転数の
関係を表します。このグラフは、熱的結合が異なる
状態、つまりモータを、プラスチックフランジに取
り付けた場合と、金属フランジに取り付けた場合示
しています。 

定格電圧 (UN) 曲線は、限界温度までにおいて、プラ
スチック製フランジに取り付けられたモータの定格
電圧での動作点と。 
熱抵抗をさらに下げることで、より高いトルクを得
ることができます。
 
定格電圧曲線の上の領域では、いかなる動作点も、
より高い動作電圧を必要とします。 
定格電圧曲線の下の領域では、いかなる動作点も、
より低い動作電圧を必要とします。

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は50%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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製品名の例：
種類 説明

シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 160mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
二次軸端なし軸端

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22GPT
26A
26/1R
30/1
30/1 S
32GPT
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
グラファイト 84 W

70 mNm

シリーズ 2668 ... CR
22℃環境、定格電圧 2668 W  018 CR 024 CR 036 CR 048 CR

1 定格電圧 UN  18 24 36 48 V
2 端子間抵抗 R  0,57 1,03 2,53 4,23 Ω
3 効率（最大） ηmax.  86 87 87 88 %
4 無負荷回転数 n0  7 900 7 800 7 500 7 700 min-1

5 無負荷電流（ø4 mm軸の場合） I0  0,105 0,078 0,05 0,038 A
6 起動トルク MH  653 656 632 660 mNm
7 摩擦トルク MR  2,2 2,2 2,2 2,2 mNm
8 回転定数 kn  448 331 211 162 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  2,24 3,02 4,73 6,18 mV/min-1

10 トルク定数 kM  21,3 28,9 45,2 59 mNm/A
11 電流定数 kI  0,047 0,035 0,022 0,017 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  12 11,8 11,8 11,6 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  87 158 390 660 µH
14 機械的時定数 τm  3,4 3,1 3,1 3,2 ms
15 ロータ慣性 J  27 25 25 26 gcm²
16 角加速度 αmax.  242 263 253 254 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 3 / 8 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 33 / 600 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +125 °C
 コイル（最大許容温度） +155 °C

20 軸受 ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 4 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 20 N 
 – 3 000min-1での軸方向 2 N 
 – 静止時の軸方向 20 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,015 mm 
 – 軸方向 = 0 mm 

23 ハウジング材質 スチール黒色メッキ
24 重量 189 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 10 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  56 68 69 70 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  3 2,8 1,8 1,4 A
31 定格回転数 nN  7 480 7 370 7 030 7 260 min-1

M [mNm]

n [min-1]
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間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧48V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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モータ端子との位置関係は
ありません。
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コネクタ2,8×0,5用

オプション
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オプション

 
  

製品名の例：
種類 説明

シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 160mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
二次軸端なし軸端

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22GPT
26A
26/1R
30/1
30/1 S
32GPT
32/3R
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
グラファイト 30 W

41 mNm

シリーズ 3242 ... CR
22℃環境、定格電圧 3242 G  012 CR 018 CR 024 CR 036 CR 048 CR

1 定格電圧 UN  12 18 24 36 48 V
2 端子間抵抗 R  1,27 2,73 5 10,5 19,7 Ω
3 効率（最大） ηmax.  72 70 73 71 73 %
4 無負荷回転数 n0  5 200 5 300 5 300 5 500 5 400 min-1

5 無負荷電流（ø5 mm軸の場合） I0  0,234 0,157 0,117 0,081 0,058 A
6 起動トルク MH  181 196 189 202 193 mNm
7 摩擦トルク MR  4,8 4,8 4,8 4,8 4,8 mNm
8 回転定数 kn  464 304 231 156 116 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  2,15 3,29 4,33 6,42 8,58 mV/min-1

10 トルク定数 kM  20,6 31,4 41,3 61,3 82 mNm/A
11 電流定数 kI  0,049 0,032 0,024 0,016 0,012 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  28,7 26,4 28 26,7 28 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  135 310 540 1 220 2 200 µH
14 機械的時定数 τm  7,5 7,5 7,5 7,5 7,5 ms
15 ロータ慣性 J  25 27 26 27 26 gcm²
16 角加速度 αmax.  73 73 74 75 75 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 2,5 / 9 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 17 / 660 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +125 °C
 コイル（最大許容温度） +155 °C

20 軸受 ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 5 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 50 N 
 – 3 000min-1での軸方向 5 N 
 – 静止時の軸方向 50 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,015 mm 
 – 軸方向 = 0 mm 

23 ハウジング材質 スチール黒色メッキ
24 重量 175 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 6 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  40 41 41 41,7 41 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  2,5 1,7 1,3 0,89 0,65 A
31 定格回転数 nN  3 580 3 690 3 690 3 900 3 780 min-1
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n [min-1]

10 30 4020 500

Watt
2820124

1 000

0

  3 000

  2 000

4 000

5 000

6 000

7 000

8 000

UN

3242G024CR
3242G024CR (Rth2 -50%)

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

間欠運転
定格値での動作点

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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モータ端子との位置関係は
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製品名の例：
種類 説明

シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 160mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
二次軸端なし軸端

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S
MC 5010 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
グラファイト 60 W

73 mNm

シリーズ 3257 ... CR
22℃環境、定格電圧 3257 G  012 CR 018 CR 024 CR 036 CR 048 CR

1 定格電圧 UN  12 18 24 36 48 V
2 端子間抵抗 R  0,41 0,84 1,63 4,15 6,56 Ω
3 効率（最大） ηmax.  83 83 83 80 83 %
4 無負荷回転数 n0  5 700 6 100 5 900 5 600 5 900 min-1

5 無負荷電流（ø5 mm軸の場合） I0  0,258 0,18 0,129 0,082 0,064 A
6 起動トルク MH  531 561 539 518 547 mNm
7 摩擦トルク MR  4,9 4,9 4,9 4,9 4,9 mNm
8 回転定数 kn  500 352 253 156 125 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  2 2,84 3,95 6,4 7,98 mV/min-1

10 トルク定数 kM  19,1 27,2 37,7 61,1 76,2 mNm/A
11 電流定数 kI  0,052 0,037 0,027 0,016 0,013 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  10,7 10,9 10,9 10,6 10,8 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  70 140 270 700 1 100 µH
14 機械的時定数 τm  4,7 4,7 4,7 4,7 4,7 ms
15 ロータ慣性 J  42 41 41 42 42 gcm²
16 角加速度 αmax.  130 140 130 120 130 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 2 / 8 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 17 / 810 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +125 °C
 コイル（最大許容温度） +155 °C

20 軸受 ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 5 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 50 N 
 – 3 000min-1での軸方向 5 N 
 – 静止時の軸方向 50 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,015 mm 
 – 軸方向 = 0 mm 

23 ハウジング材質 スチール黒色メッキ
24 重量 242 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 7 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  63 70 71 73,1 73 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  4 3,2 2,3 1,49 1,2 A
31 定格回転数 nN  5 150 5 470 5 210 4 770 5 190 min-1
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連続運転のための推奨領域(例：定格電圧48V)

間欠運転
定格値での動作点

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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製品名の例：
種類 説明

シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 160mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
二次軸端なし軸端

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S
MC 5010 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
グラファイト 85 W

120 mNm

シリーズ 3272 ... CR
22℃環境、定格電圧 3272 G  012 CR 018 CR 024 CR 036 CR 048 CR

1 定格電圧 UN  12 18 24 36 48 V
2 端子間抵抗 R  0,2 0,42 0,82 1,67 3,35 Ω
3 効率（最大） ηmax.  85 87 87 88 88 %
4 無負荷回転数 n0  5 400 5 700 5 500 5 800 5 500 min-1

5 無負荷電流（ø5 mm軸の場合） I0  0,191 0,135 0,095 0,069 0,048 A
6 起動トルク MH  1 192 1 225 1 188 1 250 1 177 mNm
7 摩擦トルク MR  3,9 3,9 3,9 4 3,9 mNm
8 回転定数 kn  459 324 230 162 115 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  2,18 3,09 4,35 6,18 8,7 mV/min-1

10 トルク定数 kM  20,8 29,5 41,6 59 83,3 mNm/A
11 電流定数 kI  0,048 0,034 0,024 0,017 0,012 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  4,4 4,6 4,5 4,6 4,6 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  45 95 185 370 740 µH
14 機械的時定数 τm  3,1 3 3 3 2,9 ms
15 ロータ慣性 J  67 60 63 62 60 gcm²
16 角加速度 αmax.  178 204 189 202 196 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 2,3 / 7 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 40 / 850 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +125 °C
 コイル（最大許容温度） +155 °C

20 軸受 ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 5 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 50 N 
 – 3 000min-1での軸方向 5 N 
 – 静止時の軸方向 50 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,015 mm 
 – 軸方向 = 0 mm 

23 ハウジング材質 スチール黒色メッキ
24 重量 312 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 6 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  75 102 119 119 120 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  4 4 3,5 2,4 1,7 A
31 定格回転数 nN  5 110 5 470 5 150 5 560 5 180 min-1

M [mNm]
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連続運転のための推奨領域(例：定格電圧48V)

間欠運転
定格値での動作点

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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モータ端子との位置関係は
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オプション

 
  

製品名の例：
種類 説明

シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 160mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード
二次軸端なし軸端

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 5004 P
MC 5005 S
MC 5010 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
グラファイト 110 W

131 mNm

シリーズ 3863 ... CR
22℃環境、定格電圧 3863 H  012 CR 018 CR 024 CR 036 CR 048 CR

1 定格電圧 UN  12 18 24 36 48 V
2 端子間抵抗 R  0,16 0,36 0,64 1,55 2,58 Ω
3 効率（最大） ηmax.  83 84 85 86 86 %
4 無負荷回転数 n0  5 600 5 900 5 800 5 800 5 800 min-1

5 無負荷電流（ø6 mm軸の場合） I0  0,335 0,232 0,168 0,112 0,084 A
6 起動トルク MH  1 424 1 394 1 455 1 363 1 461 mNm
7 摩擦トルク MR  6,5 6,5 6,5 6,5 6,5 mNm
8 回転定数 kn  480 332 240 160 120 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  2,08 3,01 4,17 6,25 8,33 mV/min-1

10 トルク定数 kM  19,9 28,8 39,8 59,8 79,7 mNm/A
11 電流定数 kI  0,05 0,035 0,025 0,017 0,013 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  3,9 4,1 3,9 4,1 3,9 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  45 90 180 400 700 µH
14 機械的時定数 τm  4,8 4,8 4,8 4,8 4,7 ms
15 ロータ慣性 J  120 110 120 110 115 gcm²
16 角加速度 αmax.  119 127 121 124 127 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 2,5 / 6 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 50 / 900 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +125 °C
 コイル（最大許容温度） +155 °C

20 軸受 ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 6 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 60 N 
 – 3 000min-1での軸方向 6 N 
 – 静止時の軸方向 50 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,015 mm 
 – 軸方向 = 0 mm 

23 ハウジング材質 スチール黒色メッキ
24 重量 390 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 7 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  69 99 129 126 131 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  4 4 4 2,6 2 A
31 定格回転数 nN  5 430 5 660 5 510 5 500 5 550 min-1

M [mNm]

n [min-1]
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3863H048CR
3863H048CR (Rth2 -50%)

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧48V)

間欠運転
定格値での動作点

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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3863H012CR-158

オプション

  

製品名の例：
種類 説明

シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 160mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード

エンコーダ IE3, IERS3, IER3との接続用リア軸端部付きモータ二次軸端
二次軸端なし軸端

ブレーキ MBZ との組み合わせ用ブレーキの組み合わせ 

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
44/1

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 5010 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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DCマイクロモータ
グラファイト 160 W

224 mNm

シリーズ 3890 ... CR
22℃環境、定格電圧 3890 H  018 CR 024 CR 036 CR 048 CR

1 定格電圧 UN  18 24 36 48 V
2 端子間抵抗 R  0,21 0,36 0,78 1,38 Ω
3 効率（最大） ηmax.  86 87 87 88 %
4 無負荷回転数 n0  5 400 5 400 5 400 5 500 min-1

5 無負荷電流（ø6 mm軸の場合） I0  0,323 0,242 0,161 0,121 A
6 起動トルク MH  2 642 2 760 2 887 2 911 mNm
7 摩擦トルク MR  10 10 10 10 mNm
8 回転定数 kn  300 225 150 112 min-1/V
9 逆起電圧定数 kE  3,332 4,443 6,665 8,887 mV/min-1

10 トルク定数 kM  31,82 42,43 63,65 84,86 mNm/A
11 電流定数 kI  0,031 0,024 0,016 0,012 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  2 1,9 1,8 1,8 min-1/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  60 110 240 430 µH
14 機械的時定数 τm  3,4 3,3 3,3 3,3 ms
15 ロータ慣性 J  164 164 171 171 gcm²
16 角加速度 αmax.  161 168 169 170 ·103rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 1,9 / 4,2 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 58 / 910 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -30 ... +125 °C
 コイル（最大許容温度） +155 °C

20 軸受 ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 6 mm 
 – 3 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 60 N 
 – 3 000min-1での軸方向 6 N 
 – 静止時の軸方向 50 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,015 mm 
 – 軸方向 = 0 mm 

23 ハウジング材質 スチール黒色メッキ
24 重量 550 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 6 000 min-1

27 極数 1
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  139 182 222 224 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  5 5 4,3 3,2 A
31 定格回転数 nN  5 190 5 240 5 350 5 360 min-1

M [mNm]

n [min-1]
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3890H048CR (Rth2 -50%)

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧48V)

間欠運転
定格値での動作点

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

3890 H ... CR 3890 A ... CR

A
0,02

ø0,04 A6x 3
ø0,3 A

M3

3x ø2,75  2,8

2x M2  2,8

90

1

38ø

1,1

14,8
22,82,2

25±0,317,5±0,5

16ø
-0,004
-0,0106ø15ø

22ø

6
-0,004
-0,010ø

7 11,5±0,5
2,8
3,59±0,4

1,560°6x

-0,025
0

-0,1
0

-0,02
0 -0,03

-0,11ø11,6

0,04
ø0,07 A

DIN 58400
m=0,5
z=21

5

27,5

ø28

0,530°

深さ

深さ

縮小図

ねじM3 DIN 7500用はø25
モータ端子との位置関係は
ありません。

ファストン・
コネクタ2,8×0,5用

深さ

オプション

U
158
2016
1387
  

 

3890H024CR-158

オプション

  

製品名の例：
種類 説明

シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード

エンコーダ IE3, IERS3, IER3 との接続用リア軸端部付きモータ二次軸端
ブレーキ MBZ との組み合わせ用ブレーキの組み合わせ 

二次軸端なし軸端

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
44/1

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 5010 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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 FAULHABER SR-Flat

FAULHABER SR-Flat

   

1506...SR  貴金属整流  0.45 mNm

1506...SR IE2-8  エンコーダ一体型 0.4 mNm

1512...SR  ギアヘッド一体型  30 mNm

1512...SR IE2-8  ギアヘッドとエンコーダ一体型  30 mNm

2607...SR  貴金属整流 3.4 mNm

2607...SR IE2-16 エンコーダ一体型  2.9 mNm

2619...SR  ギアヘッド一体型   100 mNm

2619...SR IE2-16 ギアヘッドとエンコーダ一体型 100 mNm



戻る
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フラット型DCマイクロモータ
貴金属整流 1,12 W

0,44 mNm

シリーズ 1506 ... SR
22℃環境、定格電圧 1506 N  003 SR 006 SR 012 SR

1 定格電圧 UN  3 6 12 V
2 端子間抵抗 R  13,6 60,5 156 Ω
3 効率（最大） ηmax.  65 63 68 %
4 無負荷回転数 n0  11 200 11 800 12 900 min-¹
5 無負荷電流（ø0,8 mm軸の場合） I0  0,00814 0,00431 0,00232 A
6 起動トルク MH  0,522 0,441 0,644 mNm
7 摩擦トルク MR  0,02 0,02 0,02 mNm
8 回転定数 kn  3 880 2 050 1 110 min-¹/V
9 逆起電圧定数 kE  0,258 0,487 0,904 mV/min-¹

10 トルク定数 kM  2,46 4,65 8,63 mNm/A
11 電流定数 kI  0,406 0,215 0,116 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  21 500 26 700 20 000 min-¹/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  275 1 160 3 550 µH
14 機械的時定数 τm  18 22,4 16,8 ms
15 ロータ慣性 J  0,08 0,08 0,08 gcm²
16 角加速度 αmax.  65 55,1 80,5 ·10³rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 25 / 35 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 4,5 / 48 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -25 ... +80 °C
 コイル（最大許容温度） +85 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 0,8 mm 
 – 3 000min-¹での半径方向（ベアリングから3mm） 0,5 N 
 – 3 000min-¹での軸方向 0,1 N 
 – 静止時の軸方向 10 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 mm 

23 ハウジング材質 プラスチック
24 重量 4,3 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 16 000 min-¹
27 極数 2
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  0,363 0,313 0,444 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,16 0,0734 0,0558 A
31 定格回転数 nN  2 500 2 500 2 500 min-¹

1506N012SR
1506N012SR (Rth2 -50%)

12 000
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間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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1506N012SR-3359

オプション

  

製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 70mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード

長さ 4,5mmリアシャフト
正方形取り付けフランジ（17.5 x 17.5mm）フランジ
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

SC 1801 P
SC 1801 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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フラット型DCマイクロモータ
エンコーダ一体型貴金属整流式 0,8 W

0,4 mNm

シリーズ 1506 ... SR IE2-8
22℃環境、定格電圧 1506 N  003 SR 006 SR 012 SR IE2-8

1 定格電圧 UN  3 6 12 V
2 端子間抵抗 R  10,4 50,5 130 Ω
3 効率（最大） ηmax.  68 66 70 %
4 無負荷回転数 n0  13 400 14 300 15 500 min-¹
5 無負荷電流（ø0,8 mm軸の場合） I0  0,01 0,005 0,003 A
6 起動トルク MH  0,54 0,46 0,64 mNm
7 摩擦トルク MR  0,02 0,02 0,02 mNm
8 回転定数 kn  4 640 2 480 1 340 min-¹/V
9 逆起電圧定数 kE  0,216 0,403 0,749 mV/min-¹

10 トルク定数 kM  2,06 3,84 7,15 mNm/A
11 電流定数 kI  0,486 0,26 0,14 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  24 700 31 400 24 200 min-¹/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  175 720 2 100 µH
14 機械的時定数 τm  24 30 23 ms
15 ロータ慣性 J  0,09 0,09 0,09 gcm²
16 角加速度 αmax.  58 50 71 ·10³rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 36 / 61 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 5,4 / 190 s
19 動作温度範囲：

 – モータ +0 ... +70 °C
 コイル（最大許容温度） +70 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ  
21 最大軸負荷：  

 – 軸径 0,8 mm 
 – 3 000min-¹での半径方向（ベアリングから3mm） 0,5 N 
 – 3 000min-¹での軸方向 0,1 N 
 – 静止時の軸方向 10 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 mm 

23 ハウジング材質 プラスチック
24 重量 7,1 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 16 000 min-¹
27 極数 2
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  0,37 0,29 0,4 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,2 0,086 0,063 A
31 定格回転数 nN  2 500 2 500 2 530 min-¹

1506N012SR IE2-8
1506N012SR IE2-8 (Rth2 -50%)

12 000
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間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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N

UDD

IDD

IOUT

P
Φ
tr/tf
f

8   
2 
3,2 ... 5,5
typ. 8, max. 15
5
180 ± 45
90 ± 45
2,5 / 0,3
4,5

V DC
mA
mA
°e
°e
µs
kHz
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  IE2 -8   

1506 N ... SR IE2-8 1506 N ... SR IE2-8 X3697

A Aø0,07
0,04

4,5 ±0,3

5,5 ±0,2 5 ±0,3

ø15
0

-0,15
0

-0,05
0

-0,03

0,5

2,3

14

150 ±10

ø6 ø1,5

0,9

±0,25,5

17,5

ø2
4x

ø19

モータ端子についての向き±10°

特長

出力信号/回路図/コネクタ情報

一体型光学式エンコーダ
１回転のパルス数
信号出力、矩形波
供給電圧
消費電流、標準 (UDD = 5 V DC)
最大許容出力電流 ( Uout 時< 1,5V)
パルス幅 1)

位相シフト、チャンネルAからB 1)

信号立ち上がり/立ち下がり時間（最大） (CLOAD = 50 pF)
周波数帯域 2)（最大）

1) 周囲温度 22°C ( 1kHz で試験)
2) 回転数 (min-1) = f (Hz) x 60/N

このバージョンのDCマイクロモータは２つの出力チャンネルを持つ光学式
エンコーダ付です。軸上のコードホイールは光学的に検知され、処理され
ます。モータ１回転につき８パルスの９０°位相シフトした矩形波信号が出
力されます。

エンコーダは回転数と回転方向のモニタと制御および駆動軸の位置決め
に適しています。

エンコーダ、DCマイクロモータおよび2つのチャンネル出力信号の供給電
圧はコネクタ付きのリボン・ケーブルを通して送られます。

製品解説
 例:

 1506N003SR IE2-8

 1506N012SR IE2-8

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

Page 2/2

寸法図

チャンネル

  IE2 -8   

P

Φ

4 

5/6

3

UDD

GND

Ω

6
k

8

*

6 4 2
5 3 1

6,1
12,2

150 ±10

∆Φ =  90° –    Φ        
  P  

          
*  180°  ≤ 45°

回転方向

振
幅

回転

出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

出力回路

チャンネル A

チャンネル  B

チャンネル A/B 

* 外付けプルアップ抵抗を追加して、立ち上がり  
 　時間を改善することができます。
  注意: 最大IOUT は、5 mA を超えないこと。

コネクタ
EN 60603-13 / DIN-41651
グリッド 2,54 mm

ピン配線
1  モータ ‒
2  モータ +
3  GND
4  UDD
5  チャンネル B
6  チャンネル A

PVC リボン・ケーブル
6-コネクタ – 0,09 mm2

www.faulhaber.com
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   nmax  Mmax Mmax 
   min-1 g mNm mNm  %

UN

R

no

kn

kE

kM

kI

Δn/ΔM
L
J 

≤

≤
≤
≤

≤
≤

Volt
Ω
  
min-1

min-1/V
mV/min-1

mNm/A
A/mNm
 
min-1/mNm
µH
gcm2 

°

N
N
N

mm
mm
°C

30 mNm

1512 U    003 SR 006 SR 012 SR
         3 6 12
         13,6 60,5 156
           
         11 200 11 800 12 900
             
         3 880 2 050 1 110
         0,258 0,487 0,904
         2,46 4,65 8,63
         0,406 0,215 0,116
           
         21 500 26 700 20 000
         275 1 160 3 550
         0,08 0,08 0,08 

  

      4
      
      
      1,4
      1
      15
      
      0,08
      0,25
      – 25 ... + 80

 6 : 1    779 6,9 1,4 3 = 81
 13 : 1    372 7,0 2,8 5 ≠ 73
 39 : 1    129 7,2 7,0 10 = 60
 112 : 1    45 7,4 19,8 30 ≠ 59
 324 : 1    15 7,7 30,0 50 = 53

1512 ... SR

DCギアモータ

定格電圧
端子間抵抗

無負荷回転数(モータ)

回転定数
逆起電圧定数
トルク定数
電流定数

回転数-トルクの勾配
端子インダクタンス
ロータ慣性
 

ハウジング材質	 	 	 	 	 プラスチック
ギアトレーン材質	 	 	 	 	 金属
無負荷時のバックラッシュ
出力軸の軸受	 	 	 	 	 プラスチック/青銅ベアリング	
最大軸負荷:
–	半径方向	(実装面から5	mm)	
–	軸方向
最大軸圧入力
軸の遊び:
–	半径方向	(実装面から5	mm)
–	軸方向
動作温度範囲

	 	 	 	 	 出力トルク	 	
減速率（丸め）	 	 	 最大回転	 トータル	 連続運転	 間欠運転	 回転方向	 効率
   速度	 重量	 	 	 (反転可能)	
	 	 	 	 	 	 	 	
	 	 	 	 	 	 	  
        
     

シリーズ

貴金属整流式

仕様

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

注：1506...SRモータによる入力速度5000min-1での出力速度

1512 U ... SR

ø12,2

ø8,25

2x M1,6 2,5

1,4

124

1 6

7

ø2ø4ø4 ø15

±0,3

±0,3

±0,2

±0,3

-0,15
0

-0,05
0

-0,02
0

-0,05
0

1,4

±0,2 6,454,9

モータ端子についての向き±10°

深さ

22℃環境、定格電圧

www.faulhaber.com
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  nmax  Mmax Mmax  
  min-1 g mNm mNm  %

UN

R 

no

kn

kE

kM

kI

Δn/ΔM
L
J
 

≤

≤
≤
≤

≤
≤

Volt
Ω
  
min-1

min-1/V
mV/min-1

mNm/A
A/mNm
 
min-1/mNm
µH
gcm2

 

°

N
N
N

mm
mm
°C

30 mNm

1512 U    003 SR 006 SR 012 SR      IE2-8
         3 6 12
         10,4 50,5 130
  
         13 400 14 300 15 500
             
         4 640 2 480 1 340
         0,216 0,403 0,749
         2,06 3,84 7,15
         0,486 0,260 0,140
           
         24 700 31 400 24 200
         175 720 2 100
         0,09 0,09 0,09 

  

      4
      
      
      1,4
      1
      15
      
      0,08
      0,25
      0 ... + 70

 6 : 1    779 6,9 1,4 3 = 81
 13 : 1    372 7,0 2,8 5 ≠ 73
 39 : 1    129 7,2 7,0 10 = 60
 112 : 1    45 7,4 19,8 30 ≠ 59
 324 : 1    15 7,7 30,0 50 = 53

1512 ... SR ... IE2-8

DCギアモータ

定格電圧
端子間抵抗

無負荷回転数(モータ)

回転定数
逆起電圧定数
トルク定数
電流定数

回転数-トルクの勾配
端子インダクタンス
ロータ慣性	

ハウジング材質	 	 	 	 	 プラスチック
ギアトレーン材質	 	 	 	 	 金属
無負荷時のバックラッシュ
出力軸の軸受	 	 	 	 	 プラスチック/青銅ベアリング	
最大軸負荷:
–	半径方向	(実装面から5	mm)	
–	軸方向
最大軸圧入力
軸の遊び:
–	半径方向	(実装面から5	mm)
–	軸方向
動作温度範囲

     出力トルク	 	
減速率（丸め）	 	 	 最大回転	 トータル	 連続運転	 間欠運転	 回転方向	 効率
   速度	 重量	 	 	 (反転可能)	
        
        
        
     

シリーズ

仕様

組み合わせ
ドライブ・エレクトロニクス:
             

エンコーダ一体型貴金属整流

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

Page 1/2

注：5000min-1での入力速度で出力速度。モータ1506...	SRに基づいて。

1512 U ... SR ... IE2-8

6 ±0,3

45°±10°

ø8,25

ø12,2

2x M1,6 2,5

7 ±0,3

ø15

0

14

150 ±10

ø4 

ø2 -0,02

0
-0,05

0
-0,15

1

122,3

90°

モータ端子についての向き±10°

深さ

22℃環境、定格電圧

www.faulhaber.com
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N

UDD

IDD

IOUT

P
Φ
tr/tf
f

V DC
mA
mA
°e
°e
µs
kHz

  IE2 -8   
8   
2 
3,2 ... 5,5
typ. 8, max. 15
5
180 ± 45
90 ± 45
2,5 / 0,3
4,5

N

UDD

IDD

IOUT

P
Φ
tr/tf
f

V DC
mA
mA
°e
°e
µs
kHz

  IE2 -8   
8   
2 
3,2 ... 5,5
typ.8,	max.15

180 ± 45
90 ± 45
2,5 / 0,3
4,5

特長

出力信号/回路図/コネクタ情報

一体型光エンコーダ
１回転のパルス数
信号出力、方形波
供給電圧
消費電流、標準	(UDD	=	5	V	DC)
最大許容出力電流	(	Uout	時<	1,5V)
パルス幅1)
位相シフト、チャンネルAからB	1)
最大信号立ち上がり/立ち下がり時間	(CLOAD	=	50	pF)
最大周波数帯域	2)

1) 周囲温度 22°C ( 1kHz で試験)
2) 回転数 (min-1) = f (Hz) x 60/N

チャンネル

このバージョンでは、DCマイクロモータには、2つの出力チャンネルがある
光エンコーダが付いています。軸のコード・ホイールが、光でキャプチャさ
れ、キャプチャされたデータが処理されます。エンコーダの出力側で、2つの
90°	位相シフトされた矩形信号が、モータ1回転につき8インパルス利用可
能です。

エンコーダは、回転数と回転方向のモニタと制御および駆動軸の位置決め
に適しています。

エンコーダ、DCマイクロモータおよび2つのチャンネル出力信号の供給電
圧は、コネクタ付きのリボン・ケーブルを通して送られます。

製品解説
 例:

 1512U003SR 6:1 IE2-8

 1512U012SR 324:1 IE2-8

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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P

Φ

4 

5/6

3

UDD

GND

Ω

6
k

8

*

6 4 2
5 3 1

6,1
12,2

150 ±10

∆Φ =  90° –    Φ        
  P  

          
*  180°  ≤ 45°

回転方向

振
幅

回転

出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

出力回路

チャンネル A

チャンネル  B

チャンネル A/B 

*	 外付けプルアップ抵抗を追加して、立ち上がり 	
	　時間を改善することができます。
		注意:	最大IOUT	は、5	mA	を超えないこと。

コネクタ
EN 60603-13 / DIN-41651
グリッド 2,54 mm

ピン配線
1		モータ	‒
2		モータ	+
3		GND
4		UDD
5		チャンネル	B
6		チャンネル	A

PVC リボン・ケーブル
6-コネクタ – 0,09 mm2

www.faulhaber.com
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フラット型DCマイクロモータ
貴金属整流 4 W

3,4 mNm

シリーズ 2607 ... SR
22℃環境、定格電圧 2607 T  006 SR 012 SR 024 SR

1 定格電圧 UN  6 12 24 V
2 端子間抵抗 R  8,2 36,5 128 Ω
3 効率（最大） ηmax.  81 80 81 %
4 無負荷回転数 n0  6 600 5 900 6 200 min-¹
5 無負荷電流（ø1,5 mm軸の場合） I0  0,007 0,004 0,002 A
6 起動トルク MH  6,26 6,21 6,77 mNm
7 摩擦トルク MR  0,06 0,07 0,07 mNm
8 回転定数 kn  1 111 500 261 min-¹/V
9 逆起電圧定数 kE  0,9 2 3,83 mV/min-¹

10 トルク定数 kM  8,59 19,09 36,54 mNm/A
11 電流定数 kI  0,116 0,052 0,027 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  1 055 957 917 min-¹/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  465 2 200 8 400 µH
14 機械的時定数 τm  7,5 6,8 6,5 ms
15 ロータ慣性 J  0,68 0,68 0,68 gcm²
16 角加速度 αmax.  92 92 100 ·10³rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 2,7 / 24,45 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 1,8 / 163 s
19 動作温度範囲：

 – モータ -25 ... +80 °C
 コイル（最大許容温度） +100 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 1,5 1,5 mm 
 – 3 000min-¹での半径方向（ベアリングから3mm） 1,2 5 N 
 – 3 000min-¹での軸方向 0,2 0,5 N 
 – 静止時の軸方向 20 10 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 0,015 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 0 mm 

23 ハウジング材質 プラスチック
24 重量 16,1 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 8 000 min-¹
27 極数 2
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  3,2 3,1 3,4 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,4 0,17 0,1 A
31 定格回転数 nN  2 500 2 500 2 500 min-¹

M [mNm]

n [min-1]

1 3 42 50

0

Watt
3,52,51,50,5

2 000

  6 000

  4 000

8 000

10 000

UN

2607T024SR
2607T024SR (Rth2 -50%)

6 7
連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

間欠運転
定格値での動作点

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

2607 T ... SR 36972607 T ... SR

ø25,8ø26

ø6

2,3

1,3

1,4

1 6

1,6

0,7

7

4,0

8,5

-0,15

±0,3

6,9

26,2
ø2,1
4x

ø30

ø6 

ø1,5

-0,05
0

-0,01
0

0

-0,05
0 A

A

ø0,05
0,04

±0,3

±0,3 ±0,3

±0,3

±0,2

±0,3

1,3

±0,36,9

モータ端子についての向き±10°

オプション

3327
F
3697
H414
3754

 

2607T012SR-3327

オプション

  

製品名の例：
種類 説明

ツインリード（PVC）採用モータ用。長さ 70mm、レッド（+）/ブラック（-）ツインリード

長さ 5mmリアシャフト
プリロード済みボールベアリングベアリング
正方形取り付けフランジ（26.2 x 26.2mm）フランジ
シングルリード（PTFE）採用モータ用。長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

SC 1801 P
SC 1801 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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フラット型DCマイクロモータ
エンコーダ一体型貴金属整流式 3 W

2,9 mNm

シリーズ 2607 ... SR IE2-16
22℃環境、定格電圧 2607 T  006 SR 012 SR 024 SR IE2-16

1 定格電圧 UN  6 12 24 V
2 端子間抵抗 R  8 31,2 118,6 Ω
3 効率（最大） ηmax.  80 80 80 %
4 無負荷回転数 n0  6 700 6 900 7 200 min-¹
5 無負荷電流（ø1,5 mm軸の場合） I0  0,01 0,005 0,0025 A
6 起動トルク MH  6,33 6,31 6,48 mNm
7 摩擦トルク MR  0,08 0,08 0,08 mNm
8 回転定数 kn  1 130 582 304 min-¹/V
9 逆起電圧定数 kE  0,884 1,72 3,29 mV/min-¹

10 トルク定数 kM  8,44 16,4 31,4 mNm/A
11 電流定数 kI  0,118 0,061 0,032 A/mNm
12 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  1 060 1 090 1 110 min-¹/mNm
13 ロータ・インダクタンス L  420 1 600 5 800 µH
14 機械的時定数 τm  7,5 7,8 7,9 ms
15 ロータ慣性 J  0,68 0,68 0,68 gcm²
16 角加速度 αmax.  94 93 95 ·10³rad/s²
   
17 熱抵抗 Rth1 / Rth2 10 / 32 K/W
18 熱時定数 τw1 / τw2 6 / 250 s
19 動作温度範囲：

 – モータ +0 ... +70 °C
 コイル（最大許容温度） +70 °C

20 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重  
21 最大軸負荷： (標準) (オプション)  

 – 軸径 1,5 1,5 mm 
 – 3 000min-¹での半径方向（ベアリングから3mm） 1,2 5 N 
 – 3 000min-¹での軸方向 0,2 0,5 N 
 – 静止時の軸方向 20 10 N 

22 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,03 0,015 mm 
 – 軸方向 ≤ 0,2 0 mm 

23 ハウジング材質 プラスチック
24 重量 18,6 g
25 回転方向 時計方向（前面から見た場合）
26 最大回転数 nmax. 8 000 min-¹
27 極数 2
28 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 

連続運転時の定格値
29 定格トルク MN  3 2,9 2,9 mNm
30 定格電流（熱制限） IN  0,39 0,2 0,1 A
31 定格回転数 nN  2 620 2 760 3 010 min-¹

M [mNm]

n [min-1]

0,5 1,5 2,01,0 2,50

0

Watt
3,02,21,40,6

2 000

  6 000

  4 000

8 000

10 000

UN

2607T024SR IE2-16
2607T024SR IE2-16 (Rth2 -50%)

3,0 3,5 4,0 4,5 5,0
連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

間欠運転
定格値での動作点

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は0%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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N

U DD

I DD

I OUT

P
Φ
tr/tf
f

16   
2 
3,2 ... 5,5
typ. 8, max. 15
5
180 ± 45
90 ± 45
2,5 / 0,3
4,5

V DC
mA
mA
°e
°e
µs
kHz

出力信号/回路図/コネクタ情報

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

Page 2/2

一体型光学式エンコーダ
1回転のパルス数
信号出力、矩形波
供給電圧
消費電流、標準 (UDD = 5 V DC)
最大許容出力電流 ( Uout 時< 1,5V)
パルス幅 1)

位相シフト、チャンネルAからB 1)

信号立ち上がり/立ち下がり時間（最大） (CLOAD = 50 pF)
周波数帯域 2) (最大）

1) 周囲温度 22°C ( 1kHz で試験)
2) 回転数 (min-1) = f (Hz) x 60/N

このバージョンのDCマイクロモータは２つの出力チャンネルを持つ光学式
エンコーダ付です。軸上のコードホイールは光学的に検知され、処理され
ます。モータ１回転につき16パルスの９０°位相シフトした矩形波信号が出
力されます。

エンコーダは回転数と回転方向のモニタと制御および駆動軸の位置決め
に適しています。

エンコーダ、DCマイクロモータおよび2つのチャンネル出力信号の供給電
圧はコネクタ付きのリボン・ケーブルを通して送られます。

製品解説
 例:

 2607T006SR IE2-16

 2607T024SR IE2-16

寸法図

チャンネル

2607 T ... SR IE2-16 2607 T ... SR IE2-16 3697

ø26
0

-0,15
0

-0,05

0
-0,01

ø25,8

ø30

2,3

24

150 ±10

ø6

1,3

1 6 ±0,3

0,7±0,3

7 ±0,36,9 ±0,3

A

A

ø0,05
0,04

ø1,5

1,3

±0,36,9

ø2,14x

26,2

モータ端子についての向き±10°

P

Φ

4 

5/6

3

UDD

GND

Ω

6
k

8

*

∆Φ =  90° –    Φ        
  P  

          
*  180°  ≤ 45°

6,1

12,2

150 ±10

6 4 2
5 3 1

回転方向

振
幅

回転

出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

出力回路

チャンネル A

チャンネル  B

チャンネル A/B 

* 外付けプルアップ抵抗を追加して、立ち上がり  
 　時間を改善することができます。

  注意:  最大I OUT  は、5  mA  を超えないこと。

コネクタ
EN 60603-13 / DIN-41651.
グリッド 2,54 mm

ピン配線
1  モータ ‒
2  モータ +
3  GND
4  UDD
5  チャンネル B
6  チャンネル A

PVC リボン・ケーブル
6-コネクタ – 0,09 mm2

www.faulhaber.com
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   nmax  Mmax Mmax  
   min-1 g mNm mNm  %

UN

R

no

kn

kE

kM

kI

Δn/ΔM
L
J
 

≤

≤
≤
≤

≤
≤

Volt
Ω
  
min-1

min-1/V
mV/min-1

mNm/A
A/mNm
 
min-1/mNm
µH
gcm2 

°

N
N
N

mm
mm
°C

100 mNm

2619 S    006 SR 012 SR 024 SR
         6 12 24
         8,2 36,5 128
           
         6 600 5 900 6 200
             
         1 111 500 261
         0,9 2 3,83
         8,59 19,09 36,54
         0,116 0,052 0,027
           
         1 055 957 917
         465 2 200 8 400
         0,68 0,68 0,68 

  

      4 
      
      
      3,5  10,5
      2  5
      10  10
      
      0,07  0,03
      0,25  0
      – 25 ... + 80  

 8 : 1    635 25 9 30 = 81
 22 : 1    223 26 23 75 ≠ 73
 33 : 1    151 26 30 100 = 66
 112 : 1    44 27 93 180 ≠ 59
 207 : 1    24 27 100 180 = 53
 361 : 1    14 27 100 180 = 53
 814 : 1    6 28 100 180 = 43
 1 257 : 1    4 29 100 180 = 43

2619 S

ø3

ø12

ø26ø25,8

4,1±0,3

9,5±0,3 1

9,9 ±0,3

10,9 ±0,3

3x ø1,48 4 

ø17

3x M2 3,5 

6x 60°

ø6

4 ±0,3

2,3 ±0,3

19,2 ±0,3

  0
–0,05

  0
–0,3

  0
–0,05

  0
–0,02

ø26
  0
–0,15

1,6 ±0,2

8,5

1,4

2619 ... SR

DCギアモータ

定格電圧
端子間抵抗

無負荷回転数(モータ)

回転定数
逆起電圧定数
トルク定数
電流定数

回転数-トルクの勾配
端子インダクタンス
ロータ慣性
 

ハウジング材質  プラスチック  
ギアトレーン材質	 	 	 	 	 金属
無負荷時のバックラッシュ	 	 	 	
出力軸の軸受	  青銅/セラミック・ベアリング	 ボール・ベアリング
最大軸負荷:  (標準)  (オプション)
–	半径方向	(実装面から5	mm) 
–	軸方向
最大軸圧入力
軸の遊び:
–	半径方向	(実装面から5	mm) 
–	軸方向 
動作温度範囲 

	 	 	 	 	 出力トルク	 	
減速率（丸め）	 	 	 最大回転	 トータル	 連続運転	 間欠運転	 回転方向	 効率
   速度	 重量	 	 	 (反転可能)	
       
        
        
     

深さ

深さ

貴金属整流

M 1:1

仕様

モータ端子についての向き±10°

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

シリーズ

注：2607...SRモータによる入力速度5000min-1での出力速度

22℃環境、定格電圧

www.faulhaber.com
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   nmax  Mmax Mmax   
   min-1 g mNm mNm  %

UN

R

no

kn

kE

kM

kI

Δn/ΔM
L
J 

≤

≤
≤
≤

≤
≤

Volt
Ω
  
min-1

min-1/V
mV/min-1

mNm/A
A/mNm
 
min-1/mNm
µH
gcm2 

°

N
N
N

mm
mm
°C

100 mNm

2619 S    006 SR 012 SR 024 SR      IE2-16
         6 12 24
         8 31,2 118,6
           
         6 700 6 900 7 200
             
         1 130 582 304
         0,884 1,72 3,29
         8,44 16,4 31,4
         0,118 0,061 0,032
           
         1 060 1 090 1 110
         420 1 600 5 800
         0,68 0,68 0,68 

  

      4  
      
      
      3,5  10,5
      2  5
      10  10
      
      0,07  0,03
      0,25  0
      0 ... + 70  

 8 : 1    635 25 9 30 = 81
 22 : 1    223 26 23 75 ≠ 73
 33 : 1    151 26 30 100 = 66
 112 : 1    44 27 93 180 ≠ 59
 207 : 1    24 27 100 180 = 53
 361 : 1    14 27 100 180 = 53
 814 : 1    6 28 100 180 = 43
 1 257 : 1    4 29 100 180 = 43

2619S ... SR ... IE2-16

2619 ... SR ... IE2-16

24

150 ±109,9 ±0,3

1

2,3
4,1±0,3

9,5±0,3

21,5 ±0,5 10,9 ±0,3

ø26
0

–0,15 ø25,83x M2 3,5 tief 3x ø1,48 4 tief ø26 
  0
–0,3

ø12 
  0
–0,05

ø3 
  0
–0,02

ø17

6x 60°

DCギアモータ

定格電圧
端子間抵抗

無負荷回数(モータ)

回転定数
逆起電圧定数
トルク定数
電流定数

回転数-トルクの勾配
端子インダクタンス
ロータ慣性
 

ハウジング材質  プラスチック  
ギアトレーン材質  金属  
無負荷時のバックラッシュ
出力軸の軸受	  青銅/セラミック・ベアリング ボール・ベアリング
最大軸負荷:  (標準)  (オプション)
–	半径方向	(実装面から5	mm)  
–	軸方向    
最大軸圧入力   
軸の遊び: 
–	半径方向	(実装面から5	mm)    
–	軸方向    
動作温度範囲
 
  

     出力トルク	 	
減速率（丸め）	 	 	 最大回転	 トータル	 連続運転	 間欠運転	 回転方向	 効率
   速度	 重量	 	 	 (反転可能)	
        

深さ

シリーズ

M 1:1
モータ端子についての向き±10°

深さ

組み合わせ
ドライブ・エレクトロニクス:
スピード・コントローラ

エンコーダ一体型貴金属整流

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

Page 1/2

仕様

注： 2607...SRモータによる入力速度5000min-1での出力速度

22℃環境、定格電圧

www.faulhaber.com
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N

UDD

IDD

IOUT

P
Φ
tr/tf
f

V DC
mA
mA
°e
°e
µs
kHz

  IE2 -16  
16   
2 
3,2 ... 5,5
typ. 8, max. 15
5
180 ± 45
90 ± 45
2,5 / 0,3
4,5

特長

出力信号/回路図/コネクタ情報

一体型光学式エンコーダ
1回転のパルス数
信号出力、矩形波
供給電圧
消費電流、標準	(UDD	=	5	V	DC)
最大許容出力電流	(	Uout	時<	1,5V)
パルス幅1)
位相シフト、チャンネルAからB	1)
立ち上がり/立ち下がり時間（最大）	(CLOAD	=	50	pF)
周波数帯域	2)	(最大）

1) 周囲温度 22°C ( 1kHz で試験)
2) 回転数 (min-1) = f (Hz) x 60/N

チャンネル

このバージョンのDCマイクロモータは２つの出力チャンネルを持つ光学式
エンコーダ付です。軸上のコードホイールは光学的に検知され、処理され
ます。モータ１回転につき８パルスの９０°位相シフトした矩形波信号が出
力されます。

エンコーダは回転数と回転方向のモニタと制御および駆動軸の位置決め
に適しています。

エンコーダ、DCマイクロモータおよび2つのチャンネル出力信号の供給電
圧はコネクタ付きのリボン・ケーブルを通して送られます。

製品解説
 例:

 2619S006SR 8:1 IE2-16

 2619S024SR 1257:1 IE2-16

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

Page 2/2

P

Φ

4 

5/6

3

UDD

GND

Ω

6
k

8

*

∆Φ =  90° –    Φ        
  P  

          
*  180°  ≤ 45°

6,1

12,2

150 ±10

6 4 2
5 3 1

回転方向

振
幅

回転

出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

出力回路

チャンネル A

チャンネル  B

チャンネル A/B 

*	 外付けプルアップ抵抗を追加して、立ち上がり 	
	　時間を改善することができます。

		注意: 	最大I OUT 	は、5 	mA 	を超えないこと。

コネクタ
EN 60603-13 / DIN-41651.
グリッド 2,54 mm

ピン配線
1		モータ	‒
2		モータ	+
3		GND
4		UDD
5		チャンネル	B
6		チャンネル	A

PVC リボン・ケーブル
6-コネクタ – 0,09 mm2

www.faulhaber.com
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 FAULHABER B-Micro

FAULHABER B-Micro

   

0308...B  センサレス  18 μNm

0515...B  センサレス  0.13 mNm
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 ,センサーレス 0,065 W

18 µNm

シリーズ 0308 ... B
22℃環境、定格電圧 0308 H  003 B

1 定格電圧 UN  3 V
2 端子間抵抗、位相間 R  34 Ω
3 効率（最大） ηmax.  20 %
4 無負荷回転数 n0  61 000 min-1

5 無負荷電流（ø0,6 mm軸の場合） I0  0,027 A
6 起動トルク MH  0,026 mNm
7 静止摩擦トルク C0  1,77·10-3 mNm
8 動的摩擦トルク CV  1,09·10-7 mNm/min-1

9 回転定数 kn  29 800 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,033 mV/min-1

11 トルク定数 kM  0,32 mNm/A
12 電流定数 kI  3,12 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  3,2·106 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  60 µH
15 機械的時定数 τm  7 ms
16 ロータ慣性 J  2·10-4 gcm²
17 角加速度 αmax.  1 323 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 60 / 300 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 0,5 / 45 s
20 動作温度範囲：

– モータ -30 ... +60 °C
コイル（最大許容温度） +60 °C

21 軸受 ルビーベアリング  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 0,6 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから1 mm） 0,2 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 0,2 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 2 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,03 mm 
– 軸方向 ≤ 0,15 mm 

24 ハウジング材質 ニッケル合金
25 重量 0,35 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 96 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ なし
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  0,013 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  0,056 A
33 定格回転数 nN  24 820 min-1

M [mNm]
0,0080,004 0,012 0,020,0160

Watt

0,045 0,060,030,015

20 000

0

  40 000

  60 000

  80 000

 100 000

  120 000

0308H003B
0308H003B (Rth2 -50%)

UN

n [min-1]

間欠運転
公称値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧3V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

0308 H ... B 0308 A ... B

DIN 58400
m = 0,055
z = 12
x = +0,5

0,5

ø0,815 ±0,005

0,3 ±0,05

ø0,6 ±0,002
0

ø3 -0,014 ø2 ±0,03

8 0,25 ±0,04

28,4 ±0,3

+0,5
3,5  0

8 ±0,2

4 ±0,1

75 ±0,7

2,2

1 3

Aø0,1
0,06

Aø0,12
0,07

A

拡大縮尺

オプション、ケーブル、接続情報
0515G006B

オプション 

製品名の例：
種類 説明 接続図

機能
位相A
位相B
位相C

フレックス・プリント・コネクタ
3極、1 mmピッチ、例、
Molex: 52207-0333

番号
1
2
3

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

03B SC 1801 F 弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 ,センサーレス 0,44 W

0,13 mNm

シリーズ 0515 ... B
22℃環境、定格電圧 0515 G  006 B

1 定格電圧 UN  6 V
2 端子間抵抗、位相間 R  16,1 Ω
3 効率（最大） ηmax.  39 %
4 無負荷回転数 n0  43 000 min-1

5 無負荷電流（ø0,8 mm軸の場合） I0  0,056 A
6 起動トルク MH  0,4 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,033 mNm
8 動的摩擦トルク CV  6,5·10-7 mNm/min-1

9 回転定数 kn  8 282 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,121 mV/min-1

11 トルク定数 kM  1,15 mNm/A
12 電流定数 kI  0,867 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  115 600 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  140 µH
15 機械的時定数 τm  2,4 ms
16 ロータ慣性 J  0,002 gcm²
17 角加速度 αmax.  1 983 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 21 / 140 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 1,9 / 89 s
20 動作温度範囲：

– モータ -30 ... +80 °C
コイル（最大許容温度） +80 °C

21 軸受 焼結ブロンズ・スリーブ  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 0,8 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから1 mm） 0,2 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 0,2 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 2 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,03 mm 
– 軸方向 ≤ 0,15 mm 

24 ハウジング材質 スチール（ニッケルメッキ）
25 重量 1,6 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 77 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ なし
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  0,084 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  0,127 A
33 定格回転数 nN  30 880 min-1

M [mNm]
0,02 0,04 0,06 0,08 0,1 0,12 0,14 0,16 0,18 0,20

Watt

20 000

0

  40 000

  60 000

  80 000

 100 000

0515G006B
0515G006B (Rth2 -50%)

UN

0,3 0,40,20,1

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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寸法図

ギアヘッド06/1用ギアヘッド06A用

オプション、ケーブル、接続情報
0515G006B

オプション 

製品名の例：
種類 説明 接続図

機能
位相A
位相B
位相C

フレックス・プリント・コネクタ
3極、1 mmピッチ、例、
Molex: 52207-0333

番号
1
2
3

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

06A
06/1
06L ... SL
06L ... HL

SC 1801 F 弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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FAULHABER B

   

0620...B  ホールセンサ内蔵	 0.36 mNm

0824...B  ホールセンサ内蔵	  1.1 mNm

1028...B  ホールセンサ内蔵	 2.2 mNm

1218...B  ホールセンサ内蔵	 1.2 mNm

1226...B  ホールセンサ内蔵	 2.6 mNm

1628...B  ホールセンサ内蔵	 3.3 mNm

2036...B  ホールセンサ内蔵	 7.2 mNm

2057...B  ホールセンサ内蔵	   20 mNm

2057...BA  ホールセンサ内蔵	 18.7 mNm

2444...B  ホールセンサ内蔵	 18 mNm

3056...B  ホールセンサ内蔵	 33 mNm

3564...B  ホールセンサ内蔵	  66 mNm

4490...B  ホールセンサ内蔵	 190 mNm

4490...BS  ホールセンサ内蔵	  217 mNm

 

 FAULHABER B



戻る
Edition 2023 Nov. 27

ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 1,7 W

0,36 mNm

シリーズ 0620 ... B
22℃環境、定格電圧 0620 K  006 B 012 B

1 定格電圧 UN  6 12 V
2 端子間抵抗、位相間 R  8,8 60,2 Ω
3 効率（最大） ηmax.  51 50 %
4 無負荷回転数 n0  48 600 37 300 min-1

5 無負荷電流（ø1 mm軸の場合） I0  0,056 0,018 A
6 起動トルク MH  0,732 0,551 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,011 0,011 mNm
8 動的摩擦トルク CV  1,02·10-6 1,02·10-6 mNm/min-1

9 回転定数 kn  8 761 3 386 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,114 0,295 mV/min-1

11 トルク定数 kM  1,09 2,82 mNm/A
12 電流定数 kI  0,917 0,355 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  70 730 72 289 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  28 192 µH
15 機械的時定数 τm  7 7,2 ms
16 ロータ慣性 J  0,0095 0,0095 gcm²
17 角加速度 αmax.  771 580 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 13,2 / 84,3 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 1,1 / 89 s
20 動作温度範囲：

– モータ -20 ... +100 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 1 mm 
– 10 000 min-1での半径方向（ベアリングから4 mm） 2 N 
– 10 000min-1で軸方向 (押し込み時） 0,6 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 10 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,012 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
25 重量 2,5 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 100 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  0,28 0,3 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  0,311 0,122 A
33 定格回転数 nN  21 820 7 290 min-1

M [mNm]
0,05 0,15 0,20,1 0,30,25 0,35 0,450,40

Watt

1,5 210,5
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0620K006B
0620K006B (Rth2 -50%)

UN

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧6V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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0620 K ... B 0620 C ... B 
ギアヘッド06/1用

オプション、ケーブル、接続情報

K2280
K2279
K179
K1719

  

8
7

6
5
4
3
2
1

1
2

3
4
5
6
7
8

0620K006B-K2280

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  
 

     
  

  
 

  

   
   

   

 

 
位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
U DD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B 

オプション K2280/K2279

22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

  

 
位相 C

位相 A

 
位相 B
ホール・センサ C

GND
U DD (+5V)

ホール・センサ A
ホール・センサ B 

モーション・コントローラFAULHABER 接続用アナログ・ホールセンサコントローラ接続
スピード・コントローラ FAULHABER 接続用デジタル・ホールセンサコントローラ接続

エンコーダ接続 エンコーダ PA2-50 接続用二次リア軸

機能番号機能番号

接线表
標準

 

 

フレックスボード
8回路、0.5mmピッチ
端接点タイプ

推奨コネクタ
モレックス - ZIFコネクタ、
No.  52745-0897. 

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

06/1
06L ... SL
06L ... HL

PA2-50
HXM3-64

SC 1801 F
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 5,8 W

1,1 mNm

シリーズ 0824 ... B
22℃環境、定格電圧 0824 K  006 B 012 B

1 定格電圧 UN  6 12 V
2 端子間抵抗、位相間 R  2,91 10,7 Ω
3 効率（最大） ηmax.  70 70 %
4 無負荷回転数 n0  35 100 37 500 min-1

5 無負荷電流（ø1 mm軸の場合） I0  0,055 0,031 A
6 起動トルク MH  3,28 3,34 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,021 0,021 mNm
8 動的摩擦トルク CV  1,89·10-6 1,89·10-6 mNm/min-1

9 回転定数 kn  5 968 3 183 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,168 0,314 mV/min-1

11 トルク定数 kM  1,6 3 mNm/A
12 電流定数 kI  0,625 0,333 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  10 855 11 353 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  30 107 µH
15 機械的時定数 τm  2,4 2,5 ms
16 ロータ慣性 J  0,0285 0,0285 gcm²
17 角加速度 αmax.  1 561 1 592 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 11,2 / 55,2 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 3,5 / 112 s
20 動作温度範囲：

– モータ -20 ... +100 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 1 mm 
– 10 000 min-1での半径方向（ベアリングから4 mm） 1,5 N 
– 10 000min-1で軸方向 (押し込み時） 0,4 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 10 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,012 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
25 重量 5,2 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 90 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  0,89 0,86 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  0,66 0,341 A
33 定格回転数 nN  22 120 24 560 min-1

M [mNm]
0,2 0,6 0,80,4 1,21 1,40

Watt
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間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧6V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報
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0824K006B-K179

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  
 

     
  

  
 

  

   
   

   

 

 
位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
U DD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

ホール・センサ C
N.C.

ホール・センサ B
ホール・センサ A

 

22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

  

機能番号
接続図

 

 

フレックスボード
12回路、0.5mmピッチ
端接点タイプ

推奨コネクタ
モレックス - ZIFコネクタ、
No. 

 
52745-1297.

 

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

08/1
08/2
08/3
10/1
08L ... SL
08L ... HL
10L ... SL

IEM3-1024
AESM-4096

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 8,7 W

2,2 mNm

シリーズ 1028 ... B
22℃環境、定格電圧 1028 S  006 B 012 B

1 定格電圧 UN  6 12 V
2 端子間抵抗、位相間 R  1,08 4,37 Ω
3 効率（最大） ηmax.  73 72 %
4 無負荷回転数 n0  32 300 33 600 min-1

5 無負荷電流（ø1,2 mm軸の場合） I0  0,121 0,065 A
6 起動トルク MH  9,72 9,22 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,06 0,06 mNm
8 動的摩擦トルク CV  4,62·10-6 4,62·10-6 mNm/min-1

9 回転定数 kn  5 426 2 825 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,184 0,354 mV/min-1

11 トルク定数 kM  1,76 3,38 mNm/A
12 電流定数 kI  0,568 0,296 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  3 329 3 653 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  24 87 µH
15 機械的時定数 τm  1,9 2,1 ms
16 ロータ慣性 J  0,0622 0,0622 gcm²
17 角加速度 αmax.  1 803 1 711 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 6,6 / 42,4 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 4,2 / 152 s
20 動作温度範囲：

– モータ -20 ... +100 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 1,2 mm 
– 10 000 min-1での半径方向（ベアリングから4 mm） 2,5 N 
– 10 000min-1で軸方向 (押し込み時） 1,3 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 11 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,012 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
25 重量 9,4 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 79 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  1,68 1,57 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  1,16 0,57 A
33 定格回転数 nN  25 660 26 800 min-1

M [mNm]
0,5 1,5 21 32,50

Watt

20 000

0

  40 000

  60 000

  80 000

 100 000

1028S006B
1028S006B (Rth2 -50%)

UN

6 842

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧6V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

K179

  
1
2

3
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7
8
9

10
11
12

1028S006B-K179

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  
  

位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
U DD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

ホール・センサ C
N.C.

ホール・センサ B
ホール・センサ A

 

22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑 機能番号

 

 

フレックスボード
12回路、0.5mmピッチ
端接点タイプ

推奨コネクタ
モレックス - ZIFコネクタ、
No. 

 
52745-1297.

 

接続図

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

10/1
12/3
12/4
12/5
10L ... SL

IEM3-1024
AESM-4096

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 4,9 W

1,2 mNm

シリーズ 1218 ... B
22℃環境、定格電圧 1218 S  006 B 012 B

1 定格電圧 UN  6 12 V
2 端子間抵抗、位相間 R  3,14 12 Ω
3 効率（最大） ηmax.  62 62 %
4 無負荷回転数 n0  30 500 31 500 min-1

5 無負荷電流（ø1,2 mm軸の場合） I0  0,089 0,047 A
6 起動トルク MH  3,39 3,44 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,066 0,066 mNm
8 動的摩擦トルク CV  3,06·10-6 3,06·10-6 mNm/min-1

9 回転定数 kn  5 276 2 721 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,19 0,368 mV/min-1

11 トルク定数 kM  1,81 3,51 mNm/A
12 電流定数 kI  0,553 0,285 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  9 153 9 301 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  35 132 µH
15 機械的時定数 τm  7,7 7,8 ms
16 ロータ慣性 J  0,08 0,08 gcm²
17 角加速度 αmax.  424 431 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 10,6 / 48,3 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 2,8 / 169 s
20 動作温度範囲：

– モータ -20 ... +100 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 1,2 mm 
– 10 000 min-1での半径方向（ベアリングから4 mm） 3,5 N 
– 10 000min-1で軸方向 (押し込み時） 2 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 11 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,012 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
25 重量 8,3 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 79 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  0,96 0,95 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  0,663 0,34 A
33 定格回転数 nN  18 280 19 150 min-1

M [mNm]
0,2 0,4 0,6 0,8 1,0 1,2 1,4 1,60

Watt

20 000

0

  40 000

  60 000

  80 000

 100 000

1218S006B
1218S006B (Rth2 -50%)

UN

531

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧6V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

K1855
K179

  

1218S006B-K1855

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  
  

位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

コントローラ接続
22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

機能 色
接続図

 

 

フレックスボード
単線ワイヤ、素材PTFE
長さ80 mm±3 mm
8コンダクタ、AWG 30

  

スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサ

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

10/1
12/3
12/4
12/5
10L ... SL

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 9,9 W

2,6 mNm

シリーズ 1226 ... B
22℃環境、定格電圧 1226 S  006 B 012 B 024 B

1 定格電圧 UN  6 12 24 V
2 端子間抵抗、位相間 R  2,2 5,45 18,1 Ω
3 効率（最大） ηmax.  71 72 72 %
4 無負荷回転数 n0  21 000 27 400 29 700 min-1

5 無負荷電流（ø1,2 mm軸の場合） I0  0,07 0,054 0,031 A
6 起動トルク MH  7,24 8,99 10,2 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,073 0,073 0,073 mNm
8 動的摩擦トルク CV  5,3·10-6 5,3·10-6 5,3·10-6 mNm/min-1

9 回転定数 kn  3 563 2 318 1 237 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,281 0,431 0,808 mV/min-1

11 トルク定数 kM  2,68 4,12 7,72 mNm/A
12 電流定数 kI  0,373 0,243 0,13 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  2 925 3 066 2 902 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  36 85 307 µH
15 機械的時定数 τm  4,4 4,7 4,6 ms
16 ロータ慣性 J  0,15 0,15 0,15 gcm²
17 角加速度 αmax.  499 621 677 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 7,3 / 36,6 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 3,2 / 207 s
20 動作温度範囲：

– モータ -20 ... +100 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 1,2 mm 
– 10 000 min-1での半径方向（ベアリングから4 mm） 5 N 
– 10 000min-1で軸方向 (押し込み時） 2,5 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 11 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,012 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
25 重量 13 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 79 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  2,13 1,97 1,99 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  0,932 0,573 0,311 A
33 定格回転数 nN  12 480 19 670 22 140 min-1

M [mNm]
0,4 0,8 1,2 1,6 2,0 2,4 2,8 3,20
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8 1064

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧6V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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ギアヘッド10/1用 ギアヘッド12/3、12/5用 ギアヘッド12/4用

オプション、ケーブル、接続情報

K1855
K179

  

1226S006B-K1855

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  
  

位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

コントローラ接続
22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

機能 色
接続図

 

 

フレックスボード
単線ワイヤ、素材PTFE
長さ80 mm±3 mm
8コンダクタ、AWG 30

  

スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサ

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

10/1
12/3
12/4
12/5
10L ... SL

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2023 Nov. 27

ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 17 W

3,3 mNm

シリーズ 1628 ... B
22℃環境、定格電圧 1628 T  012 B 024 B

1 定格電圧 UN  12 24 V
2 端子間抵抗、位相間 R  4,36 15,2 Ω
3 効率（最大） ηmax.  68 69 %
4 無負荷回転数 n0  30 800 31 600 min-1

5 無負荷電流（ø1,5 mm軸の場合） I0  0,087 0,045 A
6 起動トルク MH  9,79 11 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,148 0,148 mNm
8 動的摩擦トルク CV  5,33·10-6 5,33·10-6 mNm/min-1

9 回転定数 kn  2 645 1 349 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,378 0,741 mV/min-1

11 トルク定数 kM  3,61 7,08 mNm/A
12 電流定数 kI  0,277 0,141 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  3 195 2 896 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  134 517 µH
15 機械的時定数 τm  18,1 16,4 ms
16 ロータ慣性 J  0,54 0,54 gcm²
17 角加速度 αmax.  181 204 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 5,6 / 22,5 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 5,7 / 283 s
20 動作温度範囲：

– モータ -30 ... +125 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 1,5 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから4 mm） 17 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 10 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 20 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
25 重量 30 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 70 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 サマリウムコバルト

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  2,62 2,74 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  0,829 0,442 A
33 定格回転数 nN  19 130 20 540 min-1

M [mNm]
0,5 1,0 1,5 2,0 2,5 3,0 3,5 4,00

Watt
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1628T024B
1628T024B (Rth2 -50%)
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12 1684

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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深さ

オプション、ケーブル、接続情報

K1155
K903
K313
K312
K179
  

1628T012B-K1155

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  
  

位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサコントローラ接続
PTFE製単線リードワイヤ 長さ 1000mmリードワイヤ長
エンコーダIE2接続用二次リア軸エンコーダ接続
二次リア軸エンコーダ接続
22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

機能 色
接続図

 

 

フレックスボード
単線ワイヤ、素材PTFE
8コンダクタ、AWG 26

  

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

15/10
16/7
17/1

IE2-1024 SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 25 W

7,2 mNm

シリーズ 2036 ... B
22℃環境、定格電圧 2036 U  012 B 024 B 036 B 048 B

1 定格電圧 UN  12 24 36 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R  3,24 13,4 26,4 62,3 Ω
3 効率（最大） ηmax.  71 72 71 69 %
4 無負荷回転数 n0  18 800 18 400 20 300 18 500 min-1

5 無負荷電流（ø2 mm軸の場合） I0  0,089 0,043 0,033 0,022 A
6 起動トルク MH  21,9 21,6 22,4 18,4 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,22 0,22 0,22 0,22 mNm
8 動的摩擦トルク CV  1,64·10-5 1,64·10-5 1,64·10-5 1,64·10-5 mNm/min-1

9 回転定数 kn  1 602 783 575 396 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,624 1,28 1,74 2,52 mV/min-1

11 トルク定数 kM  5,96 12,2 16,6 24,1 mNm/A
12 電流定数 kI  0,168 0,082 0,06 0,042 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  871 860 915 1 024 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  145 613 1 132 2 390 µH
15 機械的時定数 τm  17,8 17,6 18,7 20,9 ms
16 ロータ慣性 J  1,95 1,95 1,95 1,95 gcm²
17 角加速度 αmax.  112 111 115 94 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 4,1 / 16,6 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 6 / 397 s
20 動作温度範囲：

– モータ -30 ... +125 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 2 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから4 mm） 14,5 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 8 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 30 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
25 重量 56 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 55 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 サマリウムコバルト

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  6,08 6,14 5,87 5,62 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  1,14 0,559 0,396 0,26 A
33 定格回転数 nN  11 430 11 010 12 810 10 450 min-1

M [mNm]
1 2 3 4 5 6 7 8 9 100

Watt

10 000

0

  20 000

  30 000

  40 000

 50 000

 60 000

2036U012B
2036U012B (Rth2 -50%)

UN

20 251510

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

K1155
K1026
K903
K313
K312
K179

  

2036U012B-K1155

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  
  

位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

コントローラ接続

PTFE製単線リードワイヤ 長さ 1000mmリードワイヤ長
ホールセンサなしモータセンサレス

エンコーダIE2接続用二次リア軸エンコーダ接続
エンコーダHEDS/HEDL/HEDM接続用二次リア軸エンコーダ接続
22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

機能 色
接続図

 

 

フレックスボード
単線ワイヤ、素材PTFE

  

AWG24:位相A/B/C
AWG26:ホールA/B/C, UDD, GND

スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサ

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

20/1R
22GPT
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

IE2-1024
HEDS 5500
HEDL 5540

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 63,2 W

19,5 mNm

シリーズ 2057 ... B
22℃環境、定格電圧 2057 S  012 B 024 B

1 定格電圧 UN  12 24 V
2 端子間抵抗、位相間 R  0,523 1,32 Ω
3 効率（最大） ηmax.  83 84 %
4 無負荷回転数 n0  21 000 24 900 min-1

5 無負荷電流（ø3 mm軸の場合） I0  0,187 0,129 A
6 起動トルク MH  127 172 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,15 0,15 mNm
8 動的摩擦トルク CV  4,13·10-5 4,13·10-5 mNm/min-1

9 回転定数 kn  1 720 1 010 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,582 0,991 mV/min-1

11 トルク定数 kM  5,55 9,46 mNm/A
12 電流定数 kI  0,18 0,106 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  162 141 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  38,5 114 µH
15 機械的時定数 τm  6,78 5,9 ms
16 ロータ慣性 J  4 4 gcm²
17 角加速度 αmax.  318 430 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 2,5 / 12 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 7,3 / 720 s
20 動作温度範囲：

– モータ -30 ... +125 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 3 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 28 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 17 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 75 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
25 重量 95 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 55 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  16,1 16,2 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  3,38 1,99 A
33 定格回転数 nN  18 300 22 400 min-1

M [mNm]

n [min-1]

2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24 260
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2057S024B (Rth2 -50%)

UN

60 804020
間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

2057 S ... B - K312

A
ø20 ±0,1 ø9 -0,005

 0
ø3

-0,006
-0,010

Aø0,05
0,02

ø12

120°3x

3x
M2

1

ø17

1057

max. 20

±0,3

9 ±0,3

2,5

3x
M2 2

2057 S ... B

ø3
-0,006
-0,010

7,4 ±0,3 300±15

7

深さ

深さ

モータ・ケーブルに対する
向き関係はありません。

オプション、ケーブル、接続情報

K1155
K313
K312
K179

  

2057S012B-K1155

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  
  

位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

コントローラ接続
エンコーダIE2接続用二次リア軸エンコーダ接続
エンコーダHEDS/HEDL/HEDM接続用二次リア軸エンコーダ接続
22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

機能 色
接続図

 

 

フレックスボード
単線ワイヤ、素材PTFE

  

AWG24:位相A/B/C
AWG26:ホールA/B/C, UDD, GND

スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサ

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

20/1R
22GPT
23/1
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

IE2-1024
HEDS 5500
HEDL 5540

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
オートクレーブ対応高速 2 極技術 91,2 W

18,7 mNm

シリーズ 2057 ... BA
22℃環境、定格電圧 2057 S  024 BA

1 定格電圧 UN  24 V
2 端子間抵抗、位相間 R  0,427 Ω
3 効率（最大） ηmax.  90 %
4 無負荷回転数 n0  44 300 min-¹
5 無負荷電流（ø3 mm軸の場合） I0  0,178 A
6 起動トルク MH  309 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,0559 mNm
8 動的摩擦トルク CV  1,95·10-5 mNm/min-¹
9 回転定数 kn  1 740 min-¹/V

10 逆起電圧定数 kE  0,576 mV/min-¹
11 トルク定数 kM  5,5 mNm/A
12 電流定数 kI  0,182 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  135 min-¹/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  36,2 µH
15 機械的時定数 τm  4,2 ms
16 ロータ慣性 J  3 gcm²
17 角加速度 αmax.  1 030 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 1,1 / 15 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 5 / 630 s
20 動作温度範囲：

– モータ -30 ... +140 °C
コイル（最大許容温度） +140 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 3 mm 
– 40 000 min-¹での半径方向（ベアリングから5 mm） 22 N 
– 40 000min-¹で軸方向 (押し込み時） 12 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 75 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,05 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 ステンレス スチール
25 重量 100 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 65 000 min-¹
28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  13,7 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  3 A
33 定格回転数 nN  43 200 min-¹

M [mNm]

n [min-1]
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60 804020
間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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モータ・ケーブルに対する
向き関係はありません。

オプション、ケーブル、接続情報

K3825

  

134°C

2057S024BA-K3825

オプション  

製品名の例：
種類              説明

  

  
 

 
位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)
ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

センサ センサーレス
機能 色
接続図

 

 

フレックスボード
単線ワイヤ、素材PTFE

  

AWG24: 位相A/B/C
AWG26:ホール
A/B/C, UDD, GND

  
  

   

   

       説明
詳細については営業担当者にお問い合わせください滅菌条件

保持時間
サイクル数、標準
サイクル数 (センサーレス、K3825)、標準

オートクレーブ

134°C で Ca. 3.1 bar abs., 100% RH 
18分
1 000
1 500

滅菌プロセス

参照先 

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

SC 5004 P
SC 5008 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 51 W

18 mNm

シリーズ 2444 ... B
22℃環境、定格電圧 2444 S  024 B 048 B

1 定格電圧 UN  24 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R  2 8,54 Ω
3 効率（最大） ηmax.  79 78 %
4 無負荷回転数 n0  22 200 21 600 min-1

5 無負荷電流（ø3 mm軸の場合） I0  0,159 0,076 A
6 起動トルク MH  123 118,5 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,746 0,746 mNm
8 動的摩擦トルク CV  3,87·10-5 3,87·10-5 mNm/min-1

9 回転定数 kn  927 450 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  1,08 2,22 mV/min-1

11 トルク定数 kM  10,3 21,2 mNm/A
12 電流定数 kI  0,097 0,047 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  180 181 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  175 740 µH
15 機械的時定数 τm  10,8 10,8 ms
16 ロータ慣性 J  5,7 5,7 gcm²
17 角加速度 αmax.  216 208 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 2,4 / 11,6 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 9,6 / 470 s
20 動作温度範囲：

– モータ -30 ... +125 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 3 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 31 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 16 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 57 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
25 重量 98 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 45 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 サマリウムコバルト

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  14,2 14,3 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  1,58 0,772 A
33 定格回転数 nN  18 800 18 100 min-1

M [mNm]
2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 240

Watt

10 000

0

20 000

  30 000

  40 000

 50 000

2444S024B
2444S024B (Rth2 -50%)

UN

40 503020

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

K1155
K1026
K1555
K903
K1838
K313
K312
K3051
K179

  

2444S024B-K1155

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  
  

位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサコントローラ接続

PTFE製単線リードワイヤ 長さ 750mmリードワイヤ長
PTFE製単線リードワイヤ 長さ 1000mmリードワイヤ長

ホールセンサなしモータセンサレス

エンコーダIE2接続用二次リア軸エンコーダ接続
エンコーダIE3接続用二次リア軸エンコーダ接続

エンコーダAES接続用二次リア軸
エンコーダHEDS/HEDL/HEDM接続用二次リア軸

エンコーダ接続
エンコーダ接続

22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

機能 色
接続図

 

 

フレックスボード
単線ワイヤ、素材PTFE

  

AWG24:位相A/B/C
AWG26:ホールA/B/C, UDD, GND

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22GPT
22/7
23/1
26/1R
30/1
30/1 S
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

HEDS 5500
IE3-1024
IE3-1024 L
HEDL 5540
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 71 W

33 mNm

シリーズ 3056 ... B
22℃環境、定格電圧 3056 K  012 B 024 B 036 B 048 B

1 定格電圧 UN  12 24 36 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R  1,5 6,4 12,3 23,6 Ω
3 効率（最大） ηmax.  76 77 77 76 %
4 無負荷回転数 n0  8 800 8 100 8 900 8 900 min-1

5 無負荷電流（ø4 mm軸の場合） I0  0,128 0,057 0,044 0,033 A
6 起動トルク MH  102 104 111 103 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,81 0,81 0,81 0,81 mNm
8 動的摩擦トルク CV  9,5·10-5 9,5·10-5 9,5·10-5 9,5·10-5 mNm/min-1

9 回転定数 kn  742 343 251 188 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  1,35 2,91 3,99 5,32 mV/min-1

11 トルク定数 kM  12,9 27,8 38,1 50,8 mNm/A
12 電流定数 kI  0,078 0,036 0,026 0,02 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  87 79 81 87 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  160 740 1 400 2 600 µH
15 機械的時定数 τm  13,6 12,4 12,7 13,7 ms
16 ロータ慣性 J  15 15 15 15 gcm²
17 角加速度 αmax.  68 69 74 68 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 2,2 / 7,9 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 11,7 / 650 s
20 動作温度範囲：

– モータ -30 ... +125 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 4 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 75 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 18 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 62 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
25 重量 192 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 35 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 サマリウムコバルト

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  28,5 30 29,4 28,3 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  2,4 1,17 0,838 0,605 A
33 定格回転数 nN  5 340 4 820 5 600 5 450 min-1

M [mNm]
4 8 12 16 20 24 28 32 36 400

Watt

10 000

0

20 000

  30 000

  40 000

3056K012B
3056K012B (Rth2 -50%)

UN

50 703010

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

K1155
K1026
K1555
K1838
K312
K3051
K179

  

3056K012B-K1155

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  
  

位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

コントローラ接続

PTFE製単線リードワイヤ 長さ 750mmリードワイヤ長
ホールセンサなしモータセンサレス

エンコーダIE3接続用二次リア軸エンコーダ接続
エンコーダHEDS/HEDL/HEDM接続用二次リア軸エンコーダ接続
エンコーダAES接続用二次リア軸エンコーダ接続
22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

機能 色
接続図

 

 

フレックスボード
単線ワイヤ、素材PTFE

  

AWG20:位相A/B/C
AWG26:ホールA/B/C, UDD, GND

スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサ

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

30/1
30/1 S
32GPT
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

HEDS 5500
IE3-1024
IE3-1024 L
HEDL 5540
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 126 W

66 mNm

シリーズ 3564 ... B
22℃環境、定格電圧 3564 K  012 B 024 B 036 B 048 B

1 定格電圧 UN  12 24 36 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R  0,56 1,1 2,61 4,1 Ω
3 効率（最大） ηmax.  82 83 83 83 %
4 無負荷回転数 n0  8 300 11 500 11 600 12 800 min-1

5 無負荷電流（ø4 mm軸の場合） I0  0,198 0,166 0,112 0,099 A
6 起動トルク MH  293 432 408 418 mNm
7 静止摩擦トルク C0  1,2 1,2 1,2 1,2 mNm
8 動的摩擦トルク CV  1,8·10-4 1,8·10-4 1,8·10-4 1,8·10-4 mNm/min-1

9 回転定数 kn  696 481 323 266 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  1,44 2,08 3,1 3,75 mV/min-1

11 トルク定数 kM  13,7 19,9 29,6 35,8 mNm/A
12 電流定数 kI  0,073 0,05 0,034 0,028 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  28 27 28 31 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  90 190 410 640 µH
15 機械的時定数 τm  10,4 9,7 10,4 11,1 ms
16 ロータ慣性 J  34,9 34,9 34,9 34,9 gcm²
17 角加速度 αmax.  84 124 117 120 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 1,6 / 6,2 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 15,4 / 820 s
20 動作温度範囲：

– モータ -30 ... +125 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 4 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 112 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 50 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 131 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
25 重量 311 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 29 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 サマリウムコバルト

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  56,2 55,3 53,5 50,4 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  4,43 3,04 1,98 1,55 A
33 定格回転数 nN  6 160 9 620 9 640 10 800 min-1

M [mNm]
10 30 4020 6050 80700

Watt
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n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

7
±0,3

ø4
+0,003
-0,002

9,6

A

3564 K ... B3564 K ... B - K312

ø35 ±0,1 ø16 -0,008
 0

ø4
+0,003
-0,002

Aø0,05
0,02

ø22

45°

M2 5

12,61,4

1464

±0,3

±0,3

4x90°

max.20

317,5 ±15

深さ

縮小図

オプション、ケーブル、接続情報

K1155
K1026
K1838
K312
K3051
K179

  

3564K012B-K1155

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  
  

位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

コントローラ接続
ホールセンサなしモータセンサレス
エンコーダIE3接続用二次リア軸エンコーダ接続

エンコーダAES接続用二次リア軸エンコーダ接続
エンコーダHEDS/HEDL/HEDM接続用二次リア軸エンコーダ接続

22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

機能 色
接続図

 

 

フレックスボード
単線ワイヤ、素材PTFE

  

AWG20:位相A/B/C
AWG26:ホールA/B/C, UDD, GND

スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサ

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

30/1
30/1 S
32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

HEDS 5500
IE3-1024
IE3-1024 L
HEDL 5540
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 5005 S
MC 5010 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 232 W

190 mNm

シリーズ 4490 ... B
22℃環境、定格電圧 4490 H  024 B 036 B 048 B

1 定格電圧 UN  24 36 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R  0,22 0,44 0,7 Ω
3 効率（最大） ηmax.  87 87 87 %
4 無負荷回転数 n0  9 700 10 400 10 800 min-1

5 無負荷電流（ø6 mm軸の場合） I0  0,527 0,397 0,317 A
6 起動トルク MH  2 635 2 760 2 978 mNm
7 静止摩擦トルク C0  4,96 4,96 4,96 mNm
8 動的摩擦トルク CV  7,72·10-4 7,72·10-4 7,72·10-4 mNm/min-1

9 回転定数 kn  395 283 220 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  2,53 3,54 4,56 mV/min-1

11 トルク定数 kM  24,2 33,8 43,5 mNm/A
12 電流定数 kI  0,041 0,03 0,023 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  3,6 3,7 3,5 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  73 142 235 µH
15 機械的時定数 τm  4,9 5 4,8 ms
16 ロータ慣性 J  130 130 130 gcm²
17 角加速度 αmax.  203 212 229 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 0,96 / 3,9 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 23 / 1 222 s
20 動作温度範囲：

– モータ -30 ... +125 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 6 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 113 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 45 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 135 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
25 重量 742 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 18 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  148 139 137 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  7,45 5,06 3,91 A
33 定格回転数 nN  9 650 10 470 10 930 min-1

M [mNm]
50 150 200100 2500

Watt
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4490H024B
4490H024B (Rth2 -50%)

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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安装孔尺寸1:1

オプション、ケーブル、接続情報

K1155
K1026
K1838
K312
K3051
K179

  

4490H024B-K1155

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  
  

位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

コントローラ接続
ホールセンサなしモータセンサレス
エンコーダIE3接続用二次リア軸エンコーダ接続

エンコーダAES接続用二次リア軸
エンコーダHEDS/HEDL/HEDM接続用二次リア軸

エンコーダ接続
エンコーダ接続

22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

機能 色
接続図

 

 

フレックスボード
単線ワイヤ、素材PTFE

  

AWG16:位相A/B/C
AWG26:ホールA/B/C, UDD, GND

スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサ

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

42GPT
44/1

HEDS 5500
IE3-1024
IE3-1024 L
HEDL 5540
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 5004 P
SC 5008 S
MC 5010 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 282 W

217 mNm

シリーズ 4490 ... BS
22℃環境、定格電圧 4490 H  024 BS 036 BS 048 BS

1 定格電圧 UN  24 36 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R  0,66 1,31 2,1 Ω
3 効率（最大） ηmax.  87 87 88 %
4 無負荷回転数 n0  5 500 5 900 6 100 min-1

5 無負荷電流（ø6 mm軸の場合） I0  0,161 0,119 0,094 A
6 起動トルク MH  1 523 1 612 1 724 mNm
7 静止摩擦トルク C0  3,86 3,86 3,86 mNm
8 動的摩擦トルク CV  5,2·10-4 5,2·10-4 5,2·10-4 mNm/min-1

9 回転定数 kn  227 162 126 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  4,4 6,16 7,92 mV/min-1

11 トルク定数 kM  42 58,8 75,6 mNm/A
12 電流定数 kI  0,024 0,017 0,013 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  3,6 3,6 3,5 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  219 430 711 µH
15 機械的時定数 τm  4,9 4,9 4,8 ms
16 ロータ慣性 J  130 130 130 gcm²
17 角加速度 αmax.  117 124 133 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 0,96 / 3,9 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 23 / 1 222 s
20 動作温度範囲：

– モータ -30 ... +125 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 6 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 113 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 45 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 135 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
25 重量 742 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 16 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  183 181 183 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  5,1 3,59 2,83 A
33 定格回転数 nN  4 940 5 380 5 650 min-1

M [mNm]
50 150 200100 2500

Watt

250200150100
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  15 000
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4490H024BS
4490H024BS (Rth2 -50%)

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注：

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

K1155
K1026
K1838
K312
K3051
K179

  

4490H024BS-K1155

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  
  

位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

コントローラ接続
ホールセンサなしモータセンサレス
エンコーダIE3接続用二次リア軸エンコーダ接続

エンコーダAES接続用二次リア軸エンコーダ接続
エンコーダHEDS/HEDL/HEDM接続用二次リア軸エンコーダ接続

22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑

機能 色
接続図

 

 

フレックスボード
単線ワイヤ、素材PTFE

  

AWG16:位相A/B/C
AWG26:ホールA/B/C, UDD, GND

スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサ

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

42GPT
44/1

HEDS 5500
IE3-1024
IE3-1024 L
HEDL 5540
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 5004 P
SC 5008 S
MC 5010 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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 FAULHABER BHx

FAULHABER BHx

   

1645...BHS  ホールセンサ内蔵 8 mNm

1660...BHS  ホールセンサ内蔵 15.9 mNm

1660...BHT  ホールセンサ内蔵 18.7 mNm



戻る
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 58,5 W

8 mNm

シリーズ 1645 ... BHS
22℃環境、定格電圧 1645 S  024 BHS 036 BHS 048 BHS

1 定格電圧 UN  24 36 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R  0,684 1,51 2,81 Ω
3 効率（最大） ηmax.  90 90 90 %
4 無負荷回転数 n0  62 000 62 900 61 400 min-1

5 無負荷電流（ø3 mm軸の場合） I0  0,0988 0,0674 0,0486 A
6 起動トルク MH  137 138 135 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,114 0,114 0,114 mNm
8 動的摩擦トルク CV  4,49·10-6 4,49·10-6 4,49·10-6 mNm/min-1

9 回転定数 kn  2 450 1 650 1 210 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,409 0,606 0,825 mV/min-1

11 トルク定数 kM  3,9 5,79 7,88 mNm/A
12 電流定数 kI  0,256 0,173 0,127 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  429 431 432 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  46 103 190 µH
15 機械的時定数 τm  2,6 2,6 2,7 ms
16 ロータ慣性 J  0,59 0,59 0,59 gcm²
17 角加速度 αmax.  2 330 2 350 2 300 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 3,1 / 22 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 6,5 / 580 s
20 動作温度範囲：

– モータ -30 ... +125 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 3 mm 
– 40 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 18 N 
– 40 000min-1で軸方向 (押し込み時） 9 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 44 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,01 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 ステンレス スチール
25 重量 58,2 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 100 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  6,09 6,02 6,1 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  1,86 1,24 0,924 A
33 定格回転数 nN  61 300 62 100 60 600 min-1

M [mNm]
2 4 6 8 10 12 140
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間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報
1645S024BHS

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 機能番号 色
接続図

黄色
オレンジ色
茶色
赤
灰
灰
灰
灰
灰
灰
灰

位相 C
位相 B
位相 A 
GND

–
–
–
1
2
3
4
5
6
7
8

UDD (4,5 ... 5,5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B 
ホール・センサ A
N.C.
N.C.
N.C.

  

ケーブル
単線ワイヤ、素材PTFE
AWG24, 位相 A/B/C
フレックスボードPVC
AWG28, 1,27 mm ピッチ
ホール・センサ A,B,C, UDD, GND

 

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

15/10
17/1
20/1R

IEM3-1024 SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 96 W

15,9 mNm

シリーズ 1660 ... BHS
22℃環境、定格電圧 1660 S 024 BHS 036 BHS 048 BHS

1 定格電圧 UN 24 36 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R 0,29 0,51 1,12 Ω
3 効率（最大） ηmax. 92 92 92 %
4 無負荷回転数 n0 52 400 60 100 53 600 min-1

5 無負荷電流（ø3 mm軸の場合） I0 0,147 0,123 0,076 A
6 起動トルク MH 385 442 394 mNm
7 静止摩擦トルク C0 0,16 0,16 0,16 mNm
8 動的摩擦トルク CV 9,43·10-6 9,43·10-6 9,43·10-6 mNm/min-1

9 回転定数 kn 2 038 1 527 1 037 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE 0,491 0,655 0,964 mV/min-1

11 トルク定数 kM 4,69 6,26 9,21 mNm/A
12 電流定数 kI 0,21 0,16 0,11 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 127 124 127 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L 29 52 112 µH
15 機械的時定数 τm 1,2 1,2 1,2 ms
16 ロータ慣性 J 0,9 0,9 0,9 gcm²
17 角加速度 αmax. 4 278 4 914 4 372 ·103rad/s²

18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 2,1 / 18,2 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 6,3 / 638 s
20 動作温度範囲：

– モータ -30 ... +125 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重
22 最大軸負荷：

– 軸径 3 mm 
– 40 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 19 N 
– 40 000min-1で軸方向 (押し込み時） 9 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 44 N 

23 軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,01 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 ステンレス スチール
25 重量 78 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 97 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN 11,6 10,3 11,4 mNm
32 定格電流（熱制限） IN 2,94 1,98 1,48 A
33 定格回転数 nN 52 370 59 530 53 400 min-1

M [mNm]
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Watt

20 000

0

  40 000

  60 000

  80 000

  100 000

  120 000

1660S024BHS
1660S024BHS (Rth2 -50%)
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70 1004010

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Mar. 31

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

ø16 ±0,1 ø9 -0,005
 0

A
ø3

0,006
0

81

ø12,8
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4x M1,4

1
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3
Aø0,05

0,02

300 ±15

1660 S ... BHS

深さ

オプション、ケーブル、接続情報
1660S024BHS

オプション
製品名の例：

種類 説明
機能番号 色

接続図

黄色
オレンジ色
茶色
赤
灰
灰
灰
灰
灰
灰
灰

位相 C
位相 B
位相 A 
GND

–
–
–
1
2
3
4
5
6
7
8

UDD (4,5 ... 5,5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B 
ホール・センサ A
N.C.
N.C.
N.C.

  

ケーブル
単線ワイヤ、素材PTFE
AWG24, 位相 A/B/C
フレックスボードPVC
AWG28, 1,27 mm ピッチ
ホール・センサ A,B,C, UDD, GND

 

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

15/10
17/1
20/1R

IEM3-1024 SC 5004 P
SC 5008 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Mar. 31

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

MC 3603 S

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
2極技術 81 W

18,7 mNm

シリーズ 1660 ... BHT
22℃環境、定格電圧 1660 S  024 BHT 036 BHT 048 BHT

1 定格電圧 UN  24 36 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R  0,49 1,1 1,93 Ω
3 効率（最大） ηmax.  90 90 90 %
4 無負荷回転数 n0  34 900 35 200 35 500 min-1

5 無負荷電流（ø3 mm軸の場合） I0  0,133 0,09 0,069 A
6 起動トルク MH  344 341 343 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,43 0,43 0,43 mNm
8 動的摩擦トルク CV  1,28·10-5 1,28·10-5 1,28·10-5 mNm/min-1

9 回転定数 kn  1 368 918 694 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,731 1,09 1,441 mV/min-1

11 トルク定数 kM  6,98 10,4 13,7 mNm/A
12 電流定数 kI  0,143 0,096 0,073 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  95 97 97 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  52 114 203 µH
15 機械的時定数 τm  1,2 1,2 1,3 ms
16 ロータ慣性 J  1,2 1,2 1,2 gcm²
17 角加速度 αmax.  2 796 2 772 2 787 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 2,1 / 18,2 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 6,8 / 631 s
20 動作温度範囲：

– モータ -30 ... +125 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 3 mm 
– 40 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 19 N 
– 40 000min-1で軸方向 (押し込み時） 9 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 44 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,01 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 ステンレス スチール
25 重量 78 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 76 000 min-1

28 極数 1
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  13,9 13,7 13,6 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  2,38 1,58 1,18 A
33 定格回転数 nN  34 490 34 740 35 070 min-1

M [mNm]
5 10 15 20 25 300

Watt

20 000

0

  40 000

  60 000

  80 000

1660S024BHT
1660S024BHT (Rth2 -50%)

UN

60 804020

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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深さ

オプション、ケーブル、接続情報
1660S024BHT

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 機能番号 色
接続図

黄色
オレンジ色
茶色
赤
灰
灰
灰
灰
灰
灰
灰

位相 C
位相 B
位相 A 
GND

–
–
–
1
2
3
4
5
6
7
8

UDD (4,5 ... 5,5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B 
ホール・センサ A
N.C.
N.C.
N.C.

  

ケーブル
単線ワイヤ、素材PTFE
AWG24, 位相 A/B/C
フレックスボードPVC
AWG28, 1,27 mm ピッチ
ホール・センサ A,B,C, UDD, GND

 

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

15/10
17/1
20/1R

IEM3-1024 SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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 FAULHABER BX4

FAULHABER BX4

   

2232...BX4  ホールセンサ内蔵  18 mNm

2250...BX4  ホールセンサ内蔵 32 mNm

3242...BX4  ホールセンサ内蔵 53 mNm

3268...BX4  ホールセンサ内蔵  96 mNm



戻る
Edition 2023 Nov. 27

ブラシレスDCサーボモータ
4極技術 23 W

18 mNm

シリーズ 2232 ... BX4
22℃環境、定格電圧 2232 S  006 BX4 012 BX4 015 BX4 018 BX4 024 BX4

1 定格電圧 UN  6 12 15 18 24 V
2 端子間抵抗、位相間 R  0,73 3,5 4,58 7,04 12,5 Ω
3 効率（最大） ηmax.  74 74 74 73 74 %
4 無負荷回転数 n0  7 100 6 700 7 100 7 100 7 100 min-1

5 無負荷電流（ø3 mm軸の場合） I0  0,16 0,072 0,06 0,053 0,039 A
6 起動トルク MH  64,7 58,7 64 60,7 61,7 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,46 0,46 0,46 0,46 0,46 mNm
8 動的摩擦トルク CV  1,1·10-4 1,1·10-4 1,1·10-4 1,1·10-4 1,1·10-4 mNm/min-1

9 回転定数 kn  1 198 562 480 399 295 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,835 1,78 2,08 2,504 3,393 mV/min-1

11 トルク定数 kM  7,97 17 19,9 23,9 32,4 mNm/A
12 電流定数 kI  0,125 0,059 0,05 0,042 0,031 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  110 114 110 118 114 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  25 115 156 225 410 µH
15 機械的時定数 τm  5,9 6,1 5,9 6,3 6,1 ms
16 ロータ慣性 J  5,1 5,1 5,1 5,1 5,1 gcm²
17 角加速度 αmax.  127 115 125 119 121 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 3,9 / 18,8 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 7,9 / 520 s
20 動作温度範囲：

– モータ -40 ... +100 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 3 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 20 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 2 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 20 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 ステンレス スチール
25 重量 65 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 29 000 min-1

28 極数 2
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  14,8 14,7 14,8 14,3 14,6 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  2,22 1 0,89 0,72 0,54 A
33 定格回転数 nN  5 030 4 450 5 040 4 930 4 840 min-1

M [mNm]
2 6 84 1210 14 1816 20 220

Watt

18 24126
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2232S012BX4
2232S012BX4 (Rth2 -50%)

UN

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

1 5

2 4

3

6

7

8

3692
5327

3830

4935
X4935
Y4935
4747
X4747
Y4747
Y158

2232S012BX4-3692

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

最高温度150℃、最高動作温度150℃、単線ワイヤ（PTFE） AWG 26 長さ 175mm 使用温度範囲
最高温度150℃、最高動作温度150℃、単線ワイヤ（PTFE） AWG 26 長さ 300mm 使用温度範囲
最高温度150℃、最高動作温度150℃、単線ワイヤ（PTFE） AWG 26 長さ 600mm 使用温度範囲

単線ワイヤ（PTFE） AWG 26 長さ 175mm 付きモータ

コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800 付き 
AWG 26/PVC リボンケーブル（コネクタ 43020-0800 と対で使用を推奨）

単線ワイヤ

コネクタ

単線ワイヤ（PTFE） AWG 26 長さ 300mm 付きモータ単線ワイヤ
単線ワイヤ（PTFE） AWG 26 長さ 600mm 付きモータ単線ワイヤ

リアシャフト無し軸端
スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサコントローラ接続
温度センサ内蔵 SIN-COS センサーモデルおよび向け (MC V3.0 と組み合わせて使用)コントローラ接続

機能
位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD  (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

機能番号 色
種類：4935/4747

種類：5327

接続図
標準

 

 

フレックスボード
被覆材質：PVC
8線、AWG26、
グリッド1.27mm
錫メッキワイヤ

  

1
2

3
4
5
6
7
8

位相 C

COS

位相 B
位相 A
GND
UDD  (+5V)
NTC
SIN

機能番号
1
2
3
4
5
6
7
8

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22GPT
22/7
26A
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IER3-10000
IER3-10000 L
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
4極技術 31 W

32 mNm

シリーズ 2250 ... BX4
22℃環境、定格電圧 2250 S  012 BX4 018 BX4 024 BX4

1 定格電圧 UN  12 18 24 V
2 端子間抵抗、位相間 R  1,55 3,17 5,9 Ω
3 効率（最大） ηmax.  76 76 77 %
4 無負荷回転数 n0  6 000 6 400 6 200 min-1

5 無負荷電流（ø3 mm軸の場合） I0  0,128 0,094 0,066 A
6 起動トルク MH  147 152 151 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,8 0,8 0,8 mNm
8 動的摩擦トルク CV  2,6·10-4 2,6·10-4 2,6·10-4 mNm/min-1

9 回転定数 kn  502 354 255 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  1,994 2,825 3,927 mV/min-1

11 トルク定数 kM  19 27 37,5 mNm/A
12 電流定数 kI  0,053 0,037 0,027 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  40,8 41,6 40,3 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  62,8 126 250 µH
15 機械的時定数 τm  4,3 4,3 4,2 ms
16 ロータ慣性 J  10 10 10 gcm²
17 角加速度 αmax.  147 152 151 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 3,5 / 15 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 12 / 660 s
20 動作温度範囲：

– モータ -40 ... +100 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 3 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 20 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 2 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 20 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 ステンレス スチール
25 重量 105 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 20 000 min-1

28 極数 2
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  26,2 25,5 26,2 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  1,66 1,15 0,85 A
33 定格回転数 nN  4 740 5 140 4 870 min-1

M [mNm]
5 15 2010 3025 35 400

Watt

22 30146
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2250S024BX4
2250S024BX4 (Rth2 -50%)

UN

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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   5327

2250S024BX4-3692

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 最高温度150℃、最高動作温度150℃、単線ワイヤ（PTFE） AWG 26 長さ 175mm 使用温度範囲
最高温度150℃、最高動作温度150℃、単線ワイヤ（PTFE） AWG 26 長さ 300mm 使用温度範囲
最高温度150℃、最高動作温度150℃、単線ワイヤ（PTFE） AWG 26 長さ 600mm 使用温度範囲

単線ワイヤ（PTFE） AWG 26 長さ 175mm 付きモータ

コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800 付き 
AWG 26/PVC リボンケーブル（コネクタ 43020-0800 と対で使用を推奨）

単線ワイヤ

コネクタ

単線ワイヤ（PTFE） AWG 26 長さ 300mm 付きモータ単線ワイヤ
単線ワイヤ（PTFE） AWG 26 長さ 600mm 付きモータ単線ワイヤ

リアシャフト無し軸端
スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサコントローラ接続

 
位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

温度センサ内蔵 SIN-COS センサーモデルおよび向け (MC V3.0 と組み合わせて使用)コントローラ接続

機能
位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD  (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

機能番号 色
種類：4935/4747

種類：5327

接続図
標準

 

 

フレックスボード
被覆材質：PVC
8線、AWG26、
グリッド1.27mm
錫メッキワイヤ

  

1
2

3
4
5
6
7
8

位相 C

COS

位相 B
位相 A
GND
UDD  (+5V)
NTC
SIN

機能番号
1
2
3
4
5
6
7
8

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22GPT
22/7
26A
32GPT
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IER3-10000
IER3-10000 L
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
4極技術 45 W

53 mNm

シリーズ 3242 ... BX4
22℃環境、定格電圧 3242 G 012 BX4 018 BX4 024 BX4 036 BX4 042 BX4 048 BX4

1 定格電圧 UN 12 18 24 36 42 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R 0,92 2,01 3,67 8,96 11,7 15,1 Ω
3 効率（最大） ηmax. 78 78 78 77 78 78 %
4 無負荷回転数 n0 5 600 5 500 5 600 5 500 5 500 5 500 min-1

5 無負荷電流（ø5 mm軸の場合） I0 0,179 0,117 0,089 0,059 0,05 0,044 A
6 起動トルク MH 268,7 280 269,4 251 262 265 mNm
7 静止摩擦トルク C0 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 mNm
8 動的摩擦トルク CV 4,1·10-4 4,1·10-4 4,1·10-4 4,1·10-4 4,1·10-4 4,1·10-4 mNm/min-1

9 回転定数 kn 461 304 231 152 130 114 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE 2,168 3,285 4,335 6,571 7,666 8,762 mV/min-1

11 トルク定数 kM 20,7 31,4 41,4 62,8 73,1 83,7 mNm/A
12 電流定数 kI 0,048 0,032 0,024 0,016 0,014 0,012 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 20,5 19,5 20,4 21,7 20,8 20,6 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L 60 132 240 529 719 940 µH
15 機械的時定数 τm 6,4 6,1 6,4 6,8 6,5 6,5 ms
16 ロータ慣性 J 30 30 30 30 30 30 gcm²
17 角加速度 αmax. 90 93,2 90 83,6 87,2 88,3 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 2,3 / 11,6 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 13 / 880 s
20 動作温度範囲：

– モータ -40 ... +100 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 5 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 50 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 5 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 ステンレス スチール
25 重量 179 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 17 000 min-1

28 極数 2
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN 41,8 43 41,8 40,7 41,6 41,8 mNm
32 定格電流（熱制限） IN 2,43 1,64 1,21 0,78 0,68 0,6 A
33 定格回転数 nN 4 600 4 580 4 600 4 480 4 520 4 530 min-1

M [mNm]
10 30 4020 6050 700

Watt

30 402010

4 000

0

  8 000

  12 000

  16 000

 20 000

3242G012BX4
3242G012BX4 (Rth2 -50%)

UN

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

3692
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4935
X4935
Y4935
4747
X4747
Y4747
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3242G012BX4-3692

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

最高温度150℃、最高動作温度150℃、単線ワイヤ（PTFE） AWG 22 長さ 184mm 使用温度範囲
最高温度150℃、最高動作温度150℃、単線ワイヤ（PTFE） AWG 22 長さ 300mm 使用温度範囲
最高温度150℃、最高動作温度150℃、単線ワイヤ（PTFE） AWG 22 長さ 600mm 使用温度範囲

単線ワイヤ（PTFE） AWG 22 長さ 184mm 付きモータ

コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800 付き 
AWG 26/PVC リボンケーブル（コネクタ 43020-0800 と対で使用を推奨）

単線ワイヤ

コネクタ

単線ワイヤ（PTFE） AWG 22 長さ 300mm 付きモータ単線ワイヤ
単線ワイヤ（PTFE） AWG 22 長さ 600mm 付きモータ単線ワイヤ

リアシャフト無し軸端
スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサコントローラ接続

機能
位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

機能番号 色
種類：4935/4747

接続図
標準

 

 

フレックスボード
被覆材質：PVC
8線、AWG24、グリッド2.54mm
錫メッキワイヤ

  

1
2

3
4
5
6
7
8

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IER3-10000
IER3-10000 L
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S
MC 5010 S

MBZ
ブレーキMBZは、アナログホールセ
ンサーとの組み合わせでのみ使用で
きます。
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
4極技術 62 W

96 mNm

シリーズ 3268 ... BX4
22℃環境、定格電圧 3268 G 018 BX4 024 BX4 030 BX4 036 BX4 042 BX4 048 BX4

1 定格電圧 UN 18 24 30 36 42 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R 0,92 1,47 2,08 3,23 4,83 6,06 Ω
3 効率（最大） ηmax. 80 81 80 80 80 79 %
4 無負荷回転数 n0 5 100 5 500 5 700 5 500 5 300 5 500 min-1

5 無負荷電流（ø5 mm軸の場合） I0 0,22 0,183 0,162 0,124 0,101 0,093 A
6 起動トルク MH 670 705 742 716 670 678 mNm
7 静止摩擦トルク C0 1,6 1,6 1,6 1,6 1,6 1,6 mNm
8 動的摩擦トルク CV 1,1·10-3 1,1·10-3 1,1·10-3 1,1·10-3 1,1·10-3 1,1·10-3 mNm/min-1

9 回転定数 kn 278 220 185 148 124 111 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE 3,595 4,534 5,392 6,741 8,088 8,987 mV/min-1

11 トルク定数 kM 34,3 43,5 51,5 64,4 77,2 85,8 mNm/A
12 電流定数 kI 0,029 0,023 0,019 0,015 0,013 0,012 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 7,45 7,5 7,48 7,44 7,73 7,85 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L 67,6 110 152 238 342 423 µH
15 機械的時定数 τm 4,9 4,9 4,9 4,9 5,1 5,2 ms
16 ロータ慣性 J 63 63 63 63 63 63 gcm²
17 角加速度 αmax. 106 112 118 114 106 108 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 1,7 / 8,8 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 16 / 1 080 s
20 動作温度範囲：

– モータ -40 ... +100 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 5 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 50 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 5 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 ステンレス スチール
25 重量 290 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 12 000 min-1

28 極数 2
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN 74,5 72 69,8 71,9 71,7 70 mNm
32 定格電流（熱制限） IN 2,63 2 1,66 1,36 1,13 1 A
33 定格回転数 nN 4 550 4 890 5 210 4 950 4 750 4 920 min-1

M [mNm]
20 60 8040 1201000

Watt
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UN

n [min-1]

 

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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3268G024BX4-3692

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

黄色

灰

オレンジ色
茶色
黒
赤

緑
青 

最高温度150℃、最高動作温度150℃、単線ワイヤ（PTFE） AWG 22 長さ 184mm 使用温度範囲
最高温度150℃、最高動作温度150℃、単線ワイヤ（PTFE） AWG 22 長さ 300mm 使用温度範囲
最高温度150℃、最高動作温度150℃、単線ワイヤ（PTFE） AWG 22 長さ 600mm 使用温度範囲

単線ワイヤ（PTFE） AWG 22 長さ 184mm 付きモータ

コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800 付き 
AWG 26/PVC リボンケーブル（コネクタ 43020-0800 と対で使用を推奨）

単線ワイヤ

コネクタ

単線ワイヤ（PTFE） AWG 22 長さ 300mm 付きモータ単線ワイヤ
単線ワイヤ（PTFE） AWG 22 長さ 600mm 付きモータ単線ワイヤ

リアシャフト無し軸端
スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサコントローラ接続

機能
位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B

機能番号 色
種類：4935/4747

接続図
標準

 

 

フレックスボード
被覆材質：PVC
8線、AWG24、グリッド2.54mm
錫メッキワイヤ

  

1
2

3
4
5
6
7
8

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IER3-10000
IER3-10000 L
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S
MC 5010 S

MBZ
ブレーキMBZは、アナログホールセ
ンサーとの組み合わせでのみ使用で
きます。
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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2264...BP4  ホールセンサ内蔵  59 mNm

3274...BP4  ホールセンサ内蔵  162 mNm
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ブラシレスDCサーボモータ
4極技術 133 W

59 mNm

シリーズ 2264 ... BP4
22℃環境、定格電圧 2264 W  012 BP4 024 BP4 048 BP4

1 定格電圧 UN  12 24 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R  0,05 0,22 0,881 Ω
3 効率（最大） ηmax.  91 91 90 %
4 無負荷回転数 n0  21 000 21 100 21 100 min-1

5 無負荷電流（ø4 mm軸の場合） I0  0,521 0,261 0,13 A
6 起動トルク MH  1 311 1 311 1 280 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,41 0,41 0,407 mNm
8 動的摩擦トルク CV  1,15·10-4 1,15·10-4 1,15·10-4 mNm/min-1

9 回転定数 kn  1 618 809 404 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,618 1,236 2,48 mV/min-1

11 トルク定数 kM  5,9 11,8 23,6 mNm/A
12 電流定数 kI  0,169 0,085 0,0423 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  14,8 14,8 15,1 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  6 24 91,3 µH
15 機械的時定数 τm  1,4 1,4 1,45 ms
16 ロータ慣性 J  9,2 9,2 9,21 gcm²
17 角加速度 αmax.  1 424 1 424 1 400 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 1,2 / 12 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 7 / 693 s
20 動作温度範囲：

– モータ -40 ... +125 °C
コイル（最大許容温度） +150 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 4 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから3 mm） 20 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 2 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 20 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 ステンレス スチール
25 重量 140 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 34 500 min-1

28 極数 2
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  59 59 57,9 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  11,9 6 2,94 A
33 定格回転数 nN  20 460 20 490 20 500 min-1

M [mNm]
20 60 8040 10010 50 7030 900

Watt

90 1206030

0

  10 000

  20 000

  30 000

  40 000

UN

2264W024BP4 
2264W024BP4  (Rth2 -50%)

n [min-1]

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は50%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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モータ・ケーブルに対する
向き

 ±

深さ

オプション、ケーブル、接続情報

Y158 
3692
6356

2264W024BP4-3692

オプション 

製品名の例：
種類 説明

コントローラ接続 スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサ
リアシャフト無し軸端 機能 色

接続図

ケーブル

注

単線ワイヤ、素材PTFE

ケーブルコネクタタの終端
抵抗は約0.008Ω 増加し

単線ワイヤ、素材PTFE
3ライン、AWG20

5ライン、AWG26

位相 C 黄色
位相 B オレンジ色
位相 A 茶色
 黒
 赤
ホール・センサ C  灰
ホール・センサ B 青
ホール・センサ A 緑

GND
DD (+5V)U

エンコーダAEMTL接続用ホールセンサなしモータエンコーダ接続

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22GPT
26/1R
32GPT
32/3R
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 5008 S
MC 5010 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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Edition 2023 Nov. 27

ブラシレスDCサーボモータ
4極技術 152 W

158 mNm

シリーズ 3274 ... BP4
22℃環境、定格電圧 3274 G  012 BP4 018 BP4 024 BP4 036 BP4 048 BP4

1 定格電圧 UN  12 18 24 36 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R  0,063 0,139 0,253 0,557 1,01 Ω
3 効率（最大） ηmax.  88 88 88 88 88 %
4 無負荷回転数 n0  8 820 9 090 8 820 9 090 8 820 min-1

5 無負荷電流（ø5 mm軸の場合） I0  0,76 0,534 0,38 0,267 0,19 A
6 起動トルク MH  2 660 2 650 2 650 2 640 2 650 mNm
7 静止摩擦トルク C0  2,04 2,04 2,04 2,04 2,04 mNm
8 動的摩擦トルク CV  9,24·10-4 9,24·10-4 9,24·10-4 9,24·10-4 9,24·10-4 mNm/min-1

9 回転定数 kn  680 465 340 233 170 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  1,47 2,15 2,94 4,3 5,88 mV/min-1

11 トルク定数 kM  14 20,5 28,1 41,1 56,2 mNm/A
12 電流定数 kI  0,071 0,049 0,036 0,024 0,018 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  3,05 3,15 3,06 3,16 3,06 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  16 34,3 64,2 137,1 257 µH
15 機械的時定数 τm  1,53 1,58 1,54 1,59 1,54 ms
16 ロータ慣性 J  48 48 48 48 48 gcm²
17 角加速度 αmax.  555 552 553 550 553 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 1,1 / 7,9 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 22 / 1 100 s
20 動作温度範囲：

– モータ -40 ... +125 °C
コイル（最大許容温度） +150 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 5 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 50 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 5 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 ステンレス スチール
25 重量 325 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 16 000 min-1

28 極数 2
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  158 153 158 153 158 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  13,8 9,18 6,88 4,58 3,44 A
33 定格回転数 nN  8 420 8 660 8 420 8 660 8 420 min-1

M [mNm]
50 150 200100 2500

Watt

15011070

0

  5 000

  10 000

  15 000

  20 000

UN

3274G024BP4 
3274G024BP4  (Rth2 -50%)

n [min-1]

30 間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は50%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

Y158 

3692
6356

3274G024BP4-3692

オプション 

製品名の例：
種類 説明

コントローラ接続 スピード・コントローラ SC およびモーション・コントローラ MC 接続用アナログ・ホールセンサ
リアシャフト無し軸端 機能 色

接続図

ケーブル

単線ワイヤ、素材PTFE

単線ワイヤ、素材FEP
3ライン、AWG18

5ライン、AWG26

位相 C 黄色
位相 B オレンジ色
位相 A 茶色
 黒
 赤
ホール・センサ C  灰
ホール・センサ B 青
ホール・センサ A 緑

GND
U  (+5V)DD

エンコーダAEMTL接続用ホールセンサなしモータエンコーダ接続

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 5008 S
MC 5010 S

MBZ
  
弊社の幅広いアクセサリーについては、

「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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 FAULHABER B-Flat

FAULHABER B-Flat

   

1509...B  ホールセンサ内蔵	 0.5 mNm

1515...B  ギアヘッド一体型	 30 mNm

2610...B  ホールセンサ内蔵	  3.1 mNm

2622...B  ギアヘッド一体型	 100 mNm



戻る
Edition 2020 Feb. 18

ブラシレス・フラットDCマイクロモータ
4極技術 1,5 W

0,5 mNm

シリーズ 1509 ... B
22℃環境、定格電圧 1509 T  006 B 012 B

1 定格電圧 UN  6 12 V
2 端子間抵抗、位相間 R  22 92,7 Ω
3 効率（最大） ηmax.  54 53 %
4 無負荷回転数 n0  15 000 14 900 min-1

5 無負荷電流（ø1,5 mm軸の場合） I0  0,019 0,009 A
6 起動トルク MH  0,953 0,904 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,019 0,019 mNm
8 動的摩擦トルク CV  3,42·10-6 3,42·10-6 mNm/min-1

9 回転定数 kn  2 682 1 339 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,373 0,747 mV/min-1

11 トルク定数 kM  3,56 7,13 mNm/A
12 電流定数 kI  0,281 0,14 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  16 577 17 423 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  570 2 282 µH
15 機械的時定数 τm  120 126 ms
16 ロータ慣性 J  0,69 0,69 gcm²
17 角加速度 αmax.  14 13 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 65 / 45 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 12 / 133 s
20 動作温度範囲：

– モータ -25 ... +80 °C
コイル（最大許容温度） +80 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 1,5 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから3 mm） 2 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 2 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 15 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 プラスチック
25 重量 6,9 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 40 000 min-1

28 極数 2
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  0,45 0,44 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  0,147 0,071 A
33 定格回転数 nN  5 860 5 550 min-1

M [mNm]

n [min-1]

0,1 0,3 0,40,2 0,6 0,70,50

Watt

1,0 1,40,60,2

10 000

0

  20 000

 30 000

  40 000

 50 000

1509T006B
1509T006B (Rth2 -50%)

UN

 

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧6V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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寸法図

オプション、ケーブル、接続情報

X4192
4082

  

1
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4
5
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1509T006B-X4192

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  
  

位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B 

22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑
広範な温度範囲（-40℃～+85℃）温度範囲

機能番号
接続図

 

 

フレックスボード
被覆材質：PVC
8線AWG28グリッド1mm
錫メッキワイヤ

  

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

SC 1801 P
SC 1801 S

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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Edition 2020 Apr. 21

   6 12
   22 92,7
   54 53
   15 000 14 900
   0,019 0,009
   0,953 0,904
   0,019 0,019
   3,42 ·10-6 3,42 ·10-6

   2 682 1 339
   0,373 0,747
   3,56 7,13
   0,281 0,14
   16 577 17 423
   570 2 282
   120 126
   0,69 0,69
   14 13

65 / 45
12 / 130

1515 U     006 B 012 B

30 mNm

1515 ... B

ブラシレスDCギアモータ

シリーズ
定格電圧
端子間抵抗
最大効率
無負荷回転数
無負荷電流 
起動トルク
静止摩擦トルク
動的摩擦トルク
回転定数
逆起電力定数
トルク定数
電流定数
回転数-トルクの勾配
端子インダクタンス、位相間
機械的時定数
ロータ慣性
角加速度

熱抵抗
熱時定数

仕様

ハウジング材質     プラスチック
ギアトレーン材質     金属
無負荷時の逆回転
出力軸の軸受     プラスチック / 青銅ベアリング
最大軸負荷: 
–半径方向(実装面から5mm)
–軸方向
最大軸圧入力
軸の遊び:
–半径方向(実装面から5mm)
–軸方向 
動作温度範囲

     出力トルク  
減速比（四捨五入）   最大回転 トータル 連続運転 断続運転 回転方向 効率
   速度 の重量   (逆転可) 
        
        
        
     

一体型ギアヘッド

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

Page 1/2

1509...Bモータによる入力速度5000min-1での出力速度

4極技術

22℃環境、定格電圧

www.faulhaber.com
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SC 1801 P
SC 1801 S

Edition 2020 Apr. 21

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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1515U006B-4082

オプション 

製品名の例：
種類 説明

      
位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B 

広範な温度範囲（-40℃～+85℃）温度範囲 機能番号
接続図

 

 

フレックスボード
被覆材質：PVC
8線AWG28グリッド1mm
錫メッキワイヤ

  

寸法図

オプション、ケーブル、接続情報

製品接続 

弊社の幅広いアクセサリーについ
ては、「アクセサリー」のチャプター
をご参照ください。

ケーブル/アクセサリードライブ・エレクトロニクスエンコーダ精密ギヤヘッド/リード・スクリュー

www.faulhaber.com
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ブラシレス・フラットDCマイクロモータ
4極技術 9 W

3,1 mNm

シリーズ 2610 ... B
22℃環境、定格電圧 2610 T  006 B 012 B

1 定格電圧 UN  6 12 V
2 端子間抵抗、位相間 R  6,97 28,2 Ω
3 効率（最大） ηmax.  79 79 %
4 無負荷回転数 n0  6 400 6 400 min-1

5 無負荷電流（ø1,5 mm軸の場合） I0  0,01 0,005 A
6 起動トルク MH  7,543 7,453 mNm
7 静止摩擦トルク C0  0,035 0,035 mNm
8 動的摩擦トルク CV  8,85·10-6 8,85·10-6 mNm/min-1

9 回転定数 kn  1 085 543 min-1/V
10 逆起電圧定数 kE  0,922 1,842 mV/min-1

11 トルク定数 kM  8,8 17,6 mNm/A
12 電流定数 kI  0,114 0,057 A/mNm
13 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  859 870 min-1/mNm
14 端子インダクタンス、位相間 L  486 1 945 µH
15 機械的時定数 τm  71 72 ms
16 ロータ慣性 J  7,9 7,9 gcm²
17 角加速度 αmax.  9 9 ·103rad/s²
   
18 熱抵抗 Rth1 / Rth2 33 / 27 K/W
19 熱時定数 τw1 / τw2 23,6 / 222 s
20 動作温度範囲：

– モータ -25 ... +80 °C
コイル（最大許容温度） +80 °C

21 軸受 ボールベアリング、予荷重  
22 最大軸負荷：  

– 軸径 1,5 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから3 mm） 4 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 3,5 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 17,5 N 

23 軸の遊び:  
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

24 ハウジング材質 プラスチック
25 重量 20,1 g
26 回転方向 電子的に反転可能
27 最大回転数 nmax. 40 000 min-1

28 極数 2
29 ホール・センサ デジタル
30 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
31 定格トルク MN  2,87 2,85 mNm
32 定格電流（熱制限） IN  0,356 0,177 A
33 定格回転数 nN  3 430 3 410 min-1

M [mNm]

n [min-1]

0,5 1,5 2,01,0 3,0 3,5 4,02,50

Watt

6 842

10 000

0

  20 000

 30 000

  40 000

 50 000

2610T006B
2610T006B (Rth2 -50%)

UN
 

間欠運転
定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧6V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。Rth2値は25%のため、考慮されていません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

2610 T ... B

ø30

7x1 81

  26
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10,4±0,2 7±0,25 2±1
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-0,01

Aø0,07
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ø6 -0,05

A

 0

オプション、ケーブル、接続情報

Y4192
4082

  

1
2

3
4
5
6
7
8

2610T006B-Y4192

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 
位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B 

機能番号
接続図

 22℃の環境で真空度10-5 Pa用ベアリング潤滑
広範な温度範囲（-40℃～+85℃）温度範囲

 

 

フレックスボード
被覆材質：PVC
8線AWG28グリッド1mm
錫メッキワイヤ

  

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

SC 1801 P
SC 1801 S

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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J
αmax.
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τw1 / τw2

V
Ω
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A/mNm 
min-1/mNm
µH
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K/W
s

2622 S     006 B 012 B

100 mNm

2622 ... B
   6 12
   6,97 28,2
   79 79
   6 400 6 400
   0,01 0,005
   7,543 7,453
   0,035 0,035
   8,85 ·10-6 8,85 ·10-6

   1 085 543
   0,922 1,842
   8,8 17,6
   0,114 0,057
   859 870
   486 1 945
   71 72
   7,9 7,9
   9 9

33 / 27   
23,6 / 222

ブラシレスDCギアモータ

定格電圧
端子間抵抗
最大効率
無負荷回転数
無負荷電流 (軸 ø1,5mmで)
起動トルク
静止摩擦トルク
動的摩擦トルク
回転定数
逆起電力定数
トルク定数
電流定数
回転数-トルクの勾配
端子インダクタンス、位相間
機械的時定数
ロータ慣性
角加速度

熱抵抗
熱時定数

仕様

ハウジング材質     プラスチック
ギアトレーン材質     金属
無負荷時の逆回転
出力軸の軸受     ボールベアリング
最大軸負荷: 
–半径方向(実装面から5mm)
–軸方向
最大軸圧入力
軸の遊び:
–半径方向(実装面から5mm)
–軸方向 
動作温度範囲

     出力トルク  
減速比（四捨五入）   最大回転 トータル 連続運転 断続運転 回転方向 効率
   速度 の重量   (逆転可) 
        
        
        
     

一体型ギアヘッド

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

Page 1/2

シリーズ

2610...Bモータによる入力速度5000min-1での出力速度

4極技術

22℃環境、定格電圧

www.faulhaber.com
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SC 1801 P
SC 1801 S

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

Page 2/2

2622 S ... B
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深さ

寸法図

オプション、ケーブル、接続情報

製品接続 

4082

  
1
2

3
4
5
6
7
8

2622S006B-4082

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 
位相 C

ホール・センサ A

位相 B
位相 A
GND
UDD (+5V)

ホール・センサ C
ホール・センサ B 

機能番号
接続図

 広範な温度範囲（-40℃～+85℃）温度範囲

 

 

フレックスボード
被覆材質：PVC
8線AWG28グリッド1mm
錫メッキワイヤ

  

ドライブ・エレクトロニクスエンコーダ精密ギヤヘッド/リード・スクリュー

弊社の幅広いアクセサリーについ
ては、「アクセサリー」のチャプター
をご参照ください。

ケーブル/アクセサリー

www.faulhaber.com
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 FAULHABER BXT

FAULHABER BXT

   

2214...BXT R アウターロータ（ハウジング無）  10.2 mNm

2214...BXT H アウターロータ（ハウジング有）    9.7 mNm

3216...BXT R アウターロータ（ハウジング無）  41.0 mNm

3216...BXT H アウターロータ（ハウジング有）  38.0 mNm

4221...BXT R アウターロータ（ハウジング無）														    134.0 mNm

4221...BXT H アウターロータ（ハウジング有）							         112.0 mNm
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ブラシレスDCサーボモータ
アウターロータ（ハウジング無） 9 W

10,2 mNm

シリーズ 2214 ... BXT R
22℃環境、定格電圧 2214 S  006 BXT R 012 BXT R 024 BXT R

1 定格電圧 UN  6 12 24 V
2 端子間抵抗、位相間 R  2,42 6,95 25,9 Ω
3 効率（最大） ηmax.  72 73 70 %
4 無負荷回転数 n0  5 740 6 500 6 960 min-1

5 無負荷電流（ø3 mm軸の場合） I0  0,062 0,039 0,016 A
6 起動トルク MA  23,5 29,1 29,6 mNm
7 回転定数 kn  997 561 296 min-1/V
8 逆起電圧定数 kE  1 1,78 3,37 mV/min-1

9 トルク定数 kM  9,58 17 32,2 mNm/A
10 電流定数 kI  0,104 0,0588 0,031 A/mNm
11 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  252 229 238 min-1/mNm
12 端子インダクタンス、位相間 L  271 884 3 150 µH
13 機械的時定数 τm  8,7 7,92 8,22 ms
14 ロータ慣性 J  3,3 3,3 3,3 gcm²
15 角加速度 αmax.  71,1 88,2 89,7 ·103rad/s²
   
16 動作温度範囲：

 – モータ -40 ... +100 °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

17 軸受 ボールベアリング、予荷重  
18 最大軸負荷：  

 – 軸径 3 mm 
 – 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 6 N 
 – 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 2 N 
 – 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N 

19 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,015 mm 
 – 軸方向 = 0 mm 

20 重量 25,5 g
21 回転方向 電子的に反転可能
22 最大回転数 nmax. 10 000 min-1

23 極数 7
24 ホール・センサ デジタル
25 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 
 
 
 

連続運転時の定格値
26 定格トルク MN  9,5 10 10,2 mNm
27 定格電流（熱制限） IN  1,18 0,66 0,368 A
28 定格回転数 nN  1 200 2 590 2 600 min-1

29 定格勾配（回転数-トルク曲線） Δn /ΔM  478 391 427 min-1/mNm

M [mNm]
2 4 6 8 10 12 140

2 000

0

  4 000

  6 000

  8 000

  10 000

  12 000

n [min-1]

UN

9 1263

Watt注：
間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは、22℃環境下で動作可能な
範囲を示しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスシックフランジおよび金属
フランジに組付けた時の特性になります。
（アセンブリ法：IM B 5）。

定格電圧(UN)曲線は定格電圧で達する最
大動作点になります。定格電圧直線より
上の領域での駆動には、定格電圧より高
い電圧を必要とします。Umot > UN                    

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

2214 S ... BXT R
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対する角度±5°

オプション、ケーブル、接続情報

1 5

2 4

3

6

7

8

3830

4337

1
2
3
4
5
6
7
8

2214S012BXTR-3830

オプション 

製品名の例：
種類 説明

 色
接続図

ケーブル

コネクタ

 精密ギアヘッド20/1Rとの接続用モータ精密ギアヘッド接続

AWG26：位相A/B/C、
ホールセンサA/B/C、
GND、UDD

位相 C  黄色
位相 B  オレンジ色
位相 A  茶色
GND      黒
VDD   +5V   赤
ホールセンサ C  灰
ホールセンサ B  青
ホールセンサ A  緑

コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800（適応コネクタ 43020-0800）
機能番号

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

20/1R
22GPT
26/1R
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
アウターロータ（ハウジング有） 6 W

9,7 mNm

シリーズ 2214 ... BXT H
22℃環境、定格電圧 2214 S  006 BXT H 012 BXT H 024 BXT H

1 定格電圧 UN  6 12 24 V
2 端子間抵抗、位相間 R  2,42 6,95 25,9 Ω
3 効率（最大） ηmax.  72 74 69 %
4 無負荷回転数 n0  5 760 6 500 6 970 min-1

5 無負荷電流（ø3 mm軸の場合） I0  0,061 0,04 0,016 A
6 起動トルク MA  23,5 29,1 29,6 mNm
7 回転定数 kn  997 561 296 min-1/V
8 逆起電圧定数 kE  1 1,78 3,37 mV/min-1

9 トルク定数 kM  9,58 17 32,2 mNm/A
10 電流定数 kI  0,104 0,0588 0,031 A/mNm
11 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  252 229 238 min-1/mNm
12 端子インダクタンス、位相間 L  271 884 3 150 µH
13 機械的時定数 τm  8,7 7,92 8,22 ms
14 ロータ慣性 J  3,3 3,3 3,3 gcm²
15 角加速度 αmax.  71,1 88,2 89,7 ·103rad/s²
   
16 動作温度範囲：

 – モータ -40 ... +100 °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

17 軸受 ボールベアリング、予荷重  
18 最大軸負荷：  

 – 軸径 3 mm 
 – 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 6 N 
 – 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 2 N 
 – 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N 

19 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,015 mm 
 – 軸方向 = 0 mm 

20 重量 28,9 g
21 回転方向 電子的に反転可能
22 最大回転数 nmax. 10 000 min-1

23 極数 7
24 ホール・センサ デジタル
25 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 
 
 
 

連続運転時の定格値
26 定格トルク MN  9,4 9,7 9,7 mNm
27 定格電流（熱制限） IN  1,16 0,653 0,36 A
28 定格回転数 nN  1 260 2 630 2 710 min-1

29 定格勾配（回転数-トルク曲線） Δn /ΔM  479 399 439 min-1/mNm

M [mNm]
2 4 6 8 10 12 140

2 000

0

  4 000

  6 000

  8 000

  10 000

  12 000

n [min-1]

UN

9 1263

Watt注：
間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは、22℃環境下で動作可能な
範囲を示しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスシックフランジおよび金属
フランジに組付けた時の特性になります。
（アセンブリ法：IM B 5）。

定格電圧(UN)曲線は定格電圧で達する最
大動作点になります。定格電圧直線より
上の領域での駆動には、定格電圧より高
い電圧を必要とします。Umot > UN                    

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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2214S012BXTH-3830

オプション 

製品名の例：
種類 説明 接続図

ケーブル

コネクタ

 精密ギアヘッド20/1Rとの接続用モータ精密ギアヘッド接続

AWG26：位相A/B/C、
ホールセンサA/B/C、
GND、UDD

コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800（適応コネクタ 43020-0800）
 色

位相 C  黄色
位相 B  オレンジ色
位相 A  茶色
GND      黒
VDD   +5V   赤
ホールセンサ C  灰
ホールセンサ B  青
ホールセンサ A  緑

機能番号

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

20/1R
22GPT
26/1R
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IEF3-4096
IEF3-4096 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2022 Jun. 21

ブラシレスDCサーボモータ
アウターロータ（ハウジング無） 30 W

41 mNm

シリーズ 3216 ... BXT R
22℃環境、定格電圧 3216 W  009 BXT R 012 BXT R 024 BXT R

1 定格電圧 UN  9 12 24 V
2 端子間抵抗、位相間 R  0,55 0,88 3,26 Ω
3 効率（最大） ηmax.  82 83 82 %
4 無負荷回転数 n0  6 020 6 240 6 200 min-¹
5 無負荷電流（ø4 mm軸の場合） I0  0,179 0,129 0,084 A
6 起動トルク MA  225 245 263 mNm
7 回転定数 kn  691 530 267 min-¹/V
8 逆起電圧定数 kE  1,45 1,89 3,75 mV/min-¹
9 トルク定数 kM  13,8 18 35,8 mNm/A

10 電流定数 kI  0,0724 0,0555 0,0279 A/mNm
11 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  27,5 25,9 24,3 min-¹/mNm
12 端子インダクタンス、位相間 L  191 331 1 290 µH
13 機械的時定数 τm  5,28 4,97 4,66 ms
14 ロータ慣性 J  18,3 18,3 18,3 gcm²
15 角加速度 αmax.  123 134 144 ·103rad/s²
   
16 動作温度範囲：

 – モータ -40 ... +100 °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

17 軸受 ボールベアリング、予荷重  
18 最大軸負荷：  

 – 軸径 4 mm 
 – 3 000 min-¹での半径方向（ベアリングから5 mm） 15 N 
 – 3 000min-¹で軸方向 (押し込み時） 3 N 
 – 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N 

19 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,015 mm 
 – 軸方向 = 0 mm 

20 重量 57,9 g
21 回転方向 電子的に反転可能
22 最大回転数 nmax. 10 000 min-¹
23 極数 7
24 ホール・センサ デジタル
25 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 
 
 
 

連続運転時の定格値
26 定格トルク MN  39,5 40 41 mNm
27 定格電流（熱制限） IN  2,87 2,28 1,17 A
28 定格回転数 nN  3 320 3 750 4 150 min-¹
29 定格勾配（回転数-トルク曲線） Δn /ΔM  68,4 62,3 50 min-¹/mNm
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Watt
間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：注：
ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2022 Jun. 21

寸法図
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3216W012BXTR-3830

オプション 

製品名の例：
種類 説明 接続図

ケーブル

コネクタ

AWG20：位相A/B/C、
ホールセンサA/B/C、
GND、UDD

コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800（適応コネクタ 43020-0800）
 色

位相 C  黄色
位相 B  オレンジ色
位相 A  茶色
GND      黒
VDD   +5V   赤
ホールセンサ C  灰
ホールセンサ B  青
ホールセンサ A  緑

機能番号

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22GPT
26A
26/1R
32GPT
32/3R
22L ... ML
22L ... PB
22L ... SB
32L ... ML
32L ... PB
32L ... SB
32L ... TL

SC 2402 P
SC 2804 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る

ブラシレスDCサーボモータ
アウターロータ（ハウジング有） 20 W

38 mNm

シリーズ 3216 ... BXT H
22℃環境、定格電圧 3216 W 009 BXT H 012 BXT H 024 BXT H

1 定格電圧 UN 9 12 24 V
2 端子間抵抗、位相間 R 0,55 0,88 3,26 Ω
3 効率（最大） ηmax. 83 84 81 %
4 無負荷回転数 n0 6 060 6 230 6 250 min-1

5 無負荷電流（ø4 mm軸の場合） I0 0,165 0,126 0,068 A
6 起動トルク MA 225 245 263 mNm
7 回転定数 kn 691 530 267 min-1/V
8 逆起電圧定数 kE 1,45 1,89 3,75 mV/min-1

9 トルク定数 kM 13,8 18 35,8 mNm/A
10 電流定数 kI 0,0724 0,0555 0,0279 A/mNm
11 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 27,5 25,9 24,3 min-1/mNm
12 端子インダクタンス、位相間 L 191 331 1 290 µH
13 機械的時定数 τm 5,28 4,97 4,66 ms
14 ロータ慣性 J 18,3 18,3 18,3 gcm²
15 角加速度 αmax. 123 134 144 ·103rad/s²

16 動作温度範囲：
– モータ -40 ... +100 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

17 軸受 ボールベアリング、予荷重
18 最大軸負荷：

– 軸径 4 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 15 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 3 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N 

19 軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

20 重量 65,3 g
21 回転方向 電子的に反転可能
22 最大回転数 nmax. 10 000 min-1

23 極数 7
24 ホール・センサ デジタル
25 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
26 定格トルク MN 37 38 38 mNm
27 定格電流（熱制限） IN 2,76 2,18 1,1 A
28 定格回転数 nN 3 400 3 860 4 320 min-1

29 定格勾配（回転数-トルク曲線） Δn /ΔM 71,9 62,4 50,8 min-1/mNm
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注：
間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは、22℃環境下で動作可能な
範囲を示しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスシックフランジおよび金属
フランジに組付けた時の特性になります。
（アセンブリ法：IM B 5）。

定格電圧(UN)曲線は定格電圧で達する最
大動作点になります。定格電圧直線より
上の領域での駆動には、定格電圧より高
い電圧を必要とします。Umot > UN

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Dec. 14

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る

寸法図

3216 W ... BXT H
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3216W012BXTH-3830

オプション
製品名の例：

種類 説明 接続図

ケーブル

コネクタ

AWG20：位相A/B/C、
ホールセンサA/B/C、
GND、UDD

コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800（適応コネクタ 43020-0800）
 色

位相 C  黄色
位相 B  オレンジ色
位相 A  茶色
GND     黒
VDD   +5V   赤
ホールセンサ C  灰
ホールセンサ B  青
ホールセンサ A  緑

機能番号

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

22GPT
26A
26/1R
32GPT
32/3R
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IEF3-4096
IEF3-4096 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Dec. 14

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

PMB32

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2021 Feb. 03

ブラシレスDCサーボモータ
アウターロータ（ハウジング無） 100 W

134 mNm

シリーズ 4221 ... BXT R
22℃環境、定格電圧 4221 G  018 BXT R 024 BXT R 048 BXT R

1 定格電圧 UN  18 24 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R  0,46 0,74 2,6 Ω
3 効率（最大） ηmax.  88 87 88 %
4 無負荷回転数 n0  5 670 5 960 6 070 min-1

5 無負荷電流（ø5 mm軸の場合） I0  0,181 0,186 0,074 A
6 起動トルク MA  1 170 1 220 1 390 mNm
7 回転定数 kn  320 253 127 min-1/V
8 逆起電圧定数 kE  3,13 3,95 7,87 mV/min-1

9 トルク定数 kM  29,8 37,7 75,2 mNm/A
10 電流定数 kI  0,0335 0,0265 0,0133 A/mNm
11 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM  4,93 4,97 4,4 min-1/mNm
12 端子インダクタンス、位相間 L  396 664 2 550 µH
13 機械的時定数 τm  3,56 3,59 3,18 ms
14 ロータ慣性 J  69 69 69 gcm²
15 角加速度 αmax.  169 177 201 ·103rad/s²
   
16 動作温度範囲：

 – モータ -40 ... +100 °C
 コイル（最大許容温度） +125 °C

17 軸受 ボールベアリング、予荷重  
18 最大軸負荷：  

 – 軸径 5 mm 
 – 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 25 N 
 – 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 4 N 
 – 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N 

19 軸の遊び:  
 – 半径方向 ≤ 0,015 mm 
 – 軸方向 = 0 mm 

20 重量 127 g
21 回転方向 電子的に反転可能
22 最大回転数 nmax. 10 000 min-1

23 極数 7
24 ホール・センサ デジタル
25 マグネット材料 ネオジウム

 
 
 
 
 
 
 

連続運転時の定格値
26 定格トルク MN  122 127 134 mNm
27 定格電流（熱制限） IN  3,6 3,17 1,66 A
28 定格回転数 nN  3 690 4 180 4 390 min-1

29 定格勾配（回転数-トルク曲線） Δn /ΔM  16,3 14 12,5 min-1/mNm
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15 30 45 60 75 900

2 000

0

  4 000

  6 000

  8 000

  10 000

  12 000

n [min-1]

105 120 135 150 175

UN

90 1206030

Watt注：
間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは、22℃環境下で動作可能な
範囲を示しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスシックフランジおよび金属
フランジに組付けた時の特性になります。
（アセンブリ法：IM B 5）。

定格電圧(UN)曲線は定格電圧で達する最
大動作点になります。定格電圧直線より
上の領域での駆動には、定格電圧より高
い電圧を必要とします。Umot > UN                    

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2021 Feb. 03

寸法図
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4221G018BXTR-3830

オプション 

製品名の例：
種類 説明 接続図

ケーブル
AWG20：位相A/B/C、
ホールセンサA/B/C、
GND、UDD

 

コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800（適応コネクタ 43020-0800）コネクタ
 色

位相 C  黄色
位相 B  オレンジ色
位相 A  茶色
GND      黒
VDD   +5V   赤
ホールセンサ C  灰
ホールセンサ B  青
ホールセンサ A  緑

機能番号

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る

ブラシレスDCサーボモータ
アウターロータ（ハウジング有） 60 W

112 mNm

シリーズ 4221 ... BXT H
22℃環境、定格電圧 4221 G 018 BXT H 024 BXT H 048 BXT H

1 定格電圧 UN 18 24 48 V
2 端子間抵抗、位相間 R 0,46 0,74 2,6 Ω
3 効率（最大） ηmax. 88 87 88 %
4 無負荷回転数 n0 5 710 6 040 6 070 min-1

5 無負荷電流（ø5 mm軸の場合） I0 0,177 0,139 0,103 A
6 起動トルク MA 1 170 1 220 1 390 mNm
7 回転定数 kn 320 253 127 min-1/V
8 逆起電圧定数 kE 3,13 3,95 7,87 mV/min-1

9 トルク定数 kM 29,8 37,7 75,2 mNm/A
10 電流定数 kI 0,0335 0,0265 0,0133 A/mNm
11 回転数–トルクの勾配 Δn /ΔM 4,93 4,97 4,4 min-1/mNm
12 端子インダクタンス、位相間 L 396 664 2 550 µH
13 機械的時定数 τm 3,56 3,59 3,18 ms
14 ロータ慣性 J 69 69 69 gcm²
15 角加速度 αmax. 169 177 201 ·103rad/s²

16 動作温度範囲：
– モータ -40 ... +100 °C
コイル（最大許容温度） +125 °C

17 軸受 ボールベアリング、予荷重
18 最大軸負荷：

– 軸径 5 mm 
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 25 N 
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 4 N 
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N 

19 軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm 
– 軸方向 = 0 mm 

20 重量 142 g
21 回転方向 電子的に反転可能
22 最大回転数 nmax. 10 000 min-1

23 極数 7
24 ホール・センサ デジタル
25 マグネット材料 ネオジウム

連続運転時の定格値
26 定格トルク MN 102 112 107 mNm
27 定格電流（熱制限） IN 3,33 2,87 1,39 A
28 定格回転数 nN 3 980 4 380 4 700 min-1

29 定格勾配（回転数-トルク曲線） Δn /ΔM 17 14,8 12,8 min-1/mNm

M [mNm]
15 30 45 60 75 900

2 000

0

  4 000

  6 000

  8 000

  10 000

  12 000

n [min-1]

105 120 135 150 175

UN

90 1206030

Watt注：
間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
右のグラフは、22℃環境下で動作可能な
範囲を示しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスシックフランジおよび金属
フランジに組付けた時の特性になります。
（アセンブリ法：IM B 5）。

定格電圧(UN)曲線は定格電圧で達する最
大動作点になります。定格電圧直線より
上の領域での駆動には、定格電圧より高
い電圧を必要とします。Umot > UN

注意: 定格値は定格電圧、22℃環境の条件で計算されています。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Dec. 14

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

4221 G ... BXT H

13

ø16
0

-0,05 ø 5
-0,006
-0,01

±0,3±0,3

1,5

300 ±10

7 ±1,5

ø22

max. 26

0,02
Aø0,06

max.18,3

 3 max.M36x

Aø0,3

ø42
0

-0,2

22

6x  60°

A

縮小図

深さ

モータケーブルに
対する角度±5°

オプション、ケーブル、接続情報

1 5

2 4

3

6

7

8

3830 1
2
3
4
5
6
7
8

4221G018BXTH-3830

オプション
製品名の例：

種類 説明 接続図

ケーブル

コネクタ

AWG20：位相A/B/C、
ホールセンサA/B/C、
GND、UDD

コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800（適応コネクタ 43020-0800）
 色

位相 C  黄色
位相 B  オレンジ色
位相 A  茶色
GND     黒
VDD   +5V   赤
ホールセンサ C  灰
ホールセンサ B  青
ホールセンサ A  緑

機能番号

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT

PMB32
IE3-1024 L
IEF3-4096
IEF3-4096 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Dec. 14

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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 FAULHABER BRC

FAULHABER BRC

   

1525...BRC  スピード・コントローラ一体型	 1.9 mNm

1935...BRC  スピード・コントローラ一体型	  4.4 mNm

3153...BRC  スピード・コントローラ一体型	 36.5 mNm



戻る
Edition 2020 Apr. 21

ブラシレスDCサーボモータ
スピードコントローラ一体型 4,4 W

1,9 mNm

1525 ... BRC
22℃環境、定格電圧 1525 U 009 BRC 012 BRC 015 BRC
回路への電源 UP 4 ... 18 4 ... 18 4 ... 18 V DC
モータへの電源 Umot 1,7 ... 18 1,7 ... 18 1,7 ... 18 V DC
モータへの 定格電圧 UN 9 12 15 V
無負荷回転数 (at UN) n0 16 800 16 300 15 600 min-¹
トルク定数 kM 4,9 6,7 8,7 mNm/A
起動トルク MA 3,9 4,1 4,1 mNm
合計スタンバイ電流 (at UN) lel 0,025 0,025 0,025 A
スピード範囲 (最大2xUN, max, 18V) 1 000 ... 25 000 1 000 ... 25 000 1 000 ... 18 900 min-¹
   
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 2 mm
– 3 000 min-¹での半径方向（ベアリングから3 mm） 8 N
– 3 000min-¹で軸方向 (押し込み時） 0,8 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 10 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -25 ... +85 °C
ハウジング材質 アルミニウムの取付け端面、プラスチックのハウジング
重量 16 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 1,9 1,9 1,9 mNm
定格電流（熱制限） IN 0,58 0,45 0,36 A
定格回転数 nN 6 140 6 780 6 560 min-¹

インターフェース / 機能範囲 ... BRC
Motion Manager 5.0 の構成 USBプログラミングアダプター

操作モード PIコントローラおよび外部設定値指定による統合されたスピードコンローラ; デジタルホールセ
ンサ（またはオプションでアナログホールセンサを介して）を介して整流されます。 オプションで
電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操作できます。

スピード範囲 1000 min-1.からのセンサレス動作
追加機能 モータ回転方向を指定するための切替入力としてのデジタル入力周波数出力としてのデジタル

出力。熱過負荷に対する保護である電流制限に統合されます。

M [mNm]
0,5 1,5 210

Watt
42 31

5 000

0

  10 000

15 000

20 000

25 000

30 000

UN

n [min-1]

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧9V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

金属フランジ
プラスチックフランジ

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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Edition 2020 Apr. 21

寸法図

1525 U ... BRC
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ø15 -0,1 ø6 -0,05 ø2
+0,005

25,4 ±0,5

AA ø0,05
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A
2x

150 ±10

2
16

5x 1

0 0
0

ø0,2

7±0,3

±0,36

オプション、ケーブル、接続情報
1525U012BRC

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図

 

 

注：接続割り当ての詳細については、の装置マニュアルをご覧ください。

 

 

注意:リード接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

フレックスボード
PVCリボン・ケーブル , 6XAWG 28

機能 説明入力/出力番号
1 (red) Up 電子部品への供給電圧 4 V DC - 18 V DC

2 Umot モータへの電源 1,7 V DC - 2x     (max. 18V)

3 GND アース
 
4 Unsoll 速度コマンド 0 - 10 V DC | > 10 V DC 
   - max. UP 無制限

5 DIR 回転方向 接地もしくは U < 0,5 V時 = CCW, 
   U > 3 V 時= CW

6 FG 周波数出力 (max. Up, I max. 15 mA) 
   1回転につき3ライン

UN

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

製品接続

www.faulhaber.com
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Edition 2020 Apr. 21

ブラシレスDCサーボモータ
スピードコントローラ一体型 4,8 W

4,4 mNm

1935 ... BRC
22℃環境、定格電圧 1935 S 006 BRC 009 BRC 012 BRC
回路への電源 UP 4 ... 18 4 ... 18 4 ... 18 V DC
モータへの電源 Umot 1,7 ... 18 1,7 ... 18 1,7 ... 18 V DC
モータへの 定格電圧 UN 6 9 12 V
無負荷回転数 (at UN) n0 8 600 8 600 8 100 min-¹
トルク定数 kM 6,48 9,92 13,97 mNm/A
起動トルク MA 4 4 4 mNm
合計スタンバイ電流 (at UN) lel 0,025 0,025 0,025 A
スピード範囲 (最大2xUN, max, 18V) 1 000 ... 17 400 1 000 ... 17 500 1 000 ... 12 300 min-¹
   
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 3 mm
– 3 000 min-¹での半径方向（ベアリングから3 mm） 10 N
– 3 000min-¹で軸方向 (押し込み時） 1 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 25 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -25 ... +85 °C
ハウジング材質 アルミニウムの取付け端面、プラスチックのハウジング
重量 31 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 3,3 3,6 3,1 mNm
定格電流（熱制限） IN 0,63 0,5 0,34 A
定格回転数 nN 2 500 2 500 2 500 min-¹

インターフェース / 機能範囲 ... BRC
Motion Manager 5.0 の構成 USBプログラミングアダプター

操作モード PIコントローラおよび外部設定値指定による統合されたスピードコンローラ; デジタルホールセ
ンサ（またはオプションでアナログホールセンサを介して）を介して整流されます。 オプションで
電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操作できます。

スピード範囲 1000 min-1.からのセンサレス動作
追加機能 モータ回転方向を指定するための切替入力としてのデジタル入力周波数出力としてのデジタル

出力。熱過負荷に対する保護である電流制限に統合されます。

M [mNm]
0,5 4,5 51,5 21 32,5 3,5 40

Watt
4,82,4 3,61,2

2 000

0

  4 000
6 000
8 000

10 000
12 000
14 000
16 000
18 000
20 000

UN

n [min-1]

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧9V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

金属フランジ
プラスチックフランジ

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

1935 S ... BRC
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モータ・ケーブルとの位置関係はありません。

 

オプション、ケーブル、接続情報

5809
5929

1935S012BRC-5809

オプション 

製品名の例：
種類 説明

    

 

 
接続図

 

 

注：接続割り当ての詳細については、の装置マニュアルをご覧ください。

 

 

注意:リード接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

フレックスボード
PVCリボン・ケーブル , 6XAWG 28

機能 説明入力/出力番号
1 (red) Up 電子部品への供給電圧 4 V DC - 18 V DC

2 Umot モータへの電源 1,7 V DC - 2x     (max. 18V)

3 GND アース
 
4 Unsoll 速度コマンド 0 - 10 V DC | > 10 V DC 
   - max. UP 無制限

5 DIR 回転方向 接地もしくは U < 0,5 V時 = CCW, 
   U > 3 V 時= CW

6 FG 周波数出力 (max. Up, I max. 15 mA) 
   1回転につき3ライン

UN

静止時の軸方向～まで150N軸負荷
  長さ 150mm、レッド（+）/ブラック（-）シングルリード

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

製品接続

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2020 Apr. 21

ブラシレスDCサーボモータ
スピードコントローラ一体型 17,5 W

36,5 mNm

3153 ... BRC
22℃環境、定格電圧 3153 K 009 BRC 012 BRC 024 BRC
回路への電源 UP 5 ... 30 5 ... 30 5 ... 30 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 18 0 ... 24 0 ... 30 V DC
モータへの 定格電圧 UN 9 12 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 5 200 5 100 5 200 min-¹
トルク定数 kM 16,22 21,8 43,59 mNm/A
起動トルク MA 42 50 50 mNm
合計スタンバイ電流 (at UN) lel 0,025 0,025 0,025 A
スピード範囲 (最大2xUN, max, 30V) 1 000 ... 10 500 1 000 ... 10 500 1 000 ... 6 500 min-¹
   
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 4 mm
– 3 000 min-¹での半径方向（ベアリングから3 mm） 30 N
– 3 000min-¹で軸方向 (押し込み時） 5 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -25 ... +85 °C
ハウジング材質 アルミニウムの取付け端面、プラスチックのハウジング
重量 155 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 34,5 33,5 36,5 mNm
定格電流（熱制限） IN 2,4 1,73 0,99 A
定格回転数 nN 2 500 2 900 3 200 min-¹

インターフェース / 機能範囲 ... BRC
Motion Manager 5.0 の構成 USBプログラミングアダプター

操作モード PIコントローラおよび外部設定値指定による統合されたスピードコンローラ; デジタルホールセ
ンサ（またはオプションでアナログホールセンサを介して）を介して整流されます。 オプションで
電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操作できます。

スピード範囲 1000 min-1.からのセンサレス動作
追加機能 モータ回転方向を指定するための切替入力としてのデジタル入力周波数出力としてのデジタル

出力。熱過負荷に対する保護である電流制限に統合されます。

M [mNm]
5 15 2010 3025 35 400

Watt
179 135

1 000
0

  2 000
3 000
4 000
5 000
6 000
7 000
8 000
9 000

10 000
11 000
12 000

UN

n [min-1]

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

注：
右のグラフは22℃環境下で出力軸上の
トルクと推奨回転数の関係を表します。

右のグラフは十分な熱電対策が施され、
完全に絶縁された状態が前提です。
(Rth2が50%減少)

定格電圧(UN)曲線は十分な熱電対策が施
され、完全に絶縁された状態で定格電圧
時の動作点を示します。定格電圧曲線の
上の領域では、いかなる点においてもよ
り高い電圧を必要とします。定格電圧曲
線の下の領域ではいかなる点においても
より低い電圧が必要となります。

金属フランジ
プラスチックフランジ

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

3153 K ... BRC
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オプション、ケーブル、接続情報
3153K024BRC

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図

 

 

注：接続割り当ての詳細については、の装置マニュアルをご覧ください。

 

 

注意:リード接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

フレックスボード
PVCリボン・ケーブル , 6XAWG 26

機能 説明入力/出力番号
1 (red) Up 電子部品への供給電圧 5 V DC - 30 V DC

2 Umot モータへの電源 0 V DC - 2x     (max. 30V)

3 GND アース
 
4 Unsoll 速度コマンド 0 - 10 V DC | > 10 V DC 
   - max. UP 無制限

5 DIR 回転方向 接地もしくは U < 0,5 V時 = CCW, 
   U > 3 V 時= CW

6 FG 周波数出力 (max. Up, I max. 15 mA) 
   1回転につき3ライン

UN

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

製品接続

www.faulhaber.com
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 FAULHABER BX4 SC

FAULHABER BX4 SC 

   

2232...BX4 SC   スピード・コントローラ一体型  17.5 mNm

2250...BX4 SC   スピード・コントローラ一体型  25 mNm

3242...BX4 SC    スピード・コントローラ一体型 60 mNm

3242...BX4 SCDC  スピード・コントローラ一体型 45 mNm

3268...BX4 SC    スピード・コントローラ一体型 99 mNm

3268...BX4 SCDC  スピード・コントローラ一体型  60 mNm
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ブラシレスDCサーボモータ
スピードコントローラ内蔵
4極技術

10,5 W
17,5 mNm

2232 ... BX4 SC
22℃環境、定格電圧 2232 S 012 BX4 SC    024 BX4 SC
回路への電源 UP 5 ... 28 5 ... 28 V DC
モータへの電源 Umot 6 ... 28 6 ... 28 V DC
モータへの 定格電圧 UN 12 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 7 000 7 100 min-1

ピークトルク(maxについてS2モード。1s/2s) Mmax. 34 35 mNm
トルク定数 kM 16,5 31,4 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 96 96 kHz
効率 η 95 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UN) lel 0,02 0,02 A
スピード範囲 (最大24V / 28V) 400 ... 14 000 400 ... 8 500 min-1

   
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 3 mm
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから3 mm） 20 N
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 2 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 20 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +85 °C
ハウジング材質 ステンレス スチール
重量 77 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 17 17,5 mNm
定格電流（熱制限） IN 1 0,57 A
定格回転数 nN 4 100 4 700 min-1

インターフェース / 機能範囲 ... SC
Motion Manager 5.0 の構成 USBプログラミングアダプター

操作モード PIコントローラおよび外部設定値指定による統合されたスピードコンローラ、デジタルホールセ
ンサ（またはオプションでアナログホールセンサ）を介して整流されます。 オプションで電圧コン
トローラモードまたは固定速度モードでも操作できます。

スピード範囲 デジタルホール = 400 min-1、アナログホール = 50 min-1 より
追加機能 熱動過負荷から保護するための電流制限が内蔵されています。最大直流を2倍にする短時間動作

（S2）。モーターとエレクトロニクスにそれぞれ個別の電圧供給。個別のスイッチング入力による
回転方向の切換。周波数出力による速度信号を読み取ります。

M [mNm]
3 279 126 1815 21 240

Watt
9 1263

1 000

0

  2 000
3 000

4 000
5 000
6 000
7 000
8 000
9 000

10 000

UN

n [min-1]
注：

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

2232 S ... BX4 SC
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2232S024BX4SC-3692

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図

 

 

1  UP 電子回路供給電源 5 ... 28 V DC 

2  Umot 電子コイル供給電源 6 ... 28 V DC

3 GND グランド 

4 Unsoll 入力電圧 Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » 設定回転数の値が未定義 
  入力抵抗 Rin ≥ 8,9kΩ
  設定回転数の値 1 V あたり , 1 000 min-1

   Uin < 0,15 V » モータ停止
   Uin > 0,3 V » モータ始動

5  DIR 回転方向 グランドまたはレベル < 0,5 V » 反時計回り方向
   オープンまたはレベル > 3 V » 時計回り方向
  入力抵抗 Rin ≥ 10 kΩ

6  FG 最大電流  I max  = UP/15 mA 。22  kΩ プルアップ抵抗でオー
   プンコレクタ 周波数出力 1回転につき6桁

フレックスボード
PVCリボン・ケーブル , 6XAWG 26, 1,27mm

注：接続割り当ての詳細については、SCSの装置マニュアルをご覧ください。

機能 説明入力/出力番号
コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0600 
付き AWG 26/PVC リボンケーブル
（コネクタ 43020-0600 と対で使用を推奨）

コネクタ

ホール・センサ アナログ・ホール・センサ

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

22GPT
22/7
26A
22L ... ML
22L ... PB
22L ... SB

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
スピードコントローラ内蔵
4極技術

14,6 W
25 mNm

2250 ... BX4 SC
22℃環境、定格電圧 2250 S 012BX4 SC 024BX4 SC
回路への電源 UP 5 ... 28 5 ... 28 V DC
モータへの電源 Umot 6 ... 28 6 ... 28 V DC
モータへの 定格電圧 UN 12 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 6 300 6 100 min-1

ピークトルク(maxについてS2モード。1s/2s) Mmax. 50 50 mNm
トルク定数 kM 19 36,9 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 96 96 kHz
効率 η 95 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UN) lel 0,02 0,02 A
スピード範囲 (最大24V / 28V) 400 ... 12 300 400 ... 7 300 min-1

   
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 3 mm
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから4 mm） 20 N
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 2 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 20 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +85 °C
ハウジング材質 ステンレス スチール
重量 117 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 25 25 mNm
定格電流（熱制限） IN 1,5 0,86 A
定格回転数 nN 4 300 4 800 min-1

インターフェース / 機能範囲 ... SC
Motion Manager 5.0 の構成 USBプログラミングアダプター

操作モード PIコントローラおよび外部設定値指定による統合されたスピードコンローラ、デジタルホールセ
ンサ（またはオプションでアナログホールセンサ）を介して整流されます。 オプションで電圧コン
トローラモードまたは固定速度モードでも操作できます。

スピード範囲 デジタルホール = 400 min-1、アナログホール = 50 min-1 より
追加機能 熱動過負荷から保護するための電流制限が内蔵されています。最大直流を2倍にする短時間動作

（S2）。モーターとエレクトロニクスにそれぞれ個別の電圧供給。個別のスイッチング入力による
回転方向の切換。周波数出力による速度信号を読み取ります。

M [mNm]
5 15 2010 3025 35 400

Watt

15105

1 000

0

  2 000

3 000

4 000

5 000

6 000

7 000

8 000

9 000

UN

n [min-1]
注：

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図

 

 

1  UP 電子回路供給電源 5 ... 28 V DC 

2  Umot 電子コイル供給電源 6 ... 28 V DC

3 GND グランド 

4 Unsoll 入力電圧 Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » 設定回転数の値が未定義 
  入力抵抗 Rin ≥ 8,9 kΩ
  設定回転数の値 1 V あたり , 1 000 min-1

   Uin < 0,15 V » モータ停止
   Uin > 0,3 V » モータ始動

5  DIR 回転方向 グランドまたはレベル < 0,5 V » 反時計回り方向
   オープンまたはレベル > 3 V » 時計回り方向
  入力抵抗 Rin ≥ 10 kΩ

6  FG 最大電流  I max  = UP/15 mA 。22  kΩ プルアップ抵抗でオー
   プンコレクタ 周波数出力 1回転につき6桁

フレックスボード
PVCリボン・ケーブル , 6XAWG 26, 1,27mm

注：接続割り当ての詳細については、SCSの装置マニュアルをご覧ください。

機能 説明入力/出力番号
コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0600 
付き AWG 26/PVC リボンケーブル
（コネクタ 43020-0600 と対で使用を推奨）

コネクタ

ホール・センサ アナログ・ホール・センサ

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

22GPT
22/7
26A
32GPT
22L ... ML
22L ... PB
22L ... SB
32L ... ML
32L ... PB
32L ... SB
32L ... TL

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
スピードコントローラ内蔵
4極技術

32 W
60 mNm

3242 ... BX4 SC
22℃環境、定格電圧 3242 G 012 BX4 SC 024 BX4 SC
回路への電源 UP 6,5 ... 30 6,5 ... 30 V DC
モータへの電源 Umot 6,5 ... 30 6,5 ... 30 V DC
モータへの 定格電圧 UN 12 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 5 500 5 500 min-1

ピークトルク(maxについてS2モード。3s/2s) Mmax. 100 120 mNm
トルク定数 kM 21 42,1 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 96 96 kHz
効率 η 95 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UN) lel 0,017 0,01 A
スピード範囲 (最大24V / 30V) 400 ... 11 500 400 ... 7 000 min-1

     
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから3 mm） 50 N
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 5 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +100 °C
ハウジング材質 ステンレス スチール
重量 192 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 50 60 mNm
定格電流（熱制限） IN 2,76 1,66 A
定格回転数 nN 3 750 3 900 min-1

インターフェース / 機能範囲 ... SC
Motion Manager 5.0 の構成 USBプログラミングアダプター

操作モード PIコントローラおよび外部設定値指定による統合されたスピードコンローラ、デジタルホールセ
ンサ（またはオプションでアナログホールセンサ）を介して整流されます。 オプションで電圧コン
トローラモードまたは固定速度モードでも操作できます。

スピード範囲 デジタルホール = 400 min-1、アナログホール = 50 min-1 より
追加機能 熱動過負荷から保護するための電流制限が内蔵されています。最大直流を2倍にする短時間動作

（S2）。モーターとエレクトロニクスにそれぞれ個別の電圧供給。個別のスイッチング入力による
回転方向の切換。周波数出力による速度信号を読み取ります。

M [mNm]
10 9030 4020 6050 70 800

Watt
3216 248

1 000

0

  2 000

3 000

4 000

5 000

6 000

7 000

8 000

UN

n [min-1]
注：

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図

 

 

1  UP 電子回路供給電源 6,5 ... 30 V DC 

2  Umot 電子コイル供給電源 6,5 ... 30 V DC

3 GND グランド 

4 Unsoll 入力電圧 Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » 設定回転数の値が未定義 
  入力抵抗 Rin ≥ 8,9 kΩ
  設定回転数の値 1 V あたり , 1 000 min-1

   Uin < 0,15 V » モータ停止
   Uin > 0,3 V » モータ始動

5  DIR 回転方向 グランドまたはレベル < 0,5 V » 反時計回り方向
   オープンまたはレベル > 3 V » 時計回り方向
  入力抵抗 Rin ≥ 10 kΩ

6  FG 最大電流  I max  = UP/15 mA 。22  kΩ プルアップ抵抗でオー
   プンコレクタ 周波数出力 1回転につき6桁

フレックスボード
PVCリボン・ケーブル , 6XAWG 24, 2,54mm

注：接続割り当ての詳細については、SCSの装置マニュアルをご覧ください。

機能 説明入力/出力番号
コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0600 
付き AWG 24/PVC リボンケーブル
（コネクタ 43020-0600 と対で使用を推奨）

コネクタ

ホール・センサ アナログ・ホール・センサ

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
スピードコントローラ内蔵
4極技術

24 W
45 mNm

3242 ... BX4 SCDC
22℃環境、定格電圧 3242 G 012 BX4 SCDC 024 BX4 SCDC
供給電圧(CW) Umot+ 6,5 ... 30 6,5 ... 30 V DC
供給電圧(CCW) Umot– 6,5 ... 30 6,5 ... 30 V DC
モータへの 定格電圧 UN 12 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 5 300 5 500 min-1

ピークトルク(maxについてS2モード。5s/14s) Mmax. 78 90 mNm
トルク定数 kM 21 42,1 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 96 96 kHz
効率 η 95 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UN) lel 0,017 0,01 A
スピード範囲 (最大24V / 30V) 400 ... 11 200 400 ... 7 000 min-1

     
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから3 mm） 50 N
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 5 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +85 °C
ハウジング材質 ステンレス スチール
重量 189 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 39 45 mNm
定格電流（熱制限） IN 2,1 1,22 A
定格回転数 nN 4 050 4 300 min-1

インターフェース / 機能範囲
操作モード 通信可能ではない2線式インターフェースを備えたスピードコンローラを内蔵した装置バリエー

ション。デジタルホールセンサによる整流。内蔵PIコントローラを用いた固定速度制御。電源電圧
の極性を逆転させることで回転方向を切り替えます。

    
スピード範囲 デジタルホール = 400 min-1

    
追加機能 熱動過負荷から保護するための電流制限が内蔵されています。最大直流を2倍にする短時間動作

（S2）。 
DCモータを特定の用途に代替する電圧コントローラ。要求に応じて、お客様固有のファームウェ
アをご利用いただけます。

    

M [mNm]
10 30 4020 6050 700

Watt
2412 186

1 000

0

  2 000

3 000

4 000

5 000

6 000

7 000

8 000

UN

n [min-1]
注：

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

4140

  
  

  
  

1
2

3242G024BX4SCDC-4140

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図
機能 説明番号

 

 

1 Mot +  正の供給電源  
    
2 Mot - 負の供給電源

フレックスボード
PVCリボン・ケーブル , 2XAWG 24, 2,54mm

 
    

コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0200 付き 
AWG 24/PVC リボンケーブル（
コネクタ 43020-0200 と対で使用を推奨）

コネクタ

注：接続割り当ての詳細については、SCSの装置マニュアルをご覧ください。

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
スピードコントローラ内蔵
4極技術

53 W
99 mNm

3268 ... BX4 SC
22℃環境、定格電圧 3268 G 024 BX4 SC
回路への電源 UP 6,5 ... 30 V DC
モータへの電源 Umot 6,5 ... 30 V DC
モータへの 定格電圧 UN 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 5 100 min-1

ピークトルク(maxについてS2モード。3s) Mmax. 198 mNm
トルク定数 kM 43,5 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 96 kHz
効率 η 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UN) lel 0,01 A
スピード範囲 (最大30V) 400 ... 6 500 min-1

     
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから3 mm） 50 N
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 5 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +100 °C
ハウジング材質 ステンレス スチール
重量 305 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 99 mNm
定格電流（熱制限） IN 2,53 A
定格回転数 nN 4 200 min-1

インターフェース / 機能範囲 ... SC
Motion Manager 5.0 の構成 USBプログラミングアダプター

操作モード PIコントローラおよび外部設定値指定による統合されたスピードコンローラ、デジタルホールセ
ンサ（またはオプションでアナログホールセンサ）を介して整流されます。 オプションで電圧コン
トローラモードまたは固定速度モードでも操作できます。

スピード範囲 デジタルホール = 400 min-1、アナログホール = 50 min-1 より
追加機能 熱動過負荷から保護するための電流制限が内蔵されています。最大直流を2倍にする短時間動作

（S2）。モーターとエレクトロニクスにそれぞれ個別の電圧供給。個別のスイッチング入力による
回転方向の切換。周波数出力による速度信号を読み取ります。

M [mNm]
10 90 100 110 120 130 14030 4020 6050 70 800

Watt
48 6024 3612

1 000

0

  2 000

3 000

4 000

5 000

6 000

7 000

8 000

UN

n [min-1]
注：

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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3268G024BX4SC-3692

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図

 

 

1  UP 電子回路供給電源 6,5 ... 30 V DC 

2  Umot 電子コイル供給電源 6,5 ... 30 V DC

3 GND グランド 

4 Unsoll 入力電圧 Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » 設定回転数の値が未定義 
  入力抵抗 Rin ≥ 8,9 kΩ
  設定回転数の値 1 V あたり , 1 000 min-1

   Uin < 0,15 V » モータ停止
   Uin > 0,3 V » モータ始動

5  DIR 回転方向 グランドまたはレベル < 0,5 V » 反時計回り方向
   オープンまたはレベル > 3 V » 時計回り方向
  入力抵抗 Rin ≥ 10 kΩ

6  FG 最大電流  I max  = UP/15 mA 。22  kΩ プルアップ抵抗でオー
   プンコレクタ 周波数出力 1回転につき6桁

フレックスボード
PVCリボン・ケーブル , 6XAWG 24, 2,54mm
注：接続割り当ての詳細については、SCSの装置マニュアルをご覧ください。

機能 説明入力/出力番号
コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0600 
付き AWG 24/PVC リボンケーブル
（コネクタ 43020-0600 と対で使用を推奨）

コネクタ

ホール・センサ アナログ・ホール・センサ

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
スピードコントローラ内蔵
4極技術

30 W
60 mNm

3268 ... BX4 SCDC
22℃環境、定格電圧 3268 G 024 BX4 SCDC
供給電圧(CW) Umot+ 6,5 ... 30 V DC
供給電圧(CCW) Umot– 6,5 ... 30 V DC
モータへの 定格電圧 UN 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 5 500 min-1

ピークトルク(maxについてS2モード。8s) Mmax. 120 mNm
トルク定数 kM 43,5 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 96 kHz
効率 η 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UN) lel 0,01 A
スピード範囲 (最大30V) 400 ... 7 000 min-1

     
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから3 mm） 50 N
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 5 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +85 °C
ハウジング材質 ステンレス スチール
重量 305 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 60 mNm
定格電流（熱制限） IN 1,6 A
定格回転数 nN 4 700 min-1

インターフェース / 機能範囲
操作モード 通信可能ではない2線式インターフェースを備えたスピードコンローラを内蔵した装置バリエー

ション。デジタルホールセンサによる整流。内蔵PIコントローラを用いた固定速度制御。電源電圧
の極性を逆転させることで回転方向を切り替えます。

    
スピード範囲 デジタルホール = 400 min-1

    
追加機能 熱動過負荷から保護するための電流制限が内蔵されています。最大直流を2倍にする短時間動作

（S2）。 
DCモータを特定の用途に代替する電圧コントローラ。要求に応じて、お客様固有のファームウェ
アをご利用いただけます。

    

M [mNm]
10 90 10030 4020 6050 70 800

Watt
3018 2412

1 000

0

  2 000

3 000

4 000

5 000

6 000

7 000

8 000

UN

n [min-1]
注：注：

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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3268G024BX4SCDC-4140

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図
機能 説明番号

 

 

1 Mot +  正の供給電源  
    
2 Mot - 負の供給電源

フレックスボード
PVCリボン・ケーブル , 2XAWG 24, 2,54mm

 
    

コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0200 付き 
AWG 24/PVC リボンケーブル（
コネクタ 43020-0200 と対で使用を推奨）

コネクタ

注：接続割り当ての詳細については、SCSの装置マニュアルをご覧ください。

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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 FAULHABER BXT SC

FAULHABER BXT SC 

   

2214...BXTH SC  アウターロータ（ハウジング無）  10 mNm

3216...BXTH SC  アウターロータ（ハウジング無）  35 mNm

4221...BXTH SC  アウターロータ（ハウジング無）  92 mNm



戻る
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ブラシレスDCサーボモータ
スピードコントローラ一体型
アウターロータ（ハウジング有）

5 W
10 mNm

2214 ... BXT H SC
22℃環境、定格電圧 2214 S 012 BXT H SC 024 BXT H SC
回路への電源 UP 5 ... 28 5 ... 28 V DC
モータへの電源 Umot 5 ... 28 5 ... 28 V DC
モータへの 定格電圧 UN 12 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 6 590 6 800 min-1

ピークトルク(maxについてS2モード。5s) Mmax. 20 20 mNm
トルク定数 kM 15,4 28,6 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 96 96 kHz
効率 η 95 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UN) lel 0,02 0,02 A
スピード範囲 (最大18V / 28V) 200 ... 10 000 200 ... 8 500 min-1

     
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 3 mm
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから3 mm） 6 N
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 2 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +100 °C
ハウジング材質 ステンレス スチール
重量 28 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 10 10 mNm
定格電流（熱制限） IN 0,65 0,35 A
定格回転数 nN 2 580 3 000 min-1

インターフェース / 機能範囲 ... SC
Motion Manager 6.6 の構成 USBプログラミングアダプター

操作モード PIコントローラおよび外部設定値指定による統合されたスピードコンローラ、デジタルホールセ
ンサを介して整流されます。 オプションで電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操
作できます。

スピード範囲 デジタルホール = 200 min-1

追加機能 熱動過負荷から保護するための電流制限が内蔵されています。最大直流を2倍にする短時間動作
（S2）。モーターとエレクトロニクスにそれぞれ個別の電圧供給。個別のスイッチング入力による

回転方向の切換。周波数出力による速度信号を読み取ります。

M [mNm]
1 93 42 65 7 8 10 11 12 13 14 150

Watt
4 532

1 000

0

  2 000
3 000

4 000
5 000
6 000
7 000
8 000
9 000

10 000

UN

n [min-1]
注：

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図

 

 

1  UP 電子回路供給電源 5 ... 28 V DC 

2  Umot 電子コイル供給電源 5 ... 28 V DC

3 GND グランド 

4 Unsoll 入力電圧 Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » 設定回転数の値が未定義 
  入力抵抗 Rin ≥ 8,9kΩ
  設定回転数の値 1 V あたり , 1 000 min-1

   Uin < 0,15 V » モータ停止
   Uin > 0,3 V » モータ始動

5  DIR 回転方向 グランドまたはレベル < 0,5 V » 反時計回り方向
   オープンまたはレベル > 3 V » 時計回り方向
  入力抵抗 Rin ≥ 10 kΩ

6  FG 最大電流  I max  = UP/15 mA 。22  kΩ プルアップ抵抗でオー
   プンコレクタ 周波数出力 1回転につき21桁

フレックスボード
PVCリボン・ケーブル , 6XAWG 26, 1,27mm

注：接続割り当ての詳細については、SCSの装置マニュアルをご覧ください。

機能 説明入力/出力番号
コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0600 
付き AWG 26/PVC リボンケーブル
（コネクタ 43020-0600 と対で使用を推奨）

コネクタ

 精密ギアヘッド20/1Rとの接続用モータ精密ギアヘッド接続

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

20/1R
22GPT
26/1R
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
スピードコントローラ一体型
アウターロータ（ハウジング有）

20 W
35 mNm

3216 ... BXT H SC
22℃環境、定格電圧 3216 W 012 BXT H SC 024 BXT H SC
回路への電源 UP 6,5 ... 30 6,5 ... 30 V DC
モータへの電源 Umot 6,5 ... 30 6,5 ... 30 V DC
モータへの 定格電圧 UN 12 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 6 300 6 300 min-1

ピークトルク(maxについてS2モード。5s) Mmax. 67 70 mNm
トルク定数 kM 17 35 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 24 24 kHz
効率 η 95 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UN) lel 0,02 0,02 A
スピード範囲 (最大19V / 28V) 200 ... 10 000 200 ... 7 900 min-1

   
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 4 mm
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから3 mm） 15 N
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 3 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +100 °C
ハウジング材質 ステンレス スチール
重量 64 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 33,5 35 mNm
定格電流（熱制限） IN 1,95 1 A
定格回転数 nN 4 100 4 400 min-1

インターフェース / 機能範囲 ... SC
Motion Manager 6.6 の構成 USBプログラミングアダプター

操作モード PIコントローラおよび外部設定値指定による統合されたスピードコンローラ、デジタルホールセ
ンサを介して整流されます。 オプションで電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操
作できます。

スピード範囲 デジタルホール = 200 min-1

追加機能 熱動過負荷から保護するための電流制限が内蔵されています。最大直流を2倍にする短時間動作
（S2）。モーターとエレクトロニクスにそれぞれ個別の電圧供給。個別のスイッチング入力による

回転方向の切換。周波数出力による速度信号を読み取ります。

M [mNm]
3 279 126 1815 21 24 30 33 36 39 42 450

Watt
15 20105

1 000

0

  2 000

3 000

4 000

5 000

6 000
7 000

8 000

9 000

UN

n [min-1]
注：

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

3216 W ... BXT H SC

12,4
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0

-0,05 ø 4
-0,006
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0,02
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Aø0,3

max.18,3

6x  60°

 3 max.M26x

A

16

深さ

モータケーブルに
対する角度±5°

オプション、ケーブル、接続情報

3809

  

  
  

15
24

3
6

3216W024BXTHSC

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図

 

 

1  UP 電子回路供給電源 6,5 ... 30 V DC 

2  Umot 電子コイル供給電源 6,5 ... 30 V DC

3 GND グランド 

4 Unsoll 入力電圧 Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » 設定回転数の値が未定義 
  入力抵抗 Rin ≥ 8,9kΩ
  設定回転数の値 1 V あたり , 1 000 min-1

   Uin < 0,15 V » モータ停止
   Uin > 0,3 V » モータ始動

5  DIR 回転方向 グランドまたはレベル < 0,5 V » 反時計回り方向
   オープンまたはレベル > 3 V » 時計回り方向
  入力抵抗 Rin ≥ 10 kΩ

6  FG 最大電流  I max  = UP/15 mA 。22  kΩ プルアップ抵抗でオー
   プンコレクタ 周波数出力 1回転につき21桁

フレックスボード
PVCリボン・ケーブル , 6XAWG 24, 2,54mm

注：接続割り当ての詳細については、SCSの装置マニュアルをご覧ください。

機能 説明入力/出力番号
コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0600 
付き AWG 24/PVC リボンケーブル
（コネクタ 43020-0600 と対で使用を推奨）

コネクタ

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

22GPT
26A
26/1R
32GPT
32/3R
22L ... ML
22L ... PB
22L ... SB
32L ... ML
32L ... PB
32L ... SB
32L ... TL

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ブラシレスDCサーボモータ
スピードコントローラ一体型
アウターロータ（ハウジング有）

60 W
92 mNm

4221 ... BXT H SC
22℃環境、定格電圧 4221 G 024 BXT H SC
回路への電源 UP 6,5 ... 30 V DC
モータへの電源 Umot 6,5 ... 30 V DC
モータへの 定格電圧 UN 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 6 200 min-¹
ピークトルク(maxについてS2モード。5s) Mmax. 184 mNm
トルク定数 kM 28,8 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 24 kHz
効率 η 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UN) lel 0,02 A
スピード範囲 (最大30V) 200 ... 7 800 min-¹
   
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 3 000 min-¹での半径方向（ベアリングから3 mm） 25 N
– 3 000min-¹で軸方向 (押し込み時） 4 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +100 °C
ハウジング材質 ステンレス スチール
重量 142 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 92 mNm
定格電流（熱制限） IN 2,58 A
定格回転数 nN 5 000 min-¹

インターフェース / 機能範囲 ... SC
Motion Manager 6.6 の構成 USBプログラミングアダプター

操作モード PIコントローラおよび外部設定値指定による統合されたスピードコンローラ、デジタルホールセ
ンサを介して整流されます。 オプションで電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操
作できます。

スピード範囲 デジタルホール = 200 min-1

追加機能 熱動過負荷から保護するための電流制限が内蔵されています。最大直流を2倍にする短時間動作
（S2）。モーターとエレクトロニクスにそれぞれ個別の電圧供給。個別のスイッチング入力による

回転方向の切換。周波数出力による速度信号を読み取ります。

M [mNm]
10 9030 4020 6050 70 80 100 110 1200

Watt
45 603015

1 000

0

  2 000

3 000

4 000

5 000

6 000
7 000

8 000

9 000

UN

n [min-1]
注：

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

4221 G ... BXT H SC
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オプション、ケーブル、接続情報

3809
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24
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6

4221G024BXTHSC

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図

 

 

1  UP 電子回路供給電源 6,5 ... 30 V DC 

2  Umot 電子コイル供給電源 6,5 ... 30 V DC

3 GND グランド 

4 Unsoll 入力電圧 Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » 設定回転数の値が未定義 
  入力抵抗 Rin ≥ 8,9kΩ
  設定回転数の値 1 V あたり , 1 000 min-1

   Uin < 0,15 V » モータ停止
   Uin > 0,3 V » モータ始動

5  DIR 回転方向 グランドまたはレベル < 0,5 V » 反時計回り方向
   オープンまたはレベル > 3 V » 時計回り方向
  入力抵抗 Rin ≥ 10 kΩ

6  FG 最大電流  I max  = UP/15 mA 。22  kΩ プルアップ抵抗でオー
   プンコレクタ 周波数出力 1回転につき21桁

フレックスボード
PVCリボン・ケーブル , 6XAWG 224, 2,54mm

注：接続割り当ての詳細については、SCSの装置マニュアルをご覧ください。

機能 説明入力/出力番号
コネクタ MOLEX Microfit 3.0, 43025-0600 
付き AWG 26/PVC リボンケーブル
（コネクタ 43020-0600 と対で使用を推奨）

コネクタ

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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 FAULHABER B-FLAT SC

FAULHABER B-FLAT SC

   

2610...B SC  スピード・コントローラ一体型 3.12 mNm

2622...B SC  スピード・コントローラ一体型 100 mNm
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ブラシレス・フラットDCマイクロモータ
1,6 W
3,12 mNm

2610 ... B SC
22℃環境、定格電圧 2610 T 006 B SC 012 B SC
回路への電源 UP 4 ... 18 4 ... 18 V DC
モータへの電源 Umot 1,7 ... 18 1,7 ... 18 V DC
モータへの 定格電圧 UN 6 12 V
無負荷回転数 (at UN) n0 6 700 6 650 min-¹
ピークトルク(maxについてS2モード。2s/1s) Mmax. 6 6 mNm
トルク定数 kM 8,8 17,6 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 96 96 kHz
効率 η 95 95 %
合計スタンバイ電流 (at UN) lel 0,02 0,02 A
スピード範囲 (最大12V / 18V) 400 ... 13 300 400 ... 10 000 min-¹
   
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 1,5 mm
– 3 000 min-¹での半径方向（ベアリングから3 mm） 4 N
– 3 000min-¹で軸方向 (押し込み時） 3,5 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 17,5 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 µm
– 軸方向 = 0 µm

動作温度範囲 -25 ... +80 °C
ハウジング材質 プラスチック
重量 20,1 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 3,25 3,12 mNm
定格電流（熱制限） IN 0,53 0,29 A
定格回転数 nN 1 600 1 300 min-¹

インターフェース / 機能範囲 ... SC
Motion Manager 5.0 の構成 USBプログラミングアダプター

操作モード PIコントローラおよび外部設定値指定による統合されたスピードコンローラ、デジタルホールセ
ンサを介して整流されます。 オプションで電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操
作できます。

スピード範囲 デジタルホール = 400 min-1

追加機能 熱動過負荷から保護するための電流制限が内蔵されています。最大直流を2倍にする短時間動作
（S2）。モーターとエレクトロニクスにそれぞれ個別の電圧供給。個別のスイッチング入力による

回転方向の切換。周波数出力による速度信号を読み取ります。

M [mNm]
0,5 1 1,5 2 2,5 3 3,5 4 4,5 50

Watt

2 000

0

  4 000

  6 000

  8 000

 10 000

 12 000

UN

1,2 1,60,80,4

n [min-1]
注：

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧12V)

ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

スピードコントローラ内蔵

www.faulhaber.com
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寸法図

2610 T ... B SC
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2610T012BSC-4257

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図

 

 

1  UP 電子回路供給電源 4 ... 18 V DC 

2  Umot 電子コイル供給電源 1,7 ... 18 V DC

3 GND グランド 

4 Unsoll 入力電圧 Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » 設定回転数の値が未定義 
  入力抵抗 Rin ≥ 8,9 kΩ
  設定回転数の値 1 V あたり , 1 000 min-1

   Uin < 0,15 V » モータ停止
   Uin > 0,3 V » モータ始動

5  DIR 回転方向 グランドまたはレベル < 0,5 V » 反時計回り方向
   オープンまたはレベル > 3 V » 時計回り方向
  入力抵抗 Rin ≥ 10 kΩ

6  FG 最大電流  I max  = UP/15 mA 。22  kΩ プルアップ抵抗でオー
   プンコレクタ 周波数出力 1回転につき6桁

フレックスボード
PVCリボン・ケーブル , 6XAWG 28, 1mm

注：接続割り当ての詳細については、SCSの装置マニュアルをご覧ください。

機能 説明入力/出力番号
コネクタ Picoblade 付き AWG 28/PVC 
リボンケーブル

コネクタ

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

製品接続

www.faulhaber.com
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   nmax  Mmax Mmax  
   min-1 g mNm mNm  %

°

N
N
N

mm
mm 
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      ≤ 4
      
      
      15
      5
      10
      
      ≤ 0,03
      ≤ 0,25
      
      – 25 ... + 80

 8 : 1    635 25 7 38 = 81
 22 : 1    223 26 18 98 ≠ 73
 33 : 1    151 26 22 119 = 60
 112 : 1    44 27 73 180 ≠ 59
 207 : 1    24 27 100 180 = 53
 361 : 1    14 27 100 180 = 53
 814 : 1    6 28 100 180 = 43
 1 257 : 1    4 29 100 180 = 43

UP

Umot

Un

no

kM

fPWM 
η
lel

V DC
V DC
V
 min-1

mNm/A
kHz
%
A

2622 S    006 B SC            012 B SC               

100 mNm

2622 ... B SC
    4 ... 18 4 ... 18
    1,7 ... 18 1,7 ... 18
    6 12 
    6 700 6 650
    9,05 18,1
    96 96
    95 95
    0,02 0,02

ブラシレスDCギア・モータ
スピードコントローラ一体型

ハウジング材質	 		 		 		 		 	プラスチック
ギアトレーン材質	 		 		 		 		 	金属
無負荷時の逆回転
出力軸の軸受	 		 		 		 		 	ボール・ベアリング
最大軸負荷:	
–半径方向(実装面から5mm)
–軸方向
最大軸圧入力
軸の遊び:
–半径方向(実装面から5mm)
–軸方向
	
動作温度範囲

	 	 	 	 	 出力トルク	 	
減速比（四捨五入）	 	 	 最大出力	 モータ装着時	 連続運転	 断続運転	 回転方向	 効率
	 	 	 回転数	 の重量	 	 	 (逆転可)	
     

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

Page 1/2

2610...B SCモータによる入力速度5000min-1での出力速度

機能範囲                    

回路への電源
モータへの電源
モータへの	定格電圧
無負荷回転数	(at UN)
トルク定数
PWMスイッチング周波数
回路への効率  

合計スタンバイ電流	(at UN)                    

22℃環境、定格電圧

Motion	Manager	5.0	の構成				 USBプログラミングアダプター

操作モード	 	 PIコントローラおよび外部設定値指定による統合されたスピードコンローラ、デジタルホ	
	 	 	 ールセンサ（またはオプションでアナログホールセンサ）を介して整流されます。	オプショ	
	 	 	 ンで電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操作できます	
追加機能	 	 熱動過負荷から保護するための電流制限が内蔵されています。最大直流を2倍にする短時	
	 	 	 間動作（S2）。モーターとエレクトロニクスにそれぞれ個別の電圧供給。個別のスイッチン	
	 	 	 グ入力による回転方向の切換。周波数出力による速度信号を読み取ります。

仕様

 ... SC

www.faulhaber.com
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接続情報

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

Page 2/2

2622 S ... B SC

61

22 ±0,3

ø12
0

-0,05

ø3
0

-0,02

1 9,9 ±0,3

10,9 ±0,3

10,4 ±0,2

ø26

150±10

2 ±1

1 ±0,2

1,5

ø26
0

-0,33,53x M2

3x ø1,48
4

6x60°

ø17

5x1

深さ

深さ

ギアヘッド

内蔵

製品接続

エンコーダ ドライブ・エレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

寸法図

オプション、ケーブル、接続情報
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4257

  
  

  
  

2622S012BSC22:1-4257

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図

 

 

1  UP 電子回路供給電源 4 ... 18 V DC 

2  Umot 電子コイル供給電源 1,7 ... 18 V DC

3 GND グランド 

4 Unsoll 入力電圧 Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » 設定回転数の値が未定義 
  入力抵抗 Rin ≥ 8,9 kΩ
  設定回転数の値 1 V あたり , 1 000 min-1

   Uin < 0,15 V » モータ停止
   Uin > 0,3 V » モータ始動

5  DIR 回転方向 グランドまたはレベル < 0,5 V » 反時計回り方向
   オープンまたはレベル > 3 V » 時計回り方向
  入力抵抗 Rin ≥ 10 kΩ

6  FG 最大電流  I max  = UP/15 mA 。22  kΩ プルアップ抵抗でオー
   プンコレクタ 周波数出力 1回転につき6桁

フレックスボード
PVCリボン・ケーブル , 6XAWG 28, 1mm

注：接続割り当ての詳細については、SCSの装置マニュアルをご覧ください。

機能 説明入力/出力番号
コネクタ Picoblade 付き AWG 28/PVC 
リボンケーブル

コネクタ

www.faulhaber.com
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 FAULHABER MCS

FAULHABER MCS

   

MCS 3242...BX4 RS/CO モーションコントローラ一体型	 76 mNm

MCS 3242...BX4 ET       モーションコントローラ一体型			76 mNm

MCS 3268...BX4 RS/CO モーションコントローラ一体型   96 mNm

MCS 3268...BX4 ET       モーションコントローラ一体型			96 mNm

MCS 3274...BP4 RS/CO モーションコントローラ一体型	160 mNm

MCS 3274...BP4 ET       モーションコントローラ一体型		160 mNm



戻る
Edition 2023 Mar. 31

モーションコントロールシステム
V3.0、4 象限 PWM
RS232 、 CANopenインターフェース

32 W
76 mNm

MCS 3242 ... BX4 RS/CO
22℃環境、定格電圧 MCS 3242G 024BX4 RS/CO
回路への電源 UP 12 ... 50 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 50 V DC
モータへの 定格電圧 UN 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 4 900 min-1

ピークトルク(maxについてS2モード。14s) Mmax. 150 mNm
トルク定数 kM 41,4 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 100 kHz
効率 η 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel 0,06 A
スピード範囲 (最大30V) 1 ... 6 200 min-1

     
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 50 N
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 5 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +100 °C
ハウジング材質 アルミニウム , ステンレス スチール
保護クラス (オプションの V-リング) IP54
重量 340 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 76 mNm
定格電流（熱制限） IN 1,82 A
定格回転数 nN 2 800 min-1

インターフェース / 機能範囲 ... RS ... CO
Motion Manager 6.0 の構成 RS232 CANopen
フィールドバス RS232 CANopen

操作モード IEC 61800-7-201またはIEC 61800-7-301に従ってPP、PV、PT、CSP、CSV、CSTおよび回帰、アナロ
グセットポイントまたは電圧制御によるポジション、速度、トルク制御

スピード範囲 モーター図を参照してください。
アプリケーションプログラム 最大8アプリケーションプログラム（BASIC）、うち1つはオートスタート機能
追加機能 タッチプローブ入力、第2インクリメンタルエンコーダの接続、保持ブレーキの制御
インジケータ 動作状態を表示するためのLEDデータの記録（スコープ機能）やロギングとしてトレース

M [mNm]
10 9030 4020 6050 70 800

Watt

302010

1 000

0

  2 000

3 000

4 000

5 000

6 000

7 000

8 000

UN

n [min-1]

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

ST

X1 X2

 4M36x

Aø0,2
ø22

60°6x

14,1±0,5 75 ±0,5 ±0,613
-0,11,5
0

42

50

±0,530,5

A

-0,05ø16
0

MCS 3242 G ... BX4 RS/CO 

Aø0,15
0,03

ø5 -0,010
-0,006

深さ  
縮小図

オプション、ケーブル、接続情報

5451
5452
5453
5657

MCS3242G024BX4RS-5453

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図

 

 

X1 回路への電源
 モータへの電源   

X2 入力/出力 DigIn1, DigIn2, DigIn3 TTL または PLC レベル
  DigOut1, DigOut2 最大0.7A直流
  AnIn1, AnIn2 ± 10V AnGND
  Uout / GND        5V  

注：接続割り当ての詳細については、MCSの装置マニュアルをご覧ください。

機能 説明入力/出力番号ベースプレートを介したラジアル
乳剤質のオイルと併用可能
IEC 60529規格IP54準拠
IEC 60529規格IP54準拠

シャフトシール
モータ・フランジシール

シャフトシール
ケーブル出力

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

32GPT
32/3R
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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モーションコントロールシステム
V3.0、4 象限 PWM
EtherCATインターフェース

32 W
76 mNm

MCS 3242 ... BX4 ET
22℃環境、定格電圧 MCS 3242G 024BX4 ET
回路への電源 UP 12 ... 50 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 50 V DC
モータへの 定格電圧 UN 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 4 900 min-1

ピークトルク(maxについてS2モード。14s) Mmax. 150 mNm
トルク定数 kM 41,4 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 100 kHz
効率 η 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel 0,06 A
スピード範囲 (最大30V) 1 ... 6 200 min-1

     
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 50 N
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 5 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +85 °C
ハウジング材質 アルミニウム , ステンレス スチール
保護クラス (オプションの V-リング) IP54
重量 356 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 76 mNm
定格電流（熱制限） IN 1,82 A
定格回転数 nN 2 800 min-1

インターフェース / 機能範囲 ... ET
Motion Manager 6.0 の構成 RS232
フィールドバス EtherCAT

操作モード IEC 61800-7-201またはIEC 61800-7-301に従ってPP、PV、PT、CSP、CSV、CSTおよび回帰、アナロ
グセットポイントまたは電圧制御によるポジション、速度、トルク制御

スピード範囲 モーター図を参照してください。
アプリケーションプログラム 最大8アプリケーションプログラム（BASIC）、うち1つはオートスタート機能
追加機能 タッチプローブ入力、第2インクリメンタルエンコーダの接続、保持ブレーキの制御
インジケータ 動作状態を表示するためのLEDデータの記録（スコープ機能）やロギングとしてトレース

M [mNm]
10 9030 4020 6050 70 800

Watt

302010

1 000

0

  2 000

3 000

4 000

5 000

6 000

7 000

8 000

UN

n [min-1]
注：

間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2023 Mar. 31

寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

5452
5453
5657

MCS3242G024BX4ET-5453

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 

 
接続図

 

 

X1 回路への電源
 モータへの電源   

X2 入力/出力 DigIn1, DigIn2, DigIn3 TTL または PLC レベル
  DigOut1, DigOut2 最大0.7A直流
  AnIn1, AnIn2 ± 10V AnGND
  Uout / GND        5V  

IN  フィールドバス  EtherCAT IN
OUT  フィールドバス  EtherCAT OUT

注：接続割り当ての詳細については、MCSの装置マニュアルをご覧ください。

機能 説明入力/出力番号乳剤質のオイルと併用可能
IEC 60529規格IP54準拠
IEC 60529規格IP54準拠

シャフトシール
モータ・フランジシール

シャフトシール

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

32GPT
32/3R
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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モーションコントロールシステム
V3.0、4 象限 PWM
RS232 、 CANopenインターフェース

41 W
96 mNm

MCS 3268 ... BX4 RS/CO
22℃環境、定格電圧 MCS 3268G 024BX4 RS/CO
回路への電源 UP 12 ... 50 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 50 V DC
モータへの 定格電圧 UN 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 4 700 min-1

ピークトルク(maxについてS2モード。150s) Mmax. 190 mNm
トルク定数 kM 43,5 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 100 kHz
効率 η 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel 0,06 A
スピード範囲 (最大30V) 1 ... 6 000 min-1

     
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 50 N
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 5 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +100 °C
ハウジング材質 アルミニウム , ステンレス スチール
保護クラス (オプションの V-リング) IP54
重量 378 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 96 mNm
定格電流（熱制限） IN 2,3 A
定格回転数 nN 3 700 min-1

インターフェース / 機能範囲 ... RS ... CO
Motion Manager 6.0 の構成 RS232 CANopen
フィールドバス RS232 CANopen

操作モード IEC 61800-7-201またはIEC 61800-7-301に従ってPP、PV、PT、CSP、CSV、CSTおよび回帰、アナロ
グセットポイントまたは電圧制御によるポジション、速度、トルク制御

スピード範囲 モーター図を参照してください。
アプリケーションプログラム 最大8アプリケーションプログラム（BASIC）、うち1つはオートスタート機能
追加機能 タッチプローブ入力、第2インクリメンタルエンコーダの接続、保持ブレーキの制御
インジケータ 動作状態を表示するためのLEDデータの記録（スコープ機能）やロギングとしてトレース

M [mNm]
1204020 8060 1000

1 000

0

  2 000

3 000

4 000

5 000

6 000

7 000

UN

n [min-1]

554025

Watt
間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

5451
5452
5453
5657

MCS3268G024BX4RS-5453

オプション 

製品名の例：

  

  

オプション 種類 説明
  

  

 

 
接続図

 

 

X1 回路への電源
 モータへの電源   

X2 入力/出力 DigIn1, DigIn2, DigIn3 TTL または PLC レベル
  DigOut1, DigOut2 最大0.7A直流
  AnIn1, AnIn2 ± 10V AnGND
  Uout / GND        5V  

注：接続割り当ての詳細については、MCSの装置マニュアルをご覧ください。

機能 説明入力/出力番号ベースプレートを介したラジアル
乳剤質のオイルと併用可能
IEC 60529規格IP54準拠
IEC 60529規格IP54準拠

シャフトシール
モータ・フランジシール

シャフトシール
ケーブル出力

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

32GPT
32/3R
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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モーションコントロールシステム
V3.0、4 象限 PWM
EtherCATインターフェース

41 W
96 mNm

MCS 3268 ... BX4 ET
22℃環境、定格電圧 MCS 3268G 024BX4 ET
回路への電源 UP 12 ... 50 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 50 V DC
モータへの 定格電圧 UN 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 4 700 min-1

ピークトルク(maxについてS2モード。150s) Mmax. 190 mNm
トルク定数 kM 43,5 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 100 kHz
効率 η 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel 0,06 A
スピード範囲 (最大30V) 1 ... 6 000 min-1

     
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 50 N
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 5 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +85 °C
ハウジング材質 アルミニウム , ステンレス スチール
保護クラス (オプションの V-リング) IP54
重量 394 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 96 mNm
定格電流（熱制限） IN 2,3 A
定格回転数 nN 3 700 min-1

インターフェース / 機能範囲 ... ET
Motion Manager 6.0 の構成 RS232
フィールドバス EtherCAT

操作モード IEC 61800-7-201またはIEC 61800-7-301に従ってPP、PV、PT、CSP、CSV、CSTおよび回帰、アナロ
グセットポイントまたは電圧制御によるポジション、速度、トルク制御

スピード範囲 モーター図を参照してください。
アプリケーションプログラム 最大8アプリケーションプログラム（BASIC）、うち1つはオートスタート機能
追加機能 タッチプローブ入力、第2インクリメンタルエンコーダの接続、保持ブレーキの制御
インジケータ 動作状態を表示するためのLEDデータの記録（スコープ機能）やロギングとしてトレース

M [mNm]
1204020 8060 1000

1 000

0

  2 000

3 000

4 000

5 000

6 000

7 000

UN

n [min-1]
Watt

554025

注：
間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

5452
5453
5657

MCS3268G024BX4ET-5453製品名の例：
オプション 種類 説明

  

  

 

 
接続図

 

 

X1 回路への電源
 モータへの電源   

X2 入力/出力 DigIn1, DigIn2, DigIn3 TTL または PLC レベル
  DigOut1, DigOut2 最大0.7A直流
  AnIn1, AnIn2 ± 10V  AnGND
  Uout / GND        5V  

IN  フィールドバス  EtherCAT IN
OUT  フィールドバス  EtherCAT OUT

注：接続割り当ての詳細については、MCSの装置マニュアルをご覧ください。

機能 説明入力/出力番号乳剤質のオイルと併用可能
IEC 60529規格IP54準拠
IEC 60529規格IP54準拠

シャフトシール
モータ・フランジシール

シャフトシール

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

32GPT
32/3R
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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モーションコントロールシステム
V3.0、4 象限 PWM
RS232 、 CANopenインターフェース

140 W
160 mNm

MCS 3274 ... BP4 RS/CO
22℃環境、定格電圧 MCS 3274G 024BP4 RS/CO
回路への電源 UP 12 ... 50 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 50 V DC
モータへの 定格電圧 UN 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 7 400 min-1

ピークトルク(maxについてS2モード。1s) Mmax. 320 mNm
トルク定数 kM 28,4 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 100 kHz
効率 η 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel 0,06 A
スピード範囲 (最大36V) 1 ... 11 600 min-1

     
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 50 N
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 5 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +100 °C
ハウジング材質 アルミニウム , ステンレス スチール
保護クラス (オプションの V-リング) IP54
重量 524 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 160 mNm
定格電流（熱制限） IN 5,6 A
定格回転数 nN 6 350 min-1

インターフェース / 機能範囲 ... RS ... CO
Motion Manager 6.0 の構成 RS232 CANopen
フィールドバス RS232 CANopen

操作モード IEC 61800-7-201またはIEC 61800-7-301に従ってPP、PV、PT、CSP、CSV、CSTおよび回帰、アナロ
グセットポイントまたは電圧制御によるポジション、速度、トルク制御

スピード範囲 モーター図を参照してください。
アプリケーションプログラム 最大8アプリケーションプログラム（BASIC）、うち1つはオートスタート機能
追加機能 タッチプローブ入力、第2インクリメンタルエンコーダの接続、保持ブレーキの制御
インジケータ 動作状態を表示するためのLEDデータの記録（スコープ機能）やロギングとしてトレース

M [mNm]
175 2005025 12575 100 1500

2 000

0

  4 000

6 000

8 000

10 000

12 000

14 000

UN

n [min-1]
Watt

14010060
間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

5451
5452
5453
5657

MCS3274G024BP4RS-5453

オプション 

製品名の例：

  

  

オプション 種類 説明
  

  

 

 ベースプレートを介したラジアル
乳剤質のオイルと併用可能
IEC 60529規格IP54準拠
IEC 60529規格IP54準拠

シャフトシール
モータ・フランジシール

シャフトシール
ケーブル出力

接続図
機能 説明入力/出力番号

 

 

X1 回路への電源
 モータへの電源   

X2 入力/出力 DigIn1, DigIn2, DigIn3 TTL または PLC レベル
  DigOut1, DigOut2 最大0.7A直流
  AnIn1, AnIn2 ± 10V  AnGND
  Uout / GND        5V  

注：接続割り当ての詳細については、MCSの装置マニュアルをご覧ください。

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

32GPT
32/3R
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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モーションコントロールシステム
V3.0、4 象限 PWM
EtherCATインターフェース

140 W
160 mNm

MCS 3274 ... BP4 ET
22℃環境、定格電圧 MCS 3274G 024BP4 ET
回路への電源 UP 12 ... 50 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 50 V DC
モータへの 定格電圧 UN 24 V
無負荷回転数 (at UN) n0 7 400 min-1

ピークトルク(maxについてS2モード。1s) Mmax. 320 mNm
トルク定数 kM 28,4 mNm/A
PWMスイッチング周波数 fPWM 100 kHz
効率 η 95 %
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel 0,06 A
スピード範囲 (最大36V) 1 ... 11 600 min-1

     
軸受 ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 3 000 min-1での半径方向（ベアリングから5 mm） 50 N
– 3 000min-1で軸方向 (押し込み時） 5 N
– 静止時の軸方向 (押し込み時) 50 N
軸の遊び:
– 半径方向 ≤ 0,015 mm
– 軸方向 = 0 mm

動作温度範囲 -40 ... +85 °C
ハウジング材質 アルミニウム , ステンレス スチール
保護クラス (オプションの V-リング) IP54
重量 540 g

連続運転時の定格値
定格トルク MN 160 mNm
定格電流（熱制限） IN 5,6 A
定格回転数 nN 6 350 min-1

インターフェース / 機能範囲 ... ET
Motion Manager 6.0 の構成 RS232
フィールドバス EtherCAT

操作モード IEC 61800-7-201またはIEC 61800-7-301に従ってPP、PV、PT、CSP、CSV、CSTおよび回帰、アナロ
グセットポイントまたは電圧制御によるポジション、速度、トルク制御

スピード範囲 モーター図を参照してください。
アプリケーションプログラム 最大8アプリケーションプログラム（BASIC）、うち1つはオートスタート機能
追加機能 タッチプローブ入力、第2インクリメンタルエンコーダの接続、保持ブレーキの制御
インジケータ 動作状態を表示するためのLEDデータの記録（スコープ機能）やロギングとしてトレース

M [mNm]
175 2005025 12575 100 1500

2 000

0

  4 000

6 000

8 000

10 000

12 000

14 000

UN

n [min-1]
Watt

14010060
間欠運転
金属フランジ
プラスチックフランジ

定格値での動作点

連続運転のための推奨領域(例：定格電圧24V)

注：
ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。
これは、プラスチック上だけでなく、金属
フランジ（：IM Bの5アセンブリ法）上の
アセンブリを含みます。

公称電圧は直線的な傾きは公称電圧で達
成可能な最大動作点を説明します。
定格電圧直線的な傾きの上の領域では、
いかなる点においてもより高い電圧を必要
とします                    。Umot > UN

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報

5452
5453
5657

MCS3274G024BP4ET-5453

オプション 

製品名の例：

  

  

オプション 種類 説明
  

  

 

 乳剤質のオイルと併用可能
IEC 60529規格IP54準拠
IEC 60529規格IP54準拠

シャフトシール
モータ・フランジシール

シャフトシール
接続図
機能 説明入力/出力番号

 

 

X1 回路への電源
 モータへの電源   

X2 入力/出力 DigIn1, DigIn2, DigIn3 TTL または PLC レベル
  DigOut1, DigOut2 最大0.7A直流
  AnIn1, AnIn2 ± 10V  AnGND
  Uout / GND        5V  

IN  フィールドバス  EtherCAT IN
OUT  フィールドバス  EtherCAT OUT

注：接続割り当ての詳細については、MCSの装置マニュアルをご覧ください。

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー

32GPT
32/3R
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

エンコーダ ドライブエレクトロニクス

内蔵

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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 リニア・DC サーボモータ

リニア・DC サーボモータ   

   

DM0620  2	相 0.25 mNm

AM0820  2	相 0.65 mNm

AM1020  2	相 1.6 mNm

DM1220  ディスクマグネット2	相 2.4 mNm

AM1524  2	相 6 mNm

AM2224  2	相 22 mNm

AM2224R3  2	相 22 mNm

AM3248  2	相 85 mNm

DM40100R  ディスクマグネット2	相 62 mNm

DM52100N  ディスクマグネット2	相 200 mNm

DM52100R  ディスクマグネット2	相 180 mNm

DM52100S  ディスクマグネット2	相 116 mNm

DM66200H  2	相	  307 mNm

戻る



戻る
Edition 2023 Nov. 08

ステッピングモータ
ディスクマグネット2 相、
20ステップ／回転

 
0,25 mNm

シリーズ DM0620
22℃環境 DM0620  0130 0080 0040
1相あたりの定格電流（2相オン）  0,13 0,08 0,04 A
1相あたりの最大電流（2相オン）  0,26 0,16 0,08 A
1相あたりの定格電圧（２相オン）  2 3 6 V
相抵抗  13,6 30 120 Ω
相インダクタンス（1kHz）  2 4,5 18,5 mH
ホールディング・トルク (2相定格電流時）  0,25 0,25 0,25 mNm
保持トルク (最大電流)  0,39 0,39 0,39 mNm
無励磁保持トルク  0,03 0,03 0,03 mNm
逆起電力振幅  0,53 0,83 1,6 V/k step/s
   
電気的時定数 0,15 ms
ロータ慣性 0,5·10-9 kgm²
ステップ角（フル・ステップ） 18 °
角度精度 ±5 %
角加速度 780·103 rad/s²
共振周波数（無負荷時） 110 Hz
   
熱抵抗 15 / 96,6 K/W 
熱時定数 3,2 / 120 s 
動作温度範囲 -35 ... +70 °C 
コイル（最大許容温度） +130 °C 
軸受 1) 2) 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重
 (軸受:SB) (軸受:2R)
最大軸負荷：
– 軸径 1 1 mm
– 5 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 0,3 3 N
– 5 000min-1での軸方向 0,5 0,5 N
– 静止時の軸方向 0,5 5,8 N
軸の遊び:
– 半径方向 0,02 0,012 mm
– 軸方向 0 0 mm
ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
重量 1,1 g
マグネット材料 ネオジウム

M [mNm]

0 3 000 6 000 9 000 12 000 15 000 18 000 21 000
1 000 2 000 3 000 4 000 5 000 6 000 7 000

0

0,04

0,08

0,12

0,16

0,20

0,24

n [min-1]
[steps/s]

連続運転のための推奨領域

ドライブ設定：
２相オン時。電流制御のＰＷＭドライバでは、
電流は公称値に設定され、電圧は定格電圧の
1.5～2.5倍となります。
3·10-9kgm2の負荷慣性で計測された曲線 、
”1x 定格電圧”曲線はハーフステップモード、
他の曲線は1/4マイクロステップモードです。

1 x 定格電圧

1.5x 定格電圧 *  

2.5x 定格電圧 *

* 定格値で電流制限 

1) 特殊潤滑剤オプション、ご要望によりご用意可能
2) 真空 / 低温用の 2 つの予荷重ボールベアリング (軸受けコード: RC)、ご要望によりご用意可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

DM0620

M4,5x0,5

(3,35)

1,80,4

1,9

DIN 58400
m=0,12
z=12
x=+0,2

ø1
 -0,007
 -0,011 ø1,75

 -0,03
 -0,05ø5

 0
 -0,018ø6

 -0,010
 -0,058

9,5  ±0,2 5,15  ±0,3 5,15  ±0,3

 ±0,1

80  ±0,2

75  ±0,2

13,4

 ±0,1

2,5

5

B-
B+
A-
A+

B- 



A+

A-B+

0,4

ギアヘッド06/1用

 

ケーブル接続用フレックスプリント
ダブル出力シャフトの実行には使用
できません

コネクタ
ピッチ：: 1mm - FPC/FFC, 4 極
JST 04FMN-SMT-A-TF 

ピッチ：: 0,5mm - FPC/FFC, 4 極
モレックス 52745 

非フレキシブル領域

フレックスプリント
厚さ: 0,16 mm. 曲げ半径：最小3 mm min. 
非フレキシブル領域のパッドの 
厚さ: 0,3 mm (± 0,05), 、非フレキシブル

オプションと接続情報

1  
2
3
4

        

31
35
76
78
11
15
26
28

30
36
75
77

DM06202R008011製品名の例：

  

  

機能

接続図
番号

 
  

  
 

 

Flex PCB 80mm p=1mm
Flex PCB 80mm p=1mm
Flex PCB 80mm p=1mm
Flex PCB 80mm p=1mm
ケーブル接続用フレックスプリント
ケーブル接続用フレックスプリント
ケーブル接続用フレックスプリント

注：標準バージョンは80mmのフレックスプリント基板が付属しています。ご要望に応じて、カット済みプリント基板付きバージョンもご用意できます。

プレーン・シャフト
ピニオン 06/1
リード・スクリュー M1,2用
リード・スクリュー M1,6用

プレーン・シャフト
ピニオン 06/1
リード・スクリュー M1,2用
リード・スクリュー M1,6用

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

フロント出力軸PCB・タイプ            モータ・タイプ
フロント軸のみ ダブル出力軸

単線ワイヤ（PTFE） 長さ 50/100/150/300mm
単線ワイヤ（PVC） 長さ 50/100/150/300mm または単線ワイヤ(EFTE/PTFE)長さ150mmコネクタ MOLEX 51021-0400付き

説明
単線ワイヤ
コネクタ

オプション

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

06/1
M1,2 x 0,25 x L1
M1,6 x 0,35 x L1
06L ... SL
06L ... HL

MCST 3601 詳細なケーブルオプション
は、FAULHABER社のウェブサイトから
ダウンロードできるアプリケーションノ
ートAN 010に記載されています。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ステッピングモータ
2相
20ステップ／回転

 
0,65 mNm

シリーズ AM0820
22℃環境 AM0820  0225 0150 0080
1相あたりの定格電流（2相オン）  0,225 0,15 0,08 A
1相あたりの最大電流（2相オン）  0,45 0,3 0,16 A
1相あたりの定格電圧（２相オン）  2 3 5 V
相抵抗  7,3 18 56 Ω
相インダクタンス（1kHz）  1,4 3,9 12,6 mH
ホールディング・トルク (2相定格電流時）  0,65 0,65 0,65 mNm
保持トルク (最大電流)  1 1 1 mNm
無励磁保持トルク  0,13 0,13 0,13 mNm
逆起電力振幅  0,8 1,3 2,4 V/k step/s
   
電気的時定数 0,21 ms
ロータ慣性 2,75·10-9 kgm²
ステップ角（フル・ステップ） 18 °
角度精度 ±10 %
角加速度 363·103 rad/s²
共振周波数（無負荷時） 75 Hz
   
熱抵抗 4,1 / 65,3 K/W 
熱時定数 3,5 / 160 s 
動作温度範囲 -30 ... +70 °C 
コイル（最大許容温度） +130 °C 
軸受 1) 2) 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重
 (軸受:SB) (軸受:2R)
最大軸負荷：
– 軸径 1 1 mm
– 5 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 0,3 3 N
– 5 000min-1での軸方向 0,2 1,5 N
– 静止時の軸方向 0,2 5,8 N
軸の遊び:
– 半径方向 0,015 0,012 mm
– 軸方向 0,14 0 mm
ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
重量 3,3 g
マグネット材料 ネオジウム

M [mNm]

0 3 000 6 000 9 000 12 000 15 000 18 000 21 000
1 000 2 000 3 000 4 000 5 000 6 000 7 000

0

0,1

0,2

0,3

0,4

0,5

0,6

0,7

n [min-1]
[steps/s]

連続運転のための推奨領域

ドライブ設定：
２相オン時。電流制御のＰＷＭドライバでは、
電流は公称値に設定され、電圧は定格電圧の
2.5～5倍となります。
6·10-9kgm2の負荷慣性で計測された曲線 、
”1x 定格電圧”曲線はハーフステップモード、
他の曲線は1/4マイクロステップモードです。

1 x 定格電圧

2.5x 定格電圧 *  

5x 定格電圧 *

* 定格値で電流制限 

1) 特殊潤滑剤オプション、ご要望によりご用意可能
2) 真空 / 低温用の 2 つの予荷重ボールベアリング (軸受けコード: RC)、ご要望によりご用意可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2023 Nov. 08

寸法図

AM0820

5,15

-0,011
-0,007

-0,012
0

-0,06
0

ø1ø6

M5,5x0,5

ø8
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5,3
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2
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1,9 1,71,8
0,4

0
-0,05

-0,05
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-0,04

ø1,93

(0,8)

DIN 58400
m=0,16
z=12
x=+0,2

DIN 58400
m=0,16
z=12
x=+0,2

DIN 58400
m=0,14
z=11
x=+0,3

1,8

5,15±0,3

-0,06
 -0,04

ø2,92

ギアヘッド08/1用 ギアヘッド08/2, 08/3用

4x ケーブルアセン
ブリ用のパッド

ギアヘッド10/1用

オプションと接続情報

1  
2
3
4

        

01
08
10
12
21
23
25

00
09
11
13
20
22
24
40
41
42
43
44
45
46

AM08202R015001製品名の例：

  

  

機能

接続図
番号

 
  

  
 

 

プレーン・シャフト

ピニオン 10/1
ピニオン 08/1

ピニオン 08/2, 08/3
リード・スクリューM1,2用プレーン・シャフト
リード・スクリューM2 - M3用プレーン・シャフト
リード・スクリューM1,6用プレーン・シャフト
プレーン・シャフトIEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  

ピニオン 10/1, IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  
ピニオン 08/1, IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  

ピニオン 08/2, 08/3, IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  
リード・スクリューM1,2用プレーン・シャフト, IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  
リード・スクリューM2 - M3用プレーン・シャフト, IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  
リード・スクリューM1,6用プレーン・シャフト, IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

フロント出力軸            モータ・タイプ
フロント軸のみ ダブル出力軸

単線ワイヤ（PTFE） 長さ 50/100/150/300mm
単線ワイヤ（PVC） 長さ 50/100/150/300mm または単線ワイヤ(EFTE/PTFE)長さ150mmコネクタ MOLEX 51021-0400付き

説明
単線ワイヤ
コネクタ

オプション

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

08/1
08/2
08/3
10/1
M1,2 x 0,25 x L1
M1,6 x 0,35 x L1
M2 x 0,2 x L1
M3 x 0,5 x L1
08L ... SL
08L ... HL
10L ... SL

IEP3-4096 MCST 3601 詳細なケーブルオプション
は、FAULHABER社のウェブサイトから
ダウンロードできるアプリケーションノ
ートAN 010に記載されています。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ステッピングモータ
2相
20ステップ／回転

 
1,6 mNm

シリーズ AM1020
22℃環境 AM1020  0250 0180 0090 0045
1相あたりの定格電流（2相オン）  0,25 0,18 0,09 0,045 A
1相あたりの最大電流（2相オン）  0,5 0,36 0,18 0,09 A
1相あたりの定格電圧（２相オン）  2 3 6 12 V
相抵抗  8 16 65 250 Ω
相インダクタンス（1kHz）  2,4 5,2 21,4 80,1 mH
ホールディング・トルク (2相定格電流時）  1,6 1,6 1,6 1,6 mNm
保持トルク (最大電流)  2,4 2,4 2,4 2,4 mNm
無励磁保持トルク  0,14 0,14 0,14 0,14 mNm
逆起電力振幅  1,8 2,6 5,3 10,5 V/k step/s
   
電気的時定数 0,32 ms
ロータ慣性 9·10-9 kgm²
ステップ角（フル・ステップ） 18 °
角度精度 ±10 %
角加速度 256·103 rad/s²
共振周波数（無負荷時） 65 Hz
   
熱抵抗 3,9 / 53,8 K/W 
熱時定数 4,5 / 200 s 
動作温度範囲 -35 ... +70 °C 
コイル（最大許容温度） +130 °C 
軸受 1) 2) 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重
 (軸受:SB) (軸受:2R)
最大軸負荷：
– 軸径 1,2 1,2 mm
– 5 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 0,3 4 N
– 5 000min-1での軸方向 0,3 3 N
– 静止時の軸方向 0,3 11 N
軸の遊び:
– 半径方向 0,015 0,012 mm
– 軸方向 0,15 0 mm
ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
重量 5,5 g
マグネット材料 ネオジウム

M [mNm]
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1 000 2 000 3 000 4 000 5 000 6 000 7 000
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n [min-1]
[steps/s]

連続運転のための推奨領域

ドライブ設定：
２相オン時。電流制御のＰＷＭドライバでは、
電流は公称値に設定され、電圧は定格電圧の
2.5～5倍となります。
6·10-9kgm2の負荷慣性で計測された曲線 、
”1x 定格電圧”曲線はハーフステップモード、
他の曲線は1/4マイクロステップモードです。

1x 定格電圧

2.5x 定格電圧 *  

5x 定格電圧 *

* 定格値で電流制限 

1) 特殊潤滑剤オプション、ご要望によりご用意可能
2) 真空 / 低温用の 2 つの予荷重ボールベアリング (軸受けコード: RC)、ご要望によりご用意可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

AM1020

Z.9 m=0,2
x=+0,35
DIN 58400DIN 58400
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0
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3
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4,0

6,8
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ギアヘッド10/1用 ギアヘッド12/4用ギアヘッド12/3, 12/5用

4x ケーブルアセン
ブリ用のパッド

オプションと接続情報

1  
2
3
4

        

01
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21
23
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00
09
11
20
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24
30
40
41
42
43
44
45
46

AM10202R018001製品名の例：

機能

接続図
番号

 

プレーン・シャフト
ピニオン 10/1

ピニオン 12/4

ピニオン 12/5, 12/3
リード・スクリューM1,2用プレーン・シャフト
リード・スクリューM2 - M3用プレーン・シャフト
リード・スクリューM1,6用プレーン・シャフト

プレーン・シャフト, IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  

ピニオン 10/1, IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  

ピニオン 12/4, IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  
ピニオン 12/5, 12/3, IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  

リード・スクリューM1,2用プレーン・シャフト, IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  

リード・スクリューM2 - M3用プレーン・シャフト, IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  
リード・スクリューM1,6用プレーン・シャフト, IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

フロント出力軸            モータ・タイプ
フロント軸のみ ダブル出力軸

単線ワイヤ（PTFE） 長さ 50/100/150/300mm
単線ワイヤ（PVC） 長さ 50/100/150/300mm または単線ワイヤ(EFTE/PTFE)長さ150mmコネクタ MOLEX 51021-0400付き

説明
単線ワイヤ
コネクタ

オプション

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

10/1
12/3
12/4
12/5
M1,2 x 0,25 x L1
M1,6 x 0,35 x L1
M2 x 0,2 x L1
M3 x 0,5 x L1
10L ... SL

IEP3-4096 MCST 3601 詳細なケーブルオプション
は、FAULHABER社のウェブサイトから
ダウンロードできるアプリケーションノ
ートAN 010に記載されています。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ステッピングモータ
ディスクマグネット2 相、
20ステップ／回転

 
2,4 mNm

シリーズ DM1220
22℃環境 DM1220  0330 0220 0110 0055
1相あたりの定格電流（2相オン）  0,33 0,22 0,11 0,055 A
1相あたりの最大電流（2相オン）  0,66 0,44 0,22 0,11 A
1相あたりの定格電圧（２相オン）  2 3 6 12 V
相抵抗  4,5 10,4 41 168 Ω
相インダクタンス（1kHz）  1,3 3,5 13 57 mH
ホールディング・トルク (2相定格電流時）  2,4 2,4 2,4 2,4 mNm
保持トルク (最大電流)  4,1 4,1 4,1 4,1 mNm
無励磁保持トルク  0,07 0,07 0,07 0,07 mNm
逆起電力振幅  1,7 2,6 5 10 V/k step/s
   
電気的時定数 0,28 ms
ロータ慣性 18,5·10-9 kgm²
ステップ角（フル・ステップ） 18 °
角度精度 ±3 %
角加速度 221·103 rad/s²
共振周波数（無負荷時） 55 Hz
   
熱抵抗 11,9 / 46,5 K/W 
熱時定数 5 / 300 s 
動作温度範囲 -35 ... +70 °C 
コイル（最大許容温度） +130 °C 
軸受 1) 2) 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重
 (軸受:SB) (軸受:2R)
最大軸負荷：
– 軸径 1,5 1,5 mm
– 5 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 0,5 6 N
– 5 000min-1での軸方向 3 3 N
– 静止時の軸方向 3 17 N
軸の遊び:
– 半径方向 0,015 0,012 mm
– 軸方向 0 0 mm
ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
重量 9 g
マグネット材料 ネオジウム

M [mNm]
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連続運転のための推奨領域

ドライブ設定：
２相オン時。電流制御のＰＷＭドライバでは、
電流は公称値に設定され、電圧は定格電圧の
2.5～5倍となります。
20·10-9kgm2の負荷慣性で計測された曲線 、
”1x 定格電圧”曲線はハーフステップモード、
他の曲線は1/4マイクロステップモードです。

1 x 定格電圧

2.5x 定格電圧 *  

5x 定格電圧 *

* 定格値で電流制限 

1) 特殊潤滑剤オプション、ご要望によりご用意可能
2) 真空 / 低温用の 2 つの予荷重ボールベアリング (軸受けコード: RC)、ご要望によりご用意可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

DM1220

(4x) ø0,60
(4x) ø1,20

ø15,5

ø1,5
-0,007
-0,011-0,07ø12

0
-0,018
0

ø6

M5,5x0,5

ø11,2

z=9

ø2,38

x=+0,35

m=0,2
DIN 58400

-0,030

DIN 58400
m=0,25
z=12
x=+0,2

-0,06
-0,04

ø3,65

6,17

DIN 58400
m=0,2
z=12
x=+0,2

-0,06ø2,92
-0,04 -0,010

ø7,5

90°

1,80

5,15±0,2 5,15±0,2 6,9 ±0,2

A+ B+A- B-

A+ B+

A-B-

2,10 3,0(2,15)

2

1,9

0,4

6±0,217,6 ±0,2(0,5)

(3,1)

ギアヘッド10/1用 ギアヘッド12/3, 12/5用 ギアヘッド12/4用

ラウンド PCB

はんだタグ PCB

4x ケーブルアセン
ブリ用のパッド

オプションと接続情報

1  
2
3
4

        

51
55
57
59
83
31
35
37
39
53

50
56
58
60
82
30
34
36
38
52

DM12202R033051製品名の例：

  

  

機能

接続図
番号

 
  

  
 

 

ラウンド PCB
ラウンド PCB
ラウンド PCB
ラウンド PCB
ラウンド PCB
はんだタグ PCB
はんだタグ PCB
はんだタグ PCB
はんだタグ PCB
はんだタグ PCB

リード・スクリューM3 用プレーン・シャフト
ピニオン 10/1
ピニオン 12/3,12/5
ピニオン 12/4
リード・スクリューM2 用プレーン・シャフト
リード・スクリューM3 用プレーン・シャフト
ピニオン 10/1
ピニオン 12/3,12/5
ピニオン 12/4
リード・スクリューM2 用プレーン・シャフト

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

フロント出力軸PCB・タイプ            モータ・タイプ
フロント軸のみ ダブル出力軸

単線ワイヤ（PTFE） 長さ 50/100/150/300mm
単線ワイヤ（PVC） 長さ 50/100/150/300mm または単線ワイヤ(EFTE/PTFE)長さ150mmコネクタ MOLEX 51021-0400付き

説明
単線ワイヤ
コネクタ

オプション

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

10/1
12/3
12/4
12/5
M2 x 0,2 x L1
M3 x 0,5 x L1
10L ... SL

MCST 3601 詳細なケーブルオプション
は、FAULHABER社のウェブサイトから
ダウンロードできるアプリケーションノ
ートAN 010に記載されています。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ステッピングモータ
2相
24ステップ／回転

 
6 mNmステッピングモータ

2相
24ステップ／回転

 
6 mNm

シリーズ AM1524
22℃環境 AM1524  0450 0250 0150 0075
1相あたりの定格電流（2相オン）  0,45 0,25 0,15 0,075 A
1相あたりの最大電流（2相オン）  0,9 0,5 0,3 0,15 A
1相あたりの定格電圧（２相オン）  2 3,5 6 12 V
相抵抗  3,6 12,5 35 145 Ω
相インダクタンス（1kHz）  1,9 6,3 16,5 70,6 mH
ホールディング・トルク (2相定格電流時）  6 6 6 6 mNm
保持トルク (最大電流)  10 10 10 10 mNm
無励磁保持トルク  0,51 0,51 0,51 0,51 mNm
逆起電力振幅  2,4 4,4 7,2 14,7 V/k step/s
   
電気的時定数 0,5 ms
ロータ慣性 45·10-9 kgm²
ステップ角（フル・ステップ） 15 °
角度精度 ±10 %
角加速度 222·103 rad/s²
共振周波数（無負荷時） 60 Hz
   
熱抵抗 12,9 / 31,6 K/W 
熱時定数 6 / 350 s 
動作温度範囲 -35 ... +70 °C 
コイル（最大許容温度） +130 °C 
軸受 1) 2) 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重
 (軸受:SB) (軸受:2R)
最大軸負荷：
– 軸径 1,5 1,5 mm
– 5 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 0,5 6 N
– 5 000min-1での軸方向 0,5 2 N
– 静止時の軸方向 0,5 17 N
軸の遊び:
– 半径方向 0,015 0,012 mm
– 軸方向 0,15 0 mm
ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
重量 12 g
マグネット材料 ネオジウム

M [mNm]

0 2 500 5 000 7 500 10 000 12 500 15 000 17 500
1 000 2 000 3 000 4 000 5 000 6 000 7 000

0

1

2

3

4

5

n [min-1]
[steps/s]

連続運転のための推奨領域

ドライブ設定：
２相オン時。電流制御のＰＷＭドライバでは、
電流は公称値に設定され、電圧は定格電圧の
2.5～5倍となります。
50·10-9kgm2の負荷慣性で計測された曲線 、
”1x 定格電圧”曲線はハーフステップモード、
他の曲線は1/4マイクロステップモードです。

1 x 定格電圧

2.5x 定格電圧 *  

5x 定格電圧 *

* 定格値で電流制限 

1) 特殊潤滑剤オプション、ご要望によりご用意可能
2) 真空 / 低温用の 2 つの予荷重ボールベアリング (軸受けコード: RC)、ご要望によりご用意可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

1) 特殊潤滑剤オプション、ご要望によりご用意可能
2) 真空 / 低温用の 2 つの予荷重ボールベアリング (軸受けコード: RC)、ご要望によりご用意可能です。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

AM1524

(6,85)

60°

60°

40°
80°

4x M1,6x1,5max.

ø10

ø15 ø1,5

ø6 

8,1

1
1,65

16,4

4

B A

1

±0,05

-0,07
0

-0,018
0

-0,011
-0,007

(1,05) 4,55

2,11,3

DIN 58400
x=+0,35
Z=9 m=0,2

ø2,38 -0,045
0

-0,011
-0,007

4x ø0,75

2,54

108,5

10

1

AB

4

±0,2 ±0,2 ±0,2±0,2

4,45

4,3

ø1,5 

ラウンド PCB

はんだタグ PCB

4x ケーブルアセン ブリ用
のパッド

ギアヘッド
15/5,15/5 S,15/8,16A用

ギアヘッド
15A用

オプションと接続情報

1  
2
3
4

        

55
57
70
83
05
07
72
23

54
56
71
82
04
06
73
22
40
41

42
43

AM15242R015055製品名の例：

  

  

機能

接続図
番号

 
  

  
 

 

ラウンド PCB
ラウンド PCB
ラウンド PCB
ラウンド PCB

ラウンド PCB
ラウンド PCB

ラウンド PCB
ラウンド PCB

はんだタグ PCB
はんだタグ PCB
はんだタグ PCB
はんだタグ PCB

L=8,1 mm ギアヘッド 15/10,16/7,17/1,M3 用プレーン・シャフト
ピニオン 15/5, 15/S, 15/8, 16A
L=4,3 mm ギアヘッド 15A 用プレーン・シャフト
リード・スクリューM2 用プレーン・シャフト
L=8,1 mm ギアヘッド 5/10,16/7,17/1,M3 用プレーン・シャフト
ピニオン 15/5, 15/5S, 15/8, 16A
L=4,3 mm ギアヘッド 15A 用プレーン・シャフト

リード・スクリューM2 用プレーン・シャフト,  IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  
L=8,1 mm ギアヘッド 5/10,16/7,17/1,M3 用プレーン・シャフト,  
IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  
ピニオン 15/5, 15/5S, 15/8, 16A , IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  
L=4,3 mm ギアヘッド 15A 用プレーン・シャフト, IEP3-4096シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）  

リード・スクリューM2 用プレーン・シャフト

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

フロント出力軸PCB・タイプ            モータ・タイプ
フロント軸のみ ダブル出力軸

単線ワイヤ（PTFE） 長さ 50/100/150/300mm
単線ワイヤ（PVC） 長さ 50/100/150/300mm または単線ワイヤ(EFTE/PTFE)長さ150mmコネクタ MOLEX 51021-0400付き

説明
単線ワイヤ
コネクタ

オプション

寸法図

オプションと接続情報

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

15A
15/5
15/5 S
15/8
15/10
16A
16/7
17/1
M2 x 0,2 x L1
M3 x 0,5 x L1

IEP3-4096 MCST 3601 詳細なケーブルオプション
は、FAULHABER社のウェブサイトから
ダウンロードできるアプリケーションノ
ートAN 010に記載されています。

製品接続

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ステッピングモータ
2相
24ステップ／回転

 
22 mNm

シリーズ AM2224
22℃環境 AM2224  1000 0500 0250 0125
1相あたりの定格電流（2相オン）  1 0,5 0,25 0,125 A
1相あたりの最大電流（2相オン）  2 1 0,5 0,25 A
1相あたりの定格電圧（２相オン）  1,4 3 6 12 V
相抵抗  0,9 4,8 18 75 Ω
相インダクタンス（1kHz）  0,9 4,3 16,3 65,6 mH
ホールディング・トルク (2相定格電流時）  22 22 22 22 mNm
保持トルク (最大電流)  37 37 37 37 mNm
無励磁保持トルク  1,47 1,47 1,47 1,47 mNm
逆起電力振幅  3,8 8,3 16,3 32,7 V/k step/s
   
電気的時定数 1,7 ms
ロータ慣性 253·10-9 kgm²
ステップ角（フル・ステップ） 15 °
角度精度 ±10 %
角加速度 146·103 rad/s²
共振周波数（無負荷時） 45 Hz
   
熱抵抗 4,8 / 20,4 K/W 
熱時定数 10 / 620 s 
動作温度範囲 -35 ... +70 °C 
コイル（最大許容温度） +130 °C 
軸受 1) 2) 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重
 (軸受:SB) (軸受:2R)
最大軸負荷：
– 軸径 2 2 mm
– 5 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 1,5 8 N
– 5 000min-1での軸方向 0,5 4 N
– 静止時の軸方向 0,5 24,8 N
軸の遊び:
– 半径方向 0,03 0,015 mm
– 軸方向 0,2 0 mm
ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
重量 43 g
マグネット材料 ネオジウム

M [mNm]

0 2 500   5 000   7 500 10 000
1 000 2 000 3 000 4 000

12 500
5 000

0

2,5

5,0

7,5

10,0

12,5

15,0

17,5

20,0

n [min-1]
[steps/s]

連続運転のための推奨領域

ドライブ設定：
２相オン時。電流制御のＰＷＭドライバでは、
電流は公称値に設定され、電圧は定格電圧の
4～8倍となります。
600·10-9kgm2の負荷慣性で計測された曲線 、
”1x 定格電圧”曲線はハーフステップモード、
他の曲線は1/4マイクロステップモードです。

1 x 定格電圧

4x 定格電圧 *  

8x 定格電圧 *

* 定格値で電流制限 

1) 特殊潤滑剤オプション、ご要望によりご用意可能
2) 真空 / 低温用の 2 つの予荷重ボールベアリング (軸受けコード: RC)、ご要望によりご用意可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

DIN 867
x=+0,25
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    0
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A
60°

60° 1
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±0,2±0,2

±0,2

AM2224

43°

7,25

B

2,54

7,62

ø1,5 -0,016
-0,01

6,6 ±0,2

ギアヘッド22/2, 
22/5用

ギアヘッド22E, 
22EKV用

4x ケーブルアセン
ブリ用のパッド

オプションと接続情報

1  
2
3
4

        

10
12
14

11
13
15
16
17
18

AM22242R050010製品名の例：

  

  

機能

接続図
番号

 
  

  
 

 

L=8,1 mm ギアヘッド 20/1R, 22/7, 23/1, 22GPT 用プレーン・シャフト 22L リニアアクチュエータ
L=6,6 mm ギアヘッド 22E, 22EKV用プレーン・シャフト
ピニオン 22/2, 22/5
20/1R, 22/7, 23/1, 22GPT エンコーダ 22L リニアアクチュエータ PE22-120用プレーン・シャフト
22E, 22EKV エンコーダ PE22-120用プレーン・シャフト
ピニオン 22/2, 22/5, エンコーダ PE22-120 

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

フロント出力軸            モータ・タイプ
フロント軸のみ ダブル出力軸

単線ワイヤ（PTFE） 長さ 50/100/150/300mm
単線ワイヤ（PVC） 長さ 50/100/150/300mm または単線ワイヤ(EFTE/PTFE)長さ150mmコネクタ MOLEX 51021-0400付き

説明
単線ワイヤ
コネクタ

オプション

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

20/1R
22E
22EKV
22GPT
22/2
22/5
22/7
23/1
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

PE22-120 MCST 3601 詳細なケーブルオプション
は、FAULHABER社のウェブサイトから
ダウンロードできるアプリケーションノ
ートAN 010に記載されています。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ステッピングモータ
2相
24ステップ／回転

 
22 mNm

シリーズ AM2224R3
22℃環境 AM2224R3  1000 0500 0250 0125
1相あたりの定格電流（2相オン）  1 0,5 0,25 0,125 A
1相あたりの最大電流（2相オン）  2 1 0,5 0,25 A
1相あたりの定格電圧（２相オン）  1,4 3 6 12 V
相抵抗  0,9 4,8 18 75 Ω
相インダクタンス（1kHz）  0,9 4,3 16,3 65,6 mH
ホールディング・トルク (2相定格電流時）  22 22 22 22 mNm
保持トルク (最大電流)  37 37 37 37 mNm
無励磁保持トルク  1,47 1,47 1,47 1,47 mNm
逆起電力振幅  3,8 8,3 16,3 32,7 V/k step/s
   
電気的時定数 0,92 ms
ロータ慣性 253·10-9 kgm²
ステップ角（フル・ステップ） 15 °
角度精度 ±10 %
角加速度 146·103 rad/s²
共振周波数（無負荷時） 45 Hz
   
熱抵抗 4,8 / 20,4 K/W 
熱時定数 10 / 620 s 
動作温度範囲 -35 ... +70 °C 
コイル（最大許容温度） +130 °C 
軸受 1) 2) ボールベアリング、予荷重
 (軸受:R3)
最大軸負荷：
– 軸径 3 mm
– 5 000min-1での半径方向（ベアリングから3mm） 20 N
– 5 000min-1での軸方向 4 N
– 静止時の軸方向 56,5 N
軸の遊び:
– 半径方向 0,015 mm
– 軸方向 0 mm
ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
重量 50,5 g
マグネット材料 ネオジウム

M [mNm]

0 2 500   5 000   7 500 10 000
1 000 2 000 3 000 4 000

12 500
5 000

0

2,5

5,0

7,5

10,0

12,5

15,0

17,5

20,0

n [min-1]
[steps/s]

連続運転のための推奨領域

ドライブ設定：
２相オン時。電流制御のＰＷＭドライバでは、
電流は公称値に設定され、電圧は定格電圧の
4～8倍となります。
600·10-9kgm2の負荷慣性で計測された曲線 、
”1x 定格電圧”曲線はハーフステップモード、
他の曲線は1/4マイクロステップモードです。

1 x 定格電圧

4x 定格電圧 *  

8x 定格電圧 *

* 定格値で電流制限 

1) 特殊潤滑剤オプション、ご要望によりご用意可能
2) 真空 / 低温用の 2 つの予荷重ボールベアリング (軸受けコード: RC)、ご要望によりご用意可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

AM2224R3
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 (4x)M2x3
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1
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AB

4x ケーブルアセン
ブリ用のパッド

オプション、ケーブル、接続情報

1  
2
3
4

        

30
85

31
84
36
86

AM2224R3025031製品名の例：

  

  

機能

接続図
番号

 
  

  
 

 

プレー 26/1R ン・シャフト
リード・スクリューM3用プレーン・シャフト
エンコーダPE22-120用 プレー 26/1R, プレーン・シャフト
リード・スクリューM3, PE22-120用プレーン・シャフト

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

フロント出力軸            モータ・タイプ
フロント軸のみ ダブル出力軸

単線ワイヤ（PTFE） 長さ 50/100/150/300mm
単線ワイヤ（PVC） 長さ 50/100/150/300mm または単線ワイヤ(EFTE/PTFE)長さ150mmコネクタ MOLEX 51021-0400付き

説明
単線ワイヤ
コネクタ

オプション

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

26/1R
M3 x 0,5 x L1

PE22-120 MCST 3601 詳細なケーブルオプション
は、FAULHABER社のウェブサイトから
ダウンロードできるアプリケーションノ
ートAN 010に記載されています。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る

ステッピングモータ
2相
48ステップ／回転

85 mNm

シリーズ AM3248
22℃環境 AM3248 0700
1相あたりの定格電流（2相オン） 0,7 A
1相あたりの最大電流（2相オン） 1,4 A
相抵抗 1,9 Ω
相インダクタンス（1kHz） 5,2 mH
ホールディング・トルク (2相定格電流時） 85 mNm
保持トルク (最大電流) 152 mNm
無励磁保持トルク 16 mNm
逆起電力振幅 7,8 V/k step/s

電気的時定数 2,7 ms
ロータ慣性 900·10-9 kgm²
ステップ角（フル・ステップ） 7,5 °
角度精度 ±12 %
角加速度 169·103 rad/s²
共振周波数（無負荷時） 49 Hz

熱抵抗 3,4 / 9 K/W 
熱時定数 19 / 900 s 
動作温度範囲 -35 ... +70 °C 
コイル（最大許容温度） +130 °C 
軸受 1) 2) ボールベアリング、予荷重

(軸受:2R)
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 5 000min-1での半径方向（ベアリングから13mm） 50 N
– 5 000min-1での軸方向 10 N
– 静止時の軸方向 140 N
軸の遊び:
– 半径方向 0,015 mm
– 軸方向 0 mm
ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
重量 160 g
マグネット材料 ネオジウム

M [mNm]

0 2 500   5 000   7 500 10 000
2 000 4 000 6 000 8 000

0

10

20

30

40

50

60

70

80

n [min-1]
[steps/s]

36 V

12 V
24 V

連続運転のための推奨領域

ドライブ設定：
AM32482R070000 モーター上で
1.49·10-5 kgm2 の負荷慣性で測定した曲線
Trinamic TMCM-1260  コントローラーを使用。
制御モードフルステップ当たり 256 
マイクロステップ、相電流RMS 700mA)。

1) 特殊潤滑剤オプション、ご要望によりご用意可能
2) 真空 / 低温用の 2 つの予荷重ボールベアリング (軸受けコード: RC)、ご要望によりご用意可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る

寸法図

AM3248

14

(2x)
M1,6x4,7max.

ø22 13

1,5

3x120°
ø32 -0,1

    0

(5,2) 42 ±0,3 ±0,3

±0,1

ø5ø16 -0,05
0

-0,01
-0,006

12,8

2,54

7,62

23

(3x)
M3x4,7max.

(52,5°)

4x ケーブルアセン
ブリ用のパッド

オプションと接続情報

1
2
3
4

00
10

AM32482R070010製品名の例：

機能

接続図
番号

 

プレー ン・シャフトIE3-1024シャフト エンコーダ用 (追加モーターケーブルは必須）
プレー 32GPT ン・シャフト 32L 线性执行器IE3-1024シャフト エンコーダ用 
(追加モーターケーブルは必須）

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

フロント出力軸モータ・タイプ
フロント軸のみ ダブル出力軸

単線ワイヤ（PTFE） 長さ 50/100/150/300mm
単線ワイヤ（PVC） 長さ 50/100/150/300mm または単線ワイヤ(EFTE/PTFE)長さ150mmコネクタ MOLEX 51021-0400付き

説明
単線ワイヤ
コネクタ

オプション

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

32GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024 MCST 3601 詳細なケーブルオプション
は、FAULHABER社のウェブサイトから
ダウンロードできるアプリケーションノ
ートAN 010に記載されています。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2022 Nov. 25

ステッピングモータ
ディスクマグネット2 相、
100ステップ／回転

 
62 mNm

シリーズ DM40100R
22℃環境 DM40100R 2630  1550  0940 
接続 並列 直列 並列 直列 並列 直列
1相あたりの定格電流（1相オン） 2,63 1,32 1,55 0,78 0,94 0,47 A
1相あたりの最大電流（1相オン） 5,09 2,55 4,6 2,3 1,81 0,91 A
相抵抗 0,9 3,8 2,9 11,8 7,5 30 Ω
相インダクタンス（1kHz） 1,15 4,6 3,3 13,2 9 36 mH
ホールディング・トルク (2相定格電流時） 62 62 62 62 62 62 mNm
保持トルク (最大電流) 120 120 120 120 120 120 mNm
無励磁保持トルク 3 3 3 3 3 3 mNm
逆起電力振幅 1,47 2,95 2,5 5 4,14 8,27 V/k step/s
   
電気的時定数 1,2 ms
ロータ慣性 2,7·10-7 kgm²
ステップ角（フル・ステップ） 3,6 °
角度精度 ±6 %
角加速度 444·103 rad/s²
最大回転数 10 000 min-1

共振周波数（無負荷時） 75 Hz
   
熱抵抗 14 K/W 
熱時定数 12 min 
動作温度範囲 -20 ... +50 °C 
コイル（最大許容温度） +130 °C 
軸受 ボール・ベアリング
 (軸受:2R)
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 5 000min-1での半径方向（ベアリングから5mm） 29 N
– 5 000min-1での軸方向 8 N
– 静止時の軸方向 100 N
軸の遊び:
– 半径方向 0,015 mm
– 軸方向 0 mm
ハウジング材質 ポリフェニレンスルファイド (PPS)
重量 125 g
マグネット材料 ネオジウム

M [mNm]
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n [min-1]

24 V
48 V

連続運転のための推奨領域

注：
DM40100R2R263000 モーター上で 
1.49·10-5 kgm2 の負荷慣性で測定した曲線 
(Technosoft IDS640 コントローラーを使用。
サイン/コサイン制御モード、
フルステップ当たり 256 マイクロステップ、
ピーク相電流 2.63 A)。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2022 Nov. 25

寸法図

DM40100R

16±0,5

1

25,618

ø16 -0,033
0

ø5 -0,016
-0,008

 (4x)M3

160

1 8

ø40

31

40

縮小図

オプションと接続情報

 00 01
02

1 茶色  A+ 
2 オレンジ色  A+ 
3 茶色-白  A-
4 オレンジ色-白  A- 

5 赤  B+
6 黄色  B+
7 赤-白  B-
8 黄色-白  B-
  
 

DM40100R2R155000製品名の例：

機能

接続図
番号

 フロント出力軸            モータ・タイプ
フロント軸のみ ダブル出力軸

プレーン・シャフト, L=16mm 
エンコーダ用プレーン・シャフト, L=16mm 

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

IE3-1024

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2020 Apr. 21

ステッピングモータ
ディスクマグネット2 相、
100ステップ／回転

 
200 mNm

シリーズ DM52100N
22℃環境 DM52100N  5300 2000
接続  並列 直列 並列 直列
1相あたりの定格電流（1相オン）  5,3 2,6 2 1 A
1相あたりの最大電流（1相オン）  12,2 6,1 4,6 2,3 A
相抵抗  0,35 1,4 2,2 8,8 Ω
相インダクタンス（1kHz）  0,7 2,8 5 20 mH
ホールディング・トルク (2相定格電流時）  200 200 200 200 mNm
保持トルク (最大電流)  450 450 450 450 mNm
無励磁保持トルク  20 20 20 20 mNm
逆起電力振幅  2,38 4,76 6,3 12,6 V/k step/s
   
電気的時定数 2 ms
ロータ慣性 9,4·10-7 kgm²
ステップ角（フル・ステップ） 3,6 °
角度精度 ±6 %
角加速度 478·103 rad/s²
最大回転数 5 000 min-¹
共振周波数（無負荷時） 75 Hz
   
熱抵抗 7,3 K/W 
熱時定数 18 min 
動作温度範囲 -20 ... +50 °C 
コイル（最大許容温度） +130 °C 
軸受 ボール・ベアリング
 (軸受:2R)
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 5 000min-¹での半径方向（ベアリングから5mm） 54 N
– 5 000min-¹での軸方向 12 N
– 静止時の軸方向 167 N
軸の遊び:
– 半径方向 0,015 mm
– 軸方向 0 mm
ハウジング材質 ポリフェニレンスルファイド (PPS)
重量 250 g
マグネット材料 ネオジウム

M [mNm]
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連続運転のための推奨領域

注：
DM52100N2R53000 モーター上で 
3.96·10-5 kgm2 の負荷慣性で測定した曲線 
(Technosoft IDS640 コントローラーを使用。
サイン/コサイン制御モード、
フルステップ当たり 256 マイクロステップ、
ピーク相電流 5.3 A)。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2020 Apr. 21

寸法図

DM52100N
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縮小図

オプションと接続情報

 00 01
02

1 茶色  A+ 
2 オレンジ色  A+ 
3 茶色-白  A-
4 オレンジ色-白  A- 

5 赤  B+
6 黄色  B+
7 赤-白  B-
8 黄色-白  B-
  
 

DM52100N2R530000製品名の例：

機能

接続図
番号

 フロント出力軸            モータ・タイプ
フロント軸のみ ダブル出力軸

プレーン・シャフト, L=20mm 
エンコーダ用プレーン・シャフト, L=20mm 

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

IE3-1024

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2020 Apr. 21

ステッピングモータ
ディスクマグネット2 相、
100ステップ／回転

 
180 mNm

シリーズ DM52100R
22℃環境 DM52100R  5300 2000
接続  並列 直列 並列 直列
1相あたりの定格電流（1相オン）  5,3 2,6 2 1 A
1相あたりの最大電流（1相オン）  12,2 6,1 4,6 2,3 A
相抵抗  0,35 1,4 2,2 8,8 Ω
相インダクタンス（1kHz）  0,7 2,8 5 20 mH
ホールディング・トルク (2相定格電流時）  180 180 180 180 mNm
保持トルク (最大電流)  400 400 400 400 mNm
無励磁保持トルク  10 10 10 10 mNm
逆起電力振幅  2,15 4,3 5,65 11,4 V/k step/s
   
電気的時定数 2 ms
ロータ慣性 9,4·10-7 kgm²
ステップ角（フル・ステップ） 3,6 °
角度精度 ±6 %
角加速度 425·103 rad/s²
最大回転数 5 000 min-¹
共振周波数（無負荷時） 70 Hz
   
熱抵抗 7,3 K/W 
熱時定数 18 min 
動作温度範囲 -20 ... +50 °C 
コイル（最大許容温度） +130 °C 
軸受 ボール・ベアリング
 (軸受:2R)
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 5 000min-¹での半径方向（ベアリングから5mm） 54 N
– 5 000min-¹での軸方向 12 N
– 静止時の軸方向 167 N
軸の遊び:
– 半径方向 0,015 mm
– 軸方向 0 mm
ハウジング材質 ポリフェニレンスルファイド (PPS)
重量 250 g
マグネット材料 ネオジウム

M [mNm]
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連続運転のための推奨領域

注：
DM52100R2R53000 モーター上で 
3.96·10-5 kgm2 の負荷慣性で測定した曲線 
(Technosoft IDS640 コントローラーを使用。
サイン/コサイン制御モード、
フルステップ当たり 256 マイクロステップ、
ピーク相電流 5.3 A)。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2020 Apr. 21

寸法図
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縮小図

オプションと接続情報

 00 01
02

1 茶色  A+ 
2 オレンジ色  A+ 
3 茶色-白  A-
4 オレンジ色-白  A- 

5 赤  B+
6 黄色  B+
7 赤-白  B-
8 黄色-白  B-
  
 

DM52100R2R530000製品名の例：

機能

接続図
番号

 フロント出力軸            モータ・タイプ
フロント軸のみ ダブル出力軸

プレーン・シャフト, L=20mm 
エンコーダ用プレーン・シャフト, L=20mm 

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

IE3-1024

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2020 Apr. 21

ステッピングモータ
ディスクマグネット2 相、
100ステップ／回転

 
116 mNm

シリーズ DM52100S
22℃環境 DM52100S  3300 1300
1相あたりの定格電流（1相オン）  3,3 1,3 A
1相あたりの最大電流（1相オン）  5 1,9 A
相抵抗  0,7 4,4 Ω
相インダクタンス（1kHz）  1,3 8 mH
ホールディング・トルク (2相定格電流時）  116 116 mNm
保持トルク (最大電流)  174 174 mNm
無励磁保持トルク  7 7 mNm
逆起電力振幅  2,2 5,82 V/k step/s
   
電気的時定数 1,8 ms
ロータ慣性 8·10-7 kgm²
ステップ角（フル・ステップ） 3,6 °
角度精度 ±6 %
角加速度 217·103 rad/s²
最大回転数 5 000 min-¹
共振周波数（無負荷時） 60 Hz
   
熱抵抗 10 K/W 
熱時定数 14 min 
動作温度範囲 -20 ... +50 °C 
コイル（最大許容温度） +130 °C 
軸受 ボール・ベアリング
 (軸受:2R)
最大軸負荷：
– 軸径 5 mm
– 5 000min-¹での半径方向（ベアリングから5mm） 54 N
– 5 000min-¹での軸方向 12 N
– 静止時の軸方向 167 N
軸の遊び:
– 半径方向 0,015 mm
– 軸方向 0 mm
ハウジング材質 ポリフェニレンスルファイド (PPS)
重量 185 g
マグネット材料 ネオジウム
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連続運転のための推奨領域

注：
DM52100S2R33000 モーター上で 
1.49·10-5 kgm2 の負荷慣性で測定した曲線 
(Technosoft IDS640 コントローラーを使用。
サイン/コサイン制御モード、
フルステップ当たり 256 マイクロステップ、
ピーク相電流 3.3 A)。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2020 Apr. 21

寸法図
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オプションと接続情報

 00

並列接続
番号 色                         位相 

1 オレンジ色  A+ 
2 オレンジ色-白  A- 

3 黄色  B+
4 黄色-白  B-
  
 

样品规格：DM52100S2R330000

光轴, L=20mm

前轴规格                 电机型号
仅前端出轴 双端出轴

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る

ステッピングモータ
2相200ステップ／回転

307 mNm

シリーズ DM66200H
22℃環境 DM66200H 1000
1相あたりの定格電流（2相オン） 1 A
1相あたりの最大電流（2相オン） 2 A
相抵抗 3,8 Ω
相インダクタンス（1kHz） 2,3 mH
ホールディング・トルク (2相定格電流時） 307 mNm
保持トルク (最大電流) 581 mNm
無励磁保持トルク 10 mNm
逆起電力振幅 4,4 V/k step/s

電気的時定数 0,6 ms
ロータ慣性 363·10-7 kgm²
ステップ角（フル・ステップ） 1,8 °
角度精度 ±5 %
角加速度 16·103 rad/s²
共振周波数（無負荷時） 15 Hz

熱抵抗 1,4 / 6,9 K/W 
熱時定数 16 / 1 000 s 
動作温度範囲 -30 ... +70 °C 
コイル（最大許容温度） +130 °C 
軸受 ボールベアリング、予荷重

(軸受:1R) 
最大軸負荷：
– 2 000min-¹での半径方向 300 N
– 2 000min-¹での軸方向 100 N
– 静止時の軸方向 700 N
軸の遊び:
– 半径方向 0,015 mm
– 軸方向 0 mm
ハウジング材質 アルミニウム(黒色メッキ)
重量 218 g
マグネット材料 ネオジウム

M [mNm]

0 500   1 000   1 500 2 000 2 500
0

25

50

75

100

125

150

175

200

n [min-1]

48 V

24 V
36 V

連続運転のための推奨領域

ドライブ設定：
DM66200H モーター上で 396·10-7 kgm2 
の負荷慣性で測定した曲線 ISCM8005 
コントローラーを使用。
サイン/コサイン制御モード、フルステ
ップ当たり 256 マイクロステップ、
ピーク相電流 1.41 A)。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

DM66200H

24 ±0,15±1

1,5 ±0,2 ±0,1

±0,1±0,1

±0,1

15

±0,211

ø66 ±0,1 ø58 ±0,15+0,004
+0,016

0,5

2,74x M3
2,7

2xø4G7
46x M1,6

+0,004
+0,016

2,7
ø4G7


1

4

1

4

62ø

30
60°6x

90°4x

50ø

40ø

45°

4x ケーブルアセン
ブリ用のパッド

縮小図max. 深さ

max. 深さ

max. 深さmax. 深さ

オプションと接続情報

1
2
3
4

        

01
02
11
12

DM66200H1R100001製品名の例：

機能

接続図
番号

 

モータフレックスプリント
160 mmモータケーブル
モータフレックスプリント,り付けフランジ
160 mmモータケーブル,り付けフランジ

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

フロント出力軸モータ・タイプ

ケーブル
フレックスプリント
曲げ半径：最小3 mm min.
Molex 874380443

コネクタ
Molex 87439-0400

製品接続

ギアヘッド／ リードスクリュー エンコーダ ドライブエレクトロニクス

MCST 3601

ケーブル/アクセサリー

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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戻る

 

 リニア・DC サーボモータ

リニア・DC サーボモータ   

   

LM 0830...01  アナログ・ホールセンサ 1.03 N

LM 1247...11  アナログ・ホールセンサ 3.6 N

LM 1247...12  Sin	/	Cos	制御  3.6 N

LM1483...11  アナログ・ホールセンサ  6.2 N

LM1483...12 	Sin	/	Cos	制御  6.2 N

LM 2070...11  アナログ・ホールセンサ 9.2 N

LM 2070...12  	Sin	/	Cos	制御  9.2 N

戻る



戻る
Edition 2023 Nov. 22

リニア・DC サーボモータ
アナログ・ホールセンサ  

1,03 N

 LM 0830 ... 01
22℃環境 LM 0830 ... 01
連続推力 Fe max. 1,03 N
最大推力 Fp max. 2,74 N
連続電流 Ie max. 0,53 A
最大電流 Ip max. 1,41 A
逆起電圧定数 kE 1,58 V/m/s
力定数 kF 1,94 N/A
端子間抵抗、位相間 R 7,37 Ω
端子インダクタンス、位相間 L 117 µH
熱抵抗 Rth1 / Rth2 6,6 / 37,4 K/W
熱時定数 τw1 / τw2 4 / 291 s
動作温度範囲 -20 … +125 °C
磁石ピッチ τm 12 mm
ロッド・ベアリング ポリマースリーブ
ハウジング材質 金属、非磁性
動作方向 電子的に反転可能

015-01 040-01
ストローク S max. 15 40 mm
再現性 σr 40 40 µm
精度 σa 120 140 µm
加速度 ae max. 206,9 147,8 m/s²
速度 ve max. 1,8 2,4 m/s
ロッドの長さ L1 58 82 mm
ロッド重量 mm 5 7 g
総重量 mt 15 17 g

ケーブル/アクセサリー

0,1 0,3 0,40,2 0,60,50 0,7 0,8

0,1

0

  0,3

  0,2

0,4

0,5

0,6

LM 0830–015–01

0,2

  0,6

  0,4

0,8

1,0

1,2
移動距離:  15 mm
摩擦係数:  0,2
傾斜角度:  0°
静止時間:  0,1 s

負荷：  
外力がゼロの場合の所定の
速度における許容最大負荷

外力 ：  
次の各負荷で所定の速度に
おける許容最大外力

- 0,035 kg
- 0,05 kg
- 0,1 kg

スピード [m/s]

負荷 (ロッド込。) [kg] 外力 [N]
負荷：         (t1 = t2 = t3) 

注意: 本モータは DC 50 V 未満の直流電圧でご使用ください。           与えられた値は静止状態のモータに対するものです。
片ロッドにも対応可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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  0

M1,6 2,5 

±1 

4,5 ±0,07 
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0
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0
0

0
0

00
00

00

LM 0830 ... 01

ロッドは参照番号

deep deep

deep, 非磁性ネジを推奨 

オプション、ケーブル、接続情報

1
2
3
4
5
6
7
8

LM0830-015-01

オプション 

製品名の例：
種類 説明

   番号ピン

 

 

フレックスボード
8 回路; 0,5mm ピッチ 
推奨コネクタモレックス 
- ZIF コネクタ, Nr. 52746

  

C 相 
B 相 
A 相     
GND  
UDD (+5V) 
ホールセンサ C  
ホールセンサ B       
ホールセンサ A 

機能 機能
接続

製品接続

ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

MC 3001 B
MC 3001 P
MC 5004 P

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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リニア・DC サーボモータ
アナログ・ホールセンサ  

3,6 N

 LM 1247 ... 11
22℃環境 LM 1247 ... 11
連続推力 Fe max. 3,6 N
最大推力 Fp max. 10,5 N
連続電流 Ie max. 0,55 A
最大電流 Ip max. 1,64 A
逆起電圧定数 kE 5,25 V/m/s
力定数 kF 6,43 N/A
端子間抵抗、位相間 R 13,17 Ω
端子インダクタンス、位相間 L 820 µH
熱抵抗 Rth1 / Rth2 3,2 / 20 K/W
熱時定数 τw1 / τw2 11 / 624 s
動作温度範囲 -20 … +125 °C
磁石ピッチ τm 18 mm
ロッド・ベアリング ポリマースリーブ
ハウジング材質 金属、非磁性
動作方向 電子的に反転可能

LM 1247- 020-11 040-11 060-11 080-11 100-11 120-11
ストローク S max. 20 40 60 80 100 120 mm
再現性 σr 40 40 40 40 40 40 µm
精度 σa 120 140 160 180 200 220 µm
加速度 ae max. 187,6 142,5 122,9 101,8 91,4 81 m/s²
速度 ve max. 1,9 2,4 2,7 2,9 3 3,1 m/s
ロッドの長さ L1 82 109 127 154 172 190 mm
ロッド重量 mm 19 25 29 35 39 44 g
総重量 mt 58 64 68 74 78 83 g

ケーブル/アクセサリー

0,1 0,3 0,40,2 0,60,50 0,7 0,9 1,00,8

0,25

0

  0,75

  0,50

1,00

1,25

1,50

1,75

2,00

LM 1247–020–11

0,5

  1,5

  1,0

2,0

2,5

3,0

3,5

4,0
移動距離:  20 mm
摩擦係数:  0,2
傾斜角度:  0°
静止時間:  0,1 s

負荷：  
外力がゼロの場合の所定の
速度における許容最大負荷

外力 ：  
次の各負荷で所定の速度に
おける許容最大外力

- 0,1 kg
- 0,2 kg
- 0,5 kg

スピード [m/s]

外力 [N]
負荷：         (t1 = t2 = t3) 

負荷 (ロッド込。) [kg]

注意: 本モータは DC 75 V 未満の直流電圧でご使用ください。           与えられた値は静止状態のモータに対するものです。
片ロッドにも対応可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

4x M1,6 2 
43,5 -0,1

0

9,2 -0,1
0

00
00

00

LM 1247 ... 11

00
00

00

(ø6,31)

46,81,3 1,3

ø12,4

-0,05
0

12,5 -0,05
0

19,1

6,6

L1 ±0,5

M2 3 M2 3

261±15
110

非磁性ネジを推奨
深さ

深さ深さ

ロッドは参照番号

オプション、ケーブル、接続情報

-11C

1
2 10

9

1
2
3
4
5
6
7
8

9
10

LM1247-020-11

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 
材質 PVC、10 芯、AWG 28 コネクタA05a ‒ TCO、
ピッチ 2 mm

ケーブル
ピン

 

フレックスボード
被覆材質：PVC
10線、AWG28、グリッド1 mm
錫メッキワイヤ

C 相 
B 相                     
A 相 
GND  
UDD (+5V) 
ホールセンサ C  
ホールセンサ B  
ホールセンサ A 
N.C. 
N.C. 

機能

接続
-11/-11C

製品接続

ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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リニア・DC サーボモータ
Sin / Cos 制御

3,6 N

 LM 1247 ... 12
22℃環境 LM 1247 ... 12
連続推力 Fe max. 3,6 N
最大推力 Fp max. 10,5 N
連続電流 Ie max. 0,55 A
最大電流 Ip max. 1,64 A
逆起電圧定数 kE 5,25 V/m/s
力定数 kF 6,43 N/A
端子間抵抗、位相間 R 13,17 Ω
端子インダクタンス、位相間 L 820 µH
熱抵抗 Rth1 / Rth2 3,2 / 20 K/W
熱時定数 τw1 / τw2 11 / 624 s
動作温度範囲 -20 … +125 °C
磁石ピッチ τm 18 mm
ロッド・ベアリング ポリマースリーブ
ハウジング材質 金属、非磁性
動作方向 電子的に反転可能

LM 1247- 020-12 040-12 060-12 080-12 100-12 120-12
ストローク S max. 20 40 60 80 100 120 mm
再現性 σr 80 80 80 80 80 80 µm
精度 σa 200 220 240 260 280 300 µm
加速度 ae max. 187,6 142,5 122,9 101,8 91,4 81 m/s²
速度 ve max. 1,9 2,4 2,7 2,9 3 3,1 m/s
ロッドの長さ L1 82 109 127 154 172 190 mm
ロッド重量 mm 19 25 29 35 39 44 g
総重量 mt 58 64 68 74 78 83 g

ケーブル/アクセサリー

0,1 0,3 0,40,2 0,60,50 0,7 0,9 1,00,8

0,25

0

  0,75

  0,50

1,00

1,25

1,50

1,75

2,00

LM 1247–020–12

0,5

  1,5

  1,0

2,0

2,5

3,0

3,5

4,0
移動距離:  20 mm
摩擦係数:  0,2
傾斜角度:  0°
静止時間:  0,1 s

負荷：  
外力がゼロの場合の所定の
速度における許容最大負荷

外力 ：  
次の各負荷で所定の速度に
おける許容最大外力

- 0,1 kg
- 0,2 kg
- 0,5 kg

スピード [m/s]

外力 [N]
負荷：         (t1 = t2 = t3) 

負荷 (ロッド込。) [kg]

注意: 本モータは DC 75 V 未満の直流電圧でご使用ください。           与えられた値は静止状態のモータに対するものです。
片ロッドにも対応可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2022 Sep. 09

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

4x M1,6 2 
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ロッドは参照番号

オプション、ケーブル、接続情報

-12C

1
2 10

9

1
2
3
4
5
6
7
8

9
10

LM1247-020-12

オプション
製品名の例：

種類 説明

材質 PVC、10 芯、AWG 28 コネクタA05a ‒ TCO、
ピッチ 2 mm

ケーブル
ピン

フレックスボード
被覆材質：PVC
10線、AWG28、グリッド1 mm
錫メッキワイヤ

C 相 
B 相
A 相 
GND  
UDD (+5V) 
Sin +
Sin -
Cos +
Cos - 
N.C. 

機能

接続
-12/-12C

製品接続

ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2022 Sep. 09

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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リニア・DC サーボモータ
アナログ・ホールセンサ  

6,2 N

 LM 1483 ... 11
22℃環境 LM 1483 ... 11
連続推力 Fe max. 6,2 N
最大推力 Fp max. 18,4 N
連続電流 Ie max. 0,5 A
最大電流 Ip max. 1,48 A
逆起電圧定数 kE 10,16 V/m/s
力定数 kF 12,44 N/A
端子間抵抗、位相間 R 26,3 Ω
端子インダクタンス、位相間 L 1 649 µH
熱抵抗 Rth1 / Rth2 1,97 / 12,5 K/W
熱時定数 τw1 / τw2 12,2 / 789 s
動作温度範囲 -20 … +125 °C
磁石ピッチ τm 18 mm
ロッド・ベアリング ポリマースリーブ
ハウジング材質 金属、非磁性
動作方向 電子的に反転可能

LM 1483- 020-11 040-11 060-11 080-11
ストローク S max. 20 40 60 80 mm
再現性 σr 40 40 40 40 µm
精度 σa 120 140 160 180 µm
加速度 ae max. 213,1 176,6 158,5 140,5 m/s²
速度 ve max. 2,1 2,7 3,1 3,4 m/s
ロッドの長さ L1 127 154 172 190 mm
ロッド重量 mm 29 35 39 44 g
総重量 mt 117 124 128 132 g

ケーブル/アクセサリー

0,1 0,3 0,40,2 0,60,50 0,7 0,9 1,00,8
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  1,0

2,0

2,5

3,0

3,5

4,0

LM 1483–020–11

1

  3

  2

4

5

6

7

8
移動距離:  20 mm
摩擦係数:  0,2
傾斜角度:  0°
静止時間:  0,1 s

負荷：  
外力がゼロの場合の所定の
速度における許容最大負荷

外力 ：  
次の各負荷で所定の速度に
おける許容最大外力

- 0,15 kg
- 0,3 kg
- 0,6 kg

スピード [m/s]

外力 [N]
負荷：         (t1 = t2 = t3) 

負荷 (ロッド込。) [kg]

注意: 本モータは DC 75 V 未満の直流電圧でご使用ください。           与えられた値は静止状態のモータに対するものです。
片ロッドにも対応可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2023 Nov. 22

寸法図
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オプション、ケーブル、接続情報
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LM1483-020-11

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  材質 PVC、10 芯、AWG 28 コネクタA05a ‒ TCO、
ピッチ 2 mm

ケーブル
ピン

 

フレックスボード
被覆材質：PVC、10線、
AWG28、グリッド1 mm
錫メッキワイヤ

C 相 
B 相                     
A 相 
GND  
UDD (+5V) 
ホールセンサ C  
ホールセンサ B  
ホールセンサ A 
N.C. 
N.C. 

機能

接続
-11/-11C

製品接続

ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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リニア・DC サーボモータ 6,2 N

 LM 1483 ... 12
22℃環境 LM 1483 ... 12
連続推力 Fe max. 6,2 N
最大推力 Fp max. 18,4 N
連続電流 Ie max. 0,5 A
最大電流 Ip max. 1,48 A
逆起電圧定数 kE 10,16 V/m/s
力定数 kF 12,44 N/A
端子間抵抗、位相間 R 26,3 Ω
端子インダクタンス、位相間 L 1 649 µH
熱抵抗 Rth1 / Rth2 1,97 / 12,5 K/W
熱時定数 τw1 / τw2 12,2 / 789 s
動作温度範囲 -20 … +125 °C
磁石ピッチ τm 18 mm
ロッド・ベアリング ポリマースリーブ
ハウジング材質 金属、非磁性
動作方向 電子的に反転可能

LM 1483- 020-12 040-12 060-12 080-12
ストローク S max. 20 40 60 80 mm
再現性 σr 80 80 80 80 µm
精度 σa 200 220 240 260 µm
加速度 ae max. 213,1 176,6 158,5 140,5 m/s²
速度 ve max. 2,1 2,7 3,1 3,4 m/s
ロッドの長さ L1 127 154 172 190 mm
ロッド重量 mm 29 35 39 44 g
総重量 mt 117 124 128 132 g

ケーブル/アクセサリー

0,1 0,3 0,40,2 0,60,50 0,7 0,9 1,00,8

0,5

0

  1,5

  1,0

2,0

2,5

3,0

3,5

4,0

LM 1483–020–12

1

  3

  2

4

5

6

7

8
移動距離:  20 mm
摩擦係数:  0,2
傾斜角度:  0°
静止時間:  0,1 s

負荷：  
外力がゼロの場合の所定の
速度における許容最大負荷

外力 ：  
次の各負荷で所定の速度に
おける許容最大外力

- 0,15 kg
- 0,3 kg
- 0,6 kg

スピード [m/s]

外力 [N]
負荷：         (t1 = t2 = t3) 

負荷 (ロッド込。) [kg]

注意: 本モータは DC 75 V 未満の直流電圧でご使用ください。           与えられた値は静止状態のモータに対するものです。
片ロッドにも対応可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2022 Sep. 09

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

Sin / Cos 制御

www.faulhaber.com



戻る

寸法図

4x M2,5 2,5 
78 -0,1

0

10 -0,1
0

00
00

00

LM 1483 ... 12

00
00

00

(ø6,31)

82,91,3 1,3

ø12,4

-0,05
0

14 -0,05
0

19,9

6,6

L1 ±0,5M2 3 M2 3

261±15

110

非磁性ネジを推奨
深さ

深さ深さ

ロッドは
参照番号

オプション、ケーブル、接続情報

-12C

1
2 10

9

1
2
3
4
5
6
7
8

9
10

LM1483-020-12

オプション
製品名の例：

種類 説明

材質 PVC、10 芯、AWG 28 コネクタA05a ‒ TCO、
ピッチ 2 mm

ケーブル
ピン

フレックスボード
被覆材質：PVC、10線、
AWG28、グリッド1 mm
錫メッキワイヤ

C 相 
B 相
A 相 
GND  
UDD (+5V) 

機能

接続
-12/-12C

Sin +
Sin -
Cos +
Cos -
N.C.

製品接続

ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2022 Sep. 09

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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リニア・DC サーボモータ
アナログ・ホールセンサ  

9,2 N

 LM 2070 ... 11
22℃環境 LM 2070 ... 11
連続推力 Fe max. 9,2 N
最大推力 Fp max. 27,6 N
連続電流 Ie max. 0,79 A
最大電流 Ip max. 2,4 A
逆起電圧定数 kE 9,5 V/m/s
力定数 kF 11,64 N/A
端子間抵抗、位相間 R 10,83 Ω
端子インダクタンス、位相間 L 1 125 µH
熱抵抗 Rth1 / Rth2 3,1 / 9,3 K/W
熱時定数 τw1 / τw2 30 / 1 200 s
動作温度範囲 -20 … +125 °C
磁石ピッチ τm 24 mm
ロッド・ベアリング ポリマースリーブ
ハウジング材質 金属、非磁性
動作方向 電子的に反転可能

LM 2070- 040-11 080-11 120-11 160-11 220-11
ストローク S max. 40 80 120 160 220 mm
再現性 σr 60 60 60 60 80 µm
精度 σa 200 300 400 500 600 µm
加速度 ae max. 83,7 61,3 51,1 43,8 35,4 m/s²
速度 ve max. 1,8 2,2 2,6 2,6 2,8 m/s
ロッドの長さ L1 134 182 218 254 314 mm
ロッド重量 mm 110 150 180 210 260 g
総重量 mt 248 288 318 348 398 g

ケーブル/アクセサリー

0,1 0,3 0,40,2 0,60,50 0,7 0,9 1,00,8

0,5

0

  1,5

  1,0

2,0

2,5

3,0
3,5
4,0
4,5
5,0

1

  3

  2

4

5

6
7
8

9
10

LM 2070–040–11

移動距離:  40 mm
摩擦係数:  0,2
傾斜角度:  0°
静止時間:  0,1 s

負荷：  
外力がゼロの場合の所定の
速度における許容最大負荷

外力 ：  
次の各負荷で所定の速度に
おける許容最大外力

- 0,5 kg
- 1,0 kg
- 2,0 kg

スピード [m/s]

外力 [N]
負荷：         (t1 = t2 = t3) 

負荷 (ロッド込。) [kg]

注意: 本モータは DC 75 V 未満の直流電圧でご使用ください。           与えられた値は静止状態のモータに対するものです。
片ロッドにも対応可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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Edition 2023 Nov. 22

寸法図

2 2

ø19,9

-0,0570
0

20 -0,05
0

27,4
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L1 ±0,5 

M4 8

65 -0,1
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15 -0,1
0
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250 ±15

LM 2070 ... 11

00
00

00

00
00

00

(ø12)110

縮小図

非磁性体のネジが推奨されます

深さ 深さ

深さ

ロッドは参照番号

オプション、ケーブル、接続情報

-11C

1
2 10

9

1
2
3
4
5
6
7
8

9
10

LM2070-040-11

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 
材質 PVC、10 芯、AWG 28 コネクタA05a ‒ TCO、
ピッチ 2 mm

ケーブル
ピン

 

フレックスボード
被覆材質：PVC
10線、AWG28、グリッド1 mm
錫メッキワイヤ

C 相 
B 相                     
A 相 
GND  
UDD (+5V) 
ホールセンサ C  
ホールセンサ B  
ホールセンサ A 
N.C. 
N.C. 

機能

接続
-11/-11C

製品接続

ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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リニア・DC サーボモータ
Sin / Cos 制御

9,2 N

 LM 2070 ... 12
22℃環境 LM 2070 ... 12
連続推力 Fe max. 9,2 N
最大推力 Fp max. 27,6 N
連続電流 Ie max. 0,79 A
最大電流 Ip max. 2,4 A
逆起電圧定数 kE 9,5 V/m/s
力定数 kF 11,64 N/A
端子間抵抗、位相間 R 10,83 Ω
端子インダクタンス、位相間 L 1 125 µH
熱抵抗 Rth1 / Rth2 3,1 / 9,3 K/W
熱時定数 τw1 / τw2 30 / 1 200 s
動作温度範囲 -20 … +125 °C
磁石ピッチ τm 24 mm
ロッド・ベアリング ポリマースリーブ
ハウジング材質 金属、非磁性
動作方向 電子的に反転可能

LM 2070- 040-12 080-12 120-12 160-12 220-12
ストローク S max. 40 80 120 160 220 mm
再現性 σr 100 100 100 100 120 µm
精度 σa 500 600 700 800 900 µm
加速度 ae max. 83,7 61,3 51,1 43,8 35,4 m/s²
速度 ve max. 1,8 2,2 2,5 2,6 2,8 m/s
ロッドの長さ L1 134 182 218 254 314 mm
ロッド重量 mm 110 150 180 210 260 g
総重量 mt 248 288 318 348 398 g

ケーブル/アクセサリー

0,1 0,3 0,40,2 0,60,50 0,7 0,9 1,00,8

0,5

0

  1,5

  1,0

2,0
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LM 2070–040–12

移動距離:  40 mm
摩擦係数:  0,2
傾斜角度:  0°
静止時間:  0,1 s

負荷：  
外力がゼロの場合の所定の
速度における許容最大負荷

外力 ：  
次の各負荷で所定の速度に
おける許容最大外力

- 0,5 kg
- 1,0 kg
- 2,0 kg

スピード [m/s]

外力 [N]
負荷：         (t1 = t2 = t3) 

負荷 (ロッド込。) [kg]

注意: 本モータは DC 75 V 未満の直流電圧でご使用ください。           与えられた値は静止状態のモータに対するものです。
片ロッドにも対応可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2022 Sep. 09

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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縮小図

非磁性体のネジが推奨されます
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ロッドは参照番号

オプション、ケーブル、接続情報
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LM2070-040-12

オプション
製品名の例：

種類 説明

材質 PVC、10 芯、AWG 28 コネクタA05a ‒ TCO、
ピッチ 2 mm

ケーブル
ピン

フレックスボード
被覆材質：PVC
10線、AWG28、グリッド1 mm
錫メッキワイヤ

C 相 
B 相
A 相 
GND  
UDD (+5V) 
Sin +
Sin -
Cos +
Cos - 
N.C. 

機能

接続
-12/-12C

製品接続

ドライブエレクトロニクス ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについては、
「アクセサリー」のチャプターをご参

照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2022 Sep. 09

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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 精密ギアヘッド

精密ギアヘッド   

03B 遊星ギアヘッド	  0.88 mNm

06A 遊星ギアヘッド	   25 mNm

06/1 遊星ギアヘッド	   25 mNm

08/1 遊星ギアヘッド	   60 mNm

08/2 スパーギアヘッド  15 mNm

08/3 スパーギアヘッド  15 mNm

10/1 遊星ギアヘッド	   0.1 Nm

12/3 スパーギアヘッド  0.03 Nm

12/4 遊星ギアヘッド	   0.3 Nm

12/5 スパーギアヘッド	  0.03 Nm

13A 遊星ギアヘッド	   0.18 Nm

14/1 遊星ギアヘッド	   0.3 Nm

13A 遊星ギアヘッド	   0.18 Nm

14/1 遊星ギアヘッド	   0.3 Nm

15A 遊星ギアヘッド	   0.25 Nm

15/5 スパーギアヘッド  0.1 Nm

15/5 S スパーギアヘッド  0.1 Nm

15/8 スパーギアヘッド	  0.1 Nm

15/10 遊星ギアヘッド	   0.35 Nm

16A スパーギアヘッド  0.03 Nm

16/5 スパーギアヘッド  0.1 Nm

16/5 S スパーギアヘッド  0.1 Nm

16/7 遊星ギアヘッド	   0.3 Nm

16/8 スパーギアヘッド	  0.1 Nm

17/1 遊星ギアヘッド   0.55 Nm

20/1R 遊星ギアヘッド	   0.8 Nm

22E 遊星ギアヘッド	   0.6 Nm

22EKV 遊星ギアヘッド	   1.2 Nm

22/2 スパーギアヘッド  0.1 Nm

22/5 スパーギアヘッド	  0.1 Nm

22/7 遊星ギアヘッド	   0.7 Nm

23/1 遊星ギアヘッド	   0.7 Nm

26A 遊星ギアヘッド	   1 Nm

26/1R 遊星ギアヘッド	   3.5 Nm

30/1 遊星ギアヘッド	   4.5 Nm

30/1 S 遊星ギアヘッド	   4.5 Nm

32/3R 遊星ギアヘッド	   7 Nm

38/1 遊星ギアヘッド	   10 Nm

38/1 S 遊星ギアヘッド	   10 Nm

38/2 遊星ギアヘッド	   10 Nm

38/2 S 遊星ギアヘッド	   10 Nm

44/1 遊星ギアヘッド	   16 Nm

戻る



戻る
Edition 2023 May. 05

遊星ギアヘッド
  

0,88 mNm
組み合わせ
ブラシレスDCモータ

シリーズ 03B
03B

ハウジング材質 プラスチック
ギアトレーン材質 スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 15 000 min-¹
無負荷でのバックラッシュ ≤ 4 °
出力軸のベアリング スリーブベアリング
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から2 mm） ≤ 1 N
– 軸方向 ≤ 1 N
最大軸圧入力 ≤ 1 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から2 mm） ≤ 0,07 mm
– 軸方向 ≤ 0,15 mm
動作温度範囲 - 20 ...  + 60 °C

03B

ø0,8ø3,4

2,8 ±0,3

0,85±0,1

±0,005ø1,5±0,05

L2 ±0,2

L1 ±0,3

他の組合せは表を参照してください。
0308...Bとの組み合わせ例

寸法図

注意: この減速機はメーカーでモータと組み合わせて供給されます。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3
連続運転トルク mNm 0,28 0,88
断続運転トルク mNm 0,42 1,32
モータを除いた重量（約） g 0,2 0,18
効率（最大） - -
回転方向是否一致（逆転可） = =

減速比
(正確な)

25:1 125:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 6,0 6,0
L1 [mm] = モータを含めた長さ 0308A...B 12,6 12,6

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド
  

25 mNm
組み合わせ
ブラシレスDCモータ

シリーズ 06A
06A

ハウジング材質 プラスチック
ギアトレーン材質 -
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 15 000 min-¹
無負荷でのバックラッシュ ≤ 4 °
出力軸のベアリング -
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から3 mm） ≤ 0,3 N
– 軸方向 ≤ 0,5 N
最大軸圧入力 ≤ 2 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から3 mm） ≤ 0,05 mm
– 軸方向 ≤ 0,1 mm
動作温度範囲 - 20 ...  + 60 °C

06A

ø5,8 ±0,1 ±0,1

L1 ±0,5 4,8 ±0,5

L2 ±0,2

0,4 ±0,15 2,5 ±0,1

1,3 -0,08
0

ø1,4 -0,01
0

ø3,3

寸法図
より多くの組合せは表を参照してください。

 

0515...Bとの組み合わせ例

注意: この減速機はメーカーでモータと組み合わせて供給されます。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3
連続運転トルク mNm 1,2 6
断続運転トルク mNm 1,8 9
モータを除いた重量（約） g 1,24 1,32
効率（最大） - -
回転方向是否一致（逆転可） = =

減速比
(正確な)

25:1 125:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 11,0 11,0
L1 [mm] = モータを含めた長さ 0515A...B 22,8 22,8

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド
  

25 mNm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
ステッピングモータ

シリーズ 06/1
06/1 06/1K

ハウジング材質 スチール スチール
ギアトレーン材質 スチール スチール
推奨最大入力速度：   
– 連続運転 8 000 min-1 8 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 ° ≤ 3 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ ボール・ベアリング
最大軸負荷：   
– 径方向（取付け面から3,5 mm） ≤ 0,5 N ≤ 5 N
– 軸方向 ≤ 0,5 N ≤ 3 N
最大軸圧入力 ≤ 3,5 N ≤ 5 N
軸の遊び：   
– 径方向（取付け面から3,5 mm） ≤ 0,06 mm ≤ 0,06 mm
– 軸方向 ≤ 0,1 mm ≤ 0,05 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

06/1 06/1 K (L1, L2 = + 1)

ø3
+0,02
+0,01ø6

0,8 -0,03
 0

ø1-0,008

4

4,5 ±0,2

±0,2

L2 ±0,25

L1 ±0,5

-0,002
-0,05
 0

2

0,5

2,8

ø4
0

-0,008

1,3 -0,03
 0

ø1,5 -0,008

4,9

5,4 ±0,2

±0,2

-0,002

3

4,1

より多くの組合せは表を参照してください。 
0615...Sとの組み合わせ例

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5 6
連続運転トルク mNm 25 25 25 25 25 25
断続運転トルク mNm 35 35 35 35 35 35
モータを除いた重量（約） g 2 2,8 3,4 4 4,4 5
効率（最大） % 90 80 70 60 55 48
回転方向是否一致（逆転可） = = = = = =

減速比
(正確な)

4:1 16:1 64:1 256:1 1 024:1 4 096:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 9,2 11,9 14,6 17,3 20,0 22,7
L1 [mm] = モータを含めた長さ 0615C...S 24,2 26,9 29,6 32,3 35,0 37,7

0515C...B 23,8 26,5 29,2 31,9 34,6 37,3
0620C...B 29,2 31,9 34,6 37,3 40,0 42,7
DM0620...35 18,7 21,4 24,1 26,8 29,5 32,2
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遊星ギアヘッド
  

60 mNm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
ステッピングモータ

シリーズ 08/1
08/1 08/1K

ハウジング材質 金属 金属
ギアトレーン材質 スチール スチール
推奨最大入力速度：   
– 連続運転 8 000 min-1 8 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 ° ≤ 3 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ ボール・ベアリング
最大軸負荷：   
– 径方向（取付け面から4,5 mm） ≤ 0,8 N ≤ 5 N
– 軸方向 ≤ 1 N ≤ 3 N
最大軸圧入力 ≤ 5 N ≤ 5 N
軸の遊び：   
– 径方向（取付け面から4,5 mm） ≤ 0,06 mm ≤ 0,06 mm
– 軸方向 ≤ 0,1 mm ≤ 0,05 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

08/1 08/1 K

3

 ø8 -0,05

±0,23,93

1

5,90L1 ±0,5

L2 ±0,25

ø4 +0,004
+0,012

1,3 -0,03
0
ø1,5 -0,008

-0,002  0
-0,008ø4

4,15 ±0,2

0

±0,2

より多くの組合せは表を参照してください。 
0816...SRとの組み合わせ例

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5 6
連続運転トルク mNm 60 60 60 60 60 60
断続運転トルク mNm 120 120 120 120 120 120
モータを除いた重量（約） g 2,9 3,8 4,6 5,4 6,3 7,1
効率（最大） % 90 80 70 60 55 48
回転方向是否一致（逆転可） = = = = = =

減速比
(正確な)

4:1 16:1 64:1 256:1 1 024:1 4 096:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 9,6 12,3 15,0 17,7 20,4 23,1
L1 [mm] = モータを含めた長さ 0816P...SR 25,5 28,2 30,9 33,6 36,3 39,0

0824P...B 33,7 36,4 39,1 41,8 44,5 47,2
AM0820...08 23,4 26,1 28,8 31,5 34,2 36,9
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スパーギアヘッド
  

15 mNm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
ステッピングモータ

シリーズ 08/2
08/2 08/2K

ハウジング材質 金属 金属
ギアトレーン材質 金属 金属
推奨最大入力速度：   
– 連続運転 8 000 min-1 8 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 5 ° ≤ 5 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ ボール・ベアリング
最大軸負荷：   
– 径方向（取付け面から4,5 mm） ≤ 0,8 N ≤ 5 N
– 軸方向 ≤ 1 N ≤ 3 N
最大軸圧入力 ≤ 5 N ≤ 5 N
軸の遊び：   
– 径方向（取付け面から4,5 mm） ≤ 0,06 mm ≤ 0,06 mm
– 軸方向 ≤ 0,1 mm ≤ 0,05 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

08/2 08/2 K

3

±0,23,9

1

5,9L1 ±0,5

L2

 ø8 ±0,05 ø4 +0,004
+0,012

1,3 -0,03
0

ø1,5 -0,008
-0,002  0

-0,008ø4

4,1 ±0,2

±0,2

5,8

M1,2 x1,7 
2x

±0,2

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。 
0816...SRとの組み合わせ例

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3 4 5 6 7 8 9
連続運転トルク mNm 15 15 15 15 15 15 15 15
断続運転トルク mNm 25 25 25 25 25 25 25 25
モータを除いた重量（約） g 3,2 3,4 3,6 3,8 4 4,2 4,4 4,6
効率（最大） % 94 90 86 81 77 74 70 66
回転方向是否一致（逆転可） = ≠ = ≠ = ≠ = ≠

減速比 1)

(近似値)
4:1 9,4:1 21,9:1 51,2:1 120:1 279:1 650:1 1 518:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 12,0 13,4 15,2 17,0 18,8 20,6 22,4 24,2
L1 [mm] = モータを含めた長さ 0816D...SR 27,9 29,3 31,1 32,9 34,7 36,5 38,3 40,1

0824D...B 36,1 37,5 39,3 41,1 42,9 44,7 46,5 48,3
AM0820...12 25,8 27,2 29,0 30,8 32,6 34,4 36,2 38,0

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2020 Feb. 18

スパーギアヘッド
ゼロ・バックラッシュ

15 mNm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
ステッピングモータ

シリーズ 08/3
08/3

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 金属
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 8 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ   0 °
出力軸のベアリング ボール・ベアリング
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から4,5 mm） ≤ 5 N
– 軸方向 ≤ 3 N
最大軸圧入力 ≤ 5 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から4,5 mm） ≤ 0,06 mm
– 軸方向 ≤ 0,05 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

08/3

3

±0,24,1

1

5,9L1 ±0,5

L2

 ø8 ±0,05 ø4 -0,008
0

1,3 -0,03
0

ø1,5 -0,008
-0,002

±0,2

±0,2

5,8

M1,2 x1,7 
2x

深さ

モータ端子との位置関係は
ありません。

より多くの組合せは表を参照してください。 
0816...SRとの組み合わせ例

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

注意: この減速機はメーカーでモータと組み合わせて供給されます。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 6 7 8 9
連続運転トルク mNm 15 15 15 15
断続運転トルク mNm 25 25 25 25
モータを除いた重量（約） g 4,5 4,9 5,3 5,7
効率（最大） - - - -
回転方向是否一致（逆転可） = ≠ = ≠

減速比 1)

(近似値)
120:1 279:1 650:1 1 518:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 18,8 20,6 22,4 24,2
L1 [mm] = モータを含めた長さ 0816D...SR 34,7 36,5 38,3 40,1

0824D...B 42,9 44,7 46,5 48,3
AM0820...12 32,6 34,4 36,2 38,0
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遊星ギアヘッド
  

0,1 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
ステッピングモータ

シリーズ 10/1
10/1 10/1K

ハウジング材質 金属 金属
ギアトレーン材質 スチール スチール
推奨最大入力速度：   
– 連続運転 5 000 min-1 5 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 ° ≤ 3 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：   
– 径方向（取付け面から5 mm） ≤ 1 N ≤ 7 N
– 軸方向 ≤ 2 N ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 10 N ≤ 5 N
軸の遊び：   
– 径方向（取付け面から5 mm） ≤ 0,06 mm ≤ 0,04 mm
– 軸方向 ≤ 0,1 mm = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

10/1 10/1 K (L1, L2 = + 1)

4

±0,2

5

6,3

7,3L1 ±0,5

L2 ±0,2

ø10 -0,05
0

ø4 +0,015
+0,023

1,8 -0,03
0

ø2 -0,010
0

±0,2

-0,006
ø2

0
-0,008ø5

5,6

-0,012

±0,2

より多くの組合せは表を参照してください。 
1016...SRとの組み合わせ例

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5 6
連続運転トルク mNm 5 15 54 100 100 100
断続運転トルク mNm 200 200 200 200 200 200
モータを除いた重量（約） g 6 7 8 10 11 13
効率（最大） % 90 80 70 60 55 48
回転方向是否一致（逆転可） = = = = = =

減速比
(正確な)

4:1 16:1 64:1 256:1 1 024:1 4 096:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 9,7 12,8 15,9 19,0 22,1 25,2
L1 [mm] = モータを含めた長さ 0816M...SR 25,6 28,7 31,8 34,9 38,0 41,1

1016M...SR 25,6 28,7 31,8 34,9 38,0 41,1
1024M...SR 33,6 36,7 39,8 42,9 46,0 49,1
1219M...G 28,4 31,5 34,6 37,7 40,8 43,9
1224M...SR 33,9 37,0 40,1 43,2 46,3 49,4
0824M...B 33,8 36,9 40,0 43,1 46,2 49,3
1028M...B 37,8 40,9 44,0 47,1 50,2 53,3
1218M...B 27,7 30,8 33,9 37,0 40,1 43,2
1226M...B 35,7 38,8 41,9 45,0 48,1 51,2
AM0820...10 23,5 26,6 29,7 32,8 35,9 39,0
AM1020...08 25,6 28,7 31,8 34,9 38,0 41,1
DM1220...55 27,1 30,2 33,3 36,4 39,5 42,6
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スパーギアヘッド 0,03 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモー
タステッピングモータ

シリーズ 12/3
12/3 12/3K

ハウジング材質 金属 金属
ギアトレーン材質 金属 金属
推奨最大入力速度：
– 連続運転 5 000 min-¹ 5 000 min-¹
無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 ° ≤ 3 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ ボール・ベアリング
最大軸負荷：
– 径方向（取付け面から4,5 mm） ≤ 3 N ≤ 5 N
– 軸方向 ≤ 2 N ≤ 10 N
最大軸圧入力 ≤ 10 N ≤ 10 N
軸の遊び：
– 径方向（取付け面から4,5 mm） ≤ 0,06 mm ≤ 0,08 mm
– 軸方向 ≤ 0,1 mm ≤ 0,05 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

12/3 12/3 K (L1, L2 = + 1)

ø6 -0,012
 0

ø12 ±0,05 ø12-0,1
0

ø10,88 1,8 -0,05
 0

ø2 -0,010
 0

4,5

5,9 ±0,2
0,9 ±0,05

0,5 -0,05
0

2,1 ±0,05

7,6 ±0,2

L2 ±0,2

L1 ±0,5

ø2 -0,012
 -0,006

より多くの組合せは表を参照してください。 
1219...Gとの組み合わせ例

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 3 4 5 6 7 8 9 10 11
連続運転トルク mNm 6 8 10 20 30 30 30 30 30
断続運転トルク mNm 100 100 100 100 100 100 100 100 100
モータを除いた重量（約） g 9 10 11 12 13 14 15 16 17
効率（最大） % 90 86 81 77 74 70 66 63 60
回転方向是否一致（逆転可） ≠ = ≠ = ≠ = ≠ = ≠

減速比 1)

(近似値)
9,17:1 20,6:1 46,4:1 104,4:1 235:1 529:1 1 190:1 2 677:1 6 023:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 15,4 17,5 19,6 21,7 23,8 25,9 28,0 30,1 32,2
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1016E...SR 31,3 33,4 35,5 37,6 39,7 41,8 43,9 46,0 48,1

1024E...SR 39,3 41,4 43,5 45,6 47,7 49,8 51,9 54,0 56,1
1219E...G 34,1 36,2 38,3 40,4 42,5 44,6 46,7 48,8 50,9
1224E...SR 39,6 41,7 43,8 45,9 48,0 50,1 52,2 54,3 56,4
1028E...B 43,5 45,6 47,7 49,8 51,9 54,0 56,1 58,2 60,3
1218E...B 33,4 35,5 37,6 39,7 41,8 43,9 46,0 48,1 50,2
1226E...B 41,4 43,5 45,6 47,7 49,8 51,9 54,0 56,1 58,2
AM1020...10 31,3 33,4 35,5 37,6 39,7 41,8 43,9 46,0 48,1
DM1220...57 32,8 34,9 37,0 39,1 41,2 43,3 45,4 47,5 49,6
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スパーギアヘッド 0,03 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモー
タステッピングモータ

シリーズ 12/3
12/3 12/3K

ハウジング材質 金属 金属
ギアトレーン材質 金属 金属
推奨最大入力速度：
– 連続運転 5 000 min-¹ 5 000 min-¹
無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 ° ≤ 3 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ ボール・ベアリング
最大軸負荷：
– 径方向（取付け面から4,5 mm） ≤ 3 N ≤ 5 N
– 軸方向 ≤ 2 N ≤ 10 N
最大軸圧入力 ≤ 10 N ≤ 10 N
軸の遊び：
– 径方向（取付け面から4,5 mm） ≤ 0,06 mm ≤ 0,08 mm
– 軸方向 ≤ 0,1 mm ≤ 0,05 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

12/3 12/3 K (L1, L2 = + 1)

ø6 -0,012
 0

ø12 ±0,05 ø12-0,1
0

ø10,88 1,8 -0,05
 0

ø2 -0,010
 0

4,5

5,9 ±0,2
0,9 ±0,05

0,5 -0,05
0

2,1 ±0,05

7,6 ±0,2

L2 ±0,2

L1 ±0,5

ø2 -0,012
 -0,006

より多くの組合せは表を参照してください。 
1219...Gとの組み合わせ例

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 12 13 14 15
連続運転トルク mNm 30 30 30 30
断続運転トルク mNm 100 100 100 100
モータを除いた重量（約） g 18 19 20 22
効率（最大） % 57 54 51 49
回転方向是否一致（逆転可） = ≠ = ≠

減速比 1)

(近似値)
13 552:1 30 492:1 68 608:1 154 368:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 34,3 36,4 38,5 40,6
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1016E...SR 50,2 52,3 54,4 56,5

1024E...SR 58,2 60,3 62,4 64,5
1219E...G 53,0 55,1 57,2 59,3
1224E...SR 58,5 60,6 62,7 64,8
1028E...B 62,4 64,5 66,6 68,7
1218E...B 52,3 54,4 56,5 58,6
1226E...B 60,3 62,4 64,5 66,6
AM1020...10 50,2 52,3 54,4 56,5
DM1220...57 51,7 53,8 55,9 58,0

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2020 Feb. 18

遊星ギアヘッド
  

0,3 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
ステッピングモータ

シリーズ 12/4
12/4 12/4K

ハウジング材質 金属 金属
ギアトレーン材質 金属 金属
推奨最大入力速度：   
– 連続運転 5 000 min-1 5 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 ° ≤ 3 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：   
– 径方向（取付け面から6 mm） ≤ 4 N ≤ 20 N
– 軸方向 ≤ 3 N ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 15 N ≤ 5 N
軸の遊び：   
– 径方向（取付け面から6 mm） ≤ 0,05 mm ≤ 0,04 mm
– 軸方向 ≤ 0,1 mm = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

ø6 +0,015
+0,023

2,8 -0,05
 0

ø3 -0,012

6

9±0,3

10±0,3

L2 ±0,3

L1±0,8

±0,1

-0,006

7,3

9,5

M2
2x

2 

±0,3

ø12 ±0,1 ø6 -0,008
0

8 ±0,3

12/4 12/4 K

深さ

モータ端子との位置関係は
ありません。

より多くの組合せは表を参照してください。 
1224...SRとの組み合わせ例

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5
連続運転トルク mNm 300 300 300 300 300
断続運転トルク mNm 450 450 450 450 450
モータを除いた重量（約） g 12 15 18 21 24
効率（最大） % 90 80 70 60 55
回転方向是否一致（逆転可） = = = = =

減速比
(正確な)

4:1 16:1 64:1 256:1 1 024:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 15,1 19,7 24,3 28,9 33,5
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1016A...SR 31,0 35,6 40,2 44,8 49,4

1024A...SR 39,0 43,6 48,2 52,8 57,4
1224A...SR 39,3 43,9 48,5 53,1 57,7
1028A...B 43,2 47,8 52,4 57,0 61,6
1218A...B 33,1 37,7 42,3 46,9 51,5
1226A...B 41,1 45,7 50,3 54,9 59,5
AM1020...31 31,0 35,6 40,2 44,8 49,4
DM1220...59 32,5 37,1 41,7 46,3 50,9

www.faulhaber.com
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スパーギアヘッド
ゼロ・バックラッシュ

0,03 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
ステッピングモータ

シリーズ 12/5
12/5

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 金属
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 5 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ   0 °
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から4,5 mm） ≤ 5 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 10 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から4,5 mm） ≤ 0,04 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

12/5

ø12

8,5

M1,6
2x

-0,008
 0

ø2 -0,012
-0,006

7,6 ±0,2

±0,3

0,5

L2 ±0,2

L1 ±0,5

2,7
+0,2

4,5

5,5

ø5

1,8 -0,05
0

-0,1

モータ端子との位置関係は
ありません。

より多くの組合せは表を参照してください。 
1224...SRとの組み合わせ例

深さ

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

注意: この減速機はメーカーでモータと組み合わせて供給されます。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 5 6 7 8 9
連続運転トルク mNm 30 30 30 30 30
断続運転トルク mNm 100 100 100 100 100
モータを除いた重量（約） g 11 12 13 14 15
効率（最大） - - - - -
回転方向是否一致（逆転可） ≠ = ≠ = ≠

減速比 1)

(近似値)
69,2:1 161:1 377:1 879:1 2 050:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 18,7 20,8 22,9 25,0 27,1
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1016E...SR 34,6 36,7 38,8 40,9 43,0

1024E...SR 42,6 44,7 46,8 48,9 51,0
1224E...SR 42,9 45,0 47,1 49,2 51,3
1028E...B 46,8 48,9 51,0 53,1 55,2
1218E...B 36,7 38,8 40,9 43,0 45,1
1226E...B 44,7 46,8 48,9 51,0 53,1
AM1020...10 34,6 36,7 38,8 40,9 43,0
DM1220...57 36,1 38,2 40,3 42,4 44,5

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド 0,18 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ

シリーズ 13A
13A 13AC 13AK

ハウジング材質 プラスチック／アルミ プラスチック／アルミ プラスチック／アルミ
ギアトレーン材質 プラスチック プラスチック プラスチック
推奨最大入力速度：
– 連続運転 5 000 min-1 5 000 min-1 5 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 4 ° ≤ 4 ° ≤ 4 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ セラミック・ベアリング ボール・ベアリング
最大軸負荷：
– 径方向（取付け面から5 mm） ≤ 3 N ≤ 10 N ≤ 15 N
– 軸方向 ≤ 1 N ≤ 2 N ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 10 N ≤ 10 N ≤ 10 N
軸の遊び：
– 径方向（取付け面から5 mm） ≤ 0,06 mm ≤ 0,08 mm ≤ 0,09 mm
– 軸方向 ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 65 °C - 20 ...  + 85 °C - 30 ...  + 85 °C

13A, 13AC, 13AK

2x
M2

9,5

±0,4L1 ±0,312,6

±0,310

ø3-0,05ø7 -0,012
-0,006

 3,5

-0,11

-0,3ø13
0 0

0

±0,15L2

モータ端子との位置関係は
ありません。

より多くの組合せは表を参照してください。 
1319...SRとの組み合わせ例

深さ

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

注意: この減速機はメーカーでモータと組み合わせて供給されます。
最大500 Hzまでの周波数で5Gまでの振動負荷でモータギヤヘッドの組み合わせの機能は制限されません。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2022 Jun. 03

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3 4 5
連続運転トルク mNm 100 100 150 180
断続運転トルク mNm 150 150 180 220
モータを除いた重量（約） g 5 5 5 6
効率（最大） % 80 72 64 55
回転方向是否一致（逆転可） = = = =

減速比 1)

(近似値)
16:1 50:1

64:1
158:1
201:1
256:1

497:1
632:1
805:1

1 024:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 18,8 22,0 25,2 28,4
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1319C...SR 38,0 41,2 44,4 47,6

1331C...SR 50,0 53,2 56,4 59,6

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド
  

0,3 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ

シリーズ 14/1
14/1

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 5 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 1 °
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 20 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 15 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 0,04 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

14/1

9,5

M1,6
2x

ø14 ±0,1

2,8 -0,02
 0

ø6 -0,008
 0

ø3 -0,012
-0,006

6

8,1±0,3

10 ±0,3

L2 ±0,3

L1 ±0,5

9 ±0,3

2,5 

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。 
1319...SRとの組み合わせ例

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5 6
連続運転トルク mNm 200 300 300 300 300 300
断続運転トルク mNm 300 450 450 450 450 450
モータを除いた重量（約） g 17 20 24 27 30 34
効率（最大） % 90 80 70 60 55 50
回転方向是否一致（逆転可） = = = = = =

減速比 1)

(近似値)
3,71:1 9,7:1

14:1
43:1
66:1

94:1
112:1
134:1
159:1
190:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

2 608:1
4 365:1
5 647:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 20,9 25,0 29,2 33,3 37,4 41,5
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1319T...SR 34,1 38,2 42,4 46,5 50,6 54,7

1331T...SR 46,1 50,2 54,4 58,5 62,6 66,7
1336U...CXR 50,9 55,0 59,2 63,3 67,4 71,5

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド
  

0,25 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

シリーズ 15A
15A 15AC 15AK

ハウジング材質 プラスチック プラスチック プラスチック
ギアトレーン材質 プラスチック プラスチック プラスチック
推奨最大入力速度：    
– 連続運転 5 000 min-1 5 000 min-1 5 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 4 ° ≤ 4 ° ≤ 4 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ セラミック・ベアリング ボール・ベアリング
最大軸負荷：    
– 径方向（取付け面から5 mm） ≤ 3 N ≤ 10 N ≤ 15 N
– 軸方向 ≤ 1 N ≤ 2 N ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 10 N ≤ 10 N ≤ 10 N
軸の遊び：    
– 径方向（取付け面から5 mm） ≤ 0,06 mm ≤ 0,08 mm ≤ 0,09 mm
– 軸方向 ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 65 °C - 20 ...  + 85 °C - 30 ...  + 85 °C

15A, 15AC, 15AK

2x  ø1,48

2x
M2

ø11

±0,312,6

±0,310

ø3-0,05ø7-0,3ø15 -0,012
-0,005

 4

4

-0,11

ø6
0 0

0

±0,5L2

±0,8L1

より多くの組合せは表を参照してください。 
1516...SRとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

深さ

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2) 御注文例： 1516 B 012 SR + 15A 19:1, AM1524を除く
3) 1516A/B...SR、1524A/B...SRモータとの組み合わせの場合、L2が+0.7ｍｍになります。

注意: この減速機はメーカーでモータと組み合わせて供給されます。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 3 4 5 5 6
連続運転トルク mNm 50 100 100 150 200 200 250 250
断続運転トルク mNm 100 200 200 300 400 400 400 400
モータを除いた重量（約） g 4 5 5 5 6 6 6 7
効率（最大） % 87 78 68 67 62 55 52 49
回転方向是否一致（逆転可） = = = = = = = =

減速比 1)

(近似値)
コード B 2)

コード A 2) 5,33:1

14:1
19:1
28:1

52:1
69:1

102:1 152:1

249:1

369:1
546:1
809:1

896:1

1 327:1
1 966:1

2 913:1
4 315:1

3 225:1

4 778:1
7 078:1

10 486:1
15 534:1
23 014:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 3) 14,1 17,7 21,3 21,3 24,9 28,5 28,5 32,1
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1516A/B...SR 29,9 33,5 37,1 37,1 40,7 44,3 44,3 47,9

1524A/B...SR 37,9 41,5 45,1 45,1 48,7 52,3 52,3 55,9
1624A/B...S 37,9 41,5 45,1 45,1 48,7 52,3 52,3 55,9
1717A/B...SR 31,1 34,7 38,3 38,3 41,9 45,5 45,5 49,1
1724A/B...SR 38,1 41,7 45,3 45,3 48,9 52,5 52,5 56,1
AM1524...70 30,5 34,1 37,7 37,7 41,3 44,9 44,9 48,5
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スパーギアヘッド
  

0,1 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ステッピング・モータ

シリーズ 15/5
15/5

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 1) プラスチック／スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 5 000 min-¹
無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 °
出力軸のベアリング ボール・ベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 25 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 5 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

15/5

2

ø16

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3 深さ

深さ

モータ端子との位置関係は
ありません。

より多くの組合せは表を参照してください。 
1516...Sとの組み合わせ例

1) 比<3101:1のギアヘッドは、すべてスチールギアを持っています。
2) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3 4 4 5 5 6 6 7
連続運転トルク mNm 60 60 100 100 100 100 100 100 100
断続運転トルク mNm 150 150 300 150 300 150 300 150 300
モータを除いた重量（約） g 17 19 21 21 22 22 24 24 25
効率（最大） % 81 73 66 66 59 59 53 53 48
回転方向是否一致（逆転可） = ≠ = = ≠ ≠ = = ≠

減速比 2)

(近似値)
6,3:1

11,8:1
22:1
41:1

76:1 141:1 262:1 485:1 900:1 1 670:1 3 101:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 26,2 29,9 32,0 32,0 34,1 34,1 36,2 36,2 38,3
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1319E...SR 32,5 36,2 38,3 38,3 40,4 40,4 42,5 42,5 44,6

1331E...SR 44,5 48,2 50,3 50,3 52,4 52,4 54,5 54,5 56,6
1516E...S 29,1 32,8 34,9 34,9 37,0 37,0 39,1 39,1 41,2
1516E...SR 29,1 32,8 34,9 34,9 37,0 37,0 39,1 39,1 41,2
1524E...SR 37,1 40,8 42,9 42,9 45,0 45,0 47,1 47,1 49,2
AM1524...57 29,7 33,4 35,5 35,5 37,6 37,6 39,7 39,7 41,8
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スパーギアヘッド
  

0,1 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ステッピング・モータ

シリーズ 15/5
15/5

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 1) プラスチック／スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 5 000 min-¹
無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 °
出力軸のベアリング ボール・ベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 25 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 5 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

15/5

2

ø16

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3 深さ

深さ

モータ端子との位置関係は
ありません。

より多くの組合せは表を参照してください。 
1516...Sとの組み合わせ例

1) 比<3101:1のギアヘッドは、すべてスチールギアを持っています。
2) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 7 8 8 9 9 10 10
連続運転トルク mNm 100 100 100 100 100 100 100
断続運転トルク mNm 150 300 150 300 150 300 150
モータを除いた重量（約） g 25 26 26 28 28 30 30
効率（最大） % 48 43 43 39 39 35 35
回転方向是否一致（逆転可） ≠ = = ≠ ≠ = =

減速比 2)

(近似値)
5 752:1 10 683:1 19 813:1 36 796:1 68 245:1 126 741:1 235 067:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 38,3 40,4 40,4 42,5 42,5 44,6 44,6
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1319E...SR 44,6 46,7 46,7 48,8 48,8 50,9 50,9

1331E...SR 56,6 58,7 58,7 60,8 60,8 62,9 62,9
1516E...S 41,2 43,3 43,3 45,4 45,4 47,5 47,5
1516E...SR 41,2 43,3 43,3 45,4 45,4 47,5 47,5
1524E...SR 49,2 51,3 51,3 53,4 53,4 55,5 55,5
AM1524...57 41,8 43,9 43,9 46,0 46,0 48,1 48,1
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スパーギアヘッド
  

0,1 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ステッピング・モータ

シリーズ 15/5 S
15/5 S

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 5 000 min-¹
無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 °
出力軸のベアリング ボール・ベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 25 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 5 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

15/5 S

2

ø16

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3

より多くの組合せは表を参照してください。 
1516...Sとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

深さ

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

注意: 寿命性能延長のための全スチール製のギア及びヘビーデューティ潤滑を持つSタイプギアヘッドです。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3 4 4 5 5 6 6 7
連続運転トルク mNm 60 60 100 100 100 100 100 100 100
断続運転トルク mNm 150 150 300 150 300 150 300 150 300
モータを除いた重量（約） g 17 19 21 21 22 22 24 24 25
効率（最大） % 81 73 66 66 59 59 53 53 48
回転方向是否一致（逆転可） = ≠ = = ≠ ≠ = = ≠

減速比 1)

(近似値)
6,3:1

11,8:1
22:1
41:1

76:1 141:1 262:1 485:1 900:1 1 670:1 3 101:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 26,2 29,9 32,0 32,0 34,1 34,1 36,2 36,2 38,3
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1319E...SR 32,5 36,2 38,3 38,3 40,4 40,4 42,5 42,5 44,6

1331E...SR 44,5 48,2 50,3 50,3 52,4 52,4 54,5 54,5 56,6
1516E...S 29,1 32,8 34,9 34,9 37,0 37,0 39,1 39,1 41,2
1516E...SR 29,1 32,8 34,9 34,9 37,0 37,0 39,1 39,1 41,2
1524E...SR 37,1 40,8 42,9 42,9 45,0 45,0 47,1 47,1 49,2
AM1524...57 29,7 33,4 35,5 35,5 37,6 37,6 39,7 39,7 41,8
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スパーギアヘッド
  

0,1 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ステッピング・モータ

シリーズ 15/5 S
15/5 S

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 5 000 min-¹
無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 °
出力軸のベアリング ボール・ベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 25 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 5 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

15/5 S

2

ø16

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3

より多くの組合せは表を参照してください。 
1516...Sとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

深さ

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

注意: 寿命性能延長のための全スチール製のギア及びヘビーデューティ潤滑を持つSタイプギアヘッドです。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 7 8 8 9 9 10 10
連続運転トルク mNm 100 100 100 100 100 100 100
断続運転トルク mNm 150 300 150 300 150 300 150
モータを除いた重量（約） g 25 26 26 28 28 30 30
効率（最大） % 48 43 43 39 39 35 35
回転方向是否一致（逆転可） ≠ = = ≠ ≠ = =

減速比 1)

(近似値)
5 752:1 10 683:1 19 813:1 36 796:1 68 245:1 126 741:1 235 067:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 38,3 40,4 40,4 42,5 42,5 44,6 44,6
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1319E...SR 44,6 46,7 46,7 48,8 48,8 50,9 50,9

1331E...SR 56,6 58,7 58,7 60,8 60,8 62,9 62,9
1516E...S 41,2 43,3 43,3 45,4 45,4 47,5 47,5
1516E...SR 41,2 43,3 43,3 45,4 45,4 47,5 47,5
1524E...SR 49,2 51,3 51,3 53,4 53,4 55,5 55,5
AM1524...57 41,8 43,9 43,9 46,0 46,0 48,1 48,1
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スパーギアヘッド
ゼロ・バックラッシュ

0,1 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

シリーズ 15/8
15/8

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 5 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ   0 °
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 25 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 5 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

15/8

2

ø16

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

-0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7 -0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2±0,3

L1 ±0,5

+0,2
3

3

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。 
1516...SRとの組み合わせ例

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

注意: この減速機はメーカーでモータと組み合わせて供給されます。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 4 4 5 5 6 6
連続運転トルク mNm 100 100 100 100 100 100
断続運転トルク mNm 300 150 300 150 300 150
モータを除いた重量（約） g 24 24 26 26 28 28
効率（最大） - - - - - -
回転方向是否一致（逆転可） = = ≠ ≠ = =

減速比 1)

(近似値)
76:1 141:1 262:1 485:1 900:1 1 670:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 32,0 32,0 34,1 34,1 36,2 36,2
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1516E...SR 34,9 34,9 37,0 37,0 39,1 39,1

1524E...SR 42,9 42,9 45,0 45,0 47,1 47,1
AM1524...57 35,5 35,5 37,6 37,6 39,7 39,7

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド
  

0,35 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
ステッピングモータ

シリーズ 15/10
15/10 15/10K

ハウジング材質 ステンレス スチール ステンレス スチール
ギアトレーン材質 スチール スチール
推奨最大入力速度：   
– 連続運転 6 000 min-1 6 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 1,5 ° ≤ 1,5 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：   
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 4 N ≤ 30 N
– 軸方向 ≤ 3 N ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 100 N ≤ 25 N
軸の遊び：   
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 0,05 mm ≤ 0,03 mm
– 軸方向 ≤ 0,1 mm = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

15/10 15/10 K

ø15M2
2x

±0,1

2,8 -0,02
 0

ø7 -0,015
 0

ø7 -0,009
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

12±0,3

13,7±0,3

14,2 ±0,3

L2 ±0,3

L1 ±0,5

 3

12,2±0,3

13,2±0,3

ø10,92

ø11

2-56UNC
2x

3

モータ端子との位置関係は
ありません。

より多くの組合せは表を参照してください。 
1516...SRとの組み合わせ例

深さ

深さ

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5
連続運転トルク mNm 350 350 350 350 350
断続運転トルク mNm 500 500 500 500 500
モータを除いた重量（約） g 19 23 27 31 35
効率（最大） % 90 80 70 60 50
回転方向是否一致（逆転可） = = = = =

減速比 1)

(近似値)
3,33:1

4,5:1
11:1
15:1
20:1

37:1
44:1
50:1
68:1
81:1
91:1

123:1
148:1
167:1
178:1
200:1
240:1
270:1
304:1
365:1

412:1
494:1
593:1
667:1
750:1
800:1
900:1

1 013:1
1 367:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 17,1 21,3 25,4 29,5 33,6
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1516T...SR 32,9 37,1 41,2 45,3 49,4

1524T...SR 40,9 45,1 49,2 53,3 57,4
1624T...S 40,9 45,1 49,2 53,3 57,4
1717T...SR 34,1 38,3 42,4 46,5 50,6
1724T...SR 41,1 45,3 49,4 53,5 57,6
1727U...CXR 44,3 48,5 52,6 56,7 60,8
1741U...CXR 58,3 62,5 66,6 70,7 74,8
1628T...B 45,1 49,3 53,4 57,5 61,6
1645U...BHS 62,5 66,7 70,8 74,9 79,0
1660U...BHS/BHT 77,5 81,7 85,8 89,9 94,0
AM1524...55 33,5 37,7 41,8 45,9 50,0
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スパーギアヘッド
  

0,03 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

シリーズ 16A
16A 16AC 16AK

ハウジング材質 プラスチック プラスチック プラスチック
ギアトレーン材質 金属 金属 金属
推奨最大入力速度：    
– 連続運転 5 000 min-1 5 000 min-1 5 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 4 ° ≤ 4 ° ≤ 4 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ セラミック・ベアリング ボール・ベアリング
最大軸負荷：    
– 径方向（取付け面から5 mm） ≤ 2 N ≤ 6 N ≤ 10 N
– 軸方向 ≤ 1 N ≤ 2 N ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 10 N ≤ 10 N ≤ 10 N
軸の遊び：    
– 径方向（取付け面から5 mm） ≤ 0,05 mm ≤ 0,06 mm ≤ 0,06 mm
– 軸方向 ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 65 °C - 20 ...  + 65 °C - 30 ...  + 65 °C

16A, 16AC, 16AK

ø7 -0,05
 0

ø2
-0,006
-0,012

11

M2

6 ±0,310

ø16 -0,3
 0

ø3,5

1,1

-0,13
0

0,1

L2 ±0,5

L1 ±0,8 10,1±0,3

2x
 4

より多くの組合せは表を参照してください。 
1624...Sとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3 3 4 4 5 6 7
連続運転トルク mNm 10 10 20 20 30 30 30 30
断続運転トルク mNm 100 100 100 100 100 100 100 100
モータを除いた重量（約） g 3 4 4 4 4 5 5 6
効率（最大） % 81 73 73 66 66 59 53 48
回転方向是否一致（逆転可） = ≠ ≠ = = ≠ = ≠

減速比 1)

(近似値)
11,9:1 22:1 41:1 76:1 141:1 262:1

485:1
900:1

1 670:1
3 101:1
5 752:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 9,2 11,0 11,0 12,8 12,8 14,5 16,3 18,0
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1516E...S 25,0 26,8 26,8 28,6 28,6 30,3 32,1 33,8

1516E...SR 25,0 26,8 26,8 28,6 28,6 30,3 32,1 33,8
1524E...SR 33,0 34,8 34,8 36,6 36,6 38,3 40,1 41,8
1624E...S 33,0 34,8 34,8 36,6 36,6 38,3 40,1 41,8
1717E...SR 26,2 28,0 28,0 29,8 29,8 31,5 33,3 35,0
1724E...SR 33,2 35,0 35,0 36,8 36,8 38,5 40,3 42,0
AM1524...57 25,6 27,4 27,4 29,2 29,2 30,9 32,7 34,4
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スパーギアヘッド
  

0,1 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ

シリーズ 16/5
16/5

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 1) プラスチック／スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 5 000 min-¹
無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 °
出力軸のベアリング ボール・ベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 25 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 5 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

16/5

2

ø17

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。 
1624...Sとの組み合わせ例

1) 比<3101:1のギアヘッドは、すべてスチールギアを持っています。
2) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3 4 4 5 5 6 6 7
連続運転トルク mNm 60 60 100 100 100 100 100 100 100
断続運転トルク mNm 150 150 300 150 300 150 300 150 300
モータを除いた重量（約） g 17 19 21 21 22 22 24 24 25
効率（最大） % 81 73 66 66 59 59 53 53 48
回転方向是否一致（逆転可） = ≠ = = ≠ ≠ = = ≠

減速比 2)

(近似値)
6,3:1

11,8:1
22:1
41:1

76:1 141:1 262:1 485:1 900:1 1 670:1 3 101:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 26,2 29,9 32,0 32,0 34,1 34,1 36,2 36,2 38,3
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1624E...S 37,1 40,8 42,9 42,9 45,0 45,0 47,1 47,1 49,2
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スパーギアヘッド
  

0,1 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ

シリーズ 16/5
16/5

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 1) プラスチック／スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 5 000 min-¹
無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 °
出力軸のベアリング ボール・ベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 25 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 5 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

16/5

2

ø17

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。 
1624...Sとの組み合わせ例

1) 比<3101:1のギアヘッドは、すべてスチールギアを持っています。
2) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 7 8 8 9 9 10 10
連続運転トルク mNm 100 100 100 100 100 100 100
断続運転トルク mNm 150 300 150 300 150 300 150
モータを除いた重量（約） g 25 26 26 28 28 30 30
効率（最大） % 48 43 43 39 39 35 35
回転方向是否一致（逆転可） ≠ = = ≠ ≠ = =

減速比 2)

(近似値)
5 752:1 10 683:1 19 813:1 36 796:1 68 245:1 126 741:1 235 067:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 38,3 40,4 40,4 42,5 42,5 44,6 44,6
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1624E...S 49,2 51,3 51,3 53,4 53,4 55,5 55,5
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戻る
Edition 2020 Feb. 18

 

Page 1/2

スパーギアヘッド
  

0,1 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ

シリーズ 16/5 S
16/5 S

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 5 000 min-¹
無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 °
出力軸のベアリング ボール・ベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 25 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 5 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

16/5 S

2

ø17

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。 
1624...Sとの組み合わせ例

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

注意: 寿命性能延長のための全スチール製のギア及びヘビーデューティ潤滑を持つSタイプギアヘッドです。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3 4 4 5 5 6 6 7
連続運転トルク mNm 60 60 100 100 100 100 100 100 100
断続運転トルク mNm 150 150 300 150 300 150 300 150 300
モータを除いた重量（約） g 17 19 21 21 22 22 24 24 25
効率（最大） % 81 73 66 66 59 59 53 53 48
回転方向是否一致（逆転可） = ≠ = = ≠ ≠ = = ≠

減速比 1)

(近似値)
6,3:1

11,8:1
22:1
41:1

76:1 141:1 262:1 485:1 900:1 1 670:1 3 101:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 26,2 29,9 32,0 32,0 34,1 34,1 36,2 36,2 38,3
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1624E...S 37,1 40,8 42,9 42,9 45,0 45,0 47,1 47,1 49,2
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スパーギアヘッド
  

0,1 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ

シリーズ 16/5 S
16/5 S

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 5 000 min-¹
無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 °
出力軸のベアリング ボール・ベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 25 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 5 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

16/5 S

2

ø17

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。 
1624...Sとの組み合わせ例

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

注意: 寿命性能延長のための全スチール製のギア及びヘビーデューティ潤滑を持つSタイプギアヘッドです。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 7 8 8 9 9 10 10
連続運転トルク mNm 100 100 100 100 100 100 100
断続運転トルク mNm 150 300 150 300 150 300 150
モータを除いた重量（約） g 25 26 26 28 28 30 30
効率（最大） % 48 43 43 39 39 35 35
回転方向是否一致（逆転可） ≠ = = ≠ ≠ = =

減速比 1)

(近似値)
5 752:1 10 683:1 19 813:1 36 796:1 68 245:1 126 741:1 235 067:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 38,3 40,4 40,4 42,5 42,5 44,6 44,6
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1624E...S 49,2 51,3 51,3 53,4 53,4 55,5 55,5
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遊星ギアヘッド
  

0,3 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
ステッピングモータ

シリーズ 16/7
16/7

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 5 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 1 °
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 30 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 25 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

16/7

ø16

10,92

M2
2x

±0,1

2,8 -0,02
 0

ø7 -0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

12,2±0,3

13,2 ±0,3

14,2 ±0,3

L2 ±0,3

L1 ±0,5

 3

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。 
1624...Sとの組み合わせ例

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5 6
連続運転トルク mNm 200 300 300 300 300 300
断続運転トルク mNm 300 450 450 450 450 450
モータを除いた重量（約） g 18 23 28 33 38 43
効率（最大） % 90 80 70 60 55 50
回転方向是否一致（逆転可） = = = = = =

減速比 1)

(近似値)
3,71:1 9,7:1

14:1
43:1
66:1

94:1
112:1
134:1
159:1
190:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

2 608:1
4 365:1
5 647:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 17,0 21,2 25,3 29,4 33,5 37,6
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1516T...SR 32,8 37,0 41,1 45,2 49,3 53,4

1524T...SR 40,8 45,0 49,1 53,2 57,3 61,4
1624T...S 40,8 45,0 49,1 53,2 57,3 61,4
1717T...SR 34,0 38,2 42,3 46,4 50,5 54,6
1724T...SR 41,0 45,2 49,3 53,4 57,5 61,6
1727U...CXR 44,2 48,4 52,5 56,6 60,7 64,8
1741U...CXR 58,2 62,4 66,5 70,6 74,7 78,8
1628T...B 45,0 49,2 53,3 57,4 61,5 65,6
AM1524...55 33,4 37,6 41,7 45,8 49,9 54,0
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スパーギアヘッド
ゼロ・バックラッシュ

0,1 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ

シリーズ 16/8
16/8

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 5 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ   0 °
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 25 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 5 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

16/8

2

ø17

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

-0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7 -0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2±0,3

L1 ±0,5

+0,2
3

3

深さ

深さ

モータ端子との位置関係は
ありません。

より多くの組合せは表を参照してください。 
1624...Sとの組み合わせ例

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

注意: この減速機はメーカーでモータと組み合わせて供給されます。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 4 4 5 5 6 6
連続運転トルク mNm 100 100 100 100 100 100
断続運転トルク mNm 300 150 300 150 300 150
モータを除いた重量（約） g 24 24 26 26 28 28
効率（最大） - - - - - -
回転方向是否一致（逆転可） = = ≠ ≠ = =

減速比 1)

(近似値)
76:1 141:1 262:1 485:1 900:1 1 670:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 32,0 32,0 34,1 34,1 36,2 36,2
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1624E...S 42,9 42,9 45,0 45,0 47,1 47,1
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遊星ギアヘッド
  

0,55 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
ステッピングモータ

シリーズ 17/1
17/1 17/1 K

ハウジング材質 ステンレス スチール ステンレス スチール
ギアトレーン材質 スチール スチール
推奨最大入力速度：   
– 連続運転 8 000 min-1 8 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 2 ° ≤ 2 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：   
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 5 N ≤ 75 N
– 軸方向 ≤ 3 N ≤ 12 N
最大軸圧入力 ≤ 100 N ≤ 35 N
軸の遊び：   
– 径方向（取付け面から6,5 mm） ≤ 0,06 mm ≤ 0,03 mm
– 軸方向 ≤ 0,1 mm = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

17/1 17/1 K

ø17M2
3x

±0,1

3,5 -0,05
 0

+0,2
 0

ø9 -0,015
 0

ø4 -0,018
-0,01

8

11,3 ±0,3

13,5 ±0,3

14 ±0,3

L2 ±0,3

L1±0,8

 3

10,75 ±0,3ø14

120°3x

ø9 -0,01
 0

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。 
1717..SRとの組み合わせ例

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5
連続運転トルク mNm 550 550 550 550 550
断続運転トルク mNm 800 800 800 800 800
モータを除いた重量（約） g 28 35 42 49 56
効率（最大） % 90 80 70 60 50
回転方向是否一致（逆転可） = = = = =

減速比 1)

(近似値)
3,33:1

4,5:1
11:1
15:1
20:1

37:1
44:1
50:1
68:1
81:1
91:1

123:1
148:1
167:1
178:1
200:1
240:1
270:1
304:1
365:1

412:1
494:1
593:1
667:1
750:1
800:1
900:1

1 013:1
1 367:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 18,6 23,7 28,8 33,9 39,1
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1624T...S 42,4 47,5 52,6 57,7 62,9

1717T...SR 35,6 40,7 45,8 50,9 56,1
1724T...SR 42,6 47,7 52,8 57,9 63,1
1727U...CXR 45,8 50,9 56,0 61,1 66,3
1741U...CXR 59,8 64,9 70,0 75,1 80,3
1628T...B 46,6 51,7 56,8 61,9 67,1
1645U...BHS 64,0 69,1 74,2 79,3 84,5
1660U...BHS/BHT 79,0 84,1 89,2 94,3 99,5
AM1524...55 35,0 40,1 45,2 50,3 55,5
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遊星ギアヘッド
  

0,8 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
ステッピングモータ

シリーズ 20/1R
20/1R

ハウジング材質 スチール
ギアトレーン材質 金属
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 12 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 1 °
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から8,5 mm） ≤ 75 N
– 軸方向 ≤ 20 N
最大軸圧入力 ≤ 35 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から8,5 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 1) - 10 ...  + 125 °C

20/1 R

ø14

1203x

M2,5
3x

ø20 ±0,1 ø9 -0,01
0

 3,5

8

L2 ±0,3

±0,314,3L1 ±0,8

-0,05

1,2

 3

 0

ø4 -0,018
-0,01

+0,2
0

±0,310,75

ø6

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。
2036...Bとの組み合わせ例

1) 動作温度範囲- 45 ... + 100 °CK2823オプションが必要です。
2) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
3) 2057S...B、2214...BXT R/Hモータとの組み合わせの場合、L2が+1.9ｍｍまたは+7.4ｍｍになります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 2 3 3 4 5
連続運転トルク mNm 800 800 800 800 800 800 800
断続運転トルク mNm 1 100 1 100 1 100 1 100 1 100 1 100 1 100
モータを除いた重量（約） g 29 39 39 49 49 59 69
効率（最大） % 88 80 80 70 70 60 55
回転方向是否一致（逆転可） = = = = = = =

減速比 2)

(近似値)
3,71:1 9,7:1

14:1
23:1 43:1

66:1
86:1 112:1

134:1
159:1
190:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 3) 18,4 23,5 23,5 28,6 28,6 33,7 38,8
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1741U...CXR 59,6 64,7 64,7 69,8 69,8 74,9 80,0

2224U...SR 42,6 47,7 47,7 52,8 52,8 57,9 63,0
2232U...SR 50,6 55,7 55,7 60,8 60,8 65,9 71,0
1645U...BHS 63,8 68,9 68,9 74,0 74,0 79,1 84,2
1660U...BHS/BHT 78,8 83,9 83,9 89,0 89,0 94,1 99,2
2036U...B 54,4 59,5 59,5 64,6 64,6 69,7 74,8
2057S...B 77,3 82,4 87,9 87,5 93,0 92,6 97,7
2214S...BXTH 37,3 42,4 47,9 47,5 53,0 52,6 57,7
2214S...BXTR 36,5 41,6 47,1 46,7 52,2 51,8 56,9
AM2224...10 46,1 51,2 51,2 56,3 56,3 61,4 66,5

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド
  

0,6 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

シリーズ 22E
22E 22EC 22EK

ハウジング材質 プラスチック プラスチック プラスチック
ギアトレーン材質 プラスチック プラスチック プラスチック
推奨最大入力速度：    
– 連続運転 5 000 min-1 5 000 min-1 5 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 ° ≤ 3 ° ≤ 3 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ セラミック・ベアリング ボール・ベアリング
最大軸負荷：    
– 径方向（取付け面から5 mm） ≤ 3 N ≤ 15 N ≤ 50 N
– 軸方向 ≤ 3 N ≤ 2 N ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 15 N ≤ 15 N ≤ 15 N
軸の遊び：    
– 径方向（取付け面から5 mm） ≤ 0,05 mm ≤ 0,06 mm ≤ 0,07 mm
– 軸方向 ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 65 °C - 20 ...  + 85 °C - 30 ...  + 85 °C

22E, 22EC, 22EK

ø17

M3 4 ø12
0

-0,05
-0,005
-0,012ø4ø22

0
-0,33x

±0,310

±0,3

1
0

-0,1

12,6±0,5

L1 ±0,8

ø2,05 7
3x

L2

120°3x
ø6,5

より多くの組合せは表を参照してください。 
2224...SRとの組み合わせ例

深さ

深さ

モータ端子との位置関係は
ありません。

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2) 御注文例： 2224 B 012 SR + 22E 19:1,AM2224を除く.
3) 2224A/B...SR、2232A/B...SRモータとの組み合わせの場合、L２が+0.7ｍｍになります。

注意: この減速機はメーカーでモータと組み合わせて供給されます。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3 3 4 4 4 5 6
連続運転トルク mNm 200 300 400 400 500 600 600 600
断続運転トルク mNm 400 600 800 800 1 000 1 000 1 000 1 000
モータを除いた重量（約） g 17 19 19 20 20 20 22 24
効率（最大） % 78 69 67 62 61 60 55 49
回転方向是否一致（逆転可） = = = = = = = =

減速比 1)

(近似値)
コード B 2)

コード A 2)

19:1

28:1

69:1

102:1 152:1

249:1

369:1 546:1
809:1

896:1

1 327:1
1 966:1
2 913:1
4 315:1

3 225:1

4 778:1
7 078:1

10 486:1
15 534:1
23 014:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 3) 27,1 32,1 32,1 37,1 37,1 37,1 42,1 47,1
L1 [mm] = モータを含めた長さ 2224A/B...SR 51,3 56,3 56,3 61,3 61,3 61,3 66,3 71,3

2230A/B...S 57,1 62,1 62,1 67,1 67,1 67,1 72,1 77,1
2232A/B...SR 59,3 64,3 64,3 69,3 69,3 69,3 74,3 79,3
2233A/B...S 59,7 64,7 64,7 69,7 69,7 69,7 74,7 79,7
2237A/B...CXR 64,1 69,1 69,1 74,1 74,1 74,1 79,1 84,1
AM2224...12 54,8 59,8 59,8 64,8 64,8 64,8 69,8 74,8
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遊星ギアヘッド
  

1,2 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

シリーズ 22EKV
22EKV

ハウジング材質 プラスチック
ギアトレーン材質 プラスチック／スチール／セラミック
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 5 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 °
出力軸のベアリング ボール・ベアリング
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から5 mm） ≤ 50 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 15 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から5 mm） ≤ 0,07 mm
– 軸方向 ≤ 0,25 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 85 °C

22EKV

ø17

M3 4

ø6,5

ø12
0

-0,05
-0,005
-0,012ø4ø22

0
-0,33x

±0,310

±0,3

1
0

-0,1

12,6±0,5

L1 ±0,8

ø2,05 7
3x

L2

120°3x

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。 
2224...SRとの組み合わせ例

深さ

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2) 御注文例： 2224 B 012SR + 22EKV 19:1,AM2224を除く。
3) 2224A/B...SR、2232A/B...SRモータとの組み合わせの場合、L２が+0.7ｍｍになります。

注意: この減速機はメーカーでモータと組み合わせて供給されます。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3 3 4 4 4 5 6
連続運転トルク Nm 0,4 0,6 0,8 0,8 1 1,2 1,2 1,2
断続運転トルク Nm 0,8 1,2 1,6 1,6 2 2 2 2
モータを除いた重量（約） g 27 29 29 30 30 30 32 34
効率（最大） % 77 68 68 61 61 61 53 47
回転方向是否一致（逆転可） = = = = = = = =

減速比 1)

(近似値)
コード B 2)

コード A 2)

19:1

28:1

69:1

102:1 152:1

249:1

369:1 546:1
809:1

896:1

1 327:1
1 966:1
2 913:1
4 315:1

3 225:1

4 778:1
7 078:1

10 486:1
15 534:1
23 014:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 3) 27,1 32,1 32,1 37,1 37,1 37,1 42,1 47,1
L1 [mm] = モータを含めた長さ 2224A/B...SR 51,3 56,3 56,3 61,3 61,3 61,3 66,3 71,3

2230A/B...S 57,1 62,1 62,1 67,1 67,1 67,1 72,1 77,1
2232A/B...SR 59,3 64,3 64,3 69,3 69,3 69,3 74,3 79,3
2233A/B...S 59,7 64,7 64,7 69,7 69,7 69,7 74,7 79,7
2237A/B...CXR 64,1 69,1 69,1 74,1 74,1 74,1 79,1 84,1
AM2224...12 54,8 59,8 59,8 64,8 64,8 64,8 69,8 74,8

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2023 Aug. 21

スパーギアヘッド
  

0,1 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

シリーズ 22/2
22/2 22/2K

ハウジング材質 金属 金属
ギアトレーン材質 金属 金属
推奨最大入力速度：   
– 連続運転 4 000 min-¹ 4 000 min-¹
無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 ° ≤ 3 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：   
– 径方向（取付け面から6 mm） ≤ 3 N ≤ 100 N
– 軸方向 ≤ 5 N ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 50 N ≤ 5 N
軸の遊び：   
– 径方向（取付け面から6 mm） ≤ 0,05 mm ≤ 0,03 mm
– 軸方向 ≤ 0,2 mm = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

ø16

1203x

M2

1203x

3x

4-40UNC
3x

ø23,8 ±0,1 ±0,1 ø23,8 ±0,1ø20,63 ø20,63 -0,013
0

ø12,7 -0,011
0

øA

10,2±0,3

10,9 ±0,31,4

1,6 -0,05
0

1,6 -0,05
0

L2 ±0,3

±0,312,5L1±0,5

 4

4

22/2  ø A = 4 -0,008 22/2K  ø A = 4 -0,010 / -0,018 (L1, L2 = + 2,1)

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。 
2233...Sとの組み合わせ例

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

注意: 平歯車ギアヘッド シリーズ 22/2K の場合、L1、L2 = +2.1 mm。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3 4 5 6 7 8 9 10
連続運転トルク mNm 100 100 100 100 100 100 100 100 100
断続運転トルク mNm 400 400 400 400 400 400 400 400 400
モータを除いた重量（約） g 58 68 72 77 82 88 93 98 103
効率（最大） % 90 86 81 73 66 59 53 48 43
回転方向是否一致（逆転可） = ≠ = ≠ = ≠ = ≠ =

減速比 1)

(近似値)
3,1:1
5,4:1

9,7:1 17,2:1
30,7:1

54,6:1
97,3:1

173:1
308:1

548:1
975:1

1 734:1
3 088:1

5 490:1
9 780:1

17 386:1
30 969:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 40,8 46,6 49,5 52,4 55,3 58,2 61,1 64,0 66,9
L1 [mm] = モータを含めた長さ 2224R...SR 45,4 50,7 53,6 56,5 59,4 62,3 65,2 68,1 71,0

2230F/R...S 51,2 56,5 59,4 62,3 65,2 68,1 71,0 73,9 76,8
2232R...SR 53,4 58,7 61,6 64,5 67,4 70,3 73,2 76,1 79,0
2233F/R...S 53,8 59,1 62,0 64,9 67,8 70,7 73,6 76,5 79,4
AM2224...14 48,9 54,2 57,1 60,0 62,9 65,8 68,7 71,6 74,5

Page 1/2 www.faulhaber.com
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スパーギアヘッド
  

0,1 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

シリーズ 22/2
22/2 22/2K

ハウジング材質 金属 金属
ギアトレーン材質 金属 金属
推奨最大入力速度：   
– 連続運転 4 000 min-¹ 4 000 min-¹
無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 ° ≤ 3 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：   
– 径方向（取付け面から6 mm） ≤ 3 N ≤ 100 N
– 軸方向 ≤ 5 N ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 50 N ≤ 5 N
軸の遊び：   
– 径方向（取付け面から6 mm） ≤ 0,05 mm ≤ 0,03 mm
– 軸方向 ≤ 0,2 mm = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

ø16

1203x

M2

1203x

3x

4-40UNC
3x

ø23,8 ±0,1 ±0,1 ø23,8 ±0,1ø20,63 ø20,63 -0,013
0

ø12,7 -0,011
0

øA

10,2±0,3

10,9 ±0,31,4

1,6 -0,05
0

1,6 -0,05
0

L2 ±0,3

±0,312,5L1±0,5

 4

4

22/2  ø A = 4 -0,008 22/2K  ø A = 4 -0,010 / -0,018 (L1, L2 = + 2,1)

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。 
2233...Sとの組み合わせ例

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

注意: 平歯車ギアヘッド シリーズ 22/2K の場合、L1、L2 = +2.1 mm。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 11 12 13
連続運転トルク mNm 100 100 100
断続運転トルク mNm 400 400 400
モータを除いた重量（約） g 108 113 118
効率（最大） % 39 35 31
回転方向是否一致（逆転可） ≠ = ≠

減速比 1)

(近似値)
55 057:1
98 070:1

174 350:1
310 560:1

552 113:1
983 447:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 69,8 72,7 75,6
L1 [mm] = モータを含めた長さ 2224R...SR 73,9 76,8 79,7

2230F/R...S 79,7 82,6 85,5
2232R...SR 81,9 84,8 87,7
2233F/R...S 82,3 85,2 88,1
AM2224...14 77,4 80,3 83,2

Page 2/2 www.faulhaber.com
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スパーギアヘッド
ゼロ・バックラッシュ

0,1 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

シリーズ 22/5
22/5

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 金属
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 4 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ   0 °
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から6 mm） ≤ 100 N
– 軸方向 ≤ 5 N
最大軸圧入力 ≤ 5 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から6 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

22/5

ø16

120°3x

M23x ø23,8 ±0,1 ø12 -0,011
0

ø4

10,2 ±0,3

L2 ±0,3

±0,313,2L1±0,5

-0,014

2

22,5

 4

-0,006

より多くの組合せは表を参照してください。 
2233...Sとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

注意: この減速機はメーカーでモータと組み合わせて供給されます。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 5 6 7 8 9
連続運転トルク mNm 100 100 100 100 100
断続運転トルク mNm 400 400 400 400 400
モータを除いた重量（約） g 80 85 90 95 105
効率（最大） - - - - -
回転方向是否一致（逆転可） ≠ = ≠ = ≠

減速比 1)

(近似値)
69,2:1 161:1 377:1 879:1 2 050:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 50,9 54,6 59,5 63,2 68,1
L1 [mm] = モータを含めた長さ 2224R...SR 57,8 61,6 66,5 70,3 75,2

2230F/R...S 63,6 67,4 72,3 76,1 81,0
2232R...SR 65,8 69,6 74,5 78,3 83,2
2233F/R...S 66,2 70,0 74,9 78,7 83,6
AM2224...14 61,4 65,2 70,1 73,9 78,8

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド
  

0,7 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
ステッピングモータ

シリーズ 22/7
22/7

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 4 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 1 °
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 170 N
– 軸方向 ≤ 150 N
最大軸圧入力 ≤ 150 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 ≤ 0,1 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

22/7

ø19

120°3x

M23x

±0,8L1 ±0,316

-0,010
-0,018ø6

 0
-0,055,4

 0
-0,018ø15

10

1L2 ±0,3

±0,1ø22 4

より多くの組合せは表を参照してください。 
2233...Sとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2) 2224U...SR、2230U...S、2232U...SR、2233U...S、AM2224の各モータとの組み合わせの場合、L2が-3.9ｍｍとなります。

注意: 減速比3.71：1と2224U...SR, 2230U...S, 2232U...SR , 2233U...Sの各モータとの組み合わせにはK288オプションが必要です。22/7　3.71：1-K288

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5
連続運転トルク mNm 200 300 700 700 700
断続運転トルク mNm 400 600 1 000 1 000 1 000
モータを除いた重量（約） g 68 63 76 88 102
効率（最大） % 88 80 70 60 55
回転方向是否一致（逆転可） = = = = =

減速比 1)

(近似値)
3,71:1 9,7:1

14:1
43:1
66:1

94:1
112:1
134:1
159:1
190:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 2) 27,9 34,1 40,3 46,4 52,6
L1 [mm] = モータを含めた長さ 2224U...SR 48,2 54,4 60,6 66,7 72,9

2230U...S 54,0 60,2 66,4 72,5 78,7
2232U...SR 56,2 62,4 68,6 74,7 80,9
2233U...S 56,6 62,8 69,0 75,1 81,3
2237S...CXR 64,9 71,1 77,3 83,4 89,6
2342S...CR 69,9 76,1 82,3 88,4 94,6
2232S...BX4 61,7 67,9 74,1 80,2 86,4
2250S...BX4 79,7 85,9 92,1 98,2 104,4
2444S...B 71,9 78,1 84,3 90,4 96,6
AM2224...10 51,7 57,9 64,1 70,2 76,4

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド
  

0,7 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
ステッピングモータ

シリーズ 23/1
23/1

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 4 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 1 °
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 170 N
– 軸方向 ≤ 150 N
最大軸圧入力 ≤ 150 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 ≤ 0,1 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

23/1

ø19

1203x

M23x

±0,8L1 ±0,316

-0,010
-0,018ø6

 0
-0,055,4

 0
-0,018ø15

10

1L2 ±0,3

±0,1ø23 4

より多くの組合せは表を参照してください。 
2232...BX4との組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2) 2224U...SR、2230U...S、2232U...SR、2233U...S、AM2224の各モータとの組み合わせの場合、L2が-3.9ｍｍとなります。

注意: 減速比3.71：1と2224U...SR, 2230U...S, 2232U...SR , 2233U...Sの各モータとの組み合わせにはK288オプションが必要です。22/7　3.71：1-K288

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5
連続運転トルク mNm 200 300 700 700 700
断続運転トルク mNm 400 600 1 000 1 000 1 000
モータを除いた重量（約） g 60 70 90 100 110
効率（最大） % 88 80 70 60 55
回転方向是否一致（逆転可） = = = = =

減速比 1)

(近似値)
3,71:1 9,7:1

14:1
43:1
66:1

94:1
112:1
134:1
159:1
190:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 2) 27,9 34,1 40,3 46,4 52,6
L1 [mm] = モータを含めた長さ 2224U...SR 48,2 54,4 60,6 66,7 72,9

2230U...S 54,0 60,2 66,4 72,5 78,7
2232U...SR 56,2 62,4 68,6 74,7 80,9
2233U...S 56,6 62,8 69,0 75,1 81,3
2237S...CXR 64,9 71,1 77,3 83,4 89,6
2342S...CR 69,9 76,1 82,3 88,4 94,6
2057S...B 84,9 91,1 97,3 103,4 109,6
2444S...B 71,9 78,1 84,3 90,4 96,6
AM2224...10 51,7 57,9 64,1 70,2 76,4

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド
  

1 Nm
組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ

シリーズ 26A
26A 26AK

ハウジング材質 プラスチック プラスチック
ギアトレーン材質 プラスチック プラスチック
推奨最大入力速度：   
– 連続運転 5 000 min-1 5 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 3 ° ≤ 3 °
出力軸のベアリング 焼結ブロンズ・スリーブ ボール・ベアリング
最大軸負荷：   
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 4 N ≤ 60 N
– 軸方向 ≤ 4 N ≤ 15 N
最大軸圧入力 ≤ 20 N ≤ 20 N
軸の遊び：   
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 0,08 mm ≤ 0,1 mm
– 軸方向 ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 65 °C - 30 ...  + 85 °C

26A, 26AK

4x M3

ø20

±0,8L1

±0,3L2

±0,317

±0,3

±0,15

14,1

ø6-0,005ø13-0,5ø26 -0,012
-0,006

 5

1

0 +0,03

4x ø2,46 7

より多くの組合せは表を参照してください。 
2642...CRとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

深さ

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

注意: この減速機はメーカーでモータと組み合わせて供給されます。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 2 3 3 4 4
連続運転トルク mNm 300 300 750 800 900 1 000
断続運転トルク mNm 500 600 1 100 1 200 1 400 1 500
モータを除いた重量（約） g 21 21 23 23 25 25
効率（最大） % 81 81 73 73 64 64
回転方向是否一致（逆転可） = = = = = =

減速比 1)

(近似値)
13:1 16:1 40:1 50:1

64:1
124:1 158:1

201:1
256:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 32,7 32,7 38,5 38,5 44,3 44,3
L1 [mm] = モータを含めた長さ 2232S...BX4 66,5 66,5 72,3 72,3 78,1 78,1

2250S...BX4 84,5 84,5 90,3 90,3 96,1 96,1
3216W...BXTH 49,5 49,5 55,3 55,3 61,1 61,1
3216W...BXTR 48,7 48,7 54,5 54,5 60,3 60,3
2232U...SR 67,4 67,4 73,2 73,2 79,0 79,0
2237S...CXR 69,7 69,7 75,5 75,5 81,3 81,3
2342S...CR 74,7 74,7 80,5 80,5 86,3 86,3
2642W...CR/CXR 74,7 74,7 80,5 80,5 86,3 86,3
2657W...CR/CXR 89,7 89,7 95,5 95,5 101,3 101,3
2668W...CR 100,7 100,7 106,5 106,5 112,3 112,3

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド
  

3,5 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
モーション・コントロール・システム

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

  

シリーズ 26/1R
26/1R

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
無負荷でのバックラッシュ ≤ 1 °
出力軸のベアリング ボール・ベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 150 N
– 軸方向 ≤ 100 N
最大軸圧入力 ≤ 150 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 ≤ 0,1 mm
動作温度範囲 - 10 ...  + 125 °C

26/1R

M3 ø26 ±0,1

ø20

ø13 -0,008
0

4,5 -0,1
0

ø5

12

2L2 ±0,3

L1 ±0,8 17±0,3

4 
-0,008
0

4x 

より多くの組合せは表を参照してください。
2642...CRとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

2) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

仕様
ギア・ステージの数 1 2 2 3 3 3 4 5 5
連続運転トルク 1) Nm 0,4 1 1,5 1,8 2,5 3 3,5 3,5 3,5
断続運転トルク Nm 0,6 1,2 1,8 2,2 3 3,6 4,5 4,5 4,5

min-1 7 000 7 500 7 500 9 000 9 000 9 000 9 000 9 000 9 000
min-1 8 500 8 500 9 000 10 000 10 000 10 000 10 000 10 000 10 000

モータを除いた重量（約） g 93 116 116 139 139 139 162 185 185
効率（最大） % 91 83 83 75 75 75 69 62 62
回転方向（逆転可） = = = = = = = = =

3,71:1 9,7:1 23:1 43:1 66:1 86:1 134:1 415:1 1 526:1
14:1 159:1 592:1

246:1 989:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 28,4 36,4 36,4 44,4 44,4 44,4 52,4 60,5 60,5
L1 [mm] = モータを含めた長さ 2342S...CR 70,4 78,4 78,4 86,4 86,4 86,4 94,4 102,5 102,5

2642W...CR 70,4 78,4 78,4 86,4 86,4 86,4 94,4 102,5 102,5
2642W...CXR 70,4 78,4 78,4 86,4 86,4 86,4 94,4 102,5 102,5
2657W...CR 85,4 93,4 93,4 101,4 101,4 101,4 109,4 117,5 117,5
2657W...CXR 85,4 93,4 93,4 101,4 101,4 101,4 109,4 117,5 117,5
2668W...CR 96,4 104,4 104,4 112,4 112,4 112,4 120,4 128,5 128,5
2444S...B 72,4 80,4 80,4 88,4 88,4 88,4 96,4 104,5 104,5
2264W...BP4 92,4 100,4 100,4 108,4 108,4 108,4 116,4 124,5 124,5
2214S...BXT H 43,2 51,2 51,2 59,2 59,2 59,2 67,2 75,3 75,3
2214S...BXT R 42,4 50,4 50,4 58,4 58,4 58,4 66,4 74,5 74,5
3216W...BXT H 45,2 53,2 53,2 61,2 61,2 61,2 69,2 77,3 77,3
3216W...BXT R 44,4 52,4 52,4 60,4 60,4 60,4 68,4 76,5 76,5
AM2224R3...-30 59,3 67,3 67,3 75,3 75,3 75,3 83,3 91,4 91,4

1) 最大連続入力速度と連続出力トルクはいずれも減速比に依存し、最大出力に関係します。
   長期間に渡り同時に最大値を適用することはできません。詳細情報については、現地の営業担当者にご相談ください。

推奨最大入力速度連続運転 1)

推奨最大入力速度断続運転

減速比 2)

(近似値)

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド
  

4,5 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ

シリーズ 30/1
30/1

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 1) プラスチック／スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 4 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 1 °
出力軸のベアリング ボール・ベアリング
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から15 mm） ≤ 150 N
– 軸方向 ≤ 150 N
最大軸圧入力 ≤ 200 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から15 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 ≤ 0,15 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

M3 ø30 ±0,1

ø26

ø18 -0,018
0

7 -0,1
0

ø8 -0,017
-0,008

10

4L2 ±0,3

L1 ±0,8 20,6 ±0,3

4 4x 

30/1

より多くの組合せは表を参照してください。 
2642...CRとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

1) 14:1より小さい比のギヤヘッドは、すべてスチールギアです。
2) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
3) 14:1より小さい比のギヤヘッドは、すべてスチールギアです。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 3 4 4 5
連続運転トルク Nm 1,5 0,35 1,2 1,8 3,5 4,5 4,5
断続運転トルク Nm 3 0,5 1,6 2,4 4,5 6 6
モータを除いた重量（約） g 107 139 171 171 203 203 235
効率（最大） % 88 80 70 70 60 60 55
回転方向是否一致（逆転可） = = = = = = =

減速比 2)

(近似値)
3,71:1 14:1 43:1 66:1 134:1 159:1

246:1
415:1
592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 3) 27,1 35,1 43,1 43,1 51,2 51,2 59,2
L1 [mm] = モータを含めた長さ 2342S...CR 69,1 77,1 85,1 85,1 93,2 93,2 101,2

2642W...CR/CXR 69,1 77,1 85,1 85,1 93,2 93,2 101,2
2657W...CR/CXR 84,1 92,1 100,1 100,1 108,2 108,2 116,2
2668W...CR 95,1 103,1 111,1 111,1 119,2 119,2 127,2
2444S...B 71,1 79,1 87,1 87,1 95,2 95,2 103,2
3056K...B 84,5 92,5 100,5 100,5 108,6 108,6 116,6
3564K...B 92,5 100,5 108,5 108,5 116,6 116,6 124,6
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遊星ギアヘッド
  

4,5 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ

シリーズ 30/1 S
30/1 S

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 4 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 1 °
出力軸のベアリング ボール・ベアリング
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から15 mm） ≤ 150 N
– 軸方向 ≤ 150 N
最大軸圧入力 ≤ 200 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から15 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 ≤ 0,15 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 100 °C

M3 ø30 ±0,1

ø26

ø18 -0,018
0

7 -0,1
0

ø8 -0,017
-0,008

10

4L2 ±0,3

L1 ±0,8 20,6 ±0,3

4 4x 

30/1 S

より多くの組合せは表を参照してください。 
2642...CRとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2) 14:1より小さい比のギヤヘッドは、すべてスチールギアです。

注意: 寿命性能延長のための全スチール製のギア及びヘビーデューティ潤滑を持つSタイプギアヘッドです。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3 4 5
連続運転トルク Nm 4,5 4,5 4,5 4,5
断続運転トルク Nm 6 6 6 6
モータを除いた重量（約） g 139 171 203 235
効率（最大） % 80 70 60 55
回転方向是否一致（逆転可） = = = =

減速比 1)

(近似値)
9,7:1
14:1
23:1

43:1
66:1
86:1

134:1
159:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 2) 35,1 43,1 51,2 59,2
L1 [mm] = モータを含めた長さ 2342S...CR 77,1 85,1 93,2 101,2

2642W...CR/CXR 77,1 85,1 93,2 101,2
2657W...CR/CXR 92,1 100,1 108,2 116,2
2668W...CR 103,1 111,1 119,2 127,2
2444S...B 79,1 87,1 95,2 103,2
3056K...B 92,5 100,5 108,6 116,6
3564K...B 100,5 108,5 116,6 124,6

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2020 Feb. 18

遊星ギアヘッド
  

7 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ
モーション・コントロール・システム

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

  

シリーズ 32/3R
32/3R

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
無負荷でのバックラッシュ ≤ 1 °
出力軸のベアリング ボール・ベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 200 N
– 軸方向 ≤ 200 N
最大軸圧入力 ≤ 250 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 ≤ 0,15 mm
動作温度範囲 - 10 ...  + 125 °C

32/3R

M3

ø26

4x 4 ø32

7,4 0
+0,1

L2 ±0,3

L1±0,8

±0,1

20,5 ±0,3

15 ±0,2

ø17 -0,008
0

ø8 -0,015
0

2 -0,3
0

より多くの組合せは表を参照してください。 
3242...CRとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

2) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

1) 最大連続入力速度と連続出力トルクはいずれも減速比に依存し、最大出力に関係します。 
   長期間に渡り同時に最大値を適用することはできません。詳細情報については、現地の営業担当者にご相談ください。

推奨最大入力速度連続運転 1)

推奨最大入力速度断続運転

仕様
ギア・ステージの数 1 2 2 3 3 3 4 5 5
連続運転トルク 1) Nm 1 1,6 3 3,5 4 5 7 7 7
断続運転トルク Nm 1,2 1,9 3,6 4,2 4,8 6 9,5 9,5 9,5

min-1 6 000 7 000 7 000 8 000 8 000 8 000 8 000 8 000 8 000
min-1 7 000 8 000 8 000 9 000 9 000 9 000 9 000 9 000 9 000

モータを除いた重量（約） g 160 195 195 230 230 230 265 300 300
効率（最大） % 91 83 83 75 75 75 69 62 62
回転方向（逆転可） = = = = = = = = =

3,71:1 14:1 23:1 43:1 66:1 86:1 134:1 415:1 1 526:1
159:1 592:1
246:1 989:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 33,9 41,6 41,6 49,4 49,4 49,4 57,2 65,0 65,0
L1 [mm] = モータを含めた長さ 2668W...CR 101,9 109,6 109,6 117,4 117,4 117,4 125,2 133,0 133,0

3242G...CR 75,9 83,6 83,6 91,4 91,4 91,4 99,2 107,0 107,0
3257G...CR 90,9 98,6 98,6 106,4 106,4 106,4 114,2 122,0 122,0
3272G...CR 105,9 113,6 113,6 121,4 121,4 121,4 129,2 137,0 137,0
2264W...BP4 97,9 105,6 105,6 113,4 113,4 113,4 121,2 129,0 129,0
3242G...BX4 78,1 85,8 85,8 93,6 93,6 93,6 101,4 109,2 109,2
3268G...BX4 104,1 111,8 111,8 119,6 119,6 119,6 127,4 135,2 135,2
3274G...BP4 107,9 115,6 115,6 123,4 123,4 123,4 131,2 139,0 139,0
3564K...B 97,9 105,6 105,6 113,4 113,4 113,4 121,2 129,0 129,0
3216W...BXT H 50,7 58,4 58,4 66,2 66,2 66,2 74,0 81,8 81,8
3216W...BXT R 49,9 57,6 57,6 65,4 65,4 65,4 73,2 81,0 81,0

減速比 2)

(近似値)

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド
  

10 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ

シリーズ 38/1
38/1

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 1) プラスチック／スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 4 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 1 °
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 300 N
– 軸方向 ≤ 300 N
最大軸圧入力 ≤ 350 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 ≤ 0,15 mm
動作温度範囲 - 20 ...  + 125 °C

ø4,54x

ø50
ø57

ø25 -0,021
0

ø8 -0,015
0

7,5
0

-0,1

15±0,2

3
5

L2 ±0,5

21,5 ±0,3L1 ±0,8

ø38 ±0,05

38/1

より多くの組合せは表を参照してください。 
3557...CSとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

縮小図

1) 14:1より小さい比のギヤヘッドは、すべてスチールギアです。
2) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
3) 3242G...CR, 3257G...CR, 3272G...CR, 3242G...BX4, 3268G...BX4, 3274G...BP4, 4221G...BXT R/Hの各モータとの組み合わせの場合、L2が-0,8ｍｍとなります。 

3863A...CR、3890A...CRの各モータとの組み合わせの場合、L2が-5ｍｍとなります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 3 4 4 4 5
連続運転トルク Nm 6 0,4 1,4 2,2 4,5 5,3 8,2 10
断続運転トルク Nm 8 0,6 1,9 2,9 6 7 11 15
モータを除いた重量（約） g 166 215 268 268 320 320 320 375
効率（最大） % 88 80 70 70 60 60 60 55
回転方向是否一致（逆転可） = = = = = = = =

減速比 2)

(近似値)
3,71:1 14:1 43:1 66:1 134:1 159:1 246:1 415:1

592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 3) 32,3 40,1 47,9 47,9 55,7 55,7 55,7 63,5
L1 [mm] = モータを含めた長さ 3242G...CR 73,5 81,3 89,1 89,1 96,9 96,9 96,9 104,7

3257G...CR 88,5 96,3 104,1 104,1 111,9 111,9 111,9 119,7
3272G...CR 103,5 111,3 119,1 119,1 126,9 126,9 126,9 134,7
3863A...CR 91,3 99,1 106,9 106,9 114,7 114,7 114,7 122,5
3890A...CR 117,3 125,1 132,9 132,9 140,7 140,7 140,7 148,5
3056K...B 88,3 96,1 103,9 103,9 111,7 111,7 111,7 119,5
3242G...BX4 75,7 83,5 91,3 91,3 99,1 99,1 99,1 106,9
3268G...BX4 101,7 109,5 117,3 117,3 125,1 125,1 125,1 132,9
3274G...BP4 105,5 113,3 121,1 121,1 128,9 128,9 128,9 136,7
3564K...B 96,3 104,1 111,9 111,9 119,7 119,7 119,7 127,5
4221G...BXTH 53,5 61,3 69,1 69,1 76,9 76,9 76,9 84,7
4221G...BXTR 52,7 60,5 68,3 68,3 76,1 76,1 76,1 83,9
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遊星ギアヘッド
  

10 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ

シリーズ 38/1 S
38/1 S

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 4 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 1 °
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 300 N
– 軸方向 ≤ 300 N
最大軸圧入力 ≤ 350 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 ≤ 0,15 mm
動作温度範囲 - 20 ...  + 125 °C

ø4,54x

ø50
ø57

ø25 -0,021
0

ø8 -0,015
0

7,5
0

-0,1

15±0,2

3
5

L2 ±0,5

21,5 ±0,3L1 ±0,8

ø38 ±0,05

38/1 S

縮小図より多くの組合せは表を参照してください。 
3557...CSとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2) 3242G...CR, 3257G...CR, 3272G...CR, 3242G...BX4, 3268G...BX4, 3274G...BP4, 4221G...BXT R/Hの各モータとの組み合わせの場合、L2が-0,8ｍｍとなります。 

3863A...CR、3890A...CRの各モータとの組み合わせの場合、L2が-5ｍｍとなります。

注意: 寿命性能延長のための全スチール製のギア及びヘビーデューティ潤滑を持つSタイプギアヘッドです。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3 4 5
連続運転トルク Nm 10 10 10 10
断続運転トルク Nm 15 15 15 15
モータを除いた重量（約） g 215 268 320 375
効率（最大） % 80 70 60 55
回転方向是否一致（逆転可） = = = =

減速比 1)

(近似値)
14:1 43:1

66:1
134:1
159:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 2) 40,1 47,9 55,7 63,5
L1 [mm] = モータを含めた長さ 3242G...CR 81,3 89,1 96,9 104,7

3257G...CR 96,3 104,1 111,9 119,7
3272G...CR 111,3 119,1 126,9 134,7
3863A...CR 99,1 106,9 114,7 122,5
3890A...CR 125,1 132,9 140,7 148,5
3056K...B 96,1 103,9 111,7 119,5
3242G...BX4 83,5 91,3 99,1 106,9
3268G...BX4 109,5 117,3 125,1 132,9
3274G...BP4 113,3 121,1 128,9 136,7
3564K...B 104,1 111,9 119,7 127,5
4221G...BXTH 61,3 69,1 76,9 84,7
4221G...BXTR 60,5 68,3 76,1 83,9

www.faulhaber.com
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Edition 2020 Feb. 18

遊星ギアヘッド
  

10 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ

シリーズ 38/2
38/2

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 1) プラスチック／スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 4 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 1 °
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 300 N
– 軸方向 ≤ 300 N
最大軸圧入力 ≤ 350 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 ≤ 0,15 mm
動作温度範囲 - 20 ...  + 125 °C

M34x 5

ø31

ø38 ±0,05 ø25 -0,021
0

ø8 -0,015
0

7,5
0

-0,1

15±0,2

3L2 ±0,5

21,5 ±0,3L1 ±0,8

38/2

縮小図
より多くの組合せは表を参照してください。 
3557...CSとの組み合わせ例

深さ

モータ端子との位置関係は
ありません。

1) 14:1より小さい比のギヤヘッドは、すべてスチールギアです。
2) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
3) 3242G...CR, 3257G...CR, 3272G...CR, 3242G...BX4, 3268G...BX4, 3274G...BP4, 4221G...BXT R/Hの各モータとの組み合わせの場合、L2が-0,8ｍｍとなります。 

3863A...CR、3890A...CRの各モータとの組み合わせの場合、L2が-5ｍｍとなります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 3 4 4 4 5
連続運転トルク Nm 6 0,4 1,4 2,2 4,5 5,3 8,2 10
断続運転トルク Nm 8 0,6 1,9 2,9 6 7 11 15
モータを除いた重量（約） g 145 195 245 245 296 296 296 348
効率（最大） % 88 80 70 70 60 60 60 55
回転方向是否一致（逆転可） = = = = = = = =

減速比 2)

(近似値)
3,71:1 14:1 43:1 66:1 134:1 159:1 246:1 415:1

592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 3) 32,3 40,1 47,9 47,9 55,7 55,7 55,7 63,5
L1 [mm] = モータを含めた長さ 3242G...CR 73,5 81,3 89,1 89,1 96,9 96,9 96,9 104,7

3257G...CR 88,5 96,3 104,1 104,1 111,9 111,9 111,9 119,7
3272G...CR 103,5 111,3 119,1 119,1 126,9 126,9 126,9 134,7
3863A...CR 91,3 99,1 106,9 106,9 114,7 114,7 114,7 122,5
3890A...CR 117,3 125,1 132,9 132,9 140,7 140,7 140,7 148,5
3056K...B 88,3 96,1 103,9 103,9 111,7 111,7 111,7 119,5
3242G...BX4 75,7 83,5 91,3 91,3 99,1 99,1 99,1 106,9
3268G...BX4 101,7 109,5 117,3 117,3 125,1 125,1 125,1 132,9
3274G...BP4 105,5 113,3 121,1 121,1 128,9 128,9 128,9 136,7
3564K...B 96,3 104,1 111,9 111,9 119,7 119,7 119,7 127,5
4221G...BXTH 53,5 61,3 69,1 69,1 76,9 76,9 76,9 84,7
4221G...BXTR 52,7 60,5 68,3 68,3 76,1 76,1 76,1 83,9

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド
  

10 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ

シリーズ 38/2 S
38/2 S

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 スチール
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 4 000 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 1 °
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 300 N
– 軸方向 ≤ 300 N
最大軸圧入力 ≤ 350 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から10 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 ≤ 0,15 mm
動作温度範囲 - 20 ...  + 125 °C

M34x 5

ø31

ø38 ±0,05 ø25 -0,021
0

ø8 -0,015
0

7,5
0

-0,1

15±0,2

3L2 ±0,5

21,5 ±0,3L1 ±0,8

38/2 S

縮小図
より多くの組合せは表を参照してください。 
3557...CSとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2) 3242G...CR, 3257G...CR, 3272G...CR, 3242G...BX4, 3268G...BX4, 3274G...BP4, 4221G...BXT R/Hの各モータとの組み合わせの場合、L2が-0,8ｍｍとなります。 

3863A...CR、3890A...CRの各モータとの組み合わせの場合、L2が-5ｍｍとなります。

注意: 寿命性能延長のための全スチール製のギア及びヘビーデューティ潤滑を持つSタイプギアヘッドです。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 2 3 4 5
連続運転トルク Nm 10 10 10 10
断続運転トルク Nm 15 15 15 15
モータを除いた重量（約） g 195 245 296 348
効率（最大） % 80 70 60 55
回転方向是否一致（逆転可） = = = =

減速比 1)

(近似値)
14:1 43:1

66:1
134:1
159:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 2) 40,1 47,9 55,7 63,5
L1 [mm] = モータを含めた長さ 3242G...CR 81,3 89,1 96,9 104,7

3257G...CR 96,3 104,1 111,9 119,7
3272G...CR 111,3 119,1 126,9 134,7
3863A...CR 99,1 106,9 114,7 122,5
3890A...CR 125,1 132,9 140,7 148,5
3056K...B 96,1 103,9 111,7 119,5
3242G...BX4 83,5 91,3 99,1 106,9
3268G...BX4 109,5 117,3 125,1 132,9
3274G...BP4 113,3 121,1 128,9 136,7
3564K...B 104,1 111,9 119,7 127,5
4221G...BXTH 61,3 69,1 76,9 84,7
4221G...BXTR 60,5 68,3 76,1 83,9

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド
  

16 Nm
組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ

シリーズ 44/1
44/1

ハウジング材質 金属
ギアトレーン材質 金属
推奨最大入力速度：  
– 連続運転 3 500 min-1

無負荷でのバックラッシュ ≤ 1 °
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
最大軸負荷：  
– 径方向（取付け面から12 mm） ≤ 400 N
– 軸方向 ≤ 350 N
最大軸圧入力 ≤ 500 N
軸の遊び：  
– 径方向（取付け面から12 mm） ≤ 0,03 mm
– 軸方向 = 0 mm
動作温度範囲 - 30 ...  + 125 °C

44/1

ø35

4x M4 ø28 -0,021
0

ø10 -0,022
 0

3,3

2L2 ±0,5

L1 ±0,8 26 ±0,3

±0,3

ø44 ±0,18/10,8 

M4

DIN 6885-A
4x4x18

±0,152,88

ø5

縮小図

フラットキー

より多くの組合せは表を参照してください。 
4490...Bとの組み合わせ例

モータ端子との位置関係は
ありません。

深さ

Mounting holes
scale 1:1

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

テクニカルデータ
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5
連続運転トルク Nm 16 16 16 16 16
断続運転トルク Nm 20 20 20 20 20
モータを除いた重量（約） g 480 600 720 840 960
効率（最大） % 90 80 70 65 60
回転方向是否一致（逆転可） = = = = =

減速比 1)

(近似値)
4,8:1 23:1 111:1 531:1 2 548:1

L2 [mm] = モータを除いた長さ 62,2 77,8 93,2 108,6 124,0
L1 [mm] = モータを含めた長さ 3863H...CR 126,2 141,8 157,2 172,6 188,0

3890H...CR 152,2 167,8 183,2 198,6 214,0
4490H...B/BS 152,2 167,8 183,2 198,6 214,0

www.faulhaber.com
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 FAULHABER GPT

FAULHABER GPT

   

22GPT   遊星ギアヘッド	    2 Nm

32GPT   遊星ギアヘッド	    8 Nm

42GPT   遊星ギアヘッド	   18 Nm



戻る
Edition 2023 Sep. 01

遊星ギアヘッド 1,8 Nm
15 000 min-1

シリーズ 22GPT

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 1 2 2 3 4 4
減速比 1)

(近似値)
3:1

3,6:1
4,5:1
6,6:1

9:1 11:1
14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
862:1

711:1
1 042:1
1 294:1

連続運転トルク Nm 0,45 0,8 0,8 1,3 1,8 1,4
断続運転トルク Nm 0,6 1,1 1,1 1,8 2,5 2
最大トルク Nm 1 2,5 2,5 3,5 4,5 4
最大連続入力速度 min-1 9 000 10 000 12 000 15 000 15 000 15 000
最大断続入力速度 min-1 11 000 12 000 15 000 20 000 20 000 20 000
最大連続出力パワー W 21 12 12 8 7 7
最大断続出力パワー W 30 18 18 12 10 10
効率（最大） % 92 84 82 78 65 65
ピニオン入力慣性 gmm² 75 78 50 34 14 13
ねじり剛性,標準 Nm/° 6 11 11 11 11 11
無負荷でのバックラッシュ °   0,8   0,8   0,8   0,8   0,8   0,8
最大軸負荷：       
– 径方向（取付け面から10 mm） N   65   90   90   120   150   150
– 軸方向 N   60   85   85   110   140   140
最大軸圧入力 N   150   150   150   150   150   150
軸の遊び：       
– 径方向（取付け面から10 mm） mm ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05
– 軸方向 mm = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0
モータを除いた長さ (L2) mm 18,1 24,5 24,5 30,8 37,2 37,2
モータを除いた重量（約） g 44 58 58 72 86 86
     
動作温度範囲 °C -30 … +120
回転方向是否一致（逆転可） =
ハウジング材質 ステンレス スチール
ギアトレーン材質 ステンレス スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重

M [mNm]
      100 100010

1

  10

100

1 000

10 000

n [min-1]
Watt

25
注：

ギア・ステージの数1
ギア・ステージの数2
ギア・ステージの数3
ギア・ステージの数4
間欠運転

連続運転のための推奨領域

ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。

output

output

www.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図

22GPT

ø19

-0,055,4
0

±0,1ø22

16,3±0,3

±0,05L2 ±0,3

L1 L3=±0,6

1,5 

1,6 ±0,3

10±0,2

-0,018ø15 ø8
0

-0,018ø6
-0,01

M2 3
6x

6x 60°

Aø0,3

ø0,08
A
B

ø0,04A

B

ブラシレス DC モータ端子を
基準とした向き±5° *

* ブラシ付き DC モータについての向きは、
   営業担当者にお問い合わせください。

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。  
2232...BX4との組み合わせ例

オプション

KS1
KS2
KS3
KS4

 
KS5
KS6
KS7
KS8
KS9
KR1
KP1
KL1
KL2
KL3
KC1
KC2
KC3

 

22GPT 89:1 KS6KL1 

オプション  
   

   

   
キー DIN 6885-A (寸法 2 x 2 x 12 mm) のシャフト、L3= 21 mm

フォーク形状の 2 mm 幅の開口部があるシャフト、L3= 16.3 mm

出力シャフト
両端が 12 mm 長のダブルフラット形状のシャフト、L3= 21 mm 出力シャフト

10 mm のシングルフラット形状で、M2.5 の軸ネジ穴があるシャフト、L3= 16.3 mm
12 mm のシングルフラット形状で、シャフト端から 6 mm の位置に 2 mm のクロスボアがあるシャフト、L3= 21 mm
12 mm のシングルフラット形状で、L3= 21 mm

出力シャフト
出力シャフト
出力シャフト
出力シャフト
出力シャフト
出力シャフト

温度範囲: -55°C ～ +150°C、および最高真空: 10-9 Pa (60°C) 環境条件

温度範囲: -55°C ～ +150°C

KS4 のオプションキーと M2.5 の軸ネジ穴があるシャフト、L3= 21 mm  

環境条件

8 mm 長のフラット形状で軸径が 4 mm、フランジに M3 ネジが 3 つあり、L3= 13 mm、L1/L2+ 0,4 mm (22F と互換性あり)出力シャフト/フランジ
IP54 保護等級の ギアヘッド (特定の保護モータと組み合わせて使用)保護等級の

および最高真空: 10-5 Pa (22°C) 環境条件

モータケーブル/ワイヤまたはターミナル (ギアヘッドのフロントスレッドに対して 45° CCW の向き)モータケーブルに対する角度
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル (ギアヘッドのフロントスレッドに対して 30° CCW の向き)モータケーブルに対する角度
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル (ギアヘッドのフロントスレッドに対して 15° CCW の向き)モータケーブルに対する角度

  

製品名の例：
種類                 説明

丸シャフト、L3= 16,3 mm
丸シャフト、ロングシャフト、L3= 27 mm

出力シャフト

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

製品接続
ギア・ステージの数 1 2 3 4
L2 [mm] = モータを除いた長さ 18,1 24,5 30,8 37,2
L1 [mm] = モータを含めた長さ 2224U...SR 45,1 51,4 57,8 64,1

2232U...SR 53,1 59,4 65,8 72,1
2237U...CXR 57,9 64,2 70,6 76,9
2342X...CR 61,8 68,2 74,5 80,9
2642X...CR/CXR 65,2 71,6 77,9 84,3
2657X...CR/CXR 80,2 86,6 92,9 99,3
2668X...CR 91,2 97,6 103,9 110,3
2232X...BX4 53,6 60,0 66,3 72,7
2250X...BX4 71,6 78,0 84,3 90,7
2264X...BP4 87,2 93,6 99,9 106,3
2214X...BXTH 34,6 41,0 47,3 53,7
2214X...BXTR 33,8 40,2 46,5 52,9
3216X...BXTH 36,6 43,0 49,3 55,7
3216X...BXTR 35,8 42,2 48,5 54,9
2036U...B 56,8 63,2 69,5 75,9
2057X...B 76,8 83,2 89,5 95,9
2444X...B 63,8 70,2 76,5 82,9
AM2224...10 48,6 55,0 61,3 67,7

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド 8 Nm
11 000 min-1

シリーズ 32GPT

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 1 1 2 2 3 4 4
減速比 1)

(近似値)
3:1 3,6:1

4,5:1
6,6:1

9:1
11:1

14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
862:1

711:1
1 042:1
1 294:1

連続運転トルク Nm 1 1 3 3 5 8 6
断続運転トルク Nm 1,3 1,3 4 4 7 10 7,2
最大トルク Nm 2 2 6,5 6,5 10 13 10
最大連続入力速度 min-1 6 500 8 000 6 500 10 000 11 000 11 000 11 000
最大断続入力速度 min-1 7 500 9 500 7 500 12 500 14 000 14 000 14 000
最大連続出力パワー W 40 40 21 21 14 12 12
最大断続出力パワー W 55 55 30 30 20 15 15
効率（最大） % 93 93 89 89 80 65 65
ピニオン入力慣性 gmm² 410 274 434 195 196 83 75
ねじり剛性,標準 Nm/° 12 12 16 16 16 16 16
無負荷でのバックラッシュ °   0,6   0,6   0,6   0,6   0,6   0,6   0,6
最大軸負荷：        
– 径方向（取付け面から10 mm） N   140   140   180   180   220   300   300
– 軸方向 N   120   120   150   150   180   250   250
最大軸圧入力 N   250   250   250   250   250   250   250
軸の遊び：        
– 径方向（取付け面から10 mm） mm ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07
– 軸方向 mm = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0
モータを除いた長さ (L2) mm 23,4 23,4 31,8 31,8 40,2 48,6 48,6
モータを除いた重量（約） g 115 115 157 157 200 241 241
     
動作温度範囲 °C -30 … +120
回転方向是否一致（逆転可） =
ハウジング材質 ステンレス スチール
ギアトレーン材質 ステンレス スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重

M [Nm]
      1 100,1

1

  10

100

1 000

10 000

n [min-1]

Watt
50

注：
ギア・ステージの数1
ギア・ステージの数2
ギア・ステージの数3
ギア・ステージの数4
間欠運転

連続運転のための推奨領域

ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。

output

output

www.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図

32GPT

ø26

8x M3 ø19 -0,021
0

ø11

12

2,2L2 ±0,3

L3=L1 ±0,8 21±0,3

±0,2

±0,1

1,7±0,3

±0,05

ø32 ±0,1
5 

7

ø8-0,034
-0,025

-0,05
0

Aø0,3

ø0,08
A
B

ø0,04

A

B

より多くの組合せは表を参照してください。 
3242...BX4.との組み合わせ例

深さ

ブラシレス DC モータ端子を
基準とした向き±5° *

* ブラシ付き DC モータについての向きは、
   営業担当者にお問い合わせください。

オプション

KS1
KS2
KS3
KS4

 
KS6
KS7
KS8
KS9
KR1
KP1
KL1
KL2
KL3
KC1
KC2

 

32GPT 24:1 KS3KL2 

 
  

  

    

製品名の例：
オプション  

   

   

   
キー DIN 6885-A (寸法 2 x 2 x 12 mm) のシャフト、L3= 21 mm

フォーク形状の 3 mm 幅の開口部があるシャフト、L3= 21 mm

出力シャフト
両端が 12 mm 長のダブルフラット形状のシャフト、L3= 21 mm 出力シャフト

12 mm のシングルフラット形状で、M4 の軸ネジ穴があるシャフト、L3= 21 mm
12 mm のシングルフラット形状で、シャフト端から 6 mm の位置に 2 mm のクロスボアがあるシャフト、L3= 21 mm

出力シャフト
出力シャフト
出力シャフト
出力シャフト
出力シャフト

温度範囲: -55°C ～ +150°C、および最高真空: 10-9 Pa (60°C) 

環境条件 温度範囲: -55°C ～ +150°C

KS4 のオプションキーと M4 の軸ネジ穴があるシャフト、L3= 21 mm  

環境条件 および最高真空: 10-5 Pa (22°C) 
環境条件

モータケーブル/ワイヤまたはターミナル (ギアヘッドのフロントスレッドに対して 30° CCW の向き)モータケーブルに対する角度
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル (ギアヘッドのフロントスレッドに対して 15° CCW の向き)モータケーブルに対する角度

  

種類                 説明
丸シャフト、L3= 21 mm
丸シャフト、ロングシャフト、L3=31 mm

出力シャフト

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

15 mm 長のフラット形状で軸径が 6 mm、フランジに M3 ネジが 4 つあり、L3= 20 mm (32A と互換性あり)出力シャフト/フランジ
IP54 保護等級の ギアヘッド (特定の保護モータと組み合わせて使用)保護等級の

製品接続
ギア・ステージの数 1 2 3 4
L2 [mm] = モータを除いた長さ 23,4 31,8 40,2 48,6
L1 [mm] = モータを含めた長さ 2642X...CR/CXR 68,3 76,7 85,1 93,5

2657X...CR/CXR 83,3 91,7 100,1 108,5
2668X...CR 94,3 102,7 111,1 119,5
3242X...CR 68,3 76,7 85,1 93,5
3257X...CR 83,3 91,7 100,1 108,5
3272X...CR 98,3 106,7 115,1 123,5
2250X...BX4 78,1 86,5 94,9 103,3
3242X...BX4 70,5 78,9 87,3 95,7
3268X...BX4 96,5 104,9 113,3 121,7
2264X...BP4 90,3 98,7 107,1 115,5
3274X...BP4 104,4 112,8 121,2 129,6
3056X...B 82,3 90,7 99,1 107,5
3564X...B 90,3 98,7 107,1 115,5
3216X...BXTH 43,1 51,5 59,9 68,3
3216X...BXTR 42,3 50,7 59,1 67,5
AM3248...10 68,3 76,7 85,1 93,5

www.faulhaber.com
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遊星ギアヘッド 18 Nm
10 000 min-1

シリーズ 42GPT

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 1 1 2 2 2 3 4 4
減速比 1)

(近似値)
3:1 3,6:1

4,5:1
6,6:1

9:1 11:1 14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
862:1

711:1
1 042:1
1 294:1

連続運転トルク Nm 2,5 2,5 6 6 6 15,5 18 15
断続運転トルク Nm 3,3 3,3 8 8 8 20 25 20
最大トルク Nm 4 4 11,5 11,5 11,5 25 34 30
最大連続入力速度 min-1 5 000 7 000 5 000 7 000 9 000 10 000 10 000 10 000
最大断続入力速度 min-1 7 000 9 000 8 000 8 000 12 000 13 000 13 000 13 000
最大連続出力パワー W 60 60 37 37 37 26 20 20
最大断続出力パワー W 90 90 56 56 56 39 30 30
効率（最大） % 93 93 86 86 86 80 74 74
ピニオン入力慣性 gmm² 2 000 1 330 2 000 2 000 920 920 400 355
ねじり剛性,標準 Nm/° 14 14 22 22 22 22 22 22
無負荷でのバックラッシュ °   0,4   0,4   0,4   0,4   0,4   0,4   0,4   0,4
最大軸負荷：         
– 径方向（取付け面から15 mm） N   200   200   280   280   280   310   390   390
– 軸方向 N   170   170   200   200   200   230   250   250
最大軸圧入力 N   250   250   250   250   250   250   300   300
軸の遊び：         
– 径方向（取付け面から15 mm） mm ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07
– 軸方向 mm = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0
モータを除いた長さ (L2) mm 30,8 30,8 43,2 43,2 43,2 55,7 68,1 68,1
モータを除いた重量（約） g 275 275 375 375 375 475 575 575
     
動作温度範囲 °C -30 … +120
回転方向是否一致（逆転可） =
ハウジング材質 ステンレス スチール
ギアトレーン材質 ステンレス スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重

M [Nm]
      1 100,1

1

  10

100

1 000

10 000

n [min-1]

Watt
70

注：
ギア・ステージの数1
ギア・ステージの数2
ギア・ステージの数3
ギア・ステージの数4
間欠運転

連続運転のための推奨領域

ディスプレイは、22℃の所定の周囲温度
でのドライブの可能な動作点の範囲を示
しています。

右のグラフはで出力軸上のトルクと推奨回
転数の関係を表します。

output

output

www.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図

42GPT

ø35

4x M4 ø28 -0,021
0

ø15,5

2

2,8L2 ±0,3

L1 ±0,8 L3= 29,5 ±0,3

±0,2

±0,1

1,9 ±0,3

13,5 -0,2
0

±0,05

ø42 ±0,16 ø12 -0,05
-0,032

DIN 6885-A
4x4x20

Aø0,3
A

B

ø0,08
A
B

ø0,04

縮小図

フラットキー

より多くの組合せは表を参照してください。 
4490...Bとの組み合わせ例

深さ

ブラシレス DC モータ端子を
基準とした向き±5° *

* ブラシ付き DC モータについての向きは、
   営業担当者にお問い合わせください。

オプション

KS2
KS4
KS7
KS9
KP1
KL1
KL2
KL3
KC1
KC2
KC3
KC4
KC5

 

42GPT 158:1 KS2KL1

 
  

  

    

製品名の例：
 オプション  

 

 

 

20 mm のシングルフラット形状で、M5 の軸ネジ穴があるシャフト、L3= 29,5 mm

出力シャフト

出力シャフト
出力シャフト

出力シャフト

温度範囲: -55°C ～ +150°C、および最高真空: 10-9 Pa (60°C) 

環境条件 温度範囲: -55°C ～ +150°C

キー DIN 6885-A (寸法 4x4x20 mm) があり、と M5 の軸ネジ穴がある標準シャフト，L3= 29,5 mm

環境条件 および最高真空: 10-5 Pa (22°C) 
環境条件

モータケーブル/ワイヤまたはターミナル (ギアヘッドのフロントスレッドに対して 45° CCW の向き)モータケーブルに対する角度
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル (ギアヘッドのフロントスレッドに対して 30° CCW の向き)

モータケーブル/ワイヤまたはターミナル (ギアヘッドのフロントスレッドに対して 75° CCW の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル (ギアヘッドのフロントスレッドに対して 60° CCW の向き)

モータケーブルに対する角度

モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度

モータケーブル/ワイヤまたはターミナル (ギアヘッドのフロントスレッドに対して 15° CCW の向き)モータケーブルに対する角度

種類                 説明
丸シャフト、L3= 40 mm
キー DIN 6885-A (寸法 4x4x18 mm) があり、軸径が 10mm、L3 = 26 mm (44/1 と互換性あり)

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

IP54 保護等級の ギアヘッド (特定の保護モータと組み合わせて使用)保護等級の

製品接続
ギア・ステージの数 1 2 3 4
L2 [mm] = モータを除いた長さ 30,8 43,2 55,7 68,1
L1 [mm] = モータを含めた長さ 3242X...CR 76,0 88,4 100,9 113,3

3257X...CR 91,0 103,4 115,9 128,3
3272X...CR 106,0 118,4 130,9 143,3
3863X...CR 98,0 110,4 122,9 135,3
3890X...CR 124,0 136,4 148,9 161,3
3242X...BX4 78,2 90,6 103,1 115,5
3268X...BX4 104,2 116,6 129,1 141,5
3274X...BP4 108,0 120,4 132,9 145,3
3564X...B 98,0 110,4 122,9 135,3
4221X...BXTH 56,0 68,4 80,9 93,3
4221X...BXTR 55,2 67,6 80,1 92,5
4490X...B 124,0 136,4 148,9 161,3
4490X...BS 124,0 136,4 148,9 161,3

www.faulhaber.com
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	 リニアコンポーネント

リニアコンポーネント

  

M1,2 x 0,25 x L1 	リード・スクリュー	  

M1,6 x 0,35 x L1 	リード・スクリュー	 

M2 x 0,2 x L1 	リード・スクリュー	  

M3 x 0,5 x L1 	リード・スクリュー	  

オプション
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mm
mm

1,2
0,25

M1,2 x 0,25 x L1
   M1.2x7.5 M1.2x15 M1.2xL1*
   – – –

位置決め制御用リニアアクチュエータ
リード・スクリュー

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

M1,2 x 0,25 x L1シリーズ

* カスタムの長さについては、お問い合わせ下さい。

オーダーコード（ベアリングチップ無し）
オーダーコード（軸受チップ付き） 

 寸法図

 組み合わせステッピング・モータ DM0620, AM0820, AM1020

組み合わせ：
ステッピング・モータ

M1,2 x 0,25 x L1

M1.2 x 0.25 6h
A

L2 (L2 = L1 + 2,3)

L1

±0,2

6502.00366
オプション：ナット

Run out (max.): 
L1 x 0,006 mm

AM1020との組み合わせ例

呼び径  
ピッチ
材質                    スチール 
      

0
0

0,2

0,4

0,6

0,8

0 20 40 60 80
0

1,0

2,5

2,0

0,5

1,5

0 20 40 60 80

20 40 60 80

1

2

3

4

5

0

5x 倍の定格電圧*

組み合わせ DM0620

組み合わせ AM1020

連続運転のための推奨領域

重要な注意事項
推力曲線がすでにステッピングモータを使用する場合の安全係数があります。
曲線をよりご理解頂きたい場合には、”技術情報”をご参照下さい。

1x 倍の定格電圧

2.5x 倍の定格電圧*

2.5x 倍の定格電圧*

連続運転のための推奨領域

1x 倍の定格電圧

1.5x 倍の定格電圧*

* 定格値で電流制限 

推力 [N]

速度 [mm/s]

組み合わせ AM0820

5x 倍の定格電圧*

連続運転のための推奨領域

1x 倍の定格電圧

2.5x 倍の定格電圧*

推力 [N]

速度 [mm/s]

推力 [N]

速度 [mm/s]

オーダ情報 L1 (mm) =                                  7.5      15    カスタム

www.faulhaber.com
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mm
mm

1,6
0,35

M1,6 x 0,35 x L1
  M1.6x7.5 M1.6x15 – M1.6xL1*
  – M1.6x15T M1.6x25T M1.6xL1*T

位置決め制御用リニアアクチュエータ
リード・スクリュー

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

M1,6 x 0,35 x L1シリーズ

* カスタムの長さについては、お問い合わせ下さい。

オーダーコード（ベアリングチップ無し）
オーダーコード（軸受チップ付き） 

 寸法図

 組み合わせステッピング・モータ DM0620, AM0820, AM1020

組み合わせ：
ステッピング・モータ

M1,6 x 0,35 x L1 M1,6 x 0,35 x L1 T

L2 (L2 = L1 + 2,3)

L1

6502.00370

±0,2

1-0,05
 0,00

A

6502.00102

L2 (L2 = L1 + 2,3)

L1

±0,2

ø1-0,015
-0,008

M1.6 x 0.35 6h

オプション：ナットオプション：ナット

ベアリングチップ付きバージョン

Run out (max.): 
L1 x 0,006 mm

AM1020との組み合わせ例AM1020との組み合わせ例

呼び径  
ピッチ
材質                    スチール 
      

0
0

0,2

0,4

0,6

0,7

0,1

0,3

0,5

0 20 40 60 80 100
0

1,0

2,0

0,5

1,5

0

20 40 60 80 100 120

1

2

3

4

0
0 20 40 60 80 100

5x 倍の定格電圧*

組み合わせ DM0620

組み合わせ AM1020

連続運転のための推奨領域

重要な注意事項
推力曲線がすでにステッピングモータを使用する場合の安全係数があります。
曲線をよりご理解頂きたい場合には、”技術情報”をご参照下さい。

1x 倍の定格電圧

2.5x 倍の定格電圧*

2.5x 倍の定格電圧*

連続運転のための推奨領域

1x 倍の定格電圧

1.5x 倍の定格電圧*

* 定格値で電流制限 

推力 [N]

速度 [mm/s]

組み合わせ AM0820

5x 倍の定格電圧*

連続運転のための推奨領域

1x 倍の定格電圧

2.5x 倍の定格電圧*

推力 [N]

速度 [mm/s]

推力 [N]

速度 [mm/s]

オーダ情報 L1 (mm) =                       7.5           15      25    カスタム

www.faulhaber.com
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mm
mm

2,0
0,2

M2 x 0,2 x L1
  M2x15 M2x25 M2x30 M2xL1*
  M2x15T M2x25T M2x28T M2xL1*T

位置決め制御用リニアアクチュエータ
リード・スクリュー

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

M2 x 0,2 x L1シリーズ

* カスタムの長さについては、お問い合わせ下さい。

オーダーコード（ベアリングチップ無し）
オーダーコード（軸受チップ付き） 

 寸法図

 組み合わせステッピング・モータ AM0820, AM1020, DM1220, AM1524

組み合わせ：
ステッピング・モータ

M2,0 x 0,2 x L1 M2,0 x 0,2 x L1 T

6502.00337

1,8 -0,05
 0,00

A ø1,2-0,015
-0,008

L1 L1

M2 x 0.2 6h

L2 (L2 = L1 + 2,3)±0,2 L2 (L2 = L1 + 2,3)±0,2

6502.00097

Run out (max.): 
L1 x 0,006 mm

オプション：ナットオプション：ナット

ベアリングチップ付きバージョン

AM1020との組み合わせ例AM1020との組み合わせ例

呼び径  
ピッチ
材質                    スチール 
      

0 10 20 30 40 50 60 70
0

0,4

0,8

1,2

1,6

0 10 20 30 40 50
0

1,0

2,0

3,0

4,0

5,0

0 2010 30 40 50

0 10 20 30 40 50 60 70
0

1,0

2,0

3,0

4,0

0

2

4

6

8

10

12

14

5x 倍の定格電圧*

組み合わせ AM0820

組み合わせ DM1220 組み合わせ AM1524

組み合わせ AM1020

連続運転のための推奨領域

重要な注意事項
推力曲線がすでにステッピングモータを使用する場合の安全係数があります。
曲線をよりご理解頂きたい場合には、”技術情報”をご参照下さい。

1x 倍の定格電圧

2.5x 倍の定格電圧*

5x 倍の定格電圧*

連続運転のための推奨領域

1x 倍の定格電圧

2.5x 倍の定格電圧*

5x 倍の定格電圧*

連続運転のための推奨領域

1x 倍の定格電圧

2.5x 倍の定格電圧*

5x 倍の定格電圧*

連続運転のための推奨領域

1x 倍の定格電圧

3x 倍の定格電圧*

* 定格値で電流制限 

推力 [N]

速度 [mm/s]

推力 [N]

速度 [mm/s] 速度 [mm/s]

推力 [N]

速度 [mm/s]

推力 [N]

オーダ情報 L1 (mm) =                       15           25      28/30    カスタム

www.faulhaber.com
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mm
mm

3,0
0,5

M3 x 0,5 x L1
  M3x15 M3x25 – M3xL1*
  M3x15T M3x25T M3x50T M3xL1*T

位置決め制御用リニアアクチュエータ
リード・スクリュー

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

M3 x 0,5 x L1シリーズ

* カスタムの長さについては、お問い合わせ下さい。

オーダーコード（ベアリングチップ無し）
オーダーコード（軸受チップ付き） 

 寸法図

 組み合わせステッピング・モータ DM1220, AM1524, AM2224R3

組み合わせ：
ステッピング・モータ

M3,0 x 0,5 x L1 M3,0 x 0,5 x L1 T

L1

6502.00323

A

6502.00103

L1

M3 x 0.5 6h

*AM2224R3 (L2 = L1 +3) *AM2224R3 (L2 = L1 +3)

2,5 -0,05
 0,00

ø2,0 -0,015
-0,008

L2 (L2 = L1 + 2,3)*±0,2 L2 (L2 = L1 + 2,3)*±0,2

Run out (max.): 
L1 x 0,006 mm

オプション：ナットオプション：ナット

ベアリングチップ付きバージョン

AM1524との組み合わせ例AM1524との組み合わせ例

呼び径  
ピッチ
材質                    スチール 
      

0
0
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2,5
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0 4020 60 80 100 1204020 60 80 100 120
0
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8
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15
20
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35

組み合わせ DM1220

組み合わせ AM2224R3

組み合わせ AM1524

重要な注意事項
推力曲線がすでにステッピングモータを使用する場合の安全係数があります。
曲線をよりご理解頂きたい場合には、”技術情報”をご参照下さい。

5x 倍の定格電圧*

連続運転のための推奨領域

1x 倍の定格電圧

2.5x 倍の定格電圧*

5x 倍の定格電圧*

連続運転のための推奨領域

1x 倍の定格電圧

2.5x 倍の定格電圧*

8x 倍の定格電圧*

連続運転のための推奨領域

1x 倍の定格電圧

4x 倍の定格電圧*

* 定格値で電流制限 

推力 [N]

速度 [mm/s]

推力 [N]

速度 [mm/s]

速度 [mm/s]

推力[N]

オーダ情報 L1 (mm) =                       15           25      50    カスタム

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2020 Apr. 21

2,5 - 0,04
  0,00

- 0,007
  0,000

6,0- 0,007
  0,000

2,0

1,8 - 0,04
  0,00

- 0,007
  0,000

4,0- 0,007
  0,000

1,2

1,0 - 0,04
  0,00

- 0,007
  0,000

3,0- 0,007
  0,000

1,0

M2,00 x 0,2

ø5,00

2

22,8

5,7

±0,1

M4x0,7

M1,60 x 0,35

ø5,00

2

22,8

5,7

±0,1

M4x0,7

M1,20 x 0,25

ø5,00

2

22,8

5,7

±0,1

M4x0,7

ø6,00

2,5

M3,00 x 0,5
2,52,8

6,2

±0,1
M5x0,8

ナットとベアリングのオプション
リード・スクリュー

オプション
M1.2 x 0.25リード・スクリュー用

M1,6 x 0,35 リード・スクリュー用

M2,0 x 0,2 リード・スクリュー用

M3,0 x 0,5 リード・スクリュー用

ナット部品番号 6502.00323, 自己潤滑性合成材質 リード・スクリュー・チップ用ベアリング部品番号 6502.00103

縮尺 2:1

ナット部品番号 6502.00337, 自己潤滑性合成材質 リード・スクリュー・チップ用ベアリング部品番号 6502.00097

ナット部品番号 6502.00370, 自己潤滑性合成材質 リード・スクリュー・チップ用ベアリング部品番号 6502.00102

ナット部品番号 6502.00366, 自己潤滑性合成材質 

縮尺 2:1

縮尺 2:1

縮尺 2:1

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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 FAULHABER L

FAULHABER L

   

06L ... SL リードスクリュー一体型ギアヘッド,	標準荷重      12 N

06L ... HL リードスクリュー一体型ギアヘッド,	高負荷	      25 N

08L ... SL リードスクリュー一体型ギアヘッド,	標準荷重       23 N

08L ... HL リードスクリュー一体型ギアヘッド,	高負荷       40 N

10L ... SL リードスクリュー一体型ギアヘッド,	標準荷重       40 N

22L ... ML リードスクリュー一体型ギアヘッド、メートルねじ  425 N

22L ... SB ボールネジ一体型ギアヘッド、標準バージョン       580 N

22L ... PB ボールネジ一体型ギアヘッド、高精度           580 N

32L ... TL リードスクリュー一体型ギアヘッド、台形ねじ	  1800 N

32L ... ML リードスクリュー一体型ギアヘッド、メートルねじ   1850 N

32L ... SB ボールネジ一体型ギアヘッド、標準バージョン     1920 N

32L ... PB ボールネジ一体型ギアヘッド、高精度   1920 N



戻る

組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

リニアアクチュエータ
リードスクリュー一体型ギアヘッド, 標準荷重

12 N

シリーズ 06L ... SL

1) 選択した減速比に応じてネジがサポートされます
2) 標準長さおよび標準ナット
3) 右ねじ、ねじの回転方向はモーター軸の回転方向と一致

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Jun. 06

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5
減速比
(正確な)

4:1 16:1 64:1 256:1 1 024:1

最大連続出力速度 1) mm/s 25 6,3 1,6 0,4 0,1
最大ピーク出力速度 1) mm/s 33,3 8,3 2,1 0,5 0,1
最大連続入力速度 min-¹ 12 000 12 000 12 000 12 000 12 000
最大ピーク入力速度 min-¹ 16 000 16 000 16 000 16 000 16 000
平均連続軸荷重 N 3 4 5 8 12
最大ピーク軸荷重（動的） N 6 8 12 15 15
最大ピーク軸荷重（静的） N 16 16 16 16 16
最大出力 W 0,2 0,066 0,025 0,008 0,002
ギアヘッド/カップリングの最大効率 % 90 80 70 60 55
ネジの最大効率 % 35 35 35 35 35
最大質量慣性（ネジを含む） 2) gmm² 0,285 0,139 0,13 0,13 0,13
最大精度、ネジ標準長さ µm 100 100 100 100 100
最大ラジアル負荷（フランジから 50 mm） N ≤ 5 ≤ 5 ≤ 5 ≤ 5 ≤ 5
ギアヘッドのバックラッシュ（無負荷状態、標準）° 3 3 3 3 3
ラジアル遊び（ネジ、フランジから 3,5 mm） mm ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06
軸方向遊び：
– ネジ mm   0   0   0   0   0
– ナット µm 80 80 80 80 80
フランジからのネジの長さ:
– 軸方向 mm 50 50 50 50 50
– max. mm 65 65 65 65 65
モータを除いた長さ (L2) mm 9,8 12,5 15,2 17,9 20,6
重量 2) g 4 4,4 4,8 5,3 5,8

ネジタイプ 3) 3x0,5 (mm) 独自のスレッドプロファイル
ネジの材質 ステンレス スチール
ナットの材質 円筒形、プラスチック
ハウジング材質 ステンレス スチール
ギアトレーン材質 スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
動作温度範囲 °C -30 … +80

F [N]
      10 10001

 0,01

    0,1

    1

     10

 1 000 

v [mm/s]
注：

1 つのギア・ステージ（減速比 4:1）
2 つのギア・ステージ（減速比 16:1）
3 つのギア・ステージ（減速比 64:1）
4 つのギア・ステージ（減速比 256:1）
5 つのギア・ステージ（減速比 1024:1）
間欠運転領域

連続運転のための推奨領域06L ... SL 

ここには、22℃ の所定の周囲温度で
可能なドライブの動作点の範囲が
示してあります。

右のグラフは、対応可能な出力軸荷重と
推奨出力速度の関係を表しています。

サポートの有無にかかわらず標準ネジに
ついて、危険速度と座屈荷重も示して
います。

出力軸荷重

危険速度 3)（固定-自由）, 179 mm/s
危険速度 3)（固定-シングル）, 950 mm/s
座屈荷重 3)（固定-自由）, 195 N
座屈荷重 3)（固定-シングル）, 1563 N

出力速度

www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Jun. 06

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図

06L SL

L1±0,5

- 0,05
 0 0

ø6 3x 0,5- 0,012ø5
A

L=50

2

1,5±0,1

6,2

3,4

M5 x0,8-6g

 ±0,5ø2,2
ø6

2,5 ±0,1

ALx0,006

L2±0,25

標準品は、円筒形樹脂ナット、無潤滑ネジです。

より多くの組合せは表を参照してください。
0615...Sとの組み合わせ例

オプション

 
KL1
KL2
KL3
15
25
50
KWS1
KWL0
KWL1
KWL2
KWL3
KWN1
KWN3
KWN4
KWN9

06L 4:1 KL1 SL 3x0.5 50 KWL1

オプション  

  

製品名の例：
種類                 説明

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

温度範囲: -55°C ～ +150°C
および最高真空: 10-5 Pa (22°C)
温度範囲: -55°C ～ +150°C、および最高真空: 10-9 Pa (60°C)
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
ベアリングチップ/ジャーナル (Ø 2mm, L=2.5mm)
無潤滑
温度範囲: -55°C ～ +150°C
および最高真空: 10-5 Pa (22°C)
温度範囲: -55°C ～ +150°C、および最高真空: 10-9 Pa (60°C)
円筒形ブロンズナット
フランジ付き青銅製ナット 
フランジ付きプラスチックナット、潤滑剤なしのネジ
ナットなし

環境条件
環境条件
環境条件
ネジ
ネジ
ネジ
ネジ
環境条件
環境条件
環境条件
環境条件
ナッ
ナッ
ナッ
ナッ

製品接続
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5
L2 [mm] = モータを除いた長さ 9,8 12,5 15,2 17,9 20,6
L1 [mm] = モータを含めた長さ 0615C...S 24,8 27,5 30,2 32,9 35,6

0515C...B 24,4 27,1 29,8 32,5 35,2
0620C...B 29,8 32,5 35,2 37,9 40,6
DM0620...35 19,3 22,0 24,7 27,4 30,1

www.faulhaber.com
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組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

リニアアクチュエータ
リードスクリュー一体型ギアヘッド, 高負荷

25 N

シリーズ 06L ... HL

1) 選択した減速比に応じてネジがサポートされます
2) 標準長さおよび標準ナット
3) 右ねじ、ねじの回転方向はモーター軸の回転方向と一致

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Jun. 06

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 3 4 5
減速比
(正確な)

64:1 256:1 1 024:1

最大連続出力速度 1) mm/s 1,6 0,4 0,1
最大ピーク出力速度 1) mm/s 2,1 0,5 0,1
最大連続入力速度 min-¹ 12 000 12 000 12 000
最大ピーク入力速度 min-¹ 16 000 16 000 16 000
平均連続軸荷重 N 15 20 25
最大ピーク軸荷重（動的） N 25 30 35
最大ピーク軸荷重（静的） N 80 80 80
最大出力 W 0,052 0,015 0,005
ギアヘッド/カップリングの最大効率 % 70 60 55
ネジの最大効率 % 35 35 35
最大質量慣性（ネジを含む） 2) gmm² 0,13 0,13 0,13
最大精度、ネジ標準長さ µm 100 100 100
最大ラジアル負荷（フランジから 50 mm） N ≤ 5 ≤ 5 ≤ 5
ギアヘッドのバックラッシュ（無負荷状態、標準）° 3 3 3
ラジアル遊び（ネジ、フランジから 3,5 mm） mm ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06
軸方向遊び：
– ネジ mm   0   0   0
– ナット µm 80 80 80
フランジからのネジの長さ:
– 軸方向 mm 50 50 50
– max. mm 65 65 65
モータを除いた長さ (L2) mm 15,2 17,9 20,6
重量 2) g 4,8 5,3 5,8

ネジタイプ 3) 3x0,5 (mm) 独自のスレッドプロファイル
ネジの材質 ステンレス スチール
ナットの材質 円筒形、プラスチック
ハウジング材質 ステンレス スチール
ギアトレーン材質 スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
動作温度範囲 °C -30 … +80

F [N]
      10 10001

 0,01

    0,1

    1

     10

 1 000 

v [mm/s]
注：

3 つのギア・ステージ（減速比 64:1）
4 つのギア・ステージ（減速比 256:1）
5 つのギア・ステージ（減速比 1024:1）
間欠運転領域

連続運転のための推奨領域06L ... HL 

ここには、22℃ の所定の周囲温度で
可能なドライブの動作点の範囲が
示してあります。

右のグラフは、対応可能な出力軸荷重と
推奨出力速度の関係を表しています。

サポートの有無にかかわらず標準ネジに
ついて、危険速度と座屈荷重も示して
います。

出力軸荷重

危険速度 3)（固定-自由）, 179 mm/s
危険速度 3)（固定-シングル）, 950 mm/s
座屈荷重 3)（固定-自由）, 195 N
座屈荷重 3)（固定-シングル）, 1563 N

出力速度

www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Jun. 06

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図

06L HL

L1±0,5

- 0,05
 0 0

ø6 3x 0,5- 0,012ø5
A

L=50

2

1,5±0,1

6,2

3,4

M5 x0,8-6g

 ±0,5ø2,2
ø6

2,5 ±0,1

ALx0,006

L2±0,25

標準品は、円筒形樹脂ナット、無潤滑ネジです。

より多くの組合せは表を参照してください。
0615...Sとの組み合わせ例

オプション

 
KL1
KL2
KL3
15
25
50
KWS1
KWL0
KWL1
KWL2
KWL3
KWN1
KWN3
KWN4
KWN9

06L 64:1 KL1 HL 3x0.5 50 KWL1

オプション  

  

製品名の例：
種類                 説明

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

温度範囲: -55°C ～ +150°C
および最高真空: 10-5 Pa (22°C)
温度範囲: -55°C ～ +150°C、および最高真空: 10-9 Pa (60°C)
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
ベアリングチップ/ジャーナル (Ø 2mm, L=2.5mm)
無潤滑
温度範囲: -55°C ～ +150°C
および最高真空: 10-5 Pa (22°C)
温度範囲: -55°C ～ +150°C、および最高真空: 10-9 Pa (60°C)
円筒形ブロンズナット
フランジ付き青銅製ナット 
フランジ付きプラスチックナット、潤滑剤なしのネジ
ナットなし

環境条件
環境条件
環境条件
ネジ
ネジ
ネジ
ネジ
環境条件
環境条件
環境条件
環境条件
ナッ
ナッ
ナッ
ナッ

製品接続
ギア・ステージの数 3 4 5
L2 [mm] = モータを除いた長さ 15,2 17,9 20,6
L1 [mm] = モータを含めた長さ 0615C...S 30,2 32,9 35,6

0515C...B 29,8 32,5 35,2
0620C...B 35,2 37,9 40,6
DM0620...35 24,7 27,4 30,1

www.faulhaber.com
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組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

リニアアクチュエータ
リードスクリュー一体型ギアヘッド, 標準荷重

23 N

シリーズ 08L ... SL

1) 選択した減速比に応じてネジがサポートされます
2) 標準長さおよび標準ナット
3) 右ねじ、ねじの回転方向はモーター軸の回転方向と一致

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Jun. 06

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5
減速比
(正確な)

4:1 16:1 64:1 256:1 1 024:1

最大連続出力速度 1) mm/s 25 6,3 1,6 0,4 0,1
最大ピーク出力速度 1) mm/s 33,3 8,3 2,1 0,5 0,1
最大連続入力速度 min-¹ 12 000 12 000 12 000 12 000 12 000
最大ピーク入力速度 min-¹ 16 000 16 000 16 000 16 000 16 000
平均連続軸荷重 N 4 8 12 15 23
最大ピーク軸荷重（動的） N 8 20 27 27 27
最大ピーク軸荷重（静的） N 50 50 50 50 50
最大出力 W 0,267 0,167 0,056 0,014 0,003
ギアヘッド/カップリングの最大効率 % 90 80 70 60 55
ネジの最大効率 % 35 35 35 35 35
最大質量慣性（ネジを含む） 2) gmm² 0,285 0,139 0,13 0,129 0,129
最大精度、ネジ標準長さ µm 100 100 100 100 100
最大ラジアル負荷（フランジから 50 mm） N   5   5   5   5   5
ギアヘッドのバックラッシュ（無負荷状態、標準）° 3 3 3 3 3
ラジアル遊び（ネジ、フランジから 3,5 mm） mm ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06
軸方向遊び：
– ネジ mm   0   0   0   0   0
– ナット µm 80 80 80 80 80
フランジからのネジの長さ:
– 軸方向 mm 50 50 50 50 50
– max. mm 65 65 65 65 65
モータを除いた長さ (L2) mm 10,3 13 15,7 18,4 21,1
重量 2) g 5,4 6 6,8 7,6 8,5

ネジタイプ 3) 3x0,5 (mm) 独自のスレッドプロファイル
ネジの材質 ステンレス スチール
ナットの材質 円筒形、プラスチック
ハウジング材質 ステンレス スチール
ギアトレーン材質 スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
動作温度範囲 °C -30 … +80

F [N]
      10 10001

 0,01

    0,1

    1

     10

 1 000 

v [mm/s]
注：

1 つのギア・ステージ（減速比 4:1）
2 つのギア・ステージ（減速比 16:1）
3 つのギア・ステージ（減速比 64:1）
4 つのギア・ステージ（減速比 256:1）
5 つのギア・ステージ（減速比 1024:1）
間欠運転領域

連続運転のための推奨領域08L ... SL 

ここには、22℃ の所定の周囲温度で
可能なドライブの動作点の範囲が
示してあります。

右のグラフは、対応可能な出力軸荷重と
推奨出力速度の関係を表しています。

サポートの有無にかかわらず標準ネジに
ついて、危険速度と座屈荷重も示して
います。

出力軸荷重

危険速度 3)（固定-自由）, 179 mm/s
危険速度 3)（固定-シングル）, 950 mm/s
座屈荷重 3)（固定-自由）, 195 N
座屈荷重 3)（固定-シングル）, 1563 N

出力速度

www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Jun. 06

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図

08L SL

L1±0,5

- 0,05
 0 0

ø8 3x 0,5- 0,015ø6,5
A

L=50

2

1±0,1

6,2

3,4

M5 x0,8-6g

 ±0,5ø2,2
ø6

2,5 ±0,1

ALx0,006

L2±0,25

標準品は、円筒形樹脂ナット、無潤滑ネジです。

より多くの組合せは表を参照してください。
0816...SRとの組み合わせ例

オプション

 
KL1
KL2
KL3
15
25
50
KWS1
KWL0
KWL1
KWL2
KWL3
KWN1
KWN3
KWN4
KWN9

08L 4:1 KL1 SL 3x0.5 50 KWL1

オプション  

  

製品名の例：
種類                 説明

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

温度範囲: -55°C ～ +150°C
および最高真空: 10-5 Pa (22°C)
温度範囲: -55°C ～ +150°C、および最高真空: 10-9 Pa (60°C)
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
ベアリングチップ/ジャーナル (Ø 2mm, L=2.5mm)
無潤滑
温度範囲: -55°C ～ +150°C
および最高真空: 10-5 Pa (22°C)
温度範囲: -55°C ～ +150°C、および最高真空: 10-9 Pa (60°C)
円筒形ブロンズナット
フランジ付き青銅製ナット 
フランジ付きプラスチックナット、潤滑剤なしのネジ
ナットなし

環境条件
環境条件
環境条件
ネジ
ネジ
ネジ
ネジ
環境条件
環境条件
環境条件
環境条件
ナッ
ナッ
ナッ
ナッ

製品接続
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5
L2 [mm] = モータを除いた長さ 10,3 13 15,7 18,4 21,1
L1 [mm] = モータを含めた長さ 0816P...SR 26,2 28,9 31,6 34,3 37,0

0824P...B 34,4 37,1 39,8 42,5 45,2
AM0820...08 24,1 26,8 29,5 32,2 34,9

www.faulhaber.com



戻る

組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

リニアアクチュエータ
リードスクリュー一体型ギアヘッド, 高負荷

40 N

シリーズ 08L ... HL

1) 選択した減速比に応じてネジがサポートされます
2) 標準長さおよび標準ナット
3) 右ねじ、ねじの回転方向はモーター軸の回転方向と一致

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Jun. 06

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 3 4 5
減速比
(正確な)

64:1 256:1 1 024:1

最大連続出力速度 1) mm/s 1,6 0,4 0,1
最大ピーク出力速度 1) mm/s 2,1 0,5 0,1
最大連続入力速度 min-¹ 12 000 12 000 12 000
最大ピーク入力速度 min-¹ 16 000 16 000 16 000
平均連続軸荷重 N 27 35 40
最大ピーク軸荷重（動的） N 35 40 50
最大ピーク軸荷重（静的） N 80 80 80
最大出力 W 0,073 0,021 0,006
ギアヘッド/カップリングの最大効率 % 70 60 55
ネジの最大効率 % 35 35 35
最大質量慣性（ネジを含む） 2) gmm² 0,13 0,129 0,129
最大精度、ネジ標準長さ µm 100 100 100
最大ラジアル負荷（フランジから 50 mm） N   5   5   5
ギアヘッドのバックラッシュ（無負荷状態、標準）° 3 3 3
ラジアル遊び（ネジ、フランジから 3,5 mm） mm ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06
軸方向遊び：
– ネジ mm   0   0   0
– ナット µm 80 80 80
フランジからのネジの長さ:
– 軸方向 mm 50 50 50
– max. mm 65 65 65
モータを除いた長さ (L2) mm 15,7 18,4 21,1
重量 2) g 6,8 7,6 8,5

ネジタイプ 3) 3x0,5 (mm) 独自のスレッドプロファイル
ネジの材質 ステンレス スチール
ナットの材質 円筒形、プラスチック
ハウジング材質 ステンレス スチール
ギアトレーン材質 スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
動作温度範囲 °C -30 … +80

F [N]
      10 10001

 0,01

    0,1

    1

     10

 1 000 

v [mm/s]
注：

3 つのギア・ステージ（減速比 64:1）
4 つのギア・ステージ（減速比 256:1）
5 つのギア・ステージ（減速比 1024:1）
間欠運転領域

連続運転のための推奨領域08L ... HL 

ここには、22℃ の所定の周囲温度で
可能なドライブの動作点の範囲が
示してあります。

右のグラフは、対応可能な出力軸荷重と
推奨出力速度の関係を表しています。

サポートの有無にかかわらず標準ネジに
ついて、危険速度と座屈荷重も示して
います。

出力軸荷重

危険速度 3)（固定-自由）, 179 mm/s
危険速度 3)（固定-シングル）, 950 mm/s
座屈荷重 3)（固定-自由）, 195 N
座屈荷重 3)（固定-シングル）, 1563 N

出力速度

www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Jun. 06

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図

08L HL

L1±0,5

- 0,05
 0 0

ø8 3x 0,5- 0,015ø6,5
A

L=50

2

1±0,1

6,2

3,4

M5 x0,8-6g

 ±0,5ø2,2
ø6

2,5 ±0,1

ALx0,006

L2±0,25

標準品は、円筒形樹脂ナット、無潤滑ネジです。

より多くの組合せは表を参照してください。
0816...SRとの組み合わせ例

オプション

 
KL1
KL2
KL3
15
25
50
KWS1
KWL0
KWL1
KWL2
KWL3
KWN1
KWN3
KWN4
KWN9

08L 64:1 KL1 HL 3x0.5 50 KWL1

オプション  

 

温度範囲: -55°C ～ +150°C
および最高真空: 10-5 Pa (22°C)
温度範囲: -55°C ～ +150°C、および最高真空: 10-9 Pa (60°C)
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
ベアリングチップ/ジャーナル (Ø 2mm, L=2.5mm)
無潤滑
温度範囲: -55°C ～ +150°C
および最高真空: 10-5 Pa (22°C)
温度範囲: -55°C ～ +150°C、および最高真空: 10-9 Pa (60°C)
円筒形ブロンズナット
フランジ付き青銅製ナット 
フランジ付きプラスチックナット、潤滑剤なしのネジ
ナットなし

 

製品名の例：
種類                 説明
環境条件
環境条件
環境条件
ネジ
ネジ
ネジ
ネジ
環境条件
環境条件
環境条件
環境条件
ナッ
ナッ
ナッ
ナッ

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

製品接続
ギア・ステージの数 3 4 5
L2 [mm] = モータを除いた長さ 15,7 18,4 21,1
L1 [mm] = モータを含めた長さ 0816P...SR 31,6 34,3 37,0

0824P...B 39,8 42,5 45,2
AM0820...08 29,5 32,2 34,9

www.faulhaber.com



戻る

組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

リニアアクチュエータ
リードスクリュー一体型ギアヘッド, 標準荷重

40 N

シリーズ 10L ... SL

1) 選択した減速比に応じてネジがサポートされます
2) 標準長さおよび標準ナット
3) 右ねじ、ねじの回転方向はモーター軸の回転方向と一致

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Jun. 06

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5
減速比
(正確な)

4:1 16:1 64:1 256:1 1 024:1

最大連続出力速度 1) mm/s 25 6,3 1,6 0,4 0,1
最大ピーク出力速度 1) mm/s 33,3 8,3 2,1 0,5 0,1
最大連続入力速度 min-¹ 12 000 12 000 12 000 12 000 12 000
最大ピーク入力速度 min-¹ 16 000 16 000 16 000 16 000 16 000
平均連続軸荷重 N 5 10 15 30 40
最大ピーク軸荷重（動的） N 10 20 30 50 50
最大ピーク軸荷重（静的） N 60 60 60 60 60
最大出力 W 0,125 0,062 0,023 0,012 0,004
ギアヘッド/カップリングの最大効率 % 90 80 70 60 55
ネジの最大効率 % 35 35 35 35 35
最大質量慣性（ネジを含む） 2) gmm² 0,285 0,139 0,13 0,13 0,13
最大精度、ネジ標準長さ µm 100 100 100 100 100
最大ラジアル負荷（フランジから 50 mm） N   5   5   5   5   5
ギアヘッドのバックラッシュ（無負荷状態、標準）° 3 3 3 3 3
ラジアル遊び（ネジ、フランジから 3,5 mm） mm ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06
軸方向遊び：
– ネジ mm   0   0   0   0   0
– ナット µm 80 80 80 80 80
フランジからのネジの長さ:
– 軸方向 mm 50 50 50 50 50
– max. mm 65 65 65 65 65
モータを除いた長さ (L2) mm 10,7 13,8 16,9 20 23,1
重量 2) g 7,9 9 10,1 11,2 13,3

ネジタイプ 3) 3x0,5 (mm) 独自のスレッドプロファイル
ネジの材質 ステンレス スチール
ナットの材質 円筒形、プラスチック
ハウジング材質 ステンレス スチール
ギアトレーン材質 スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
動作温度範囲 °C -30 … +80

F [N]
      10 10001

 0,01

    0,1

    1

     10

 1 000 

v [mm/s]
注：

1 つのギア・ステージ（減速比 4:1）
2 つのギア・ステージ（減速比 16:1）
3 つのギア・ステージ（減速比 64:1）
4 つのギア・ステージ（減速比 256:1）
5 つのギア・ステージ（減速比 1024:1）
間欠運転領域

連続運転のための推奨領域10L ... SL 

ここには、22℃ の所定の周囲温度で
可能なドライブの動作点の範囲が
示してあります。

右のグラフは、対応可能な出力軸荷重と
推奨出力速度の関係を表しています。

サポートの有無にかかわらず標準ネジに
ついて、危険速度と座屈荷重も示して
います。

出力軸荷重

危険速度 3)（固定-自由）, 179 mm/s
危険速度 3)（固定-シングル）, 950 mm/s
座屈荷重 3)（固定-自由）, 195 N
座屈荷重 3)（固定-シングル）, 1563 N

出力速度

www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Jun. 06

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図

10L SL

L1±0,5

- 0,05
 0 0

ø10 3x 0,5- 0,015ø8,5
A

L=50

2
1,75±0,1

6,2

3,4

M5 x0,8-6g

 ±0,5ø2,2

2,5 ±0,1

ALx0,006

L2±0,25

ø6

標準品は、円筒形樹脂ナット、無潤滑ネジです。

より多くの組合せは表を参照してください。
1016...SRとの組み合わせ例

オプション

 
KL1
KL2
KL3
15
25
50
KWS1
KWL0
KWL1
KWL2
KWL3
KWN1
KWN3
KWN4
KWN9

10L 4:1 KL1 SL 3x0.5 50 KWL1

オプション  

  

製品名の例：
種類                 説明

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

温度範囲: -55°C ～ +150°C
および最高真空: 10-5 Pa (22°C)
温度範囲: -55°C ～ +150°C、および最高真空: 10-9 Pa (60°C)
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
標準長（15mmから65mmまで1mm刻みで対応可能）
ベアリングチップ/ジャーナル (Ø 2mm, L=2.5mm)
無潤滑
温度範囲: -55°C ～ +150°C
および最高真空: 10-5 Pa (22°C)
温度範囲: -55°C ～ +150°C、および最高真空: 10-9 Pa (60°C)
円筒形ブロンズナット
フランジ付き青銅製ナット 
フランジ付きプラスチックナット、潤滑剤なしのネジ
ナットなし

環境条件
環境条件
環境条件
ネジ
ネジ
ネジ
ネジ
環境条件
環境条件
環境条件
環境条件
ナッ
ナッ
ナッ
ナッ

製品接続
ギア・ステージの数 1 2 3 4 5
L2 [mm] = モータを除いた長さ 10,7 13,8 16,9 20 23,1
L1 [mm] = モータを含めた長さ 1219M...G 29,4 32,5 35,6 38,7 41,8

0816M...SR 26,6 29,7 32,8 35,9 39,0
1016M...SR 26,6 29,7 32,8 35,9 39,0
1024M...SR 34,6 37,7 40,8 43,9 47,0
1224M...SR 34,9 38,0 41,1 44,2 47,3
0824M...B 34,8 37,9 41,0 44,1 47,2
1028M...B 38,8 41,9 45,0 48,1 51,2
1218M...B 28,7 31,8 34,9 38,0 41,1
1226M...B 36,7 39,8 42,9 46,0 49,1
AM0820...10 24,5 27,6 30,7 33,8 36,9
AM1020...08 26,6 29,7 32,8 35,9 39,0
DM1220...55 28,1 31,2 34,3 37,4 40,5

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2023 Oct. 05

組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

リニアアクチュエータ
リードスクリュー一体型ギアヘッド、メートルねじ

425 N

シリーズ 22L ... ML

1)	減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2)	選択した減速比に応じてネジがサポートされます
3)	標準長さおよび標準ナット

技術データの注釈および性能、寿命等は、	
本誌「技術情報」を参照下さい。

©	DR.	FRITZ	FAULHABER	GMBH	&	CO.	KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 1 1 2 2 3 4
減速比	1)
(近似値)

1:1 3:1
3,6:1
4,5:1
6,6:1

9:1 11:1
14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
711:1
862:1

1 042:1
1 294:1

最大連続出力速度	2) mm/s 40 36,7…22,7 18,5 18,2…4,55 6,1…1,28 1,4…0,19
最大ピーク出力速度	2) mm/s 83 61,1…27,8 22,2 22,7…5,68 8,13…1,7 1,87…0,26
最大連続入力速度 min-¹ 2	400 6	600 10	000 12	000 15	000 15	000
最大ピーク入力速度 min-¹ 5	000 11	000 12	000 15	000 20	000 20	000
平均連続軸荷重 N 34 37…58 73 75…298 220…425 425
最大ピーク軸荷重（動的） N 425 425 425 425 425 425
最大ピーク軸荷重（静的） N 850 850 850 850 850 850
最大出力 W 7 7 4 4 3 1
ギアヘッド/カップリングの最大効率 % 95 92 82 82 78 65
ネジの最大効率 % 24 24 24 24 24 24
最大質量慣性（ネジを含む）	3) gmm² 648 106 81 81 33 14
最大精度、ネジ標準長さ µm 171 172 172 172 172 172
最大ラジアル負荷（フランジから	15	mm） N 		90 		105 		135 		135 		180 		205
ギアヘッドのバックラッシュ（無負荷状態、標準）° 0,33 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
ラジアル遊び（ネジ、フランジから	10	mm） mm ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05
軸方向遊び： 	 	 	 	 	 	
–	ネジ µm =	0 =	0 =	0 =	0 =	0 =	0
–	ナット µm 144 144 144 144 144 144
フランジからのネジの長さ: 	 	 	 	 	 	
–	軸方向 mm 150 150 150 150 150 150
–	max. mm 200 200 200 200 200 200
モータを除いた長さ	(L2) mm 30,9 30,9 37,2 37,2 43,5 49,9
重量	3) g 107 111 126 126 142 157
     
ネジタイプ M6x1	右ねじ、ねじの回転方向はモーター軸の回転方向と一致
ネジの材質 ステンレス	スチール
ナットの材質 円筒形、ブロンズ
ハウジング材質 ステンレス	スチール
ギアトレーン材質 ステンレス	スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
動作温度範囲 °C -30	…	+120

 

F [N]
      100 100010

 0,1

    1

  10

   100

1000

v [mm/s]
注：

1	つのギア・ステージ（減速比	1:1）
1	つのギア・ステージ（減速比	3:1）
2	つのギア・ステージ（減速比	9:1）
2	つのギア・ステージ（減速比	9:1）
4	つのギア・ステージ（減速比	178:1）
間欠運転領域

連続運転のための推奨領域22L ... ML 

ここには、22℃	の所定の周囲温度で
可能なドライブの動作点の範囲が
示してあります。

右のグラフは、対応可能な出力軸荷重と
推奨出力速度の関係を表しています。

サポートの有無にかかわらず標準ネジに
ついて、危険速度と座屈荷重も示して
います。

出力軸荷重

危険速度 3)（固定-自由）,	75	mm/s
危険速度 3)（固定-シングル）,	331	mm/s
座屈荷重 3)（固定-自由）,	271	N
座屈荷重 3)（固定-シングル）,	2170	N

出力速度

www.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、	
本誌「技術情報」を参照下さい。

©	DR.	FRITZ	FAULHABER	GMBH	&	CO.	KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図

22L ML

ø19

±0,1ø22

150 ±1 

L2 ±0,3

L1±0,8

ø12,5g6
M2 3
6x

6x 60°

Aø0,3

1,4 ±0,1

5,5 ±0,3

6
20

-0,01ø16
0

M10x1

-0,017
-0,006

A

145
6,9 ±0,6

M6x1

ø11,2
Hexagon 
10mm

A145P0,33

ブラシレス DC モータ端子を
基準とした向き±5°	*

*	ブラシ付き	DC	モータについての向きは、
			営業担当者にお問い合わせください。

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。
	

2232...BX4との組み合わせ例

縮小寸法図

オプション

KL1
KL2
KL3
KP1
KC1
KC2
KC3
150
KWS1
KWL0
KWL2
KWL3
KWN2
KWN3
KWN4
KWN5
KWN8
KWN9

 

 

22L 30:1 KP1 ML 6x1 150 KWS1 

オプション  
  

  

    

製品名の例：
種類	 																説明

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

 

 

 モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度
ネジ
ネジ
温度範囲ネジ
温度範囲ネジ
温度範囲ネジ
ナット
ナット
ナット
ナット
ナット
ナット

動作温度範囲 -55°C +100°C
22℃の環境で真空度10-5 Pa用
動作温度範囲 -55°C +150°C, 60℃の環境で真空度10-9 Pa用
IP54
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	15°	CCW	の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	30°	CCW	の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	45°	CCW	の向き)
標準長さ（150	mm）、45	mm	から最長	200	mm	までを	5	mm	刻みでご利用可能です
ベアリングチップ/ジャーナル	(Ø	4mm,	L=5mm)
潤滑されていません
22℃の環境で真空度10-5 Pa用
動作温度範囲 -55°C +150°C, 60℃の環境で真空度10-9 Pa用
円筒形プラスチックナット、ダブル	5mm	フラット
フランジ付きブロンズナット
フランジ付きプラスチックナット
バックラッシュなしブロンズナット
円筒形ブロンズナット、ダブル	5mm	フラット
ナットなし

	

保護等級の

温度範囲
温度範囲
温度範囲

製品接続
ギア・ステージの数 1 2 3 4
L2	[mm]	=	モータを除いた長さ 30,9 37,2 43,5 49,9
L1 [mm]	=	モータを含めた長さ 2237U...CXR 70,7 77,0 83,3 89,7

2342X...CR 74,6 80,9 87,2 93,6
2642X...CR/CXR 78,0 84,3 90,6 97,0
2657X...CR/CXR 93,0 99,3 105,6 112,0
2668X...CR 104,0 110,3 116,6 123,0
2232X...BX4 66,4 72,7 79,0 85,4
2250X...BX4 84,4 90,7 97,0 103,4
2264X...BP4 100,0 106,3 112,6 119,0
2214X...BXTH 47,4 53,7 60,0 66,4
2214X...BXTR 46,6 52,9 59,2 65,6
3216X...BXTH 52,8 59,1 65,4 71,8
3216X...BXTR 52,0 58,3 64,6 71,0
2036U...B 69,6 75,9 82,2 88,6
2057X...B 89,6 95,9 102,2 108,6
2444X...B 76,6 82,9 89,2 95,6
AM2224...10 61,4 67,7 74,0 80,4

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2023 Oct. 05

組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

リニアアクチュエータ
ボールネジ一体型ギアヘッド、標準バージョン

580 N

シリーズ 22L ... SB

1)	減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2)	選択した減速比に応じてネジがサポートされます
3)	標準長さおよび標準ナット

技術データの注釈および性能、寿命等は、	
本誌「技術情報」を参照下さい。

©	DR.	FRITZ	FAULHABER	GMBH	&	CO.	KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 1 1 2 2 3 4
減速比	1)
(近似値)

1:1 3:1
3,6:1
4,5:1
6,6:1

9:1 11:1
14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
711:1
862:1

1 042:1
1 294:1

最大連続出力速度	2) mm/s 120 100…45,4 37 36,8…9,18 12,4…2,55 2,81…0,39
最大ピーク出力速度	2) mm/s 150 122…55,6 44,4 46…11,5 16,5…3,4 3,7…0,5
最大連続入力速度 min-¹ 3	600 9	000 10	000 12	000 15	000 15	000
最大ピーク入力速度 min-¹ 4	500 11	000 12	000 15	000 20	000 20	000
平均連続軸荷重 N 84 90…117 125 126…200 181…305 295…572
最大ピーク軸荷重（動的） N 580 580 580 580 580 580
最大ピーク軸荷重（静的） N 670 670 670 670 670 670
最大出力 W 27 27 16 16 9 2
ギアヘッド/カップリングの最大効率 % 95 92 82 82 82 65
ネジの最大効率 % 90 90 90 90 90 90
最大質量慣性（ネジを含む）	3) gmm² 648 106 81 81 33 14
最大精度、ネジ標準長さ µm 24 26 26 26 26 26
最大ラジアル負荷（フランジから	15	mm） N 		90 		105 		135 		135 		180 		205
ギアヘッドのバックラッシュ（無負荷状態、標準）° 0,33 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
ラジアル遊び（ネジ、フランジから	10	mm） mm ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05
軸方向遊び： 	 	 	 	 	 	
–	ネジ mm =	0 =	0 =	0 =	0 =	0 =	0
–	ナット µm 10 10 10 10 10 10
フランジからのネジの長さ: 	 	 	 	 	 	
–	軸方向 mm 150 150 150 150 150 150
–	max. mm 200 200 200 200 200 200
モータを除いた長さ	(L2) mm 30,9 30,9 37,2 37,2 43,5 49,9
重量	3) g 107 111 126 126 142 157
     
ネジタイプ 6x2	IT3	-	右ねじ、ねじの回転方向はモーター軸の回転方向と一致
ネジの材質 ステンレス	スチール
ナットの材質 円筒形、金属
ハウジング材質 ステンレス	スチール
ギアトレーン材質 ステンレス	スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
動作温度範囲 °C -20	…	+80

F [N]
      100 100010

 0

    1

  10

   100

1000

v [mm/s]
注：

1	つのギア・ステージ（減速比	1:1）
1	つのギア・ステージ（減速比	3:1）
2	つのギア・ステージ（減速比	9:1）
2	つのギア・ステージ（減速比	9:1）
4	つのギア・ステージ（減速比	178:1）
間欠運転領域

連続運転のための推奨領域22L ... SB

ここには、22℃	の所定の周囲温度で
可能なドライブの動作点の範囲が
示してあります。

右のグラフは、対応可能な出力軸荷重と
推奨出力速度の関係を表しています。

サポートの有無にかかわらず標準ネジに
ついて、危険速度と座屈荷重も示して
います。

出力軸荷重

危険速度 3)（固定-自由）,	156	mm/s
危険速度 3)（固定-シングル）,	690	mm/s
座屈荷重 3)（固定-自由）,	320	N
座屈荷重 3)（固定-シングル）	2560	N

出力速度

www.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、	
本誌「技術情報」を参照下さい。

©	DR.	FRITZ	FAULHABER	GMBH	&	CO.	KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図

22L SB

ø19

±0,1ø22

L2 ±0,3

L1±0,8

ø12,5g6
M2 3
6x

6x 60°

Aø0,3

1,4 ±0,1

5,5 ±0,3

6
20

-0,01ø16
0

M10x1

-0,017
-0,006

A

6,9 ±0,6

ø11,2
Hexagon 
10mm

150 ±1

6x2

145

A145P0,33

ブラシレス DC モータ端子を
基準とした向き±5°	*

*	ブラシ付き	DC	モータについての向きは、
			営業担当者にお問い合わせください。

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。
	

2232...BX4との組み合わせ例

縮小寸法図

オプション

KL1
KL2
KL3
KP1
KC1
KC2
KC3
150
KWL1
KWL2
KWL3
KWS1
KWN7

 

 

22L 30:1 KP1 SB 6x2 150 KWS1 

オプション  
   

   

   モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度
ネジ
温度範囲ネジ
温度範囲ネジ
温度範囲ネジ
ネジ
ナット

  

製品名の例：
種類	 																説明

動作温度範囲 -55°C +100°C
22℃の環境で真空度10-5 Pa用
動作温度範囲 -55°C +150°C, 60℃の環境で真空度10-9 Pa用
IP54
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	15°	CCW	の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	30°	CCW	の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	45°	CCW	の向き)
標準長さ（150	mm）、45	mm	から最長	200	mm	までを	5	mm	刻みでご利用可能です
動作温度範囲 -55°C +100°C
22℃の環境で真空度10-5 Pa用
動作温度範囲 -55°C +150°C, 60℃の環境で真空度10-9 Pa用
ベアリングチップ/ジャーナル	(Ø	4mm,	L=5mm)
フランジ付き金属製ナット
	

保護等級の

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

温度範囲
温度範囲
温度範囲

製品接続
ギア・ステージの数 1 2 3 4
L2	[mm]	=	モータを除いた長さ 30,9 37,2 43,5 49,9
L1 [mm]	=	モータを含めた長さ 2237U...CXR 70,7 77,0 83,3 89,7

2342X...CR 74,6 80,9 87,2 93,6
2642X...CR/CXR 78,0 84,3 90,6 97,0
2657X...CR/CXR 93,0 99,3 105,6 112,0
2668X...CR 104,0 110,3 116,6 123,0
2232X...BX4 66,4 72,7 79,0 85,4
2250X...BX4 84,4 90,7 97,0 103,4
2264X...BP4 100,0 106,3 112,6 119,0
2214X...BXTH 47,4 53,7 60,0 66,4
2214X...BXTR 46,6 52,9 59,2 65,6
3216X...BXTH 52,8 59,1 65,4 71,8
3216X...BXTR 52,0 58,3 64,6 71,0
2036U...B 69,6 75,9 82,2 88,6
2057X...B 89,6 95,9 102,2 108,6
2444X...B 76,6 82,9 89,2 95,6
AM2224...10 61,4 67,7 74,0 80,4
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組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

リニアアクチュエータ
ボールネジ一体型ギアヘッド、高精度

580 N

シリーズ 22L ... PB

1)	減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2)	選択した減速比に応じてネジがサポートされます
3)	標準長さおよび標準ナット

技術データの注釈および性能、寿命等は、	
本誌「技術情報」を参照下さい。

©	DR.	FRITZ	FAULHABER	GMBH	&	CO.	KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 1 1 2 2 3 4
減速比	1)
(近似値)

1:1 3:1
3,6:1
4,5:1
6,6:1

9:1 11:1
14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
711:1
862:1

1 042:1
1 294:1

最大連続出力速度	2) mm/s 120 100…45,4 37 36,8…9,18 12,4…2,55 2,81…0,39
最大ピーク出力速度	2) mm/s 150 122…55,6 44,4 46…11,5 16,5…3,4 3,7…0,5
最大連続入力速度 min-¹ 3	600 9	000 10	000 12	000 15	000 15	000
最大ピーク入力速度 min-¹ 4	500 11	000 12	000 15	000 20	000 20	000
平均連続軸荷重 N 84 90…117 125 126…200 181…305 295…572
最大ピーク軸荷重（動的） N 580 580 580 580 580 580
最大ピーク軸荷重（静的） N 670 670 670 670 670 670
最大出力 W 27 27 16 16 9 2
ギアヘッド/カップリングの最大効率 % 95 92 82 82 82 65
ネジの最大効率 % 90 90 90 90 90 90
最大質量慣性（ネジを含む）	3) gmm² 648 106 81 81 33 14
最大精度、ネジ標準長さ µm 13 15 15 15 15 15
最大ラジアル負荷（フランジから	15	mm） N 		90 		105 		135 		135 		180 		205
ギアヘッドのバックラッシュ（無負荷状態、標準）° 0,33 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
ラジアル遊び（ネジ、フランジから	10	mm） mm ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05
軸方向遊び： 	 	 	 	 	 	
–	ネジ mm =	0 =	0 =	0 =	0 =	0 =	0
–	ナット µm 5 5 5 5 5 5
フランジからのネジの長さ: 	 	 	 	 	 	
–	軸方向 mm 150 150 150 150 150 150
–	max. mm 200 200 200 200 200 200
モータを除いた長さ	(L2) mm 30,9 30,9 37,2 37,2 43,5 49,9
重量	3) g 107 111 126 126 142 157
     
ネジタイプ 6x2	IT1	-	右ねじ、ねじの回転方向はモーター軸の回転方向と一致
ネジの材質 ステンレス	スチール
ナットの材質 円筒形、金属
ハウジング材質 ステンレス	スチール
ギアトレーン材質 ステンレス	スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
動作温度範囲 °C -20	…	+80

F [N]
      100 100010

 0

    1

  10

   100

1000

v [mm/s]
注：

1	つのギア・ステージ（減速比	1:1）
1	つのギア・ステージ（減速比	3:1）
2	つのギア・ステージ（減速比	9:1）
2	つのギア・ステージ（減速比	9:1）
4	つのギア・ステージ（減速比	178:1）
間欠運転領域

連続運転のための推奨領域22L ... PB

ここには、22℃	の所定の周囲温度で
可能なドライブの動作点の範囲が
示してあります。

右のグラフは、対応可能な出力軸荷重と
推奨出力速度の関係を表しています。

サポートの有無にかかわらず標準ネジに
ついて、危険速度と座屈荷重も示して
います。

出力軸荷重

危険速度 3)（固定-自由）,	156	mm/s
危険速度 3)（固定-シングル）,	690	mm/s
座屈荷重 3)（固定-自由）,	320	N
座屈荷重 3)（固定-シングル）	2560	N

出力速度

www.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、	
本誌「技術情報」を参照下さい。

©	DR.	FRITZ	FAULHABER	GMBH	&	CO.	KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図

22L PB

ø19

±0,1ø22

L2 ±0,3

L1±0,8

ø12,5g6
M2 3
6x

6x 60°

Aø0,3

1,4 ±0,1

5,5 ±0,3

6
20

-0,01ø16
0

M10x1

-0,017
-0,006

A

6,9 ±0,6

ø11,2
Hexagon 
10mm

150 ±1

6x2

145

A145P0,20

ブラシレス DC モータ端子を
基準とした向き±5°	*

*	ブラシ付き	DC	モータについての向きは、
			営業担当者にお問い合わせください。

深さ

より多くの組合せは表を参照してください。
	

2232...BX4との組み合わせ例

縮小寸法図

オプション

KL1
KL2
KL3
KP1
KC1
KC2
KC3
150
KWL1
KWL2
KWL3
KWS1
KWN7

 

 

22L 30:1 KP1 PB 6x2 150 KWS1 

オプション  
   

   

   モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度
ネジ
温度範囲ネジ
温度範囲ネジ
温度範囲ネジ
ネジ
ナット

  

製品名の例：
種類	 																説明

動作温度範囲 -55°C +100°C
22℃の環境で真空度10-5 Pa用
動作温度範囲 -55°C +150°C, 60℃の環境で真空度10-9 Pa用
IP54
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	15°	CCW	の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	30°	CCW	の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	45°	CCW	の向き)
標準長さ（150	mm）、45	mm	から最長	200	mm	までを	5	mm	刻みでご利用可能です
動作温度範囲 -55°C +100°C
22℃の環境で真空度10-5 Pa用
動作温度範囲 -55°C +150°C, 60℃の環境で真空度10-9 Pa用
ベアリングチップ/ジャーナル	(Ø	4mm,	L=5mm)
フランジ付き金属製ナット
	

保護等級の

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

温度範囲
温度範囲
温度範囲

製品接続
ギア・ステージの数 1 2 3 4
L2	[mm]	=	モータを除いた長さ 30,9 37,2 43,5 49,9
L1 [mm]	=	モータを含めた長さ 2237U...CXR 70,7 77,0 83,3 89,7

2342X...CR 74,6 80,9 87,2 93,6
2642X...CR/CXR 78,0 84,3 90,6 97,0
2657X...CR/CXR 93,0 99,3 105,6 112,0
2668X...CR 104,0 110,3 116,6 123,0
2232X...BX4 66,4 72,7 79,0 85,4
2250X...BX4 84,4 90,7 97,0 103,4
2264X...BP4 100,0 106,3 112,6 119,0
2214X...BXTH 47,4 53,7 60,0 66,4
2214X...BXTR 46,6 52,9 59,2 65,6
3216X...BXTH 52,8 59,1 65,4 71,8
3216X...BXTR 52,0 58,3 64,6 71,0
2036U...B 69,6 75,9 82,2 88,6
2057X...B 89,6 95,9 102,2 108,6
2444X...B 76,6 82,9 89,2 95,6
AM2224...10 61,4 67,7 74,0 80,4
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組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

リニアアクチュエータ
リードスクリュー一体型ギアヘッド、台形ねじ

1800 N

シリーズ 32L ... TL

1)	減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2)	選択した減速比に応じてネジがサポートされます
3)	標準長さおよび標準ナット

技術データの注釈および性能、寿命等は、	
本誌「技術情報」を参照下さい。

©	DR.	FRITZ	FAULHABER	GMBH	&	CO.	KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 1 1 1 2 2 3 4
減速比	1)
(近似値)

1:1 3:1 3,6:1
4,5:1
6,6:1

9:1
11:1

14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
711:1
862:1

1 042:1
1 294:1

最大連続出力速度	2) mm/s 66,7 63,3 60,2…40,4 24,1…19,7 23,8…7,58 8,94…1,87 2,06…0,28
最大ピーク出力速度	2) mm/s 167 83,3 88…48 27,8…22,7 29,8…9,47 11,4…2,38 2,62…0,36
最大連続入力速度 min-1 2	000 5	700 6	500 6	500 10	000 11	000 11	000
最大ピーク入力速度 min-1 5	000 7	500 9	500 7	500 12	500 14	000 14	000
平均連続軸荷重 N 103 108 114…170 286…348 287…910 760…1	800 1	800
最大ピーク軸荷重（動的） N 955 955 1	800 1	800 1	800 1	800 1	800
最大ピーク軸荷重（静的） N 3	600 3	600 3	600 3	600 3	600 3	600 3	600
最大出力 W 17 17 17 9 9 6 5
ギアヘッド/カップリングの最大効率 % 95 92 92 82 82 78 65
ネジの最大効率 % 30 30 30 30 30 30 30
最大質量慣性（ネジを含む）	3) gmm² 3	760 630 630 463 463 199 85
最大精度、ネジ標準長さ µm 139 140 140 140 140 140 140
最大ラジアル負荷（フランジから	15	mm） N 		185 		220 		220 		280 		280 		330 		380
ギアヘッドのバックラッシュ（無負荷状態、標準）° 0,31 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6
ラジアル遊び（ネジ、フランジから	10	mm） mm ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05
軸方向遊び： 	 	 	 	 	 	 	
–	ネジ mm =	0 =	0 =	0 =	0 =	0 =	0 =	0
–	ナット µm 114 114 114 114 114 114 114
フランジからのネジの長さ: 	 	 	 	 	 	 	
–	軸方向 mm 200 200 200 200 200 200 200
–	max. mm 450 450 450 450 450 450 450
モータを除いた長さ	(L2) mm 40,7 40,7 40,7 49,1 49,1 57,5 65,9
重量	3) g 207 220 220 280 280 340 400
     
ネジタイプ Tr10x2	右ねじ、ねじの回転方向はモーター軸の回転方向と一致
ネジの材質 ステンレス	スチール
ナットの材質 円筒形、ブロンズ
ハウジング材質 ステンレス	スチール
ギアトレーン材質 ステンレス	スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
動作温度範囲 °C -30	…	+120

F [N]
      100 1000 1000010

 0

    1

  10

   100

1000

v [mm/s]
注：

1	つのギア・ステージ（減速比	1:1）
1	つのギア・ステージ（減速比	3:1）
2	つのギア・ステージ（減速比	9:1）
2	つのギア・ステージ（減速比	9:1）
4	つのギア・ステージ（減速比	178:1）
間欠運転領域

連続運転のための推奨領域32L ... TL 

ここには、22℃	の所定の周囲温度で
可能なドライブの動作点の範囲が
示してあります。

右のグラフは、対応可能な出力軸荷重と
推奨出力速度の関係を表しています。

サポートの有無にかかわらず標準ネジに
ついて、危険速度と座屈荷重も示して
います。

出力軸荷重

危険速度 3)（固定-自由）,134	mm/s
危険速度 3)（固定-シングル）,	594	mm/s
座屈荷重 3)（固定-自由）,	989	N
座屈荷重 3)（固定-シングル）,	7910	N

出力速度

www.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、	
本誌「技術情報」を参照下さい。

©	DR.	FRITZ	FAULHABER	GMBH	&	CO.	KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図

32L TL

ø27

6x M3
ø32 ±0,1

5 
Aø0,3

L2 ±0,3

L1±0,8

2,1 ±0,1

6,2 ±0,3

7

7,6 ±0,6

200 ±1

26

ø18g6-0,01ø22
0

M16x1

-0,017
-0,006

A
ø14,6
Hexagon 
13mm

6x 60°

Tr10x2

190 

A190P0,375

より多くの組合せは表を参照してください。 	
3242...BX4.との組み合わせ例

深さ

ブラシレス DC モータ端子を
基準とした向き±5°	*

*	ブラシ付き	DC	モータについての向きは、
			営業担当者にお問い合わせください。

縮小寸法図

オプション

KL1
KL2
KL3
KP1
KC1
KC2
KC3
200
KWS1
KWL0
KWL2
KWL3
KWN2
KWN3
KWN4
KWN5
KWN8
KWN9

 

 

32L 30:1 KP1 TL 10x2 200 KWS1 

オプション  
   

   

     

製品名の例：
種類	 																説明

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

動作温度範囲 -55°C +100°C
22℃の環境で真空度10-5 Pa用
動作温度範囲 -55°C +150°C, 60℃の環境で真空度10-9 Pa用
IP54
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	15°	CCW	の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	30°	CCW	の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	45°	CCW	の向き)
標準長さ（200	mm）、50	mm	から最長	450	mm	までを	5	mm	刻みでご利用可能です
ベアリングチップ/ジャーナル (Ø 6mm, L=10mm)
潤滑されていません
22℃の環境で真空度10-5 Pa用
動作温度範囲 -55°C +150°C, 60℃の環境で真空度10-9 Pa用
円筒形プラスチックナット、ダブル	8mm	フラット
フランジ付きブロンズナット
フランジ付きプラスチックナット
バックラッシュなしブロンズナット
円筒形ブロンズナット、ダブル	8mm	フラット
ナットなし
	

モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度
ネジ
ネジ
温度範囲ネジ
温度範囲ネジ
温度範囲ネジ
ナット
ナット
ナット
ナット
ナット
ナット

保護等級の

温度範囲
温度範囲
温度範囲

製品接続
ギア・ステージの数 1 2 3 4
L2	[mm]	=	モータを除いた長さ 40,7 49,1 57,5 65,9
L1 [mm]	=	モータを含めた長さ 2642X...CR/CXR 85,6 94,0 102,4 110,8

2657X...CR/CXR 100,6 109,0 117,4 125,8
2668X...CR 111,6 120,0 128,4 136,8
3242X...CR 85,6 94,0 102,4 110,8
3257X...CR 100,6 109,0 117,4 125,8
3272X...CR 115,6 124,0 132,4 140,8
2250X...BX4 95,4 103,8 112,2 120,6
3242X...BX4 87,8 96,2 104,6 113,0
3268X...BX4 113,8 122,2 130,6 139,0
2264X...BP4 107,6 116,0 124,4 132,8
3274X...BP4 121,7 130,1 138,5 146,9
3056X...B 99,6 108,0 116,4 124,8
3564X...B 107,6 116,0 124,4 132,8
3216X...BXTR 59,6 68,0 76,4 84,8
3216X...BXTH 60,4 68,8 77,2 85,6
AM3248...10 85,6 94,0 102,4 110,8
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組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

リニアアクチュエータ
リードスクリュー一体型ギアヘッド、メートルねじ

1850 N

シリーズ 32L ... ML

1)	減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2)	選択した減速比に応じてネジがサポートされます
3)	標準長さおよび標準ナット

技術データの注釈および性能、寿命等は、	
本誌「技術情報」を参照下さい。

©	DR.	FRITZ	FAULHABER	GMBH	&	CO.	KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 1 1 1 2 2 3 4
減速比	1)
(近似値)

1:1 3:1 3,6:1
4,5:1
6,6:1

9:1
11:1

14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
711:1
862:1

1 042:1
1 294:1

最大連続出力速度	2) mm/s 33,5 31,6 29,6…20,2 12…9,85 11,9…3,79 4,47…0,94 1,03…0,14
最大ピーク出力速度	2) mm/s 83,3 41,7 44…24 13,9…11,4 14,9…4,73 5,69…1,19 1,31…0,18
最大連続入力速度 min-1 2	000 5	700 6	400 6	500 10	000 11	000 11	000
最大ピーク入力速度 min-1 5	000 7	500 9	500 7	500 12	500 14	000 14	000
平均連続軸荷重 N 54 57 60…89 150…180 150…478 402…1850 1750…1850
最大ピーク軸荷重（動的） N 1	000 1	000 1	850 1	850 1	850 1	850 1	850
最大ピーク軸荷重（静的） N 3	700 3	700 3	700 3	700 3	700 3	700 3	700
最大出力 W 9 9 9 5 5 3 2
ギアヘッド/カップリングの最大効率 % 95 92 92 82 82 78 65
ネジの最大効率 % 16 16 16 16 16 16 16
最大質量慣性（ネジを含む）	3) gmm² 3	760 630 630 463 463 199 85
最大精度、ネジ標準長さ µm 171 172 172 172 172 172 172
最大ラジアル負荷（フランジから	15	mm） N 		185 		220 		220 		280 		280 		330 		380
ギアヘッドのバックラッシュ（無負荷状態、標準）° 0,31 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6
ラジアル遊び（ネジ、フランジから	10	mm） mm ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05
軸方向遊び： 	 	 	 	 	 	 	
–	ネジ mm =	0 =	0 =	0 =	0 =	0 =	0 =	0
–	ナット µm 144 144 144 144 144 144 144
フランジからのネジの長さ: 	 	 	 	 	 	 	
–	軸方向 mm 200 200 200 200 200 200 200
–	max. mm 450 450 450 450 450 450 450
モータを除いた長さ	(L2) mm 40,7 40,7 40,7 49,1 49,1 57,5 65,9
重量	3) g 207 220 220 280 280 340 400
     
ネジタイプ M10x1	右ねじ、ねじの回転方向はモーター軸の回転方向と一致
ネジの材質 ステンレス	スチール
ナットの材質 円筒形、ブロンズ
ハウジング材質 ステンレス	スチール
ギアトレーン材質 ステンレス	スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
動作温度範囲 °C -30	…	+120

F [N]
      100 1000 1000010

 0

    1

  10

   100

1000

v [mm/s]
注：

1	つのギア・ステージ（減速比	1:1）
1	つのギア・ステージ（減速比	3:1）
2	つのギア・ステージ（減速比	9:1）
2	つのギア・ステージ（減速比	9:1）
4	つのギア・ステージ（減速比	178:1）
間欠運転領域

連続運転のための推奨領域32L ... ML 

ここには、22℃	の所定の周囲温度で
可能なドライブの動作点の範囲が
示してあります。

右のグラフは、対応可能な出力軸荷重と
推奨出力速度の関係を表しています。

サポートの有無にかかわらず標準ネジに
ついて、危険速度と座屈荷重も示して
います。

出力軸荷重

危険速度 3)（固定-自由）,	79	mm/s
危険速度 3)（固定-シングル）,	348	mm/s
座屈荷重 3)（固定-自由）,	1860	N
座屈荷重 3)（固定-シングル）,	14900	N

www.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、	
本誌「技術情報」を参照下さい。

©	DR.	FRITZ	FAULHABER	GMBH	&	CO.	KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図

32L ML

ø27

6x M3
ø32 ±0,1

5 
Aø0,3

L2 ±0,3

L1±0,8

2,1 ±0,1

6,2 ±0,3

7

7,6 ±0,6

200 ±1

26
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0
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A
ø14,6
Hexagon 
13mm

6x 60°

M10x1

190 

A190P0,375

より多くの組合せは表を参照してください。 	
3242...BX4.との組み合わせ例

深さ

ブラシレス DC モータ端子を
基準とした向き±5°	*

*	ブラシ付き	DC	モータについての向きは、
			営業担当者にお問い合わせください。

縮小寸法図

オプション

KL1
KL2
KL3
KP1
KC1
KC2
KC3
200
KWS1
KWL0
KWL2
KWL3
KWN2
KWN3
KWN4
KWN5
KWN8
KWN9

 

 

32L 30:1 KP1 ML 10x1 200 KWS1 

オプション  
   

   

     

製品名の例：
種類	 																説明

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

動作温度範囲 -55°C +100°C
22℃の環境で真空度10-5 Pa用
動作温度範囲 -55°C +150°C, 60℃の環境で真空度10-9 Pa用
IP54
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	15°	CCW	の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	30°	CCW	の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	45°	CCW	の向き)
標準長さ（200	mm）、50	mm	から最長	450	mm	までを	5	mm	刻みでご利用可能です
ベアリングチップ/ジャーナル (Ø 6mm, L=10mm)
潤滑されていません
22℃の環境で真空度10-5 Pa用
動作温度範囲 -55°C +150°C, 60℃の環境で真空度10-9 Pa用
円筒形プラスチックナット、ダブル	8mm	フラット
フランジ付きブロンズナット
フランジ付きプラスチックナット
バックラッシュなしブロンズナット
円筒形ブロンズナット、ダブル	8mm	フラット
ナットなし
	

モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度
ネジ
ネジ
温度範囲ネジ
温度範囲ネジ
温度範囲ネジ
ナット
ナット
ナット
ナット
ナット
ナット

保護等級の

温度範囲
温度範囲
温度範囲

製品接続
ギア・ステージの数 1 2 3 4
L2	[mm]	=	モータを除いた長さ 40,7 49,1 57,5 65,9
L1 [mm]	=	モータを含めた長さ 2642X...CR/CXR 85,6 94,0 102,4 110,8

2657X...CR/CXR 100,6 109,0 117,4 125,8
2668X...CR 111,6 120,0 128,4 136,8
3242X...CR 85,6 94,0 102,4 110,8
3257X...CR 100,6 109,0 117,4 125,8
3272X...CR 115,6 124,0 132,4 140,8
2250X...BX4 95,4 103,8 112,2 120,6
3242X...BX4 87,8 96,2 104,6 113,0
3268X...BX4 113,8 122,2 130,6 139,0
2264X...BP4 107,6 116,0 124,4 132,8
3274X...BP4 121,7 130,1 138,5 146,9
3056X...B 99,6 108,0 116,4 124,8
3564X...B 107,6 116,0 124,4 132,8
3216X...BXTR 59,6 68,0 76,4 84,8
3216X...BXTH 60,4 68,8 77,2 85,6
AM3248...10 85,6 94,0 102,4 110,8
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組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

リニアアクチュエータ
ボールネジ一体型ギアヘッド、標準バージョン

1920 N

シリーズ 32L ... SB

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2) 選択した減速比に応じてネジがサポートされます
3) 標準長さおよび標準ナット

技術データの注釈および性能、寿命等は、	
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Jun. 06

©	DR.	FRITZ	FAULHABER	GMBH	&	CO.	KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 1 1 1 2 2 3 4
減速比	1)
(近似値)

1:1 3:1 3,6:1
4,5:1
6,6:1

9:1
11:1

14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
711:1
862:1

1 042:1
1 294:1

最大連続出力速度	2) mm/s 107 72,2 74,1…40,4 24,1…19,7 23,8…7,58 8,94…1,87 2,06…0,28
最大ピーク出力速度	2) mm/s 133 83,3 88…48 27,8…22,7 29,8…9,47 11,4…2,38 2,62…0,36
最大連続入力速度 min-¹ 3	200 6	500 8	000 6	500 10	000 11	000 11	000
最大ピーク入力速度 min-¹ 4	000 7	500 9	500 7	500 12	500 14	000 14	000
平均連続軸荷重 N 291 331 328…402 478…511 479…702 664…1120 1084…1920
最大ピーク軸荷重（動的） N 1	920 1	920 1	920 1	920 1	920 1	920 1	920
最大ピーク軸荷重（静的） N 2	360 2	360 2	360 2	360 2	360 2	360 2	360
最大出力 W 50 50 50 27 27 18 5
ギアヘッド/カップリングの最大効率 % 95 92 92 82 82 78 65
ネジの最大効率 % 90 90 90 90 90 90 90
最大質量慣性（ネジを含む）	3) gmm² 3	760 630 630 463 463 199 85
最大精度、ネジ標準長さ µm 24 25 25 25 25 25 25
最大ラジアル負荷（フランジから	15	mm） N 	185 	220 	220 	280 	280 	330 	380
ギアヘッドのバックラッシュ（無負荷状態、標準）° 0,31 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6
ラジアル遊び（ネジ、フランジから	10	mm） mm ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05
軸方向遊び：
–	ネジ mm =	0 =	0 =	0 =	0 =	0 =	0 =	0
–	ナット µm 10 10 10 10 10 10 10
フランジからのネジの長さ:
–	軸方向 mm 200 200 200 200 200 200 200
–	max. mm 450 450 450 450 450 450 450
モータを除いた長さ	(L2) mm 40,7 40,7 40,7 49,1 49,1 57,5 65,9
重量	3) g 207 220 220 280 280 340 400

ネジタイプ 10x2	IT3	-	右ねじ、ねじの回転方向はモーター軸の回転方向と一致
ネジの材質 ステンレス	スチール
ナットの材質 円筒形、金属
ハウジング材質 ステンレス	スチール
ギアトレーン材質 ステンレス	スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
動作温度範囲 °C -20	…	+80

F [N]
      100 1000 1000010

 0

    1

  10

   100

1000

v [mm/s]
注：

1	つのギア・ステージ（減速比	1:1）
1	つのギア・ステージ（減速比	3:1）
2	つのギア・ステージ（減速比	9:1）
2	つのギア・ステージ（減速比	9:1）
4	つのギア・ステージ（減速比	178:1）
間欠運転領域

連続運転のための推奨領域32L ... SB

ここには、22℃	の所定の周囲温度で
可能なドライブの動作点の範囲が
示してあります。

右のグラフは、対応可能な出力軸荷重と
推奨出力速度の関係を表しています。

サポートの有無にかかわらず標準ネジに
ついて、危険速度と座屈荷重も示して
います。

出力軸荷重

危険速度	3)（固定-自由）,	156	mm/s
危険速度	3)（固定-シングル）,	689	mm/s
座屈荷重	3)（固定-自由）,	1790	N
座屈荷重	3)（固定-シングル）,	14300	N

www.faulhaber.com
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寸法図

32L SB

ø27

6x M3
ø32 ±0,1

5 
Aø0,3

L2 ±0,3

L1±0,8

2,1 ±0,1

6,2 ±0,3

7

7,6 ±0,6

200 ±1

28,5

ø18g6-0,01ø22
0

M16x1

-0,017
-0,006

A
ø14,6
Hexagon 
13mm

6x 60°

10x2

190 

A190P0,375

より多くの組合せは表を参照してください。
3242...BX4.との組み合わせ例

深さ

ブラシレス DC モータ端子を
基準とした向き±5°	*

*	ブラシ付き	DC	モータについての向きは、
			営業担当者にお問い合わせください。

縮小寸法図

オプション

KL1
KL2
KL3
KP1
KC1
KC2
KC3
200
KWL1
KWL2
KWL3
KWS1
KWN7

 

32L 30:1 KP1 SB 10x2 200 KWS1 

オプション  

   

製品名の例：
種類	 																説明

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度
ネジ
温度範囲ネジ
温度範囲ネジ
温度範囲ネジ
ネジ
ナット

動作温度範囲 -55°C +100°C
22℃の環境で真空度10-5 Pa用
動作温度範囲 -55°C +150°C, 60℃の環境で真空度10-9 Pa用
IP54
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	15°	CCW	の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	30°	CCW	の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	45°	CCW	の向き)
標準長さ（200	mm）、50	mm	から最長	450	mm	までを	5	mm	刻みでご利用可能です
動作温度範囲 -55°C +100°C
22℃の環境で真空度10-5 Pa用
動作温度範囲 -55°C +150°C, 60℃の環境で真空度10-9 Pa用
ベアリングチップ/ジャーナル (Ø 6mm, L=10mm)
フランジ付き金属製ナット

保護等級の

温度範囲
温度範囲
温度範囲

製品接続
ギア・ステージの数 1 2 3 4
L2	[mm]	=	モータを除いた長さ 40,7 49,1 57,5 65,9
L1 [mm]	=	モータを含めた長さ 2642X...CR/CXR 85,6 94,0 102,4 110,8

2657X...CR/CXR 100,6 109,0 117,4 125,8
2668X...CR 111,6 120,0 128,4 136,8
3242X...CR 85,6 94,0 102,4 110,8
3257X...CR 100,6 109,0 117,4 125,8
3272X...CR 115,6 124,0 132,4 140,8
2250X...BX4 95,4 103,8 112,2 120,6
3242X...BX4 87,8 96,2 104,6 113,0
3268X...BX4 113,8 122,2 130,6 139,0
2264X...BP4 107,6 116,0 124,4 132,8
3274X...BP4 121,7 130,1 138,5 146,9
3056X...B 99,6 108,0 116,4 124,8
3564X...B 107,6 116,0 124,4 132,8
3216X...BXTR 59,6 68,0 76,4 84,8
3216X...BXTH 60,4 68,8 77,2 85,6
AM3248...10 85,6 94,0 102,4 110,8
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組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

リニアアクチュエータ
ボールネジ一体型ギアヘッド、高精度

1920 N

シリーズ 32L ... PB

1) 減速比は近似値。正確な数値はお問い合わせ頂くか、www.faulhaber.comで入手する事が可能です。
2) 選択した減速比に応じてネジがサポートされます
3) 標準長さおよび標準ナット

技術データの注釈および性能、寿命等は、	
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Jun. 06

©	DR.	FRITZ	FAULHABER	GMBH	&	CO.	KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

22℃環境
ギア・ステージの数 1 1 1 2 2 3 4
減速比	1)
(近似値)

1:1 3:1 3,6:1
4,5:1
6,6:1

9:1
11:1

14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
711:1
862:1

1 042:1
1 294:1

最大連続出力速度	2) mm/s 107 72,2 74,1…40,4 24,1…19,7 23,8…7,58 8,94…1,87 2,06…0,28
最大ピーク出力速度	2) mm/s 133 83,3 88…48 27,8…22,7 29,8…9,47 11,4…2,38 2,62…0,36
最大連続入力速度 min-¹ 3	200 6	500 8	000 6	500 10	000 11	000 11	000
最大ピーク入力速度 min-¹ 4	000 7	500 9	500 7	500 12	500 14	000 14	000
平均連続軸荷重 N 291 331 328…402 478…511 479…702 664…1120 1084…1920
最大ピーク軸荷重（動的） N 1	920 1	920 1	920 1	920 1	920 1	920 1	920
最大ピーク軸荷重（静的） N 2	360 2	360 2	360 2	360 2	360 2	360 2	360
最大出力 W 50 50 50 27 27 18 5
ギアヘッド/カップリングの最大効率 % 95 92 92 82 82 78 65
ネジの最大効率 % 90 90 90 90 90 90 90
最大質量慣性（ネジを含む）	3) gmm² 3	760 630 630 463 463 199 85
最大精度、ネジ標準長さ µm 13 14 14 14 14 14 14
最大ラジアル負荷（フランジから	15	mm） N 		185 		220 		220 		280 		280 		330 		380
ギアヘッドのバックラッシュ（無負荷状態、標準）° 0,31 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6
ラジアル遊び（ネジ、フランジから	10	mm） mm ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05 ≤	0,05
軸方向遊び：
–	ネジ mm =	0 =	0 =	0 =	0 =	0 =	0 =	0
–	ナット µm 5 5 5 5 5 5 5
フランジからのネジの長さ:
–	軸方向 mm 200 200 200 200 200 200 200
–	max. mm 450 450 450 450 450 450 450
モータを除いた長さ	(L2) mm 40,7 40,7 40,7 49,1 49,1 57,5 65,9
重量	3) g 207 220 220 280 280 340 400

ネジタイプ 10x2	IT1	-	右ねじ、ねじの回転方向はモーター軸の回転方向と一致
ネジの材質 ステンレス	スチール
ナットの材質 円筒形、金属
ハウジング材質 ステンレス	スチール
ギアトレーン材質 ステンレス	スチール
出力軸のベアリング ボールベアリング、予荷重
動作温度範囲 °C -20	…	+80

F [N]
      100 1000 1000010

 0

    1

  10

   100

1000

v [mm/s]
注：

1	つのギア・ステージ（減速比	1:1）
1	つのギア・ステージ（減速比	3:1）
2	つのギア・ステージ（減速比	9:1）
2	つのギア・ステージ（減速比	9:1）
4	つのギア・ステージ（減速比	178:1）
間欠運転領域

連続運転のための推奨領域32L ... PB

ここには、22℃	の所定の周囲温度で
可能なドライブの動作点の範囲が
示してあります。

右のグラフは、対応可能な出力軸荷重と
推奨出力速度の関係を表しています。

サポートの有無にかかわらず標準ネジに
ついて、危険速度と座屈荷重も示して
います。

出力軸荷重

危険速度	3)（固定-自由）,	156	mm/s
危険速度	3)（固定-シングル）,	689	mm/s
座屈荷重	3)（固定-自由）,	1790	N
座屈荷重	3)（固定-シングル）,	14300	N

www.faulhaber.com
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寸法図

32L PB

ø27

6x M3
ø32 ±0,1

5 
Aø0,3

L2 ±0,3

L1±0,8

2,1 ±0,1

6,2 ±0,3

7

7,6 ±0,6

200 ±1

28,5

ø18g6-0,01ø22
0

M16x1
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-0,006

A
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Hexagon 
13mm

6x 60°

10x2

190 

A190P0,275

より多くの組合せは表を参照してください。
3242...BX4.との組み合わせ例

深さ

ブラシレス DC モータ端子を
基準とした向き±5°	*

*	ブラシ付き	DC	モータについての向きは、
			営業担当者にお問い合わせください。

縮小寸法図

オプション

KL1
KL2
KL3
KP1
KC1
KC2
KC3
200
KWL1
KWL2
KWL3
KWS1
KWN7

 

32L 30:1 KP1 PB 10x2 200 KWS1 

オプション  

   

製品名の例：
種類	 																説明

注意:    指定する値は、オプションにより標準の値とは異なる場合があります。詳細については営業担当者にお問い合わせください。 

モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度
モータケーブルに対する角度
ネジ
温度範囲ネジ
温度範囲ネジ
温度範囲ネジ
ネジ
ナット

動作温度範囲 -55°C +100°C
22℃の環境で真空度10-5 Pa用
動作温度範囲 -55°C +150°C, 60℃の環境で真空度10-9 Pa用
IP54
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	15°	CCW	の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	30°	CCW	の向き)
モータケーブル/ワイヤまたはターミナル	(ギアヘッドのフロントスレッドに対して	45°	CCW	の向き)
標準長さ（200	mm）、50	mm	から最長	450	mm	までを	5	mm	刻みでご利用可能です
動作温度範囲 -55°C +100°C
22℃の環境で真空度10-5 Pa用
動作温度範囲 -55°C +150°C, 60℃の環境で真空度10-9 Pa用
ベアリングチップ/ジャーナル (Ø 6mm, L=10mm)
フランジ付き金属製ナット

保護等級の

温度範囲
温度範囲
温度範囲

製品接続
ギア・ステージの数 1 2 3 4
L2	[mm]	=	モータを除いた長さ 40,7 49,1 57,5 65,9
L1 [mm]	=	モータを含めた長さ 2642X...CR/CXR 85,6 94,0 102,4 110,8

2657X...CR/CXR 100,6 109,0 117,4 125,8
2668X...CR 111,6 120,0 128,4 136,8
3242X...CR 85,6 94,0 102,4 110,8
3257X...CR 100,6 109,0 117,4 125,8
3272X...CR 115,6 124,0 132,4 140,8
2250X...BX4 95,4 103,8 112,2 120,6
3242X...BX4 87,8 96,2 104,6 113,0
3268X...BX4 113,8 122,2 130,6 139,0
2264X...BP4 107,6 116,0 124,4 132,8
3274X...BP4 121,7 130,1 138,5 146,9
3056X...B 99,6 108,0 116,4 124,8
3564X...B 107,6 116,0 124,4 132,8
3216X...BXTR 59,6 68,0 76,4 84,8
3216X...BXTH 60,4 68,8 77,2 85,6
AM3248...10 85,6 94,0 102,4 110,8
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Incremental encoders

Incremental Encoders 

  

PA2-50  光学式			  

PA2-100  光学式			  

IE2-400  磁気式		

IE2-1024  磁気式		  

IEH2-4096  磁気式		  

PE22-120  光学式			  

HEDS 5500 光学式			  

HXM3-64  磁気式		  

IEM3-1024  磁気式		  

IE3-1024  磁気式		  

IE3-1024L  磁気	式,	ラインドライバ	

IEF3-4096  磁気式		  

IEF3-4096L  磁気	式,	ラインドライバ	

IEH3-4096  磁気式		  

IEH3-4096L  磁気	式,	ラインドライバ	

IEP3-4096  磁気式

IERS3-500  光学式			  

IERS3-500L  磁気	式,	ラインドライバ 

IER3-10000 光学式			   

IER3-10000L 磁気	式,	ラインドライバ	

HEDL 5540  磁気	式,	ラインドライバ	
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エンコーダ
オプティカル エンコーダ 2 チャンネル デジタル出力
50パルス／回転

組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ

シリーズ PA2-50
PA2-50

１回転のパルス数 N 50
周波数範囲1) f 35 kHz
信号出力(矩形波） 2 チャンネル
供給電圧 UDD 2,7 ... 3,3 V
消費電流(標準)2) IDD 8,5 mA
出力電流 IOUT 8 mA
パルス幅 P 180 ± 50 °e
位相シフト(チャンネルAからB) Φ 90 ± 45 °e
ロジックステート幅 S 90 ± 50 °e
サイクル C 360 ± 36 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=25pF) tr /tf 0,3 / 0,1 µs
コードディスクの慣性 J 0,02 gcm²
動作温度範囲 -30 ... +85 °C

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  3 V: 無負荷出力を持つ

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
0615 ... S - K1655 19,2

寸法図面 B <L1 [mm]
0620 ... B - K1719 23,0

寸法図面 C <L1 [mm]
0816 ... SR - K2565 24,0

機能
このインクリメンタルエンコーダはDCマイクロモータ、ブラシレスDCサーボ・
モータと組み合わせ、速度、位置決め制御用に回転速度、回転方向を検出し
ます。  

オールインワン発光素子と受光素子チップが発送及び低慣性反射ディスクか
ら反射したLEDの光を受信し、90°の位相シフトを持つ2つのチャンネルを提
供する。

エンコーダとマイクロモータなどの出力信号用の供給電圧は、フレキシブル
プリント回路（FPC）を通して送られます。

DCマイクロモータ、ブラシレスDCサーボ・モータと適応する減速ギヤヘッドの
詳細は別々のカタログページにあります。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

UDD

A, B

GND 
B

A

P

Φ

B

A

P

Φ

0615 ... S / 0620 ... B 0816 ... SR

出力信号
軸端から見て時計回りの回転

出力回路
振

幅

振
幅

角度 角度

チャンネル B リード チャンネル A

接続情報

16

1
2
3
4
5
6

0615N003S-K1655 PA2-50

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

番号   機能
モータ + * 

 Vcc
 チャンネル A
 チャンネル B
 GND
 モータ - * 

エンコーダ接続

コネクタ   
Molex 52745,グリッド0,5 mm,FPC / FFC, 6-芯

 
* 注：ブラシレスモータが独立のモータリード線を持つ。

寸法図面 A

PA2-50

0,3 ±0,03

4,2

2,1

L1 ±0,35

ø6

24,75 ±1,5

3,50

±0,34

4,50

例： 0615...Sと組み合わせ

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

PA2-50

16,8

2x 0,3 ±0,03

L1 ±0,35

4,2

2,1

ø6

24,75 ±1,5

3,50

±0,34

4,50

例： 0620...Bと組み合わせ

エンコーダ接続、

モータ接続

寸法図面 C

PA2-50

±0,3L1±1,524,75

7,8

ø8

3,50

±0,34

4,50

例： 0816...SRと組み合わせ

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
オプティカル エンコーダ 2 チャンネル デジタル出力
100パルス／回転

組み合わせ
DCマイクロモータ

シリーズ PA2-100
PA2-100

１回転のパルス数 N 100
周波数範囲1) f 35 kHz
信号出力(矩形波） 2 チャンネル
供給電圧 UDD 2,7 ... 3,3 V
消費電流(標準)2) IDD 8 mA
パルス幅 P 180 ± 45 °e
位相シフト(チャンネルAからB) Φ 90 ± 45 °e
ロジックステート幅 S 90 ± 45 °e
サイクル C 360 ± 30 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=50pF) tr /tf 0,1 / 0,1 µs
コードディスクの慣性 J 0,02 gcm²
動作温度範囲 -25 ... +85 °C

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  3 V: 無負荷出力を持つ

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
1016 ... SR - K2565 23,7
1024 ... SR - K2565 31,7

寸法図面 B <L1 [mm]
1224 ... SR - K1752 31,1

機能
このインクリメンタルエンコーダはDCマイクロモータと組み合わせ、速度、位
置決め制御用に回転速度、回転方向を検出します。

オールインワン発光素子と受光素子チップが発送及び低慣性反射ディスクか
ら反射したLEDの光を受信し、90°の位相シフトを持つ2つのチャンネルを提
供する。

エンコーダとマイクロモータなどの出力信号用の供給電圧は、フレキシブル
プリント回路（FPC）を通して送られます。

DCマイクロモータと適応する減速ギヤヘッドの詳細は別々のカタログページ
にあります。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

Edition 2020 Nov. 24 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

UDD

A, B

GND 
B

A

P

Φ

出力回路 出力信号
軸端から見て時計回りの回転

振
幅

角度

接続情報

1
2
3
4
5
6
7
8

18

1016N006SR-K2565 PA2-100 

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

番号   機能

 
 
 
 

  

エンコーダ接続

コネクタ   
Molex 52745,グリッド0,5 mm,FPC / FFC, 8-芯

 

モータ + 
モータ + 
UDD

チャンネル A
チャンネル B
GND
モータ –
モータ –  

寸法図面 A

PA2-100

±0,35L1±1,524,75

7,8

ø10

4,5

±0,34

例： 1016...SRと組み合わせ

Edition 2020 Nov. 24 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

PA2-100

ø12

9,05

±0,35L1±1,524,75

4,5

±0,34

例： 1224...SRと組み合わせ

Edition 2020 Nov. 24 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気エンコーダ 2 チャンネル デジタル出力
50～400パルス／回転

組み合わせ
DCマイクロモータ

シリーズ IE2-400
IE2-50 IE2-100 IE2-200 IE2-400

１回転のパルス数 N 50 100 200 400
周波数範囲1) f 20 40 80 160 kHz
信号出力(矩形波） 2 チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD typ. 9,5, max. 13 mA
出力電流3) IOUT 5 mA
位相シフト(チャンネルAからB) Φ 90 ± 45 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=50pF) tr /tf 0,1 / 0,1 µs
マグネットディスクの慣性 J 0,05 gcm²
動作温度範囲 -25 ... +85 °C

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ
3) UDD = 5 V: 低ロジックレベル< 0,5 V, 高ロジックレベル > 4,5 V: CMOS-およびTTL互換性あり

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
1319 ... SR 21,9
1331 ... SR 33,9

機能
このインクリメンタルエンコーダはDCマイクロモータと組み合わせ、速度、位
置決め制御用に回転速度、回転方向を検出します。

エンコーダはSRシリーズDCマイクロモータに統合され、その長さはわずかに
1.4mmです。

センサ付きハイブリッド回路と低慣性磁気ディスクは、90°の位相シフトを持
つ2つのチャンネルを提供する。

エンコーダとDCマイクロモータと同様に2チャンネルの出力信号用の供給電
圧はリボンケーブルを通して送られます。

DCマイクロモータと適応する減速ギヤヘッドの詳細は別々のカタログページ
にあります。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

Edition 2020 Nov. 24 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

B

A

P

Φ

UDD

A, B

GND 

出力信号
軸端から見て時計回りの回転

角度

振
幅

出力回路

接続情報

1
2
3
4
5
6

6 4 2
5 3 1

1331T012SR IE2-400

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

番号   機能

 
 
 
 

  

エンコーダ接続

  

 

* 注：
貴金属整流を持つすべてのモータの終端抵抗は約0.4
増加し、組み合わせての最大許容モータ電流は1Aです。
グラファイト整流付きモータとブラシレスモーターは、別のモ
ータリード線を持っていてより高いモータ電流が許容されます。

モータ ‒ * 
モータ + * 
GND 

UDD 

チャンネル  B
チャンネル  A

コネクタ
EN 60603-13 / DIN-41651グリッド 2,54 mm

ケーブル
PVC-ribbon cable, 6-conductors, 0,09 mm²

寸法図面 A

IE2-400

< 13

L1

±10150

11

2,7

6,1
12,2

例： 1319...SRと組み合わせ

Edition 2020 Nov. 24 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気エンコーダ 2 チャンネル デジタル出力
64～1024パルス／回転

組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ

シリーズ IE2-1024
IE2-64 IE2-128 IE2-256 IE2-512 IE2-1024

１回転のパルス数 N 64 128 256 512 1 024
周波数範囲1) f 20 40 80 160 300 kHz
信号出力(矩形波） 2 チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD typ. 9,5, max. 13 mA
出力電流3) IOUT 5 mA
位相シフト(チャンネルAからB) Φ 90 ± 45 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=50pF) tr /tf 0,1 / 0,1 µs
マグネットディスクの慣性4) J 0,09 gcm²
動作温度範囲 -25 ... +85 °C

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ
3) UDD = 5 V: 低ロジックレベル< 0,5 V, 高ロジックレベル > 4,5 V: CMOS-およびTTL互換性あり
4) ブラシレスDCサーボモータ用のコードディスクの慣性: J = 0,14 gcm2

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
1336 ... CXR - 123 47,5

寸法図面 B <L1 [mm]
1516 ... SR 18,2
1524 ... SR 26,2
1717 ... SR 19,4
1724 ... SR 26,4
2224 ... SR 26,6
2232 ... SR 34,6

寸法図面 C <L1 [mm]
1727 ... CXR - 123 38,2
1741 ... CXR - 123 52,2

寸法図面 D <L1 [mm]
1628 ... B - K313 38,8
2036 ... B - K313 46,8
2057 ... B - K313 68,3

機能
このインクリメンタルエンコーダはDCマイクロモータと組み合わせ、速度、位
置決め制御用に回転速度、回転方向を検出します。

エンコーダはSRシリーズDCマイクロモータに統合され、その長さはわずかに
1.4mmです。

センサ付きハイブリッド回路と低慣性磁気ディスクは、90°の位相シフトを持
つ2つのチャンネルを提供する。

エンコーダとDCマイクロモータと同様に2チャンネルの出力信号用の供給電
圧はリボンケーブルを通して送られます。

DCマイクロモータと適応する減速ギヤヘッドの詳細は別々のカタログページ
にあります。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

B

A

P

Φ

UDD

A, B

GND 

出力信号
軸端から見て時計回りの回転

角度

振
幅

出力回路

接続情報

1
2
3
4
5
6

6 4 2
5 3 1

1336U012CXR-123 IE2-1024

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

番号   機能

 
 
 
 

  

エンコーダ接続

  

 

* 注：
貴金属整流を持つすべてのモータの終端抵抗は約0.4
増加し、組み合わせての最大許容モータ電流は1Aです。
グラファイト整流付きモータとブラシレスモーターは、別のモ
ータリード線を持っていてより高いモータ電流が許容されます。
DCマイクロモータシリーズCXR独立のモータリード線を持つ
高いモータ電流が許容されます。

モータ ‒ * 
モータ + * 
GND 

UDD 

チャンネル  B
チャンネル  A

コネクタ
EN 60603-13 / DIN-41651グリッド 2,54 mm

ケーブル
PVC-ribbon cable, 6-conductors, 0,09 mm²

寸法図面 A

IE2-1024

±10150

L1

16,5

ø15,5

6,1
12,2

例： 1336...CXRと組み合わせ

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

IE2-1024

L1
±10150

2,4

13,3

6,1
12,2

例： 1516...SRと組み合わせ

寸法図面 C

IE2-1024

±10150

L1

8,2

ø15,5

6,1
12,2

例： 1727...CXRと組み合わせ

寸法図面 D

IE2-1024

L1
10,8

±10150

<16

6,1
12,2

例： 1628...Bと組み合わせ

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気エンコーダ 2 チャンネル デジタル出力
16～4096パルス／回転

組み合わせ
DCマイクロモータ

シリーズ IEH2-4096
IEH2 -16 -32 -64 -128 -256 -512 -1024 -2048 -4096

１回転のパルス数 N 16 32 64 128 256 512 1 024 2 048 4 096
周波数範囲1) f 5 10 20 40 80 160 320 640 875 kHz
信号出力(矩形波） 2 チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD typ. 15, max. 25 mA
出力電流3) IOUT 2,5 mA
位相シフト(チャンネルAからB)4) Φ 90 ± 45 90± 65 90± 75 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=50pF) tr /tf 0,05 / 0,05 µs
マグネットディスクの慣性 J 0,11 gcm²
動作温度範囲 -40 ... +100 °C

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ
3) UDD = 5 V: 低ロジックレベル< 0,4 V, 高ロジックレベル > 4,6 V: CMOS-およびTTL互換性あり
4) 5 000 min-¹時

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
1336 ... CXR - 123 47,5

寸法図面 B <L1 [mm]
1516 ... SR 18,2
1524 ... SR 26,2
1717 ... SR 19,4
1724 ... SR 26,4
2224 ... SR 26,6
2232 ... SR 34,6

寸法図面 C <L1 [mm]
1727 ... CXR - 123 38,2
1741 ... CXR - 123 52,2

機能
このインクリメンタルエンコーダはDCマイクロモータと組み合わせ、速度、位
置決め制御用に回転速度、回転方向を検出します。

エンコーダはSRシリーズDCマイクロモータに統合され、その長さはわずかに
1.4mmです。

エンコーダの出力では、2つの90°位相シフトした矩形の信号は、最大4096パ
ルスとモータ回転あたりのインデックスパルスとしてご利用いただけます。
エンコーダとDCマイクロモータと同様に2チャンネルの出力信号用の供給電
圧はリボンケーブルを通して送られます。

DCマイクロモータと適応する減速ギヤヘッドの詳細は別々のカタログページ
にあります。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

Edition 2020 Nov. 24 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

B

A

P

Φ

UDD

A, B

GND 

出力信号
軸端から見て時計回りの回転

角度

振
幅

出力回路

接続情報

1
2
3
4
5
6

6 4 2
5 3 1

1516T006SR IEH2-256

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

番号   機能

 
 
 
 

  

エンコーダ接続

  

 * 注：
DCマイクロモータシリーズCXR 独立のモータリード線を持つ。

モータ ‒ * 
モータ + * 
GND 

UDD 

チャンネル  B
チャンネル  A

コネクタ
EN 60603-13 / DIN-41651グリッド 2,54 mm

ケーブル
PVC-ribbon cable, 6-conductors, 0,09 mm²

寸法図面 A

IEH2-4096

±10150

L1

16,5

ø15,5

6,1
12,2

例： 1336...CXRと組み合わせ

Edition 2020 Nov. 24 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

IEH2-4096

L1
±10150

2,4

13,315

6,1
12,2

例：1516...SRと組み合わせ

寸法図面 C

IEH2-4096

±10150

L1

8,2

ø15,5

6,1
12,2

例： 1727...CXRと組み合わせ

Edition 2020 Nov. 24 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
オプティカル エンコーダ 2 チャンネル デジタル出力１
回120パルス／回転

組み合わせ
ステッピングモータ

シリーズ PE22-120
PE22-120

１回転のパルス数 N 120
周波数範囲1) f 30 kHz
信号出力(矩形波） 2 チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD 20 mA
パルス幅 P 180 ± 45 °e
位相シフト(チャンネルAからB) Φ 90 ± 45 °e
ロジックステート幅 S 90 ± 45 °e
サイクル C 360 ± 30 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=pF) tr /tf 0,5 / 0,1 µs
コードディスクの慣性 J 0,24 gcm²
動作温度範囲 -20 ... +85 °C

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
AM2224 38,0
AM2224R3 40,9

機能
このインクリメンタルエンコーダは2相ステッピングモータと組み合わせ、速
度、位置決め制御用に回転速度、回転方向を検出します。

エンコーダは、ステッピングモータに統合されその長さはわずか11 mmです。 

エンコーダとステッピングモータの2チャンネルの出力信号用の供給電圧は
リボンケーブルを通して送られます。

ステッピングモータと適応する減速ギヤヘッドの詳細は別々のカタログペー
ジにあります。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

UDD

A, B

GND 

2,
7k

B

A

P

Φ

回路図

振
幅

軸端から見た時計回りの回転方向
出力信号

推奨：
ラッチ付きコネクタの使用を推奨します。

角度

接続情報

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10

2 10
91

AM2224SB025016 PE22-120

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

番号   機能

 
 
 
 

  

エンコーダ接続、モータ接続

コネクタタイプ

  

71600-010LFリボンケーブル、 PVC 

モータ位相 A +
モータ位相 A ‒  
モータ位相 B +
モータ位相 B ‒
UDD

GND
チャンネル A
チャンネル B
N.C.
N.C.

寸法図面 A

PE22-120

L1

11
±10210

例： AM2224と組み合わせ

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
オプティカル エンコーダ 2 チャンネル デジタル出力１
回転毎100 - 500パルス

組み合わせ
ブラシレスDCモータ

シリーズ HEDS 5500
HEDS 5500 C HEDS 5500 A

１回転のパルス数 N 100 500
周波数範囲1) f 100 100 kHz
信号出力(矩形波） 2 チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD 17 mA
パルス幅 P 180 ± 45 °e
位相シフト(チャンネルAからB) Φ 90 ± 20 °e
ロジックステート幅 S 90 ± 45 °e
サイクル C 360 ± 5,5 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=pF) tr /tf 0,25 / 0,25 µs
コードディスクの慣性 J 0,6 gcm²
動作温度範囲 -40 ... +100 °C

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
2036 ... B - K312 56,8
2057 ... B - K312 78,3
2444 ... B - K312 64,9
3056 ... B - K312 76,1
3564 ... B - K312 84,1
4490 ... B - K312 116,3
4490 ... BS - K312 116,3

機能
このインクリメンタルエンコーダはDCマイクロモータ、ブラシレスDCサーボ
モータと組み合わせ、速度、位置決め制御用に回転速度、回転方向を検出し
ます。

LED光源とレンズシステムは、低慣性金属ディスクを介して90°の位相シフトを
持つ2つのチャンネルを提供します。

単一の5ボルトの電源と２、３チャンネルのデジタル出力信号は、5ピンのコネ
クタを通して通信します。
ボールベアリング付きモータは、低、高速で連続運転と高いラジアル荷重
の 場合に推奨されています。

モータと適応する減速ギヤヘッドの詳細は別々のカタログページにあります。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

Edition 2022 Feb. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

B

A

P

Φ

UDD

A, B

GND 

出力信号
軸端から見て時計回りの回転

角度

振
幅

出力回路

接続情報

1
2
3
4
5

1 5

 
   

   

  

  

 

  

 

   
   

   

 

   

   

  

 
 

 

 
 

AMP 103686-4/640442-5, Molex 2695/2759, 
FCI 65039-032/4825x-000 

 

2444S024B-K312 HEDS5500C

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

番号   機能

 

Ucc
 チャンネル A
 

チャンネル B 

GND
N.C.

  

エンコーダ接続

コネクタ

  

 

寸法図面 A

L1

HEDS 5500

30

41,1

18,3

例： 3056...Bと組み合わせ

リード線
長さ  300 ±10

Edition 2022 Feb. 28 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気エンコーダ 3 チャンネル デジタル出力
16～64パルス／回転

組み合わせ
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ

シリーズ HXM3-64
HXM3-64

１回転のパルス数 N 64
周波数範囲1) f 32 kHz
信号出力(矩形波） 2+インデックス チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD 9 mA
パルス幅 P 180 ± 45 °e
位相シフト(チャンネルAからB) Φ 90 ± 45 °e
ロジックステート幅 S 90 ± 45 °e
サイクル C 360 ± 30 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=50pF) tr /tf 60 / 60 µs
マグネットディスクの慣性3) J 0,02 gcm²
動作温度範囲 -25 ... +85 °C

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ
3) 0620...B シリーズに追加慣性なし

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
0615 ... S - K1707 19,4

寸法図面 B <L1 [mm]
0620 ... B - K1674 21,5

機能
このインクリメンタルエンコーダはDCマイクロモータと組み合わせ、位置決
め制御用に回転速度、回転方向を検出、制御します。   

ソリッドステートセンサと低慣性磁気ディスクは、90°の位相シフトを持つ2つ
のチャンネルと一つインデックスチャンネルを提供します。

エンコーダとステッピングモータの出力信号用の供給電圧は8ピンZIFとフレ
キシブルプリント回路（FPC）のコネクタとを通して送られます。

エンコーダは、ユーザーによるCFG2ピンをそれぞれ高、オープンまたはグラン
ドに設定により、一回転16、32、64パルスにプログラム可能です。

設定を変更するにはオン・オフ電力を再投入する必要があります。

DCマイクロモータと適応する減速ギヤヘッドの詳細は別々のカタログページ
にあります。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

UDD

A, B, I

GND 

A

I

B

P0

P

Φ

振
幅

出力回路 出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

角度
注意：チャンネル B リード チャンネル A

接続情報

1
2
3
4
5
6
7
8

1 8

0615N003S-K1707 HXM3-64

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

番号   機能
モータ + * 

 Vcc
 チャンネル I
 チャンネル A
 チャンネル B
 Cfg2

GND
モータ - *

 

エンコーダ接続、モータ接続

推奨コネクタ  
Molex 52745,グリッド0,5 mm,FPC / FFC, 8-芯

 
* 注：ブラシレスモータが独立のモータリード線を持つ。

寸法図面 A

HXM3-64

4,4

0,3

L1 ±0,3

6

0,1

±125

4

4,22

4,5

例： 0615...Sと組み合わせ

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

HXM3-64

15

L1 ±0,3

±125

4

6

4,22

4,5

6,5

例: 0620...Bと組み合わせ

エンコーダ接続、

モータ接続

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気エンコーダ 3 チャンネル デジタル出力
32～1024パルス／回転

組み合わせ
ブラシレスDCモータ

シリーズ IEM3-1024
IEM3-32 IEM3-64 IEM3-128 IEM3-256 IEM3-512 IEM3-1024

１回転のパルス数 N 32 64 128 256 512 1 024
周波数範囲1) f 64 128 256 500 500 500 kHz
信号出力(矩形波） 2+インデックス チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD typ. 16, max. 23 mA
出力電流3) IOUT 4 mA
インデックスパルス幅4) P0 90 ± 45 90 ± 75 °e
位相シフト(チャンネルAからB)4) Φ 90 ± 45 90 ± 75 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=50pF) tr /tf 0,1 / 0,1 µs
マグネットディスクの慣性5) J 0,007 gcm²
動作温度範囲 -30 ... +100 °C

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ
3) UDD = 5 V: 低ロジックレベル< 0,4 V, 高ロジックレベル > 4,5 V: CMOS-およびTTL互換性あり
4) 5 000 min-¹時
5) 0824…B, 1028…B  シリーズに追加慣性なし

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
0824 ... B 24,1

寸法図面 B <L1 [mm]
1028 ... B 28,1

寸法図面 C <L1 [mm]
1645 ... BHS 45,0
1660 ... BHS 60,0
1660 ... BHT 60,0

機能
このインクリメンタルエンコーダはブラシレスDCサーボモータと組み合わせ、
速度、位置決め制御用に回転速度、回転方向を検出します。 

シャフト上の永久磁石は移動磁界を作ります。これはシングルチップ角度セン
サで取り込まれ、処理されます。

エンコーダの出力では、2つの90°位相シフトした矩形の信号は、最大1 024パ
ルスとモータ回転あたりのインデックスパルスとしてご利用いただけます。

豊富な解像度仕様により、速度制御と位置決めアプリケーションに適応でき
ます。

0824...B および 1028...B の場合、モーターおよびエンコーダは共通のフレック
スボードを介して接続されます。 
ブラシレスDCサーボモータシリーズの場合、 BHx Hall シグナルおよびエン
コーダは共通のフラットケーブルを介して接続されます。ただし、モーターの
A、B および C相は単一のワイヤーから分離します。 

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

UDD

A, B, I

GND 

A

I

B

P0

P

Φ

振
幅

出力回路 出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

角度

接続情報

81

  

112

 

0824K006B IEM3-1024

オプション 

製品名の例：
     説明

  

  1回転あたり１－ 127 パルスの解像度は要請に応じて提供します。解像度

N.C.

推奨コネクタ
端接点タイプ12回路、0.5mmピッチ
モレックス: No. 52745-1297  

フレックスボード
12回路、0.5mmピッチ

番号   機能
  1 位相 C
  2 位相 B
  3 位相 A
  4 GND Enc

  5 UDD Enc

  6 ホール・センサ C
  7 ホール・センサ B
  8 ホール・センサ A

番号   機能
  1 
  2 
  3 
  4 

GND Enc

  5 

UDD Enc

  6 

ホール・センサ C

  7 

ホール・センサ B

  8 

ホール・センサ A

  9 チャンネル B
 10 チャンネル A
 11 チャンネル I

チャンネル B
チャンネル A
チャンネル I

 12 

エンコーダ接続、モータ接続
をご覧ください寸法図面 A,B 

エンコーダ接続、モータ接続
をご覧ください寸法図面 C

ケーブル
PVC リボンケーブル
8x AWG 28, 1,27 mm

注意：接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

寸法図面 A

IEM3-1024

L1

0,3 ±0,03

4,9

ø8

80 ±1±0,5

6,5 ±0,07

±0,34

10,5

例： 0824...Bと組み合わせ

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

IEM3-1024

L1

5,1

0,3 ±0,03

ø10

80 ±1±0,5

6,5 ±0,07

±0,34

10,5

例： 1028...Bと組み合わせ

寸法図面 C

ø16 ±0,1

300

5,4

±15 L1

IEM3-1024

例： 1660...BHTと組み合わせ

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気エンコーダ 3 チャンネル デジタル出力
1～1024パルス／回転

組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

シリーズ IE3-1024
IE3-32 IE3-64 IE3-128 IE3-256 IE3-512 IE3-1024

１回転のパルス数 N 32 64 128 256 512 1 024
周波数範囲1) f 15 30 60 120 240 430 kHz
信号出力(矩形波） 2+インデックス チャンネル
供給電圧2) UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)3) IDD typ. 20, max. 30 mA
出力電流4) IOUT 4 mA
インデックスパルス幅5) P0 90 ± 45 °e
位相シフト(チャンネルAからB)5) Φ 90 ± 45 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=50pF) tr /tf 0,1 / 0,1 µs
マグネットディスクの慣性 J 0,08 gcm²
動作温度範囲 -40 ... +100 °C
精度 , typ. 0,5 °m
再現性, typ. 0,1 °m
履歴現象 0,17 °m
エッジ間隔、最小。 421 ns
重量, typ. 13,5 g

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) 3,0 ... 3,6 V オプション
3) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ
4) UDD = 5 V: 低ロジックレベル< 0,4 V, 高ロジックレベル > 4,5 V: CMOS-およびTTL互換性あり
5) 5 000 min-¹時

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
2214 ... BXT H 26,8
3216 ... BXT H 28,7
4221 ... BXT H 34,0

寸法図面 B <L1 [mm]
2237 ... CXR 52,5
2264 ... BP4 79,1
3274 ... BP4 90,8

寸法図面 C <L1 [mm]
2342 ... CR 60,5
2642 ... CXR 60,5
2642 ... CR 60,5
2657 ... CXR 75,5
2657 ... CR 75,5
2668 ... CR 86,5
3242 ... CR 60,5
3257 ... CR 75,5
3272 ... CR 90,5

寸法図面 D <L1 [mm]
2444 ... B - K1838 55,3
3056 ... B - K1838 67,3
3564 ... B - K1838 75,3
4490 ... B - K1838 100,3
4490 ... BS - K1838 100,3

寸法図面 E <L1 [mm]
2232 ... BX4 50,2
2250 ... BX4 68,2

寸法図面 F <L1 [mm]
3242 ... BX4 60,0
3268 ... BX4 86,0

寸法図面 G <L1 [mm]
3863 ... CR - 2016 82,6
3890 ... CR - 2016 108,6

寸法図面 H <L1 [mm]
AM3248 56,4

寸法図面 I <L1 [mm]
DM40100R 38,9
DM52100N 45,9
DM52100R 45,9

機能
この３チャンネル出力のインクリメンタルエンコーダはDCマイクロモータ、ブ
ラシレスDCサーボモータと組み合わせ、速度、位置決め制御用に回転速度、
回転方向を検出します。 

シャフト上の永久磁石は移動磁界を作ります。これはシングルチップ角度セン
サで取り込まれ、処理されます。

エンコーダの出力では、2つの90°位相シフトした長方形の信号は、最大1 024
インパルスとモータ回転あたりのインデックスインパルスにしてご利用いた
だけます。

豊富な解像度仕様により、速度制御と位置決めアプリケーションに適応でき
ます。

エンコーダは別のリボン·ケーブルを介して接続されております。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

UDD

A, B, I

GND 

A

I

B

P0

P

Φ

振
幅

出力回路 出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

角度

接続情報

1
2
3
4
5
6

16

16

16

3807

3592

1 5
2 4

3
6

7
8

N.C.
チャンネル I
GND
UDD 

チャンネル B
チャンネル A

ケーブル
PVCリボンケーブル6x AWG 28, 1,27 mm 

注意：
接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

 BX4 ブラシレスDCサーボモータとデジタルホー
ルセンサーを組み合わせることにより、エンコー
ダとモーターのセンサーは互いに接続されます。

1回転あたり１－ 1024 パルスの解像度は要請に応じて提供します。

2444S024B-K1838 IE3-1024

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  番号   機能

エンコーダ接続

解像度

組み合わせについてＤＣマイクロモータシリーズCR,CXR,
組み合わせについてブラシレスＤＣサーボモータシリーズB(S),BP4,   BXT H
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 MOLEX PicoBladeコネクタ 51021-0600,
コネクタ 53047-0610 と対で使用を推奨

組み合わせについてブラシレスＤＣサー
ボモータシリーズBX4
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 MOLEX PicoBladeコネクタ 51021-0600,
コネクタ 53047-0610 と対で使用を推奨 コネクタ 3830 付きモータ。

コネクタ 

コネクタ 

寸法図面 A

IE3-1024

< 22

L1

±10180

±0,39,25
±0,52

例：2214...BXTHと組み合わせ
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

IE3-1024

< 22

<15,5

L1

±0,52

±10180

例： 2237...CXRと組み合わせ

寸法図面 C

IE3-1024

< 22

±10180

±0,52
<18,5

L1

例： 2342...CRと組み合わせ

寸法図面 D

IE3-1024

< 22

<11,2

L1

±10180

±0,52

例： 2444...Bと組み合わせ
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 E

L1

IE3-1024

<17,6

±10162

±0,1ø22

例： 2232...BX4と組み合わせ
エンコーダ接続

モータ接続

寸法図面 F

L1

<17,4

±10170

IE3-1024

±0,1ø32

例： 3242...BX4と組み合わせ
エンコーダ接続

モータ接続

寸法図面 G

IE3-1024

L1

18,1

±10180

±0,52

< 22

例：3863...CRと組み合わせ
縮小図
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 H

IE3-1024

< 22

L1

±10180

±0,414,4 ±0,52

例：AM3248と組み合わせ

寸法図面 I

IE3-1024

L1

≤13,3

±10180

±0,52

< 22

例：DM52100Nと組み合わせ
縮小図
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気エンコーダ・ラインドライバ付
3 チャンネル デジタル出力1～1024パルス／回転

組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ

シリーズ IE3-1024 L
IE3-32 L IE3-64 L IE3-128 L IE3-256 L IE3-512 L IE3-1024 L

１回転のパルス数 N 32 64 128 256 512 1 024
周波数範囲1) f 15 30 60 120 240 430 kHz
信号出力(矩形波） 2+1インデックスと補完出力 チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD typ. 20, max. 30 mA
インデックスパルス幅3) P0 90 ± 45 °e
位相シフト(チャンネルAからB)3) Φ 90 ± 45 °e
マグネットディスクの慣性 J 0,08 gcm²
動作温度範囲 -40 ... +100 °C
精度 , typ. 0,5 °m
再現性, typ. 0,1 °m
履歴現象 0,17 °m
エッジ間隔、最小。 421 ns
重量, typ. 13,5 g

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ
3) 5 000 min-¹時

注意: 出力信号は、TIA-422と互換性があります。
ラインドライバ·レシーバの例: ST26C32AB (STM), AM26C32 (TI).

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
2214 ... BXT H 26,8
3216 ... BXT H 28,7
4221 ... BXT H 34,0

寸法図面 B <L1 [mm]
2237 ... CXR 52,5
2264 ... BP4 79,1
3274 ... BP4 90,8

寸法図面 C <L1 [mm]
2342 ... CR 60,5
2642 ... CXR 60,5
2642 ... CR 60,5
2657 ... CXR 75,5
2657 ... CR 75,5
2668 ... CR 86,5
3242 ... CR 60,5
3257 ... CR 75,5
3272 ... CR 90,5

寸法図面 D <L1 [mm]
2444 ... B - K1838 55,3
3056 ... B - K1838 67,3
3564 ... B - K1838 75,3
4490 ... B - K1838 100,3
4490 ... BS - K1838 100,3

寸法図面 E <L1 [mm]
2232 ... BX4 50,2
2250 ... BX4 68,2

寸法図面 F <L1 [mm]
3242 ... BX4 60,0
3268 ... BX4 86,0

寸法図面 G <L1 [mm]
3863 ... CR - 2016 82,6
3890 ... CR - 2016 108,6

機能
この３チャンネル出力のインクリメンタルエンコーダはDCマイクロモータ、ブ
ラシレスDCサーボモータと組み合わせ、速度、位置決め制御用に回転速度、
回転方向を検出します。シャフト上の永久磁石は移動磁界を作ります。これは
シングルチップ角度センサで取り込まれ、処理されます。
エンコーダの出力では、2つの90°位相シフトした長方形の信号は、最大1 024
インパルスとモータ回転あたりのインデックスインパルスにしてご利用いた
だけます。

ライン·ドライバは、差動信号出力（TIA-422）を備えています。
差動信号は、周囲の干渉を低減し、高い周囲の干渉の場合に適しています。

ライン·ドライバは、エンコーダ信号を増幅して、長いケーブルが信号劣化する
ことなく使用でき ます。さらに、適切な回線終端抵抗 (100 オーム) の使用も最
終的に有効です。

差動信号出力は、適切な受信機モジュールでデコードする必要があります。
モータとエンコーダは別のリボン·ケーブルを介して接続されています。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

I

I

B

B

A

A

UDD

GND 

A

I

B

A

I

B

A

I

B

P0

P

Φ

P0

P

Φ

出力回路 出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

振
幅

角度

接続情報

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
101

3806

3589

1 5
2 4

3
6

7
8

10

   

2
 9

   

1

10

   

2
 9

   

1

ケーブル
PVCリボンケーブル10x AWG 28, 1,27 mm 

注意：
接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

 BX4 ブラシレスDCサーボモータとデジタルホー
ルセンサーを組み合わせることにより、エンコー
ダとモーターのセンサーは互いに接続されます。

1回転あたり１－ 1024 パルスの解像度は要請に応じて提供します。

2444S024B-K1838 IE3-1024L

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  番号   機能

エンコーダ接続

解像度

組み合わせについてＤＣマイクロモータシリーズCR,CXR,
組み合わせについてブラシレスＤＣサーボモータシリーズB(S),BP4,   BXT H
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 EN 60603-13 / DIN-41651

組み合わせについてブラシレスＤＣサー
ボモータシリーズBX4
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 EN 60603-13 / DIN-41651

コネクタ 3830 付きモータ。

コネクタ 

コネクタ   N.C.
  UDD 

  GND 

  N.C.
  チャンネル A
  チャンネル A
  チャンネル B
  チャンネル B
  チャンネル I 
  チャンネル I 

寸法図面 A

IE3-1024 L

< 22

L1

±0,39,25

±10155

±0,52

例：2214...BXTHと組み合わせ
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

IE3-1024 L

< 22

<15,5

L1

±10155

±0,52

例： 2237...CXRと組み合わせ

寸法図面 C

IE3-1024 L

< 22

<18,5

L1

±10155

±0,52

例： 2342...CRと組み合わせ

寸法図面 D

IE3-1024 L

< 22

<11,2

L1

±10155

±0,52

例： 2444...Bと組み合わせ
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 E

L1

IE3-1024 L

<17,6

±10150

±0,1ø22

例： 2232...BX4と組み合わせ

エンコーダ接続

モータ接続

寸法図面 F

L1

<17,4

±10170

IE3-1024 L

±0,1ø32

例： 3242...BX4と組み合わせ
エンコーダ接続

モータ接続

寸法図面 G

IE3-1024 L

L1

18,1

±10155

< 22

±0,52

例： 3863...CRと組み合わせ
縮小図
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気エンコーダ 3 チャンネル デジタル出力
16～4096パルス／回転

組み合わせ
ブラシレスDCモータ

シリーズ IEF3-4096
IEF3 -16 -32 -64 -128 -256 -512 -1024 -2048 -4096

１回転のパルス数 N 16 32 64 128 256 512 1 024 2 048 4 096
周波数範囲1) f 5 10 20 40 80 160 320 640 875 kHz
信号出力(矩形波） 2+インデックス チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD typ. 25, max. 40 mA
出力電流3) IOUT 2,5 mA
インデックスパルス幅4) P0 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
位相シフト(チャンネルAからB) Φ 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=50pF) tr /tf 0,05 / 0,05 µs
マグネットディスクの慣性 J 1,57 gcm²
動作温度範囲 -40 ... +100 °C
精度 , typ. 0,5 °m
再現性, typ. 0,08 °m
履歴現象 0,02 °m
エッジ間隔、最小。 225 ns
重量, typ. 15,4 g

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ
3) UDD = 5 V: 低ロジックレベル< 0,4 V, 高ロジックレベル > 4,5 V: CMOS-およびTTL互換性あり
4) 5 000 min-¹時

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
2214 ... BXT H 21,3

寸法図面 B <L1 [mm]
3216 ... BXT H 23,3

寸法図面 C <L1 [mm]
4221 ... BXT H 28,3

機能
この３チャンネル出力のインクリメンタルエンコーダはブラシレスDCサーボ
モータと組み合わせ、速度、位置決め制御用に回転速度、回転方向を検出し
ます。

エンコーダはDCサーボモータと組み合わせBXT Hシリーズに統合されただけ
で全長6,2 mm。

シャフト上の永久磁石は移動磁界を作ります。これはシングルチップ角度セン
サで取り込まれ、処理されます。

エンコーダの出力では、2つの90°位相シフトした長方形の信号は、最大4096
インパルスとモータ回転あたりのインデックスインパルスにしてご利用いた
だけます。

豊富な解像度仕様により、速度制御と位置決めアプリケーションに適応でき
ます。

エンコーダは別のリボン·ケーブルを介して接続されております。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。 
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

UDD

A, B, I

GND 

A

I

B

P0

P

Φ

振
幅

出力回路 出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

角度

接続情報

1
2
3
4
5
6

61

16

16

3807

3592

1 5
2 4

3
6

7
8

N.C.
チャンネル I
GND
UDD 

チャンネル B
チャンネル A

ケーブル
PVCリボンケーブル6x AWG 28, 1,27 mm 

注意：
接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

 

2214S012BXTH IEF3-4096

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  番号   機能

エンコーダ接続

組み合わせについてブラシレスＤＣサー
ボモータシリーズBXT  H
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 MOLEX PicoBladeコネクタ 51021-0600,
コネクタ 53047-0610 と対で使用を推奨

組み合わせについてブラシレスＤＣサー
ボモータシリーズBXT  H
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 MOLEX PicoBladeコネクタ 51021-0600,
コネクタ 53047-0610 と対で使用を推奨 コネクタ 3830 付きモータ。

コネクタ 

コネクタ 

寸法図面 A

IEF3-4096

< 22

L1

±10187

6,2
±0,52

例： 与2214...BXTHと組み合わせ
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

IEF3-4096

< 32

L1

±10192

6,2 ±0,52

例： 与3216...BXTHと組み合わせ

寸法図面 C

IEF3-4096

< 42

L1

±10197

6 ±0,52

例： 与4221...BXTHと組み合わせ 縮小図
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気エンコーダ・ラインドライバ付き
3 チャンネル デジタル出力16～4096パルス／回転

組み合わせ
ブラシレスDCモータ

シリーズ IEF3-4096 L
IEF3 -16 L -32 L -64 L -128 L -256 L -512 L -1024 L -2048 L -4096 L

１回転のパルス数 N 16 32 64 128 256 512 1 024 2 048 4 096
周波数範囲1) f 5 10 20 40 80 160 320 640 875 kHz
信号出力(矩形波） 2+1インデックスと補完出力 チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD typ. 25, max. 40 mA
インデックスパルス幅3) P0 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
位相シフト(チャンネルAからB) Φ 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
マグネットディスクの慣性 J 1,57 gcm²
動作温度範囲 -40 ... +100 °C
精度 , typ. 0,5 °m
再現性, typ. 0,08 °m
履歴現象 0,02 °m
エッジ間隔、最小。 225 ns
重量, typ. 16,8 g

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ
3) 5 000 min-¹時

注意: 出力信号は、TIA-422と互換性があります。
ラインドライバ·レシーバの例: ST26C32AB (STM), AM26C32 (TI).

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
2214 ... BXT H 21,3

寸法図面 B <L1 [mm]
3216 ... BXT H 23,3

寸法図面 C <L1 [mm]
4221 ... BXT H 28,3

機能
この３チャンネル出力のインクリメンタルエンコーダはブラシレスDCサーボ
モータと組み合わせ、速度、位置決め制御用に回転速度、回転方向を検出し
ます。

エンコーダはDCサーボモータと組み合わせBXT Hシリーズに統合されただけ
で全長6,2 mm。

シャフト上の永久磁石は移動磁界を作ります。これはシングルチップ角度セン
サで取り込まれ、処理されます。

エンコーダの出力では、2つの90°位相シフトした長方形の信号は、最大4096
インパルスとモータ回転あたりのインデックスインパルスにしてご利用いた
だけます。

ライン·ドライバは、差動信号出力（TIA-422）を備えています。
差動信号は、周囲の干渉を低減し、高い周囲の干渉の場合に適しています。

ライン·ドライバは、エンコーダ信号を増幅して、長いケーブルが信号劣化する
ことなく使用でき ます。さらに、適切な回線終端抵抗 (100 オーム) の使用も最
終的に有効です。

豊富な解像度仕様により、速度制御と位置決めアプリケーションに適応でき
ます。
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

I

I

B

B

A

A

UDD

GND 

A

I

B

A

I

B

A

I

B

P0

P

Φ

P0

P

Φ

出力回路 出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

振
幅

角度

接続情報

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
101

3589

3806

1 5
2 4

3
6

7
8

10

   

2
 9

   

1

10

   

2
 9

   

1

ケーブル
PVCリボンケーブル10x AWG 28, 1,27 mm 

注意：
接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

2214S012BXTH IEF3-4096L

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  番号   機能

エンコーダ接続

組み合わせについてブラシレスＤＣサー
ボモータシリーズBXT  H
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 EN 60603-13 / DIN-41651

コネクタ 3830 付きモータ。

コネクタ 

  N.C.
  UDD 

  GND 

  N.C.
  チャンネル A
  チャンネル A
  チャンネル B
  チャンネル B
  チャンネル I 
  チャンネル I 

組み合わせについてブラシレスＤＣサー
ボモータシリーズBXT  H
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 EN 60603-13 / DIN-41651

コネクタ 

寸法図面 A

IEF3-4096L

< 22

L1

6,2

±10163

±0,52

例： 与2214...BXTHと組み合わせ
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

IEF3-4096L

< 32

L1

±10168

6,2 ±0,52

例： 与3216...BXTHと組み合わせ

寸法図面 C

IEF3-4096L

< 42

L1

6

±10173

±0,52

例： 与4221...BXTHと組み合わせ 縮小図
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気エンコーダ 3 チャンネル デジタル出力
256～4096パルス／回転

組み合わせ
DCマイクロモータ

シリーズ IEH3-4096
IEH3-256 IEH3-512 IEH3-1024 IEH3-2048 IEH3-4096

１回転のパルス数 N 256 512 1 024 2 048 4 096
周波数範囲1) f 80 160 320 640 875 kHz
信号出力(矩形波） 2+インデックス チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD typ. 25, max. 40 mA
出力電流3) IOUT 2,5 mA
インデックスパルス幅4) P0 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
位相シフト(チャンネルAからB)4) Φ 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=50pF) tr /tf 0,05 / 0,05 µs
マグネットディスクの慣性 J 0,11 gcm²
動作温度範囲 -40 ... +100 °C

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ
3) UDD = 5 V: 低ロジックレベル< 0,4 V, 高ロジックレベル > 4,6 V: CMOS-およびTTL互換性あり
4) 5 000 min-¹時

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
1336 ... CXR - 123 47,5

寸法図面 B <L1 [mm]
1516 ... SR 18,2
1524 ... SR 26,2
1717 ... SR 19,4
1724 ... SR 26,4
2224 ... SR 26,6
2232 ... SR 34,6

寸法図面 C <L1 [mm]
1727 ... CXR - 123 38,2
1741 ... CXR - 123 52,2

機能
本シリーズのシャフトエンコーダはFaulhaberDCマイクロモータとの組み合
わせで、軸の速度、回転方向及び位置を取得、制御します。

エンコーダはDCマイクロモータのSRシリーズに統合されただけで全長1.4 
mm。DCマイクロモータ、ブラシレスDCサーボモータの内蔵はオプションで
す。 

エンコーダの出力では、2つの90°位相シフトした矩形の信号は、最大4096パ
ルスとモータ回転あたりのインデックスパルスとしてご利用いただけます。
エンコーダとDCマイクロモータと同様に2チャンネルの出力信号用の供給電
圧はリボンケーブルを通して送られます。

DCマイクロモータと適応する減速ギヤヘッドの詳細は別々のカタログページ
にあります。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

UDD

A, B, I

GND 

A

I

B

P0

P

Φ

振
幅

出力回路 出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

角度

接続情報

1
2
3
4
5
6
7
8

8         1

1516T006SR IEH3-4096

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

番号   機能

 
 
 
 

  

エンコーダ接続、モータ接続

  

 

 

 

ケーブル
PVCリボンケーブル8x AWG 28, 0,09 mm2 

推奨コネクタ
Molex PicoBlade,グリッド 1,25 mm

* 注：DCマイクロモータシリーズCXR独立のモータリー
            ド線を持つ 

N.C.

チャンネル I (インデックス)

GND
UDD 

チャンネル B
チャンネル A

モータ – *

モータ + *

寸法図面 A

IEH3-4096

±10150
L1

ø15,5

 

16,5

ø14,9

例： 1336...CXRと組み合わせ
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

IEH3-4096

150 ±10
2,4

L1

ø14,9

 

例： 2224...SRと組み合わせ

寸法図面 C

±10150

 

IEH3-4096

L1

ø15,5

8,2

ø14,9

例： 1727...CXRと組み合わせ
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気エンコーダ・ラインドライバ付き
3 チャンネル デジタル出力256～4096パルス／回転

組み合わせ
DCマイクロモータ

シリーズ IEH3-4096L
IEH3-256L IEH3-512L IEH3-1024L IEH3-2048L IEH3-4096L

１回転のパルス数 N 256 512 1 024 2 048 4 096
周波数範囲1) f 80 160 320 640 875 kHz
信号出力(矩形波） 2+1インデックスと補完出力 チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD typ. 25, max. 43 mA
インデックスパルス幅3) P0 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
位相シフト(チャンネルAからB)3) Φ 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
マグネットディスクの慣性 J 0,11 gcm²
動作温度範囲 -40 ... +100 °C
精度 , typ. 0,8 °m
再現性, typ. 0,07 °m
履歴現象 0,35 °m
エッジ間隔、最小。 225 ns
重量, typ. 5 g

1) 速度 (min-1) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ
3) 5 000 min-1時

注意: 出力信号は、TIA-422と互換性があります。
ラインドライバ·レシーバの例: ST26C32AB (STM), AM26C32 (TI).

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
1336 ... CXR - 123 47,5

寸法図面 B <L1 [mm]
1516 ... SR 18,2
1524 ... SR 26,2
1717 ... SR 19,4
1724 ... SR 26,4
2224 ... SR 26,6
2232 ... SR 34,6

寸法図面 C <L1 [mm]
1727 ... CXR - 123 38,2
1741 ... CXR - 123 52,2

機能
本シリーズのシャフトエンコーダはFaulhaberDCマイクロモータとの組み合
わせで、軸の速度、回転方向及び位置を取得、制御します。

エンコーダはDCマイクロモータのSRシリーズに統合されただけで全長1.4 
mm。DCマイクロモータ、ブラシレスDCサーボモータの内蔵はオプションで
す。

エンコーダの出力では、2つの90°位相シフトした矩形の信号は、最大4096パ
ルスとモータ回転あたりのインデックスパルスとしてご利用いただけます。
エンコーダとDCマイクロモータと同様に2チャンネルの出力信号用の供給電
圧はリボンケーブルを通して送られます。

ライン·ドライバは、差動信号出力（TIA-422）を備えています。
差動信号は、周囲の干渉を低減し、高い周囲の干渉の場合に適しています。

ライン·ドライバは、エンコーダ信号を増幅して、長いケーブルが信号劣化する
ことなく使用でき ます。
さらに、適切な回線終端抵抗 (100 オーム) の使用も最終的に有効です。

DCマイクロモータと適応する減速ギヤヘッドの詳細は別々のカタログページ
にあります。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

I

I

B

B

A

A

UDD

GND 

A

I

B

A

I

B

A

I

B

P0

P
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出力回路 出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

振
幅

角度

接続情報
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10

1516T006SR IEH3-4096L

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

番号   機能

 
 
 
 

  

エンコーダ接続、モータ接続

  

 

 

 

ケーブル
PVCリボンケーブル10x AWG 28, 0,09 mm2 

推奨コネクタ
EN 60603-13 / DIN-41651

* 注：DCマイクロモータシリーズCXR独立のモータリー
            ド線を持つ 

チャンネル I (インデックス)
チャンネル I (インデックス)

GND
U DD 

チャンネル A
チャンネル B
チャンネル B

チャンネル A

モータ + *

モータ – *

10

   

2

 9 1

寸法図面 A

IEH3-4096L

±10155
L1

ø15,5

16,5

ø14,9

   
   

例： 1336...CXRと組み合わせ

Edition 2021 Feb. 03 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

IEH3-4096L

155 ±10
2,4

L1

ø14,9

   
   

例： 1724...SRと組み合わせ

寸法図面 C

±10155

IEH3-4096L

L1

ø15,5

8,2

ø14,9

   
   

例： 1727...CXRと組み合わせ
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気エンコーダ 3 チャンネル デジタル出力
16～4096パルス／回転

組み合わせ
DCマイクロモータ
ステッピングモータ

シリーズ IEP3-4096
IEP3 -16 -32 -64 -128 -256 -512 -1024 -2048 -4096

１回転のパルス数1) N 16 32 64 128 256 512 1 024 2 048 4 096
周波数範囲1) f 5 10 17 35 70 140 275 550 1 000 kHz
信号出力(矩形波） 2+インデックス チャンネル
供給電圧2) UDD 3,0 ... 3,6 / 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)3) IDD typ. 25, max. 34 mA
出力電流4) IOUT 4 mA
インデックスパルス幅5) P0 90 ± 25 90 ± 45 °e
位相シフト(チャンネルAからB)5) Φ 90 ± 25 90 ± 45 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=50pF) tr /tf 0,1 / 0,1 µs
マグネットディスクの慣性 J 0,01 gcm²
動作温度範囲 -40 ... +100 °C
精度 , typ. 0,3 °m
再現性, typ. 0,05 °m
履歴現象 0,08 0,04 °m
エッジ間隔、最小。 125 ns
重量, typ. 2,3 g

1) 速度 (min-1) = f (Hz) x 60/N
2) エンコーダは、3.0 ... 3.6 Vと4.5 ... 5.5 Vの両方の電圧範囲に対応しています。3,6 Vおよび4,5 ... 5,5 V
3) UDD = 3,3 V または 5 V: 無負荷出力を持つ
4) UDD = 3,3 / 5 V:: 低ロジックレベル< 0,4 / 0,4 V, 高ロジックレベル > 2,8 / 4,5 V: CMOS-およびTTL互換性あり
5) 5 000 min-1時

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
0816 ... SR - K4180 25,3
1016 ... SR - K4180 25,3
1024 ... SR - K4180 33,3

寸法図面 B <L1 [mm]
AM0820 24,0
AM1020 26,1

寸法図面 C <L1 [mm]
AM1524 27,3

機能
本シリーズのシャフトエンコーダはFAULHABERマイクロモータとの組み合
わせで、軸の速度、回転方向及び位置を取得、制御します。

シャフト上の永久磁石は移動磁界を作ります。これはシングルチップ角度セン
サで取り込まれ、処理されます。 

最大 4.096 インパルスで使用可能標準として、リクエストごとに最大 10.000 
インパルス、およびモーター 1 回転ごとのインデックス インパルス。

光学測定の原理により、ポジショニングは高精度、高再現性を実現していま
す。

エンコーダは別のリボン·ケーブルを介して接続されております。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参。
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

UDD

A, B, I

GND 

A

I

B

P0

P

Φ

振
幅

出力回路 出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

角度

接続情報

1
2
3
4
5

1
2
3
4
5
6
7
8

51

K4453

K4454

K4455

K4456

K4483 
8 1

8 1

チャンネル I

GND
UDD 

チャンネル B
チャンネル A

ケーブル
PVCリボンケーブル5x AWG 28, 1 mm 

注意：
接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

 

0816K012SR K4180 IEP3-4096 K4453

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  番号   機能

接続図
標準            オプション K4456

DC モーター シリーズ SR、エンコーダー リボン ケーブル FEP、モーター シングル リード PTFE、
長さ 150 mm との組み合わせ用

DC モーター シリーズ SR、エンコーダー リボン ケーブル PVC、モーター シングル リード PVC、
長さ 100 mm との組み合わせ用

DC モーター シリーズ SR、エンコーダー リボン ケーブル PVC、モーター シングル リード PVC、
長さ 50 mm との組み合わせ用

1回転あたり１－ 10 000 パルスの解像度は要請に応じて提供します。

コネクタ 

PVC リボン・ケーブル

PVC リボン・ケーブル

FEP リボン・ケーブル

解像度 

DC モーター シリーズ SR との組み合わせ用、最大 125°C、エンコーダ リボン ケーブル FEP 
およびモーター シングル リード PTFE、長さ 150 mm。

DC モーター シリーズ SR との組み合わせの場合、MOLEX ピコブレード 51021-0800 
のコネクタ バリアント、推奨嵌合コネクタ 51047-0800

動作温度範囲

チャンネル I

GND

N.C.
N.C.
N.C.

UDD 

チャンネル B
チャンネル A

番号 機能

寸法図面 A

IEP3-4096

L1

9,1

< 8

150 ±10

2 ±0,5

例： 1024...SRと組み合わせ
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

IEP3-4096

L1

6,7

< 8

150 ±10

2 ±0,5

例：AM1020と組み合わせ

寸法図面 C

IEP3-4096

L1

13,3

7,5

ø16

< 8

150 ±10

2 ±0,5

例：AM1524と組み合わせ
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
オプティカル エンコーダ 3 チャンネル デジタル出力
250，500パルス／回転

組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ

シリーズ IERS3-500
IERS3-250 IERS3-500

１回転のパルス数 N 250 500
周波数範囲1) f 55 110 kHz
信号出力(矩形波） 2+インデックス チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD typ. 17, max. 25 mA
出力電流3) IOUT 4 mA
インデックスパルス幅 P0 90 ± 15 °e
位相シフト(チャンネルAからB) Φ 90 ± 20 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=50pF) tr /tf 0,1 / 0,1 µs
コードディスクの慣性 J 0,14 gcm²
動作温度範囲 -20 ... +85 °C
精度 , typ. 0,3 °m
再現性, typ. 0,05 °m
履歴現象 0,05 °m
エッジ間隔、最小。 600 ns
重量, typ. 8 g

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ
3) UDD = 5 V: 低ロジックレベル< 0,4 V, 高ロジックレベル > 2,4 V: TTL互換性あり

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
2214 ... BXT H 26,8
3216 ... BXT H 28,7
4221 ... BXT H 34,0

寸法図面 B <L1 [mm]
2237 ... CXR 52,5
2264 ... BP4 79,1
3274 ... BP4 90,8

寸法図面 C <L1 [mm]
2342 ... CR 60,5
2642 ... CXR 60,5
2642 ... CR 60,5
2657 ... CXR 75,5
2657 ... CR 75,5
2668 ... CR 86,5
3242 ... CR 60,5
3257 ... CR 75,5
3272 ... CR 90,5

寸法図面 D <L1 [mm]
3863 ... CR - 2016 82,6
3890 ... CR - 2016 108,6

機能
この３チャンネル出力のインクリメンタルエンコーダはDCマイクロモー
タ、DCモータと組み合わせ、速度、位置決め制御用に回転速度、回転方向を
検出します。 

反射符号板により、90°位相シフトした直角位相信号が 1 回転あたり最大パル
ス 500、モーター回転あたり 1 インデックスインパルスが生成されます。

光学測定の原理により、ポジショニングは高精度、高再現性を実現していま
す。

豊富な解像度仕様により、速度制御と位置決めアプリケーションに適応できま
す。ピンは FAULHABER エンコーダ IE3 と互換性があります。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

UDD

A, B, I

GND 

A

I

B

P0

P

Φ

振
幅

出力回路 出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

角度

接続情報

1
2
3
4
5
6

16

16

3807 N.C.
チャンネル I
GND
UDD 

チャンネル B
チャンネル A

ケーブル
PVCリボンケーブル6x AWG 28, 1,27 mm 

注意：
接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

3863H024CR IERS3-250 3807

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  番号   機能

エンコーダ接続

組み合わせについてＤＣマイクロモータシリーズCR,CXR,
組み合わせについてブラシレスＤＣサーボモータシリーズBP4,   BXT H
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 MOLEX PicoBladeコネクタ 51021-0600,
コネクタ 53047-0610 と対で使用を推奨

コネクタ 

寸法図面 A

IERS3-500

< 22

L1

±10180

±0,39,25
±0,52

例： 与2214...BXTHと組み合わせ
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

IERS3-500

< 22

<15,5

L1

±0,52

±10180

例： 2237...CXRと組み合わせ

寸法図面 C

IERS3-500

< 22

±10180

±0,52
<18,5

L1

例： 2342...CRと組み合わせ

寸法図面 D

IERS3-500

L1

18,1

±10180

±0,52

< 22

例：3863...CRと組み合わせ
縮小図
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
光学エンコーダ　ラインドライバ付
３チャンネル　デジタル出力　250, 500パルス／回転

組み合わせ
ブラシレスDCモータ
DCマイクロモータ

シリーズ IERS3-500 L
IERS3-250 L IERS3-500 L

１回転のパルス数 N 250 500
周波数範囲1) f 55 110 kHz
信号出力(矩形波） 2+1インデックスと補完出力 チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD typ. 17, max. 25 mA
インデックスパルス幅 P0 90 ± 15 °e
位相シフト(チャンネルAからB) Φ 90 ± 20 °e
コードディスクの慣性 J 0,14 gcm²
動作温度範囲 -20 ... +85 °C
精度 , typ. 0,3 °m
再現性, typ. 0,05 °m
履歴現象 0,05 °m
エッジ間隔、最小。 600 ns
重量, typ. 8 g

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ

注意: 出力信号は、TIA-422と互換性があります。
ラインドライバ·レシーバの例: ST26C32AB (STM), AM26C32 (TI).

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
2214 ... BXT H 26,8
3216 ... BXT H 28,7
4221 ... BXT H 34,0

寸法図面 B <L1 [mm]
2237 ... CXR 52,5
2264 ... BP4 79,1
3274 ... BP4 90,8

寸法図面 C <L1 [mm]
2342 ... CR 60,5
2642 ... CXR 60,5
2642 ... CR 60,5
2657 ... CXR 75,5
2657 ... CR 75,5
2668 ... CR 86,5
3242 ... CR 60,5
3257 ... CR 75,5
3272 ... CR 90,5

寸法図面 D <L1 [mm]
3863 ... CR - 2016 82,6
3890 ... CR - 2016 108,6

機能
この３チャンネル出力のインクリメンタルエンコーダはDCマイクロモー
タ、DCモータと組み合わせ、速度、位置決め制御用に回転速度、回転方向を
検出します。 

反射符号板により、90°位相シフトした直角位相信号が 1 回転あたり最大パル
ス 500、モーター回転あたり 1 インデックスインパルスが生成されます。

ライン·ドライバは、差動信号出力（TIA-422）を備えています。
差動信号は、周囲の干渉を低減し、高い周囲の干渉の場合に適しています。

ライン·ドライバは、エンコーダ信号を増幅して、長いケーブルが信号劣化する
ことなく使用でき ます。 
さらに、適切な回線終端抵抗 (100 オーム) の使用も最終的に有効です。

光学測定の原理により、ポジショニングは高精度、高再現性を実現していま
す。

豊富な解像度仕様により、速度制御と位置決めアプリケーションに適応できま
す。ピンは FAULHABER エンコーダ IE3L と互換性があります。
弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

I

I

B

B

A

A

UDD

GND 

A

I

B

A

I

B

A

I

B

P0

P

Φ

P0

P

Φ

出力回路 出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

振
幅

角度

接続情報

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
101

3806

10

   

2
 9

   

1

ケーブル
PVCリボンケーブル10x AWG 28, 1,27 mm 

注意：
接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

 

3863H024CR IERS3-250L 3806

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  番号   機能

エンコーダ接続

組み合わせについてＤＣマイクロモータシリーズCR,CXR,
組み合わせについてブラシレスＤＣサーボモータシリーズBP4,   BXT H
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 EN 60603-13 / DIN-41651

コネクタ   N.C.
  UDD 

  GND 

  N.C.
  チャンネル A
  チャンネル A
  チャンネル B
  チャンネル B
  チャンネル I 
  チャンネル I 

寸法図面 A

IERS3-500L

< 22

L1

±0,39,25

±10155

±0,52

例： 与2214...BXTHと組み合わせ

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

IERS3-500 L

< 22

<15,5

L1

±10155

±0,52

例： 2237...CXRと組み合わせ

寸法図面 C

IERS3-500 L

< 22

<18,5

L1

±10155

±0,52

例： 2342...CRと組み合わせ

寸法図面 D

IERS3-500 L

L1

18,1

±10155

< 22

±0,52

例： 3863...CRと組み合わせ
縮小図

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com
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IER3-10000

        IER3 -1000 -2000 -4000 -1024 -2048 -4096 -1700 -3400 -6800 -2500 -5000 -10000  

    IER3 -1000 -2000 -4000 -1024 -2048 -4096 -1700 -3400 -6800 -2500 -5000 -10000  
    N 1000 2000 4000 1024 2048  4096 1700   3400 6800 2500  5000  10000 
    f 250     500 1000 250 500 1000 250 500 1000 250  500  1000  kHz
    2+1
   UDD 4,5 … 5,5      V 
   IDD       mA
   IOUT 4      mA
   P0 90 ± 15      °e
   Φ	 90 ± 20      °e
   tr/tf < 0,1 / < 0,1      µs
   J 0,14      gcm2  
    – 20 ... + 85      °C
    0,3 0,3 0,2 0,1 °m
    0,05      °m  
    < 0,05      °m
    125      ns  
    13,5      g

 2214 ... BXT H 26,8 26,8 – – A
 3216 ... BXT H 28,7 28,7 – – A
 4221 ... BXT H 34,0 34,0 – – A
 2264 ... BP4 79,1 79,1 – – B
 3274 ... BP4 90,8 90,8 – – B
 2237 ... CXR 52,5 52,5 – – B
 2642 ... CXR 60,5 60,5 – – C
 2657 ... CXR 75,5 75,5 – – C
 2342 ... CR 60,5 60,5 – – C
 2642 ... CR 60,5 60,5 – – C
 2657 ... CR 75,5 75,5 – – C
 2668 ... CR 86,5 86,5 – – C
 3242 ... CR 60,5 60,5 – – C
 3257 ... CR 75,5 75,5 – – C
 3272 ... CR 90,5 90,5 – – C
 3863 ... CR - 2016 82,6 82,6 – – D
 3890 ... CR - 2016 108,6 108,6 – – D
 2232 ... BX4 50,2 50,2 50,2 – E 
 2250 ... BX4 68,2 68,2 68,2 – E  
 3242 ... BX4 60,0 60,0 60,0 60,0 F
 3268 ... BX4 86,0 86,0 86,0 86,0 F
 

IER3-10000シリーズ

エンコーダ

 
１回転のパルス数
周波数範囲(最大) 1)

信号出力（矩形波）        インデックス    チャンネル
供給電圧
消費電流 2)

出力電流(最大) 3)

インデックスパルス幅 
位相シフト(チャネルAからB) 
信号立ち上がり/立ち下がり時間(最大) (CLOAD = 50 pF), typ.
コードディスクの慣性, typ.
動作温度範囲 4)

精度, typ.  
再現性, typ.  
履歴現象
エッジ間隔、最小。
重量, typ.

1) 速度  (min-1) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: 無負荷出力
3) UDD = 5 V: 低ロジックレベル< 0,4 V, 高ロジックレベル > 2,4 V: TTL互換性あり
4) 動作温度範囲 - 40 ...+ 85 °Cのリクエストも承ります。

この３チャンネル出力のインクリメンタルエンコーダはDCマイクロモー
タ、DCモータと組み合わせ、速度、位置決め制御用に回転速度、回転方向を
検出します。 

反射符号板により、90°位相シフトした直角位相信号が モーター回転あたり  
1 インデックスインパルスが生成されます。 

光学測定の原理により、ポジショニングは高精度、高再現性を実現していま
す。1 回転につき最大パルス 4096 を可能にした高分解能エンコーダです。
直径 22 mm のブラシレス DC サーボモータ BX4 との組み合わせには、最
大 1 回転あたりパルス 6800 まで生成可能です。

直径 32 mm のブラシレス DC サーボモータ BX4 との組み合わせには、最大 
1 回転あたりパルス 10000 まで生成可能です。 
豊富な解像度仕様により、速度制御と位置決めアプリケーションに適応できま
す。ピンは FAULHABER エンコーダ IE3 と互換性があります。 
 
弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参照
ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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オプティカル エンコーダ 3 チャンネル デジタル出力
1000～10000パルス／回転

組み合わせ：
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ

機能

組み合わせDCモータ 
 シリーズ  モータ, <L1 [mm] モータ, <L1 [mm] モータ, <L1 [mm] モータ, <L1 [mm] 寸法図面

 注: 使用可能なパルス番号はアタッチメントシステムによります。すべてのモーターが全てのパルス番号に使用出来る訳ではありません。
        各モーターに使用可能なパルス番号は「組み合わせ」のセクションにあります。

typ. 27, max. 50

www.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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接続情報

出力信号/回路図/コネクタ情報

1
2
3
4
5
6

16

16

16

3807

3592

1 5
2 4

3
6

7
8

N.C.
チャンネル I
GND
UDD 

チャンネル B
チャンネル A

ケーブル
PVCリボンケーブル6x AWG 28, 1,27 mm 

注意：
接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

2232S024BX4 IER3-6800 3592

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  番号   機能

エンコーダ接続

組み合わせについてＤＣマイクロモータシリーズCR,CXR,
組み合わせについてブラシレスＤＣサーボモータシリーズBP4,   BXT H
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 MOLEX PicoBladeコネクタ 51021-0600,
コネクタ 53047-0610 と対で使用を推奨

組み合わせについてブラシレスＤＣサー
ボモータシリーズBX4
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 MOLEX PicoBladeコネクタ 51021-0600,
コネクタ 53047-0610 と対で使用を推奨 コネクタ 3830 付きモータ。

コネクタ 

コネクタ 

UDD

A, B, I

GND 

A

I

B

P0

P

Φ

振
幅

出力回路 出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

角度

寸法図面 A

IER3-1000...4096

< 22

L1

±10180

±0,39,25
±0,52

与2214...BXTH组合的示例。

www.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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寸法図面 D

寸法図面 C

IER3-1000...4096

L1

18,1

±10180

±0,52

< 22

例：3863...CRと組み合わせ
縮小図

IER3-1000...4096

< 22

±10180

±0,52
<18,5

L1

例： 2342...CRと組み合わせ

寸法図面 B

IER3-1000...4096

< 22

<15,5

L1

±0,52

±10180

例： 2237...CXRと組み合わせ

www.faulhaber.com
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L1

<17,4

±10170

IER3-1000...10000

±0,1ø32

Example of combination with 3242...BX4
Connection Encoder

Connection Motor

Edition 2022 Feb. 28 

L1

<17,4

±10170

IER3-1000...10000

±0,1ø32

例： 3242...BX4と組み合わせ
エンコーダ接続

モータ接続

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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寸法図面 F

寸法図面 E

L1

IER3-1000...6800

<17,6

±10162

±0,1ø22

例： 2232...BX4と組み合わせ エンコーダ接続

モータ接続

www.faulhaber.com
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 2214 ... BXT H 26,8 26,8 – – A
 3216 ... BXT H 28,7 28,7 – – A
 4221 ... BXT H 34,0 34,0 – – A
 2264 ... BP4 79,1 79,1 – – B
 3274 ... BP4 90,8 90,8 – – B
 2237 ... CXR 52,5 52,5 – – B
 2642 ... CXR 60,5 60,5 – – C
 2657 ... CXR 75,5 75,5 – – C
 2342 ... CR 60,5 60,5 – – C
 2642 ... CR 60,5 60,5 – – C
 2657 ... CR 75,5 75,5 – – C
 2668 ... CR 86,5 86,5 – – C
 3242 ... CR 60,5 60,5 – – C
 3257 ... CR 75,5 75,5 – – C
 3272 ... CR 90,5 90,5 – – C
 3863 ... CR - 2016 82,6 82,6 – – D
 3890 ... CR - 2016 108,6 108,6 – – D
 2232 ... BX4 50,2 50,2 50,2 – E 
 2250 ... BX4 68,2 68,2 68,2 – E  
 3242 ... BX4 60,0 60,0 60,0 60,0 F
 3268 ... BX4 86,0 86,0 86,0 86,0 F
 

IER3-10000 L
    IER3 -1000 -2000 -4000 -1024 -2048 -4096 -1700 -3400 -6800 -2500 -5000 -10000 L  
    N 1000 2000 4000 1024 2048  4096 1700   3400 6800 2500  5000  10000 
    f 250     500 1000 250 500 1000 250 500 1000 250  500  1000  kHz
    2+1
   UDD 4,5 … 5,5      V 
   IDD       mA
   P0 90 ± 15      °e
   Φ	 90 ± 20      °e
   J 0,14      gcm2  
    – 20 ... + 85      °C
    0,3 0,3 0,2 0,1 °m
    0,05      °m 
    < 0,05      °m
    125      ns  
    13,5      g

        IER3 -1000 -2000 -4000 -1024 -2048 -4096 -1700 -3400 -6800 -2500 -5000 -10000  L 

IER3-10000 Lシリーズ

エンコーダ

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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組み合わせ：
DCマイクロモータ
ブラシレスDCモータ

機能

組み合わせDCモータ 

 
１回転のパルス数
周波数範囲(最大) 1)

信号出力（矩形波）        インデックスと補完出力    チャンネル
供給電圧
消費電流(標準) 2)

インデックスパルス幅 
位相シフト(チャネルAからB) 
コードディスクの慣性, typ.
動作温度範囲
精度, typ.  
再現性, typ.  
履歴現象
エッジ間隔、最小。
重量

1) 速度  (min-1) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: 無負荷出力
3)  動作温度範囲 - 40 ...+ 85 °Cのリクエストも承ります。

注意:   出力信号は、TIA-422と互換性があります。ラインドライバ·レシーバの例: ST26C32AB (STM),AM26C32 (TI).

オプティカル エンコーダ ・ラインドライバ付
3 チャンネル デジタル出力1000～10000パルス／回転

この３チャンネル出力のインクリメンタルエンコーダはDCマイクロモー
タ、DCモータと組み合わせ、速度、位置決め制御用に回転速度、回転方向を
検出します。 

反射符号板により、90°位相シフトした直角位相信号が モーター回転あたり 
1 インデックスインパルスが生成されます。

光学測定の原理により、ポジショニングは高精度、高再現性を実現していま
す。1 回転につき最大パルス 4096 を可能にした高分解能エンコーダです。直
径 22 mm のブラシレス DC サーボモータ BX4 との組み合わせには、最大 1 
回転あたりパルス 6800 まで生成可能です。

直径 32 mm のブラシレス DC サーボモータ BX4 との組み合わせには、最大 
1 回転あたりパルス 10000 まで生成可能です。

ライン·ドライバは、差動信号出力（TIA-422）を備えています。
差動信号は、周囲の干渉を低減し、高い周囲の干渉の場合に適しています。

ライン·ドライバは、エンコーダ信号を増幅して、長いケーブルが信号劣化する
ことなく使用でき ます。 
さらに、適切な回線終端抵抗 (100 オーム) の使用も最終的に有効です。

豊富な解像度仕様により、速度制御と位置決めアプリケーションに適応でき
ます。ピンは FAULHABER エンコーダ IE3L と互換性があります。 
 
弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

 シリーズ  モータ, <L1 [mm] モータ, <L1 [mm] モータ, <L1 [mm] モータ, <L1 [mm] 寸法図面
        IER3 -1000 -2000 -4000 -1024 -2048 -4096 -1700 -3400 -6800 -2500 -5000 -10000  L

  注: 使用可能なパルス番号はアタッチメントシステムによります。すべてのモーターが全てのパルス番号に使用出来る訳ではありません。
        各モーターに使用可能なパルス番号は「組み合わせ」のセクションにあります。

typ. 27, max. 50

www.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
101

3806

3589

1 5
2 4

3
6

7
8

10

   

2
 9

   

1

10

   

2
 9

   

1

ケーブル
PVCリボンケーブル10x AWG 28, 1,27 mm 

注意：
接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

 

2232S024BX4 IER3-6800L 3589

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  番号   機能

エンコーダ接続

組み合わせについてＤＣマイクロモータシリーズCR,CXR,
組み合わせについてブラシレスＤＣサーボモータシリーズBP4,   BXT H
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 EN 60603-13 / DIN-41651

組み合わせについてブラシレスＤＣサー
ボモータシリーズBX4
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 EN 60603-13 / DIN-41651

コネクタ 3830 付きモータ。

コネクタ 

コネクタ   N.C.
  UDD 

  GND 

  N.C.
  チャンネル A
  チャンネル A
  チャンネル B
  チャンネル B
  チャンネル I 
  チャンネル I 

I

I

B

B

A

A

UDD

GND 

A

I

B

A

I

B

A

I

B

P0

P

Φ

P0

P

Φ

出力回路 出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

振
幅

角度

接続情報

出力信号/回路図/コネクタ情報

寸法図面 A

IER3-1000...4096 L

< 22

L1

±0,39,25

±10155

±0,52

例： 与2214...BXTHと組み合わせ

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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寸法図面 D

寸法図面 C

IER3-1000...4096 L

L1

18,1

±10155

< 22

±0,52

例： 3863...CRと組み合わせ
縮小図

IER3-1000...4096 L

< 22

<18,5

L1

±10155

±0,52

例： 2342...CRと組み合わせ

IER3-1000...4096 L

< 22

<15,5

L1

±10155

±0,52

例： 2237...CXRと組み合わせ

寸法図面 B

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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Maßzeichnung E
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技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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寸法図面 F

L1

<17,4

±10170

IER3-1000...10000 L

±0,1ø32

例： 3242...BX4と組み合わせ
エンコーダ接続

モータ接続

寸法図面 E

L1

IER3-1000...6800 L

<17,6

±10150

±0,1ø22

例： 2232...BX4と組み合わせ

エンコーダ接続

モータ接続

www.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
光学エンコーダ・ラインドライバ付
3 チャンネル デジタル出力500パルス／回転

組み合わせ
ブラシレスDCモータ

シリーズ HEDL 5540
HEDL 5540 A

１回転のパルス数 N 500
周波数範囲1) f 100 kHz
信号出力(矩形波） 2+1インデックスと補完出力 チャンネル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)2) IDD 57 mA
パルス幅 P 180 ± 35 °e
インデックスパルス幅 P0 90 ± 35 °e
位相シフト(チャンネルAからB) Φ 90 ± 15 °e
ロジックステート幅 S 90 ± 35 °e
サイクル C 360 ± 5,5 °e
信号立ち上がり/立ち下がり時間 (CLOAD=pF) tr /tf 0,25 / 0,25 µs
コードディスクの慣性 J 0,6 gcm²
動作温度範囲 -40 ... +100 °C

1) 速度 (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
2036 ... B - K312 56,8
2057 ... B - K312 78,3
2444 ... B - K312 64,9
3056 ... B - K312 76,1
3564 ... B - K312 84,1
4490 ... B - K312 116,3
4490 ... BS - K312 116,3

機能
このインクリメンタルエンコーダはDCマイクロモータ、ブラシレスDCサーボ
モータと組み合わせ、速度、位置決め制御用に回転速度、回転方向を検出し
ます。
LED光源とレンズシステムは、低慣性金属ディスクを介して90°の位相シフトを
持つ2つのチャンネルを提供します

インデックスパルスは、チャネルBと同期しています各チャネルのエンコーダ
は補完出力信号を提供します。
単一の5ボルトの電源とデジタル出力信号は、コネクタを通して通信します。

エンコーダがノイズの多い環境で使用されるとき、または長い距離で動作す
る必要の場合、ラインドライバを使用して強化されたパフォーマンスを提供
します。

ボールベアリング付きモータは、低、高速で連続運転と高いラジアル荷重の場
合に推奨されています。

モータと適応する減速ギヤヘッドの詳細は別々のカタログページにあります。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

Edition 2022 Feb. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

A

B

I

P0

P

Φ

I

B

A

C

UDD

I
I
B
B
A
A

I

B

A

GND

VCC

GND
G

出力信号
軸端から見た時計回りの回転方向

出力回路

推奨ライン·レシーバ： 
AM26LS32, SN75175, MC3486

振
幅

角度

接続情報

10

   

2

 9 1

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10

2444S024B-K312 HEDL5540A

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

番号   機能

 
 
 
 

  

エンコーダ接続、モータ接続

  

 

 

 

ケーブル
PVCリボンケーブル10x AWG 28, 0,09 mm2 

推奨コネクタ
EN 60603-13 / DIN-41651,グリッド2,54 mm

 

チャンネル I (インデックス)
チャンネル I (インデックス)

GND
U DD (+5V) 

チャンネル A
チャンネル B
チャンネル B

チャンネル A

N.C.

N.C.

寸法図面 A

L1
30

41,1

483±13

HEDL 5540

18,3

例： 2444...Bと組み合わせ

リード線
長さ  300 ±10
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Absolute encoders

Absolute encoders

  

AESM-4096  磁気式		

AES-4096L  	気式,	ラインドライ

AEMT-12/16L  	気式,	ラインドライ同期式シリアルインタフェース	(SSI)



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気式シングルターンアブソリュートエンコーダ、BISS-C
プロトコル付SSIインターフェース、4,096パルス/回転

組み合わせ
ブラシレスDCモータ

シリーズ AESM-4096
AESM-4096

パルス/回転 分解能 4 096
一回転分解能 12 Bit
信号出力 SSI インターフェース，BISS-Cプロトコル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)1) IDD typ. 16, max. 23 mA
最大電流出力. (DATA)2) 4 mA
最大クロック周波数 (CLK) 2 MHz
入力低レベル  (CLK) 0 ... 0,8 V
入力高レベル  (CLK) 2 ... UDD V
最大セットアップタイム(パワーオン) tsetup 4 ms
タイムアウト ttimeout 16 µs
マグネットディスクの慣性 J 0,007 gcm²
動作温度範囲 -30 ... +100 °C

1) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ
2) UDD = 5 V: 低ロジックレベル< 0,4 V, 高ロジックレベル > 4,6 V: CMOS-およびTTL互換性あり

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
0824 ... B 24,1

寸法図面 B <L1 [mm]
1028 ... B 28,1

機能
ファールハーバーモータとアブソリュートエンコーダの組み合わせは整流、回
転速度そして位置決め制御にとって理想的です。また、整流信号を正弦波に変
換するために使用されます。
AESMバージョン(アブソリュートエンコーダ)においては、絶対的な位置情報
がSSI インターフェース，BISS-Cプロトコルで行います。1回転あたり最大4096
パルスの分解能で出力されます。アブソリュートとはシャフトが1回転する中
で、唯一の角度が割り当てられるという意味です。この値は電源ON直後には
既に読み取ることができます。

利点は正弦波を使用する際にトルクリップルの減少、高効率そして電気ノイズ
の減少が期待できます。これは特に低速制御に適しています。

モータとエンコーダは1つの共通のフレックスボードを経由して繋ぐ事が出
来ます。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

CLK

DATA D0 CRC5 CRC4Res. Res.D10D11CDSStart

Data Range

Ack Stop

Timeout

CRC0

UDD

CLK

GND 

DATA

出力回路 インターフェース，BISS-Cプロトコル
角度位置の値は時計回りの回転に対して上昇
軸端から見て時計回りの回転

接続情報

1
2
3
4
5
6
7
8

18

0824K006B AESM-4096

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

番号   機能

 
 
 
 

  

エンコーダ接続、モータ接続

  

 

フレックスボード
8回路、0.5mmピッチ

推奨コネクタ
端接点タイプ8回路、0.5mmピッチモレックス: No.  

注意：
接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

位相 C

位相 B

位相 A
GND
UDD

CLK

DATA

N.C.

寸法図面 A

L1

AESM-4096

0,3 ±0,03

80 ±1
4,9

ø8

4,5 ±0,07

±0,34

±0,58,8

例： 0824...Bと組み合わせ

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

L1

AESM-4096

5,1

0,3 ±0,03

80 ±1

ø10

4,5 ±0,07

±0,34

±0,58,8

例： 1028...Bと組み合わせ
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戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気式シングルターンアブソリュートエンコーダライン
ドライバー付、BISS-Cプロトコル付SSIインターフェース、
4,096パルス/回転

組み合わせ
ブラシレスDCモータ

シリーズ AES-4096 L
AES-4096 L

パルス/回転 分解能 4 096
一回転分解能 12 Bit
信号出力 SSI インターフェース，BISS-Cプロトコル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)1) IDD typ. 22, max. 32 mA
最大クロック周波数 (CLK入力とCLK) 2 MHz
入力低レベル  (CLK入力とCLK) 0 ... 0,8 V
入力高レベル  (CLK入力とCLK) 2  ... 5 V
最大セットアップタイム(パワーオン) tsetup 4 ms
タイムアウト, typ. ttimeout 20 µs
マグネットディスクの慣性 J 0,08 gcm²
動作温度範囲 -40 ... +100 °C
履歴現象 0 °m
重量, typ. 13,5 g

1) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ

注意: 出力信号は、TIA-422と互換性があります。
ラインドライバ·レシーバの例: iC-HF, SN65LBC179, SN75179B.

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
2444 ... B - K3051 55,3
3056 ... B - K3051 67,3
3564 ... B - K3051 75,3
4490 ... B - K3051 100,3
4490 ... BS - K3051 100,3

寸法図面 B <L1 [mm]
2232 ... BX4 50,2
2250 ... BX4 68,2

寸法図面 C <L1 [mm]
3242 ... BX4 60,0
3268 ... BX4 86,0

寸法図面 D <L1 [mm]
2264 ... BP4 - 6356 79,1
3274 ... BP4 - 6356 90,8

機能
ファールハーバーモータとアブソリュートエンコーダの組み合わせは整流、回
転速度そして位置決め制御にとって理想的です。また、整流信号を正弦波に変
換するために使用されます。
AES-4096 Lバージョン(アブソリュートエンコーダ)においては、絶対的な位置
情報がSSI インターフェース，BISS-Cプロトコルで行います。1回転あたり最大
4096パルスの分解能で出力されます。アブソリュートとはシャフトが1回転す
る中で、唯一の角度が割り当てられるという意味です。この値は電源ON直後
には既に読み取ることができます。

利点は正弦波を使用する際にトルクリップルの減少、高効率そして電気ノイズ
の減少が期待できます。

このエンコーダでは、 CLK 入力と CLK 入力の間に 120 オームの回線終端抵
抗が組み込まれています。コントロールの DATA 出力信号と DATA 出力信号
には、それに対応する抵抗が推奨されます。

FAULHABER V3.0 世代のモーション・コントローラとの連動では特別番号 
6419 が推奨されます。この可変では、DATA 出力信号と DATA 出力信号の抵
抗がすでにコントロールに組み込まれています。

BX4 シリーズのブラシレス DC モータでは、エンコーダは別体のフラットケー
ブルを介して繋ぐ事が出来ます。

モータとエンコーダは1つの共通のフレックスボードを経由してつなぐことが
できます。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

Edition 2022 Feb. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

CLK

DATA D0 CRC5 CRC4Res. Res.D10D11CDSStart

Data Range

Ack Stop

Timeout

CRC0

Ω *

出力回路 インターフェース，BISS-Cプロトコル
角度位置の値は時計回りの回転に対して上昇
軸端から見て時計回りの回転

UDD

CLK

GND 

DATA

CLK

DATA

注意: Data および Clock は、表示されている Data 信号および Clock 信号とは動きが逆になります。
* めの統合終端抵抗器120 Ω

接続情報

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10 101
10

   

1

10

   

1

5418

5419

1 5
2 4

3
6

7
8

3242G024BX4 AES-4096 L

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  番号   機能

エンコーダ接続

組み合わせについてブラシレスＤＣサー
ボモータシリーズB(S), BP4
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 Molex Picoblade, 51021-1000,
コネクタ Picoblade 53047-1010 と対で使用を推奨

組み合わせについてブラシレスＤＣサー
ボモータシリーズBX4
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 Molex Picoblade, 51021-1000,
コネクタ Picoblade 53047-1010 と対で使用を推奨 コネクタ 3830 付きモータ。

コネクタ 

コネクタ   
  
  
  
  
  
  
  
  
 

N.C.
UDD  

GND  

N.C.
予備
予備

DATA
DATA
CLK

  CLK

ケーブル
PVCリボンケーブル10x AWG 28, 1,27 mm 

注：
AES-4096 L搭載のMotorsは、エンコーダで整流され、
デフォルトでホールセンサは付いていません。

注意：
接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

寸法図面 A

AES-4096 L

< 22

<11,2

L1

±10155

±0,52

例：2444...B K3051と組み合わせ

Edition 2022 Feb. 28 www.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

L1

AES-4096 L

<17,6

±10150

±0,1ø22

例： 2232...BX4と組み合わせ

エンコーダ接続

モータ接続

寸法図面 C

L1

<17,4

±10170

AES-4096 L

±0,1ø32

例： 3242...BX4と組み合わせ
エンコーダ接続

モータ接続

寸法図面 D

AES-4096 L

< 22

<15,1

L1

±10155

±0,52

例：2264...BP4 6356と組み合わせ
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仕様は予告なしに変更されることがあります。
© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG

仕様は予告なしに変更されることがあります。

エンコーダ
磁気アブソリュートエンコーダ・ラインドライバ付トのマ
ルチターン分解能 同期式シリアルインタフェース (SSI)
BISS-Cプロトコル１回転毎4096パルス

組み合わせ
ブラシレスDCモータ

シリーズ AEMT-12/16 L
AEMT-12/16 L 

パルス/回転 分解能 4 096
一回転分解能 12 Bit
トのマルチターン分解能 16 Bit
信号出力 SSI インターフェース，BISS-Cプロトコル
供給電圧 UDD 4,5 ... 5,5 V
消費電流(標準)1) IDD typ. 25, max. 35 mA
バッテリ電圧2) 3 ... 5,5 V
最大クロック周波数 (CLK入力とCLK) 2 MHz
入力低レベル  (CLK入力とCLK) 0 ... 0,8 V
入力高レベル  (CLK入力とCLK) 2  ... 5 V
最大セットアップタイム(パワーオン) tsetup 20 ms
タイムアウト, typ. ttimeout 20 µs
マグネットディスクの慣性 J 0,08 gcm²
動作温度範囲 -40 ... +100 °C
履歴現象 0,17 °m
重量, typ. 13,5 g

1) UDD =  5 V: 無負荷出力を持つ
2) アクセサリとしてバッテリーアダプタ (番号 6501.00368) が利用可能

注意: 出力信号は、TIA-422と互換性があります。
ラインドライバ·レシーバの例: iC-HF, SN65LBC179, SN75179B.

組み合わせDCモータ
寸法図面 A <L1 [mm]
2444 ... B - K3051 55,3
3056 ... B - K3051 67,3
3564 ... B - K3051 75,3
4490 ... B - K3051 100,3
4490 ... BS - K3051 100,3

寸法図面 B <L1 [mm]
2232 ... BX4 50,2
2250 ... BX4 68,2

寸法図面 C <L1 [mm]
3242 ... BX4 60,0
3268 ... BX4 86,0

寸法図面 D <L1 [mm]
2264 ... BP4 - 6356 79,1
3274 ... BP4 - 6356 90,8

機能
このラインドライバ付きマルチターンアブソリュートエンコーダ
は、FAULHABER ブラシレス DC サーボモータと組み合わせて、整流、速度制
御、モーションコントロールに最適です。したがって、正弦整流も可能です。

このエンコーダは、12 ビットのシングルターン分解能と 16 ビットのマルチタ
ーン分解能で絶対角度情報を提供します。位置データは、BiSS-C プロトコル
を使用する SSI インターフェースによって照会できます。記載している標準構
成に加えて、特別なプログラミングとして、要求に応じて他の分解能も利用で
きます。

さらなるメリットは、モータの効率的な動作とトルクリップルの最小化です。こ
の製品は、TIA-422 に従う差動信号入力/出力を備えています。このバランスの
取れたインターフェースにより、コモンモード干渉が抑制され、より長い電源
ラインが可能になります。

このエンコーダでは、 CLK 入力と CLK 入力の間に 120 オームの回線終端抵
抗が組み込まれています。コントロールの DATA 出力信号と DATA 出力信号
には、それに対応する抵抗が推奨されます。

FAULHABER V3.0 世代のモーション・コントローラとの連動では特別番号 
6419 が推奨されます。この可変では、DATA 出力信号と DATA 出力信号の抵
抗がすでにコントロールに組み込まれています。

エンコーダの電源と入出力信号はリボンケーブルを使用して接続されます。
オプションでコネクタ付きです。UBAT ピンを介して、オプションのバックアップ
バッテリ (番号 6501.00368) で電源を供給できます。

BX4 シリーズのブラシレス DC モータでは、エンコーダは別体のフラットケー
ブルを介して繋ぐ事が出来ます。

モータとエンコーダは1つの共通のフレックスボードを経由してつなぐことが
できます。

弊社の幅広いアクセサリーについては、「アクセサリー」のチャプターをご参
照ください。

技術技術デデーータタの注釈おの注釈およよび性能び性能、、寿命等は寿命等
は、、  本誌本誌「「技術情報技術情報」」をを参照下参照下ささいい。。 
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仕様は予告なしに変更されることがあります。
© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG

仕様は予告なしに変更されることがあります。

出力信号/回路図/コネクタ情報

CLK

DATA ST11 nWARN CRC5ST0 nERRMT15CDSStart

Data Range

Ack Stop

Timeout

CRC0

Ω *

MT0

出力回路 インターフェース，BISS-Cプロトコルで行います。
角度位置の値は時計回りの回転に対して、昇順されています。
軸端から見て時計回りの回転

UDD

CLK

GND 

DATA

CLK

DATA

注意: Data および Clock は、表示されている Data 信号および Clock 信号とは動きが逆になります。
* めの統合終端抵抗器120 Ω

接続情報

5418

1 5

2 4

3

6

7

8

5419

101
10  1

10  1

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10

3242G024BX4 AEMT-12/16 L製品名の例：

ケーブル
PVCリボンケーブル10x AWG 28, 1,27 mm 

注：
AEMT-12/16 L搭載のMotorsは、エンコーダで整流され、
デフォルトでホールセンサは付いていません。

注意：
接続が正しくないと、モータの電子回路が破損します。

オプション 種類 説明
番号   機能

エンコーダ接続

組み合わせについてブラシレスＤＣサー
ボモータシリーズB(S), BP4,BXT H
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 Molex Picoblade, 51021-1000,
コネクタ Picoblade 53047-1010 と対で使用を推奨

組み合わせについてブラシレスＤＣサー
ボモータシリーズBX4
変形コネクタ AWG 28 / PVC リボン・ケーブル ,
使用 Molex Picoblade, 51021-1000,
コネクタ Picoblade 53047-1010 と対で使用を推奨 コネクタ 3830 付きモータ。

コネクタ 

コネクタ   
  
  
  
  
  
  
  
  
 

Preset
UDD

GND
UBAT

予備
予備

DATA
DATA
CLK

  CLK

寸法図面 A

AEMT-12/16 L

< 22

<11,2

L1

±10155

±0,52

例：2444...B K3051と組み合わせ

技術技術デデーータタの注釈おの注釈およよび性能び性能、、寿命等は寿命等
は、、  本誌本誌「「技術情報技術情報」」をを参照下参照下ささいい。。 
Edition 2023 Nov. 28 www.faulhaber.com
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仕様は予告なしに変更されることがあります。
© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG

仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 B

L1

AEMT-12/16 L

<17,6

±10150

±0,1ø22

例： 2232...BX4と組み合わせ

エンコーダ接続

モータ接続

寸法図面 C

L1

<17,4

±10170

AEMT-12/16 L

±0,1ø32

例： 3242...BX4と組み合わせ
エンコーダ接続

モータ接続

寸法図面 D

AEMT-12/16 L

< 22

<15,1

L1

±10155

±0,52

例：2264...BP4 6356と組み合わせ

技術技術デデーータタの注釈おの注釈およよび性能び性能、、寿命等は寿命等
は、、  本誌本誌「「技術情報技術情報」」をを参照下参照下ささいい。。 
Edition 2023 Nov. 28 www.faulhaber.com
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ドライブエレクトロニクス

スピードコントローラ   

  

SC 1801 P  DCモータ、ブラシレスモータ用 1 A

SC 1801 F  DCモータ、ブラシレスモータ用 1 A

SC 1801 S  DCモータ、ブラシレスモータ用  1 A

SC 2402 P  DCモータ、ブラシレスモータ用 2 A

SC 2804 S  DCモータ、ブラシレスモータ用 4 A

SC 5004 P  DCモータ、ブラシレスモータ用 4 A

SC 5008 S  DCモータ、ブラシレスモータ用 8 A



戻る
Edition 2020 Feb. 18

スピード・コントローラ
2象限PWM
PCから設定可能

SC 1801 P
22℃環境 SC 1801 P
回路への電源 UP 4 ... 18 V DC
モータへの電源 Umot 1,8 ... 18 V DC
PWMスイッチング周波数 1) fPWM 96 kHz
効率 η 95 %
最大連続出力電流 Icont 1 A
最大ピーク出力電流 2) Imax 2 A
合計スタンバイ電流 (at UP =12V) lel 0,018 A
動作温度範囲 -25 ... +60 °C
重量 4 g

インターフェース
セットポイント仕様の設定、スピードコントローラのUSBプログラムアダプターを介した操作モードおよびコントローラパラメータ。
注: プログラムアダプターは直接このバージョンのスピードコントローラには接続できません。

基本の機能

スピード制御操作:

 ■ インクリメンタルエンコーダ付またはインクリメンタルエンコーダなし
のDCマイクロモータ

 ■ デジタルまたはアナログのホールセンサ付ブラシレスDCサーボモ
ータ

 ■ ホールセンサなしブラシレスDCサーボモータ（センサーレス運転）

 ■ デジタルホールセンサおよびインクリメンタルエンコーダ付ブラシレ
スDCサーボモータ

 ■ -アブソリュートエンコーダ付ブラシレスDCサーボモータ

注: バージョンについてはオプションおよび接続についての情報をご覧
ください。

機能範囲

説明 最大二倍の連続電流での断続動作。 
モータとエレクトロニクスに対する分離電源。 
PIコントローラによる統合されたスピードコントロール。 
逆起電力(EMF)の評価によるセンサーレス操作。 
PWMもしくはアナログ電圧値を介した速度のセットポイント入力。 
モータ回転方向を指定するための切替入力デジタル出力は、周波数出力又はエラー出力のいず
れかでプログラムできます

追加機能 熱過負荷に対する保護である電流制限に統合されます。  
オプションで電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操作できます。

1) ホールセンサ無しのブラシレスDCモータ：fPWM = 24 kHz
2) S2モードではで最大2秒

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

SC 1801 P

22,86

32 ±0,4

23 ±0,4

1

6

9

16

<14

RM 2,54

0,635

6,6 ±0,5

オプションと接続情報

3533 
4763 
4289 
3980 
4764 
3530
3531
6339
6340

SC 1801 P 3533

オプション
製品名の例：

説明種類
 機能番号機能番号

接続

注：接続割り当ての詳細については、SCの装置マニュアル
をご覧ください。

  9 Mot C
10  Mot B
11  Mot A
12  SGND
13  VCC

14  Sens C
15  Sens B
16  Sens A

 1 UP

 2 Umot

 3 GND
 4 Unsoll

 5 DIR
 6 FG
 7 -
 8 -

アブソリュートエンコーダ 2極
センサレス (高速)

ホールセンサ(アナログ) 2極
アブソリュートエンコーダ 4極
ホールセンサ (アナログ) 4極
ホールセンサ (デジタル)2極 

ホールセンサ (デジタル)4極 
ホールセンサ (デジタル)14極 

インクリメンタルエンコーダ 

BL
BL
BL
BL
BL
BL
DC
BL
BL

製品接続

DCモータ ブラシレスDCモータ

0615 ... S 2232 ... SR
0816 ... SR 2233 ... S
1016 ... SR 2237 ... CXR
1024 ... SR 1506 ... SR
1219 ... G 1512 ... SR
1224 ... SR 2607 ... SR
1319 ... SR 2619 ... SR
1331 ... SR
1336 ... CXR
1516 ... S
1516 ... SR
1524 ... SR
1624 ... S
1717 ... SR
1724 ... SR
1727 ... CXR
1741 ... CXR
2224 ... SR
2230 ... S

0824 ... B
1028 ... B
1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
2036 ... B
2214 ... BXT R
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
1509 ... B
1515 ... B
2610 ... B
2622 ... B

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについて
は、「アクセサリー」のチャプターをご
参照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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スピード・コントローラ
2象限PWM
PCから設定可能

SC 1801 F
22℃環境 SC 1801 F
回路への電源 UP 4 ... 18 V DC
モータへの電源 Umot 1,8 ... 18 V DC
PWMスイッチング周波数 1) fPWM 96 kHz
効率 η 95 %
最大連続出力電流 Icont 1 A
最大ピーク出力電流 2) Imax 2 A
合計スタンバイ電流 (at UP =12V) lel 0,018 A
動作温度範囲 -25 ... +60 °C
ハウジング材質 Hotmelt
重量 10 g

インターフェース
セットポイント仕様の設定、スピードコントローラのUSBプログラムアダプターを介した操作モードおよびコントローラパラメータ。

基本の機能

スピード制御操作:

 ■ インクリメンタルエンコーダ付またはインクリメンタルエンコーダなし
のDCマイクロモータ

 ■ デジタルまたはアナログのホールセンサ付ブラシレスDCサーボモ
ータ

 ■ ホールセンサなしブラシレスDCサーボモータ（センサーレス運転）

 ■ デジタルホールセンサおよびインクリメンタルエンコーダ付ブラシレ
スDCサーボモータ

 ■ -アブソリュートエンコーダ付ブラシレスDCサーボモータ

注: バージョンについてはオプションおよび接続についての情報をご覧
ください。

機能範囲

説明 最大二倍の連続電流での断続動作。 
モータとエレクトロニクスに対する分離電源。 
PIコントローラによる統合されたスピードコントロール。 
逆起電力(EMF)の評価によるセンサーレス操作。 
PWMもしくはアナログ電圧値を介した速度のセットポイント入力。 
モータ回転方向を指定するための切替入力デジタル出力は、周波数出力又はエラー出力のいず
れかでプログラムできます

追加機能 熱過負荷に対する保護である電流制限に統合されます。  
オプションで電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操作できます。

1) ホールセンサ無しのブラシレスDCモータ：fPWM = 24 kHz
2) S2モードではで最大2秒

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

SC 1801 F

ø2,2

13,2
15,25
(6x2,54)

(7x2,54)

34

25

<14

8

17,78

(2x)

RM 2,546

1
16

9

9

11

接続情報 
LIF-コネクタ 
3-極 と 8-極

オプションと接続情報

3533 
4763 
4289 
3980 
4764 
3530

SC 1801 F 3533

オプション
製品名の例：

説明種類
 機能番号機能番号

接続

注：接続割り当ての詳細については、SCの装置マニュアル
をご覧ください。

  9 Mot C
10  Mot B
11  Mot A
12  SGND
13  VCC

14  Sens C
15  Sens B
16  Sens A

 1 UP

 2 Umot

 3 GND
 4 Unsoll

 5 DIR
 6 FG
 7 -
 8 -

アブソリュートエンコーダ 2極
センサレス (高速)

ホールセンサ(アナログ) 2極
アブソリュートエンコーダ 4極
ホールセンサ (アナログ) 4極
ホールセンサ (デジタル) 2極

BL
BL
BL
BL
BL
BL

製品接続

ブラシレスDCモータ

0308 ... B
0515 ... B
0620 ... B

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについて
は、「アクセサリー」のチャプターをご
参照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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スピード・コントローラ
2象限PWM
PCから設定可能

SC 1801 S
22℃環境 SC 1801 S
回路への電源 UP 4 ... 18 V DC
モータへの電源 Umot 1,8 ... 18 V DC
PWMスイッチング周波数 1) fPWM 96 kHz
効率 η 95 %
最大連続出力電流 Icont 1 A
最大ピーク出力電流 2) Imax 2 A
合計スタンバイ電流 (at UP =12V) lel 0,018 A
動作温度範囲 -25 ... +60 °C
ハウジング材質 Hotmelt
重量 12 g

インターフェース
セットポイント仕様の設定、スピードコントローラのUSBプログラムアダプターを介した操作モードおよびコントローラパラメータ。

基本の機能

スピード制御操作:

 ■ インクリメンタルエンコーダ付またはインクリメンタルエンコーダなし
のDCマイクロモータ

 ■ デジタルまたはアナログのホールセンサ付ブラシレスDCサーボモ
ータ

 ■ ホールセンサなしブラシレスDCサーボモータ（センサーレス運転）

 ■ デジタルホールセンサおよびインクリメンタルエンコーダ付ブラシレ
スDCサーボモータ

 ■ -アブソリュートエンコーダ付ブラシレスDCサーボモータ

注: バージョンについてはオプションおよび接続についての情報をご覧
ください。

機能範囲

説明 最大二倍の連続電流での断続動作。 
モータとエレクトロニクスに対する分離電源。 
PIコントローラによる統合されたスピードコントロール。 
逆起電力(EMF)の評価によるセンサーレス操作。 
PWMもしくはアナログ電圧値を介した速度のセットポイント入力。 
モータ回転方向を指定するための切替入力デジタル出力は、周波数出力又はエラー出力のいず
れかでプログラムできます

追加機能 熱過負荷に対する保護である電流制限に統合されます。  
オプションで電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操作できます。

1) ホールセンサ無しのブラシレスDCモータ：fPWM = 24 kHz
2) S2モードではで最大2秒

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

SC 1801 S

ø2,2

13,2
15,25
(6x2,54)

(7x2,54)

34

25

<14

8

17,78

(2x)

RM 2,546

1 16

9

オプションと接続情報

3533 
4763 
4289 
3980 
4764 
3530
3531
6339
6340 

SC 1801 S 3533

オプション
製品名の例：

説明種類
 機能番号機能番号

接続

注：接続割り当ての詳細については、SCの装置マニュアル
をご覧ください。

  9 Mot C
10  Mot B
11  Mot A
12  SGND
13  VCC

14  Sens C
15  Sens B
16  Sens A

 1 UP

 2 Umot

 3 GND
 4 Unsoll

 5 DIR
 6 FG
 7 -
 8 -

アブソリュートエンコーダ 2極
センサレス (高速)

ホールセンサ(アナログ) 2極
アブソリュートエンコーダ 4極
ホールセンサ (アナログ) 4極
ホールセンサ (デジタル)2極 

ホールセンサ (デジタル)4極 
ホールセンサ (デジタル)14極 

インクリメンタルエンコーダ 

BL
BL
BL
BL
BL
BL
DC
BL
BL

製品接続

DCモータ ブラシレスDCモータ

0615 ... S 2232 ... SR
0816 ... SR 2233 ... S
1016 ... SR 2237 ... CXR
1024 ... SR 1506 ... SR
1219 ... G 1512 ... SR
1224 ... SR 2607 ... SR
1319 ... SR 2619 ... SR
1331 ... SR
1336 ... CXR
1516 ... S
1516 ... SR
1524 ... SR
1624 ... S
1717 ... SR
1724 ... SR
1727 ... CXR
1741 ... CXR
2224 ... SR
2230 ... S

0824 ... B
1028 ... B
1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
2036 ... B
2214 ... BXT R
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
1509 ... B
1515 ... B
2610 ... B
2622 ... B

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについて
は、「アクセサリー」のチャプターをご
参照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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スピード・コントローラ
2象限PWM
PCから設定可能

SC 2402 P
22℃環境 SC 2402 P
回路への電源 UP 5 ... 24 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 24 V DC
PWMスイッチング周波数 1) fPWM 96 kHz
効率 η 95 %
最大連続出力電流 Icont 2 A
最大ピーク出力電流 2) Imax 4 A
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel 0,03 A
動作温度範囲 -25 ... +60 °C
重量 14 g

インターフェース
セットポイント仕様の設定、スピードコントローラのUSBプログラムアダプターを介した操作モードおよびコントローラパラメータ。
注: プログラムアダプターは直接このバージョンのスピードコントローラには接続できません。

基本の機能

スピード制御操作:

 ■ インクリメンタルエンコーダ付またはインクリメンタルエンコーダなし
のDCマイクロモータ

 ■ デジタルまたはアナログのホールセンサ付ブラシレスDCサーボモ
ータ

 ■ ホールセンサなしブラシレスDCサーボモータ（センサーレス運転）

 ■ デジタルホールセンサおよびインクリメンタルエンコーダ付ブラシレ
スDCサーボモータ

 ■ -アブソリュートエンコーダ付ブラシレスDCサーボモータ

注: バージョンについてはオプションおよび接続についての情報をご覧
ください。

機能範囲

説明 最大二倍の連続電流での断続動作。 
モータとエレクトロニクスに対する分離電源。 
PIコントローラによる統合されたスピードコントロール。 
逆起電力(EMF)の評価によるセンサーレス操作。 
PWMもしくはアナログ電圧値を介した速度のセットポイント入力。 
モータ回転方向を指定するための切替入力デジタル出力は、周波数出力又はエラー出力のいず
れかでプログラムできます

追加機能 熱過負荷に対する保護である電流制限に統合されます。  
オプションで電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操作できます。

1) ホールセンサ無しのブラシレスDCモータ：fPWM = 24 kHz
2) S2モードではで最大6秒

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

SC 2402 P

RM 5,08

<23

6,6 ±0,5

0,635

62,5 ±0,5

56,6 ±0,5

38,1 ±0,5

1

8 9

16

(4x) 4,5 ±0,2

オプションと接続情報

4763 
4289 
3980 
4764 
3530
3531
4475
4476
6339
6340

SC 2402 P 3530

オプション
製品名の例：

説明種類
 機能番号機能番号

接続

注：接続割り当ての詳細については、SCの装置マニュアル
をご覧ください。

  9 Mot C
10  Mot B
11  Mot A
12  SGND
13  VCC

14  Sens C
15  Sens B
16  Sens A

 1 UP

 2 Umot

 3 GND
 4 Unsoll

 5 DIR
 6 FG
 7 IO 2
 8 IO 1

アブソリュートエンコーダ 2極
ホールセンサ(アナログ) 2極
アブソリュートエンコーダ 4極
ホールセンサ (アナログ) 4極
ホールセンサ (デジタル) 
インクリメンタルエンコーダ 
デジタルホール+エンコード
デジタルホール+ブレーキイネーブル

BL
BL
BL
BL
BL
DC
BL
BL
BL
BL

ホールセンサ (デジタル)4極 
ホールセンサ (デジタル)14極 

製品接続

DCモータ ブラシレスDCモータ

1741 ... CXR
2224 ... SR
2230 ... S
2232 ... SR
2233 ... S
2237 ... CXR
2342 ... CR
2642 ... CR
2642 ... CXR
2657 ... CR
2657 ... CXR
3242 ... CR
3257 ... CR
3272 ... CR

0620 ... B
0824 ... B
1028 ... B
1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
2036 ... B
2214 ... BXT R
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B
3216 ... BXT R
3216 ... BXT H
3242 ... BX4

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについて
は、「アクセサリー」のチャプターをご
参照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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スピード・コントローラ
2象限PWM
PCから設定可能

SC 2804 S
22℃環境 SC 2804 S
回路への電源 UP 5 ... 28 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 28 V DC
PWMスイッチング周波数 1) fPWM 96 kHz
効率 η 95 %
最大連続出力電流 Icont 4 A
最大ピーク出力電流 2) Imax 8 A
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel 0,03 A
動作温度範囲 -25 ... +60 °C
重量 160 g

インターフェース
セットポイント仕様の設定、スピードコントローラのUSBプログラムアダプターを介した操作モードおよびコントローラパラメータ。

基本の機能

スピード制御操作:

 ■ インクリメンタルエンコーダ付またはインクリメンタルエンコーダなし
のDCマイクロモータ

 ■ デジタルまたはアナログのホールセンサ付ブラシレスDCサーボモ
ータ

 ■ ホールセンサなしブラシレスDCサーボモータ（センサーレス運転）

 ■ デジタルホールセンサおよびインクリメンタルエンコーダ付ブラシレ
スDCサーボモータ

 ■ -アブソリュートエンコーダ付ブラシレスDCサーボモータ

注: バージョンについてはオプションおよび接続についての情報をご覧
ください。

機能範囲

説明 最大二倍の連続電流での断続動作。 
モータとエレクトロニクスに対する分離電源。 
PIコントローラによる統合されたスピードコントロール。 
逆起電力(EMF)の評価によるセンサーレス操作。 
PWMもしくはアナログ電圧値を介した速度のセットポイント入力。 
モータ回転方向を指定するための切替入力デジタル出力は、周波数出力又はエラー出力のいず
れかでプログラムできます

追加機能 熱過負荷に対する保護である電流制限に統合されます。  
オプションで電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操作できます。

1) ホールセンサ無しのブラシレスDCモータ：fPWM = 24 kHz
2) S2モードではで最大6秒

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

SC 2804 S

(5x) ø3,5

65
50
18

3,6(4x)

22 ±0,3

3 ±0,2

RM 5

40 50 58

1

8 9

16

縮小図

オプションと接続情報

4763 
4289 
3980 
4764 
3530
3531
4475
4476
6339
6340

SC 2804 S 3530

オプション
製品名の例：

説明種類
 機能番号機能番号

接続

注：接続割り当ての詳細については、SCの装置マニュアル
をご覧ください。

  9 Mot C
10  Mot B
11  Mot A
12  SGND
13  VCC

14  Sens C
15  Sens B
16  Sens A

 1 UP

 2 Umot

 3 GND
 4 Unsoll

 5 DIR
 6 FG
 7 IO 2
 8 IO 1

アブソリュートエンコーダ 2極
ホールセンサ(アナログ) 2極
アブソリュートエンコーダ 4極
ホールセンサ (アナログ) 4極
ホールセンサ (デジタル) 2極 

ホールセンサ (デジタル) 4極 
ホールセンサ (デジタル) 14極 

インクリメンタルエンコーダ 
デジタルホール+エンコード
デジタルホール+ブレーキイネーブル

BL
BL
BL
BL
BL
DC
BL
BL
BL
BL

製品接続

DCモータ ブラシレスDCモータ

1741 ... CXR
2224 ... SR
2230 ... S
2232 ... SR
2233 ... S
2237 ... CXR
2342 ... CR
2642 ... CR
2642 ... CXR
2657 ... CR
2657 ... CXR
2668 ... CR
3242 ... CR
3257 ... CR
3272 ... CR
3863 ... CR
3890 ... CR

0620 ... B 4221 ... BXT R
0824 ... B 4221 ... BXT H
1028 ... B
1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
2036 ... B
2057 ... B
2214 ... BXT R
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B
3216 ... BXT R
3216 ... BXT H
3242 ... BX4
3268 ... BX4
3564 ... B

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについて
は、「アクセサリー」のチャプターをご
参照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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スピード・コントローラ
4象限PWM
PCから設定可能

SC 5004 P
22℃環境 SC 5004 P
回路への電源 UP 6 ... 50 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 50 V DC
PWMスイッチング周波数 1) fPWM 96 kHz
効率 η 95 %
最大連続出力電流 Icont 4 A
最大ピーク出力電流 2) Imax 8 A
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel 0,1 A
動作温度範囲 -25 ... +60 °C
重量 14 g

インターフェース
セットポイント仕様の設定、スピードコントローラのUSBプログラムアダプターを介した操作モードおよびコントローラパラメータ。
注: プログラムアダプターは直接このバージョンのスピードコントローラには接続できません。

基本の機能

スピード制御操作:

 ■ インクリメンタルエンコーダつきDCマイクロモータ

 ■ デジタルまたはアナログのホールセンサ付ブラシレスDCサーボモ
ータ

 ■ デジタルホールセンサおよびインクリメンタルエンコーダ付ブラシレ
スDCサーボモータ

 ■ -アブソリュートエンコーダ付ブラシレスDCサーボモータ

注: バージョンについてはオプションおよび接続についての情報をご覧
ください。

機能範囲

説明 最大二倍の連続電流での断続動作。 
モータとエレクトロニクスに対する分離電源。 
PIコントローラによる統合されたスピードコントロール。 
PWMもしくはアナログ電圧値を介した速度のセットポイント入力。 
モータ回転方向を指定するための切替入力デジタル出力は、周波数出力又はエラー出力のいず
れかでプログラムできます

追加機能 熱過負荷に対する保護である電流制限に統合されます。  
オプションで電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操作できます。

1) ホールセンサ無しのブラシレスDCモータ：fPWM = 24 kHz
2) S2モードではで最大6秒

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

SC 5004 P

RM 5,08

<23

6,6 ±0,5

0,635

62,5 ±0,5

56,6 ±0,5

38,1 ±0,5

1

8 9

16

(4x) 4,5 ±0,2

オプションと接続情報

4763 
4289 
3980 
4764 
3530
3531
4475
4476
6339
6340

SC 5004 P 3530

オプション
製品名の例：

説明種類
 機能番号機能番号

接続

注：接続割り当ての詳細については、SCの装置マニュアル
をご覧ください。

  9 Mot C
10  Mot B
11  Mot A
12  SGND
13  VCC

14  Sens C
15  Sens B
16  Sens A

 1 UP

 2 Umot

 3 GND
 4 Unsoll

 5 DIR
 6 FG
 7 IO 2
 8 IO 1

アブソリュートエンコーダ 2極
ホールセンサ(アナログ) 2極
アブソリュートエンコーダ 4極
ホールセンサ (アナログ) 4極
ホールセンサ (デジタル) 2極 

ホールセンサ (デジタル) 4極 
ホールセンサ (デジタル) 14極 

インクリメンタルエンコーダ 
デジタルホール+エンコード
デジタルホール+ブレーキイネーブル

BL
BL
BL
BL
BL
DC
BL
BL
BL
BL

製品接続

DCモータ ブラシレスDCモータ

2237 ... CXR
2342 ... CR
2642 ... CR
2642 ... CXR
2657 ... CR
2657 ... CXR
2668 ... CR
3242 ... CR
3257 ... CR
3272 ... CR
3863 ... CR
3890 ... CR

1645 ... BHS
1660 ... BHS
1660 ... BHT
2036 ... B
2057 ... B
2057 ... BA
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B
3242 ... BX4
3268 ... BX4
3564 ... B
4221 ... BXT R
4221 ... BXT H
4490 ... B
4490 ... BS

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについて
は、「アクセサリー」のチャプターをご
参照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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スピード・コントローラ
4象限PWM
PCから設定可能

SC 5008 S
22℃環境 SC 5008 S
回路への電源 UP 6 ... 50 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 50 V DC
PWMスイッチング周波数 1) fPWM 96 kHz
効率 η 95 %
最大連続出力電流 Icont 8 A
最大ピーク出力電流 2) Imax 16 A
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel 0,1 A
動作温度範囲 -25 ... +60 °C
重量 160 g

インターフェース
セットポイント仕様の設定、スピードコントローラのUSBプログラムアダプターを介した操作モードおよびコントローラパラメータ。

基本の機能

スピード制御操作:

 ■ インクリメンタルエンコーダつきDCマイクロモータ

 ■ デジタルまたはアナログのホールセンサ付ブラシレスDCサーボモ
ータ

 ■ デジタルホールセンサおよびインクリメンタルエンコーダ付ブラシレ
スDCサーボモータ

 ■ -アブソリュートエンコーダ付ブラシレスDCサーボモータ

注: バージョンについてはオプションおよび接続についての情報をご覧
ください。

機能範囲

説明 最大二倍の連続電流での断続動作。 
モータとエレクトロニクスに対する分離電源。 
PIコントローラによる統合されたスピードコントロール。 
PWMもしくはアナログ電圧値を介した速度のセットポイント入力。 
モータ回転方向を指定するための切替入力デジタル出力は、周波数出力又はエラー出力のいず
れかでプログラムできます

追加機能 熱過負荷に対する保護である電流制限に統合されます。  
オプションで電圧コントローラモードまたは固定速度モードでも操作できます。

1) ホールセンサ無しのブラシレスDCモータ：fPWM = 24 kHz
2) S2モードではで最大6秒

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

SC 5008 S

(5x) ø3,5

65
50
18

3,6(4x)

22 ±0,3

3 ±0,2

RM 5

40 50 58

1

8 9

16

縮小図

オプションと接続情報

4763 
4289 
3980 
4764 
3530
3531
4475
4476
6339
6340

SC 5008 S 3530

オプション
製品名の例：

説明種類
 機能番号機能番号

接続

注：接続割り当ての詳細については、SCの装置マニュアル
をご覧ください。

  9 Mot C
10  Mot B
11  Mot A
12  SGND
13  VCC

14  Sens C
15  Sens B
16  Sens A

 1 UP

 2 Umot

 3 GND
 4 Unsoll

 5 DIR
 6 FG
 7 IO 2
 8 IO 1

アブソリュートエンコーダ 2極
ホールセンサ(アナログ) 2極
アブソリュートエンコーダ 4極
ホールセンサ (アナログ) 4極
ホールセンサ (デジタル) 
インクリメンタルエンコーダ 
デジタルホール+エンコード
デジタルホール+ブレーキイネーブル

BL
BL
BL
BL
BL
DC
BL
BL
BL
BL

ホールセンサ (デジタル) 4極 
ホールセンサ (デジタル) 14極 

製品接続

DCモータ ブラシレスDCモータ

2237 ... CXR
2342 ... CR
2642 ... CR
2642 ... CXR
2657 ... CR
2657 ... CXR
2668 ... CR
3242 ... CR
3257 ... CR
3272 ... CR
3863 ... CR
3890 ... CR

1645 ... BHS
1660 ... BHS
1660 ... BHT
2057 ... B
2057 ... BA
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2264 ... BP4
2444 ... B
3056 ... B
3242 ... BX4
3268 ... BX4
3274 ... BP4
3564 ... B
4221 ... BXT R
4221 ... BXT H
4490 ... B
4490 ... BS

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについて
は、「アクセサリー」のチャプターをご
参照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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ドライブエレクトロニクス

モーションコントローラ  

  

MC 3001 P  DC、ブラシレスおよびリニアモーター 1 A

MC 3001 B  DC、ブラシレスおよびリニアモーター  1 A

MC 3603 S  DC、ブラシレスおよびリニアモーター 3 A

MC 5004 P  DC、ブラシレスおよびリニアモーター  4 A

MC 5005 S  DC、ブラシレスおよびリニアモーター 5 A

MC 5010 S  DC、ブラシレスおよびリニアモーター 10 A

MCST 3601  	ステッパーモータ用	  1 A



戻る
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モーション・コントローラ
V3.0、4 象限 PWM
RS232 、 CANopenインターフェース

MC 3001 P
22℃環境 MC 3001 P
回路への電源 UP 6 ... 30 V DC
モータへの電源 Umot 6 ... 30 V DC
PWMスイッチング周波数 fPWM 100 kHz
効率 η 95 %
最大連続出力電流 1) Icont 1,4 A
最大ピーク出力電流 2) Imax 5 A
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel 0,04 A
動作温度範囲 -40 ... +85 °C
重量 5 g

インターフェース MC 3001 P RS/CO
Motion Manager 6.7 の構成 RS232 / CANopen / USB
フィールドバス RS232 / CANopen

基本の機能

■ ブラシレスDCモータ、DCモータ、リニアDCモータの操作に対応可能

■ サポートされたセンサーシステム：エンコーダ、インクリメンタル・エン
コーダ（光学または磁気）、ホールセンサー（デジタルまたはアナログ）
、タコメータ

■ アナログホールセンサを位置エンコーダに使用した場合の位置決め
分解能: 回転ごとに3000の増分 

■ 3デジタル入力、2デジタル出力、2アナログ入力などフキシブルな構
成です。

■ フィールドバスを介したセットポイント仕様、直角位相、パルスおよび
方向入力またはアナログ入力

■ 全てのインターフェースバージョンでアプリケーションプログラムを通
したオプションのスタンドアロン操作が可能

機能範囲

操作モード IEC 61800-7-201またはIEC 61800-7-301に従ってPP、PV、PT、CSP、CSV、CSTおよび回帰、アナロ
グセットポイントまたは電圧制御によるポジション、速度、トルク制御

ブラシレスモータのスピード範囲 ,1極数 0 min-1 ～ 30 000 min-1 (正弦波整流） 
（オプション60 000 min-1 (ブロック整流））

アプリケーションプログラム 最大8アプリケーションプログラム（BASIC）、うち1つはオートスタート機能

追加機能 タッチプローブ入力、第2インクリメンタルエンコーダの接続、保持ブレーキの制御

インジケータ 動作状態を表示するためのLEDデータの記録（スコープ機能）やロギングとしてトレース

モータタイプ コアレスDC、ブラシレスDC および、DCリニアモータ

1) Icont = 2,4A @Umot = 12V, Icont = 1,7A @Umot = 24V
2) S2モードではで最大2秒

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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寸法図

MC 3001 P RS/CO

20,32X1

X2

RM 2,54
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<11,4
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±0,3

23

オプションと接続情報
MC 3001 P RS/CO

オプション
製品名の例：

機能 説明番号
接続図説明種類

X1      USB       マイクロ USB コネクタ

X2      ピンヘッダー アナログおよびデジタル入力/出力, 
コントローラおよびモータ供給, 
フィールドバス, モータフェーズ, センサ

注：接続割り当ての詳細については、MC 3001の装置マニュアルをご覧ください。
マザーボードの接続および機能の詳細については、MC 3001の装置マニュアルをご覧ください。

マザーボード MB1 MC 3001 の組み合わせ 品番：
ホールセンサやエンコーダ付きの一般的な BL/DC モータ向け 6500.01802 
DC モータとエンコーダ IE2, IEH2, IEH3(L) 6500.01807 
DC モータとエンコーダ IE3(L), IER3(L), IERS3(L) 6500.01808 
DC モータとエンコーダ PA2-100, HEM3 6500.01809 
BL モータとエンコーダ AESM, IEM3 6500.01810 
BL/DC モータとエンコーダ PA2-50, HXM3 6500.01811
DC モータとエンコーダ IEP3-4096 6500.01879 

製品接続

DCモータ ブラシレスDCモータ リニア・DC サーボモータ

0620 ... B
0824 ... B
1028 ... B
1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
2036 ... B
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B

LM 0830 ... 01
LM 1247 ... 11
LM 1483 ... 11
LM 2070 ... 11

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについて
は、「アクセサリー」のチャプターをご
参照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

0615 ... S

2642 ... CR

0816 ... SR
2642 ... CXR

1016 ... SR
1024 ... SR
1224 ... SR
1319 ... SR
1331 ... SR
1336 ... CXR
1516 ... SR
1524 ... SR
1717 ... SR
1724 ... SR
1727 ... CXR
1741 ... CXR
2224 ... SR
2232 ... SR
2237 ... CXR
2342 ... CR
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モーション・コントローラ
V3.0、4 象限 PWM
RS232 、 CANopenインターフェース

MC 3001 B
22℃環境 MC 3001 B
回路への電源 UP 6 ... 30 V DC
モータへの電源 Umot 6 ... 30 V DC
PWMスイッチング周波数 fPWM 100 kHz
効率 η 95 %
最大連続出力電流 1) Icont 1 A
最大ピーク出力電流 2) Imax 5 A
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel 0,04 A
動作温度範囲 -40 ... +85 °C
重量 2 g

インターフェース MC 3001 B RS/CO
Motion Manager 6.7 の構成 RS232 / CANopen / USB
フィールドバス RS232 / CANopen

基本の機能

■ ブラシレスDCモータ、DCモータ、リニアDCモータの操作に対応可能

■ サポートされたセンサーシステム：エンコーダ、インクリメンタル・エン
コーダ（光学または磁気）、ホールセンサー（デジタルまたはアナログ）
、タコメータ

■ アナログホールセンサを位置エンコーダに使用した場合の位置決め
分解能: 回転ごとに3000の増分 

■ 3デジタル入力、2デジタル出力、2アナログ入力などフキシブルな構
成です。

■ フィールドバスを介したセットポイント仕様、直角位相、パルスおよび
方向入力またはアナログ入力

■ 全てのインターフェースバージョンでアプリケーションプログラムを通
したオプションのスタンドアロン操作が可能

機能範囲

操作モード IEC 61800-7-201またはIEC 61800-7-301に従ってPP、PV、PT、CSP、CSV、CSTおよび回帰、アナロ
グセットポイントまたは電圧制御によるポジション、速度、トルク制御

ブラシレスモータのスピード範囲 ,1極数 0 min-1 ～ 30 000 min-1 (正弦波整流） 
（オプション60 000 min-1 (ブロック整流））

アプリケーションプログラム 最大8アプリケーションプログラム（BASIC）、うち1つはオートスタート機能

追加機能 タッチプローブ入力、第2インクリメンタルエンコーダの接続、保持ブレーキの制御

インジケータ 動作状態を表示するためのLEDデータの記録（スコープ機能）やロギングとしてトレース

モータタイプ コアレスDC、ブラシレスDC および、DCリニアモータ

1) Icont = 2,1A @Umot = 12V, Icont = 1,3A @Umot = 24V
2) S2モードではで最大2秒

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。



戻る
www.faulhaber.com

寸法図

MC 3001 B RS/CO

C B

< 2,6

27 ±0,3

9 9,1

0,1

±0,316
5,3

5,9A

3x
Molex 505417-3410

オプションと接続情報
MC 3001 B RS/CO

オプション
製品名の例：

機能 説明番号
接続図説明種類

A,B,C    超小型基板対基板コネクタ        アナログおよびデジタル入力/出力, 
       コントローラおよびモータ供給, 
      フィールドバス, モータフェーズ, センサ

注：接続割り当ての詳細については、MC 3001の装置マニュアルをご覧ください。
マザーボードの接続および機能の詳細については、MC 3001の装置マニュアルをご覧ください。

マザーボード MB1 MC 3001 の組み合わせ 品番：
ホールセンサやエンコーダ付きの一般的な BL/DC モータ向け 6500.01802 
DC モータとエンコーダ IE2, IEH2, IEH3(L) 6500.01807 
DC モータとエンコーダ IE3(L), IER3(L), IERS3(L) 6500.01808 
DC モータとエンコーダ PA2-100, HEM3 6500.01809 
BL モータとエンコーダ AESM, IEM3 6500.01810 
BL/DC モータとエンコーダ PA2-50, HXM3 6500.01811
DC モータとエンコーダ IEP3-4096 6500.01879 

製品接続

DCモータ ブラシレスDCモータ リニア・DC サーボモータ

0615 ... S

2642 ... CR

0816 ... SR
2642 ... CXR

1016 ... SR
1024 ... SR
1224 ... SR
1319 ... SR
1331 ... SR
1336 ... CXR
1516 ... SR
1524 ... SR
1717 ... SR
1724 ... SR
1727 ... CXR
1741 ... CXR
2224 ... SR
2232 ... SR
2237 ... CXR
2342 ... CR

0620 ... B
0824 ... B
1028 ... B
1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
2036 ... B
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B

LM 0830 ... 01
LM 1247 ... 11
LM 1483 ... 11
LM 2070 ... 11

ケーブル/アクセサリー

弊社の幅広いアクセサリーについて
は、「アクセサリー」のチャプターをご
参照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。
Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。



戻る
Edition 2023 Mar. 15

モーション・コントローラ
V3.0、4 象限PWM
RS232 、 CANopen または EtherCATインターフェース

MC 3603 S
22℃環境 MC 3603 S
回路への電源 UP 6 ... 36 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 36 V DC
PWMスイッチング周波数 fPWM 100 kHz
効率 η 95 %
最大連続出力電流 Icont 3 A
最大ピーク出力電流 1) Imax 9 A
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel RS / CO: 0,05   ET: 0,08 A
動作温度範囲 -40 ... +85 °C
重量 RS / CO: 45   ET: 68 g

インターフェース MC 3603 S RS/CO MC 3603 S ET
Motion Manager 6.7 の構成 RS232 / USB RS232 / USB
フィールドバス RS232 / CANopen EtherCAT

基本の機能

 ■ ブラシレスDCモータ、DCモータ、リニアDCモータの操作に対応可能 

 ■ サポートされたセンサーシステム：エンコーダ、インクリメンタル・エン
コーダ（光学または磁気）、ホールセンサー（デジタルまたはアナログ）
、タコメータ 

 ■ アナログホールセンサを位置エンコーダに使用した場合の位置決め
分解能: 回転ごとに3000の増分 

 ■ 3デジタル入力、2デジタル出力、2アナログ入力などフキシブルな構
成です。 

 ■ フィールドバスを介したセットポイント仕様、直角位相、パルスおよび
方向入力またはアナログ入力  

 ■ 全てのインターフェースバージョンでアプリケーションプログラムを通
したオプションのスタンドアロン操作が可能 

機能範囲

操作モード IEC 61800-7-201またはIEC 61800-7-301に従ってPP、PV、PT、CSP、CSV、CSTおよび回帰、アナロ
グセットポイントまたは電圧制御によるポジション、速度、トルク制御

ブラシレスモータのスピード範囲 ,1極数 0 min-1 ～ 30 000 min-1 (正弦波整流） 
（オプション60 000 min-1 (ブロック整流））

アプリケーションプログラム 最大8アプリケーションプログラム（BASIC）、うち1つはオートスタート機能

追加機能 タッチプローブ入力、第2インクリメンタルエンコーダの接続、保持ブレーキの制御

インジケータ 動作状態を表示するためのLEDデータの記録（スコープ機能）やロギングとしてトレース

モータタイプ コアレスDC、ブラシレスDC および、DCリニアモータ

1) S2モードではで最大5秒

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図

MC 3603 S RS/CO MC 3603 S ET
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縮小図
   

   

オプションと接続情報

6889
6890

MC 3603 S ET 6889

オプション 

製品名の例：

機能 説明番号
接続図

注：接続割り当ての詳細については、MC 3603の装置マニュアルをご覧く
ださい。エンコーダの接続および機能の詳細については、MC 3603
の装置マニュアルをご覧ください。

説明種類

エンコーダ付きDCモーター用 IE2, IEH2, IEH3, IEH3L 
エンコーダ付きDCモーター用 IE3, IER3, IERS3, IE3L, IER3L, IERS3L

エンコーダの組み合わせ 
エンコーダの組み合わせ 

X1 USB構成インターフェース  マイクロ USB コネクタ

X2 フィールドバス   RS 232 または CANopen

X3 ピンヘッダー   アナログおよびデジタル入力/出力, 
    コントローラおよびモータ供給

M1 モータフェーズ   ブラシレスまたはDCモーター

M2 センサ   デジタルまたはアナログ

M3 エンコーダ   絶対または増分
 

IN  フィールドバス   EtherCAT IN
OUT  フィールドバス   EtherCAT OUT

製品接続

DCモータ ブラシレスDCモータ リニア・DC サーボモータ

1319 ... SR 3257 ... CR
1331 ... SR
1336 ... CXR
1516 ... SR
1524 ... SR
1717 ... SR
1724 ... SR
1727 ... CXR
1741 ... CXR
2224 ... SR
2232 ... SR
2237 ... CXR
2342 ... CR
2642 ... CR
2642 ... CXR
2657 ... CR
2657 ... CXR
2668 ... CR
3242 ... CR

1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
1645 ... BHS
1660 ... BHT
2036 ... B
2057 ... B
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B
3216 ... BXT H
3242 ... BX4
3268 ... BX4
4221 ... BXT H

LM 1247 ... 11
LM 1483 ... 11
LM 2070 ... 11

ケーブル/アクセサリー

MC 3603コントローラシリーズには、
幅広いアクセサリパックがご利用いた
だけます。

コントローラおよびモータ供給、セン
サーおよびインターフェース、モータ
ーおよび供給側のコネクタ、オプショ
ンDINレールマウントのメカニカルコ
ンポーネントが含まれています。

弊社の幅広いアクセサリーについて
は、「アクセサリー」のチャプターをご
参照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com



戻る
Edition 2022 Feb. 28

モーション・コントローラ
V3.0、4 象限PWM
RS232 、 CANopen または EtherCATインターフェース

MC 5004 P
22℃環境 MC 5004 P
回路への電源 UP 12 ... 50 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 50 V DC
PWMスイッチング周波数 fPWM 100 kHz
効率 η 95 %
最大連続出力電流 Icont 4 A
最大ピーク出力電流 1) Imax 12 A
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel RS / CO: 0,06   ET: 0,07 A
動作温度範囲 -40 ... +85 °C
重量 RS / CO: 22   ET: 47 g

インターフェース MC 5004 P RS/CO MC 5004 P ET
Motion Manager 6.0 の構成 RS232 / USB RS232 / USB
フィールドバス RS232 / CANopen EtherCAT

基本の機能

 ■ ブラシレスDCモータ、DCモータ、リニアDCモータの操作に対応可能

 ■ サポートされたセンサーシステム：エンコーダ (AES または SSI)、イン
クリメンタル・エンコーダ（光学または磁気）、ホールセンサー（デジタ
ルまたはアナログ）、タコメータ

 ■ アナログホールセンサを位置エンコーダに使用した場合の位置決め
分解能: 回転ごとに3000の増分

 ■ 8デジタル入力、3デジタル出力、 
2アナログ入力などフキシブルな構成

 ■ フィールドバスを介したセットポイント仕様、直角位相、パルスおよび
方向入力またはアナログ入力

 ■ 全てのインターフェースバージョンでアプリケーションプログラムを通
したオプションのスタンドアロン操作が可能

機能範囲

操作モード IEC 61800-7-201またはIEC 61800-7-301に従ってPP、PV、PT、CSP、CSV、CSTおよび回帰、アナロ
グセットポイントまたは電圧制御によるポジション、速度、トルク制御

ブラシレスモータのスピード範囲 ,1極数 0 min-1 ～ 30 000 min-1 (正弦波整流） 
（オプション60 000 min-1 (ブロック整流））

アプリケーションプログラム 最大8アプリケーションプログラム（BASIC）、うち1つはオートスタート機能

追加機能 タッチプローブ入力、第2インクリメンタルエンコーダの接続、保持ブレーキの制御

インジケータ 動作状態を表示するためのLEDデータの記録（スコープ機能）やロギングとしてトレース

モータタイプ コアレスDC、ブラシレスDC および、DCリニアモータ

1) S2モードではで最大1秒

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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縮小図
   

   

2.54mmピッチ

オプションと接続情報

FC

5621

MC 5004 P ET

オプション 

製品名の例：

機能 説明番号
接続図

X1 USB構成インターフェース   USB 

X2 ピンヘッダー   アナログおよびデジタル入力/出力, 
    コントローラおよびモータ供給, 
    フィールドバス, モータフェーズ, センサ

IN  フィールドバス   EtherCAT IN
OUT  フィールドバス   EtherCAT OUT

注：接続割り当ての詳細については、MC5004の装置マニュアルをご覧ください。

説明種類

インターフェースコネクタ DIN、
フラットケーブルとの組み合わせで使用
(「アクセサリー」のチャプターを参照してください)

水平 PCB アセンブリマルチピンコネクタ

EtherCAT イン/アウト

製品接続

DCモータ ブラシレスDCモータ リニア・DC サーボモータ

1319 ... SR 3257 ... CR
1331 ... SR 3272 ... CR
1336 ... CXR
1516 ... SR
1524 ... SR
1717 ... SR
1724 ... SR
1727 ... CXR
1741 ... CXR
2224 ... SR
2232 ... SR
2237 ... CXR
2342 ... CR
2642 ... CR
2642 ... CXR
2657 ... CR
2657 ... CXR
2668 ... CR
3242 ... CR

1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
1645 ... BHS
1660 ... BHT
2036 ... B
2057 ... B
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B
3216 ... BXT H
3242 ... BX4
3268 ... BX4
4221 ... BXT H

LM 0830 ... 01
LM 1247 ... 11
LM 1483 ... 11
LM 2070 ... 11

ケーブル/アクセサリー

MC 5004コントローラシリーズには、
幅広いアクセサリパックがご利用いた
だけます。

複数軸（スレーブ）において最大4台の
コントローラで操作可能なマザーボ
ードをご利用いただけます。

コントローラおよびモータ供給、セン
サーおよびインターフェース、モータ
ーおよび供給側のコネクタ、オプショ
ンDINレールマウントのメカニカルコ
ンポーネントが含まれています。

弊社の幅広いアクセサリーについて
は、「アクセサリー」のチャプターをご
参照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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モーション・コントローラ
V3.0、4 象限PWM
RS232 、 CANopen または EtherCATインターフェース

MC 5005 S
22℃環境 MC 5005 S
回路への電源 UP 12 ... 50 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 50 V DC
PWMスイッチング周波数 fPWM 100 kHz
効率 η 97 %
最大連続出力電流 Icont 5 A
最大ピーク出力電流 1) Imax 15 A
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel RS / CO: 0,06   ET: 0,07 A
動作温度範囲 -40 ... +85 °C
ハウジング材質 アルミ、パウダーコート
重量 RS / CO: 230   ET: 270 g

インターフェース MC 5005 S RS MC 5005 S CO MC 5005 S ET
Motion Manager 6.0 の構成 RS232 / USB CANopen / USB RS232 / USB
フィールドバス RS232 CANopen EtherCAT

基本の機能

 ■ ブラシレスDCモータ、DCモータ、リニアDCモータの操作に対応可能

 ■ サポートされたセンサーシステム：エンコーダ (AES または SSI)、イン
クリメンタル・エンコーダ（光学または磁気）、ホールセンサー（デジタ
ルまたはアナログ）、タコメータ

 ■ アナログホールセンサを位置エンコーダに使用した場合の位置決め
分解能: 回転ごとに3000の増分

 ■ 3デジタル入力、2デジタル出力、2アナログ入力などフキシブルな構
成です。

 ■ フィールドバスを介したセットポイント仕様、直角位相、パルスおよび
方向入力またはアナログ入力

 ■ 全てのインターフェースバージョンでアプリケーションプログラムを通
したオプションのスタンドアロン操作が可能

機能範囲

操作モード IEC 61800-7-201またはIEC 61800-7-301に従ってPP、PV、PT、CSP、CSV、CSTおよび回帰、アナロ
グセットポイントまたは電圧制御によるポジション、速度、トルク制御

ブラシレスモータのスピード範囲 ,1極数 0 min-1 ～ 30 000 min-1 (正弦波整流） 
（オプション60 000 min-1 (ブロック整流））

アプリケーションプログラム 最大8アプリケーションプログラム（BASIC）、うち1つはオートスタート機能

追加機能 タッチプローブ入力、第2インクリメンタルエンコーダの接続、保持ブレーキの制御

インジケータ 動作状態を表示するためのLEDデータの記録（スコープ機能）やロギングとしてトレース

モータタイプ コアレスDC、ブラシレスDC および、DCリニアモータ

1) S2モードではで最大60秒

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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寸法図
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オプションと接続情報

6419

MC 5005 S RS製品名の例：

機能 説明番号
接続図

注：接続割り当ての詳細については、MC5005の装置マニュアルをご覧ください。

X1 構成インターフェース  USB 
X2 フィールドバス  RS: RS232
   CO: CANOpen
X3 入力/出力 DigIn1, DigIn2, DigIn3 TTL または PLC レベル
  DigOut1, DigOut2 最大0.7A直流
  AnIn1, AnIn2 ± 10V AGND
  Uout / GND        5V  
X4 回路への電源
X5 モータへの電源

M1 モータ相 A, B, C

M2 ホールセンサ A, B, C  デジタルまたはアナログ
  Uout / GND        5V 

M3 エンコーダ A, A, B, B, I, I   max. 5MHz
  EN, EN, CLOCK, CLOCK, DATA, DATA  AES または SSI
  Uout / GND        5V 
IN  フィールドバス  EtherCAT IN
OUT  フィールドバス  EtherCAT OUT

 

入力/出力
オプション 説明種類

エンコーダ接続 アブソリュートエンコーダ AES-4096 L, AEMT-12/16 L  
との組み合わせのための統合終端抵抗器

製品接続

DCモータ ブラシレスDCモータ リニア・DC サーボモータ

2237 ... CXR
2342 ... CR
2642 ... CR
2642 ... CXR
2657 ... CR
2657 ... CXR
2668 ... CR
3242 ... CR
3257 ... CR
3272 ... CR

1645 ... BHS
1660 ... BHT
2036 ... B
2057 ... B
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B
3216 ... BXT H
3242 ... BX4
3268 ... BX4
3564 ... B
4221 ... BXT H

LM 1247 ... 11
LM 1483 ... 11
LM 2070 ... 11

ケーブル/アクセサリー

MC 5010, MC 5005コントローラシリ
ーズには、幅広いアクセサリパックが
ご利用いただけます。

弊社の幅広いアクセサリーについて
は、「アクセサリー」のチャプターをご
参照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

www.faulhaber.com
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モーション・コントローラ
V3.0、4 象限PWM
RS232 、 CANopen または EtherCATインターフェース

MC 5010 S
22℃環境 MC 5010 S
回路への電源 UP 12 ... 50 V DC
モータへの電源 Umot 0 ... 50 V DC
PWMスイッチング周波数 fPWM 100 kHz
効率 η 97 %
最大連続出力電流 Icont 10 A
最大ピーク出力電流 1) Imax 30 A
合計スタンバイ電流 (@ UP =24V) lel RS / CO: 0,06   ET: 0,07 A
動作温度範囲 -40 ... +85 °C
ハウジング材質 アルミ、パウダーコート
重量 RS / CO: 230   ET: 270 g

インターフェース MC 5010 S RS MC 5010 S CO MC 5010 S ET
Motion Manager 6.0 の構成 RS232 / USB CANopen / USB RS232 / USB
フィールドバス RS232 CANopen EtherCAT

基本の機能

 ■ ブラシレスDCモータ、DCモータ、リニアDCモータの操作に対応可能

 ■ サポートされたセンサーシステム：エンコーダ (AES または SSI)、イン
クリメンタル・エンコーダ（光学または磁気）、ホールセンサー（デジタ
ルまたはアナログ）、タコメータ

 ■ アナログホールセンサを位置エンコーダに使用した場合の位置決め
分解能: 回転ごとに3000の増分

 ■ 3デジタル入力、2デジタル出力、2アナログ入力などフキシブルな構
成です。

 ■ フィールドバスを介したセットポイント仕様、直角位相、パルスおよび
方向入力またはアナログ入力

 ■ 全てのインターフェースバージョンでアプリケーションプログラムを通
したオプションのスタンドアロン操作が可能

機能範囲

操作モード IEC 61800-7-201またはIEC 61800-7-301に従ってPP、PV、PT、CSP、CSV、CSTおよび回帰、アナロ
グセットポイントまたは電圧制御によるポジション、速度、トルク制御

ブラシレスモータのスピード範囲 ,1極数 0 min-1 ～ 30 000 min-1 (正弦波整流）

アプリケーションプログラム 最大8アプリケーションプログラム（BASIC）、うち1つはオートスタート機能

追加機能 タッチプローブ入力、第2インクリメンタルエンコーダの接続、保持ブレーキの制御

インジケータ 動作状態を表示するためのLEDデータの記録（スコープ機能）やロギングとしてトレース

モータタイプ コアレスDC、ブラシレスDC および、DCリニアモータ

1) S2モードではで最大3秒

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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寸法図

MC 5010 S MC 5010 S RS/CO

M1

MC 5010 S ET

±0,5

±0,5

±0,5

(4x) ø3,5

105
98

±0,153,2

115 ±0,33

18

M2 M3

X1 X2 X3 X4 X5

75

±144
±126

OUT IN

縮小図

オプションと接続情報

6419

MC 5010 S RS製品名の例：

機能 説明番号
接続図

注：接続割り当ての詳細については、MC5010の装置マニュアルをご覧ください。

X1 構成インターフェース  USB 
X2 フィールドバス  RS: RS232
   CO: CANOpen
X3 入力/出力 DigIn1, DigIn2, DigIn3 TTL または PLC レベル
  DigOut1, DigOut2 最大0.7A直流
  AnIn1, AnIn2 ± 10V AGND
  Uout / GND        5V  
X4 回路への電源
X5 モータへの電源

M1 モータ相 A, B, C

M2 ホールセンサ A, B, C  デジタルまたはアナログ
  Uout / GND        5V 

M3 エンコーダ A, A, B, B, I, I   max. 5MHz
  EN, EN, CLOCK, CLOCK, DATA, DATA  AES または SSI
  Uout / GND        5V 
IN  フィールドバス  EtherCAT IN
OUT  フィールドバス  EtherCAT OUT

 

入力/出力
オプション 説明種類

エンコーダ接続 アブソリュートエンコーダ AES-4096 L, AEMT-12/16 L  
との組み合わせのための統合終端抵抗器

製品接続

DCモータ ブラシレスDCモータ

3242 ... CR
3257 ... CR
3272 ... CR
3863 ... CR
3890 ... CR

2264 ... BP4
3242 ... BX4
3268 ... BX4
3274 ... BP4
3564 ... B
4490 ... B
4490 ... BS

ケーブル/アクセサリー

MC 5010, MC 5005コントローラシリ
ーズには、幅広いアクセサリパックが
ご利用いただけます。

弊社の幅広いアクセサリーについて
は、「アクセサリー」のチャプターをご
参照ください。

技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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9 ... 36 V DC
16 000 kHz
0 ... 1,1 A
1,6 A
5 mA

30 µs

3 
1

6
1

– 30 ... + 70 °C
22 g

Edition 2022 Jun. 10

MCST 3601
MCST 3601 

UB

fclk
Icont
Imax

N

3) 接続13と14を交差させると、コントローラに回復不能なダメージを与える恐れがあります。
4) S/D =ステップおよび方向（直接駆動）モード。

技術データ及び寿命性能上の注意事項について 
「技術情報」を参照してください。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なく変更する場合がありま。
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マイクロステッピング付1軸コントローラ
USBインターフェースおよび基準入力

組み合わせの場合：
ステッピングモータ

モーションコントローラ

供給電源
クロック周波数
最大連続出力電流 1)

最大ピーク出力電流
最大電流分解能
マイクロステッピング 256まで 2)

走査速度（フルステップモード時）

入力：
– デジタル、24V DC互換
– アナログ、10V DC互換

出力：
– オープンドレインDC24V
– +5V DC, 100mA

動作温度範囲
重量

1) 周囲温度：22℃
2) マイクロ・ステップ／フル・ステップ

接続情報
接続情報　接続1～6: デジタル入力
REF_L / DIR_IN 左側停止スイッチ入力 +5VまでのプログラマブルプルアップまたはS/D4)操作モードでの方向入力
REF_R / EN_IN 右側停止スイッチ入力　 +5VまでのプログラマブルプルアップまたはS/D4)操作モードでの入力
HOME / STEP_IN ホームスイッチ入力 +5Vまでのプログラマブルプルアップまたは S/D4)操作モードでのステップ入力
ENC_A / IN1 インクリメンタルエンコーダ チャンネルA入力またはデジタル入力1
ENC_B / IN2 インクリメンタルエンコーダ チャンネルB入力またはデジタル入力2
ENC_N / IN3 インクリメンタルエンコーダ インデックス／ヌルチャンネルN入力またはデジタル入力3

接続7： +5V出力
電流範囲　 0 ... 100 mA

接続8, 132), 24： GND　
信号用接地

接続9～12： モータ A+, A-, B+, B-
出力電圧 = UB VDC
コイル電流範囲 0 ... 1,1 A
プログラムおよびジャンパ設定による）　 0 ... 1,6 (ピーク） A

接続143)  : UB

電源電圧範囲 9 ... 36 VDC

接続15～16: –
最大転送速度 1 Mbits/s
最大ノード数 110
終端抵抗値（2x） 120 Ohm

接続17～22: デジタル出力
電圧範囲オープンドレイン出力 = UB VDC
電流範囲オープンドレイン出力 0 ... 100 mA

接続23: アナログ入力 
電圧範囲アナログ入力 0 ... 10 VDC

MCST 3601 シリーズ

www.faulhaber.com
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技術データ及び寿命性能上の注意事項について 
「技術情報」を参照してください。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なく変更する場合がありま。
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オプション
個別の電源（オプション番号：3085 ）

完全な製品の説明
例： 

MCBL 3002 S RS (RS232)

MCBL 3002 F CF (ファールハーバーCANによるCANopen )

MCBL 3002 P CO (CANopen CiA)

アクセサリー
モータ 品番：
タイプ MCBL 3002 S  

モータコネクタアダプタ 0620 ... B BL 6501.00083 

 MCBL 3002 S、F 用 
プログラミング•アダプタ RS232/CAN BL 6501.00121

接続情報

MCST 3601

68

47,5

24

13

12

1

13

X3

X4

X1 X23,5

番号    機能番号 機能

  

モータの接続 電源接続縮小図

X1 モータコネクタ X2 USB 2.0 (12Mbit/s)

X3, X4　電流設定用ジャンパ

13     GND
14     UB

15     ‒
16     ‒
17     OUT0
18     OUT1
19     OUT2
20     OUT3
21     OUT4
22     OUT5
23     IN0
24     GND

 1     REF_L / DIR_IN
 2     REF_R / EN_IN
 3     HOME / STEP_IN
 4     ENC_A / IN1
 5     ENC_B / IN2
 6     ENC_I / IN3
 7     +5VOUT / 100mA
 8     GND
 9     モータ相A+
10    モータ相A-
11    モータ相B+
12    モータ相B-

コネクタハウジング: 
Molex 51021-0400 
Contacts: Molex 50079-8000 
電線: AWG 26-28

 Molex 500075-1517と互換性のあ
るいずれかの標準ミニUSB

MCST3601は、主に評価基板として使用されることを目的としたステッング
モータコントローラです。
選択した電流範囲によって、ステッピングモータを最大限に駆動できます。

範囲は、ジャンパを介して手動で選択し、TMCL-IDEソフトウェアでプログ
ラムしてください。

USB通信により完全にプログラム可能であり、多くの入出力によって、 
外部でのリアルタイムインタラクションが可能です。

フルステップまたは256までのマイクロステッピングは、プログラミングに
よって管理できます。

更に、MCST3601は、迅速なセットアップのためのネジ込み端子とステッ
ピングモータに適用される標準のケーブルソリューションと互換性のある
Molexコネクタから構成されています。

寸法図および接続情報 MCST 3601 

MCST3601には、USBケーブルとスペーサボルト4本が同梱されています。

付属品

特長

複数の軸を制御する場合、ひとつの軸につきひとつのドライバーが必要
となりますが、 MCST3601を「マスター」とし、最大2つの他のボードを「
スレーブ」とすることにより、異なる軸をコーディネートすることが可能で
す。 スレーブボードはマスターボードではステップとして方向ドライバー
として処理されます。MCST3601は、これらのステップおよび方向ドライ
バーのひとつに変換されます。

またセンサまたはエンコーダが送信する外部入力信号を読み取り、処理
する機能があります。移動開始前にホーミング機能を行わなければなら
ない場合、すなわち始動前にモータが基準位置を探している場合に、と
ても有効になります。

この機能は、閉ループレギュレータのように動作するものではないこと
にご注意ください。

www.faulhaber.com
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Adapter

   

6501.0009x  プログラミングアダプタ	SC/SCS, USB

6501.00088  プログラミングアダプタ	SC/SCS, USB/RS232

6501.00065  プログラミングアダプタ	 MCS, RS232/CAN

6501.00113  プログラミングアダプタ	MCS, RS232/CAN

6501.00121  プログラミングアダプタ	MC, RS232/CAN

6501.00135  プログラミングアダプタ	CSD MCS, Mini USB

6501.00136  プログラミングアダプタ	MC, Mini USB

6501.00159  プログラミングアダプタ	CS MCS, Mini USB

6501.00283  プログラミングアダプタ	MCS, RS232/CAN

6501.00284  プログラミングアダプタ	MCS, USB

6501.00368  Battery adapter, multi-turn encoder AEMT-12/16 L

6501.00063  エンコーダアダプタ	MC » IE2/IEH2

6501.00064  エンコーダアダプタ	MC » IE3L/IER3L/IERS3L/HEDL

6501.00084  エンコーダアダプタ	MC » IE2/IEH2

6501.00143  エンコーダアダプタMC » IE2/IEH2

6501.00144  エンコーダアダプタ	MC » PA2

6501.00145  エンコーダアダプタ	MC » HXM3

6501.00193  エンコーダアダプタ	MC » IE3/IEH3/IER3/IERS3

6501.00194  エンコーダアダプタ	MC » IE3/IEH3/IER3/IERS3

6501.00385  エンコーダアダプタ	SC » IEP3

6501.00083  モータアダプタ	SC » 0620...B

6501.00116  モータアダプタ		SC » 0824...B/1028...B IEM3

6501.00163  モータアダプタ		SC » 0824...B/1028...B IEM3

6501.00324  モータアダプタ		SC » 1660...BHx

6501.00085  モータアダプタ		MC » BX4 (Hall Sensors/AES)

6501.00086  モータアダプタ		MC/SC » BX4 (Hall Sensors/AES)

6501.00117  モータアダプタ		MC » LM0830-01

6501.00171  モータアダプタ		MC » LM1247 / LM1483

6501.00182  モータアダプタ		MC » LM1247/ LM1483 / LM2070 

6501.00321  モータアダプタ		MC » 0620 ... B

6501.00112  接続アダプタ		SCS » USB

6501.00128  接続アダプタ		PC-MC » USB-CAN

6501.00170  接続アダプタ		PC-MC » USB-RS232

6501.00323 	 アダプタセット	MC50xx,	V3.0	»	エンコーダ

ケーブルとアクセサリ

EFC 5008    電子フィルタ

EFM 5001/5003/5008  電子フィルタ

EFS 5004/3004   電子フィルタ

MBZ    ブレーキ 磁気 

PMB32    ブレーキ 磁気 

BC5004    ブレーキチョッパ

 

 プログラミングアダプタ
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V
V
mA

°C

mm
g

Uelo

Umot

Iel

5 ... 30
0 ... 30
20

0 … + 65

55 x 48 x 18
35

 6501.00096 

            M
otionManager

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

アクセサリー

and 6501.00097

概要

寸法図/接続情報

パーツ番号: 6501.0009x

SC/SCSプログラミングボード,モーションコントロールシステム用
スピードコントローラ用, USB インターフェース付

回路への電源
モータへの電源
回路の消費電流

温度範囲：
– 動作温度

寸法と重量：
– 寸法 (L x B x H)
– 重量

スピードコントローラ

USB インタフェース

お客様のアプリケー
ション用

供給電源

FAULHABER モータ

標準プログラミング·ボードはスピードコントローラSCシリーズ1801 
S/F、SC2804 SおよびSC5008 S.の動作モードを設定、変更します。
USBでFAULHABER Motion Manager Version 4.2接続し自動でパラメー
タをダウンロードします。
お客様のアプリケーションでデータ転送成功後すぐにテスト操作が可
能です。
プログラミングボードはUSBインタフェースを介して動作させます。した
がって、特別なUSBドライバのインストールが必要になります。

ドライバのインストール
ドライバはFAULHABER Motion Manager（バージョン4.2から）のセットアップ
パッケージに含まれています。セットアップパッケージはFAULHABERのインタ
ーネットサイトwww.faulhaber.com/MotionManagerからダウンロードでき
ます
ドライバのインストールの詳しい情報は、SCプログラミングボードUSBの取扱
説明書を参照してください。

接続図

6501.00096 6501.00097

1

8

X1 X2
X2

4047

16

9

16

11

47

番号 機能 
 X1 お客様の インタフェース

 1  Up
 2  Umot
 3  GND 
 4  Unsoll
 5  DIR
 6  FG
 7  IO2
 8  IO1
 X2 お客様のインタフェース
 9  IO1
10  IO2
11  FG
12  DIR
13  Unsoll
14  GND
15  Umot
16  Up

接続

USB インタフェース

www.faulhaber.com
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V
V
A

°C

mm
g

Uelo

Umot

Iel

3,5 ... 30
0 ... 30
0,1

0 … + 65

80 x 65 x 31
45

    6501.00088

  

Edition 2020 Apr. 21

アクセサリー

概要

寸法図/接続情報

パーツ番号: 6501.00088

コネクタ/コントロールの説明：
X1	 電源用端子
	 ピン	1:	GND	 電源のグランド接続
	 ピン	2:	Uelo	 エレクトロニクスの供給電源
	 ピン	3:	Umot	 モータ巻線の供給電源
X2,	X3,	X6,	X10	 モータ/モータコントローラ用の端子
	 ピン	1:	UP	 モータエレクトロニクスの供給電源
	 ピン	2:	Umot	 モータ巻線の供給電源
	 ピン	3:	GND	 供給電源の負極
	 ピン	4:	Unsoll	 定格速度設定の出力	0...10V
	 ピン	5:	DIR	 回転設定の方向の出力
	 ピン	6:	FG	 モータコントローラから速度信号の入力
X5	 RS232コネクタは、PROGモードでプログラミング時、	
	 必要に応じて代わりにX9を用いてもよい.。。
X9	 USBコネクタは、PROGモードでプログラミング時、。	
	 必要に応じて代わりにX5を用いてもよい。
JP1	 ジャンパを取り外して、Umotにおけるモータ電流測定	
	 用の電流計に接続することができます。
JP3	 エレクトロニクスとモータ用の電源を分別するジャンパーです。
	 1-2:	 UP	=	Umot	»	端子Umotを経由して供給電源をエレクトロニクス
	 	 とモータ巻線に接続します。
	 2-3:	 UP	=	Uelo	»	端末Uelo経由してエレクトロニクスへの電源供給	
	 	 （エレクトロニクスとモータ巻線用の電源供給は分別する）。	
	 	 アダプタボードの電源供給もUPに選択されたターミナルで	
	 	 経由します。
JP9	 Ｐ１（Ｕｎｓｏｌｌ）のための外部信号用コネクタ、例：速度設定用の	
	 PWM信号、注：JP10のジャンパーは取り外してください。	

JP10	 Unsollのソースを選択するためのジャンパー。	
	 クローズ：UnsollをP1で調整可能
S1	 操作モード設定のスイッチ
	 PROG	モード	=	ソフトウェアの更新
	 MOT	モード	=	モータ操作
S2	 モータ回転方向を設定するスイッチ
S3	 エレクトロニクス電源のオン/オフの供給電源UP切替用	
	 スイッチ
P1	 P1はUnsollを0から10Vまで設定する場合使用します。	
	 JP10をクローズする必要があります。供給電源UPが最低10.5V。
LED	1	 アダプタボードが動作準備完了であることを示します。
LED	2	 外部コントローラのステータスを示します。	
	 オン	=	操作準備完了,	オフ	=	エラー

起動：
-	 X1に動作電圧を接続する。エレクトロニクスとモータの電源は共有か独立
かどちらかを使います。
	 注：JP3の設定を修正する場合注意してください。
	 UmotとUeloの最小値/最大値に注意してください。
-	 S3	オフ;	JP1とJP10はクローズ.
-	 モータ/モータコントローラをX2、X3、X6やX10に接続します。
-	 PROGモードの場合は、X5（ヌルモデムケーブル）またはX9（USB接続
	 ケーブル·タイプB）を使用してWindows	PCに接続。
-	 UmotまたはUmotとUeloをパワーオンにした後、LED	1とLED2が
	 点灯します。
ドライバのインストール：
USBコネクタX9を介してアダプタボードを操作する場合、Windows	XP環境に
て動作させる為には、特別USBドライバをインストールする必要があります。（
詳細は弊社までお問い合わせ下さい。）

回路への電源
モータへの電源
回路の消費電流

温度範囲：
–	動作温度

寸法と重量：
–	寸法	(L	x	B	x	H)
–	重量

 
技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

©	DR.	FRITZ	FAULHABER	GMBH	&	CO.	KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

6501.00088
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縮小図 接続情報 PROG モード 

MOT モード

 番号 機能
DEL	 	1	操作準備
DEL	 	2	ステータス外部コントローラ

ターミナル
	 X1	 供給電源
	 X2,	X3,	X6,	X10	モーターやSCコン
トローラ接続用コネクタ	
X5	 RS232	コネクタ
	 X9	 USB	コネクタ,		Bタイプ
ジャンパ
	 JP1	 モータ電流測定
	 JP3	 Umot	からの分離UP
	 JP9	 Unsoll	外部入力信号
	JP10	 Unsoll		P1の内部設定
スイッチ
	 S1	 操作モード
	 S2	 モータ回転方向
	 S3	 電源スイッチ	on	/	off
ポテンショメーター
	 P1	 Unsoll	設定

	設定	
	 S1	 プログラム
	 S2	 右
	 S3	 オフ
	 P1	 0V
	 JP1	 クローズ
	JP10	クローズ

	設定	
	 S1	 MOT
	 S2	 右/左
	 S3	 オフ	-	オン
	 P1	 0V	...	10V
	 JP1	 操作電源測定
	JP10	Unsoll	使用ソースの指定

SC/SCSプログラミングボード,モーションコントロールシステム用
スピードコントローラ用,	USB/RS232	インターフェース付

www.faulhaber.com



戻る

  

°C

mm
g

 − 10 … + 65

64 x 44,5 x 13,8
29,5

    6501.00065

Edition 2020 Feb.18

温度範囲：
– 動作温度

寸法と重量：
– 寸法 (L x B x H)
– 重量

注： ボードは、35mmマウントレールの取り付け脚を持っています。 
 出荷時、すべてのスイッチは"OFF"の位置に設定されています。これらのスイッチは、アプリケーションで設定する必要があります。.

概要

寸法図/接続情報

 ピン	接続	X2 ワイヤー
 1 RS-232 TxD 緑
 2 RS-232 RxD 黄
 3 AGND 灰
 4 エラー 白
 5 An In 茶
 6 +24V ピンク
 7 GND 青
 8 3. In 赤

 ピン	接続	X1
 1 3. In
 2 GND
 3 +24V
 4 An In
 5 エラー
 6 AGND

LED 点灯 エラーなし 
 エラー出力をGNDに切り替え
LED  点灯しない エラー 
 エラー出力 ハイインピーダンス

	 LED	 ステータス	

パーツ番号:	6501.00065

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

アクセサリー

アダプタボードは、ブラシレスDCサーボモータと統合モーションコントローラ、およびシリ
アルRS232またはCANインタフェースを接続するために使用します。
異なる動作モードは6 DIPスイッチを使用して選択することができます。
統合されたモーションコントローラを使用したブラシレスDCサーボモータは、各アダプタ
ボードに接続することができます。

DIP	スイッチ	(S1)	設定の説明

1: 障害 ON LED付きプルアップ抵抗をアダプタボードに接続。 
 OFF オープンコレクタ

2: Term ON CANネットワークの最後のノードの120Ω終端抵抗を

  アダプタボードに接続

 OFF 終端抵抗未接続

3: CAN 1) ON CANインタフェースでの操作
 OFF 非アクティブ化

4: RS232 1) ON RS232インタフェースでの操作

 OFF 非アクティブ化

5: NETMODE ON RS232配線接続用プルダウン抵抗（10KΩ） 
  RS232ネットワーク内のノードに接続のみ
 OFF 非アクティブ化

6: AGND ON AGNDとGND相互接続
 OFF AGNDとGND非接続 (独立グラウンド使用).

接続

 ピン	接続	X3
 2 CAN_L
 3 GND
 7 CAN_H

 ピン	接続	X3 
 2 RS-232 / RxD
 3 RS-232 / TxD
 5 GND

RS232 で操作 1) CAN で操作 1)

1) X3のピン割り当ては、ディップスイッチS1のスイッチ3と4の位置に依存しています.

Cxプログラミングボード,V2.5モーションコントロールシステム用,  
RS232/CAN インターフェース付

6501.00065

56,5 ±0,5

64±0,5

44,5 ±0,5

3

4x ø 4,5

3,75
X2

X1

X3

6

9OFF

ON
S1

6 ... 1

1 8

1

LE
D

FA
U

LT

13,8±0,5

1

TS 35 Typ Wago 209-188
トップハットレール
取り付け用

	 Nr.	 					機能
 X1 供給 コネクタ; I/O
 X2 モータコネクタ
 X3 RS-232 / CAN
 
 
	 Nr.	 					スイッチ
 S1 DIP-スイッチ (6 スイッチ)

接続

縮小図

www.faulhaber.com



戻る

  

°C

mm
g

 − 10 … + 65

60 x 50 x 15
30

    6501.00113

Edition 2020 Feb.18

温度範囲：
– 動作温度

寸法と重量：
– 寸法 (L x B x H)
– 重量

注：出荷時、すべてのスイッチは"OFF"の位置に設定されています。これらのスイッチは、アプリケーションで設定する必要があります。.

概要

寸法図/接続情報

 ピン	接続	X2 
 1 3. In
 2 +24V
 3 GND
 4 An In
 5 AGND
 6 エラー
 7 RS-232 RxD / CAN-L
 8 RS-232 TxD / CAN-H
 9 N.C.
 10 N.C.

 ピン	接続	X3
 2 CAN_L
 3 GND
 7 CAN_H

 ピン	接続	X1
 1 3. In
 2 +24V
 3 GND
 4 An In
 5 AGND
 6 エラー
 7 RS-232 RxD / CAN-L
 8 RS-232 TxD / CAN-H

LED 点灯 
エラーなし 
エラー力をGNDに切
り替え
LED 点灯しない 
エラー 
エラー出力  
ハイインピーダンス

	 LED	 ステータス	

 ピン	接続	X3 
 2 RS-232 / RxD
 3 RS-232 / TxD
 5 GND

 ピン	接続	X4 
 1 +24V
 2 GND
 3 An In
 4 AGND
 5 エラー
 6 3. In

RS232 で操作 1) CAN で操作 1)

1) X3のピン割り当ては、ディップスイッチS1のスイッチ3と4の位置に依存しています.

パーツ番号:	6501.00113

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

アクセサリー

アダプタボードは、ブラシレスDCサーボモータと統合モーションコントローラ、およびシリ
アルRS232またはCANインタフェースを接続するために使用します。
異なる動作モードは6 DIPスイッチを使用して選択することができます。
統合されたモーションコントローラを使用したブラシレスDCサーボモータは、各アダプタ
ボードに接続することができます。

DIP	スイッチ	(S1)	設定の説明

1: 障害 ON LED付きプルアップ抵抗をアダプタボードに接続 
 OFF オープンコレクタ

2: Term ON CANネットワークの最後のノードの120Ω終端抵抗を

  アダプタボードに接続

 OFF 終端抵抗未接続

3: CAN 1) ON CANインタフェースでの操作
 OFF 非アクティブ化

4: RS232 1) ON RS232インタフェースでの操作

 OFF 非アクティブ化

5: NETMODE ON RS232配線接続用プルダウン抵抗（2.2 KΩ） 
  RS232ネットワーク内のノードに接続のみ
 OFF 非アクティブ化

6: AGND ON AGNDとGND相互接続
 OFF AGNDとGND非接続 (独立グラウンド使用).

接続

6501.00113

50 ±0,5

60 ±0,5

X1 X2

X3

X43,75
4x ø 4,0

LED
FAULT

1 6

5 9
1 212

16 3 2

S1

1 6
OFF

ON

縮小図

接続
	 Nr.	 					機能
   X1, X2  モータコネクタ
 X3       RS232 / CAN 
  X4       供給 コネクタ; I/O
 
 
	 Nr.	 					スイッチ
 S1       DIP-スイッチ (6 スイッチ)

CxDプログラミングボード,V2.5モーションコントロールシステム用,  
RS232/CAN インターフェース付

www.faulhaber.com



戻る

  

°C

mm
g

 − 10 … + 65

47,5 x 31,5 x 15
21

    6501.00121

 − 10 … + 65

47,5 x 31,5 x 15
21

    6501.00121

Edition 2020 Feb.18

温度範囲：
  – 動作温度

寸法と重量：
  – 寸法 (L x B x H)
  – 重量

  注：出荷時、すべてのスイッチは"OFF"の位置に設定されています。これらのスイッチは、アプリケーションで設定する必要があります。

品番： 6501.00121

アクセサリー

概要

 ピン  接続 X4
   1 RS232 TxD / CAN-H
   2 RS232 RxD / CAN-L
   3 AGND
   4 エラー
   5 AnIn
   6  Ub 
   7 GND
   8 3. In

 ピン  接続 X1
 2 CAN_L
 3 GND
 7 CAN_H

 LED ステータス

 ピン  接続 X1 
 2 RS-232 / RxD
 3 RS-232 / TxD
 5 GND

  ピン  接続 X2 / X3 
 1 +24V
 2 GND
 3 An In
 4 AGND
 5 エラー
 6 3. In

RS232 1) 操作で接続 CAN 1) 操作で接続

LED が点灯 エラーはありません 
 エラー出力は GND に切り替え
LED は点灯しない エラー 
 エラー出力ハイ•インピーダンス

寸法図および接続情報

1) X1 のピン割り当ては、ディップスイッチ S1 のスイッチ 3 と 4 の位置に依存しています。

技術データ及び寿命性能上の注意事項について 
「技術情報 」を参照してください。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なく変更する場合があります。

アダプタボードは、シリアル RS232 または CAN インタフェースを備えたモーションコント 
ローラシリーズ MCxx3002 S / F の接続とパラメータの設定のために使用します。
異なる動作モードは 6 DIP スイッチを使用して選択することができます。 
モーションコントローラは、各アダプタボードに接続することができます。

DIP スイッチ（S1）の設定の説明

1：エラー ON LED付きプルアップ抵抗をアダプタボードに接続 
 OFF オープンコレクタ

2：ターム ON CANネットワークの最後のノードの120Ω終端抵抗を 
  アダプタボードに接続
 OFF 終端抵抗接続されていません

3：CAN 1) ON ＣＡＮインターフェースでの操作
 OFF 非アクティブ化

4：RS232 1) ON RS232 インターフェースでの操作
 OFF 非アクティブ化

5：NETMODE ON 接続された RS232 配線のプルダウン抵抗（2.2 KΩ） 
  RS232ネットワーク内のノードに接続のみ
 OFF 非アクティブ化

6：AGND ON AGND と GND の相互接続。
 OFF AGNDとGND非接続 (独立グラウンド使用).

接続

6501.00121

31,5 ±0,5

47,5±0,5

X4 X1

X2X3

LED
FAULT

1 6

5 9

1236

S1

1 6OFF

ON

1

8

接続
 Nr.      機能
   X1,       RS232 / CAN
   X2 / X3 電源コネクタ；I/O
  X4       コントローラコネクタ 
 
 
 Nr.      スイッチ
 S1       DIP スイッチ（6 スイッチ）

MCプログラミングボード,V2.5モーションコントローラ用,  
RS232/CAN インターフェース付

www.faulhaber.com



戻る

  

°C

mm
g

 − 10 … + 65

60 x 50 x 15
30

    6501.00135

Edition 2020 Feb.18

温度範囲：
– 動作温度

寸法と重量：
– 寸法 (L x B x H)
– 重量

注：出荷時、すべてのスイッチは"OFF"の位置に設定されています。これらのスイッチは、アプリケーションで設定する必要があります。.

概要

寸法図/接続情報

 ピン	接続	X2 
 1 3. In
 2 +24V
 3 GND
 4 An In
 5 AGND
 6 エラー
 7 RS-232 RxD
 8 RS-232 TxD
 9 N.C.
 10 N.C.

 ピン	接続	X1
 1 3. In
 2 +24V
 3 GND
 4 An In
 5 AGND
 6 エラー
 7 RS-232 RxD
 8 RS-232 TxD

LED 点灯 
エラーなし 
エラー力をGNDに切
り替え
LED 点灯しない 
エラー 
エラー出力  
ハイインピーダンス

	 LED	 ステータス	

 ピン	接続	X3 
 USB

 ピン	接続	X4/X5 
 1 +24V
 2 GND
 3 An In
 4 AGND
 5 エラー
 6 3. In

パーツ番号:	6501.00135

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

アクセサリー

アダプタボードは、ブラシレスDCサーボモータと統合モーションコントローラ、およびUSB
インタフェースを接続するために使用します。

プログラミングボードはUSBインターフェースを介して動作させます。従いまして、特別な
USBドライバのインストールが必要になります。

ドライバのインストール
ドライバはFAULHABER Motion Manager（バージョン5.2から）のセットアップパッケージ
に含まれています。セットアップパッケージはFAULHABERのインターネットサイト 
www.faulhaber.com/MotionManagerからダウンロードできます
ドライバのインストールの詳しい情報は、SCプログラミングボードUSBの取扱説明書を参
照してください。

DIP	スイッチ	(S1)	設定の説明

1: 障害 ON LED付きプルアップ抵抗をアダプタボードに接続 
 OFF オープンコレクタ

2: N.C. 
3: N.C.

4: USB ON USBインタフェースでの操作 
 OFF 非アクティブ化

5: N.C.

6: AGND ON AGNDとGND相互接続
 OFF AGNDとGND非接続 (独立グラウンド使用).

接続

6501.00135

50 ±0,5

60 ±0,5

X1 X2

X3

X4X5
3,754x ø 4,0

LED
FAULT

1 2
12

1236

S1
1 6

OFF

ON

縮小図

接続
	 Nr.	 					機能
   X1, X2  モータコネクタ
 X3       USB    
  X4       供給 コネクタ; I/O
 
 
	 Nr.	 					スイッチ
 S1       DIP-スイッチ (6 スイッチ)

CSDプログラミングボード,V2.5モーションコントロールシステム用,  
MiniUSB インターフェース付

www.faulhaber.com



戻る

  

°C

mm
g

 − 10 … + 65

47,5 x 31,5 x 15
21

    6501.00136

 − 10 … + 65

47,5 x 31,5 x 15
21

    6501.00136

Edition 2020 Feb.18

温度範囲：
  – 動作温度

寸法と重量：
  – 寸法 (L x B x H)
  – 重量

  注：出荷時、すべてのスイッチは"OFF"の位置に設定されています。これらのスイッチは、アプリケーションで設定する必要があります。

品番： 6501.00136

アクセサリー

一般的な情報

 ピン  接続 X4
   1 RS232 TxD 
   2 RS232 RxD 
   3 AGND
   4 エラー
   5 AnIn
   6  Ub 
   7 GND
   8 3. In

 LED ステータス

 ピン  接続 X1 
 2 RS-232 / RxD
 3 RS-232 / TxD
 5 GND

  ピン  接続 X2 / X3 
 1 +24V
 2 GND
 3 An In
 4 AGND
 5 エラー
 6 3. In

CAN 1) 操作で接続

LED が点灯 エラーなし 
 エラー出力は GND に切り替え
LED は点灯しない エラー 
 エラー 出力ハイ•インピーダンス

寸法図および接続情報

技術データ及び寿命性能上の注意事項について 
「技術情報 」を参照してください。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なく変更する場合があります。

接続

6501.00136

31,5 ±0,5

47,5±0,5

X4

X2X3

LED
FAULT

2 16 3

S1

1 6OFF

ON

1

8

X1 接続
 Nr.      機能
   X1        USB
   X2 / X3 電源コネクタ；I/O
  X4       コントローラコネクタ 
 
 
 Nr.      スイッチ
 S1       DIP スイッチ（6 スイッチ）

アダプタボードは、たモーションコントローラシリーズ MCxx3002 S / F の接続とパラメータ
の設定のために使用します。

プログラミングボードはUSBインターフェースを介して動作させます。従いまして、特別な
USBドライバのインストールが必要になります。

ドライバのインストール
ドライバはFAULHABER Motion Manager（バージョン5.2から）のセットアップパッケージ
に含まれています。セットアップパッケージはFAULHABERのインターネットサイト 
www.faulhaber.com/MotionManagerからダウンロードできます
ドライバのインストールの詳しい情報は、SCプログラミングボードUSBの取扱説明書を参
照してください。

DIP スイッチ (S1) 設定の説明

1: 障害 ON LED付きプルアップ抵抗をアダプタボードに接続 
 OFF オープンコレクタ 
2: Term OFF 予備 – 起動しないこと 
3: CAN OFF 予備 – 起動しないこと 
4: USB ON USBインタフェースでの操作 
 OFF 非アクティブ化 
5: NETMODE OFF 予備 – 起動しないこと 
6: AGND ON AGNDとGND相互接続
 OFF AGNDとGND非接続 (独立グラウンド使用).

MCプログラミングボード,V2.5モーションコントローラ用,  
MiniUSB インターフェース付

www.faulhaber.com
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6501.00159

°C

mm
g

Edition 2020 Feb.18

温度範囲：
– 動作温度

寸法と重量：
– 寸法 (L x B x H)
– 重量

注： ボードは、35mmマウントレールの取り付け脚を持っています。 
 出荷時、すべてのスイッチは"OFF"の位置に設定されています。これらのスイッチは、アプリケーションで設定する必要があります。.

概要

寸法図/接続情報

 ピン	接続	X2 ワイヤー
 1 RS-232 TxD 緑
 2 RS-232 RxD 黄
 3 AGND 灰
 4 エラー 白
 5 An In 茶
 6 +24V ピンク
 7 GND 青
 8 3. In 赤

 ピン	接続	X1
 1 3. In
 2 GND
 3 +24V
 4 An In
 5 エラー
 6 AGND

LED 点灯 エラーなし 
 エラー出力をGNDに切り替え
LED  点灯しない エラー 
 エラー出力 ハイインピーダンス

	 LED	 ステータス	

パーツ番号:	6501.00159

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

アクセサリー

アダプタボードは、ブラシレスDCサーボモータと統合モーションコントローラ、および接続
するために使用します。 統合されたモーションコントローラを使用したブラシレスDCサー
ボモータは、各アダプタボードに接続することができます。

プログラミングボードはUSBインターフェースを介して動作させます。従いまして、特別な
USBドライバのインストールが必要になります。

ドライバのインストール
ドライバはFAULHABER Motion Manager（バージョン5.2から）のセットアップパッケージ
に含まれています。セットアップパッケージはFAULHABERのインターネットサイト 
www.faulhaber.com/MotionManagerからダウンロードできます
ドライバのインストールの詳しい情報は、プログラミングボードUSBの取扱説明書を参照し
てください。

DIP	スイッチ	(S1)	設定の説明

1: 障害 ON LED付きプルアップ抵抗をアダプタボードに接続 
 OFF オープンコレクタ 
2: N.C. OFF 終端抵抗未接続 
3: N.C. 
4: USB ON USBインタフェースでの操作 
 OFF 非アクティブ化 
5: N.C. OFF 非アクティブ化 
6: AGND ON AGNDとGND相互接続
 OFF AGNDとGND非接続 (独立グラウンド使用).

接続

 ピン	接続	X3 
 USB

 − 10 … + 65

64 x 48 x 23,6
29,5

CSプログラミングボード,V2.5モーションコントロールシステム用,  
MiniUSB インターフェース付

6501.00159

56,5 ±0,5

64±0,5

48 ±0,5

3

4x ø 4,5

3,75
X2

X1

X3

6

OFF

ON
S1

6 ... 1

1 8

1

LE
D

FA
U

LT

23,6±0,5

TS 35 Typ Wago 209-188
トップハットレール
取り付け用

	 Nr.	 					機能
 X1 供給 コネクタ; I/O
 X2 モータコネクタ
 X3 USB
 
 
	 Nr.	 					スイッチ
 S1 DIP-スイッチ (6 スイッチ)

接続

縮小図

www.faulhaber.com
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 − 10 … + 65

47,5 x 31,5 x 15
21

    6501.00283

Edition 2020 Feb.18

温度範囲：
  – 動作温度

寸法と重量：
  – 寸法 (L x B x H)
  – 重量

  注：出荷時、すべてのスイッチは"ON"の位置に設定されています。これらのスイッチは、アプリケーションで設定する必要があります。

品番： 6501.00283

アクセサリー

概要

  ピン  接続 X1
 2 CAN_L
 3 GND
 7 CAN_H

  ピン  接続 X1 
 2 RS-232 / RxD
 3 RS-232 / TxD
 5 GND

RS232 1) 操作で接続 CAN 1) 操作で接続

寸法図および接続情報

1) X1 のピン割り当ては、ディップスイッチ S1 のスイッチ 3 と 4 の位置に依存しています
2) X3 ジャンパ接続：モーターとエレクトロニクスのための共通の電源  

技術データ及び寿命性能上の注意事項について 
「技術情報 」を参照してください。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なく変更する場合があります。

アダプタボードは、シリアル RS232 または CAN インタフェースを備えたモーションコント 
ローラシリーズ MCS の接続とパラメータの設定のために使用します。
異なる動作モードは 7 DIP スイッチを使用して選択することができます。 
モーションコントロールシステム、各アダプタボードに接続することができます。

DIP スイッチ（S1）の設定の説明
1：NETMODE ON 接続された RS232 配線のプルダウン抵抗（10 KΩ）。 
  RS232ネットワーク内のノードに接続のみ
 OFF 非アクティブ化

2：ターム ON CANネットワークの最後のノードの120Ω終端抵抗を 
  アダプタボードに接続
 OFF 終端抵抗接続されていません

3：RS232 1) ON RS232 インターフェースでの操作
 OFF 非アクティブ化

4：CAN 1) ON ＣＡＮインターフェースでの操作
 OFF 非アクティブ化

5：AGND ON AGND と GND の相互接続。
 OFF AGNDとGND非接続 (独立グラウンド使用).

6：DigOut2 ON LED付きプルアップ抵抗をアダプタボードに接続
 OFF オープンコレクタ

6：DigOut1 ON LED付きプルアップ抵抗をアダプタボードに接続 
 OFF オープンコレクタ

接続

ピン  接続  X4 
1  GND
2  Up

ピン  接続  X6 
1  GND
2  Umot

 ピン  接続  X8
1 GND
2 +5V
3 DigOut1
4 DigOut2
5 DigIn1
6 DigIn2
7 DigIn3
8 AnIn1
9 AGND
10 AnIn2

  ピン  接続  X5 
 1 GND
 2 Up

 3 Umot

 4 EGND

ピン  接続  X7 
1 GND
2 RxD / CAN_L
3 TxD / CAN_H
4 +5V
5 DigOut1
6 DigOut2
7 DigIn1
8 DigIn2
9 DigIn3
10 AnIn1
11 AGND
12 AnIn2

  ピン  接続  X3 2)

 1 Umot 

 2 Up

6501.00283

52 ±0,3

80±0,3

27,5 ±0,3

X4

X8

X6 X3

S1

1

1

1

1

1

1

1

6

1
2 X5

X7

X1

縮小図

接続
 Nr.      機能

 
 
 
 

Nr.

      

スイッチ

 

S1

 

      DIP スイッチ（7 スイッチ）

X1 RS232 / CAN
X3 電源の間に差し込む
X4 回路への電源
X5 MCS電源
X6 モータへの電源 
X7 I/O MCS
X8 I/O 応用

MCSプログラミングボード,V3.0モーションコントロールシステム用,  
RS232/CAN インターフェース付

°C

mm
g
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 − 10 … + 65

47,5 x 31,5 x 15
21

    

Edition 2020 Feb. 18

温度範囲：
  – 動作温度

寸法と重量：
  – 寸法 (L x B x H)
  – 重量

  注：出荷時、すべてのスイッチは"ON"の位置に設定されています。これらのスイッチは、アプリケーションで設定する必要があります。

品番： 6501.00284

アクセサリー

概要

寸法図および接続情報

1) X3 ジャンパ接続：モーターとエレクトロニクスのための共通の電源

技術データ及び寿命性能上の注意事項について 
「技術情報 」を参照してください。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なく変更する場合があります。

アダプタボードは、たモーションコントローラシリーズ MCS の接続とパラメータの設定の
ために使用します。
プログラミングボードはUSBインターフェースを介して動作させます。従いまして、特別な
USBドライバのインストールが必要になります。

ドライバのインストール
ドライバはFAULHABER Motion Manager（バージョン6から）のセットアップパッケージに
含まれています。セットアップパッケージはFAULHABERのインターネットサイト 
www.faulhaber.com/MotionManagerからダウンロードできます

ドライバのインストールの詳しい情報は、SCプログラミングボードUSBの取扱説明書を参
照してください。

DIP スイッチ（S1）の設定の説明

1: N.C. OFF
2: N.C. OFF
3: USB ON USBインターフェースでの操作
 OFF 非アクティブ化
4: N.C. OFF
5: AGND ON AGND と GND の相互接続。
 OFF AGNDとGND非接続 (独立グラウンド使用).
6: DigOut2 ON LED付きプルアップ抵抗をアダプタボードに接続 
 OFF オープンコレクタ
6: DigOut2 ON LED付きプルアップ抵抗をアダプタボードに接続 
 OFF オープンコレクタ
 OFF AGNDとGND非接続 (独立グラウンド使用).

接続

6501.00284

52 ±0,3

80±0,3

X4

X8

X6 X3

S1

1

1

1

1

1

1

1

6

1
2 X5

X7

X1

27,5 ±0,3

縮小図

接続
 Nr.      機能

 
 
 
 

Nr.

      

スイッチ

 

S1

 

      DIP スイッチ（7 スイッチ）

X1 USB
X3 電源の間に差し込む
X4 回路への電源
X5 MCS電源
X6 モータへの電源 
X7 I/O MCS
X8 I/O 応用

ピン  接続 X4 
1  GND
2  Up

ピン  接続 X6 
1  GND
2  Umot

 ピン    接続 X8
1 GND
2 +5V
3 DigOut1
4 DigOut2
5 DigIn1
6 DigIn2
7 DigIn3
8 AnIn1
9 AGND
10 AnIn2

    ピン  接続 X1 
   USB

 ピン    接続 X5 
 1  GND
 2  Up

 3  Umot

 4  EGND

ピン   接続 X7 
1 GND
2 RxD
3 TxD
4 +5V
5 DigOut1
6 DigOut2
7 DigIn1
8 DigIn2
9 DigIn3
10 AnIn1
11 AGND
12 AnIn2

 ピン  接続 X3 1)

 1 Umot

 2 Up

MCSプログラミングボード,V3.0モーションコントロールシステム用,  
USB インターフェース付

    6501.00284

°C

mm
g
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1 N.C.
2 UDD

3 GND
4 CS
5 CS
6 DATA
7 DATA
8 CLK
9 CLK
10 N.C.

1 Preset
2 UDD

3 GND
4 UBAT

5 CS
6 CS
7 DATA
8 DATA
9 CLK
10 CLK

1 Preset
2 GND

1 GND
2 UBAT

温度範囲：
– 動作温度

寸法と重量：
– 寸法 (L x B x H)
– 重量

注：出荷時、すべてのスイッチは"OFF"の位置に設定されています。これらのスイッチは、アプリケーションで設定する必要があります。

品番： 6501.00368

アクセサリー

概要

寸法図および接続情報

技術データ及び寿命性能上の注意事項について 
「技術情報 」を参照してください。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なく変更する場合があります。

マルチターンエンコーダ AEMT-12/16 L は、給電に問題があったり電源が切れた際には、
消費電力を最小限に抑えるバッテリーモードに自動的に切り替わります。 

バックアップバッテリとバッテリーアダプタを併用することで、エンコーダのマルチターン
機能が途切れないように、一時的に維持します。 

当アダプタには、バッファ機能のほか、スタートアップやメンテナンスなどにおいて回転数
をリセットする際に便利なプリセット接続機能が搭載されています。 

機能の詳細は、AEMT-12/16 L の技術マニュアルをご参照ください。 
当アダプタは、ベースプレートとトップハットレールの両方に取り付け可能です。 

また、アダプタ本体に加え、モータ側およびコントローラ側用の接続ケーブル 2 本を提供し
ていますが、アダプタには同梱されませんのでご注意ください。

6501.00369、長さ 150 mm (MC 50xx との組み合わせ) 
6501.00370、 長さ 2000 mm (マルチターンエンコーダ AEMT-12/16 L との組み合わせ) 

DIP スイッチを介した設定オプションの概要 (S1) 

1: プリセット ON AEMT 電源オン。 
OFF AEMT 電源オフ。

2: GND ON AEMT プリセット入力を UDD に切り替え。 
OFF AEMT プリセット入力を GND に切り替え。

接続

   ピン  接続 X1     ピン  接続 X3  

   ピン  接続 X1  

   ピン  接続 X4  

マルチターンエンコーダ AEMT-12/16 L 用バッテリーアダプタ

50

65

58 

4

4x ø 3,6

7,5

4

1

4

1

10

1

10

1

max. 23,6

18

3±0,2

5x ø 3,5

6501.00368

X1

X4

X2
S1
ON

OFF

X3

縮小図

 Nr. 機能
 X1 
 X2 

バッテリ
エンコーダAEMT-12/16L
コントローラMC 50xx

 X3
X4

 

Preset

 

 Nr. スイッチ
S1 DIP-スイッチ

接続

注意: バッテリーは、アダプタには同梱されませんのでご
注意ください。推奨されるバッテリータイプ: 
SL-350、ER 14259、LS 14250 

これらのバッテリーの代わりに、コネクタ付きの組立済み
バッテリーを X4 に接続できます。推奨されるタイプ:  
LS 14250 MLB 

6501.00368

°C

mm
g

 − 40 … + 85

65 x 58 x 23,6
56
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エンコーダアダプタ MC, V2.5/SC » IE2/IEH2

エンコーダアダプタ MC, V2.5/SC » IE3L/IER3L/IERS3L/HEDL

エンコーダアダプタ MC, V2.5/SC » IE2/IEH2

29,85

16,9

1

1 2

6
X1

X2

X3

±0,5

±0,5

1
2

6501.00063
1 モータ -
2 モータ +

1 モータ -
2 モータ +
3 SGND
4  UDD  
5 チャンネル B
6  チャンネル A

接続

 ピン 接続 X2

 ピン 接続 X1, X3

30,85

23,2

1

1 2

6

X1

X2

X3

±0,5

±0,5

1
2

9
10

6501.00064

接続
 ピン 接続 X1  ピン 接続 X3

 ピン 接続 X2

 1 モータ -
 2 UDD

 3 SGND
 4  モータ +  
 5 チャンネル A
 6  チャンネル A
 7 チャンネル B
 8  チャンネル B
 9 チャンネル I
10 チャンネル I

 1 モータ -
 2 モータ +
 3 SGND
 4  UDD  
 5 チャンネル B
 6  チャンネル A

 1 モータ -
 2 モータ +

6501.00084

23

17

1

12

8

X1

X2

X3±0,5

±0,5

1
2

5
6

接続
 ピン 接続 X2

 ピン 接続 X3

 ピン 接続 X1
 1 n.c.
 2 モータ -
 3 モータ +
 4  SGND  
 5 UDD

 6  チャンネル  B
 7 チャンネル  A
 8  n.c.

 1 モータ -
 2 モータ +
 3  SGND  
 4 UDD

 5  チャンネル B
 6 チャンネル A

 1 モータ -
 2 モータ +

アクセサリー

FAULHABER アクセサリの詳細情報は技術 
マニュアルでもご覧いただけます。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

Page 1/11

モーションコントローラ V2.5 
およびスピードコントローラ用アダプタ
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アクセサリー

FAULHABER アクセサリの詳細情報は技術 
マニュアルでもご覧いただけます。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

Page 2/11

モーションコントローラ V2.5 
およびスピードコントローラ用アダプタ

エンコーダアダプタ MC, V2.5/SC » IE2/IEH2

29

23

1 2

1

2
1 8

X4

X1

X2

X3

±0,5

±0,5

12

6501.00143

1 モータ -
2 モータ +

1 モータ -
2 モータ +
3 SGND
4  UDD  
5 チャンネル B
6  チャンネル A

1 5. In
2 4. In

1 4. In
2 チャンネル A
3 チャンネル B
4  UDD  
5 SGND
6  モータ +
7 モータ -
8  5. In

接続
 ピン 接続 X1  ピン 接続 X3

 ピン 接続 X4 ピン 接続 X2

29

23

1 2

11

1

8

X4

X3

X1

X2

±0,5

±0,5

6501.00144

接続
 ピン 接続 X1  ピン 接続 X3

 ピン 接続 X4

 ピン 接続 X2
1 モータ +
2 UDD = 3,3V
3 チャンネル A
4 チャンネル B
5 SGND
6 モータ -

1 モータ +
2 モータ +
3 UDD = 3,3V
4  チャンネル A 
5 チャンネル B
6  SGND
7 モータ -
8 モータ -

1 5. In
2 4. In

1 4. In
2 チャンネル A
3 チャンネル B
4  UDD = 5V  
5 SGND
6  モータ +
7 モータ -
8  5. In

エンコーダアダプタ MC, V2.5/SC » PA2

29

23

1 3

1

8

X4

X2

X1±0,5

±0,5

1

6501.00145

1 チャンネル I
2 5. In
3 4. In

1 モータ +
2 UDD = 5V
3 チャンネル I
4  チャンネル A 
5 チャンネル B
6  N.C.
7 SGND
8 モータ -

1 4. In
2 チャンネル A
3 チャンネル B
4  UDD = 5V  
5 SGND
6  モータ +
7 モータ -
8  5. In

接続
 ピン 接続 X1  ピン 接続 X4

 ピン 接続 X2

エンコーダアダプタ MC, V2.5/SC » HXM3

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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アクセサリー

FAULHABER アクセサリの詳細情報は技術 
マニュアルでもご覧いただけます。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

モーションコントローラ V2.5 
およびスピードコントローラ用アダプタ

6501.00194

31

31

1

1

1

6

3 6

X3

X4

X1

X2

±0,5

±0,5

接続
 ピン 接続 X1  ピン 接続 X3

 ピン 接続 X2
1 チャンネル I
2 モータ +
3 モータ -

1 N.C.
2 チャンネル I
3 SGND
4  UDD = 5V 
5 チャンネル B
6  チャンネル A

 ピン 接続 X4
1 N.C.
2 モータ -
3 モータ +
4  SGND 
5 UDD = 5V
6  チャンネル B
7 チャンネル A
8  チャンネル I

1 チャンネル A
2 チャンネル B
3 UDD = 5V 

4  SGND  
5 モータ +
6  モータ -

エンコーダアダプタ MC, V2.5/SC » IE3/IEH3/IER3/IERS3

エンコーダアダプタ MC, V2.5/SC » IE3/IEH3/IER3/IERS3

35

23

13

1

1

1

6

2 8

X3

X5X4

X1

X2

±0,5

±0,5

6501.00193

接続
 ピン 接続 X1

 ピン 接続 X5

 ピン 接続 X4

 ピン 接続 X2
1 モータ +
2 モータ -

1 N.C.
2 モータ -
3 モータ +
4  SGND 
5 UDD = 5V
6  チャンネル B
7 チャンネル A
8  チャンネル I

 ピン 接続 X3
1 N.C.
2 チャンネル I
3 SGND
4  UDD = 5V 
5 チャンネル B
6  チャンネル A

1 4. In
2 5. In
3 チャンネル I

1 4. In
2 チャンネル A
3 チャンネル B
4  UDD = 5V  
5 SGND
6  モータ +
7 モータ -
8  5 .In

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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FAULHABER アクセサリの詳細情報は技術 
マニュアルでもご覧いただけます。
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スピードコントローラ用アダプタ

モータアダプタ SC » 0824...B/1028...B-IEM3

モータアダプタ SC » 0620...B

6501.00116

41

17,5

1

1 1 1

8

8 12 4

X4

X1

X2

X3
±0,5

±0,5

接続
 ピン 接続 X1

 ピン 接続 X3

 ピン 接続 X4

 ピン 接続 X2

 1 モータ C
 2 モータ B
 3 モータ A
 4  SGND  
 5 UDD

 6  ホール・センサ  C
 7 ホール・センサ  B
 8  ホール・センサ  A

 1 モータ C
 2 モータ B
 3 モータ A
 4  SGND  
 5 UDD

 6  ホール・センサ  C
 7 ホール・センサ  B
 8  ホール・センサ  A

 1 SGND
 2 チャンネル B
 3 チャンネル A
 4  チャンネル I  

 1 モータ C
 2 モータ B
 3 モータ A
 4  SGND  
 5 UDD

 6  ホール・センサ  C
 7 ホール・センサ  B
 8  ホール・センサ A
 9 チャンネル B
10 チャンネル A
11  チャンネル I 

12  n.c.

6501.00083

23

12

1

1

8

8

X1

X2

±0,5

±0,5

接続
 ピン 接続 X1
 1 モータ C
 2 モータ B
 3 モータ A
 4  SGND  
 5 UDD

 6  ホール・センサ  C
 7 ホール・センサ  B
 8  ホール・センサ  A

 ピン 接続 X2
 1 モータ C
 2 モータ B
 3 ホール・センサ  C
 4  UDD 
 5 SGND 

 6  ホール・センサ  A
 7 ホール・センサ  B
 8  モータ   A

45±0,5

23±0,5

21

X4

X1

X2 X3

6501.00385

2

11 1

10 8

X5

1

8

1 モータ -
2 モータ +

1 モータ -
2 モータ +

JP 1、2、3 RS422 をアクティブに
するジャン終端抵抗

接続
 ピン 接続 X1  ピン 接続 X2

 ピン 接続 X4

 ピン 接続 X5

 ピン IEP3接続X3 

1 モータ -
2 UDD

3 GND
4  モータ + 
5 チャンネル A
6  チャンネル A
7 チャンネル B
8  チャンネル B
9  チャンネル I
10 チャンネル I

1 チャンネル I
2 チャンネル B 
3 チャンネル A
4  UDD  
5 GND
6  モータ +
7 モータ -
8  予備

1 未接続
2 モータ -
3 モータ +
4  GND 
5 UDD

6  チャンネル B
7 チャンネル A
8  チャンネル I

エンコーダアダプタ SC » IEP3

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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6501.00163

23

17

1

1

R
es

8

X1

X2

±0,5

±0,5

G
N

D

I
A

B

1 位相 C
2 位相 B
3 位相 A
4  GND  
5 UDD

6  ホール・センサ C
7 ホール・センサ B
8  ホール・センサ A

1 位相 C
2 位相 B
3 位相 A
4  GND  
5 UDD

6  ホール・センサ C
7 ホール・センサ B
8  ホール・センサ A
9 チャンネル  B
10 チャンネル  A
11 チャンネル  I
12  N.C.

接続
 ピン 接続 X1  ピン 接続 X2

モータアダプタ SC » 0824...B/1028...B-IEM3
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アクセサリー

FAULHABER アクセサリの詳細情報は技術 
マニュアルでもご覧いただけます。
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スピードコントローラ用アダプタ
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アクセサリー

FAULHABER アクセサリの詳細情報は技術 
マニュアルでもご覧いただけます。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

モーションコントローラ MC V2.5 
およびスピードコントローラ用アダプタ

41

19

1

1
2

7
8

8

X1

X2

±0,5

±0,5

6501.00086

接続
 ピン 接続 X1, X2
 1 モータ C
 2 モータ B
 3 モータ A
 4  SGND  
 5 UDD

 6  ホール・センサ C
 7 ホール・センサ B
 8  ホール・センサ A

モータアダプタ MC, V2.5/SC » BX4 ( (ホールセンサ)

23

18

18

X1

X2

±0,5

±0,5

1
2

7
8

6501.00085

接続

 1 位相  C
 2 位相  B
 3 位相  A
 4  SGND  
 5 UDD

 6  ホール・センサ  C
 7 ホール・センサ  B
 8  ホール・センサ  A

 ピン 接続 X1, X2

モータアダプタ MC, V2.5/SC » BX4  (ホールセンサ)

モータアダプタ SC » 1660...BHx

41

25

1 3

X3

X2X1

±0,5

±0,5

1
2

9
10

6501.00324

1 8
接続

 ピン 接続 X1

 ピン 接続 X3

 ピン 接続 X2

 1 ホール・センサ   A
 2 ホール・センサ   B
 3 ホール・センサ   C
 4  UDD  
 5 SGND
 6  位相 A
 7 位相 B
 8  位相 C

 1  位相 A
 2 位相 B
 3  位相 C

 1 SGND 

 2 UDD

 3 ホール・センサ   C
 4  ホール・センサ   C  
 5 ホール・センサ   B
 6  ホール・センサ   B
 7 ホール・センサ   A
 8  ホール・センサ   A
 9 n.c.
10 n.c.

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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モータアダプタ MC, V2.5 » LM1247-...-11C/LM1483-...-11C/LM2070-...-11C

41

15

8

2

1

1

X1

X2

±0,2

±0,2

6501.00182

接続
 ピン 接続 X2 ピン 接続 X1
 1 位相  C
 2 位相  B
 3 位相  A
 4  SGND
 5 + 5V  

 6  ホール・センサ C
 7 ホール・センサ B
 8  ホール・センサ A
 9 n.c.
10 n.c.

 1 ホール・センサ A
 2 ホール・センサ B
 3 ホール・センサ C
 4  + 5V 
 5 SGND 

 6  位相  A
 7 位相  B
 8  位相  C

Page 7/11

アクセサリー

FAULHABER アクセサリの詳細情報は技術 
マニュアルでもご覧いただけます。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

モーションコントローラ MC V2.5用アダプタ

モータアダプタ MC, V2.5 » LM0830-…-01

6501.00117

21

18 X1 X2±0,5

±0,5

1

8

7

1

8

2

1 位相  C
2 チャンネル A
3 +5V
4  SGND  
5 チャンネル B
6  チャンネル C
7 位相  B
8  位相  A

 ピン 接続 X2
1 位相  C
2 位相  B
3 位相  A
4  SGND  
5 +5V
6  チャンネル C
7 チャンネル B
8  チャンネル A

接続
 ピン 接続 X1

モータアダプタ MC, V2.5 » LM1247-...-11C/LM1483-...-11C

32

18

8

2

1

1

X1

X2

±0,5

±0,5

6501.00171

接続
 ピン 接続 X2 ピン 接続 X1
 1 位相  C
 2 位相  B
 3 位相  A
 4  SGND  
 5 UDD

 6  ホール・センサ  C
 7 ホール・センサ  B
 8  ホール・センサ A
 9 n.c.
10 n.c.

 1 ホール・センサ  A
 2 ホール・センサ  B
 3 ホール・センサ  C
 4  UDD  
 5 SGND
 6  位相    A
 7 位相    B
 8  位相    C
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アダプタ PC-MC, V2.5 » USB-CAN

80

50 X1±0,5

±0,5

6501.00128

X2

USB

CAN (Sub-D9)

接続
 ピン 接続 X1

 ピン 接続 X2

縮小図

Page 8/11

アクセサリー

FAULHABER アクセサリの詳細情報は技術 
マニュアルでもご覧いただけます。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

モーションコントローラMC V2.5/V3.0 用アダプタ

接続アダプタ SCS » USB

41

25

1

1

6116

2
5
6

3
4

8X1

X2X3X4

±0,5

±0,5

6501.00112

接続
 ピン 接続 X2, X3, X4 ピン 接続 X1

 1 UP

 2 Umot

 3 SGND 

 4  Unsoll  
 5 DIR 

 6  FG
 7 IO2
 8  IO1

 1 UP

 2 Umot

 3 SGND 

 4  Unsoll  
 5 DIR 

 6  FG

6501.00321

23

18

8

1

1

8

X1

X2

±0,5

±0,5

接続
 ピン 接続 X1, X2
 1 ホール・センサ  A
 2 ホール・センサ  B
 3 ホール・センサ  C
 4  UDD  
 5 SGND
 6  位相    A
 7 位相    B
 8  位相    C

モータアダプタ MC, V2.5 » 0620 ... B
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6501.00323

64 ±0,5

42±0,5

X8X4X5X10

X3 X7X2X9

1

12

1 1

1

111

X6

12

21

X1

縮小図

接続
 ピン 接続 X8       
 
   

  
 
 
       
  

        
X1 IE2, IEH2
X2 IE2, IEH2
X3    IE3, IEF3, IER3, IERS3
X4      IEH3
X5    IE3L, IEF3L, IER3L, IERS3L, HEDL, AESL
X6      IE3L, IEF3L, IER3L, IERS3L, HEDL, AESL
X7  モータ
X8  エンコーダ
X9  モータ
X10  コントローラコネクタ

 
 
 
  
  

        
 1 UDD

 2 GND
 3  チャンネル A
 4 チャンネル A
 5 チャンネル B
 6 チャンネル B
 7  チャンネル I
 8  チャンネル I

 
 
 
        
  

Nr.      機能

アダプタ MC50xx, V3.0 » エンコーダ

アダプタ PC-MC, V2.5 » USB-RS232

X2X1

6501.00170

180 ±0,5

接続
 ピン 接続 X1

 ピン 接続 X2

縮小図

USB

RS232

FAULHABER アクセサリの詳細情報は技術 
マニュアルでもご覧いただけます。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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アクセサリー
モーションコントローラMC V2.5/V3.0 用アダプタ
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モーション・コントローラ用ケーブルV3.0

ステッピングモータモーション・コントローラ用ケーブル

スピード・コントローラ用ケーブル

モーション・コントロールシステム用ケーブル

モーション・コントローラ用ケーブルV2.5

記事番号 種類 バージョン  長さ（mm）
6501.00270 ケーブル MCS, V3.0 EtherCAT, コネクタM8-M8, ストレート 1 500
6501.00210 ケーブル MCS, V3.0 EtherCAT, コネクタM8-M8, 90° 1 500 
6501.00271 ケーブル MCS, V3.0 EtherCAT, コネクタM8-RJ45, ストレート 1 500 
6501.00211 ケーブル MCS, V3.0 EtherCAT, コネクタM8-RJ45, 90° 1 500 
6501.00255 ケーブル MCS, V3.0 供給ケーブル、V3.0、コネクタM12,4-pin、ストレート 1 500 
6501.00256 ケーブル MCS, V3.0 供給ケーブル、V3.0、コネクタM12,4-pin、90° 1 500 
6501.00257 ケーブル MCS, V3.0 I/O、コネクタM12,12-ピン、 ストレート 1 500 
6501.00258 ケーブル MCS, V3.0 I/O、コネクタM12,12-ピン、90°                                1 500
6501.00140 ケーブル CxD, V2.5 BX4 1 000

記事番号 種類 バージョン  長さ（mm）
6501.00025 ケーブル MC, V2.5 IE2, IEH2                                                                                         200 
6501.00118 ケーブル MC, V2.5 LM0830                                                                      200 
6501.00141 ケーブル MC, V2.5 BX4 (ホールセンサ)                                                    300 
6501.00002 エンコーダ用アダプタケーブル  DC MC, V2.5 HEDS 600 
6501.00287 エンコーダ用アダプタケーブル  DC MC, V2.5 HEDS 300 
6501.00003 ケーブル (ヌルモデムケーブル) PC-MC, V2.5 RS232-RS232 3 000 

記事番号 種類 バージョン  長さ（mm）
6501.00224 ケーブル MC50xx  USB 2.0, A-MINI B 1 000 
6501.00377 ケーブル MC50xx, MC3001, MC3603, V3.0   IE3L, IER3L, IERS3L, HEDL, AESL 2 000 
6501.00262 ケーブル MC5010, V3.0 BL Phase (3274...BP4, 4490...B/BS)                                                           2 000 
6501.00263 ケーブル MC5010, V3.0 3274...BP4, ホールセンサ 2 000 
6501.00264 ケーブル MC50xx, V3.0 BL ホールセンサ+位相 2 000 
6501.00265 ケーブル MC50xx, V3.0 DC 供給 2 000 
6501.00266 ケーブル MC50xx, MC3001, MC3603, V3.0  IEH3 2 000
6501.00267 ケーブル MC50xx, MC3001, MC3603, V3.0   IE3, IE2, IEH2, IER3, IERS3, HEDS 2 000 
6501.00268 ケーブル MC50xx, V3.0  RS232 300
6501.00269 ケーブル MC50xx, V3.0 CAN 300 
6501.00272 ケーブル MC5004, V3.0 EtherCAT, RJ45-RJ45 ストレート (ボード コネクタ) 200  
6501.00274 ケーブル MC50xx, V3.0 EtherCAT, RJ45-RJ45 2 000 
6501.00327 ケーブル MC50xx, V3.0            BHx (ホールセンサ + IEM3)              300 
6501.00328 ケーブル MC50xx, V3.0           BHx (供給)                                   300
6501.00338 ケーブル MC50xx, V3.0 BX4 (供給) 2 000 
6501.00275 エンコーダ用アダプタケーブルDC MC, V3.0 HEDS 130 
6501.00278 リボンケーブル MC5004, V3.0  EtherCAT, DIN-DIN (ボード コネクタ) 100 
6501.00279 リボンケーブル MC5004, V3.0 EtherCAT, DIN-DIN (マザーボード コネクタ) 250
6501.00369 ケーブル  MC30xx, MC36xx, V3.0 AEMTL 用バッテリーアダプタ 150
6501.00370 ケーブル  MC50xx, MC3001, MC3603, V3.0 AEMTL 2 000
6501.00371 ケーブル  MC30xx, MC36xx, V3.0 BL ホールセンサ+位相 2 000
6501.00372 ケーブル  MC30xx, MC36xx, V3.0 DC 供給 2 000
6501.00373 ケーブル  MC30xx, MC36xx, V3.0 IEH3L 75 

記事番号 種類 バージョン  長さ（mm）
6501.00025 ケーブル SC IE2, IEH2  200 
6501.00141 ケーブル SC BX4 (ホールセンサ)                                                                               300 
6501.00002 エンコーダ用アダプタケーブル  DC SC HEDS                                                                                 600 
6501.00287 エンコーダ用アダプタケーブル  DC SC HEDS 300 

 情報: 他のケーブル長もご要望によりご用意可能です
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ケーブルとアクセサリ

Article no. Type Version Length mm 
6502.00509 Cable MCST3601 DM66200H 250
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その他のアクセサリ

記事番号 種類 バージョン
6501.00375 インストレーションセット MC V2.5/V3.0,  SC (住宅のバリエーション)        トップハットレール
6501.00223 インストレーションセット MC5005/5010, V3.0 トップハットレール
6502.00338 取り付けアダプターフット MC V2.5/V3.0,  SC (住宅のバリエーション)  トップハットレール  
6501.00221 コネクタセット MC5005/5010, V3.0 供給側   
6501.00222 コネクタセット MC5005/5010, V3.0 モータ側
6500.01676 マザーボード MB4 MC5004, V3.0  水平コネクタ  
6500.01681 マザーボード MB4 MC5004, V3.0 垂直コネクタ
6501.00234 コネクタセットマザーボード MB4 MC5004, V3.0 供給側  
6501.00276 コネクタセットマザーボード MB4 MC5004, V3.0  コントローラ
6501.00362 マザーボード MC3001/3603, V3.0 供給側 モータ側 (MB 6500.01802 または  
  MC3603 を搭載した MC3001 の場合) 
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V
W
A
°C
°C
mm
g

UP

Pcont

Icont

0 ... 50                          
400
8    
-25 … + 65
-25 … + 85
65 x 58 x 18   
66

 EFC 5008 S 

出力信号/回路図 /接続図

供給電源
連続電力損失(最大) 1)

最大連続出力電流
動作温度範囲  
保存温度範囲
寸法 (L x B x H)
重量

1)  22°C 環境

アクセサリー

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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電子フィルタ

EFC 5008

基本の機能

標準的な減衰

このフィルタを使用すると、三相接続のみが必要になります。0 V の戻り線 
は不要です。 
 
FAULHABER コントローラの通常のパルス幅変調 (PWM) の周波数を使用で
きます。 
 
このフィルタは、モータの電圧 (または電流) の立ち上がり時間を短くし、シー
ルドにおける高周波の結合電流を軽減します。 

コントローラとフィルタ間の接続ケーブルをできるだけ短くすることを推奨し
ます。

MHz

  80

  70

  60

  50

  40

  30

  20

  10

    0

dB

10 100 1000 20001

標準的な減衰標準的なインピーダンスは、半導体の出力段にお
ける高周波干渉を補償するためのフィルタの減衰
を表します。

フィルタの使用方法に関する詳細は、
技術マニュアルを参照してください。

+_

EFC 5008

X1 X2

モーションコントローラ

供給電源

接続図出力信号/回路図

モータ

フェーズ
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ø3,5 (5x)

3,6 (4x)

65 50 18

50
58

X1

14

X2

1 3

≤17

3 ±0,2

EFC 5008 S

縮小図

X1    入力EFC 5008 

X2     出力モータ
 1
 2
 3
 

モータ A
モータ B
モータ C

 1
 2
 3
 4

モータ C
モータ B
モータ A
GND

接続

電子フィルタ スピードコントローラ モーションコントローラ V3.0

EFC 5008 S SC 1801 P
SC 1801 F
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S

MC 5004 P
MC 5005 S
MC 5010 S

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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製品接続

寸法図および接続情報
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V
W
A
A
μH
°C
°C
mm
g

UP

Pcont

Icont

Imax

0 ... 50  0 ... 50  0 ... 50  
50  150  350
1  3  8
3  9  24
39  47  39
-25 … + 65
-25 … + 85
65 x 58 x 18 65 x 58 x 18  105 x 75 x 43
66  66  254

 EFM 5001 S  EFM 5003 S  EFM 5008 S 

出力信号/回路図 /接続図

供給電源
連続電力損失(最大) 1)

最大連続出力電流
最大ピーク出力電流 2)

インダクタンス
動作温度範囲  
保存温度範囲
寸法 (L x B x H)
重量

1)  22°C 環境
2)  S2モードではで最大3秒

アクセサリー

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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電子フィルタ

EFM 5001 / 5003 / 5008

基本の機能

標準的なインピーダンス

このフィルタは、DC の平均値を形成することによって、モータの  
PWM を除去します。
最大のモータ供給電圧を達成するよう設計されており  
(定格値: 50V)、1、3、または 8 アンペアの定格電流を実現にします。 
 
DC モータでは、供給ラインの実効値 (RMS 値) を使用できます。

フィルタを正常に機能させるには、すべての PWM フィルタを 0V  
と接続する必要があり、モータ電源の接地接続まで、できるだけ短 
く接続する必要があります。 
 
注意: EFM シリーズのフィルタは、MC2.5 コントローラと互換性がありません。 

MHz

 -10

 -20

 -30

 -40

 -50

 -60

 -70

 -80

 -90

0

dB

0,1 1 10 400,01

標準的なインピーダンス標準的なインピーダンスは、半導体の出力段に
おける高周波干渉を補償するためのフィルタの
減衰を表します。

モータフィルタは、高周波の PWM のみに適し
ています。 PWM の周波数が低いと、電気損失
につながります。

フィルタの使用方法に関する詳細は、技術マニ
ュアルを参照してください。

+_

EFM 500x

X1 X2

モーションコントローラ

供給電源

接続図出力信号/回路図

モータ

フェーズ

www.faulhaber.com
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EFM 5008 S

ø3,5 (4x)

X2X1

1

1
3

4

105 ±0,598±0,5115

±0,575

±0,153,2 ±0,33

18 ≤ 43

(37) 縮小図

X1    入力EFM 5008 S 

X2     出力モータ
 1
 2
 3
 

モータ A
モータ B
モータ C

 1
 2
 3
 4

モータ C
モータ B
モータ A
GND

接続

ø3,5 (5x)

3,6 (4x)

65 50 18

50
58

X1

14

X2

1 3

≤17

3 ±0,2

EFM 5001 S / EFM 5003 S

縮小図

X1    入力EFM 50xx S 

X2     出力モータ
 1
 2
 3
 

モータ A
モータ B
モータ C

 1
 2
 3
 4

モータ C
モータ B
モータ A
GND

接続

電子フィルタ スピードコントローラ モーションコントローラ V3.0 電子回路内蔵モータ

EFM 5001 S

EFM 5003 S

EFM 5008 S

SC 1801 P
SC 1801 F
SC 1801 S

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P

SC 5004 P
SC 5008 S

MC 5004 P
MC 5005 S

MC 5005 S
MC 5010 S

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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製品接続

寸法図および接続情報

寸法図および接続情報
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V
A
A
°C
°C
mm
g

UP

Icont

Imax

0 ... 50                      0 ... 30    
4    
12
-25 … + 65
-25 … + 85
65 x 58 x 18   
67

 EFS 5004 S                      EFS 3004 S 

出力信号/回路図 /接続図

供給電源
最大連続出力電流
最大ピーク出力電流 1)

動作温度範囲  
保存温度範囲
寸法 (L x B x H)
重量

1)  S2モードではで最大3秒

アクセサリー

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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電子フィルタ

EFS 5004 / 3004

基本の機能

標準的な減衰

このフィルタは、モータフィルタが使用できない (一体型コントローラなど)、も
しくはフェライトベースのモータフィルタによるフィルタリングでは不十分な
場合に適しています。

機能原理: 
コモンモードチョーク、ローパスフィルタ、および機能接地と DC 電源間のキャ
パシタによるコモンモードの干渉の解放。"

MHz

 -10

 -20

 -30

 -40

 -50

 -60

 -70

 -80

 -90

0

dB

0,1 1 10 40 0,01

コモンモードの減衰
     ディファレンシャルモードの減衰

コモンモードの減衰は、半導体の出力段にお
ける高周波干渉を補償するためのフィルタの
減衰を表します。

ディファレンシャルモードの減衰は、モータ
の低周波の PWM または高電流による電流を
どの程度減衰できるかを表します。

フィルタの使用方法に関する詳細は、
技術マニュアルを参照してください。

+_

EFS 3004/5004

X1 X3

X2
モーションコントローラ

供給電源

接続図出力信号/回路図

モータ

www.faulhaber.com
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EFS 3004 S

EFS 5004 S

SC 1801 P
SC 1801 F
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S

SC 5004 P
SC 5008 S

MC 5004 P
MC 5005 S
MC 5010 S

3242 ... BX4
3268 ... BX4
MCS 3242 ... BX4
MCS 3268 ... BX4
MCS 3274 ... BP4

MCS 3242 ... BX4
MCS 3268 ... BX4
MCS 3274 ... BP4

EFS 3004 S / EFS 5004 S

≤18,5

3 ±0,2
50
58

65 50 18

X1

X3 X2

1

13

1 2
2

ø3,5 (5x)

3,6 (4x)

縮小図

 1  GND
 2    Up
  3  PE / FE GND

 1  GND
 2    Up

 1  GND
 2    Umot

接続
Nr.

Nr.

Nr.

X1 電源

X2 回路への電源 

X3 モータへの電源

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。
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製品接続

寸法図および接続情報

電子フィルタ スピードコントローラ モーションコントローラ 電子回路内蔵モータ

www.faulhaber.com
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技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

組み合わせDCモータ

機能

組み合わせ:
DCマイクロモータ
ブラシレスDCサーボモータ

電磁リリースシステム
ブレーキ

1)  必要に応じて、逆並列ダイオード、バリスタなどを使用してスイッチオフ電圧制限機能を適用することができますが、これはブレーキの切換時間に影響を与えます
2)  乾燥した状態で、油分無きこと
3)  結露無きこと

これは、永久磁場が生み出す制動効果を特徴とするDC動作による永久磁場の
単板ブレーキとして設計されたブレーキです（電磁解除システム）。このシステム
では、電圧がなくなったときに必要な制動力が生成されます。

永久磁場が反対の磁場の影響で中和されることで、制動効果が打ち消されます。

このブレーキは、保持ブレーキとしてのみ使用することを目的としています（回
転する電動機軸の制動には適しません）。

シリーズ MBZ 
MBZ 12V 22V 24V

 供給電圧 (DC) ±10% UN 12 22 24 V
抵抗 R 24 81 96 Ω
電流 I 0,5 0,27 0,25 A
電力 P2 max. 6 6 6 W

 機械の反応時間: 1)

– 結合時間 13 ms
– 切離時間 27 ms
静的トルク定格 2) 400 mNm
慣性モーメント 10 gcm2

最大許容速度 16 000 min-1

温度範囲: 3)

– 動作温度範囲 -5   ... +120 °C
– 保存温度範囲 -25 ... +120 °C

 重量 50 g

20℃での定格コイル・データ

注意:   3242 ... BX4および3268 ... BX4はスピード・コントローラまたはモーション・コントローラ3.0のみと組み合わせることが可能。
          複数のコンポーネントを組み合わせる場合は、営業担当者にお問合せください。
         モーターとブレーキの組み合わせの連続出力は、ブレーキの発熱の影響により、モーターのデータシートより 特性が 減少する可能性があります。

寸法図面 A L1 [mm]
2342 ... CR 72,5
2642 ... CXR 72,5
2642 ... CR 72,5
2657 ... CXR 87,5
2657 ... CR 87,5
2668 ... CR 98,5

寸法図面 B L1 [mm]
3242 ... CR 72,5
3257 ... CR 87,5
3272 ... CR 102,5

寸法図面 C L1 [mm]
3863 ... CR 95,0
3890 ... CR 121,0

寸法図面 D L1 [mm]
4490 ... B 125,2
4490 ... BS 125,2

寸法図面 E L1 [mm]
3274 ... BP4 104,0

寸法図面 F L1 [mm]
2444 ... B 73,7
3056 ... B 87,5
3564 ... B 98,0

寸法図面 G L1 [mm]
3242 ... BX4 3692 72,5
3268 ... BX4 3692 98,5

Edition 2021 Nov. 11 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



戻る
技術データの注釈および性能、寿命等は、 
本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

接続情報

寸法図面 A

寸法図面 B

3242G024CR MBZ22V

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 
ブレーキ +
ブレーキ ‒

赤
青

 

機能 色
接続図

 

 

フレックスボード
単線ワイヤ、素材FEP

  

ø28,5 ø27,9ø14

9,810,5

L1±0,8

MBZ

±25415ブレーキ用リード線、
単線AWG 24
長さ赤色＋／青色－

モータ用リード線PTFE、
単線AWG 22
長さ150±10mm

例： 2642...CRと組み合わせ

ø28,5 ø31,9ø14

11,810,5

L1±0,8

MBZ

±25415

縮小図

ブレーキ用リード線、
単線AWG24
長さ赤色＋／青色－

モータ用リード線PTFE、
単線AWG22
長さ150±10mm

例： 3242...CRと組み合わせ

Edition 2021 Nov. 11 www.faulhaber.com
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本誌「技術情報」を参照下さい。

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
仕様は予告なしに変更されることがあります。

ø28,5 ø40ø14

16

L1±0,8

MBZ

±25415

縮小図

ブレーキ用リード線、
単線AWG24
長さ赤色＋／青色－

モータ用リード線PTFE、
単線 3x AWG16, 5x AWG26
長さ300±10mm

例： 4490...Bと組み合わせ

寸法図面 D

寸法図面 E

寸法図面 C

ø28,5ø14

16

L1±1

MBZ

±25415

ø37,7

縮小図

ブレーキ用リード線、
単線AWG24
長さ赤色 ＋／青色 －

モータ用リード線PTFE、
単線 2x AWG22, 赤色 ＋／黒－ 
長さ150±10mm

例： 3890...CRと組み合わせ

ø28,5 ø29,8 -0,1ø14

10,5

L1±0,8

MBZ

±25415

縮小図

ブレーキ用リード線、
単線AWG24
長さ赤色＋／青色－

モータ用リード線PTFE単線3xAWG26,
FEP単線5xAWG18
長さ200±10mm

例： 3274...BP4と組み合わせ

Edition 2021 Nov. 11 www.faulhaber.com
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本誌「技術情報」を参照下さい。
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仕様は予告なしに変更されることがあります。

寸法図面 F

寸法図面 G

ø28,5ø14

10,5

L1±0,8

MBZ

±25415

縮小図

ブレーキ用リード線、
単線AWG24
長さ赤色＋／青色－

PVCリボン・ケーブル , 
8XAWG 24
長さ184±10mm

例： 3268...BX4と組み合わせ

ø28,5 ø38ø14

15,510,5 16

L1±0,8

MBZ

±25415ブレーキ用リード線、
単線AWG 24
長さ赤色＋／青色－

モータ用リード線PTFE、
単線3xAWG 20
単線5xAWG 26
長さ300±10mm

例： 3564...Bと組み合わせ 縮小図

Edition 2021 Nov. 11 www.faulhaber.com
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組み合わせDCモータ

機能

組み合わせ:
ブラシレスDCサーボモータ

電磁リリースシステム
ブレーキ

1)  必要に応じて、逆並列ダイオード、バリスタなどを使用してスイッチオフ電圧制限機能を適用することができますが、これはブレーキの切換時間に影響を与えます
2)  乾燥した状態で、油分無きこと
3)  結露無きこと

するDC動作による永久磁場の単板ブレーキとして設計されたブレーキです 
（電磁解除システム）。

このブレーキは、保持ブレーキとしてのみ使用することを目的としています 
（回転する電動機軸の制動には適しません）。

シリーズ PMB32 
20℃での定格コイル・データ

注意:    複数のコンポーネントを組み合わせる場合は、営業担当者にお問合せください。
          モーターとブレーキの組み合わせの連続出力は、ブレーキの発熱の影響により、モーターのデータシートより 特性が 減少する可能性があります。

PMB32 12V 24V
 ±10%に平滑化された定格電圧 (DC) UN 12

50
0,48
6

24 V
抵抗 R 100 Ω
電流 I 0,24 A
電力 Pn 6 W

 機械の反応時間: 1)

– 結合時間 13 ms
– 切離時間 24 ms
静的トルク定格 2) 400 mNm
慣性モーメント 19 gcm2

最大許容速度 10 000 min-1

温度範囲: 3)

– 動作温度範囲 -15  ... +120 °C
– 保存温度範囲 -15  ... +120 °C

 重量 100 g

寸法図面 A L1 [mm]
3216 ... BXTH 50,9
4221 ... BXTH 56,2

寸法図面 B L1 [mm]
3216 ... BXTH -IEF3 56,4
4221 ... BXTH -IEF3 61,4

注意  
作動中はブレーキが熱くなるので、保護措置を取ってください。

定格保持トルクに達し、それを維持するため、アプリケーション内で試運転
プロセスを実行するよう推奨します。

Edition 2023 Nov. 20 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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接続情報

寸法図面 A

寸法図面 B

3216W024BXTH-IEF3 PMB3224V

オプション 

製品名の例：
種類 説明

  

  

 
ブレーキ +
ブレーキ ‒

赤
青

 

機能 色
接続図

 

 

フレックスボード
単線ワイヤ、素材FEP

  

ø32 ø32,6 -0,1ø14

10,5

L1±1

PMB32

±25415

ブレーキ用リード線、
単線AWG24
長さ赤色＋／青色－

モータ用リード線
PTFE単線3xAWG20,
単線5xAWG26
長さ300±10mm

例：3216...BXT Hと組み合わせ

ø32 ø42,6 -0,1ø14

10,5

L1±1

PMB32

±25415

縮小図

ブレーキ用リード線、
単線AWG24
長さ赤色＋／青色－

モータ用リード線
PTFE単線3xAWG20,
単線5xAWG26
長さ300±10mm
エンコーダ接続
被覆材質：PVC、AWG26
グリッド1.27mm 
長さ197±10mm

例：4221...BXT H IEF3-16Lと組み合わせ

Edition 2023 Nov. 20 www.faulhaber.com
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V
V
W
A
mA

°C
°C

mm
g

Vth

Pcont

Edition 2020 Feb. 18

16 ... 50
28 / 56
10
10
20

-25 … +60
-25 … +85

65 x 58 x 22
160

 BC 5004

接続図

制制制制制

Page 1/2

+_

モーションコントローラ供給電源 モータ

ブレーキチョッパ

供給電源
スイッチング電圧
連続電力損失(最大) 1)

最大ピーク出力電流 1)

待機電流(最大)

温度範囲：
  – 動作温度範囲  
  – 保存温度範囲
寸法と重量：
  – 寸法 (L x B x H)
  – 重量

1)  22°C 環境

概要
ブレーキチョッパBC5004の機能は最大4つのコントローラの供給電圧を制限するプ
ログラミングアダプタのような補助的なデバイスです。運転を停止する際電圧が発生
し、これらのコントローラ電源にその電圧を戻すことができます。
標準的な電源はこのエネルギーを吸収することはできませんし、これは過電圧で電
源にダメージを与えます。ブレーキチョッパはこの電圧を制限し、許容レベルへと落
とします。そのエネルギーロスの結果はブレーキの抵抗により熱へと転換されます。
このように、電源や他のデバイスへのダメージを防ぐことができます。
ブレーキチョッパは24Vもしくは48V電源の時に使用可能です。電圧制限はブレーキ
チョッパのジャンパースイッチで調整できます。

ジャンパースイッチのセッティングについて
Mode 24V     24V印加時IN1とIN2の間に差し込む
　　　　　　　　しきい値がVth28Vへと変わります。
Mode48V      48V印加時IN1とIN2の間に差し込まない
　　　　　　　　しきい値がVth56Vへと変わります。

状態
ブレーキチョッパのLEDが示す状態
LED A(green)、LED B(red)

LED A  LED B LED A  LED B
モード 24V 48V
停止中 On Off On On
動作中　    点滅 Off    点滅 On
エラー On   点滅 On    点滅 

 

"停止中"   しきい値に到達していない
"動作中"   しきい値が限界値を超えている
"エラー"    オーバーロード：ブレーキチョッパの限界を超えている

アクセサリー

パーツ番号: BC 5004

技術データの注釈および性能、寿命等は、
本誌「技術情報」を参照下さい。
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BC 5004

(5x) ø3,5

65
50
18

3,6(4x)

22 ±0,3

3 ±0,2

RM 5

40 50 58

1

8 9

12

LED A

LED B

縮小図

接続
機能番号

ジャンパ

 1 GND
 2 GND
 3 GND
 4 GND
 5 Umot

 6 Umot

 7 Umot

 8 Umot

 9 Umot

10  Umot

11  GND
12  GND
13  IN 1
14  IN 2

寸法図および接続情報
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