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Moteurs C.C.

FAULHABER S/G

FAULHABER CXR

FAULHABER SR-Flat

FAULHABER SR

FAULHABER CR

Moteurs pas à pas

FAULHABER Moteurs pas à pas

Servomoteurs C.C. linéaires

FAULHABER Servomoteurs C.C. linéaires

Composants linéaires

Actuateurs linéaires à entraînement direct

Actuateurs linéaires à réducteur

Moteurs C.C. sans balais

FAULHABER B-Micro

FAULHABER BHx

FAULHABER BP4

FAULHABER BXT

FAULHABER B

FAULHABER BX4

FAULHABER B-Flat

Réducteurs de précision

Réducteurs de précision FAULHABER GPT

Moteurs avec ölectronique intégrée

FAULHABER BRC

FAULHABER BXT SC

FAULHABER MCS

FAULHABER BX4 SC

FAULHABER B-Flat SC

Codeurs

Codeurs incrémentaux

Accessoires

Accessoires

Electroniques de commande

Contrôleur de vitesse

Présentation des systèmes d'entraînement

Codeurs absolus

Contrôleurs de mouvement



Codeurs   

Codeurs - à deux canaux   
PA2-50   
PA2-100   
IE2-400   
IE2-1024   
IEH2-4096   
PE22-120   
HEDS 5500  
   
Codeurs - à trois canaux   
HXM3-64   
IEM3-1024   
IE3-1024   
IE3-1024L   
IEF3-4096   
IEF3-4096L   
IEH3-4096   
IEH3-4096L
IEP3-4096  
IERS3-500   
IERS3-500L   
IER3-10000   
IER3-10000L  
HEDL 5540    
   
Codeurs - Absolu   
AESM-4096    
AES-4096L   
AEMT-12/16L   
 

Electroniques de commande   
   
Speed Controller   
SC 1801 P 1 A
SC 1801 F 1 A
SC 1801 S 1 A
SC 2402 P 2 A
SC 2804 S 4 A
SC 5004 P 4 A
SC 5008 S 8 A

Motion Controller   
MC 3001 P 1 A
MC 3001 B 1 A
MC 3603 S 3 A
MC 5004 P 4 A
MC 5005 S 5 A
MC 5010 S 10 A
MCST 3601 1 A
   

Accessoires
   
Platine d’adaptation   
Cables and Accessories    
  
Filtres électroniques   
EFC 5008   
EFM 5001/5003/5008  
EFS 5004/3004  
   
Freins 
MBZ 
PMB32
   
Braking Chopper 
BC5004   
 

Moteurs linéaires
  
LM 0830...01 1.03 N
LM 1247...11 3.6 N
LM 1247...12 3.6 N
LM1483...11 6.2 N
LM1483...12 6.2 N
LM 2070...11 9.2 N
LM 2070...12 9.2 N
   

Réducteurs de précision
   
03B 0.88 mNm
06A 25 mNm
06/1 25 mNm
08/1 60 mNm
08/2 15 mNm
08/3 15 mNm
10/1 0.1 Nm
12/3 0.03 Nm
12/4 0.3 Nm
12/5 0.03 Nm
13A 0.18 Nm
14/1 0.3 Nm
15A 0.25 Nm
15/5 0.1 Nm
15/5 S 0.1 Nm
15/8 0.1 Nm
15/10 0.35 Nm
16A 0.03 Nm
16/5 0.1 Nm
16/5 S 0.1 Nm
16/7 0.3 Nm
16/8 0.1 Nm
17/1 0.55 Nm
20/1R 0.8 Nm
22E 0.6 Nm
22EKV 1.2 Nm
22/2 0.1 Nm
22/5 0.1 Nm
22/7 0.7 Nm
23/1 0.7 Nm
26A 1 Nm
26/1R 3.5 Nm
30/1 4.5 Nm
30/1 S 4.5 Nm
32/3R 7 Nm
38/1 10 Nm
38/1 S 10 Nm
38/2 10 Nm
38/2 S 10 Nm
44/1 16 Nm
   
FAULHABER GPT   
22GPT 2 Nm
32GPT 8 Nm
42GPT 18 Nm
   

Actuateurs linéaires
    
M1,2 x 0,25 x L1   
M1,6 x 0,35 x L1   
M2 x 0,2 x L1   
M3 x 0,5 x L1    
Options

FAULHABER L    
06L ... SL 12 N
06L ... HL 25 N
08L ... SL 23 N
08L ... HL 40 N
10L ... SL 40 N
22L ... ML 425 N 
22L ... SB 580 N
22L ... PB 580 N
32L ... TL 1800 N
32L ... ML 1850 N
32L ... SB 1920 N
32L ... PB 1920 N

FAULHABER BX4  
2232...BX4 18 mNm
2250...BX4 32 mNm
3242...BX4 53 mNm
3268...BX4 96 mNm  
  
FAULHABER BP4   
2264...BP4 59 mNm
3274...BP4 162 mNm
 
FAULHABER B-Flat    
1509...B 0.5 mNm
1515...B 30 mNm
2610...B 3.1 mNm
2622...B 100 mNm
   
FAULHABER BXT    
2214...BXT R 10.2 mNm
2214...BXT H  9.7 mNm
3216...BXT R 41.0 mNm
3216...BXT H 38.0 mNm
4221...BXT R 134.0 mNm
4221...BXT H 112.0 mNm  
  

Moteurs avec électronique intégrée 
 
FAULHABER BRC   
1525...BRC 1.9 mNm
1935...BRC 4.4 mNm
3153...BRC 36.5 mNm
   
FAULHABER BX4 SC    
2232...BX4 SC 17.5 mNm
2250...BX4 SC 25 mNm
3242...BX4 SC 60 mNm
3242...BX4 SCDC 45 mNm
3268...BX4 SC 99 mNm
3268...BX4 SCDC 60 mNm
   
FAULHABER BXT SC 
2214...BXTH SC 10 mNm
3216...BXTH SC 35 mNm
4221...BXTH SC 92 mNm  
  
FAULHABER B-FLAT SC 
2610...B SC 3.12 mNm
2622...B SC 100 mNm
    
FAULHABER MCS   
MCS 3242...BX4 RS/CO 76 mNm
MCS 3242...BX4 ET 76 mNm
MCS 3268...BX4 RS/CO 96 mNm
MCS 3268...BX4 ET 96 mNm
MCS 3274...BP4 RS/CO 160 mNm
MCS 3274...BP4 ET 160 mNm
  

Moteurs pas à pas 
 
DM0620 0.25 mNm
AM0820 0.65 mNm
AM1020 1.6 mNm
DM1220 2.4 mNm
AM1524 6 mNm
AM2224 22 mNm
AM2224R3 22 mNm
AM3248 85 mNm
DM40100R 62 mNm
DM52100N 200 mNm
DM52100R 180 mNm
DM52100S 116 mNm
DM66200H 307 mNm

 

Index des Produits

Moteurs C.C.   

FAULHABER S/G  
0615...S 0.17 mNm
1219...G 0.72 mNm
1516...S 0.59 mNm
1624...S 2 mNm
2230...S 4.7 mNm
2233...S 5.9 mNm
   
FAULHABER SR   
0816...SR 0.7 mNm
1016...SR 0.92 mNm
1024...SR 1.6 mNm
1224...SR 1.7 mNm
1319...SR 1.32 mNm
1331...SR 3.44 mNm
1516...SR 0.918 mNm
1524...SR 2.9 mNm
1717...SR 2.2 mNm
1724...SR 4.5 mNm
2224...SR 6.8 mNm
2232...SR 10 mNm
   
FAULHABER CXR  
1336...CXR 3.6 mNm
1727...CXR 4.9 mNm
1741...CXR 8.8 mNm
2237...CXR 12 mNm
2642...CXR 26 mNm
2657...CXR 40 mNm
   
FAULHABER CR  
2342...CR 20,5 mNm
2642...CR 32 mNm
2657...CR 51,1 mNm
2668...CR 70 mNm
3242...CR 41 mNm
3257...CR 73 mNm
3272...CR 120 mNm
3863...CR 131 mNm
3890...CR 224 mNm
   
FAULHABER SR-Flat  
1506...SR 0.45 mNm
1506...SR IE2-8   0.4 mNm
1512...SR 30 mNm
1512...SR IE2-8  30 mNm
2607...SR 3.4 mNm
2607...SR IE2-16  2.9 mNm
2619...SR 100 mNm
2619...SR IE2-16  100 mNm
   

Moteurs brushless   

FAULHABER  B-Micro    
0308...B 18 µNm
0515...B 0.13 mNm
   
FAULHABER B   
0620...B 0.36 mNm
0824...B 1.1 mNm
1028...B 2.2 mNm
1218...B 1.2 mNm
1226...B 2.6 mNm
1628...B 3.3 mNm
2036...B 7.2 mNm
2057...B 20 mNm
2057...BA 18.7 mNm
2444...B 18 mNm
3056...B 33 mNm
3564...B 66 mNm
4490...B 190 mNm
4490...BS 217 mNm
   
FAULHABER BHx   
1645...BHS 8 mNm
1660...BHS 15.9 mNm
1660...BHT 18.7 mNm
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 FAULHABER S/G

FAULHABER S/G

   

0615...S  Commutation métaux précieux  0.17 mNm

1219...G  Commutation métaux précieux 0.72 mNm

1516...S  Commutation métaux précieux  0.59 mNm

1624...S  Commutation métaux précieux  2 mNm

2230...S  Commutation métaux précieux  4.7 mNm

2233...S  Commutation métaux précieux  5.9 mNm
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 0,5 W

0,17 mNm

Série 0615 ... S
Valeurs à 22°C et à tension nominale 0615 N   1,5 S 003 S 4,5 S

1 Tension nominale UN   1,5 3 4,5 V
2 Résistance de l‘induit R   3,9 16,2 37,7 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   52 50 48 %
4 Vitesse à vide n0   19 100 20 200 20 000 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 0,8 mm) I0   0,03 0,016 0,012 A
6 Couple de démarrage MH   0,24 0,22 0,21 mNm
7 Couple de frottement MR   0,02 0,02 0,02 mNm
8 Constante de vitesse kn   13 840 7 346 4 872 min-1/V
9 Constante FEM kE   0,072 0,136 0,205 mV/min-1

10 Constante de couple kM   0,69 1,3 1,96 mNm/A
11 Constante de courant kI   1,449 0,769 0,51 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   78 224 91 538 93 713 min-1/mNm
13 Inductance L   12 39 95 µH
14 Constante de temps mécanique τm   8 10 10 ms
15 Inertie du rotor J   0,01 0,01 0,01 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   244 221 213 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 35 / 76 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 2,6 / 110 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
 – bobinage max. admissible +85 (sur demande +125) °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 0,8 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (1,5 mm du palier) 0,5 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,1 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 mm 
 – axial ≤ 0,15 mm 

23 Matériau du boîtier acier, revêtement noir
24 Masse 2 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 24 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   0,17 0,16 0,15 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   0,29 0,14 0,092 A
31 Vitesse nominale nN   2 500 2 500 2 500 min-1

M [mNm]

n [min-1]

0,04 0,12 0,160,08 0,240,20

Watt

0,50,350,20,05

5 000

0

  10 000

  15 000

  20 000

  25 000

  30 000

UN

0615N1.5S
0615N1.5S (Rth2 -50%)

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 1,5V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

0615 N ... S 0615 C ... S

ø6 ø5 -0,018

M4,5x0,5

 0

15 5,15

1,9

0,4

±0,03

0,3

3,1

1

±0,3

A

2,15 2,1 3,35 1,8

ø1,5 -0,03

Aø0,07
0,04

 0
ø1,75 -0,05

Aø0,07
0,04

 -0,03

DIN 58400
m=0,12
z=12
x=+0,2

ø3

3,65

±0,05

pour réducteur 06/1

Options

K179
K4066
K1480
K1655
K1707

Informations pour la commande exemple: 0615N003S-K179

Option  Exécution               Description
  

  
  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

 

 

 

 

Gamme de température  Modifications pour fonctionnement à haute température (-30…+125°C)
Arbre sortie arrière
Combinaison codeur Arbre sortie arrière avec platine d’adaptation pour combinaison avec codeur PA2-50

Combinaison codeur

Ø 0,8 mm x 4,5 mm

Arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur HXM3-64

Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

06/1
06L ... SL
06L ... HL

PA2-50
HXM3-64

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 2 W

0,72 mNm

Série 1219 ... G
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1219 N   4,5 G 006 G 012 G 015 G

1 Tension nominale UN   4,5 6 12 15 V
2 Résistance de l‘induit R   10,7 17,6 69 131 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   74 73 72 70 %
4 Vitesse à vide n0   15 300 16 000 16 000 16 200 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 0,8 mm) I0   0,008 0,007 0,004 0,003 A
6 Couple de démarrage MH   1,14 1,17 1,19 0,96 mNm
7 Couple de frottement MR   0,02 0,02 0,03 0,03 mNm
8 Constante de vitesse kn   3 460 2 721 1 364 1 109 min-1/V
9 Constante FEM kE   0,289 0,368 0,733 0,902 mV/min-1

10 Constante de couple kM   2,76 3,51 7 8,61 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,362 0,285 0,143 0,116 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   13 413 13 642 13 447 16 875 min-1/mNm
13 Inductance L   150 300 1 200 1 600 µH
14 Constante de temps mécanique τm   20 20 18 19 ms
15 Inertie du rotor J   0,14 0,14 0,13 0,11 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   81 84 92 87 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 17 / 48 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 3,5 / 386 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
 – bobinage max. admissible +85 (sur demande +125) °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 0,8 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (1,5 mm du palier) 0,5 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,1 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 mm 
 – axial ≤ 0,2 mm 

23 Matériau du boîtier acier, nickelé
24 Masse 11 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 19 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant AlNiCo

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   0,72 0,71 0,7 0,62 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   0,27 0,21 0,11 0,077 A
31 Vitesse nominale nN   3 120 3 870 4 040 2 770 min-1

1219N4.5G
1219N4.5G (Rth2 -50%)

M [mNm]

n [min-1]

0,1 0,3 0,40,2 0,60,5 0,7 0,80 0,9 1,0

Watt
1,610,60,2

0

UN16 000

12 000

8 000

4 000

24 000

20 000

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 4,5V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

1219 N ... G 1219 E ... G 1219 M ... G

2

1,9

4

ø12 ±0,03 ø6 -0,018
 0

M5,5x0,5A

ø1,5
 0
-0,03

Aø0,07
0,04

8,7

18,7

2,15 1,82,1

0,04
Aø0,07

DIN 58400
m=0,2
z=12
x=+0,2

ø2,92

z=9

ø2,38
 0

3,35

A
0,04

ø0,07

x=+0,35

m=0,2
DIN 58400

-0,04 -0,06
-0,04

2,1

0,4

1,9

5,15 ±0,3

2,15

pour réducteur 12/3 pour réducteur 10/1

Options

K179
K4066
K380
K440

Informations pour la commande exemple: 1219N012G-K179

Option  Exécution               Description
  

  
  
  

  

   
   

   

 

 Pour application sous vide à 10-7 Torr @ 20°C

 

 

Gamme de température  Modifications pour fonctionnement à haute température (-30…+125°C)
Arbre sortie arrière Ø 1 mm x 3 mm
Paliers Roulement à billes avant

Lubrification paliers

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

10/1
12/3
10L ... SL

SC 1801 P
SC 1801 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 1,2 W

0,59 mNm

Série 1516 ... S
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1516 T   1,5 S 002 S 4,5 S 006 S 012 S

1 Tension nominale UN   1,5 2 4,5 6 12 V
2 Résistance de l‘induit R   1,11 3,25 14,7 31,2 115 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   59 48 50 45 47 %
4 Vitesse à vide n0   14 400 14 200 15 000 15 000 15 600 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,5 mm) I0   0,075 0,057 0,027 0,021 0,011 A
6 Couple de démarrage MH   1,2 0,68 0,73 0,59 0,62 mNm
7 Couple de frottement MR   0,07 0,07 0,07 0,07 0,07 mNm
8 Constante de vitesse kn   10 159 7 827 3 659 2 800 1 445 min-1/V
9 Constante FEM kE   0,098 0,128 0,273 0,357 0,692 mV/min-1

10 Constante de couple kM   0,94 1,22 2,61 3,41 6,61 mNm/A
11 Constante de courant kI   1,064 0,82 0,383 0,293 0,151 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   12 000 20 800 20 600 25 600 25 100 min-1/mNm
13 Inductance L   16 27 140 240 900 µH
14 Constante de temps mécanique τm   39 45 56 56 60 ms
15 Inertie du rotor J   0,31 0,21 0,26 0,21 0,23 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   39 32 28 28 27 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 8 / 45 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 2 / 200 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +65 (sur demande -30 ... +125) °C
 – bobinage max. admissible +65 (sur demande +125) °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 1,5 1,5 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 1,2 5 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,2 0,5 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 10 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 0,015 mm 
 – axial ≤ 0,2 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier avec revêtement en zinc galvanique passivé
24 Masse 10 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 18 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant AlNiCo

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   0,59 0,47 0,49 0,41 0,43 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   0,7 0,45 0,21 0,14 0,077 A
31 Vitesse nominale nN   6 290 2 500 2 980 2 500 2 500 min-1

1516T1.5S

M [mNm]

n [min-1]

0,12 0,36 0,480,24 0,720,600

Watt
10,70,40,1

4 000

0

  8 000

20 000
22 000

16 000

12 000

2 000

  6 000

18 000

14 000

10 000

UN

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 1.5V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Informations pour la commande exemple: 1516T012S-277

Option  Exécution               Description

  

   
      

 

Deux roulements à billes précontraints Paliers 

  

  
  

  

Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

15/5
15/5 S
16A

SC 1801 P
SC 1801 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2022 Sep. 16

Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 4,5 W

2 mNm

Série 1624 ... S
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1624 T 003 S 006 S 009 S 012 S 018 S 024 S

1 Tension nominale UN 3 6 9 12 18 24 V
2 Résistance de l‘induit R 1,6 9,1 14,5 24 42 75 Ω
3 Rendement, max. ηmax. 78 71 75 75 77 76 %
4 Vitesse à vide n0 12 000 10 500 11 500 13 000 13 800 14 400 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,5 mm) I0 0,03 0,019 0,012 0,01 0,007 0,006 A
6 Couple de démarrage MH 4,33 3,39 4,46 4,23 5,16 4,91 mNm
7 Couple de frottement MR 0,07 0,1 0,09 0,09 0,09 0,09 mNm
8 Constante de vitesse kn 4 070 1 800 1 300 1 110 779 611 min-1/V
9 Constante FEM kE 0,246 0,555 0,767 0,905 1,28 1,64 mV/min-1

10 Constante de couple kM 2,35 5,3 7,33 8,64 12,3 15,6 mNm/A
11 Constante de courant kI 0,426 0,189 0,136 0,116 0,082 0,064 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 2 770 3 100 2 580 3 070 2 670 2 930 min-1/mNm
13 Inductance L 85 200 400 750 1 200 3 000 µH
14 Constante de temps mécanique τm 19 22 19 19 19 24 ms
15 Inertie du rotor J 0,65 0,68 0,7 0,59 0,68 0,78 gcm²
16 Accélération angulaire αmax. 66 50 63 72 76 63 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 8 / 39 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 4 / 335 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
 – bobinage max. admissible +125 °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 1,5 1,5 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 1,2 5 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,2 0,5 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 10 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 0,015 mm 
 – axial ≤ 0,2 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier avec revêtement en zinc galvanique passivé
24 Masse 21 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 17 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant AlNiCo

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN 1,6 1,8 2 1,8 2 1,9 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN 0,7 0,37 0,29 0,22 0,17 0,13 A
31 Vitesse nominale nN 6 860 3 050 4 680 5 620 6 890 7 240 min-1

1624T018S
1624T018S (Rth2 -50%)

12 000

M [mNm]

n [min-1]
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Watt
4321

3 000

0

  9 000

  6 000

15 000

18 000

21 000

UN

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 18V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Informations pour la commande exemple: 1624T012S-277

Option  Exécution               Description

  

   
      

 

  

  
  

  

  

  
  

Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils séparés Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm rouge (+) / noir (-)

Deux roulements à billes précontraints Paliers 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

15A
15/10
16A
16/5
16/5 S
16/7
16/8
17/1

SC 1801 P
SC 1801 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 7,5 W

4,7 mNm

Série 2230 ... S
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2230 T 003 S 006 S 012 S 015 S 024 S 040 S

1 Tension nominale UN 3 6 12 15 24 40 V
2 Résistance de l‘induit R 0,6 3 10,8 21 50 193 Ω
3 Rendement, max. ηmax. 83 82 83 82 81 78 %
4 Vitesse à vide n0 9 600 9 300 9 500 8 400 9 000 8 200 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,5 mm) I0 0,04 0,019 0,01 0,007 0,005 0,003 A
6 Couple de démarrage MH 14,7 12,1 13,2 11,9 12 9,37 mNm
7 Couple de frottement MR 0,12 0,12 0,12 0,12 0,13 0,14 mNm
8 Constante de vitesse kn 3 230 1 560 799 566 379 208 min-1/V
9 Constante FEM kE 0,31 0,639 1,25 1,77 2,64 4,81 mV/min-1

10 Constante de couple kM 2,96 6,1 12 16,9 25,2 45,9 mNm/A
11 Constante de courant kI 0,338 0,164 0,084 0,059 0,04 0,022 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 653 769 720 706 750 875 min-1/mNm
13 Inductance L 35 150 420 900 2 200 8 000 µH
14 Constante de temps mécanique τm 25 20 20 20 19 22 ms
15 Inertie du rotor J 3,7 2,5 2,7 2,7 2,4 2,4 gcm²
16 Accélération angulaire αmax. 40 49 50 44 50 39 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 4 / 28 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 4,5 / 602 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
 – bobinage max. admissible +125 °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 1,5 2 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 1,2 8 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,2 0,8 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 10 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 0,015 mm 
 – axial ≤ 0,2 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier avec revêtement en zinc galvanique passivé
24 Masse 50 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 11 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant AlNiCo

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN 2 4,1 4,6 4,7 4,5 4,2 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN 0,7 0,7 0,4 0,29 0,18 0,094 A
31 Vitesse nominale nN 8 260 5 370 5 210 4 160 4 650 3 490 min-1

M [mNm]

n [min-1]

1 3 42 650 7 8
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2230T015S (Rth2 -50%)
Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 15V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Informations pour la commande exemple: 2230T012S-277

Option  Exécution               Description

 

  

  
  

  

  

  

Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils séparés Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm rouge (+) / noir (-)

Deux roulements à billes précontraints Paliers 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22E
22EKV
22/2
22/5
22/7
23/1

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 8 W

5,9 mNm

Série 2233 ... S
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2233 T 4,5 S 006 S 012 S 018 S 024 S 030 S

1 Tension nominale UN 4,5 6 12 18 24 30 V
2 Résistance de l‘induit R 1,2 2,7 9,6 25 52 97 Ω
3 Rendement, max. ηmax. 86 85 85 83 83 81 %
4 Vitesse à vide n0 8 500 7 700 8 200 9 000 8 400 8 700 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,5 mm) I0 0,02 0,014 0,007 0,005 0,004 0,003 A
6 Couple de démarrage MH 20,2 16 17,3 13,4 12,4 9,9 mNm
7 Couple de frottement MR 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 mNm
8 Constante de vitesse kn 1 895 1 296 684 508 354 293 min-1/V
9 Constante FEM kE 0,528 0,772 1,46 1,97 2,82 3,41 mV/min-1

10 Constante de couple kM 5,04 7,37 14 18,8 27 32,6 mNm/A
11 Constante de courant kI 0,198 0,136 0,072 0,053 0,037 0,031 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 421 483 472 676 678 877 min-1/mNm
13 Inductance L 60 120 440 800 1 600 2 400 µH
14 Constante de temps mécanique τm 11,5 10 11 17 11 12,9 ms
15 Inertie du rotor J 2,6 2 2,2 2,5 1,6 1,4 gcm²
16 Accélération angulaire αmax. 77 80 78 54 78 71 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 4 / 27 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 4 / 660 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
 – bobinage max. admissible +125 °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 1,5 2 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 1,2 8 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,2 0,8 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 10 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 0,015 mm 
 – axial ≤ 0,2 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier avec revêtement en zinc galvanique passivé
24 Masse 61 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 10 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant AlNiCo

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN 3,4 5 5,9 4,9 4,9 4,3 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN 0,7 0,7 0,43 0,27 0,19 0,14 A
31 Vitesse nominale nN 6 930 4 800 4 600 4 830 4 170 3 860 min-1

M [mNm]

n [min-1]

1 3 42 650 7 8 9 10
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 12V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Informations pour la commande exemple: 2233T012S-277

Option  Exécution               Description

 

  

  
  

  

  

  

Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils séparés Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm rouge (+) / noir (-)

Deux roulements à billes précontraints Paliers 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22E
22EKV
22/2
22/5
22/7
23/1

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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 FAULHABER SR

FAULHABER SR

   

0816...SR  Commutation métaux précieux  0.7 mNm

1016...SR  Commutation métaux précieux  0.92 mNm

1024...SR  Commutation métaux précieux  1.6 mNm

1224...SR  Commutation métaux précieux  1.7 mNm

1319...SR  Commutation métaux précieux  1.32 mNm

1331...SR  Commutation métaux précieux  3.44 mNm

1516...SR  Commutation métaux précieux  0.918 mNm

1524...SR  Commutation métaux précieux  2.9 mNm

1717...SR  Commutation métaux précieux  2.2 mNm

1724...SR  Commutation métaux précieux  4.5 mNm

2224...SR  Commutation métaux précieux  6.8 mNm

2232...SR  Commutation métaux précieux  10 mNm



Arriéré
Edition 2023 Nov. 22

Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 1,2 W

0,7 mNm

Série 0816 ... SR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 0816 K   003 SR 006 SR 009 SR 012 SR

1 Tension nominale UN   3 6 9 12 V
2 Résistance de l‘induit R   5,4 21,2 47 101,8 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   69 69 69 67 %
4 Vitesse à vide n0   13 250 13 500 13 500 12 600 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1 mm) I0   0,016 0,0083 0,0057 0,0039 A
6 Couple de démarrage MH   1,15 1,13 1,15 1 mNm
7 Couple de frottement MR   0,034 0,034 0,035 0,034 mNm
8 Constante de vitesse kn   4 526 2 318 1 543 1 085 min-1/V
9 Constante FEM kE   0,221 0,431 0,648 0,922 mV/min-1

10 Constante de couple kM   2,11 4,12 6,19 8,8 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,474 0,243 0,162 0,114 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   11 475 11 904 11 714 12 553 min-1/mNm
13 Inductance L   53 217 507 1 033 µH
14 Constante de temps mécanique τm   6,1 6,5 6,2 6,5 ms
15 Inertie du rotor J   0,051 0,052 0,051 0,049 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   229 219 227 203 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 20 / 48 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 4,2 / 242 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
 – bobinage max. admissible +85 (sur demande +125) °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 1 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (1,5 mm du palier) 0,7 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,1 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,02 mm 
 – axial ≤ 0,2 mm 

23 Matériau du boîtier acier, nickelé
24 Masse 4,5 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 16 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   0,7 0,69 0,69 0,61 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   0,37 0,19 0,13 0,077 A
31 Vitesse nominale nN   2 540 2 660 2 790 2 500 min-1

0816K003SR
0816K003SR (Rth2 -50%)

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,1 0,3 0,40,2 0,60,5 0,7 0,80

Watt
1,10,80,50,2

3 000

0

  9 000

  6 000

15 000

18 000

21 000

UN

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 3V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

0816 K ... SR 0816 D ... SR0816 P ... SR

2

1,3

ø8 ±0,03 ø6-0,018

M5,5x0,5

ø2,5

A

ø1
 0

-0,004

Aø0,05
0,02

15,9

ø7,2

±0,25

4,3 ±0,2

3 ±0,2

±0,156,95

1,9

0,4

±0,24

1,8

0,04
Aø0,07

DIN 58400
m=0,16
z=12
x=+0,2

-0,05
-0,03

ø2,34

±0,253,2 1,7

0,04
ø0,07

DIN 58400
m=0,14
z=11
x=+0,3

-0,06
-0,04

-0,06
-0,04

4,6±0,2

-0,04
 0,02

ø1,93

±0,253,35

A

 0
-0,1
 0

0816 M ... SR

1,8

0,04
Aø0,07

DIN 58400
m=0,2
z=12
x=+0,2

ø2,92

3,2

pour réducteur 08/1 pour réducteur 10/1pour réducteurs 08/2, 08/3

Options

K4180
K2565
K2567
K2568
K2570
K2571

Informations pour la commande exemple: 0816K012SR-K2565

Option  Exécution               Description
  

  
  
  
  

   

 

Gamme de température  Modifications pour fonctionnement à haute température (-30…+125°C)

Combinaison codeur Arbre sortie arrière et platine d’adaptation pour combinaison avec codeur PA2-50
Combinaison codeur Arbre sortie arrière et platine d’adaptation pour combinaison avec codeur IEP3-4096, fils séparés du moteur in PVC, longueur 150 mm

Arbre sortie arrière

Paliers Roulement à billes avant

Ø 1 mm x 4,5 mm
Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

08/1
08/2
08/3
10/1
08L ... SL
08L ... HL
10L ... SL

PA2-50
IEP3-4096

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 2 W

0,92 mNm

Série 1016 ... SR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1016 K   003 SR 006 SR 009 SR 012 SR

1 Tension nominale UN   3 6 9 12 V
2 Résistance de l‘induit R   3,1 12,5 27,1 40,7 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   76 74 74 75 %
4 Vitesse à vide n0   12 700 12 800 13 000 14 100 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1 mm) I0   0,017 0,009 0,007 0,005 A
6 Couple de démarrage MH   2,12 2,08 2,11 2,32 mNm
7 Couple de frottement MR   0,037 0,04 0,043 0,042 mNm
8 Constante de vitesse kn   4 282 2 175 1 475 1 195 min-1/V
9 Constante FEM kE   0,234 0,46 0,678 0,837 mV/min-1

10 Constante de couple kM   2,23 4,39 6,48 7,99 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,448 0,228 0,154 0,125 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   5 953 6 166 6 177 6 085 min-1/mNm
13 Inductance L   42 168 363 547 µH
14 Constante de temps mécanique τm   8 8 8 8 ms
15 Inertie du rotor J   0,12 0,12 0,12 0,12 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   175 171 172 189 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 17 / 59 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 5,7 / 176 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
 – bobinage max. admissible +85 (sur demande +125) °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 1 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (1,5 mm du palier) 0,9 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,1 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,02 mm 
 – axial ≤ 0,15 mm 

23 Matériau du boîtier acier, nickelé
24 Masse 6,5 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 16 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   0,92 0,9 0,9 0,91 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   0,46 0,23 0,16 0,13 A
31 Vitesse nominale nN   5 550 5 620 5 850 7 070 min-1

1016K003SR
1016K003SR (Rth2 -50%)

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,2 0,6 0,80,4 1,21,0 1,4 1,6 1,80

Watt

3 000

0

  9 000

  6 000

15 000

18 000

UN

0,5 1 1,5 2

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 3V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

1016 M ... SR 1016 E ... SR 1016 A ... SR

2

1,3

4,3

ø10 ±0,03 ø6 -0,018
 0

M5,5x0,5A
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 0
-0,1

Aø0,05
0,02

15,9
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6,7

 0,02
-0,04

±0,2±0,2

±0,25

6,95

1,9

0,4
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±0,25 ±0,25±0,15

1016 K ... SR

1,951,8 2,1

0,04
Aø0,07

DIN 58400
m=0,2
z=12
x=+0,2

ø2,92

z=9

ø2,38
 0

3,2

A
0,04

ø0,07

x=+0,35

m=0,2
DIN 58400

-0,04

3,75 3

z=12

ø3,65
 -0,04

A
0,04

ø0,07

x=+0,2

m=0,25
DIN 58400

-0,06
 -0,04
-0,06

pour réducteur 10/1 pour réducteurs 12/3, 12/5 pour réducteur 12/4

Options

K4180
K2565
K2567
K2568
K2570
K2571
  

Informations pour la commande exemple: 1016K006SR K2565

Option  Exécution               Description

  
  
  

   
   

   

 

  

 

Pour application sous vide à 10-7 Torr @ 20°C

 

 

Modifications pour fonctionnement à haute température (-30…+125°C)

Paliers Roulement à billes avant
Gamme de température  

Ø 1 mm x 4,5 mm
Lubrification paliers

Arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur PA2-100Combinaison codeur

Second shaft end

Combinaison codeur Arbre sortie arrière et platine d’adaptation pour combinaison avec codeur IEP3-4096, fils séparés du moteur in PVC, longueur 150 mm

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

10/1
12/3
12/4
12/5
10L ... SL

PA2-100
IEP3-4096

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 3,1 W

1,6 mNm

Série 1024 ... SR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1024 K   003 SR 006 SR 009 SR 012 SR

1 Tension nominale UN   3 6 9 12 V
2 Résistance de l‘induit R   1,36 5,96 14,9 23,7 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   84 83 82 82 %
4 Vitesse à vide n0   12 200 12 300 12 000 12 800 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1 mm) I0   0,016 0,008 0,005 0,004 A
6 Couple de démarrage MH   5,1 4,6 4,28 4,45 mNm
7 Couple de frottement MR   0,037 0,037 0,037 0,038 mNm
8 Constante de vitesse kn   4 098 2 071 1 337 1 078 min-1/V
9 Constante FEM kE   0,244 0,483 0,748 0,928 mV/min-1

10 Constante de couple kM   2,33 4,61 7,14 8,86 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,429 0,217 0,14 0,113 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   2 392 2 678 2 791 2 883 min-1/mNm
13 Inductance L   16 62 151 218 µH
14 Constante de temps mécanique τm   3 3,4 3,5 3,3 ms
15 Inertie du rotor J   0,12 0,12 0,12 0,11 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   425 384 356 404 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 16 / 51 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 6,1 / 251 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
 – bobinage max. admissible +85 (sur demande +125) °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 1 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (1,5 mm du palier) 1 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,1 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,02 mm 
 – axial ≤ 0,15 mm 

23 Matériau du boîtier acier, nickelé
24 Masse 10,8 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 15 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   1,6 1,5 1,5 1,4 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   0,74 0,35 0,22 0,18 A
31 Vitesse nominale nN   7 640 7 460 6 910 7 780 min-1

1024K003SR
1024K003SR (Rth2 -50%)

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,3 0,9 1,20,6 1,81,5 2,1 2,4 2,70

Watt

3 000

0

  9 000

  6 000

15 000

18 000

UN

0,8 1,6 2,4 3,2

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 3V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

1024 M ... SR 1024 E ... SR 1024 A ... SR
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pour réducteur 10/1 pour réducteurs 12/3, 12/5 pour réducteur 12/4

Options

K4180
K2565
K2567
K2568
K2570
K2571
  

Informations pour la commande exemple: 1024K006SR K2565

Option  Exécution               Description

  
  
  

   
   

   

 

  

 

Pour application sous vide à 10-7 Torr @ 20°C

 

 

Modifications pour fonctionnement à haute température (-30…+125°C)

Paliers Roulement à billes avant
Gamme de température  

Ø 1 mm x 4,5 mm
Lubrification paliers

Arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur PA2-100Combinaison codeur

Second shaft end

Combinaison codeur Arbre sortie arrière et platine d’adaptation pour combinaison avec codeur IEP3-4096, fils séparés du moteur in PVC, longueur 150 mm

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

10/1
12/3
12/4
12/5
10L ... SL

PA2-100
IEP3-4096

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 3,4 W

1,7 mNm

Série 1224 ... SR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1224 N   006 SR 012 SR 015 SR

1 Tension nominale UN   6 12 15 V
2 Résistance de l‘induit R   4,6 18,2 29,4 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   82 83 83 %
4 Vitesse à vide n0   13 800 13 700 13 400 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1 mm) I0   0,011 0,005 0,004 A
6 Couple de démarrage MH   5,31 5,43 5,36 mNm
7 Couple de frottement MR   0,05 0,05 0,05 mNm
8 Constante de vitesse kn   2 323 1 151 901 min-1/V
9 Constante FEM kE   0,43 0,869 1,11 mV/min-1

10 Constante de couple kM   4,11 8,3 10,6 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,243 0,12 0,094 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   2 600 2 523 2 499 min-1/mNm
13 Inductance L   55 220 350 µH
14 Constante de temps mécanique τm   5 5 5 ms
15 Inertie du rotor J   0,18 0,18 0,18 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   295 302 298 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 17 / 37 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 6,5 / 371 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
 – bobinage max. admissible +85 (sur demande +125) °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 1 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (1,5 mm du palier) 0,5 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,1 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 mm 
 – axial ≤ 0,2 mm 

23 Matériau du boîtier acier, revêtement noir
24 Masse 13,5 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 16 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   1,5 1,7 1,7 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   0,4 0,22 0,18 A
31 Vitesse nominale nN   9 680 8 580 8 270 min-1

1224N012SR
1224N012SR (Rth2 -50%)

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,2 0,6 0,80,4 1,21,0 1,4 1,6 2,0 2,2 2,41,80

Watt
3,42,61,81

3 000

0

  9 000

  6 000

15 000

18 000

21 000

UN

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 12V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique

1224 N ... SR 1224 M ... SR 1224 E ... SR 1224 A ... SR

2

1,9

4

ø12 ±0,03 ø6 -0,018
 0

M5,5x0,5

A

ø1,5
 0
-0,03

Aø0,07
0,04

8

24,2

2 2,1

z=9

ø2,38
 0

A
0,04

ø0,07

x=+0,35

m=0,2
DIN 58400

-0,04

2,15

0,4

1,9

5,1±0,3

2 3

0,04
Aø0,07

DIN 58400
m=0,25
z=12
x=+0,2

-0,06
-0,04

-0,06
-0,04

ø3,65

3,91,8

0,04
Aø0,07

DIN 58400
m=0,2
z=12
x=+0,2

ø2,92

3,35

6,7

pour réducteurs 12/3, 12/5pour réducteur 10/1 pour réducteur 12/4

Options

K179
K4066
K380
K1752

Informations pour la commande exemple: 1224N012SR-K179

Option  Exécution               Description
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

 Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°C

 
 

 

Gamme de température  Modifications pour fonctionnement à haute température (-30…+125°C)
Arbre sortie arrière
Combinaison codeur Arbre sortie arrière et platine d’adaptation pour combinaison avec codeur PA2-100

Ø 1 mm x 2,5 mm

Lubrification paliers

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

10/1
12/3
12/4
12/5
10L ... SL

PA2-100 SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 3,08 W

1,32 mNm

Série 1319 ... SR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1319 T   006 SR 012 SR 024 SR
Tension nominale UN   6 12 24 V
Résistance de l‘induit R   8,26 34,6 119 Ω
Inductance L   127 533 1 630 µH
Rendement, max. ηmax.   63 62 63 %
Courant à vide, typ. I0   0,0313 0,0153 0,0087 A
Vitesse à vide n0   13 200 12 800 14 700 min-1

Couple de démarrage MH   2,9 2,84 2,91 mNm
Inertie du rotor J   0,4 0,4 0,36 gcm²
Couple de frottement MR   0,13 0,13 0,13 mNm
Constante de couple kM   4,18 8,58 15 mNm/A
Constante de vitesse kn   2 290 1 110 636 min-1/V
Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   4 520 4 490 5 020 min-1/mNm

Résistances thermiques:
– bobinage au logement Rth1 15 K/W
– boîtier à l‘air ambiant (bride en plastique) Rth2 p 37 K/W
– boîtier à l‘air ambiant (bride métallique) Rth2 m 3,9 K/W
Constantes de temps thermiques:
– bobinage τw1 6,8 s
– boîtier (bride en plastique) τw2 p 190 s
– boîtier (bride métallique) τw2 m 20 s
Températures d‘utilisation:
– moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
– bobinage max. admissible +125 °C
Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
Diamètre de l’arbre 1,5 1,5 mm 
Charge max. radiale sur l‘arbre:  
– dynamique à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 1,2 5 N 
Charge max. axiale sur l‘arbre:  
– dynamique à 3 000 min-1 0,2 0,5 N 
– statique (arbre non supporté) 20 10 N 
Jeu de l’arbre:  
– radial 0,03 0,015 mm 
– axial 0,2 0 mm 
Vitesse jusqu‘à nmax. 17 000 min-1

Nombre de paires de pôles 1
Masse 12 g
Matériau du boîtier acier, nickelé
Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN   1,32 1,32 1,24 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN   0,383 0,187 0,101 A
Vitesse nominale nN   4 410 4 040 5 600 min-1

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,2 0,6 0,80,4 1,21,0 1,4 1,6 1,8 2,0 2,2 2,40

Watt
321

3 000

0

  9 000

  6 000

15 000

18 000

21 000

UN

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 12V)

Remarque:
Le diagramme indique la vitesse recommandée 
en fonction du couple disponible sur l’arbre de 
sortie à une température ambiante donnée 
de 22°C.
Le diagramme montre le moteur dans dif-
férentes conditions de couplage thermique, 
c.-à-d. monté respectivement sur une flasque 
plastique ou métallique. 
La courbe de la tension nominale (UN) montre,
jusqu’à la limite thermique, le point de fonction-
nement à la tension nominale pour un moteur 
monté sur une flasque plastique. 
Un couple supérieur peut être atteint en ré-
duisant ultérieurement la résistance thermique. 
Des points de fonctionnement au dessus de la 
courbe à la tension nominale requièrent une 
tension de fonctionnement supérieure. 
Des points de fonctionnement en dessous de la 
courbe de tension nominale requièrent une 
tension inférieure.

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique

1319 T ... SR 1319 E ... SR
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Options

L
4924
X4924
4925
X4925
Y4925
F
277

Informations pour la commande exemple: 1319T012SR-277

Option  Exécution               Description

 

  

  
  

  

  

  

Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils séparés Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm rouge (+) / noir (-)

Deux roulements à billes précontraints Paliers 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

13A
14/1
15/5
15/5 S

IE2-400 SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 5,14 W

3,44 mNm

Série 1331 ... SR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1331 T  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

006 SR 012 SR 024 SR
Tension nominale UN 6 12 24 V
Résistance de l‘induit R 2,83 13,7 52,9 Ω
Inductance L 70 310 1 100 µH
Rendement, max. ηmax. 80 79 79 %
Courant à vide, typ. I0 0,0226 0,0105 0,0055 A
Vitesse à vide n0 10 700 9 910 10 500 min-1

Couple de démarrage MH 11,2 9,94 9,74 mNm
Inertie du rotor J 0,71 0,67 0,63 gcm²
Couple de frottement MR 0,12 0,12 0,12 mNm
Constante de couple kM 5,33 11,5 21,7 mNm/A
Constante de vitesse kn 1 790 833 439 min-1/V
Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 950 993 1 070 min-1/mNm

Résistances thermiques:
– bobinage au logement Rth1 11 K/W
– boîtier à l‘air ambiant (bride en plastique) Rth2 p 28 K/W
– boîtier à l‘air ambiant (bride métallique) Rth2 m 6 K/W
Constantes de temps thermiques:
– bobinage τw1 8,1 s
– boîtier (bride en plastique) τw2 p 220 s
– boîtier (bride métallique) τw2 m 48 s
Températures d‘utilisation:
– moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
– bobinage max. admissible +125 °C
Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
Diamètre de l’arbre 1,5 1,5 mm 
Charge max. radiale sur l‘arbre:  
– dynamique à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 1,2 5 N 
Charge max. axiale sur l‘arbre:  
– dynamique à 3 000 min-1 0,2 0,5 N 
– statique (arbre non supporté) 20 10 N 
Jeu de l’arbre:  
– radial 0,03 0,015 mm 
– axial 0,2 0 mm 
Vitesse jusqu‘à nmax. 12 000 min-1

Nombre de paires de pôles 1
Masse 19 g
Matériau du boîtier acier, nickelé
Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN  

 
 

1,96 3,44 3,31 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 0,4 0,343 0,174 A
Vitesse nominale nN 8 750 5 260 5 650 min-1

M [mNm]

n [min-1]

1,0 3,0 4,02,0 5,00,5 2,5 3,51,5 4,50

Watt

4,22,81,4

2 500

0

  7 500

  5 000

12 500

10 000

15 000

UN

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 12V)

Remarque:
Le diagramme indique la vitesse recommandée 
en fonction du couple disponible sur l’arbre de 
sortie à une température ambiante donnée 
de 22°C.
Le diagramme montre le moteur dans dif-
férentes conditions de couplage thermique, 
c.-à-d. monté respectivement sur une flasque 
plastique ou métallique. 
La courbe de la tension nominale (UN) montre,
jusqu’à la limite thermique, le point de fonction-
nement à la tension nominale pour un moteur 
monté sur une flasque plastique. 
Un couple supérieur peut être atteint en ré-
duisant ultérieurement la résistance thermique. 
Des points de fonctionnement au dessus de la 
courbe à la tension nominale requièrent une 
tension de fonctionnement supérieure. 
Des points de fonctionnement en dessous de la 
courbe de tension nominale requièrent une 
tension inférieure.

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique
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Informations pour la commande exemple: 1331T012SR-277

Option  Exécution               Description

 

  
  

  

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils séparés Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm rouge (+) / noir (-)

Deux roulements à billes précontraints Paliers 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

13A
14/1
15/5
15/5 S

IE2-400 SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 2 W

0,918 mNm

Série 1516 ... SR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1516 T 006 SR 009 SR 012 SR
Tension nominale UN 6 9 12 V
Résistance de l‘induit R 14,1 32,5 60,5 Ω
Inductance L 99,1 229 406 µH
Rendement, max. ηmax. 54 54 53 %
Courant à vide, typ. I0 0,0294 0,0193 0,0145 A
Vitesse à vide n0 13 000 12 900 12 800 min-1

Couple de démarrage MH 1,63 1,61 1,53 mNm
Inertie du rotor J 0,4 0,42 0,4 gcm²
Couple de frottement MR 0,12 0,12 0,12 mNm
Constante de couple kM 4,12 6,25 8,33 mNm/A
Constante de vitesse kn 2 320 1 530 1 150 min-1/V
Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 7 970 7 950 8 330 min-1/mNm

Résistances thermiques:
– bobinage au logement Rth1 15 K/W
– boîtier à l‘air ambiant (bride en plastique) Rth2 p 38 K/W
– boîtier à l‘air ambiant (bride métallique) Rth2 m 1,8 K/W
Constantes de temps thermiques:
– bobinage τw1 4,8 s
– boîtier (bride en plastique) τw2 p 210 s
– boîtier (bride métallique) τw2 m 10 s
Températures d‘utilisation:
– moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
– bobinage max. admissible +125 °C
Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints
Diamètre de l’arbre 1,5 1,5 mm 
Charge max. radiale sur l‘arbre:
– dynamique à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 1,2 5 N 
Charge max. axiale sur l‘arbre:
– dynamique à 3 000 min-1 0,2 0,5 N 
– statique (arbre non supporté) 20 10 N 
Jeu de l’arbre:
– radial 0,03 0,015 mm 
– axial 0,2 0 mm 
Vitesse jusqu‘à nmax. 15 000 min-1

Nombre de paires de pôles 1
Masse 13 g
Matériau du boîtier acier, nickelé
Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 0,918 0,912 0,876 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 0,275 0,18 0,13 A
Vitesse nominale nN 2 500 2 500 2 500 min-1

UN

M [mNm]

n [min-1]

0,2 0,4 1,0 1,20,6 0,8 1,81,4 1,60

Watt
2,41,60,8
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Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 6V)

Remarque:
Le diagramme indique la vitesse recommandée 
en fonction du couple disponible sur l’arbre de 
sortie à une température ambiante donnée 
de 22°C.
Le diagramme montre le moteur dans dif-
férentes conditions de couplage thermique, 
c.-à-d. monté respectivement sur une flasque 
plastique ou métallique. 
La courbe de la tension nominale (UN) montre,
jusqu’à la limite thermique, le point de fonction-
nement à la tension nominale pour un moteur 
monté sur une flasque plastique. 
Un couple supérieur peut être atteint en ré-
duisant ultérieurement la résistance thermique. 
Des points de fonctionnement au dessus de la 
courbe à la tension nominale requièrent une 
tension de fonctionnement supérieure. 
Des points de fonctionnement en dessous de la 
courbe de tension nominale requièrent une 
tension inférieure.

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.Arriéré
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Dessin technique
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Informations pour la commande exemple: 1516T012SR-277

Option  Exécution               Description

 

  
  

  

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils séparés Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm rouge (+) / noir (-)

Deux roulements à billes précontraints Paliers 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

15A
15/5
15/5 S
15/8
15/10
16A
16/7

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.Arriéré
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 5,3 W

2,9 mNm

Série 1524 ... SR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1524 T 003 SR 006 SR 009 SR 012 SR 018 SR 024 SR

1 Tension nominale UN 3 6 9 12 18 24 V
2 Résistance de l‘induit R 1,1 5,1 10,6 19,8 43,9 79,3 Ω
3 Rendement, max. ηmax. 80 80 80 80 80 80 %
4 Vitesse à vide n0 10 600 9 500 10 000 9 800 9 800 9 800 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,5 mm) I0 0,03 0,013 0,009 0,007 0,005 0,004 A
6 Couple de démarrage MH 6,95 6,98 7,18 6,92 7,07 6,91 mNm
7 Couple de frottement MR 0,08 0,08 0,08 0,08 0,08 0,08 mNm
8 Constante de vitesse kn 3 577 1 592 1 117 827 548 414 min-1/V
9 Constante FEM kE 0,28 0,628 0,895 1,21 1,83 2,42 mV/min-1

10 Constante de couple kM 2,67 6 8,55 11,5 17,4 23,1 mNm/A
11 Constante de courant kI 0,374 0,167 0,117 0,087 0,057 0,043 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 1 530 1 350 1 380 1 420 1 380 1 420 min-1/mNm
13 Inductance L 22 110 230 420 950 1 670 µH
14 Constante de temps mécanique τm 8,5 8,2 8,3 8,3 8,2 8,3 ms
15 Inertie du rotor J 0,53 0,58 0,57 0,56 0,57 0,56 gcm²
16 Accélération angulaire αmax. 131 120 126 124 124 123 ·103rad/s²

17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 10 / 29 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 5,6 / 220 s
19 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
– bobinage max. admissible +125 °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)

– diamètre de l’arbre 1,5 1,5 mm 
– radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 1,2 5 N 
– axiale à 3 000 min-1 0,2 0,5 N 
– axiale à l‘arrêt 20 10 N 

22 Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,03 0,015 mm 
– axial ≤ 0,2 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier, revêtement noir
24 Masse 18 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 13 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN 1,7 2,9 2,9 2,9 2,9 2,9 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN 0,7 0,56 0,38 0,28 0,19 0,14 A
31 Vitesse nominale nN 7 800 3 860 4 500 4 130 4 330 4 110 min-1

M [mNm]

n [min-1]

5,04,54,03,53,02,52,01,51,00,50

Watt
5,03,52,00,5
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1524T012SR
1524T012SR (Rth2 -50%)
Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 12V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.
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Dessin technique
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Informations pour la commande exemple: 1524T012SR-277

Option  Exécution               Description

 

  

  
  

  

  

  

Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils séparés Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm rouge (+) / noir (-)

Deux roulements à billes précontraints Paliers 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

15A
15/5
15/5 S
15/8
15/10
16A
16/7

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 5 W

2,2 mNm

Série 1717 ... SR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1717 T   003 SR 006 SR 012 SR 018 SR 024 SR

1 Tension nominale UN   3 6 12 18 24 V
2 Résistance de l‘induit R   1,07 4,3 17,1 50,1 68,8 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   69 69 70 68 70 %
4 Vitesse à vide n0   14 000 14 000 14 000 12 300 14 000 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,5 mm) I0   0,091 0,046 0,023 0,013 0,011 A
6 Couple de démarrage MH   5,37 5,34 5,38 4,66 5,36 mNm
7 Couple de frottement MR   0,18 0,18 0,18 0,18 0,17 mNm
8 Constante de vitesse kn   4 820 2 410 1 210 709 602 min-1/V
9 Constante FEM kE   0,207 0,414 0,829 1,41 1,66 mV/min-1

10 Constante de couple kM   1,98 3,96 7,92 13,5 15,9 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,505 0,253 0,126 0,074 0,063 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   2 610 2 620 2 600 2 640 2 610 min-1/mNm
13 Inductance L   17 65 260 760 1 040 µH
14 Constante de temps mécanique τm   16 16 16 16 16 ms
15 Inertie du rotor J   0,59 0,58 0,59 0,58 0,59 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   92 92 92 80 92 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 4,5 / 27 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 2 / 210 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
 – bobinage max. admissible +125 °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 1,5 1,5 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 1,2 5 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,2 0,5 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 10 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 0,015 mm 
 – axial ≤ 0,2 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier, revêtement noir
24 Masse 18 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 16 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   1,2 2,1 2,1 2,1 2,2 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   0,7 0,63 0,32 0,19 0,16 A
31 Vitesse nominale nN   10 790 6 540 6 570 4 570 6 540 min-1

1717T024SR
1717T024SR (Rth2 -50%)

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,5 1,5 2,01,0 3,02,5 3,5 4,00

Watt
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  9 000

  6 000

15 000

18 000

21 000
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.
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Dessin technique
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Informations pour la commande exemple: 1717T012SR-277

Option  Exécution               Description

 

  

  
  

  

  

  

Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils séparés Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm rouge (+) / noir (-)

Deux roulements à billes précontraints Paliers 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

15A
15/10
16A
16/7
17/1

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Nov. 22

Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 6 W

4,5 mNm

Série 1724 ... SR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1724 T   003 SR 006 SR 012 SR 018 SR 024 SR

1 Tension nominale UN   3 6 12 18 24 V
2 Résistance de l‘induit R   0,78 3,41 16,2 32,1 54,6 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   82 81 80 81 81 %
4 Vitesse à vide n0   8 200 8 600 7 900 8 400 8 600 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,5 mm) I0   0,038 0,02 0,009 0,006 0,005 A
6 Couple de démarrage MH   13,2 11,5 10,5 11,2 11,5 mNm
7 Couple de frottement MR   0,13 0,13 0,13 0,12 0,13 mNm
8 Constante de vitesse kn   2 760 1 450 666 472 362 min-1/V
9 Constante FEM kE   0,362 0,69 1,5 2,12 2,76 mV/min-1

10 Constante de couple kM   3,46 6,59 14,3 20,2 26,3 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,289 0,152 0,07 0,049 0,038 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   621 748 752 750 748 min-1/mNm
13 Inductance L   21 75 360 710 1 200 µH
14 Constante de temps mécanique τm   8 8 8 8 8 ms
15 Inertie du rotor J   1,2 1 1 1 1 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   110 110 100 100 100 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 4 / 24,5 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 2,6 / 270 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
 – bobinage max. admissible +125 °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 1,5 1,5 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 1,2 5 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,2 0,5 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 10 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 0,015 mm 
 – axial ≤ 0,2 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier, revêtement noir
24 Masse 27 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 10 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   2,3 4,2 4,5 4,5 4,5 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   0,7 0,7 0,35 0,25 0,19 A
31 Vitesse nominale nN   6 790 4 720 3 430 3 990 4 220 min-1

M [mNm]

n [min-1]

1 3 42 650 7

Watt
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Dessin technique
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Informations pour la commande exemple: 1724T012SR-277

Option  Exécution               Description

 

  

  
  

  

  

  

Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils séparés Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm rouge (+) / noir (-)

Deux roulements à billes précontraints Paliers 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

15A
15/10
16A
16/7
17/1

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 8,5 W

6,8 mNm

Série 2224 ... SR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2224 U 003 SR 006 SR 012 SR 018 SR 024 SR 036 SR

1 Tension nominale UN 3 6 12 18 24 36 V
2 Résistance de l‘induit R 0,56 1,94 8,71 17,5 36,3 91,4 Ω
3 Rendement, max. ηmax. 80 82 82 82 81 80 %
4 Vitesse à vide n0 8 100 8 200 7 800 8 100 7 800 7 800 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 2 mm) I0 0,066 0,029 0,014 0,01 0,007 0,005 A
6 Couple de démarrage MH 18,5 21,2 19,8 21,4 19 16,9 mNm
7 Couple de frottement MR 0,23 0,2 0,2 0,21 0,2 0,22 mNm
8 Constante de vitesse kn 2 730 1 380 657 454 328 219 min-1/V
9 Constante FEM kE 0,366 0,725 1,52 2,2 3,04 4,56 mV/min-1

10 Constante de couple kM 3,49 6,92 14,5 21 29,1 43,5 mNm/A
11 Constante de courant kI 0,286 0,144 0,069 0,048 0,034 0,023 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 438 387 394 379 411 462 min-1/mNm
13 Inductance L 11 45 200 450 800 1 800 µH
14 Constante de temps mécanique τm 11 11 11 11 11 11 ms
15 Inertie du rotor J 2,4 2,7 2,7 2,8 2,6 2,3 gcm²
16 Accélération angulaire αmax. 77 78 74 77 74 74 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 5 / 20 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 6,8 / 440 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
 – bobinage max. admissible +125 °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 2 2 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 1,5 8 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,2 0,8 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 10 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 0,015 mm 
 – axial ≤ 0,2 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier, revêtement noir
24 Masse 46 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 9 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN 2,2 4,5 6,7 6,8 6,6 6,1 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN 0,7 0,7 0,52 0,37 0,25 0,16 A
31 Vitesse nominale nN 7 170 6 390 4 390 4 800 4 300 4 060 min-1

M [mNm]

n [min-1]

2 6 84 100
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 18V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.
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Dessin technique
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Informations pour la commande exemple: 2224U012SR-277

Option  Exécution               Description

 

  

  
  

  

  

  

Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils séparés Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm rouge (+) / noir (-)

Deux roulements à billes précontraints Paliers 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

20/1R
22E
22EKV
22GPT
22/2
22/5
22/7
23/1

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C.
Commutation métaux précieux 8,37 W

10 mNm

Série 2232 ... SR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2232 U 006 SR 009 SR 012 SR 015 SR 018 SR 024 SR
Tension nominale UN 6 9 12 15 18 24 V
Résistance de l‘induit R 0,81 2,14 4,09 6,61 9,04 16,4 Ω
Inductance L 44,4 93,1 178 281 399 710 µH
Rendement, max. ηmax. 87 85 85 85 85 85 %
Courant à vide, typ. I0 0,0352 0,0243 0,0176 0,014 0,0117 0,0088 A
Vitesse à vide n0 7 160 7 410 7 150 7 100 7 150 7 150 min-1

Couple de démarrage MH 59 48,5 46,7 45,4 47,5 46,5 mNm
Inertie du rotor J 4,8 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8 gcm²
Couple de frottement MR 0,28 0,28 0,28 0,28 0,28 0,28 mNm
Constante de couple kM 8 11,6 16 20,1 24 32 mNm/A
Constante de vitesse kn 1 190 825 597 474 398 299 min-1/V
Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 121 152 153 156 150 153 min-1/mNm

Résistances thermiques:
– bobinage au logement Rth1 6,9 K/W
– boîtier à l‘air ambiant (bride en plastique) Rth2 p 19 K/W
– boîtier à l‘air ambiant (bride métallique) Rth2 m 1,8 K/W
Constantes de temps thermiques:
– bobinage τw1 12 s
– boîtier (bride en plastique) τw2 p 500 s
– boîtier (bride métallique) τw2 m 46 s
Températures d‘utilisation:
– moteur -30 ... +85 (sur demande -30 ... +125) °C
– bobinage max. admissible +125 °C
Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
Diamètre de l’arbre 2 2 mm 
Charge max. radiale sur l‘arbre:  
– dynamique à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 1,5 8 N 
Charge max. axiale sur l‘arbre:  
– dynamique à 3 000 min-1 0,2 0,8 N 
– statique (arbre non supporté) 20 10 N 
Jeu de l’arbre:  
– radial 0,03 0,015 mm 
– axial 0,2 0 mm 
Vitesse jusqu‘à nmax. 8 000 min-1

Nombre de paires de pôles 1
Masse 62 g
Matériau du boîtier acier, nickelé
Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 10 10 10 10 10 10 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 1,36 0,958 0,694 0,553 0,462 0,347 A
Vitesse nominale nN 5 920 5 710 5 430 5 320 5 470 5 420 min-1

M [mNm]
1 3 42 650 7 9 108 11

1 500

0

  4 500

  3 000

6 000

7 500

9 000

10 500

n [min-1]

Watt
642

UN

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme indique la vitesse recommandée 
en fonction du couple disponible sur l’arbre de 
sortie à une température ambiante donnée 
de 22°C.
Le diagramme montre le moteur dans dif-
férentes conditions de couplage thermique, 
c.-à-d. monté respectivement sur une flasque 
plastique ou métallique. 
La courbe de la tension nominale (UN) montre,
jusqu’à la limite thermique, le point de fonction-
nement à la tension nominale pour un moteur 
monté sur une flasque plastique. 
Un couple supérieur peut être atteint en ré-
duisant ultérieurement la résistance thermique. 
Des points de fonctionnement au dessus de la 
courbe à la tension nominale requièrent une 
tension de fonctionnement supérieure. 
Des points de fonctionnement en dessous de la 
courbe de tension nominale requièrent une 
tension inférieure.

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

2232 U ... SR 2232 R ... SR

8,1

ø22

ø12

-0,062

A

ø2
-0,004
-0,009

Aø0,05
0,02

±0,332,2

11

10,6

60°6x

ø0,3 A
6x M2  3,7

6 ±0,3±0,3

ø3,5

ø7 -0,05

4,2 ±0,5
2

ø14,9

0,75

ø20 -0,06
-0,04

ø4,35

DIN 867
m=0,3
z=12
x=+0,25

ø0,07
0,04

A

4,3

±0,38,1

2,1

0 0

2,1

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Options

L
4924
X4924
4925
X4925
Y4925
F
277

Informations pour la commande exemple: 2232U012SR-277

Option  Exécution               Description

 

  

  
  

  

  

  

Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils séparés Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm rouge (+) / noir (-)

Deux roulements à billes précontraints Paliers 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

20/1R
22E
22EKV
22GPT
22/2
22/5
22/7
23/1
26A

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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 FAULHABER CXR

FAULHABER CXR

   

1336...CXR  Commutation graphite  3.6 mNm

1727...CXR  Commutation graphite 4.9 mNm

1741...CXR  Commutation graphite 8.8 mNm

2237...CXR  Commutation graphite  12 mNm

2642...CXR  Commutation graphite 26 mNm

2657...CXR  Commutation graphite 40 mNm



Arriéré
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Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 4 W

3,6 mNm

Série 1336 ... CXR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1336 U   006 CXR 012 CXR 018 CXR 024 CXR

1 Tension nominale UN   6 12 18 24 V
2 Résistance de l‘induit R   3,98 15,6 36,6 63,7 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   58 62 64 64 %
4 Vitesse à vide n0   8 300 8 700 8 800 8 900 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 2 mm) I0   0,058 0,029 0,019 0,014 A
6 Couple de démarrage MH   8,1 8,6 8,6 8,6 mNm
7 Couple de frottement MR   0,35 0,35 0,35 0,35 mNm
8 Constante de vitesse kn   1 568 783 525 392 min-1/V
9 Constante FEM kE   0,638 1,277 1,904 2,552 mV/min-1

10 Constante de couple kM   6,09 12,19 18,18 24,37 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,164 0,082 0,055 0,041 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   1 025 1 003 1 057 1 024 min-1/mNm
13 Inductance L   70 280 656 1 100 µH
14 Constante de temps mécanique τm   5,9 6 6,1 6 ms
15 Inertie du rotor J   0,55 0,57 0,55 0,56 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   147 152 156 154 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 13 / 28 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 11 / 245 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +100 °C
 – bobinage max. admissible +125 °C

20 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints paliers frittés  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 2 2 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 8 1,5 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,8 0,2 N 
 – axiale à l‘arrêt 10 20 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,015 0,03 mm 
 – axial ≤ 0 0,2 mm 

23 Matériau du boîtier acier, nickelé
24 Masse 21 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 10 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   3,5 3,6 3,5 3,6 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   0,7 0,36 0,24 0,18 A
31 Vitesse nominale nN   2 780 3 170 3 160 3 250 min-1

M [mNm]

n [min-1]

1,00,5 2,5 3,5 4,51,5 3,0 4,02,0 5,00

Watt
4321

2 000

0

  6 000

  4 000

8 000

10 000

12 000

UN

1336U024CXR
1336U024CXR (Rth2 -50%)

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Nov. 22

Dessin technique

1336 U ... CXR

0,02
Aø0,05

3,5ø

3 ±0,5 236

1 1

2 6 ±0,3

8 ±0,3

2
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10

ø0,3 A
2x M1,6 1,5 3,5ø

ø

A

00

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Options

L
4924
X4924
4925
X4925
Y4925
F
123
217

Informations pour la commande exemple: 1336U012CXR-217

Option  Exécution               Description

  
  

  

    

   
      

 

  

  
Moteur avec paliers frittésPaliers 
Arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur IE2, IEH2 et IEH3Combinaison codeur

  

  
  

  

  

Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils séparées Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

14/1 IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 5,3 W

4,9 mNm

Série 1727 ... CXR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1727 U   006 CXR 012 CXR 024 CXR

1 Tension nominale UN   6 12 24 V
2 Résistance de l‘induit R   3,06 13,78 57,6 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   63 65 66 %
4 Vitesse à vide n0   7 300 7 600 7 600 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 2 mm) I0   0,052 0,026 0,013 A
6 Couple de démarrage MH   12,2 11,4 11,4 mNm
7 Couple de frottement MR   0,36 0,36 0,36 mNm
8 Constante de vitesse kn   1 362 681 332 min-1/V
9 Constante FEM kE   0,734 1,47 3,01 mV/min-1

10 Constante de couple kM   7,01 14,03 28,73 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,143 0,071 0,035 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   595 668 666 min-1/mNm
13 Inductance L   80 320 1 440 µH
14 Constante de temps mécanique τm   8,1 8,4 8,4 ms
15 Inertie du rotor J   1,3 1,2 1,2 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   94 95 95 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 9,1 / 28,3 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 7 / 340 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +100 °C
 – bobinage max. admissible +125 °C

20 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints paliers frittés  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 2 2 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 8 1,5 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,8 0,2 N 
 – axiale à l‘arrêt 10 20 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,015 0,03 mm 
 – axial ≤ 0 0,2 mm 

23 Matériau du boîtier acier, nickelé
24 Masse 28 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 9 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   4,9 4,7 4,7 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   0,84 0,41 0,2 A
31 Vitesse nominale nN   2 910 2 810 2 730 min-1

M [mNm]

n [min-1]

1 3 42 650 7

Watt
4321

2 000

4 000

0

  8 000

  10 000

  6 000

12 000

UN

1727U006CXR
1727U006CXR (Rth2 -50%)
Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 6V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

1727 U ... CXR
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Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Options

L
4924
X4924
4925
X4925
Y4925
F
123
217

Informations pour la commande exemple: 1727U012CXR-217

Options  Exécution               Description

  
  
  

   
      

 

Moteur avec paliers frittésPaliers 
Combinaison codeur Arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur IE2, IEH2 et IEH3

  

  
  

  

  

Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils séparés  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm rouge (+) / noir (-)

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

15/10
16/7
17/1

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 9 W

8,8 mNm

Série 1741 ... CXR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1741 U   006 CXR 012 CXR 018 CXR 024 CXR

1 Tension nominale UN   6 12 18 24 V
2 Résistance de l‘induit R   1,3 5,8 15 26,9 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   72 74 75 75 %
4 Vitesse à vide n0   7 100 7 600 7 300 7 300 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 2 mm) I0   0,055 0,028 0,017 0,013 A
6 Couple de démarrage MH   30,6 27,9 26,1 26,2 mNm
7 Couple de frottement MR   0,4 0,4 0,4 0,4 mNm
8 Constante de vitesse kn   1 303 668 420 314 min-1/V
9 Constante FEM kE   0,768 1,496 2,378 3,185 mV/min-1

10 Constante de couple kM   7,33 14,29 22,71 30,41 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,136 0,07 0,044 0,033 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   231 271 278 278 min-1/mNm
13 Inductance L   35 135 340 600 µH
14 Constante de temps mécanique τm   4,3 4,5 4,4 4,4 ms
15 Inertie du rotor J   1,8 1,6 1,5 1,5 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   170 175 174 174 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 7 / 23 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 8 / 440 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +100 °C
 – bobinage max. admissible +125 °C

20 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints paliers frittés  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 2 2 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 8 1,5 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,8 0,2 N 
 – axiale à l‘arrêt 10 20 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,015 0,03 mm 
 – axial ≤ 0 0,2 mm 

23 Matériau du boîtier acier avec revêtement en zinc galvanique passivé
24 Masse 45 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 9 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   8,8 8,4 8,4 8,4 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   1,4 0,69 0,43 0,33 A
31 Vitesse nominale nN   4 280 4 410 3 940 3 940 min-1

M [mNm]

n [min-1]

2 6 84 12100
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1741U006CXR
1741U006CXR (Rth2 -50%)
Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 6V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

1741 U ... CXR
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Informations pour la commande exemple: 1741U012CXR-217

Option  Exécution               Description

  
  

  

    

   
      

 

  

  
Moteur avec paliers frittésPaliers 
Arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur IE2, IEH2 et IEH3Combinaison codeur

  

  
  

  

  

Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-)
  Fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 300 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2
Fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 600 mm, rouge (+) / noir (-), avec connecteur AMP 179228-2

Fils séparées Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

15/10
16/7
17/1
20/1R

IE2-1024
IEH2-4096
IEH3-4096
IEH3-4096L

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 11 W

12 mNm

Série 2237 ... CXR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2237 S 006 CXR 012 CXR 018 CXR 024 CXR 036 CXR 048 CXR

1 Tension nominale UN 6 12 18 24 36 48 V
2 Résistance de l‘induit R 0,85 3,92 8,5 15,7 33 62,8 Ω
3 Rendement, max. ηmax. 68,1 70,8 72,2 72,6 73,6 73,5 %
4 Vitesse à vide n0 6 900 6 800 7 000 6 900 7 200 7 000 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 3 mm) I0 0,124 0,058 0,039 0,029 0,02 0,015 A
6 Couple de démarrage MH 47,2 45,7 47,1 46,6 48,7 47,1 mNm
7 Couple de frottement MR 0,92 0,92 0,92 0,92 0,92 0,92 mNm
8 Constante de vitesse kn 1 283 601 409 301 207 150 min-1/V
9 Constante FEM kE 0,78 1,66 2,44 3,33 4,83 6,65 mV/min-1

10 Constante de couple kM 7,44 15,9 23,3 31,8 46,2 63,5 mNm/A
11 Constante de courant kI 0,134 0,063 0,043 0,032 0,022 0,016 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 146 148 149 149 148 149 min-1/mNm
13 Inductance L 35 150 320 590 1 240 2 340 µH
14 Constante de temps mécanique τm 5 5 5 5 5 5 ms
15 Inertie du rotor J 3,1 3,1 3,1 3,1 3,1 3,1 gcm²
16 Accélération angulaire αmax. 152 147 152 150 157 152 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 8 / 17 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 13 / 500 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +100 °C
 – bobinage max. admissible +125 °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 3 3 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 2,5 15 N 
 – axiale à 3 000 min-1 0,3 2 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 20 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 0,015 mm 
 – axial ≤ 0,15 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier avec revêtement en zinc galvanique passivé
24 Masse 68 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 8 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN 11 12 12 12 12 12 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN 1,9 0,9 0,61 0,46 0,31 0,23 A
31 Vitesse nominale nN 4 750 4 450 4 700 4 560 4 880 4 630 min-1

M [mNm]

n [min-1]
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2237S024CXR (Rth2 -50%)

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

2237 S ... CXR

 2,5

ø17

M2
Aø0,3

6x

2,3

Aø0,1
0,02

1,5

2,9 6

5,8 ±0,3

±0,3

37

ø9

1

±0,312,2

 
-0,05ø21

 
-0,1ø22

-0,006
ø3 -0,010

ø6

 
-0,05

16

0,5

 
-0,05

ø6

 
-0,006

ø3  
-0,010

11,6±0,5
7

2,8

3,5

±0,3±0,15 9,9
60°6x

 
0

 
0

 
0

ø10
 
0

A

Position des pôles
du moteur indéterminée

Pour connecteur
Faston 2,8 x 0,5

prof.

Options

U
158
275

Informations pour la commande exemple: 2237S012CXR-275

Option Exécution               Description
  

  

  

  
  
  

   
      

 

Fils séparés  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 160 mm, rouge (+) / noir (-)

 

 

 

Arbre sortie Sans arbre sortie arrière
Moteur avec deux roulements à billes précontraintsRoulement à billes

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22E
22EKV
22GPT
22/7
23/1
26A
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 21 W

26 mNm

Série 2642 ... CXR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2642 W 012 CXR 015 CXR 018 CXR 024 CXR 036 CXR 048 CXR

1 Tension nominale UN 12 15 18 24 36 48 V
2 Résistance de l‘induit R 1,46 2,17 3,29 5,84 13,78 24,06 Ω
3 Rendement, max. ηmax. 76 81 80 78 80 79 %
4 Vitesse à vide n0 5 800 5 600 5 800 5 900 5 800 5 900 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 4 mm) I0 0,092 0,07 0,06 0,045 0,03 0,022 A
6 Couple de démarrage MH 144,6 165,3 153,2 150,5 148 149 mNm
7 Couple de frottement MR 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 1,7 mNm
8 Constante de vitesse kn 514 395 337 252 167 125 min-1/V
9 Constante FEM kE 1,945 2,53 2,965 3,962 6,001 7,994 mV/min-1

10 Constante de couple kM 18,57 24,16 28,31 37,83 57,31 76,34 mNm/A
11 Constante de courant kI 0,054 0,041 0,035 0,026 0,017 0,013 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 40,4 35,5 39,2 39 40,1 39,4 min-1/mNm
13 Inductance L 135 232 313 560 1 283 2 280 µH
14 Constante de temps mécanique τm 5,1 4,5 4,9 4,9 5 5 ms
15 Inertie du rotor J 12 12 12 12 12 12 gcm²
16 Accélération angulaire αmax. 121 138 128 125 123 124 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 4,7 / 15,2 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 20 / 720 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +100 °C
 – bobinage max. admissible +125 °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 4 4 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 10 20 N 
 – axiale à 3 000 min-1 2 2 N 
 – axiale à l‘arrêt 50 20 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 0,015 mm 
 – axial ≤ 0,15 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier avec revêtement en zinc galvanique passivé
24 Masse 114 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 7 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN 25 26 26 26 26 26 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN 1,6 1,32 1,08 0,82 0,54 0,41 A
31 Vitesse nominale nN 4 770 4 660 4 750 4 770 4 710 4 750 min-1

M [mNm]

n [min-1]
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30 35
Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Informations pour la commande exemple: 2642W012CXR-275

Option Exécution               Description
  

  

  

  
  
  

   
      

 

Fils séparés  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 160 mm, rouge (+) / noir (-)

 

 

 

Arbre sortie Sans arbre sortie arrière
Moteur avec deux roulements à billes précontraintsRoulement à billes

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22GPT
26A
26/1R
30/1
30/1 S
32GPT
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 34 W

40 mNm

Série 2657 ... CXR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2657 W 012 CXR 018 CXR 024 CXR 030 CXR 036 CXR 048 CXR

1 Tension nominale UN 12 18 24 30 36 48 V
2 Résistance de l‘induit R 0,72 1,53 2,98 4,84 6,76 12,61 Ω
3 Rendement, max. ηmax. 81 85 83 84 85 83 %
4 Vitesse à vide n0 5 600 5 500 5 800 5 700 5 800 5 800 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 4 mm) I0 0,104 0,067 0,052 0,041 0,035 0,026 A
6 Couple de démarrage MH 306,7 347,3 302,9 300,7 306,9 283,1 mNm
7 Couple de frottement MR 2 2 2 2 2 2 mNm
8 Constante de vitesse kn 494 321 247 196 165 122 min-1/V
9 Constante FEM kE 2,024 3,113 4,05 5,11 6,07 8,205 mV/min-1

10 Constante de couple kM 19,33 29,73 38,67 48,84 58 78,35 mNm/A
11 Constante de courant kI 0,052 0,034 0,026 0,02 0,017 0,013 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 18,4 16,5 19 19,4 19,2 19,6 min-1/mNm
13 Inductance L 90 214 365 579 816 1 500 µH
14 Constante de temps mécanique τm 3,3 2,9 3,4 3,4 3,4 3,5 ms
15 Inertie du rotor J 17 17 17 17 17 17 gcm²
16 Accélération angulaire αmax. 180 204 178 177 180 172 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 4,4 / 12,6 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 28 / 810 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +100 °C
 – bobinage max. admissible +125 °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 4 4 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 10 20 N 
 – axiale à 3 000 min-1 2 2 N 
 – axiale à l‘arrêt 50 20 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 0,015 mm 
 – axial ≤ 0,15 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier avec revêtement en zinc galvanique passivé
24 Masse 156 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 7 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN 39 43 40 40 40 40 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN 2,4 1,7 1,2 0,97 0,82 0,61 A
31 Vitesse nominale nN 5 040 5 020 5 110 5 050 5 140 5 050 min-1

M [mNm]

n [min-1]
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Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Position des pôles
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Pour connecteur
Faston 2,8 x 0,5

Options

U
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Informations pour la commande exemple: 2657W012CXR-275

Option Exécution               Description
  

  

  

  
  
  

   
      

 

Fils séparés  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 160 mm, rouge (+) / noir (-)

 

 

 

Arbre sortie Sans arbre sortie arrière
Moteur avec deux roulements à billes précontraintsRoulement à billes

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22GPT
26A
26/1R
30/1
30/1 S
32GPT
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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 FAULHABER CR

FAULHABER CR

   

2342...CR  Commutation graphite  20,5 mNm

2642...CR  Commutation graphite  32 mNm

2657...CR  Commutation graphite  51,1 mNm

2668...CR  Commutation graphite  70 mNm

3242...CR  Commutation graphite  41 mNm

3257...CR  Commutation graphite  73 mNm

3272...CR  Commutation graphite  120 mNm

3863...CR  Commutation graphite  131 mNm

3890...CR  Commutation graphite 224 mNm
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Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 21,7 W

20,5 mNm

Série 2342 ... CR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2342 S 006 CR 012 CR 018 CR 024 CR 036 CR 048 CR
Tension nominale UN 6 12 18 24 36 48 V
Résistance de l‘induit R 0,362 1,93 4,14 7,14 15,9 31,2 Ω
Inductance L 13,1 69,1 142 264 569 1 130 µH
Rendement, max. ηmax. 75 77 78 79 79 80 %
Courant à vide, typ. I0 0,157 0,0694 0,0479 0,0351 0,024 0,0163 A
Vitesse à vide n0 8 310 7 530 7 990 7 870 8 110 7 690 min-1

Couple de démarrage MH 95,6 86,1 87,7 93,2 92,9 89 mNm
Inertie du rotor J 5,6 5,7 6,2 5,8 6,5 6 gcm²
Couple de frottement MR 0,98 1 0,99 0,99 0,99 0,95 mNm
Constante de couple kM 6,36 14,6 21 28,6 42 59,1 mNm/A
Constante de vitesse kn 1 500 653 455 334 228 162 min-1/V
Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 85,5 86,2 89,8 83,3 86,1 85,3 min-1/mNm

Résistances thermiques:
– bobinage au logement Rth1 5,6 K/W
– boîtier à l‘air ambiant (bride en plastique) Rth2 p 15 K/W
– boîtier à l‘air ambiant (bride métallique) Rth2 m 2,1 K/W
Constantes de temps thermiques:
– bobinage τw1 12 s
– boîtier (bride en plastique) τw2 p 580 s
– boîtier (bride métallique) τw2 m 78 s
Températures d‘utilisation:
– moteur -30 ... +100 °C
– bobinage max. admissible +125 °C
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
Diamètre de l’arbre 3 mm 
Charge max. radiale sur l‘arbre:  
– dynamique à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 20 N 
Charge max. axiale sur l‘arbre:  
– dynamique à 3 000 min-1 2 N 
– statique (arbre non supporté) 20 N 
– statique (arbre supporté) 900 N 
Jeu de l’arbre:  
– radial 0,015 mm 
– axial 0 mm 
Vitesse jusqu‘à nmax. 11 000 min-1

Nombre de paires de pôles 1
Masse 88 g
Matériau du boîtier acier, nickelé
Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 16,6 19,8 19,6 20,5 20,2 20,5 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 3 1,6 1,11 0,846 0,57 0,409 A
Vitesse nominale nN 6 700 5 270 5 690 5 660 5 850 5 390 min-1

M [mNm]

n [min-1]
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Remarque:
Le diagramme indique la vitesse recommandée 
en fonction du couple disponible sur l’arbre de 
sortie à une température ambiante donnée 
de 22°C.
Le diagramme montre le moteur dans dif-
férentes conditions de couplage thermique, 
c.-à-d. monté respectivement sur une flasque 
plastique ou métallique. 
La courbe de la tension nominale (UN) montre,
jusqu’à la limite thermique, le point de fonction-
nement à la tension nominale pour un moteur 
monté sur une flasque plastique. 
Un couple supérieur peut être atteint en ré-
duisant ultérieurement la résistance thermique. 
Des points de fonctionnement au dessus de la 
courbe à la tension nominale requièrent une 
tension de fonctionnement supérieure. 
Des points de fonctionnement en dessous de la 
courbe de tension nominale requièrent une 
tension inférieure.

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 48V)

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 50%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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prof.

Pour connecteur
Faston 2,8 x 0,5

du moteur indéterminée
Position des pôles

Options

U
158
X188

Informations pour la commande exemple: 2342S012CR-158

Option Exécution               Description
  

  

  

  
  
  

   
      

 

Fils séparés  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 160 mm, rouge (+) / noir (-)

 

 

 

Arbre sortie Sans arbre sortie arrière
Pour combinaison avec frein MBZCombinaison frein

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22GPT
22/7
23/1
26A
26/1R
30/1
30/1 S
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 28 W

32 mNm

Série 2642 ... CR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2642 W   012 CR 018 CR 024 CR 036 CR 048 CR

1 Tension nominale UN   12 18 24 36 48 V
2 Résistance de l‘induit R   1,45 3,1 5,78 13,6 23,8 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   78 76 79 76 79 %
4 Vitesse à vide n0   6 400 6 400 6 400 6 500 6 400 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 4 mm) I0   0,118 0,079 0,058 0,039 0,029 A
6 Couple de démarrage MH   132 144 139 134 137 mNm
7 Couple de frottement MR   2 2 2 2 2 mNm
8 Constante de vitesse kn   565 370 276 183 137 min-1/V
9 Constante FEM kE   1,77 2,7 3,62 5,47 7,31 mV/min-1

10 Constante de couple kM   16,9 25,8 34,6 52,2 69,8 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,059 0,039 0,029 0,019 0,014 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   48,5 44,5 46 47,7 46,7 min-1/mNm
13 Inductance L   130 300 550 1 200 2 200 µH
14 Constante de temps mécanique τm   5,4 5,4 5,4 5,4 5,4 ms
15 Inertie du rotor J   11 12 11 11 11 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   120 120 120 120 120 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 2,1 / 11 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 10 / 510 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +125 °C
 – bobinage max. admissible +155 °C

20 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 4 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 20 N 
 – axiale à 3 000 min-1 2 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,015 mm 
 – axial = 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier, revêtement noir
24 Masse 114 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 7 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   30 32 32 31 32 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   2,2 1,5 1,1 0,74 0,56 A
31 Vitesse nominale nN   4 390 4 490 4 370 4 340 4 330 min-1

M [mNm]

n [min-1]
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2642W024CR
2642W024CR (Rth2 -50%)

30 35 40 45
Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour connecteur
Faston 2,8 x 0,5

Options

U
158

Informations pour la commande exemple: 2642W012CR-158

Option Exécution               Description
  

  

  

  
  
  

   
      

 

Fils séparés  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 160 mm, rouge (+) / noir (-)

 

 

 

Arbre sortie Sans arbre sortie arrière

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22GPT
26A
26/1R
30/1
30/1 S
32GPT
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 37 W

51,1 mNm

Série 2657 ... CR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2657 W   012 CR 018 CR 024 CR 036 CR 048 CR
Tension nominale UN   12 18 24 36 48 V
Résistance de l‘induit R   0,711 1,7 2,85 6,78 12,5 Ω
Inductance L   93,2 217 373 868 1 530 µH
Rendement, max. ηmax.   81 82 83 83 83 %
Courant à vide, typ. I0   0,11 0,0723 0,0552 0,0362 0,0272 A
Vitesse à vide n0   6 020 6 000 6 150 6 090 6 130 min-1

Couple de démarrage MH   296 288 302 292 282 mNm
Inertie du rotor J   16 16 17 16 15 gcm²
Couple de frottement MR   2 2 2 2 2 mNm
Constante de couple kM   18,4 28,1 36,9 56,2 74,7 mNm/A
Constante de vitesse kn   518 340 259 170 128 min-1/V
Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   20 20,5 20 20,5 21,4 min-1/mNm

Résistances thermiques:
– bobinage au logement Rth1 4,1 K/W
– boîtier à l‘air ambiant (bride en plastique) Rth2 p 12 K/W
– boîtier à l‘air ambiant (bride métallique) Rth2 m 2,7 K/W
Constantes de temps thermiques:
– bobinage τw1 30 s
– boîtier (bride en plastique) τw2 p 740 s
– boîtier (bride métallique) τw2 m 170 s
Températures d‘utilisation:
– moteur -30 ... +125 °C
– bobinage max. admissible +155 °C
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
Diamètre de l’arbre 4 mm 
Charge max. radiale sur l‘arbre:  
– dynamique à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 20 N 
Charge max. axiale sur l‘arbre:  
– dynamique à 3 000 min-1 2 N 
– statique (arbre non supporté) 20 N 
– statique (arbre supporté) 1 400 N 
Jeu de l’arbre:  
– radial 0,015 mm 
– axial 0 mm 
Vitesse jusqu‘à nmax. 7 000 min-1

Nombre de paires de pôles 1
Masse 156 g
Matériau du boîtier acier, nickelé
Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN   46,9 50,2 51,1 50,8 49,9 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN   3 2,17 1,69 1,1 0,814 A
Vitesse nominale nN   4 980 4 730 4 910 4 800 4 800 min-1

M [mNm]

n [min-1]
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Remarque:
Le diagramme indique la vitesse recommandée 
en fonction du couple disponible sur l’arbre de 
sortie à une température ambiante donnée 
de 22°C.
Le diagramme montre le moteur dans dif-
férentes conditions de couplage thermique, 
c.-à-d. monté respectivement sur une flasque 
plastique ou métallique. 
La courbe de la tension nominale (UN) montre,
jusqu’à la limite thermique, le point de fonction-
nement à la tension nominale pour un moteur 
monté sur une flasque plastique. 
Un couple supérieur peut être atteint en ré-
duisant ultérieurement la résistance thermique. 
Des points de fonctionnement au dessus de la 
courbe à la tension nominale requièrent une 
tension de fonctionnement supérieure. 
Des points de fonctionnement en dessous de la 
courbe de tension nominale requièrent une 
tension inférieure.

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 50%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour connecteur
Faston 2,8 x 0,5

Options

U
158

Informations pour la commande exemple: 2657W012CR-158

Option Exécution               Description
  

  

  

  
  
  

   
      

 

Fils séparés  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 160 mm, rouge (+) / noir (-)

 

 

 

Arbre sortie Sans arbre sortie arrière

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22GPT
26A
26/1R
30/1
30/1 S
32GPT
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Nov. 22

Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 84 W

70 mNm

Série 2668 ... CR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2668 W   018 CR 024 CR 036 CR 048 CR

1 Tension nominale UN   18 24 36 48 V
2 Résistance de l‘induit R   0,57 1,03 2,53 4,23 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   86 87 87 88 %
4 Vitesse à vide n0   7 900 7 800 7 500 7 700 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 4 mm) I0   0,105 0,078 0,05 0,038 A
6 Couple de démarrage MH   653 656 632 660 mNm
7 Couple de frottement MR   2,2 2,2 2,2 2,2 mNm
8 Constante de vitesse kn   448 331 211 162 min-1/V
9 Constante FEM kE   2,24 3,02 4,73 6,18 mV/min-1

10 Constante de couple kM   21,3 28,9 45,2 59 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,047 0,035 0,022 0,017 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   12 11,8 11,8 11,6 min-1/mNm
13 Inductance L   87 158 390 660 µH
14 Constante de temps mécanique τm   3,4 3,1 3,1 3,2 ms
15 Inertie du rotor J   27 25 25 26 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   242 263 253 254 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 3 / 8 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 33 / 600 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +125 °C
 – bobinage max. admissible +155 °C

20 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 4 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 20 N 
 – axiale à 3 000 min-1 2 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,015 mm 
 – axial = 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier, revêtement noir
24 Masse 189 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 10 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   56 68 69 70 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   3 2,8 1,8 1,4 A
31 Vitesse nominale nN   7 480 7 370 7 030 7 260 min-1

M [mNm]

n [min-1]
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2668W048CR
2668W048CR (Rth2 -50%)
Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 48V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour connecteur
Faston 2,8 x 0,5

Options

U
158

Informations pour la commande exemple: 2668W048CR-158

Option Exécution               Description
  

  

  
  
  

   
      

 

Fils séparés  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 160 mm, rouge (+) / noir (-)

 

 

 

Arbre sortie Sans arbre sortie arrière

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22GPT
26A
26/1R
30/1
30/1 S
32GPT
32/3R
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 30 W

41 mNm

Série 3242 ... CR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3242 G   012 CR 018 CR 024 CR 036 CR 048 CR

1 Tension nominale UN   12 18 24 36 48 V
2 Résistance de l‘induit R   1,27 2,73 5 10,5 19,7 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   72 70 73 71 73 %
4 Vitesse à vide n0   5 200 5 300 5 300 5 500 5 400 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 5 mm) I0   0,234 0,157 0,117 0,081 0,058 A
6 Couple de démarrage MH   181 196 189 202 193 mNm
7 Couple de frottement MR   4,8 4,8 4,8 4,8 4,8 mNm
8 Constante de vitesse kn   464 304 231 156 116 min-1/V
9 Constante FEM kE   2,15 3,29 4,33 6,42 8,58 mV/min-1

10 Constante de couple kM   20,6 31,4 41,3 61,3 82 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,049 0,032 0,024 0,016 0,012 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   28,7 26,4 28 26,7 28 min-1/mNm
13 Inductance L   135 310 540 1 220 2 200 µH
14 Constante de temps mécanique τm   7,5 7,5 7,5 7,5 7,5 ms
15 Inertie du rotor J   25 27 26 27 26 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   73 73 74 75 75 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 2,5 / 9 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 17 / 660 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +125 °C
 – bobinage max. admissible +155 °C

20 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 5 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 50 N 
 – axiale à 3 000 min-1 5 N 
 – axiale à l‘arrêt 50 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,015 mm 
 – axial = 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier, revêtement noir
24 Masse 175 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 6 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   40 41 41 41,7 41 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   2,5 1,7 1,3 0,89 0,65 A
31 Vitesse nominale nN   3 580 3 690 3 690 3 900 3 780 min-1
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Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.
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Dessin technique

3242 G ... CR

3M3
Aø0,3

6x

3

Aø0,05
0,02

1,5

5
9 ±0,4 42

ø13

1,5

±0,313

 
-0,05ø30

 
-0,1ø32

-0,006
ø5 -0,010

ø8

 
-0,015

21

0,5 
-0,05

ø8

 
-0,006

ø5

ø22

 
-0,010

11,6 ±0,5
7

2,8
3,5

±0,310
606x

3,4

A

 
0

 
0

 
0

ø16
 
0

0,15
+0,2 
- 0,3 ±

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour connecteur
Faston 2,8 x 0,5

Options

U
158

Informations pour la commande exemple: 3242G012CR-158

Option Exécution               Description
  

  

  

  
  
  

   
      

 

Fils séparés  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 160 mm, rouge (+) / noir (-)

 

 

 

Arbre sortie Sans arbre sortie arrière

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S
MC 5010 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 60 W

73 mNm

Série 3257 ... CR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3257 G   012 CR 018 CR 024 CR 036 CR 048 CR

1 Tension nominale UN   12 18 24 36 48 V
2 Résistance de l‘induit R   0,41 0,84 1,63 4,15 6,56 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   83 83 83 80 83 %
4 Vitesse à vide n0   5 700 6 100 5 900 5 600 5 900 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 5 mm) I0   0,258 0,18 0,129 0,082 0,064 A
6 Couple de démarrage MH   531 561 539 518 547 mNm
7 Couple de frottement MR   4,9 4,9 4,9 4,9 4,9 mNm
8 Constante de vitesse kn   500 352 253 156 125 min-1/V
9 Constante FEM kE   2 2,84 3,95 6,4 7,98 mV/min-1

10 Constante de couple kM   19,1 27,2 37,7 61,1 76,2 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,052 0,037 0,027 0,016 0,013 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   10,7 10,9 10,9 10,6 10,8 min-1/mNm
13 Inductance L   70 140 270 700 1 100 µH
14 Constante de temps mécanique τm   4,7 4,7 4,7 4,7 4,7 ms
15 Inertie du rotor J   42 41 41 42 42 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   130 140 130 120 130 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 2 / 8 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 17 / 810 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +125 °C
 – bobinage max. admissible +155 °C

20 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 5 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 50 N 
 – axiale à 3 000 min-1 5 N 
 – axiale à l‘arrêt 50 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,015 mm 
 – axial = 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier, revêtement noir
24 Masse 242 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 7 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   63 70 71 73,1 73 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   4 3,2 2,3 1,49 1,2 A
31 Vitesse nominale nN   5 150 5 470 5 210 4 770 5 190 min-1
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Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 48V)

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Dessin technique

3257 G ... CR
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Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour connecteur
Faston 2,8 x 0,5

Options

U
158

Informations pour la commande exemple: 3257G012CR-158

Option Exécution               Description
  

  

  

  
  
  

   
      

 

Fils séparés  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 160 mm, rouge (+) / noir (-)

 

 

 

Arbre sortie Sans arbre sortie arrière

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S
MC 5010 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 85 W

120 mNm

Série 3272 ... CR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3272 G   012 CR 018 CR 024 CR 036 CR 048 CR

1 Tension nominale UN   12 18 24 36 48 V
2 Résistance de l‘induit R   0,2 0,42 0,82 1,67 3,35 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   85 87 87 88 88 %
4 Vitesse à vide n0   5 400 5 700 5 500 5 800 5 500 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 5 mm) I0   0,191 0,135 0,095 0,069 0,048 A
6 Couple de démarrage MH   1 192 1 225 1 188 1 250 1 177 mNm
7 Couple de frottement MR   3,9 3,9 3,9 4 3,9 mNm
8 Constante de vitesse kn   459 324 230 162 115 min-1/V
9 Constante FEM kE   2,18 3,09 4,35 6,18 8,7 mV/min-1

10 Constante de couple kM   20,8 29,5 41,6 59 83,3 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,048 0,034 0,024 0,017 0,012 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   4,4 4,6 4,5 4,6 4,6 min-1/mNm
13 Inductance L   45 95 185 370 740 µH
14 Constante de temps mécanique τm   3,1 3 3 3 2,9 ms
15 Inertie du rotor J   67 60 63 62 60 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   178 204 189 202 196 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 2,3 / 7 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 40 / 850 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +125 °C
 – bobinage max. admissible +155 °C

20 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 5 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 50 N 
 – axiale à 3 000 min-1 5 N 
 – axiale à l‘arrêt 50 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,015 mm 
 – axial = 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier, revêtement noir
24 Masse 312 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 6 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   75 102 119 119 120 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   4 4 3,5 2,4 1,7 A
31 Vitesse nominale nN   5 110 5 470 5 150 5 560 5 180 min-1

M [mNm]

n [min-1]

30 90 12060 1500

3 000

0

  6 000

2 000

  8 000

  5 000

1 000

  7 000

  4 000

UN

3272G048CR
3272G048CR (Rth2 -50%)

Watt
85654525

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 48V)

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Dessin technique

3272 G ... CR
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Position des pôles
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prof.

Pour connecteur
Faston 2,8 x 0,5

Options

U
158

Informations pour la commande exemple: 3272G012CR-158

Option Exécution               Description
  

  

  

  
  
  

   
      

 

Fils séparés  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 160 mm, rouge (+) / noir (-)

 

 

 

Arbre sortie Sans arbre sortie arrière

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 5004 P
MC 5005 S
MC 5010 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 110 W

131 mNm

Série 3863 ... CR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3863 H   012 CR 018 CR 024 CR 036 CR 048 CR

1 Tension nominale UN   12 18 24 36 48 V
2 Résistance de l‘induit R   0,16 0,36 0,64 1,55 2,58 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   83 84 85 86 86 %
4 Vitesse à vide n0   5 600 5 900 5 800 5 800 5 800 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 6 mm) I0   0,335 0,232 0,168 0,112 0,084 A
6 Couple de démarrage MH   1 424 1 394 1 455 1 363 1 461 mNm
7 Couple de frottement MR   6,5 6,5 6,5 6,5 6,5 mNm
8 Constante de vitesse kn   480 332 240 160 120 min-1/V
9 Constante FEM kE   2,08 3,01 4,17 6,25 8,33 mV/min-1

10 Constante de couple kM   19,9 28,8 39,8 59,8 79,7 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,05 0,035 0,025 0,017 0,013 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   3,9 4,1 3,9 4,1 3,9 min-1/mNm
13 Inductance L   45 90 180 400 700 µH
14 Constante de temps mécanique τm   4,8 4,8 4,8 4,8 4,7 ms
15 Inertie du rotor J   120 110 120 110 115 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   119 127 121 124 127 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 2,5 / 6 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 50 / 900 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +125 °C
 – bobinage max. admissible +155 °C

20 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 6 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 60 N 
 – axiale à 3 000 min-1 6 N 
 – axiale à l‘arrêt 50 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,015 mm 
 – axial = 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier, revêtement noir
24 Masse 390 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 7 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   69 99 129 126 131 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   4 4 4 2,6 2 A
31 Vitesse nominale nN   5 430 5 660 5 510 5 500 5 550 min-1
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Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 48V)

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Dessin technique

3863 H ... CR 3863 A ... CR
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Options
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2016
1387

  

Informations pour la commande exemple: 3863H012CR-158

Options  Exécution               Description

  

  
  
  

   

   
   

 

 

Arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur IE3, IERS3 et IER3Combinaison codeur
Pour combinaison avec frein MBZCombinaison frein

Options 
  

  
  

Fils séparés  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 160 mm, rouge (+) / noir (-)

 Arbre sortie Sans arbre sortie arrière

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
44/1

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 5010 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Micromoteurs C.C.
Commutation graphite 160 W

224 mNm

Série 3890 ... CR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3890 H   018 CR 024 CR 036 CR 048 CR

1 Tension nominale UN   18 24 36 48 V
2 Résistance de l‘induit R   0,21 0,36 0,78 1,38 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   86 87 87 88 %
4 Vitesse à vide n0   5 400 5 400 5 400 5 500 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 6 mm) I0   0,323 0,242 0,161 0,121 A
6 Couple de démarrage MH   2 642 2 760 2 887 2 911 mNm
7 Couple de frottement MR   10 10 10 10 mNm
8 Constante de vitesse kn   300 225 150 112 min-1/V
9 Constante FEM kE   3,332 4,443 6,665 8,887 mV/min-1

10 Constante de couple kM   31,82 42,43 63,65 84,86 mNm/A
11 Constante de courant kI   0,031 0,024 0,016 0,012 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   2 1,9 1,8 1,8 min-1/mNm
13 Inductance L   60 110 240 430 µH
14 Constante de temps mécanique τm   3,4 3,3 3,3 3,3 ms
15 Inertie du rotor J   164 164 171 171 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.   161 168 169 170 ·103rad/s²
     
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 1,9 / 4,2 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 58 / 910 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -30 ... +125 °C
 – bobinage max. admissible +155 °C

20 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 6 mm 
 – radiale à 3 000 min-1 (3 mm du palier) 60 N 
 – axiale à 3 000 min-1 6 N 
 – axiale à l‘arrêt 50 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,015 mm 
 – axial = 0 mm 

23 Matériau du boîtier acier, revêtement noir
24 Masse 550 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 6 000 min-1

27 Nombre de paires de pôles 1
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN   139 182 222 224 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN   5 5 4,3 3,2 A
31 Vitesse nominale nN   5 190 5 240 5 350 5 360 min-1

M [mNm]

n [min-1]

40 120 16080 2402000 280 320
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3890H048CR
3890H048CR (Rth2 -50%)

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 48V)

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.
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Dessin technique

3890 H ... CR 3890 A ... CR

A
0,02

ø0,04 A6x 3
ø0,3 A

M3

3x ø2,75  2,8

2x M2  2,8

90

1

38ø

1,1

14,8
22,82,2

25±0,317,5±0,5

16ø
-0,004
-0,0106ø15ø

22ø

6
-0,004
-0,010ø

7 11,5±0,5
2,8
3,59±0,4

1,560°6x

-0,025
0

-0,1
0

-0,02
0 -0,03

-0,11ø11,6

0,04
ø0,07 A

DIN 58400
m=0,5
z=21

5

27,5

ø28

0,530°

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Echelle réduite

Pour connecteur
Faston 2,8 x 0,5

prof.

prof.

ø25 pour vis M3 DIN 7500

Options

U
158
2016
1387
  

Informations pour la commande exemple: 3890H024CR-158

Options  Exécution               Description

  

  
  
  

   

   
   

 

 

Options 
  

  
  

Fils séparés  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 160 mm, rouge (+) / noir (-)

 Arbre sortie Sans arbre sortie arrière
Arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur IE3, IERS3 et IER3Combinaison codeur
Pour combinaison avec frein MBZCombinaison frein

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
44/1

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 5010 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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 FAULHABER SR-Flat

FAULHABER SR-Flat

   

1506...SR  Commutation métaux précieux  0.45 mNm

1506...SR IE2-8  avec codeur intégré 0.4 mNm

1512...SR  avec réducteur intégré   30 mNm

1512...SR IE2-8  avec réducteur et codeur intégré  30 mNm

2607...SR  Commutation métaux précieux 3.4 mNm

2607...SR IE2-16 avec codeur intégré  2.9 mNm

2619...SR  avec réducteur intégré   100 mNm

2619...SR IE2-16 avec réducteur et codeur intégré  100 mNm
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Micromoteurs C.C. plats
Commutation métaux précieux 1,12 W

0,44 mNm

Série 1506 ... SR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1506 N  003 SR 006 SR 012 SR

1 Tension nominale UN  3 6 12 V
2 Résistance de l‘induit R  13,6 60,5 156 Ω
3 Rendement, max. ηmax.  65 63 68 %
4 Vitesse à vide n0  11 200 11 800 12 900 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 0,8 mm) I0  0,00814 0,00431 0,00232 A
6 Couple de démarrage MH  0,522 0,441 0,644 mNm
7 Couple de frottement MR  0,02 0,02 0,02 mNm
8 Constante de vitesse kn  3 880 2 050 1 110 min-¹/V
9 Constante FEM kE  0,258 0,487 0,904 mV/min-¹

10 Constante de couple kM  2,46 4,65 8,63 mNm/A
11 Constante de courant kI  0,406 0,215 0,116 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM  21 500 26 700 20 000 min-¹/mNm
13 Inductance L  275 1 160 3 550 µH
14 Constante de temps mécanique τm  18 22,4 16,8 ms
15 Inertie du rotor J  0,08 0,08 0,08 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.  65 55,1 80,5 ·10³rad/s²
   
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 25 / 35 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 4,5 / 48 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -25 ... +80 °C
 – bobinage max. admissible +85 °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 0,8 mm 
 – radiale à 3 000 min-¹ (3 mm du palier) 0,5 N 
 – axiale à 3 000 min-¹ 0,1 N 
 – axiale à l‘arrêt 10 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 mm 
 – axial ≤ 0,2 mm 

23 Matériau du boîtier plastique
24 Masse 4,3 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 16 000 min-¹
27 Nombre de paires de pôles 2
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN  0,363 0,313 0,444 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN  0,16 0,0734 0,0558 A
31 Vitesse nominale nN  2 500 2 500 2 500 min-¹

1506N012SR
1506N012SR (Rth2 -50%)

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,20,1 0,3 0,4 0,5 0,6 0,7 0,80

Watt
1,00,70,40,1

3 000

0

  9 000

  6 000

15 000

18 000

21 000

UN

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 12V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique

1506 N ... SR 1506 N ... SR X3697

1,4

ø6 

ø1,5

ø4

ø15 -0,15
0

-0,05
0

-0,05
0

-0,03

±0,3

±0,3 ±0,2

±0,2

±0,2

0

0,5

4,5
1,4

4 5,5

6,454,9

0,9

±0,25,5

17,5ø2
4x

ø19

A

A

ø0,07
0,04

Position des pôles du moteur ±10°

Options

3327
F
X3697
3359

Informations pour la commande exemple: 1506N012SR-3359

Option  Exécution               Description
  

  
  

  

  
  
  

  
  
  

   
      

 

fils jumelés  Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 70 mm, rouge (+) / noir (-)
   
   

Fils seuls  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)
Flasque  Flasque de montage carrée (17,5 x 17,5 mm)

  

  

Longueur 4,5 mmArbre sortie arrière

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

SC 1801 P
SC 1801 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Micromoteurs C.C. plats
Commutation métaux précieux avec codeur 
intégré

0,8 W
0,4 mNm

Série 1506 ... SR IE2-8
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1506 N  003 SR 006 SR 012 SR IE2-8

1 Tension nominale UN  3 6 12 V
2 Résistance de l‘induit R  10,4 50,5 130 Ω
3 Rendement, max. ηmax.  68 66 70 %
4 Vitesse à vide n0  13 400 14 300 15 500 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 0,8 mm) I0  0,01 0,005 0,003 A
6 Couple de démarrage MH  0,54 0,46 0,64 mNm
7 Couple de frottement MR  0,02 0,02 0,02 mNm
8 Constante de vitesse kn  4 640 2 480 1 340 min-¹/V
9 Constante FEM kE  0,216 0,403 0,749 mV/min-¹

10 Constante de couple kM  2,06 3,84 7,15 mNm/A
11 Constante de courant kI  0,486 0,26 0,14 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM  24 700 31 400 24 200 min-¹/mNm
13 Inductance L  175 720 2 100 µH
14 Constante de temps mécanique τm  24 30 23 ms
15 Inertie du rotor J  0,09 0,09 0,09 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.  58 50 71 ·10³rad/s²
   
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 36 / 61 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 5,4 / 190 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur +0 ... +70 °C
 – bobinage max. admissible +70 °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés  
21 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 0,8 mm 
 – radiale à 3 000 min-¹ (3 mm du palier) 0,5 N 
 – axiale à 3 000 min-¹ 0,1 N 
 – axiale à l‘arrêt 10 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 mm 
 – axial ≤ 0,2 mm 

23 Matériau du boîtier plastique
24 Masse 7,1 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 16 000 min-¹
27 Nombre de paires de pôles 2
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN  0,37 0,29 0,4 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN  0,2 0,086 0,063 A
31 Vitesse nominale nN  2 500 2 500 2 530 min-¹

1506N012SR IE2-8
1506N012SR IE2-8 (Rth2 -50%)

12 000

M [mNm]

n [min-1]

0,20,1 0,3 0,4 0,5 0,60

Watt
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  9 000
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 12V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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N

UDD

IDD

IOUT

P
Φ
tr/tf
f

8   
2 
3,2 ... 5,5
typ. 8, max. 15
5
180 ± 45
90 ± 45
2,5 / 0,3
4,5

V DC
mA
mA
°e
°e
µs
kHz

Edition 2022 Jul. 04

  IE2 -8   

Page 2/2

Dessin technique

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“. 

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques

Signaux de sortie / Circuit de sortie / Connecteur 

Codeur optique intégré
Nombre d‘impulsions par tour
Forme du signal, carrée 
Tension d’alimentation
Consommation moyenne  (UDD = 5 V CC)
Courant de sortie, max. admissible (pour Usortie < 1,5V)
Largeur d'impulsions 1)

Déphasage des signaux entre canal A et B 1)

Temps moyens de montée/descente du signal, max. (CLOAD = 50 pF)  
Gamme de fréquence 2) , jusqu'à

1) Température ambiante de 22°C (testée à 1 kHz)
2) Vitesse (min-1) = f (Hz) x 60/N

Dans cette version, les micromoteurs C.C. ont un codeur optique équipé 
de deux canaux de sortie. Une roue encodée placée sur l'arbre est 
détectée de manière optique en vue du traitement ultérieur. 
Aux sorties du codeur, deux signaux rectangulaires déphasés de  
90° sont disponibles avec 8 impulsions par rotation du moteur.

Le codeur est adapté au monitorage et au réglage de la vitesse 
et du sens de rotation, ainsi qu'au positionnement de l'arbre 
d'entraînement.

La tension d'alimentation du codeur et du micromoteur C.C., ainsi 
que les signaux de sortie des deux canaux sont reliés par un câble en 
nappe et d'un connecteur.

Informations pour la commande
 Exemples:

 1506N003SR IE2-8
 1506N012SR IE2-8

Canaux

  IE2 -8   

1506 N ... SR IE2-8 1506 N ... SR IE2-8 X3697

A Aø0,07
0,04

4,5 ±0,3

5,5 ±0,2 5 ±0,3

ø15
0

-0,15
0

-0,05
0

-0,03

0,5

2,3

14

150 ±10

ø6 ø1,5

0,9

±0,25,5

17,5

ø2
4x

ø19

Orientation en fonction du 
câble moteur ±10°

P

Φ

4 

5/6

3

UDD

GND

Ω

6
k

8

*

6 4 2
5 3 1

6,1
12,2

150 ±10

∆Φ =  90° –    Φ        
  P  

          
*  180°  ≤ 45°

Signaux de sortie
vu de face, rotation sens horaire 

Circuit de sortie

Connecteur
EN 60603-13 / DIN-41651.
grille de base de 2,54 mm

Connexions
1  Moteur –
2  Moteur + 
3  GND
4  UDD

5  Canal B
6  Canal A

Câble plat en PVC
6 conducteurs - 0,09 mm2A

m
p

lit
u

d
e

Canal A

Canal B

Rotation

Déviation du déphassage admissible:
* Une résistance externe “pull-up” peut 
 être utilisée pour améliorer les temps 
 de montée du signal. 
 Attention: Iout Max. 5 mA ne doit pas 
 être dépassé.

Canaux A/B

www.faulhaber.com
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   nmax  Mmax Mmax 
   min-1 g mNm mNm  %

UN

R

no

kn

kE

kM

kI

Δn/ΔM
L
J 

≤

≤
≤
≤

≤
≤

Volt
Ω
  
min-1

min-1/V
mV/min-1

mNm/A
A/mNm
 
min-1/mNm
µH
gcm2 

°

N
N
N

mm
mm
°C

30 mNm

1512 U    003 SR 006 SR 012 SR
         3 6 12
         13,6 60,5 156
           
         11 200 11 800 12 900
             
         3 880 2 050 1 110
         0,258 0,487 0,904
         2,46 4,65 8,63
         0,406 0,215 0,116
           
         21 500 26 700 20 000
         275 1 160 3 550
         0,08 0,08 0,08 

  

      4
      
      
      1,4
      1
      15
      
      0,08
      0,25
      – 25 ... + 80

 6 : 1    779 6,9 1,4 3 = 81
 13 : 1    372 7,0 2,8 5 ≠ 73
 39 : 1    129 7,2 7,0 10 = 60
 112 : 1    45 7,4 19,8 30 ≠ 59
 324 : 1    15 7,7 30,0 50 = 53

1512 ... SR

Motoréducteurs C.C.

Tension nominale
Résistance de l'induit

Vitesse à vide (moteur) 

Constante de vitesse
Constante FEM
Constante de couple
Constante de courant

Pente de la courbe n/M
Inductance
Inertie du rotor

Matériau du boîtier     plastique
Matériau des engrenages    métal
Jeu angulaire typique, sans charge
Palier de l'arbre de sortie    roulement en plastique / laiton
Charge de l'arbre, max.: 
– radiale (5 mm de la face)
– axiale
Pression sur l'arbre max. 
Jeu de l'arbre:
– radial (5 mm de la face)
– axial
Température d'utilisation

       
rapport
de réduction   
(arrondi)

Série

Spécifications

Commutation métaux précieux

Sens de
rotation

(réversible)

RendementPoids
avec

moteur

Vitesse 
de sortie
jusqu'à

Couple d’entraînement
Service 

permanent
Service 

intermittent

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“. 

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Remarque: vitesse de sortie à 5000 min-1 de vitesse à l'entrée. Basé sur le moteur 1506 ... SR.

1512 U ... SR

ø12,2

ø8,25

2x M1,6 2,5

1,4

124

1 6

7

ø2ø4ø4 ø15

±0,3

±0,3

±0,2

±0,3

-0,15
0

-0,05
0

-0,02
0

-0,05
0

1,4

±0,2 6,454,9

Position des pôles du moteur ±10°

prof.

Valeurs à 22°C et à tension nominale

www.faulhaber.com
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  nmax  Mmax Mmax  
  min-1 g mNm mNm  %

UN

R 

no

kn

kE

kM

kI

Δn/ΔM
L
J
 

≤

≤
≤
≤

≤
≤

Volt
Ω
  
min-1

min-1/V
mV/min-1

mNm/A
A/mNm
 
min-1/mNm
µH
gcm2

 

°

N
N
N

mm
mm
°C

30 mNm

1512 U    003 SR 006 SR 012 SR      IE2-8
         3 6 12
         10,4 50,5 130
  
         13 400 14 300 15 500
             
         4 640 2 480 1 340
         0,216 0,403 0,749
         2,06 3,84 7,15
         0,486 0,260 0,140
           
         24 700 31 400 24 200
         175 720 2 100
         0,09 0,09 0,09 

  

      4
      
      
      1,4
      1
      15
      
      0,08
      0,25
      0 ... + 70

 6 : 1    779 6,9 1,4 3 = 81
 13 : 1    372 7,0 2,8 5 ≠ 73
 39 : 1    129 7,2 7,0 10 = 60
 112 : 1    45 7,4 19,8 30 ≠ 59
 324 : 1    15 7,7 30,0 50 = 53

1512 ... SR ... IE2-8

Motoréducteurs C.C.

Tension nominale
Résistance de l'induit

Vitesse à vide (moteur) 

Constante de vitesse
Constante FEM
Constante de couple
Constante de courant

Pente de la courbe n/M
Inductance
Inertie du rotor 

Matériau du boîtier     plastique
Matériau des engrenages    métal
Jeu angulaire typique, sans charge
Palier de l'arbre de sortie    roulement en plastique / laiton
Charge de l'arbre, max.: 
– radiale (5 mm de la face)
– axiale
Pression sur l'arbre max. 
Jeu de l'arbre:
– radial (5 mm de la face)
– axial
Température d'utilisation

       
rapport
de réduction   
(arrondi)

Série

Spécifications

Combinaisons avec  
Electroniques de commande:
Contrôleurs de vitesse

Commutation métaux précieux
avec codeur intégré

Page 1/2

Sens de
rotation

(réversible)

RendementPoids
avec

moteur

Vitesse 
de sortie
jusqu'à

Couple d’entraînement
Service 

permanent
Service 

intermittent

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“. 

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Remarque: vitesse de sortie à 5000 min-1 de vitesse à l'entrée. Basé sur le moteur 1506 ... SR.

1512 U ... SR ... IE2-8

6 ±0,3

45°±10°

ø8,25

ø12,2

2x M1,6 2,5

7 ±0,3

ø15

0

14

150 ±10

ø4 

ø2 -0,02

0
-0,05

0
-0,15

1

122,3

90°

prof.

Orientation en fonction du 
câble moteur ±10°

Valeurs à 22°C et à tension nominale
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N

UDD

IDD

IOUT

P
Φ
tr/tf
f

V DC
mA
mA
°e
°e
µs
kHz

  IE2 -8   
8   
2 
3,2 ... 5,5
typ. 8, max. 15
5
180 ± 45
90 ± 45
2,5 / 0,3
4,5

Caractéristiques

Codeur optique intégré
Nombre d‘impulsions par tour
Forme du signal, carrée 
Tension d’alimentation
Consommation moyenne  (UDD = 5 V CC)
Courant de sortie, max. admissible (pour Usortie < 1,5V)
Largeur d'impulsions 1)

Déphasage des signaux entre canal A et B 1)

Temps moyens de montée/descente du signal, max. (CLOAD = 50 pF)  
Gamme de fréquence 2) , jusqu'à

1) Température ambiante de 22°C (testée à 1 kHz)
2) Vitesse (min-1) = f (Hz) x 60/N

canaux

Dans cette version, les micromoteurs C.C. ont un codeur optique 
équipé de deux canaux de sortie. Une roue encodée placée sur 
l'arbre est détectée de manière optique en vue du traitement 
ultérieur. Aux sorties du codeur, deux signaux rectangulaires 
déphasés de 90° sont disponibles avec 8 impulsions par rotation du 
moteur.

Le codeur est adapté au monitorage et au réglage de la vitesse 
et du sens de rotation, ainsi qu'au positionnement de l'arbre 
d'entraînement.

La tension d'alimentation du codeur et du micromoteur C.C., ainsi 
que les signaux de sortie des deux canaux sont reliés par un câble en 
nappe et d'un connecteur.

Informations pour la commande

 Exemples:

 1512U003SR 6:1 IE2-8

 1512U012SR 324:1 IE2-8

Page 2/2

Signaux de sortie / Circuit de sortie / Connecteur 

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“. 

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

P

Φ

4 

5/6

3

UDD

GND

Ω

6
k

8

*

6 4 2
5 3 1

6,1
12,2

150 ±10

∆Φ =  90° –    Φ        
  P  

          
*  180°  ≤ 45°

Signaux de sortie
vu de face, rotation sens horaire 

Circuit de sortie

Connecteur
EN 60603-13 / DIN-41651.
grille de base de 2,54 mm

Connexions
1  Moteur –
2  Moteur + 
3  GND
4  UDD

5  Canal B
6  Canal A

Câble plat en PVC
6 conducteurs - 0,09 mm2A

m
p

lit
u

d
e

Canal A

Canal B

Rotation

Déviation du déphassage admissible:
* Une résistance externe “pull-up” peut 
 être utilisée pour améliorer les temps 
 de montée du signal. 
 Attention: Iout Max. 5 mA ne doit pas 
 être dépassé.

Canaux A/B

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C. plats
Commutation métaux précieux 4 W

3,4 mNm

Série 2607 ... SR
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2607 T  006 SR 012 SR 024 SR

1 Tension nominale UN  6 12 24 V
2 Résistance de l‘induit R  8,2 36,5 128 Ω
3 Rendement, max. ηmax.  81 80 81 %
4 Vitesse à vide n0  6 600 5 900 6 200 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,5 mm) I0  0,007 0,004 0,002 A
6 Couple de démarrage MH  6,26 6,21 6,77 mNm
7 Couple de frottement MR  0,06 0,07 0,07 mNm
8 Constante de vitesse kn  1 111 500 261 min-¹/V
9 Constante FEM kE  0,9 2 3,83 mV/min-¹

10 Constante de couple kM  8,59 19,09 36,54 mNm/A
11 Constante de courant kI  0,116 0,052 0,027 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM  1 055 957 917 min-¹/mNm
13 Inductance L  465 2 200 8 400 µH
14 Constante de temps mécanique τm  7,5 6,8 6,5 ms
15 Inertie du rotor J  0,68 0,68 0,68 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.  92 92 100 ·10³rad/s²
   
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 2,7 / 24,45 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 1,8 / 163 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur -25 ... +80 °C
 – bobinage max. admissible +100 °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 1,5 1,5 mm 
 – radiale à 3 000 min-¹ (3 mm du palier) 1,2 5 N 
 – axiale à 3 000 min-¹ 0,2 0,5 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 10 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 0,015 mm 
 – axial ≤ 0,2 0 mm 

23 Matériau du boîtier plastique
24 Masse 16,1 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 8 000 min-¹
27 Nombre de paires de pôles 2
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN  3,2 3,1 3,4 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN  0,4 0,17 0,1 A
31 Vitesse nominale nN  2 500 2 500 2 500 min-¹

M [mNm]

n [min-1]

1 3 42 50

0

Watt
3,52,51,50,5

2 000

  6 000

  4 000

8 000

10 000

UN

2607T024SR
2607T024SR (Rth2 -50%)

6 7
Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique

2607 T ... SR 36972607 T ... SR

ø25,8ø26

ø6

2,3

1,3

1,4

1 6

1,6

0,7

7

4,0

8,5

-0,15

±0,3

6,9

26,2
ø2,1
4x

ø30

ø6 

ø1,5

-0,05
0

-0,01
0

0

-0,05
0 A

A

ø0,05
0,04

±0,3

±0,3 ±0,3

±0,3

±0,2

±0,3

1,3

±0,36,9

Position des pôles du moteur ±10°

Options

3327
F
3697
H414
3754

Informations pour la commande exemple: 2607T012SR-3327

Option  Exécution               Description
  

  
  

  

  

  

  
  
  

   
      

 

 
   
   
  

Flasque  Flasque de montage carrée (26,2 x 26,2 mm)

  

Longueur 5 mmArbre sortie arrière
Moteur avec roulement à billes précontraintsRoulement

fils jumelés Pour moteurs avec fils jumelés, matériaux en PVC, longueur 70 mm, rouge (+) / noir (-)
Fils seuls  Pour moteurs avec fils seuls, matériaux en PTFE, longueur 150 mm, rouge (+) / noir (-)

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

SC 1801 P
SC 1801 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Micromoteurs C.C. plats
Commutation métaux précieux avec codeur 
intégré

3 W
2,9 mNm

Série 2607 ... SR IE2-16
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2607 T  006 SR 012 SR 024 SR IE2-16

1 Tension nominale UN  6 12 24 V
2 Résistance de l‘induit R  8 31,2 118,6 Ω
3 Rendement, max. ηmax.  80 80 80 %
4 Vitesse à vide n0  6 700 6 900 7 200 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,5 mm) I0  0,01 0,005 0,0025 A
6 Couple de démarrage MH  6,33 6,31 6,48 mNm
7 Couple de frottement MR  0,08 0,08 0,08 mNm
8 Constante de vitesse kn  1 130 582 304 min-¹/V
9 Constante FEM kE  0,884 1,72 3,29 mV/min-¹

10 Constante de couple kM  8,44 16,4 31,4 mNm/A
11 Constante de courant kI  0,118 0,061 0,032 A/mNm
12 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM  1 060 1 090 1 110 min-¹/mNm
13 Inductance L  420 1 600 5 800 µH
14 Constante de temps mécanique τm  7,5 7,8 7,9 ms
15 Inertie du rotor J  0,68 0,68 0,68 gcm²
16 Accélération angulaire αmax.  94 93 95 ·10³rad/s²
   
17 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 10 / 32 K/W
18 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 6 / 250 s
19 Températures d‘utilisation:

 – moteur +0 ... +70 °C
 – bobinage max. admissible +70 °C

20 Paliers de l‘arbre paliers frittés roulements à billes précontraints  
21 Charge max. sur l‘arbre: (standard) (sur demande)  

 – diamètre de l’arbre 1,5 1,5 mm 
 – radiale à 3 000 min-¹ (3 mm du palier) 1,2 5 N 
 – axiale à 3 000 min-¹ 0,2 0,5 N 
 – axiale à l‘arrêt 20 10 N 

22 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,03 0,015 mm 
 – axial ≤ 0,2 0 mm 

23 Matériau du boîtier plastique
24 Masse 18,6 g
25 Sens de rotation vu côté face avant, rotation sens horaire
26 Vitesse jusqu‘à nmax. 8 000 min-¹
27 Nombre de paires de pôles 2
28 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
29 Couple nominal MN  3 2,9 2,9 mNm
30 Courant nominal (limite thermique) IN  0,39 0,2 0,1 A
31 Vitesse nominale nN  2 620 2 760 3 010 min-¹

M [mNm]

n [min-1]

0,5 1,5 2,01,0 2,50

0

Watt
3,02,21,40,6

2 000

  6 000

  4 000

8 000

10 000

UN

2607T024SR IE2-16
2607T024SR IE2-16 (Rth2 -50%)

3,0 3,5 4,0 4,5 5,0
Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 0%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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N

U DD

I DD

I OUT

P
Φ
tr/tf
f

16   
2 
3,2 ... 5,5
typ. 8, max. 15
5
180 ± 45
90 ± 45
2,5 / 0,3
4,5

V DC
mA
mA
°e
°e
µs
kHz

Page 2/2
Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“. 

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Nombre d‘impulsions par tour
Forme du signal, carrée 
Tension d’alimentation
Consommation moyenne  (UDD = 5 V CC)
Courant de sortie, max. admissible (pour Usortie < 1,5V)
Largeur d'impulsions 1)

Déphasage des signaux entre canal A et B 1)

Temps moyens de montée/descente du signal, max. (CLOAD = 50 pF)  
Gamme de fréquence 2) , jusqu'à

Dans cette version, les micromoteurs C.C. ont un codeur optique équipé 
de deux canaux de sortie. Une roue encodée placée sur l'arbre est 
détectée de manière optique en vue du traitement ultérieur. 
Aux sorties du codeur, deux signaux rectangulaires déphasés de  
90° sont disponibles avec 16 impulsions par rotation du moteur.

Le codeur est adapté au monitorage et au réglage de la vitesse 
et du sens de rotation, ainsi qu'au positionnement de l'arbre 
d'entraînement.

La tension d'alimentation du codeur et du micromoteur C.C., ainsi 
que les signaux de sortie des deux canaux sont reliés par un câble en 
nappe et d'un connecteur.

Informations pour la commande
 Exemples:

 2607T006SR IE2-16

 2607T024SR IE2-16

Dessin technique

Caractéristiques

Signaux de sortie / Circuit de sortie / Connecteur 

Codeur optique intégré

Canaux

1) Température ambiante de 22°C (testée à 1 kHz)
2) Vitesse (min-1) = f (Hz) x 60/N

2607 T ... SR IE2-16 2607 T ... SR IE2-16 3697

ø26
0

-0,15
0

-0,05

0
-0,01

ø25,8

ø30

2,3

24

150 ±10

ø6

1,3

1 6 ±0,3

0,7±0,3

7 ±0,36,9 ±0,3

A

A

ø0,05
0,04

ø1,5

1,3

±0,36,9

ø2,14x

26,2

Orientation en fonction du câble moteur ±10°

P

Φ

4 

5/6

3

UDD

GND

Ω

6
k

8

*

∆Φ =  90° –    Φ        
  P  

          
*  180°  ≤ 45°

6,1

12,2

150 ±10

6 4 2
5 3 1

Signaux de sortie
vu de face, rotation sens horaire 

Circuit de sortie

Connecteur
EN 60603-13 / DIN-41651.
grille de base de 2,54 mm

Connexions
1  Moteur –
2  Moteur + 
3  GND
4  UDD

5  Canal B
6  Canal A

Câble plat en PVC
6 conducteurs - 0,09 mm2

A
m

p
lit

u
d

e

Canal A

Canal B

Rotation

Déviation du déphassage admissible:
* Une résistance externe “pull-up” peut 
 être utilisée pour améliorer les temps 
 de montée du signal. 
 Attention: Iout Max. 5 mA ne doit pas 
 être dépassé.

Canaux A/B

www.faulhaber.com
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   nmax  Mmax Mmax  
   min-1 g mNm mNm  %

UN

R

no

kn

kE

kM

kI

Δn/ΔM
L
J
 

≤

≤
≤
≤

≤
≤

Volt
Ω
  
min-1

min-1/V
mV/min-1

mNm/A
A/mNm
 
min-1/mNm
µH
gcm2 

°

N
N
N

mm
mm
°C

100 mNm

2619 S    006 SR 012 SR 024 SR
         6 12 24
         8,2 36,5 128
           
         6 600 5 900 6 200
             
         1 111 500 261
         0,9 2 3,83
         8,59 19,09 36,54
         0,116 0,052 0,027
           
         1 055 957 917
         465 2 200 8 400
         0,68 0,68 0,68 

  

      4 
      
      
      3,5  10,5
      2  5
      10  10
      
      0,07  0,03
      0,25  0
      – 25 ... + 80  

 8 : 1    635 25 9 30 = 81
 22 : 1    223 26 23 75 ≠ 73
 33 : 1    151 26 30 100 = 66
 112 : 1    44 27 93 180 ≠ 59
 207 : 1    24 27 100 180 = 53
 361 : 1    14 27 100 180 = 53
 814 : 1    6 28 100 180 = 43
 1 257 : 1    4 29 100 180 = 43

2619 S

ø3

ø12

ø26ø25,8

4,1±0,3

9,5±0,3 1

9,9 ±0,3

10,9 ±0,3

3x ø1,48 4 

ø17

3x M2 3,5 

6x 60°

ø6

4 ±0,3

2,3 ±0,3

19,2 ±0,3

  0
–0,05

  0
–0,3

  0
–0,05

  0
–0,02

ø26
  0
–0,15

1,6 ±0,2

8,5

1,4

2619 ... SRSérie

M 1:1

Spécifications

prof.

prof.

Motoréducteurs C.C.

Tension nominale
Résistance de l'induit

Vitesse à vide (moteur) 

Constante de vitesse
Constante FEM
Constante de couple
Constante de courant

Pente de la courbe n/M
Inductance
Inertie du rotor 

Matériau du boîtier     plastique
Matériau des engrenages    métal
Jeu angulaire typique, sans charge
Palier de l'arbre de sortie    plastique / laiton       roulements à billes précontraints
Charge de l'arbre, max.:    (standard)        (sur demande) 
– radiale (5 mm de la face)
– axiale
Pression sur l'arbre max. 
Jeu de l'arbre:
– radial (5 mm de la face)
– axial
Température d'utilisation

       
rapport
de réduction   
(arrondi)

Commutation métaux précieux

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.

Position des pôles du moteur ±10°

Sens de
rotation

(réversible)

RendementPoids
avec

moteur

Vitesse 
de sortie
jusqu'à

Couple d’entraînement
Service 

permanent
Service 

intermittent

Remarque: vitesse de sortie à 5000 min-1 de vitesse à l'entrée. Basé sur le moteur 2607 ... SR.

Valeurs à 22°C et à tension nominale

www.faulhaber.com
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   nmax  Mmax Mmax   
   min-1 g mNm mNm  %

UN

R

no

kn

kE

kM

kI

Δn/ΔM
L
J 

≤

≤
≤
≤

≤
≤

Volt
Ω
  
min-1

min-1/V
mV/min-1

mNm/A
A/mNm
 
min-1/mNm
µH
gcm2 

°

N
N
N

mm
mm
°C

100 mNm

2619 S    006 SR 012 SR 024 SR      IE2-16
         6 12 24
         8 31,2 118,6
           
         6 700 6 900 7 200
             
         1 130 582 304
         0,884 1,72 3,29
         8,44 16,4 31,4
         0,118 0,061 0,032
           
         1 060 1 090 1 110
         420 1 600 5 800
         0,68 0,68 0,68 

  

      4  
      
      
      3,5  10,5
      2  5
      10  10
      
      0,07  0,03
      0,25  0
      0 ... + 70  

 8 : 1    635 25 9 30 = 81
 22 : 1    223 26 23 75 ≠ 73
 33 : 1    151 26 30 100 = 66
 112 : 1    44 27 93 180 ≠ 59
 207 : 1    24 27 100 180 = 53
 361 : 1    14 27 100 180 = 53
 814 : 1    6 28 100 180 = 43
 1 257 : 1    4 29 100 180 = 43

2619S ... SR ... IE2-16

2619 ... SR ... IE2-16

24

150 ±109,9 ±0,3

1

2,3
4,1±0,3

9,5±0,3

21,5 ±0,5 10,9 ±0,3

ø26
0

–0,15 ø25,83x M2 3,5 tief 3x ø1,48 4 tief ø26 
  0
–0,3

ø12 
  0
–0,05

ø3 
  0
–0,02

ø17

6x 60°

Série

M 1:1

Spécifications

  prof.  prof.

Motoréducteurs C.C.

Tension nominale
Résistance de l'induit

Vitesse à vide (moteur) 

Constante de vitesse
Constante FEM
Constante de couple
Constante de courant

Pente de la courbe n/M
Inductance
Inertie du rotor
 

Matériau du boîtier     plastique
Matériau des engrenages    métal
Jeu angulaire typique, sans charge
Palier de l'arbre de sortie    plastique / laiton       roulements à billes précontraints
Charge de l'arbre, max.:    (standard)        (sur demande) 
– radiale (5 mm de la face)
– axiale
Pression sur l'arbre max. 
Jeu de l'arbre:
– radial (5 mm de la face)
– axial
Température d'utilisation

       
rapport
de réduction   
(arrondi)

Commutation métaux précieux

Position des pôles du moteur ±10°

Sens de
rotation

(réversible)

RendementPoids
avec

moteur

Vitesse 
de sortie
jusqu'à

Couple d’entraînement
Service 

permanent
Service 

intermittent

Combinaisons avec  
Electroniques de commande:
Contrôleurs de vitesse

Commutation métaux précieux
avec codeur intégré

Page 1/2
Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“. 

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Remarque: vitesse de sortie à 5000 min-1 de vitesse à l'entrée. Basé sur le moteur 2607 ... SR.

Valeurs à 22°C et à tension nominale
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N

UDD

IDD

IOUT

P
Φ
tr/tf
f

V DC
mA
mA
°e
°e
µs
kHz

  IE2 -16  
16   
2 
3,2 ... 5,5
typ. 8, max. 15
5
180 ± 45
90 ± 45
2,5 / 0,3
4,5

Codeur optique intégré

canaux

Caractéristiques

Nombre d‘impulsions par tour
Forme du signal, carrée 
Tension d’alimentation
Consommation moyenne  (UDD = 5 V CC)
Courant de sortie, max. admissible (pour Usortie < 1,5V)
Largeur d'impulsions 1)

Déphasage des signaux entre canal A et B 1)

Temps moyens de montée/descente du signal, max. (CLOAD = 50 pF)  
Gamme de fréquence 2) , jusqu'à

1) Température ambiante de 22°C (testée à 1 kHz)
2) Vitesse (min-1) = f (Hz) x 60/N

canaux

Dans cette version, les micromoteurs C.C. ont un codeur optique 
équipé de deux canaux de sortie. Une roue encodée placée sur 
l'arbre est détectée de manière optique en vue du traitement 
ultérieur. Aux sorties du codeur, deux signaux rectangulaires 
déphasés de 90° sont disponibles avec 16 impulsions par rotation du 
moteur.

Le codeur est adapté au monitorage et au réglage de la vitesse et du 
sens de rotation, ainsi qu'au positionnement par rapport de l'arbre 
d'entraînement.

La tension d'alimentation du codeur et du micromoteur C.C., ainsi 
que les signaux de sortie des deux canaux sont reliés par un câble  
en nappe et d'un connecteur.

Informations pour la commande

 Exemples:

 2619S006SR 8:1 IE2-16

 2619S024SR 1257:1 IE2-16

Page 2/2

Signaux de sortie / Circuit de sortie / Connecteur 

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“. 

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

P

Φ

4 

5/6

3

UDD

GND

Ω

6
k

8

*

∆Φ =  90° –    Φ        
  P  

          
*  180°  ≤ 45°

6,1

12,2

150 ±10

6 4 2
5 3 1

Signaux de sortie
vu de face, rotation sens horaire 

Circuit de sortie

Connecteur
EN 60603-13 / DIN-41651.
grille de base de 2,54 mm

Connexions
1  Moteur –
2  Moteur + 
3  GND
4  UDD

5  Canal B
6  Canal A

Câble plat en PVC
6 conducteurs - 0,09 mm2

A
m

p
lit

u
d

e

Canal A

Canal B

Rotation

Déviation du déphassage admissible:
* Une résistance externe “pull-up” peut 
 être utilisée pour améliorer les temps 
 de montée du signal. 
 Attention: Iout Max. 5 mA ne doit pas 
 être dépassé.

Canaux A/B

www.faulhaber.com
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 FAULHABER B-Micro

FAULHABER B-Micro

   

0308...B   sans capteurs   18 μNm

0515...B   sans capteurs  0.13 mNm



Arriéré
Edition 2023 Jun. 14

Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles, sans capteurs 0,065 W

18 µNm

Série 0308 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 0308 H   003 B

1 Tension nominale UN   3 V
2 Résistance de phase R   34 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   20 %
4 Vitesse à vide n0   61 000 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 0,6 mm) I0   0,027 A
6 Couple de démarrage MH   0,026 mNm
7 Couple de frottement statique C0   1,77·10-3 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   1,09·10-7 mNm/min-1

9 Constante de vitesse kn   29 800 min-1/V
10 Constante FEM kE   0,033 mV/min-1

11 Constante de couple kM   0,32 mNm/A
12 Constante de courant kI   3,12 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   3,2·106 min-1/mNm
14 Inductance de phase L   60 µH
15 Constante de temps mécanique τm   7 ms
16 Inertie du rotor J   2·10-4 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   1 323 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 60 / 300 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 0,5 / 45 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +60 °C
– bobinage max. admissible +60 °C

21 Paliers de l‘arbre paliers en rubis  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 0,6 mm 
– radiale à 3 000 min-1 (1 mm de la flasque frontale) 0,2 N 
– axiale à 3 000 min-1 (pression) 0,2 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 2 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,03 mm 
– axial ≤ 0,15 mm 

24 Matériau du boîtier alliage en nickel
25 Masse 0,35 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 96 000 min-1

28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall aucun
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   0,013 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   0,056 A
33 Vitesse nominale nN   24 820 min-1

M [mNm]
0,0080,004 0,012 0,020,0160

Watt

0,045 0,060,030,015

20 000

0

  40 000

  60 000

  80 000

 100 000

  120 000

0308H003B
0308H003B (Rth2 -50%)

UN

n [min-1]

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 3V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

0308 H ... B 0308 A ... B

DIN 58400
m = 0,055
z = 12
x = +0,5

0,5

ø0,815 ±0,005

0,3 ±0,05

ø0,6 ±0,002
0

ø3 -0,014 ø2 ±0,03

8 0,25 ±0,04

28,4 ±0,3

+0,5
3,5  0

8 ±0,2

4 ±0,1

75 ±0,7

2,2

1 3

Aø0,1
0,06

Aø0,12
0,07

A

Echelle agrandie

Options, informations pour câbles et connexions

Informations pour la commande exemple: 0308H003B

 
   

   
  
  

   
  
  

   
  
  

   
   

   

No.
1
2
3

Fonction 
Phase A 
Phase B
Phase C 

 
  

ConnexionOption Type               Description

Connecteur de circuit
imprimé flexible
3 pôles; pas de 1 mm; 
par ex.: Molex: 52207-0333

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

03B SC 1801 F Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles, sans capteurs 0,44 W

0,13 mNm

Série 0515 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 0515 G   006 B

1 Tension nominale UN   6 V
2 Résistance de phase R   16,1 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   39 %
4 Vitesse à vide n0   43 000 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 0,8 mm) I0   0,056 A
6 Couple de démarrage MH   0,4 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,033 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   6,5·10-7 mNm/min-1

9 Constante de vitesse kn   8 282 min-1/V
10 Constante FEM kE   0,121 mV/min-1

11 Constante de couple kM   1,15 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,867 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   115 600 min-1/mNm
14 Inductance de phase L   140 µH
15 Constante de temps mécanique τm   2,4 ms
16 Inertie du rotor J   0,002 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   1 983 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 21 / 140 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 1,9 / 89 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +80 °C
– bobinage max. admissible +80 °C

21 Paliers de l‘arbre paliers frittés  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 0,8 mm 
– radiale à 3 000 min-1 (1 mm de la flasque frontale) 0,2 N 
– axiale à 3 000 min-1 (pression) 0,2 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 2 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,03 mm 
– axial ≤ 0,15 mm 

24 Matériau du boîtier acier, nickelé
25 Masse 1,6 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 77 000 min-1

28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall aucun
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   0,084 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   0,127 A
33 Vitesse nominale nN   30 880 min-1

M [mNm]
0,02 0,04 0,06 0,08 0,1 0,12 0,14 0,16 0,18 0,20

Watt

20 000

0

  40 000

  60 000

  80 000

 100 000

0515G006B
0515G006B (Rth2 -50%)

UN

0,3 0,40,20,1

n [min-1]

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 6V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

ø5 ±0,02

0,3 ±0,05

14,6 ±0,3 3,4±0,5

1,05 ±0,0514,1±0,3

ø0,8 ±0,003

2,2 ±0,1

75 ±0,7

8 ±0,2

0515 G ... B 0515 A ... B

+0,5
3,5  0

4 ±0,1

1 3

DIN 58400
m = 0,1
z = 12
x = +0,52

0515 C ... B

DIN 58400
m = 0,12
z = 12
x = +0,2

BB ø0,07
0,04

Aø0,1
0,06

3,25 1,8

ø1,75 -0,05
 -0,03

ø1,487 -0,06
 -0,03

ø5 -0,018
 0

M4,5x0,5Aø0,12
0,07

A

Echelle agrandie

pour réducteurs 06/1pour réducteurs 06A

Options, informations pour câbles et connexions

Informations pour la commande exemple: 0515G006B

 
   

   
  
  

   
  
  

   
  
  

   
   

   

No.
1
2
3

Fonction 
Phase A 
Phase B
Phase C 

 
  

ConnexionOption Type                       Description

Connecteur de circuit
imprimé flexible
3 pôles; pas de 1 mm; 
par ex.: Molex: 52207-0333

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

06A
06/1
06L ... SL
06L ... HL

SC 1801 F Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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 FAULHABER B

FAULHABER B

   

0620...B  avec capteurs à effet Hall intégré  0.36 mNm

0824...B  avec capteurs à effet Hall intégré  1.1 mNm

1028...B  avec capteurs à effet Hall intégré 2.2 mNm

1218...B  avec capteurs à effet Hall intégré 1.2 mNm

1226...B  avec capteurs à effet Hall intégré 2.6 mNm

1628...B  avec capteurs à effet Hall intégré 3.3 mNm

2036...B  avec capteurs à effet Hall intégré 7.2 mNm

2057...B  avec capteurs à effet Hall intégré   20 mNm

2057...BA  avec capteurs à effet Hall intégré 18.7 mNm

2444...B  avec capteurs à effet Hall intégré 18 mNm

3056...B  avec capteurs à effet Hall intégré 33 mNm

3564...B  avec capteurs à effet Hall intégré  66 mNm

4490...B  avec capteurs à effet Hall intégré 190 mNm

4490...BS  avec capteurs à effet Hall intégré  217 mNm
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 1,7 W

0,36 mNm

Série 0620 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 0620 K   006 B 012 B

1 Tension nominale UN   6 12 V
2 Résistance de phase R   8,8 60,2 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   51 50 %
4 Vitesse à vide n0   48 600 37 300 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1 mm) I0   0,056 0,018 A
6 Couple de démarrage MH   0,732 0,551 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,011 0,011 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   1,02·10-6 1,02·10-6 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   8 761 3 386 min-¹/V

10 Constante FEM kE   0,114 0,295 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   1,09 2,82 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,917 0,355 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   70 730 72 289 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   28 192 µH
15 Constante de temps mécanique τm   7 7,2 ms
16 Inertie du rotor J   0,0095 0,0095 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   771 580 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 13,2 / 84,3 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 1,1 / 89 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -20 ... +100 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 1 mm 
– radiale à 10 000 min-¹ (4 mm de la flasque frontale) 2 N 
– axiale à 10 000 min-¹ (pression) 0,6 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 10 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,012 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
25 Masse 2,5 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 100 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   0,28 0,3 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   0,311 0,122 A
33 Vitesse nominale nN   21 820 7 290 min-¹

M [mNm]
0,05 0,15 0,20,1 0,30,25 0,35 0,450,40

Watt

1,5 210,5

20 000

0

  40 000

  60 000

  80 000

 100 000

  120 000

0620K006B
0620K006B (Rth2 -50%)

UN

n [min-1]

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 6V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique

Aø0,07
0,04

A

ø6 ø5 -0,018

M4,5x0,5

 0

20 5,15

1,9

16,7

0,4

±0,03

±0,3

±0,5

±0,2

3,35 1,8

0,3

4,5

±0,03

±0,07

±0,345,5

80 ±1

ø1,0 -0,012
-0,009

ø1,75 -0,05

Aø0,05
0,02

 -0,03

DIN 58400
m=0,12
z=12
x=+0,2

1 8

0620 K ... B 0620 C ... B 
pour réducteurs 06/1

Options, informations pour câbles et connexions

K2280
K2279
K179
K1719

  

8
7

6
5
4
3
2
1

1
2

3
4
5
6
7
8

Informations pour la commande exemple: 0620K006B-K2280

Option  Type               Description
  

 

  
 

  
  

  

 

  
  

  
   

  

   
   

   

 

No. Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A
GND

DDU  (+5V)
DDU  (+5V)

Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

No. Fonction
Phase C
Phase B
Capteur de Hall C

GND

Capteur de Hall A
Capteur de Hall B
Phase A

Connexion
Standard

   

  

Combinaison codeur

Combinaison contrôleur
Combinaison contrôleur

Capteurs Hall analogique pour combinaison avec contrôleur FAULHABER
Capteurs Hall digitale pour combinaison avec contrôleur FAULHABER

Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur PA2-50

  
 

Circuit imprimé flexible
8 pôles, pas de 0,5 mm 

Connecteur suggéré
type: Molex - Connecteur ZIF,  

Nr. 52745-0897  

Options: K2280/K2279

Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

06/1
06L ... SL
06L ... HL

PA2-50
HXM3-64

SC 1801 F
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 5,8 W

1,1 mNm

Série 0824 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 0824 K   006 B 012 B

1 Tension nominale UN   6 12 V
2 Résistance de phase R   2,91 10,7 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   70 70 %
4 Vitesse à vide n0   35 100 37 500 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1 mm) I0   0,055 0,031 A
6 Couple de démarrage MH   3,28 3,34 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,021 0,021 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   1,89·10-6 1,89·10-6 mNm/min-1

9 Constante de vitesse kn   5 968 3 183 min-1/V
10 Constante FEM kE   0,168 0,314 mV/min-1

11 Constante de couple kM   1,6 3 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,625 0,333 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   10 855 11 353 min-1/mNm
14 Inductance de phase L   30 107 µH
15 Constante de temps mécanique τm   2,4 2,5 ms
16 Inertie du rotor J   0,0285 0,0285 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   1 561 1 592 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 11,2 / 55,2 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 3,5 / 112 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -20 ... +100 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 1 mm 
– radiale à 10 000 min-1 (4 mm de la flasque frontale) 1,5 N 
– axiale à 10 000 min-1 (pression) 0,4 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 10 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,012 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
25 Masse 5,2 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 90 000 min-1

28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   0,89 0,86 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   0,66 0,341 A
33 Vitesse nominale nN   22 120 24 560 min-1

M [mNm]
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 6V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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Dessin technique

0824 K ... B 0824 P ... B 0824 D ... B 0824 M ... B
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pour réducteur 08/1 pour réducteurs 08/2, 08/3 pour réducteur 10/1

Options, informations pour câbles et connexions

K179

  
1
2

3
4
5
6
7
8
9

10
11
12

Informations pour la commande exemple: 0824K006B-K179

Option  Type                        Description
   

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

No. Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD  (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A
Capteur de Hall B
Capteur de Hall A
Capteur de Hall C
Réservé

  

Connexion

circuit imprimé flexible
12 pôles, pas de 0,5 mm 

  

  Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers

Nr. 52745-1297.

Connecteur suggéré
type: Molex - Connecteur ZIF,  

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

08/1
08/2
08/3
10/1
08L ... SL
08L ... HL
10L ... SL

IEM3-1024
AESM-4096

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Edition 2023 Apr. 20

Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 8,7 W

2,2 mNm

Série 1028 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1028 S   006 B 012 B

1 Tension nominale UN   6 12 V
2 Résistance de phase R   1,08 4,37 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   73 72 %
4 Vitesse à vide n0   32 300 33 600 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,2 mm) I0   0,121 0,065 A
6 Couple de démarrage MH   9,72 9,22 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,06 0,06 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   4,62·10-6 4,62·10-6 mNm/min-1

9 Constante de vitesse kn   5 426 2 825 min-1/V
10 Constante FEM kE   0,184 0,354 mV/min-1

11 Constante de couple kM   1,76 3,38 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,568 0,296 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   3 329 3 653 min-1/mNm
14 Inductance de phase L   24 87 µH
15 Constante de temps mécanique τm   1,9 2,1 ms
16 Inertie du rotor J   0,0622 0,0622 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   1 803 1 711 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 6,6 / 42,4 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 4,2 / 152 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -20 ... +100 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 1,2 mm 
– radiale à 10 000 min-1 (4 mm de la flasque frontale) 2,5 N 
– axiale à 10 000 min-1 (pression) 1,3 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 11 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,012 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
25 Masse 9,4 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 79 000 min-1

28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   1,68 1,57 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   1,16 0,57 A
33 Vitesse nominale nN   25 660 26 800 min-1

M [mNm]
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 6V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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Dessin technique
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pour réducteur 10/1 pour réducteurs 12/3, 12/5 pour réducteurs 12/4

Options, informations pour câbles et connexions

K179

  
1
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Informations pour la commande exemple: 1028S006B-K179

Option  Type                        Description
  

  
 

  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

No. Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD  (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A
Capteur de Hall B
Capteur de Hall A
Capteur de Hall C
Réservé

  

Connexion

circuit imprimé flexible
12 pôles, pas de 0,5 mm 

  

Nr. 52745-1297.

Connecteur suggéré
type: Molex - Connecteur ZIF,  

Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

10/1
12/3
12/4
12/5
10L ... SL

IEM3-1024
AESM-4096

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 4,9 W

1,2 mNm

Série 1218 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1218 S   006 B 012 B

1 Tension nominale UN   6 12 V
2 Résistance de phase R   3,14 12 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   62 62 %
4 Vitesse à vide n0   30 500 31 500 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,2 mm) I0   0,089 0,047 A
6 Couple de démarrage MH   3,39 3,44 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,066 0,066 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   3,06·10-6 3,06·10-6 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   5 276 2 721 min-¹/V

10 Constante FEM kE   0,19 0,368 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   1,81 3,51 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,553 0,285 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   9 153 9 301 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   35 132 µH
15 Constante de temps mécanique τm   7,7 7,8 ms
16 Inertie du rotor J   0,08 0,08 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   424 431 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 10,6 / 48,3 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 2,8 / 169 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -20 ... +100 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 1,2 mm 
– radiale à 10 000 min-¹ (4 mm de la flasque frontale) 3,5 N 
– axiale à 10 000 min-¹ (pression) 2 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 11 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,012 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
25 Masse 8,3 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 79 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   0,96 0,95 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   0,663 0,34 A
33 Vitesse nominale nN   18 280 19 150 min-¹

M [mNm]
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 6V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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pour réducteur 10/1 pour réducteurs 12/3, 12/5 pour réducteurs 12/4

Options, informations pour câbles et connexions

K1855
K179

  

Informations pour la commande exemple: 1218S006B-K1855

Option Type                        Description
   

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND

Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A

Connexion

Câble standard
Fils séparés, matériau PTFE
8 fils, AWG 30
Longueur: 80 mm ±3 mm   

Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers

UDD (+5V)

Combinaison contrôleur Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleur de vitesse SC ou contrôleur de mouvement MC 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

10/1
12/3
12/4
12/5
10L ... SL

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 9,9 W

2,6 mNm

Série 1226 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1226 S   006 B 012 B 024 B

1 Tension nominale UN   6 12 24 V
2 Résistance de phase R   2,2 5,45 18,1 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   71 72 72 %
4 Vitesse à vide n0   21 000 27 400 29 700 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,2 mm) I0   0,07 0,054 0,031 A
6 Couple de démarrage MH   7,24 8,99 10,2 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,073 0,073 0,073 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   5,3·10-6 5,3·10-6 5,3·10-6 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   3 563 2 318 1 237 min-¹/V

10 Constante FEM kE   0,281 0,431 0,808 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   2,68 4,12 7,72 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,373 0,243 0,13 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   2 925 3 066 2 902 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   36 85 307 µH
15 Constante de temps mécanique τm   4,4 4,7 4,6 ms
16 Inertie du rotor J   0,15 0,15 0,15 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   499 621 677 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 7,3 / 36,6 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 3,2 / 207 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -20 ... +100 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 1,2 mm 
– radiale à 10 000 min-¹ (4 mm de la flasque frontale) 5 N 
– axiale à 10 000 min-¹ (pression) 2,5 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 11 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,012 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
25 Masse 13 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 79 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   2,13 1,97 1,99 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   0,932 0,573 0,311 A
33 Vitesse nominale nN   12 480 19 670 22 140 min-¹

M [mNm]
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 6V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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pour réducteurs 10/1 pour réducteurs 12/3, 12/5 pour réducteurs 12/4

Options, informations pour câbles et connexions

K1855
K179

  

Informations pour la commande exemple: 

Option Type                       Description
  

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND

Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A

Connexion

Câble standard
Fils séparés, matériau PTFE
8 fils, AWG 30
Longueur: 80 mm  ±3 mm   

Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers

UDD (+5V)

1226S006B-K1855

Combinaison contrôleur Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleur de vitesse SC ou contrôleur de mouvement MC 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

10/1
12/3
12/4
12/5
10L ... SL

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 17 W

3,3 mNm

Série 1628 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1628 T   012 B 024 B

1 Tension nominale UN   12 24 V
2 Résistance de phase R   4,36 15,2 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   68 69 %
4 Vitesse à vide n0   30 800 31 600 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,5 mm) I0   0,087 0,045 A
6 Couple de démarrage MH   9,79 11 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,148 0,148 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   5,33·10-6 5,33·10-6 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   2 645 1 349 min-¹/V

10 Constante FEM kE   0,378 0,741 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   3,61 7,08 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,277 0,141 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   3 195 2 896 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   134 517 µH
15 Constante de temps mécanique τm   18,1 16,4 ms
16 Inertie du rotor J   0,54 0,54 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   181 204 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 5,6 / 22,5 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 5,7 / 283 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +125 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 1,5 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (4 mm de la flasque frontale) 17 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression) 10 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 20 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
25 Masse 30 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 70 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant SmCo

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   2,62 2,74 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   0,829 0,442 A
33 Vitesse nominale nN   19 130 20 540 min-¹
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Dessin technique
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prof.

Options, informations pour câbles et connexions

K1155
K903
K313
K312
K179
  

Informations pour la commande exemple: 1628T012B-K1155

Option  Type                        Description
   

   

  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

Connexion

Câble standard
Fils séparés, matériau PTFE
8 fils, AWG 26 

 

Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleurs de vitesse SC et de mouvement MC 

Moteur avec arbre sortie arrière Combinaison codeur 
Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur IE2Combinaison codeur 
Fils séparés, matériau in PTFE, longueur 1000 mm Longueur fils 

Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers

Combinaison contrôleur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

15/10
16/7
17/1

IE2-1024 SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 25 W

7,2 mNm

Série 2036 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2036 U   012 B 024 B 036 B 048 B

1 Tension nominale UN   12 24 36 48 V
2 Résistance de phase R   3,24 13,4 26,4 62,3 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   71 72 71 69 %
4 Vitesse à vide n0   18 800 18 400 20 300 18 500 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 2 mm) I0   0,089 0,043 0,033 0,022 A
6 Couple de démarrage MH   21,9 21,6 22,4 18,4 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,22 0,22 0,22 0,22 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   1,64·10-5 1,64·10-5 1,64·10-5 1,64·10-5 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   1 602 783 575 396 min-¹/V

10 Constante FEM kE   0,624 1,28 1,74 2,52 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   5,96 12,2 16,6 24,1 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,168 0,082 0,06 0,042 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   871 860 915 1 024 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   145 613 1 132 2 390 µH
15 Constante de temps mécanique τm   17,8 17,6 18,7 20,9 ms
16 Inertie du rotor J   1,95 1,95 1,95 1,95 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   112 111 115 94 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 4,1 / 16,6 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 6 / 397 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +125 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 2 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (4 mm de la flasque frontale) 14,5 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression) 8 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 30 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
25 Masse 56 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 55 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant SmCo

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   6,08 6,14 5,87 5,62 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   1,14 0,559 0,396 0,26 A
33 Vitesse nominale nN   11 430 11 010 12 810 10 450 min-¹
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 12V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Dessin technique
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prof.

Options, informations pour câbles et connexions

K1155
K1026
K903
K313
K312
K179

  

Informations pour la commande exemple: 2036U012B-K1155

Option  Type                       Description
   

   
  
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

Connexion

Câble standard
Fils séparés, matériau PTFE

 

Sans capteurs
Fils séparés, matériau in PTFE, longueur 1000 mm Longueur fils 

Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur HEDS/HEDL/HEDMCombinaison codeur 
Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur IE2Combinaison codeur 

Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers

Moteur sans capteurs de Hall

AWG 24: Phase A/B/C
AWG 26: Hall A/B/C, UDD, GND

Combinaison contrôleur Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleurs de vitesse SC et de mouvement MC 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

20/1R
22GPT
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

IE2-1024
HEDS 5500
HEDL 5540

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 63,2 W

19,5 mNm

Série 2057 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2057 S   012 B 024 B

1 Tension nominale UN   12 24 V
2 Résistance de phase R   0,523 1,32 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   83 84 %
4 Vitesse à vide n0   21 000 24 900 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 3 mm) I0   0,187 0,129 A
6 Couple de démarrage MH   127 172 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,15 0,15 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   4,13·10-5 4,13·10-5 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   1 720 1 010 min-¹/V

10 Constante FEM kE   0,582 0,991 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   5,55 9,46 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,18 0,106 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   162 141 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   38,5 114 µH
15 Constante de temps mécanique τm   6,78 5,9 ms
16 Inertie du rotor J   4 4 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   318 430 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 2,5 / 12 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 7,3 / 720 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +125 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 3 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 28 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression) 17 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 75 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
25 Masse 95 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 55 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   16,1 16,2 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   3,38 1,99 A
33 Vitesse nominale nN   18 300 22 400 min-¹
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Dessin technique
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Orientation en function du 
câble moteur indéterminée

Options, informations pour câbles et connexions

K1155
K313
K312
K179

  

Informations pour la commande exemple: 2057S012B-K1155

Option  Type                Description
  

  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

Connexion

Câble standard
Fils séparés, matériau PTFE

 

AWG 24: Phase A/B/C
AWG 26: Hall A/B/C, UDD, GND

Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur HEDS/HEDL/HEDMCombinaison codeur 
Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur IE2Combinaison codeur 

Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers

Combinaison contrôleur Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleurs de vitesse SC et de mouvement MC 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

20/1R
22GPT
23/1
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

IE2-1024
HEDS 5500
HEDL 5540

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie à 2 pôles, grande vitesse, pour la 
stérilisation par autoclave

91,2 W
18,7 mNm

Série 2057 ... BA
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2057 S  024 BA

1 Tension nominale UN  24 V
2 Résistance de phase R  0,427 Ω
3 Rendement, max. ηmax.  90 %
4 Vitesse à vide n0  44 300 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 3 mm) I0  0,178 A
6 Couple de démarrage MH  309 mNm
7 Couple de frottement statique C0  0,0559 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV  1,95·10-5 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn  1 740 min-¹/V

10 Constante FEM kE  0,576 mV/min-¹
11 Constante de couple kM  5,5 mNm/A
12 Constante de courant kI  0,182 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM  135 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L  36,2 µH
15 Constante de temps mécanique τm  4,2 ms
16 Inertie du rotor J  3 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.  1 030 ·10³rad/s²
   
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 1,1 / 15 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 5 / 630 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +140 °C
– bobinage max. admissible +140 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 3 mm 
– radiale à 40 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 22 N 
– axiale à 40 000 min-¹ (pression) 12 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 75 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,05 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier acier inoxydable
25 Masse 100 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 65 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN  13,7 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN  3 A
33 Vitesse nominale nN  43 200 min-¹
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Dessin technique
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Orientation en function du 
câble moteur indéterminée

Options, informations pour câbles et connexions

K3825

  

134°C

jaune
orange
brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Câble standard
Fils séparés, 
matériau PTFE

 

AWG 24: 
Phase A/B/C
AWG 26:
Hall A/B/C, UDD, GND

2057S024BA-K3825

 
  

   

    
  

  
  

   

   

   

 

CouleurFonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

Connexion

       Description
 

Pour de plus amples informations, 
contactez votre représentant commercial
  

Option 

Informations pour la commande exemple: 

Type                                  Description
Capteurs Sans capteurs

Conditions de stérilisation
Temps de maintien
Nombre typique de cycles
Nombre typ. de cycles (sans capteurs, K3825)

Autoclavable

134°C à ca. 3.1 bar abs., 100% RH  
18 minutes 
1 000
1 500

Processus de stérilisation

Référence

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

SC 5004 P
SC 5008 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 51 W

18 mNm

Série 2444 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2444 S   024 B 048 B

1 Tension nominale UN   24 48 V
2 Résistance de phase R   2 8,54 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   79 78 %
4 Vitesse à vide n0   22 200 21 600 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 3 mm) I0   0,159 0,076 A
6 Couple de démarrage MH   123 118,5 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,746 0,746 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   3,87·10-5 3,87·10-5 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   927 450 min-¹/V

10 Constante FEM kE   1,08 2,22 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   10,3 21,2 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,097 0,047 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   180 181 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   175 740 µH
15 Constante de temps mécanique τm   10,8 10,8 ms
16 Inertie du rotor J   5,7 5,7 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   216 208 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 2,4 / 11,6 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 9,6 / 470 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +125 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 3 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 31 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression) 16 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 57 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
25 Masse 98 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 45 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant SmCo

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   14,2 14,3 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   1,58 0,772 A
33 Vitesse nominale nN   18 800 18 100 min-¹
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique
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Options, informations pour câbles et connexions

K1155
K1026
K1555
K903
K1838
K313
K312
K3051
K179

  

Informations pour la commande exemple: 2444S024B-K1155

Option Type                        Description
   

   
  
  

  

  
  
  

   
   

   

 

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

Connexion

Câble standard
Fils séparés, matériau PTFE

 

Sans capteur

Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur IE3

Fils seuls, matériau in PTFE, longueur 750 mm Longueur fils 
Fils seuls, matériau in PTFE, longueur 1000 mm Longueur fils 

AWG 24: Phase A/B/C
AWG 26: Hall A/B/C, UDD, GND

Moteur sans capteurs de Hall

Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur AESCombinaison codeur 
Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur HEDS/HEDL/HEDMCombinaison codeur 
Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur IE2Combinaison codeur 

Combinaison codeur 

Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers

Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleurs de vitesse SC et de mouvement MC Combinaison contrôleur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22GPT
22/7
23/1
26/1R
30/1
30/1 S
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

HEDS 5500
IE3-1024
IE3-1024 L
HEDL 5540
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 71 W

33 mNm

Série 3056 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3056 K   012 B 024 B 036 B 048 B

1 Tension nominale UN   12 24 36 48 V
2 Résistance de phase R   1,5 6,4 12,3 23,6 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   76 77 77 76 %
4 Vitesse à vide n0   8 800 8 100 8 900 8 900 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 4 mm) I0   0,128 0,057 0,044 0,033 A
6 Couple de démarrage MH   102 104 111 103 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,81 0,81 0,81 0,81 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   9,5·10-5 9,5·10-5 9,5·10-5 9,5·10-5 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   742 343 251 188 min-¹/V

10 Constante FEM kE   1,35 2,91 3,99 5,32 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   12,9 27,8 38,1 50,8 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,078 0,036 0,026 0,02 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   87 79 81 87 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   160 740 1 400 2 600 µH
15 Constante de temps mécanique τm   13,6 12,4 12,7 13,7 ms
16 Inertie du rotor J   15 15 15 15 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   68 69 74 68 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 2,2 / 7,9 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 11,7 / 650 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +125 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 4 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 75 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression) 18 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 62 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
25 Masse 192 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 35 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant SmCo

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   28,5 30 29,4 28,3 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   2,4 1,17 0,838 0,605 A
33 Vitesse nominale nN   5 340 4 820 5 600 5 450 min-¹
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 12V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique
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Echelle réduit

Options, informations pour câbles et connexions

K1155
K1026
K1555
K1838
K312
K3051
K179

  

Informations pour la commande exemple: 3056K012B-K1155

Option  Type                Description
   

   
  
  

  

  
  
  

   
   

   

 

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

Connexion

Câble standard
Fils séparés, matériau PTFE

 

Sans capteur
Fils séparés, matériau in PTFE, longueur 750 mm Longueur fils 

AWG 20: Phase A/B/C
AWG 26: Hall A/B/C, UDD, GND

Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur IE3

Moteur sans capteurs de Hall

Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur HEDS/HEDL/HEDMCombinaison codeur 
Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur AESCombinaison codeur 

Combinaison codeur 

Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers

Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleurs de vitesse SC et de mouvement MC Combinaison contrôleur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

30/1
30/1 S
32GPT
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

HEDS 5500
IE3-1024
IE3-1024 L
HEDL 5540
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 126 W

66 mNm

Série 3564 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3564 K   012 B 024 B 036 B 048 B

1 Tension nominale UN   12 24 36 48 V
2 Résistance de phase R   0,56 1,1 2,61 4,1 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   82 83 83 83 %
4 Vitesse à vide n0   8 300 11 500 11 600 12 800 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 4 mm) I0   0,198 0,166 0,112 0,099 A
6 Couple de démarrage MH   293 432 408 418 mNm
7 Couple de frottement statique C0   1,2 1,2 1,2 1,2 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   1,8·10-4 1,8·10-4 1,8·10-4 1,8·10-4 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   696 481 323 266 min-¹/V

10 Constante FEM kE   1,44 2,08 3,1 3,75 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   13,7 19,9 29,6 35,8 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,073 0,05 0,034 0,028 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   28 27 28 31 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   90 190 410 640 µH
15 Constante de temps mécanique τm   10,4 9,7 10,4 11,1 ms
16 Inertie du rotor J   34,9 34,9 34,9 34,9 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   84 124 117 120 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 1,6 / 6,2 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 15,4 / 820 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +125 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 4 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 112 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression) 50 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 131 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
25 Masse 311 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 29 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant SmCo

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   56,2 55,3 53,5 50,4 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   4,43 3,04 1,98 1,55 A
33 Vitesse nominale nN   6 160 9 620 9 640 10 800 min-¹
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique
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Echelle réduit

Options, informations pour câbles et connexions

K1155
K1026
K1838
K312
K3051
K179

  

Informations pour la commande exemple: 3564K012B-K1155

Option  Type                 Description
   

   
  
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

Connexion

Câble standard
Fils séparés, matériau PTFE

 

Sans capteur

AWG 20: Phase A/B/C
AWG 26: Hall A/B/C, UDD, GND

Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur IE3

Moteur sans capteurs de Hall

Combinaison codeur 

Combinaison codeur 

Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers
Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur AES

Combinaison codeur Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur HEDS/HEDL/HEDM

Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleurs de vitesse SC et de mouvement MC Combinaison contrôleur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

30/1
30/1 S
32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

HEDS 5500
IE3-1024
IE3-1024 L
HEDL 5540
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 5005 S
MC 5010 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 232 W

190 mNm

Série 4490 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 4490 H   024 B 036 B 048 B

1 Tension nominale UN   24 36 48 V
2 Résistance de phase R   0,22 0,44 0,7 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   87 87 87 %
4 Vitesse à vide n0   9 700 10 400 10 800 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 6 mm) I0   0,527 0,397 0,317 A
6 Couple de démarrage MH   2 635 2 760 2 978 mNm
7 Couple de frottement statique C0   4,96 4,96 4,96 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   7,72·10-4 7,72·10-4 7,72·10-4 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   395 283 220 min-¹/V

10 Constante FEM kE   2,53 3,54 4,56 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   24,2 33,8 43,5 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,041 0,03 0,023 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   3,6 3,7 3,5 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   73 142 235 µH
15 Constante de temps mécanique τm   4,9 5 4,8 ms
16 Inertie du rotor J   130 130 130 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   203 212 229 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 0,96 / 3,9 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 23 / 1 222 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +125 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 6 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 113 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression) 45 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 135 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
25 Masse 742 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 18 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   148 139 137 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   7,45 5,06 3,91 A
33 Vitesse nominale nN   9 650 10 470 10 930 min-¹
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique
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Echelle réduit

Trous de fixation
Échelle 1:1

Options, informations pour câbles et connexions

K1155
K1026
K1838
K312
K3051
K179

  

Informations pour la commande exemple: 4490H024B-K1155

Option  Type                 Description
   

   
  
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

Connexion

Câble standard
Fils séparés, matériau PTFE

 

Sans capteur

AWG 16: Phase A/B/C
AWG 26: Hall A/B/C, UDD, GND

Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur IE3
Moteur sans capteurs de Hall

Combinaison codeur 

Combinaison codeur 

Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers
Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur AES

Combinaison codeur Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur HEDS/HEDL/HEDM

Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleurs de vitesse SC et de mouvement MC Combinaison contrôleur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

42GPT
44/1

HEDS 5500
IE3-1024
IE3-1024 L
HEDL 5540
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 5004 P
SC 5008 S
MC 5010 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Nov. 27

Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 282 W

217 mNm

Série 4490 ... BS
Valeurs à 22°C et à tension nominale 4490 H   024 BS 036 BS 048 BS

1 Tension nominale UN   24 36 48 V
2 Résistance de phase R   0,66 1,31 2,1 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   87 87 88 %
4 Vitesse à vide n0   5 500 5 900 6 100 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 6 mm) I0   0,161 0,119 0,094 A
6 Couple de démarrage MH   1 523 1 612 1 724 mNm
7 Couple de frottement statique C0   3,86 3,86 3,86 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   5,2·10-4 5,2·10-4 5,2·10-4 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   227 162 126 min-¹/V

10 Constante FEM kE   4,4 6,16 7,92 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   42 58,8 75,6 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,024 0,017 0,013 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   3,6 3,6 3,5 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   219 430 711 µH
15 Constante de temps mécanique τm   4,9 4,9 4,8 ms
16 Inertie du rotor J   130 130 130 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   117 124 133 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 0,96 / 3,9 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 23 / 1 222 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +125 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 6 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 113 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression) 45 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 135 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
25 Masse 742 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 16 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   183 181 183 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   5,1 3,59 2,83 A
33 Vitesse nominale nN   4 940 5 380 5 650 min-¹

M [mNm]
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Echelle réduit

Trous de fixation
Échelle 1:1

Options, informations pour câbles et connexions

K1155
K1026
K1838
K312
K3051
K179

  

Informations pour la commande exemple: 4490H024BS-K1155

Option  Type                 Description
   

   
  
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

Connexion

Câble standard
Fils séparés, matériau PTFE

 

Sans capteur

AWG 16: Phase A/B/C
AWG 26: Hall A/B/C, UDD, GND

Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur IE3
Moteur sans capteurs de Hall

Combinaison codeur 

Combinaison codeur 

Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°CLubrification paliers
Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur AES

Combinaison codeur Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur HEDS/HEDL/HEDM

Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleurs de vitesse SC et de mouvement MC Combinaison contrôleur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

42GPT
44/1

HEDS 5500
IE3-1024
IE3-1024 L
HEDL 5540
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 5004 P
SC 5008 S
MC 5010 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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 FAULHABER BHx

FAULHABER BHx

   

1645...BHS  avec capteurs à effet Hall intégré 8 mNm

1660...BHS  avec capteurs à effet Hall intégré  15.9 mNm

1660...BHT  avec capteurs à effet Hall intégré  18.7 mNm



Arriéré
Edition 2023 Mar. 31

Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 58,5 W

8 mNm

Série 1645 ... BHS
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1645 S   024 BHS 036 BHS 048 BHS

1 Tension nominale UN   24 36 48 V
2 Résistance de phase R   0,684 1,51 2,81 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   90 90 90 %
4 Vitesse à vide n0   62 000 62 900 61 400 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 3 mm) I0   0,0988 0,0674 0,0486 A
6 Couple de démarrage MH   137 138 135 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,114 0,114 0,114 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   4,49·10-6 4,49·10-6 4,49·10-6 mNm/min-1

9 Constante de vitesse kn   2 450 1 650 1 210 min-1/V
10 Constante FEM kE   0,409 0,606 0,825 mV/min-1

11 Constante de couple kM   3,9 5,79 7,88 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,256 0,173 0,127 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   429 431 432 min-1/mNm
14 Inductance de phase L   46 103 190 µH
15 Constante de temps mécanique τm   2,6 2,6 2,7 ms
16 Inertie du rotor J   0,59 0,59 0,59 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   2 330 2 350 2 300 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 3,1 / 22 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 6,5 / 580 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +125 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 3 mm 
– radiale à 40 000 min-1 (5 mm de la flasque frontale) 18 N 
– axiale à 40 000 min-1 (pression) 9 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 44 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,01 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier acier inoxydable
25 Masse 58,2 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 100 000 min-1

28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   6,09 6,02 6,1 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   1,86 1,24 0,924 A
33 Vitesse nominale nN   61 300 62 100 60 600 min-1

M [mNm]
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Options, informations pour câbles et connexions

Informations pour la commande exemple: 1645S024BHS

Option  Type                        Description
  

  

  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

CouleurFonction
 

 
  

Connexion

Câble standard
 

yellow
orange
brown
red
gris
gris
gris
gris
gris
gris
gris

Phase C
Phase B
Phase A 
GND

–
–
–
1
2
3
4
5
6
7
8

UDD (4,5 ... 5,5V)

Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A
Réservé
Réservé
Réservé

  

Fils séparés, matériau PTFE
AWG24, Phase A/B/C
câble plat, matériau PVC
AWG28, grille1,27 mm
Hall A,B,C, UDD, GND

 

No.

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

15/10
17/1
20/1R

IEM3-1024 SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré

Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 96 W

15,9 mNm

Série 1660 ... BHS
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1660 S 024 BHS 036 BHS 048 BHS

1 Tension nominale UN 24 36 48 V
2 Résistance de phase R 0,29 0,51 1,12 Ω
3 Rendement, max. ηmax. 92 92 92 %
4 Vitesse à vide n0 52 400 60 100 53 600 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 3 mm) I0 0,147 0,123 0,076 A
6 Couple de démarrage MH 385 442 394 mNm
7 Couple de frottement statique C0 0,16 0,16 0,16 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV 9,43·10-6 9,43·10-6 9,43·10-6 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn 2 038 1 527 1 037 min-¹/V

10 Constante FEM kE 0,491 0,655 0,964 mV/min-¹
11 Constante de couple kM 4,69 6,26 9,21 mNm/A
12 Constante de courant kI 0,21 0,16 0,11 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 127 124 127 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L 29 52 112 µH
15 Constante de temps mécanique τm 1,2 1,2 1,2 ms
16 Inertie du rotor J 0,9 0,9 0,9 gcm²
17 Accélération angulaire αmax. 4 278 4 914 4 372 ·10³rad/s²

18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 2,1 / 18,2 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 6,3 / 638 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +125 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
22 Charge max. sur l‘arbre:

– diamètre de l’arbre 3 mm 
– radiale à 40 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 19 N 
– axiale à 40 000 min-¹ (pression) 9 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 44 N 

23 Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,01 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier acier inoxydable
25 Masse 78 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 97 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN 11,6 10,3 11,4 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN 2,94 1,98 1,48 A
33 Vitesse nominale nN 52 370 59 530 53 400 min-¹

M [mNm]
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Mar. 31

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré

Dessin technique
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Options, informations pour câbles et connexions

Informations pour la commande exemple: 1660S024BHS

Option  Type                        Description
CouleurFonction

 

 
  

Connexion

Câble standard

yellow
orange
brown
red
gris
gris
gris
gris
gris
gris
gris

Phase C
Phase B
Phase A 
GND

–
–
–
1
2
3
4
5
6
7
8

UDD (4,5 ... 5,5V)

Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A
Réservé
Réservé
Réservé

  

Fils séparés, matériau PTFE
AWG24, Phase A/B/C
câble plat, matériau PVC
AWG28, grille1,27 mm
Hall A,B,C, UDD, GND

No.

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

15/10
17/1
20/1R

IEM3-1024 SC 5004 P
SC 5008 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Mar. 31

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

MC 3603 S

www.faulhaber.com
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 2-pôles 81 W

18,7 mNm

Série 1660 ... BHT
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1660 S   024 BHT 036 BHT 048 BHT

1 Tension nominale UN   24 36 48 V
2 Résistance de phase R   0,49 1,1 1,93 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   90 90 90 %
4 Vitesse à vide n0   34 900 35 200 35 500 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 3 mm) I0   0,133 0,09 0,069 A
6 Couple de démarrage MH   344 341 343 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,43 0,43 0,43 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   1,28·10-5 1,28·10-5 1,28·10-5 mNm/min-1

9 Constante de vitesse kn   1 368 918 694 min-1/V
10 Constante FEM kE   0,731 1,09 1,441 mV/min-1

11 Constante de couple kM   6,98 10,4 13,7 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,143 0,096 0,073 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   95 97 97 min-1/mNm
14 Inductance de phase L   52 114 203 µH
15 Constante de temps mécanique τm   1,2 1,2 1,3 ms
16 Inertie du rotor J   1,2 1,2 1,2 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   2 796 2 772 2 787 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 2,1 / 18,2 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 6,8 / 631 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -30 ... +125 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 3 mm 
– radiale à 40 000 min-1 (5 mm de la flasque frontale) 19 N 
– axiale à 40 000 min-1 (pression) 9 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 44 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,01 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier acier inoxydable
25 Masse 78 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 76 000 min-1

28 Nombre de paires de pôles 1
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   13,9 13,7 13,6 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   2,38 1,58 1,18 A
33 Vitesse nominale nN   34 490 34 740 35 070 min-1

M [mNm]
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Mar. 31

Dessin technique

ø16 ±0,1 ø9 -0,005
 0

A
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0,006
0

81

ø12,8

904x

4x M1,4

1

1060 ±0,3

(9)

3
Aø0,05

0,02

300 ±15

1660 S ... BHT

prof.

Options, informations pour câbles et connexions

Informations pour la commande exemple: 1660S024BHT

Option  Type                        Description
  

  

  

  
  

  
  
  

   
   

   

CouleurFonction
 

 
  

Connexion

Câble standard
 

yellow
orange
brown
red
gris
gris
gris
gris
gris
gris
gris

Phase C
Phase B
Phase A 
GND

–
–
–
1
2
3
4
5
6
7
8

UDD (4,5 ... 5,5V)

Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A
Réservé
Réservé
Réservé

  

Fils séparés, matériau PTFE
AWG24, Phase A/B/C
câble plat, matériau PVC
AWG28, grille1,27 mm
Hall A,B,C, UDD, GND

 

No.

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

15/10
17/1
20/1R

IEM3-1024 SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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FAULHABER BX4

   

2232...BX4  avec capteurs à effet Hall intégré 18 mNm

2250...BX4  avec capteurs à effet Hall intégré  32 mNm

3242...BX4  avec capteurs à effet Hall intégré 53 mNm

3268...BX4  avec capteurs à effet Hall intégré  96 mNm



Arriéré
Edition 2023 Nov. 27

Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 4-pôles 23 W

18 mNm

Série 2232 ... BX4
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2232 S   006 BX4 012 BX4 015 BX4 018 BX4 024 BX4

1 Tension nominale UN   6 12 15 18 24 V
2 Résistance de phase R   0,73 3,5 4,58 7,04 12,5 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   74 74 74 73 74 %
4 Vitesse à vide n0   7 100 6 700 7 100 7 100 7 100 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 3 mm) I0   0,16 0,072 0,06 0,053 0,039 A
6 Couple de démarrage MH   64,7 58,7 64 60,7 61,7 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,46 0,46 0,46 0,46 0,46 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   1,1·10-4 1,1·10-4 1,1·10-4 1,1·10-4 1,1·10-4 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   1 198 562 480 399 295 min-¹/V

10 Constante FEM kE   0,835 1,78 2,08 2,504 3,393 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   7,97 17 19,9 23,9 32,4 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,125 0,059 0,05 0,042 0,031 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   110 114 110 118 114 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   25 115 156 225 410 µH
15 Constante de temps mécanique τm   5,9 6,1 5,9 6,3 6,1 ms
16 Inertie du rotor J   5,1 5,1 5,1 5,1 5,1 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   127 115 125 119 121 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 3,9 / 18,8 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 7,9 / 520 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -40 ... +100 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 3 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 20 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression / traction) 2 N 
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 20 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier acier inoxydable
25 Masse 65 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 29 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 2
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   14,8 14,7 14,8 14,3 14,6 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   2,22 1 0,89 0,72 0,54 A
33 Vitesse nominale nN   5 030 4 450 5 040 4 930 4 840 min-¹

M [mNm]
2 6 84 1210 14 1816 20 220

Watt
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 12V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

2232 S ... BX4

A Aø0,06
0,02 3M2

6x

ø22
 
±0,1

1 
-0,05

 
 0

3±0,5 33,8

ø17 -0,05ø10
0

-0,010ø3
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Orientation en fonction 
du câble moteur ±5°

prof.

Options, informations pour câbles et connexions

1 5

2 4

3

6

7

8

3692
5327

3830

4935
X4935
Y4935
4747
X4747
Y4747
Y158

Informations pour la commande exemple: 2232S012BX4-3692

Options Exécution               Description
  

Combinaison contrôleur 
Combinaison contrôleur 

 

Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleurs de vitesse SC et de mouvement MC 
Pour modèle de capteur SIN-COS avec capteur de température intégré, combinaison avec MC V3.0

  Connecteur  
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   

Moteur avec des fils simples (PTFE), longueur 175 mm, AWG26

   

Jusqu'à 150°C, bobine max. 150°C, avec des fils simples (PTFE), longueur 175 mm, AWG26

   

Moteur sans arbre sortie arrière

AWG 26 / PVC câble plat avec connecteur  
MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800,  
connecteur de raccordement recommandée 43020-0800

Fonction
 

 

Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B
Capteur de Hall A

No.
1
2
3
4
5
6
7
8

Fonction
Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B
Capteur de Hall A   

Options: 4935/4747

Options: 5327

Raccordement
standard

Câble standard
Matériau PVC
8 conducteurs, 
AWG 26, 
grille 1,27 mm, 
4 fils étamés

 

Plage de température 
Jusqu'à 150°C, bobine max. 150°C, avec des fils simples (PTFE), longueur 300 mm, AWG26Plage de température 
Jusqu'à 150°C, bobine max. 150°C, avec des fils simples (PTFE), longueur 600 mm, AWG26Plage de température 

Fils simples
Moteur avec des fils simples (PTFE), longueur 300 mm, AWG26Fils simples
Moteur avec des fils simples (PTFE), longueur 600 mm, AWG26Fils simples

Arbre sortie 

Coloeur

jaune
orange
brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

No. Fonction

1
2
3
4
5
6
7
8

Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
NTC
SIN
COS

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22GPT
22/7
26A
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IER3-10000
IER3-10000 L
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 4-pôles 31 W

32 mNm

Série 2250 ... BX4
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2250 S   012 BX4 018 BX4 024 BX4

1 Tension nominale UN   12 18 24 V
2 Résistance de phase R   1,55 3,17 5,9 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   76 76 77 %
4 Vitesse à vide n0   6 000 6 400 6 200 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 3 mm) I0   0,128 0,094 0,066 A
6 Couple de démarrage MH   147 152 151 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,8 0,8 0,8 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   2,6·10-4 2,6·10-4 2,6·10-4 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   502 354 255 min-¹/V

10 Constante FEM kE   1,994 2,825 3,927 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   19 27 37,5 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,053 0,037 0,027 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   40,8 41,6 40,3 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   62,8 126 250 µH
15 Constante de temps mécanique τm   4,3 4,3 4,2 ms
16 Inertie du rotor J   10 10 10 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   147 152 151 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 3,5 / 15 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 12 / 660 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -40 ... +100 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 3 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 20 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression / traction) 2 N 
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 20 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier acier inoxydable
25 Masse 105 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 20 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 2
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   26,2 25,5 26,2 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   1,66 1,15 0,85 A
33 Vitesse nominale nN   4 740 5 140 4 870 min-¹

M [mNm]
5 15 2010 3025 35 400

Watt

22 30146

4 000

0

  8 000

  12 000

  16 000

 20 000

  24 000

2250S024BX4
2250S024BX4 (Rth2 -50%)

UN

n [min-1]

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

2250 S ... BX4
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Orientation en fonction 
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Options, informations pour câbles et connexions

3692

3830

4935
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4747
X4747
Y4747
Y158

1 5
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   5327

Informations pour la commande exemple: 2250S024BX4-3692

Options Exécution               Description
   

  Connecteur  
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   

Moteur avec des fils simples (PTFE), longueur 175 mm, AWG26

   

Jusqu'à 150°C, bobine max. 150°C, avec des fils simples (PTFE), longueur 175 mm, AWG26

   

Moteur sans arbre sortie arrière

AWG 26 / PVC câble plat avec connecteur  
MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800,  
connecteur de raccordement recommandée 43020-0800

Plage de température 
Jusqu'à 150°C, bobine max. 150°C, avec des fils simples (PTFE), longueur 300 mm, AWG26Plage de température 
Jusqu'à 150°C, bobine max. 150°C, avec des fils simples (PTFE), longueur 600 mm, AWG26Plage de température 

Fils simples
Moteur avec des fils simples (PTFE), longueur 300 mm, AWG26Fils simples
Moteur avec des fils simples (PTFE), longueur 600 mm, AWG26Fils simples

Arbre sortie 
Combinaison contrôleur Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleurs de vitesse SC et de mouvement MC 

Combinaison contrôleur Pour modèle de capteur SIN-COS avec capteur de température intégré, combinaison avec MC V3.0

Fonction
 

 

Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B
Capteur de Hall A

No.
1
2
3
4
5
6
7
8

Fonction
Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B
Capteur de Hall A   

Options: 4935/4747

Options: 5327

Raccordement
standard

Câble standard
Matériau PVC
8 conducteurs, 
AWG 26, 
grille 1,27 mm, 
4 fils étamés

 

Coloeur

jaune
orange
brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

No. Fonction

1
2
3
4
5
6
7
8

Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
NTC
SIN
COS

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22GPT
22/7
26A
32GPT
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IER3-10000
IER3-10000 L
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 4-pôles 45 W

53 mNm

Série 3242 ... BX4
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3242 G 012 BX4 018 BX4 024 BX4 036 BX4 042 BX4 048 BX4

1 Tension nominale UN 12 18 24 36 42 48 V
2 Résistance de phase R 0,92 2,01 3,67 8,96 11,7 15,1 Ω
3 Rendement, max. ηmax. 78 78 78 77 78 78 %
4 Vitesse à vide n0 5 600 5 500 5 600 5 500 5 500 5 500 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 5 mm) I0 0,179 0,117 0,089 0,059 0,05 0,044 A
6 Couple de démarrage MH 268,7 280 269,4 251 262 265 mNm
7 Couple de frottement statique C0 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 1,3 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV 4,1·10-4 4,1·10-4 4,1·10-4 4,1·10-4 4,1·10-4 4,1·10-4 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn 461 304 231 152 130 114 min-¹/V

10 Constante FEM kE 2,168 3,285 4,335 6,571 7,666 8,762 mV/min-¹
11 Constante de couple kM 20,7 31,4 41,4 62,8 73,1 83,7 mNm/A
12 Constante de courant kI 0,048 0,032 0,024 0,016 0,014 0,012 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 20,5 19,5 20,4 21,7 20,8 20,6 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L 60 132 240 529 719 940 µH
15 Constante de temps mécanique τm 6,4 6,1 6,4 6,8 6,5 6,5 ms
16 Inertie du rotor J 30 30 30 30 30 30 gcm²
17 Accélération angulaire αmax. 90 93,2 90 83,6 87,2 88,3 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 2,3 / 11,6 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 13 / 880 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -40 ... +100 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 5 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 50 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression / traction) 5 N 
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier acier inoxydable
25 Masse 179 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 17 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 2
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN 41,8 43 41,8 40,7 41,6 41,8 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN 2,43 1,64 1,21 0,78 0,68 0,6 A
33 Vitesse nominale nN 4 600 4 580 4 600 4 480 4 520 4 530 min-¹

M [mNm]
10 30 4020 6050 700

Watt
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 12V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

3242 G ... BX4
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Orientation en fonction 
du câble moteur ±5°

prof.

Options, informations pour câbles et connexions

3692
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Informations pour la commande exemple: 3242G012BX4-3692

Options Exécution               Description
   

  Connecteur  
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   

Moteur avec des fils simples (PTFE), longueur 184 mm, AWG22

   

Jusqu'à 150°C, bobine max. 150°C, avec des fils simples (PTFE), longueur 184 mm, AWG22

   

Moteur sans arbre sortie arrière

AWG 26 / PVC câble plat avec connecteur  
MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800,  
connecteur de raccordement recommandée 43020-0800

Fonction
 

 

Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B
Capteur de Hall A

No.
1
2
3
4
5
6
7
8

Fonction
Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B
Capteur de Hall A   

Options: 4935/4747
Raccordement
standard

Câble standard
Matériau PVC
8 conducteurs, AWG 24
grille 2,54 mm, fils étamés

 

Plage de température 
Jusqu'à 150°C, bobine max. 150°C, avec des fils simples (PTFE), longueur 300 mm, AWG22Plage de température 
Jusqu'à 150°C, bobine max. 150°C, avec des fils simples (PTFE), longueur 600 mm, AWG22Plage de température 

Fils simples
Moteur avec des fils simples (PTFE), longueur 300 mm, AWG22Fils simples
Moteur avec des fils simples (PTFE), longueur 600 mm, AWG22Fils simples

Arbre sortie 

Coloeur

jaune
orange
brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Combinaison contrôleur Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleurs de vitesse SC et de mouvement MC 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IER3-10000
IER3-10000 L
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S
MC 5010 S

MBZ
Frein MBZ, uniquement disponible 
en combinaison avec capteurs à 
effet Hall analogiques.
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 4-pôles 62 W

96 mNm

Série 3268 ... BX4
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3268 G 018 BX4 024 BX4 030 BX4 036 BX4 042 BX4 048 BX4

1 Tension nominale UN 18 24 30 36 42 48 V
2 Résistance de phase R 0,92 1,47 2,08 3,23 4,83 6,06 Ω
3 Rendement, max. ηmax. 80 81 80 80 80 79 %
4 Vitesse à vide n0 5 100 5 500 5 700 5 500 5 300 5 500 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 5 mm) I0 0,22 0,183 0,162 0,124 0,101 0,093 A
6 Couple de démarrage MH 670 705 742 716 670 678 mNm
7 Couple de frottement statique C0 1,6 1,6 1,6 1,6 1,6 1,6 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV 1,1·10-3 1,1·10-3 1,1·10-3 1,1·10-3 1,1·10-3 1,1·10-3 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn 278 220 185 148 124 111 min-¹/V

10 Constante FEM kE 3,595 4,534 5,392 6,741 8,088 8,987 mV/min-¹
11 Constante de couple kM 34,3 43,5 51,5 64,4 77,2 85,8 mNm/A
12 Constante de courant kI 0,029 0,023 0,019 0,015 0,013 0,012 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 7,45 7,5 7,48 7,44 7,73 7,85 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L 67,6 110 152 238 342 423 µH
15 Constante de temps mécanique τm 4,9 4,9 4,9 4,9 5,1 5,2 ms
16 Inertie du rotor J 63 63 63 63 63 63 gcm²
17 Accélération angulaire αmax. 106 112 118 114 106 108 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 1,7 / 8,8 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 16 / 1 080 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -40 ... +100 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 5 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 50 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression / traction) 5 N 
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier acier inoxydable
25 Masse 290 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 12 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 2
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN 74,5 72 69,8 71,9 71,7 70 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN 2,63 2 1,66 1,36 1,13 1 A
33 Vitesse nominale nN 4 550 4 890 5 210 4 950 4 750 4 920 min-¹

M [mNm]
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

3268 G ... BX4

70,2

A Aø0,06
0,02

 4M36x ø32

1,5 
-0,05

 
 0

3±0,5

68

ø22 -0,05ø16
0

ø5 -0,010
-0,006

±0,313

Aø0,2

1 8

60°6x

184 ±10

 
+0,15
 -0,10

Orientation en fonction 
du câble moteur ±5°

prof.

Options, informations pour câbles et connexions

3692

3830

4935
X4935
Y4935
4747
X4747
Y4747
Y158

1 5

2 4

3

6

7

8

Informations pour la commande exemple: 3268G024BX4-3692

Options Exécution               Description
   

  Connecteur  
  

 

 

Moteur avec des fils simples (PTFE), longueur 184 mm, AWG22

Jusqu'à 150°C, bobine max. 150°C, avec des fils simples (PTFE), longueur 184 mm, AWG22

Moteur sans arbre sortie arrière

AWG 26 / PVC câble plat avec connecteur  
MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800,  
connecteur de raccordement recommandée 43020-0800

Fonction
 

 

Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B
Capteur de Hall A

No.
1
2
3
4
5
6
7
8

Fonction
Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B
Capteur de Hall A   

Options: 4935/4747
Raccordement
standard

Câble standard
Matériau PVC
8 conducteurs, AWG 24
grille 2,54 mm, fils étamés

 

Plage de température 
Jusqu'à 150°C, bobine max. 150°C, avec des fils simples (PTFE), longueur 300 mm, AWG22Plage de température 
Jusqu'à 150°C, bobine max. 150°C, avec des fils simples (PTFE), longueur 600 mm, AWG22Plage de température 

Fils simples
Moteur avec des fils simples (PTFE), longueur 300 mm, AWG22Fils simples
Moteur avec des fils simples (PTFE), longueur 600 mm, AWG22Fils simples

Arbre sortie 

Coloeur

jaune
orange
brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Combinaison contrôleur Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleurs de vitesse SC et de mouvement MC 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IER3-10000
IER3-10000 L
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S
MC 5010 S

MBZ
Frein MBZ, uniquement disponible 
en combinaison avec capteurs à 
effet Hall analogiques.
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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 FAULHABER BP4

FAULHABER BP4

   

2264...BP4  avec capteurs à effet Hall intégré  59 mNm

3274...BP4  avec capteurs à effet Hall intégré  162 mNm
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 4-pôles 133 W

59 mNm

Série 2264 ... BP4
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2264 W   012 BP4 024 BP4 048 BP4

1 Tension nominale UN   12 24 48 V
2 Résistance de phase R   0,05 0,22 0,881 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   91 91 90 %
4 Vitesse à vide n0   21 000 21 100 21 100 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 4 mm) I0   0,521 0,261 0,13 A
6 Couple de démarrage MH   1 311 1 311 1 280 mNm
7 Couple de frottement statique C0   0,41 0,41 0,407 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   1,15·10-4 1,15·10-4 1,15·10-4 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   1 618 809 404 min-¹/V

10 Constante FEM kE   0,618 1,236 2,48 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   5,9 11,8 23,6 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,169 0,085 0,0423 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   14,8 14,8 15,1 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   6 24 91,3 µH
15 Constante de temps mécanique τm   1,4 1,4 1,45 ms
16 Inertie du rotor J   9,2 9,2 9,21 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   1 424 1 424 1 400 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 1,2 / 12 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 7 / 693 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -40 ... +125 °C
– bobinage max. admissible +150 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 4 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (3 mm de la flasque frontale) 20 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression / traction) 2 N 
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 20 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier acier inoxydable
25 Masse 140 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 34 500 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 2
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   59 59 57,9 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   11,9 6 2,94 A
33 Vitesse nominale nN   20 460 20 490 20 500 min-¹

M [mNm]
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 50%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

ø17
ø11M26x 3

Aø0,2
60°6x

±10200
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ø10 -0,010ø4
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ø22 
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2264 W ... BP4

6  
±0,3 64

45°

M1,62x 2

Orientation en fonction 
du câble moteur ±5°

prof.
prof.

Options, informations pour câbles et connexions

Y158 
3692
6356

Informations pour la commande exemple: 2264W024BP4-3692

Option Type                        Description
  

  
  
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

Connexion

Câble standard
3 fils séparés, matériau PTFE, 
AWG 20, Phase A/B/C

5 fils séparés, matériau  PTFE, 
AWG 26, Hall A/B/C, UDD, GND

 

Moteur sans arbre sortie arrièreArbre sortie 
Combinaison contrôleur Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleurs de vitesse SC et de mouvement MC 

Note
Avec le câble de connexion
la résistance de l‘induit
augment typ. de 0,008 Ω.

Moteur avec arbre sortie arrière pour combinaison avec codeur AESL, AEMTLCombinaison codeur 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22GPT
26/1R
32GPT
32/3R
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 5008 S
MC 5010 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Servomoteurs C.C. sans balais
Technologie 4-pôles 152 W

158 mNm

Série 3274 ... BP4
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3274 G   012 BP4 018 BP4 024 BP4 036 BP4 048 BP4

1 Tension nominale UN   12 18 24 36 48 V
2 Résistance de phase R   0,063 0,139 0,253 0,557 1,01 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   88 88 88 88 88 %
4 Vitesse à vide n0   8 820 9 090 8 820 9 090 8 820 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 5 mm) I0   0,76 0,534 0,38 0,267 0,19 A
6 Couple de démarrage MH   2 660 2 650 2 650 2 640 2 650 mNm
7 Couple de frottement statique C0   2,04 2,04 2,04 2,04 2,04 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV   9,24·10-4 9,24·10-4 9,24·10-4 9,24·10-4 9,24·10-4 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn   680 465 340 233 170 min-¹/V

10 Constante FEM kE   1,47 2,15 2,94 4,3 5,88 mV/min-¹
11 Constante de couple kM   14 20,5 28,1 41,1 56,2 mNm/A
12 Constante de courant kI   0,071 0,049 0,036 0,024 0,018 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   3,05 3,15 3,06 3,16 3,06 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L   16 34,3 64,2 137,1 257 µH
15 Constante de temps mécanique τm   1,53 1,58 1,54 1,59 1,54 ms
16 Inertie du rotor J   48 48 48 48 48 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.   555 552 553 550 553 ·103rad/s²
     
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 1,1 / 7,9 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 22 / 1 100 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -40 ... +125 °C
– bobinage max. admissible +150 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 5 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 50 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression / traction) 5 N 
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier acier inoxydable
25 Masse 325 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 16 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 2
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN   158 153 158 153 158 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN   13,8 9,18 6,88 4,58 3,44 A
33 Vitesse nominale nN   8 420 8 660 8 420 8 660 8 420 min-¹
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 50%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Echelle réduit
Orientation en fonction 
du câble moteur ±5°

prof.

Options, informations pour câbles et connexions

Y158 

3692
6356

Informations pour la commande exemple: 3274G024BP4-3692

Option Type                        Description
  

  
  
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

Connexion

Câble standard
3 fils séparés, matériau FEB, 
AWG 18, Phase A/B/C

5 fils séparés, matériau  PTFE, 
AWG 26, Hall A/B/C, UDD, GND

 

Moteur sans arbre sortie arrièreArbre sortie 
Combinaison contrôleur Capteurs de Hall analogiques pour combinaison avec contrôleurs de vitesse SC et de mouvement MC 

Moteur sans câble Hall analogiques pour combinaison avec codeur AEMTLCombinaison codeur 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L
AEMT-12/16 L
AES-4096 L

SC 5008 S
MC 5010 S

MBZ
  
Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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 FAULHABER B-Flat

FAULHABER B-Flat

   

1509...B  avec capteurs à effet Hall intégré 0.5 mNm

1515...B  avec réducteur intégré   30 mNm

2610...B  avec capteurs à effet Hall intégré 3.1 mNm

2622...B  avec réducteur intégré   100 mNm



Arriéré
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Micromoteurs C.C. plats sans balais
Technologie 4-pôles 1,5 W

0,5 mNm

Série 1509 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1509 T  006 B 012 B

1 Tension nominale UN  6 12 V
2 Résistance de phase R  22 92,7 Ω
3 Rendement, max. ηmax.  54 53 %
4 Vitesse à vide n0  15 000 14 900 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,5 mm) I0  0,019 0,009 A
6 Couple de démarrage MH  0,953 0,904 mNm
7 Couple de frottement statique C0  0,019 0,019 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV  3,42·10-6 3,42·10-6 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn  2 682 1 339 min-¹/V

10 Constante FEM kE  0,373 0,747 mV/min-¹
11 Constante de couple kM  3,56 7,13 mNm/A
12 Constante de courant kI  0,281 0,14 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM  16 577 17 423 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L  570 2 282 µH
15 Constante de temps mécanique τm  120 126 ms
16 Inertie du rotor J  0,69 0,69 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.  14 13 ·10³rad/s²
   
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 65 / 45 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 12 / 133 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -25 ... +80 °C
– bobinage max. admissible +80 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 1,5 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (3 mm de la flasque frontale) 2 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression) 2 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 15 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier plastique
25 Masse 6,9 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 40 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 2
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN  0,45 0,44 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN  0,147 0,071 A
33 Vitesse nominale nN  5 860 5 550 min-¹

M [mNm]

n [min-1]

0,1 0,3 0,40,2 0,6 0,70,50

Watt

1,0 1,40,60,2

10 000

0

  20 000

 30 000

  40 000

 50 000

1509T006B
1509T006B (Rth2 -50%)

UN

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 6V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

1509 T ... B

ø2,1
ø15

5±0,25

0,9

1

8,8 ±0,2

R2,5

4 ±0,2

7x

90°4x

1 8

150±10
2,1±0,2

1 2 ±1

ø1,5
 0
-0,01

Aø0,07

0,04

ø6 -0,05

A

 0

ø19

Echelle aggrandie

Options, informations pour câbles et connexions

X4192
4082

  

1
2

3
4
5
6
7
8

Informations pour la commande exemple: 

Option Type                       Description
  

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND

Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A

Connexion

  

Modifications pour fonctionnement à haute température (-40…+85°C)Gamme de température  

UDD (+5V)

No.

1509T006B-X4192

Lubrification paliers Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°C

Câble standard
Matériau PVC
8 conducteurs, AWG 28
grille 1 mm , fils étamés

 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

SC 1801 P
SC 1801 S

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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      4
      
      
      1,4
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 1
 2
 3
 4
 5
 6
 7
 8
 9
 10
 11
 12
 13
 14
 15
 16
 17
 
 18
 19 

UN

R
ηmax.

no

Io
MH

Co

Cv

kn

kE
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Ω
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min-1/mNm
µH
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s

Edition 2020 Feb. 18

   6 12
   22 92,7
   54 53
   15 000 14 900
   0,019 0,009
   0,953 0,904
   0,019 0,019
   3,42 ·10-6 3,42 ·10-6

   2 682 1 339
   0,373 0,747
   3,56 7,13
   0,281 0,14
   16 577 17 423
   570 2 282
   120 126
   0,69 0,69
   14 13

65 / 45
12 / 130

1515 U     006 B 012 B

30 mNm

1515 ... BSérie
Tension nominale
Résistance entre phases
Rendement, max.
Vitesse à vide
Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,5 mm)
Couple de démarrage
Couple de frottement statique
Coefficient de frottement dynamique
Constante de vitesse
Constante FEM
Constante de couple
Constante de courant
Pente de la courbe n/M
Inductance entre phases
Constante de temps mécanique
Inertie du rotor
Accélération angulaire

Résistances thermiques
Constantes de temps thermiques

Matériau du boîtier     plastique
Matériau des engrenages    métal
Jeu angulaire typique, sans charge
Palier de l’arbre de sortie    palier en plastique / laiton
Charge de l’arbre max.:
– radiale (5 mm de la face)
– axiale
Pression sur l’arbre max.
Jeu de l’arbre (mesuré en sortie du palier):
– radial
– axial
Température d’utilisation

Réducteur intégré

Motoréducteurs C.C. sans balais

Spécifications

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.

Page 1/2

Sens de
rotation

(réversible)

RendementRapport  
de réduction 
(nominal)

Couple d’entraînement
Service 

permanent
Service 

intermittent
Vitesse

de sortie
jusqu'à

Poids 
 avec

moteur

Remarque: vitesse de sortie à 5000 min-1 de vitesse à l'entrée. Basé sur le moteur 1509 ... B.

Technologie 4-pôles

Valeurs à 22°C et à tension nominale

www.faulhaber.com



Arriéré

 

SC 1801 P
SC 1801 S

Edition 2020 Feb. 18

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.

Page 2/2

1515 U ... B

7x 1

ø15
0

-0,15ø8,25 ø4
0

-0,05 ø2
0

-0,02

1 6±0,3

7±0,3 1 815,2±0,2

2,1±0,2

2,5
2x M1,6 ø12,2

150 ±10

2±1

prof.

Echelle aggrandie

4082

  
1
2

3
4
5
6
7
8

Informations pour la commande exemple: 

Option Type                       Description
     

  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND

Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A

Connexion

  

Modifications pour fonctionnement à haute température (-40…+85°C)Gamme de température  

UDD (+5V)

No.

1515U006B-4082

Câble standard
Matériau PVC
8 conducteurs, AWG 28
grille 1 mm , fils étamés

 

Dessin technique

Options, informations pour câbles et connexions  

Combinaison de produits

Codeurs Électroniques de commande
 

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large  
gamme d‘accessoires au chapitre  
« Accessoires ».

Réducteurs / Vis filetée

www.faulhaber.com
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Micromoteurs C.C. plats sans balais
Technologie 4-pôles 9 W

3,1 mNm

Série 2610 ... B
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2610 T  006 B 012 B

1 Tension nominale UN  6 12 V
2 Résistance de phase R  6,97 28,2 Ω
3 Rendement, max. ηmax.  79 79 %
4 Vitesse à vide n0  6 400 6 400 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 1,5 mm) I0  0,01 0,005 A
6 Couple de démarrage MH  7,543 7,453 mNm
7 Couple de frottement statique C0  0,035 0,035 mNm
8 Coefficient de frottement dynamique CV  8,85·10-6 8,85·10-6 mNm/min-¹
9 Constante de vitesse kn  1 085 543 min-¹/V

10 Constante FEM kE  0,922 1,842 mV/min-¹
11 Constante de couple kM  8,8 17,6 mNm/A
12 Constante de courant kI  0,114 0,057 A/mNm
13 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM  859 870 min-¹/mNm
14 Inductance de phase L  486 1 945 µH
15 Constante de temps mécanique τm  71 72 ms
16 Inertie du rotor J  7,9 7,9 gcm²
17 Accélération angulaire αmax.  9 9 ·10³rad/s²
   
18 Résistances thermiques Rth1 / Rth2 33 / 27 K/W
19 Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 23,6 / 222 s
20 Températures d‘utilisation:

– moteur -25 ... +80 °C
– bobinage max. admissible +80 °C

21 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
22 Charge max. sur l‘arbre:  

– diamètre de l’arbre 1,5 mm 
– radiale à 3 000 min-¹ (3 mm de la flasque frontale) 4 N 
– axiale à 3 000 min-¹ (pression) 3,5 N 
– axiale à l‘arrêt (pression) 17,5 N 

23 Jeu de l’arbre:  
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

24 Matériau du boîtier plastique
25 Masse 20,1 g
26 Sens de rotation réversible électroniquement
27 Vitesse jusqu‘à nmax. 40 000 min-¹
28 Nombre de paires de pôles 2
29 Capteurs de Hall digitaux
30 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
31 Couple nominal MN  2,87 2,85 mNm
32 Courant nominal (limite thermique) IN  0,356 0,177 A
33 Vitesse nominale nN  3 430 3 410 min-¹

M [mNm]

n [min-1]

0,5 1,5 2,01,0 3,0 3,5 4,02,50

Watt

6 842

10 000

0

  20 000

 30 000

  40 000

 50 000

2610T006B
2610T006B (Rth2 -50%)

UN

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 6V)

Remarque:
Le diagramme représente la vitesse
maximum par rapport au couple disponible
sur l'arbre de sortie pour une température
ambiante donnée de 22°C. 

Le moteur peut délivrer davantage de puis-
sance avec un système de refroidissement
adéquat (par ex. Rth2 réduction de –50%).
La droite (UN) montre le point de travail à
tension nominale à une température am-
biante de 22°C. Tous les points de travail au   
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation supérieure. (Tous les points de 
travail en dessous de cette droite exigeront
une tension d'alimentation inférieure).

Le couple maximum disponible et la vitesse 
seront réduits si la température ambiante 
est supérieure à 22°C et/ou si le moteur est
thermiquement isolé de l'environnement.

Note: Les valeurs nominales sont valables à 22°C et avec une réduction de résistance thermique Rth2 de 25%.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

2610 T ... B

ø30

7x1 81

  26
R 1,5

ø2,1

90°4x

150±10

ø26

6±0,2
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1±0,2
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Options, informations pour câbles et connexions

Y4192
4082

  

1
2

3
4
5
6
7
8

Informations pour la commande exemple: 

Option Type                       Description
  

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND

Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A

Connexion

  

UDD (+5V)

No.

2610T006B-Y4192

 

 

 

Modifications pour fonctionnement à haute température (-40…+85°C)Gamme de température  
Lubrification paliers Pour application sous vide à 10-5 Pa @ 22°C

Câble standard
Matériau PVC
8 conducteurs, AWG 28
grille 1 mm , fils étamés

 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

SC 1801 P
SC 1801 S

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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2622 S     006 B 012 B

100 mNm

2622 ... B
   6 12
   6,97 28,2
   79 79
   6 400 6 400
   0,01 0,005
   7,543 7,453
   0,035 0,035
   8,85 ·10-6 8,85 ·10-6

   1 085 543
   0,922 1,842
   8,8 17,6
   0,114 0,057
   859 870
   486 1 945
   71 72
   7,9 7,9
   9 9

33 / 27   
23,6 / 222

Série
Tension nominale
Résistance entre phases
Rendement, max.
Vitesse à vide
Courant à vide, typ. 
Couple de démarrage
Couple de frottement statique
Coefficient de frottement dynamique
Constante de vitesse
Constante FEM
Constante de couple
Constante de courant
Pente de la courbe n/M
Inductance entre phases
Constante de temps mécanique
Inertie du rotor
Accélération angulaire

Résistances thermiques
Constantes de temps thermiques

Matériau du boîtier     plastique
Matériau des engrenages    métal
Jeu angulaire typique, sans charge
Palier de l’arbre de sortie    roulements à billes
Charge de l’arbre max.:
– radiale (5 mm de la face)
– axiale
Pression sur l’arbre max.
Jeu de l’arbre:
– radial (5 mm de la face)
– axial
Température d’utilisation

Réducteur intégré

Motoréducteurs C.C. sans balais

Spécifications

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.

Sens de
rotation

(réversible)

RendementVitesse
de sortie
jusqu'à

Poids 
 avec

moteur

Rapport  
de réduction 
(nominal)

Couple d’entraînement
Service 

permanent
Service 

intermittent

Page 1/2

Remarque: vitesse de sortie à 5000 min-1 de vitesse à l'entrée. Basé sur le moteur 2610 ... B.

Technologie 4-pôles

Valeurs à 22°C et à tension nominale

www.faulhaber.com
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SC 1801 P
SC 1801 S

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.

Page 2/2

2622 S ... B

7x1 81

3,53x M2
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Dessin technique

Options, informations pour câbles et connexions  

Combinaison de produits

4082

  
1
2

3
4
5
6
7
8

Informations pour la commande exemple: 

Option Type                       Description
  

  
 

  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND

Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A

Connexion

  

UDD (+5V)

No.

2622S006B-4082

 

 

 

Modifications pour fonctionnement à haute température (-40…+85°C)Gamme de température  

Câble standard
Matériau PVC
8 conducteurs, AWG 28
grille 1 mm , fils étamés

 

Codeurs Électroniques de commande
 

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large  
gamme d‘accessoires au chapitre  
« Accessoires ».

Réducteurs / Vis filetée

www.faulhaber.com
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ArriéréArriéré

 

 FAULHABER BXT

FAULHABER BXT

   

2214...BXT R Technologie à rotor externe, sans boîtier  10.2 mNm

2214...BXT H Technologie à rotor externe, avec boîtier     9.7 mNm

3216...BXT R Technologie à rotor externe, sans boîtier   41.0 mNm

3216...BXT H Technologie à rotor externe, avec boîtier  38.0 mNm

4221...BXT R Technologie à rotor externe, sans boîtier  134.0 mNm

4221...BXT H Technologie à rotor externe, avec boîtier 112.0 mNm



Arriéré
Edition 2023 Nov. 14

Servomoteurs C.C. plats sans balais
Technologie à rotor externe, sans boîtier 9 W

10,2 mNm

Série 2214 ... BXT R
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2214 S   006 BXT R 012 BXT R 024 BXT R

1 Tension nominale UN   6 12 24 V
2 Résistance de phase R   2,42 6,95 25,9 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   72 73 70 %
4 Vitesse à vide n0   5 740 6 500 6 960 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 3 mm) I0   0,062 0,039 0,016 A
6 Couple de démarrage MA   23,5 29,1 29,6 mNm
7 Constante de vitesse kn   997 561 296 min-1/V
8 Constante FEM kE   1 1,78 3,37 mV/min-1

9 Constante de couple kM   9,58 17 32,2 mNm/A
10 Constante de courant kI   0,104 0,0588 0,031 A/mNm
11 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   252 229 238 min-1/mNm
12 Inductance de phase L   271 884 3 150 µH
13 Constante de temps mécanique τm   8,7 7,92 8,22 ms
14 Inertie du rotor J   3,3 3,3 3,3 gcm²
15 Accélération angulaire αmax.   71,1 88,2 89,7 ·103rad/s²
     
16 Températures d‘utilisation:
  – moteur -40 ... +100 °C
  – bobinage max. admissible +125 °C

17 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
18 Charge max. sur l‘arbre:  
  – diamètre de l’arbre 3 mm 
  – radiale à 3 000 min-1 (5 mm de la flasque frontale) 6 N 
  – axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 2 N 
  – axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N 

19 Jeu de l’arbre:  
  – radial ≤ 0,015 mm 
  – axial = 0 mm 

20 Masse 25,5 g
21 Sens de rotation réversible électroniquement
22 Vitesse jusqu‘à nmax. 10 000 min-1

23 Nombre de paires de pôles 7
24 Capteurs de Hall digitaux
25 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
26 Couple nominal MN   9,5 10 10,2 mNm
27 Courant nominal (limite thermique) IN   1,18 0,66 0,368 A
28 Vitesse nominale nN   1 200 2 590 2 600 min-1

29 Pente de la courbe nominale n/M Δn /ΔM   478 391 427 min-1/mNm

M [mNm]
2 4 6 8 10 12 140

2 000

0

  4 000

  6 000

  8 000

  10 000

  12 000

n [min-1]

UN

9 1263

Watt

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Note: Les valeurs à tension nominales sont valables à 22°C.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

2214 S ... BXT R

14 12,2

ø10
0

-0,05 ø3
-0,006
-0,01
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1

ø20

300 ±10

7±1,5
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-0,2
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Aø0,06

0
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A

 2,5 max.M26x
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A
ø0,3

prof.

Orientation en fonction 
du câble moteur ±5°

Options, informations pour câbles et connexions

1 5

2 4

3

6

7

8

3830

4337

1
2
3
4
5
6
7
8

Informations pour la commande exemple: 2214S012BXTR-3830

Option Type                        Description
  

  
  
  

  

  
  
  

   
   

   

 

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

Connexion

Câble standard

 

Fils séparés, matériau PVC, 
AWG 26, Phase A/B/C
AWG 26, Hall A/B/C, UDD, GND

Connecteur Câble standard avec connecteur MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800,
connecteur de raccordement recommandée 43020-0800   

Moteur pour combinaison avec réducteur 20/1RCombinaison réducteur

No.

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

20/1R
22GPT
26/1R
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Servomoteurs C.C. plats sans balais
Technologie à rotor externe, avec boîtier 6 W

9,7 mNm

Série 2214 ... BXT H
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2214 S   006 BXT H 012 BXT H 024 BXT H

1 Tension nominale UN   6 12 24 V
2 Résistance de phase R   2,42 6,95 25,9 Ω
3 Rendement, max. ηmax.   72 74 69 %
4 Vitesse à vide n0   5 760 6 500 6 970 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 3 mm) I0   0,061 0,04 0,016 A
6 Couple de démarrage MA   23,5 29,1 29,6 mNm
7 Constante de vitesse kn   997 561 296 min-1/V
8 Constante FEM kE   1 1,78 3,37 mV/min-1

9 Constante de couple kM   9,58 17 32,2 mNm/A
10 Constante de courant kI   0,104 0,0588 0,031 A/mNm
11 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM   252 229 238 min-1/mNm
12 Inductance de phase L   271 884 3 150 µH
13 Constante de temps mécanique τm   8,7 7,92 8,22 ms
14 Inertie du rotor J   3,3 3,3 3,3 gcm²
15 Accélération angulaire αmax.   71,1 88,2 89,7 ·103rad/s²
     
16 Températures d‘utilisation:
  – moteur -40 ... +100 °C
  – bobinage max. admissible +125 °C

17 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
18 Charge max. sur l‘arbre:  
  – diamètre de l’arbre 3 mm 
  – radiale à 3 000 min-1 (5 mm de la flasque frontale) 6 N 
  – axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 2 N 
  – axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N 

19 Jeu de l’arbre:  
  – radial ≤ 0,015 mm 
  – axial = 0 mm 

20 Masse 28,9 g
21 Sens de rotation réversible électroniquement
22 Vitesse jusqu‘à nmax. 10 000 min-1

23 Nombre de paires de pôles 7
24 Capteurs de Hall digitaux
25 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
26 Couple nominal MN   9,4 9,7 9,7 mNm
27 Courant nominal (limite thermique) IN   1,16 0,653 0,36 A
28 Vitesse nominale nN   1 260 2 630 2 710 min-1

29 Pente de la courbe nominale n/M Δn /ΔM   479 399 439 min-1/mNm
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Note: Les valeurs à tension nominales sont valables à 22°C.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
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Dessin technique

2214 S ... BXT H
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Informations pour la commande exemple: 2214S012BXTH-3830

Option Type                        Description
  

  
  
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

Connexion

Câble standard

 

Fils séparés, matériau PVC, 
AWG 26, Phase A/B/C
AWG 26, Hall A/B/C, UDD, GND

Connecteur Câble standard avec connecteur MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800,
connecteur de raccordement recommandée 43020-0800   

Moteur pour combinaison avec réducteur 20/1RCombinaison réducteur

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

No.

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

20/1R
22GPT
26/1R
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IEF3-4096
IEF3-4096 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 1801 P
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Arriéré
Edition 2022 Jul. 05

Servomoteurs C.C. plats sans balais
Technologie à rotor externe, sans boîtier 30 W

41 mNm

Série 3216 ... BXT R
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3216 W  009 BXT R 012 BXT R 024 BXT R

1 Tension nominale UN  9 12 24 V
2 Résistance de phase R  0,55 0,88 3,26 Ω
3 Rendement, max. ηmax.  82 83 82 %
4 Vitesse à vide n0  6 020 6 240 6 200 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 4 mm) I0  0,179 0,129 0,084 A
6 Couple de démarrage MA  225 245 263 mNm
7 Constante de vitesse kn  691 530 267 min-¹/V
8 Constante FEM kE  1,45 1,89 3,75 mV/min-¹
9 Constante de couple kM  13,8 18 35,8 mNm/A

10 Constante de courant kI  0,0724 0,0555 0,0279 A/mNm
11 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM  27,5 25,9 24,3 min-¹/mNm
12 Inductance de phase L  191 331 1 290 µH
13 Constante de temps mécanique τm  5,28 4,97 4,66 ms
14 Inertie du rotor J  18,3 18,3 18,3 gcm²
15 Accélération angulaire αmax.  123 134 144 ·103rad/s²
   
16 Températures d‘utilisation:
 – moteur -40 ... +100 °C
 – bobinage max. admissible +125 °C

17 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
18 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 4 mm 
 – radiale à 3 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 15 N 
 – axiale à 3 000 min-¹ (pression / traction) 3 N 
 – axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N 

19 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,015 mm 
 – axial = 0 mm 

20 Masse 57,9 g
21 Sens de rotation réversible électroniquement
22 Vitesse jusqu‘à nmax. 10 000 min-¹
23 Nombre de paires de pôles 7
24 Capteurs de Hall digitaux
25 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
26 Couple nominal MN  39,5 40 41 mNm
27 Courant nominal (limite thermique) IN  2,87 2,28 1,17 A
28 Vitesse nominale nN  3 320 3 750 4 150 min-¹
29 Pente de la courbe nominale n/M Δn /ΔM  68,4 62,3 50 min-¹/mNm
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Note: Les valeurs à tension nominales sont valables à 22°C.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

3216 W ... BXT R
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Informations pour la commande exemple: 3216W012BXTR-3830

Option Type                        Description
  

  
  
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

Connexion

Câble standard

 

Fils séparés, matériau PVC, 
AWG 20, Phase A/B/C
AWG 26, Hall A/B/C, UDD, GND

Connecteur Câble standard avec connecteur MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800,
connecteur de raccordement recommandée 43020-0800   

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

No.

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22GPT
26A
26/1R
32GPT
32/3R
22L ... ML
22L ... PB
22L ... SB
32L ... ML
32L ... PB
32L ... SB
32L ... TL

SC 2402 P
SC 2804 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré

Servomoteurs C.C. plats sans balais
Technologie à rotor externe, avec boîtier 20 W

38 mNm

Série 3216 ... BXT H
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3216 W 009 BXT H 012 BXT H 024 BXT H

1 Tension nominale UN 9 12 24 V
2 Résistance de phase R 0,55 0,88 3,26 Ω
3 Rendement, max. ηmax. 83 84 81 %
4 Vitesse à vide n0 6 060 6 230 6 250 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 4 mm) I0 0,165 0,126 0,068 A
6 Couple de démarrage MA 225 245 263 mNm
7 Constante de vitesse kn 691 530 267 min-1/V
8 Constante FEM kE 1,45 1,89 3,75 mV/min-1

9 Constante de couple kM 13,8 18 35,8 mNm/A
10 Constante de courant kI 0,0724 0,0555 0,0279 A/mNm
11 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 27,5 25,9 24,3 min-1/mNm
12 Inductance de phase L 191 331 1 290 µH
13 Constante de temps mécanique τm 5,28 4,97 4,66 ms
14 Inertie du rotor J 18,3 18,3 18,3 gcm²
15 Accélération angulaire αmax. 123 134 144 ·103rad/s²

16 Températures d‘utilisation:
– moteur -40 ... +100 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

17 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
18 Charge max. sur l‘arbre:

– diamètre de l’arbre 4 mm 
– radiale à 3 000 min-1 (5 mm de la flasque frontale) 15 N 
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 3 N 
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N 

19 Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

20 Masse 65,3 g
21 Sens de rotation réversible électroniquement
22 Vitesse jusqu‘à nmax. 10 000 min-1

23 Nombre de paires de pôles 7
24 Capteurs de Hall digitaux
25 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
26 Couple nominal MN 37 38 38 mNm
27 Courant nominal (limite thermique) IN 2,76 2,18 1,1 A
28 Vitesse nominale nN 3 400 3 860 4 320 min-1

29 Pente de la courbe nominale n/M Δn /ΔM 71,9 62,4 50,8 min-1/mNm
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UN 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Note: Les valeurs à tension nominales sont valables à 22°C.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Dec. 14

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré

Dessin technique

3216 W ... BXT H
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Informations pour la commande exemple: 3216W012BXTH-3830

Option Type                        Description

  
 

Connexion

Câble standard

 

Fils séparés, matériau PVC, 
AWG 20, Phase A/B/C
AWG 26, Hall A/B/C, UDD, GND

Connecteur Câble standard avec connecteur MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800,
connecteur de raccordement recommandée 43020-0800   

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

No.

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande

22GPT
26A
26/1R
32GPT
32/3R
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024
IE3-1024 L
IEF3-4096
IEF3-4096 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2402 P
SC 2804 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

Câbles / Accessoires

PMB32

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Dec. 14

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Servomoteurs C.C. plats sans balais
Technologie à rotor externe, sans boîtier 30 W

41 mNm

Série 3216 ... BXT R
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3216 W  009 BXT R 012 BXT R 024 BXT R

1 Tension nominale UN  9 12 24 V
2 Résistance de phase R  0,55 0,88 3,26 Ω
3 Rendement, max. ηmax.  82 83 82 %
4 Vitesse à vide n0  6 020 6 240 6 200 min-¹
5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 4 mm) I0  0,179 0,129 0,084 A
6 Couple de démarrage MA  225 245 263 mNm
7 Constante de vitesse kn  691 530 267 min-¹/V
8 Constante FEM kE  1,45 1,89 3,75 mV/min-¹
9 Constante de couple kM  13,8 18 35,8 mNm/A

10 Constante de courant kI  0,0724 0,0555 0,0279 A/mNm
11 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM  27,5 25,9 24,3 min-¹/mNm
12 Inductance de phase L  191 331 1 290 µH
13 Constante de temps mécanique τm  5,28 4,97 4,66 ms
14 Inertie du rotor J  18,3 18,3 18,3 gcm²
15 Accélération angulaire αmax.  123 134 144 ·103rad/s²
   
16 Températures d‘utilisation:
 – moteur -40 ... +100 °C
 – bobinage max. admissible +125 °C

17 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints  
18 Charge max. sur l‘arbre:  
 – diamètre de l’arbre 4 mm 
 – radiale à 3 000 min-¹ (5 mm de la flasque frontale) 15 N 
 – axiale à 3 000 min-¹ (pression / traction) 3 N 
 – axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N 

19 Jeu de l’arbre:  
 – radial ≤ 0,015 mm 
 – axial = 0 mm 

20 Masse 57,9 g
21 Sens de rotation réversible électroniquement
22 Vitesse jusqu‘à nmax. 10 000 min-¹
23 Nombre de paires de pôles 7
24 Capteurs de Hall digitaux
25 Matériau de l‘aimant NdFeB

 
 
 
 
 
 
 

Valeurs nominales en service permanent
26 Couple nominal MN  39,5 40 41 mNm
27 Courant nominal (limite thermique) IN  2,87 2,28 1,17 A
28 Vitesse nominale nN  3 320 3 750 4 150 min-¹
29 Pente de la courbe nominale n/M Δn /ΔM  68,4 62,3 50 min-¹/mNm
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Note: Les valeurs à tension nominales sont valables à 22°C.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

3216 W ... BXT R
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Informations pour la commande exemple: 3216W012BXTR-3830

Option Type                        Description
  

  
  
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

Connexion

Câble standard

 

Fils séparés, matériau PVC, 
AWG 20, Phase A/B/C
AWG 26, Hall A/B/C, UDD, GND

Connecteur Câble standard avec connecteur MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800,
connecteur de raccordement recommandée 43020-0800   

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

No.

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

22GPT
26A
26/1R
32GPT
32/3R
22L ... ML
22L ... PB
22L ... SB
32L ... ML
32L ... PB
32L ... SB
32L ... TL

SC 2402 P
SC 2804 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré

Servomoteurs C.C. plats sans balais
Technologie à rotor externe, avec boîtier 60 W

112 mNm

Série 4221 ... BXT H
Valeurs à 22°C et à tension nominale 4221 G 018 BXT H 024 BXT H 048 BXT H

1 Tension nominale UN 18 24 48 V
2 Résistance de phase R 0,46 0,74 2,6 Ω
3 Rendement, max. ηmax. 88 87 88 %
4 Vitesse à vide n0 5 710 6 040 6 070 min-1

5 Courant à vide, typ. (avec l’arbre ø 5 mm) I0 0,177 0,139 0,103 A
6 Couple de démarrage MA 1 170 1 220 1 390 mNm
7 Constante de vitesse kn 320 253 127 min-1/V
8 Constante FEM kE 3,13 3,95 7,87 mV/min-1

9 Constante de couple kM 29,8 37,7 75,2 mNm/A
10 Constante de courant kI 0,0335 0,0265 0,0133 A/mNm
11 Pente de la courbe n/M Δn /ΔM 4,93 4,97 4,4 min-1/mNm
12 Inductance de phase L 396 664 2 550 µH
13 Constante de temps mécanique τm 3,56 3,59 3,18 ms
14 Inertie du rotor J 69 69 69 gcm²
15 Accélération angulaire αmax. 169 177 201 ·103rad/s²

16 Températures d‘utilisation:
– moteur -40 ... +100 °C
– bobinage max. admissible +125 °C

17 Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
18 Charge max. sur l‘arbre:

– diamètre de l’arbre 5 mm 
– radiale à 3 000 min-1 (5 mm de la flasque frontale) 25 N 
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 4 N 
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N 

19 Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm 
– axial = 0 mm 

20 Masse 142 g
21 Sens de rotation réversible électroniquement
22 Vitesse jusqu‘à nmax. 10 000 min-1

23 Nombre de paires de pôles 7
24 Capteurs de Hall digitaux
25 Matériau de l‘aimant NdFeB

Valeurs nominales en service permanent
26 Couple nominal MN 102 112 107 mNm
27 Courant nominal (limite thermique) IN 3,33 2,87 1,39 A
28 Vitesse nominale nN 3 980 4 380 4 700 min-1

29 Pente de la courbe nominale n/M Δn /ΔM 17 14,8 12,8 min-1/mNm

M [mNm]
15 30 45 60 75 900
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90 1206030

Watt

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Note: Les valeurs à tension nominales sont valables à 22°C.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Dec. 14

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

4221 G ... BXT H

13

ø16
0

-0,05 ø 5
-0,006
-0,01

±0,3±0,3

1,5

300 ±10

7 ±1,5

ø22

max. 26

0,02
Aø0,06

max.18,3

 3 max.M36x

Aø0,3

ø42
0

-0,2

22

6x  60°

A

Echelle réduit

prof.

Orientation en fonction 
du câble moteur ±5°

Options, informations pour câbles et connexions

1 5

2 4

3

6

7

8

3830 1
2
3
4
5
6
7
8

Informations pour la commande exemple: 4221G018BXTH-3830

Option Type                        Description

  
 

Connexion

Câble standard

 

Fils séparés, matériau PVC, 
AWG 20, Phase A/B/C
AWG 26, Hall A/B/C, UDD, GND

Connecteur Câble standard avec connecteur MOLEX Microfit 3.0, 43025-0800,
connecteur de raccordement recommandée 43020-0800   

Couleur
jaune
orange

brun
noir
rouge
gris
bleu
vert

Fonction 
Phase C 
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B 
Capteur de Hall A  

No.

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande

38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT

IE3-1024
IE3-1024 L
IEF3-4096
IEF3-4096 L
IERS3-500
IERS3-500 L
IER3-10000
IER3-10000 L

SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

Câbles / Accessoires

PMB32

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Dec. 14

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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 FAULHABER BRC

FAULHABER BRC

   

1525...BRC  avec côntroleur de vitesse intégré  1.9 mNm

1935...BRC  avec côntroleur de vitesse intégré 4.4 mNm

3153...BRC  avec côntroleur de vitesse intégré 36.5 mNm



Arriéré
Edition 2020 Feb. 18

Servomoteurs C.C. sans balais
avec contrôleur de vitesse intégré 4,4 W

1,9 mNm

1525 ... BRC
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1525 U 009 BRC 012 BRC 015 BRC
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 4 ... 18 4 ... 18 4 ... 18 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 1,7 ... 18 1,7 ... 18 1,7 ... 18 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 9 12 15 V
Vitesse à vide (à UN) n0 16 800 16 300 15 600 min-¹
Constante de couple kM 4,9 6,7 8,7 mNm/A
Couple de démarrage MA 3,9 4,1 4,1 mNm
Courant de repos pour le système (à UN) lel 0,025 0,025 0,025 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 2xUN, max, 18V) 1 000 ... 25 000 1 000 ... 25 000 1 000 ... 18 900 min-¹
   
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 2 mm
– radiale à 3 000 min-¹ (3 mm de la flasque frontale) 8 N
– axiale à 3 000 min-¹ (pression / traction) 0,8 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 10 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -25 ... +85 °C
Matériau du boîtier face d’appui en aluminium, boîtier en plastique
Masse 16 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 1,9 1,9 1,9 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 0,58 0,45 0,36 A
Vitesse nominale nN 6 140 6 780 6 560 min-¹

Interface / Gamme des fonctions ... BRC
Configuration à partir de Motion Manager 5.0 Platine de programmation USB

Modes de fonctionnement Contrôle de vitesse intégré par régulateur PI. Spécification de la valeur de consigne par 
entrée en tension analogique. Fonctionnement comme régulateur de tension ou en 
mode à vitesse de rotation fixe en option.

Gamme de vitesse Fonctionnement sans capteurs, à partir de 1000 min-1

Fonctions supplémentaires Entrée numérique en tant qu‘entrée de commutation pour définir le sens de rotation 
du moteur. Sortie numérique en tant que sortie fréquence. Limitation en courant intég-
rée pour la protection contre la surchauffe.

M [mNm]
0,5 1,5 210

Watt
42 31

5 000

0

  10 000

15 000

20 000

25 000

30 000

UN

n [min-1]

 

Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 9V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

1525 U ... BRC

M 1,6 2

ø10

1

ø15 -0,1 ø6 -0,05 ø2
+0,005

25,4 ±0,5

AA ø0,05
0,02

A
2x

150 ±10

2
16

5x 1

0 0
0

ø0,2

7±0,3

±0,36

Position du câble indéterminée

prof.

Options, informations pour câbles et connexions

Informations pour la commande exemple: 1525U012BRC

Options Exécution               Description
   

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

Remarque: 
pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel de l'appareil.

Attention:
Une erreur de connexion des fils peut endommager l’électronique du moteur!

Câble standard
Câble plat en PVC, 6x AWG 28

1 (rouge) Up alimentation électronique   4 V DC - 18 V DC

2 Umot alimentation moteur 1,7 V DC - 2x     (max. 18V)

3 GND masse
 
4 Unsoll commande de vitesse 0 - 10 V DC | > 10 V DC 
   - max. UP not defined

5 DIR sens de rotation à la masse ou U < 0,5 V = sens 
   antihoraire, U > 3 V = sens horaire

6 FG fréquence de sortie (max. Up, I max. 15 mA) 
   3 impulsions par tour

UN

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Combinaison de produits

www.faulhaber.com
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Servomoteurs C.C. sans balais
avec contrôleur de vitesse intégré 4,8 W

4,4 mNm

1935 ... BRC
Valeurs à 22°C et à tension nominale 1935 S 006 BRC 009 BRC 012 BRC
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 4 ... 18 4 ... 18 4 ... 18 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 1,7 ... 18 1,7 ... 18 1,7 ... 18 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 6 9 12 V
Vitesse à vide (à UN) n0 8 600 8 600 8 100 min-¹
Constante de couple kM 6,48 9,92 13,97 mNm/A
Couple de démarrage MA 4 4 4 mNm
Courant de repos pour le système (à UN) lel 0,025 0,025 0,025 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 2xUN, max, 18V) 1 000 ... 17 400 1 000 ... 17 500 1 000 ... 12 300 min-¹
   
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 3 mm
– radiale à 3 000 min-¹ (3 mm de la flasque frontale) 10 N
– axiale à 3 000 min-¹ (pression / traction) 1 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 25 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -25 ... +85 °C
Matériau du boîtier face d’appui en aluminium, boîtier en plastique
Masse 31 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 3,3 3,6 3,1 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 0,63 0,5 0,34 A
Vitesse nominale nN 2 500 2 500 2 500 min-¹

Interface / Gamme des fonctions ... BRC
Configuration à partir de Motion Manager 5.0 Platine de programmation USB

Modes de fonctionnement Contrôle de vitesse intégré par régulateur PI. Spécification de la valeur de consigne par 
entrée en tension analogique. Fonctionnement comme régulateur de tension ou en 
mode à vitesse de rotation fixe en option.

Gamme de vitesse Fonctionnement sans capteurs, à partir de 1000 min-1

Fonctions supplémentaires Entrée numérique en tant qu‘entrée de commutation pour définir le sens de rotation 
du moteur. Sortie numérique en tant que sortie fréquence. Limitation en courant intég-
rée pour la protection contre la surchauffe.

M [mNm]
0,5 4,5 51,5 21 32,5 3,5 40

Watt
4,82,4 3,61,2
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Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 9V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

1935 S ... BRC
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Position du câble indéterminée

prof.

Options, informations pour câbles et connexions

5809
5929

Informations pour la commande exemple: 1935S012BRC-5809

Options Exécution               Description

     
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement

 
 

  
 

  
 

 

Remarque: 
pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel de l'appareil.

Attention:
Une erreur de connexion des fils peut endommager l’électronique du moteur!

Câble standard
Câble plat en PVC, 6x AWG 28

1 (rouge) Up alimentation électronique   4 V DC - 18 V DC

2 Umot alimentation moteur 1,7 V DC - 2x     (max. 18V)

3 GND masse
 
4 Unsoll commande de vitesse 0 - 10 V DC | > 10 V DC 
   - max. UP not defined

5 DIR sens de rotation à la masse ou U < 0,5 V = sens 
   antihoraire, U > 3 V = sens horaire

6 FG fréquence de sortie (max. Up, I max. 15 mA) 
   3 impulsions par tour

UN

Charge sur l’arbre Charge axiale à l’arrêt sur l’arbre jusqu’à 150 N
     Fils séparés  fils seuls, longueur 150 mm rouge (+) / noir (-)

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Combinaison de produits

www.faulhaber.com
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Servomoteurs C.C. sans balais
avec contrôleur de vitesse intégré 17,5 W

36,5 mNm

3153 ... BRC
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3153 K 009 BRC 012 BRC 024 BRC
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 5 ... 30 5 ... 30 5 ... 30 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 18 0 ... 24 0 ... 30 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 9 12 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 5 200 5 100 5 200 min-¹
Constante de couple kM 16,22 21,8 43,59 mNm/A
Couple de démarrage MA 42 50 50 mNm
Courant de repos pour le système (à UN) lel 0,025 0,025 0,025 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 2xUN, max, 30V) 1 000 ... 10 500 1 000 ... 10 500 1 000 ... 6 500 min-¹
   
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 4 mm
– radiale à 3 000 min-¹ (3 mm de la flasque frontale) 30 N
– axiale à 3 000 min-¹ (pression / traction) 5 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -25 ... +85 °C
Matériau du boîtier face d’appui en aluminium, boîtier en plastique
Masse 155 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 34,5 33,5 36,5 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 2,4 1,73 0,99 A
Vitesse nominale nN 2 500 2 900 3 200 min-¹

Interface / Gamme des fonctions ... BRC
Configuration à partir de Motion Manager 5.0 Platine de programmation USB

Modes de fonctionnement Contrôle de vitesse intégré par régulateur PI. Spécification de la valeur de consigne par 
entrée en tension analogique. Fonctionnement comme régulateur de tension ou en 
mode à vitesse de rotation fixe en option.

Gamme de vitesse Fonctionnement sans capteurs, à partir de 1000 min-1

Fonctions supplémentaires Entrée numérique en tant qu‘entrée de commutation pour définir le sens de rotation 
du moteur. Sortie numérique en tant que sortie fréquence. Limitation en courant intég-
rée pour la protection contre la surchauffe.

M [mNm]
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Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 12V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

3153 K ... BRC
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prof.

Options, informations pour câbles et connexions

Informations pour la commande exemple: 3153K024BRC

Options Exécution               Description
   

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

Remarque: 
pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel de l'appareil.

Attention:
Une erreur de connexion des fils peut endommager l’électronique du moteur!

Câble standard
Câble plat en PVC, 6x AWG 26

1 (rouge) Up alimentation électronique 5 V DC - 30 V DC

2 Umot alimentation moteur 0 V DC - 2x     (max. 30V)

3 GND masse
 
4 Unsoll commande de vitesse 0 - 10 V DC | > 10 V DC 
   - max. UP not defined

5 DIR sens de rotation à la masse ou U < 0,5 V = sens 
   antihoraire, U > 3 V = sens horaire

6 FG fréquence de sortie (max. Up, I max. 15 mA) 
   3 impulsions par tour

UN

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Combinaison de produits

www.faulhaber.com
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 FAULHABER BX4 SC

FAULHABER BX4 SC 

   

2232...BX4 SC  avec côntroleur de vitesse intégré  17.5 mNm

2250...BX4 SC  avec côntroleur de vitesse intégré  25 mNm

3242...BX4 SC  avec côntroleur de vitesse intégré  60 mNm

3242...BX4 SCDC avec côntroleur de vitesse intégré 45 mNm

3268...BX4 SC  avec côntroleur de vitesse intégré  99 mNm

3268...BX4 SCDC avec côntroleur de vitesse intégré  60 mNm



Arriéré
Edition 2022 Jun. 30

Servomoteurs C.C. sans balais
avec contrôleur de vitesse intégré
Technologie 4-pôles

10,5 W
17,5 mNm

2232 ... BX4 SC
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2232 S 012 BX4 SC    024 BX4 SC
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 5 ... 28 5 ... 28 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 6 ... 28 6 ... 28 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 12 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 7 000 7 100 min-1

Couple de pointe (operation S2 pour max. 1s/2s) Mmax. 34 35 mNm
Constante de couple kM 16,5 31,4 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 96 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 95 %
Courant de repos pour le système (@ UN) lel 0,02 0,02 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 24V / 28V) 400 ... 14 000 400 ... 8 500 min-1

   
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 3 mm
– radiale à 3 000 min-1 (3 mm de la flasque frontale) 20 N
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 2 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 20 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +85 °C
Matériau du boîtier acier inoxydable
Masse 77 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 17 17,5 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 1 0,57 A
Vitesse nominale nN 4 100 4 700 min-1

Interface / Gamme des fonctions ... SC
Configuration à partir de Motion Manager 5.0 Platine de programmation USB

Modes de fonctionnement Contrôle de vitesse intégré par régulateur PI et spécification externe de la valeur de 
consigne ; commutation par capteurs numériques à effet Hall (analogique en option). 
Fonctionnement comme régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en 
option.

Gamme de vitesse Capteur numérique à effet Hall = à partir de 400 min-1, analogique à effet Hall = à partir 
de 50 min-1

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe. Fonctionnement 
intermittent (S2) à jusqu‘au double du courant continu. Alimentation électrique séparée 
pour le moteur et l‘électronique. Changement du sens de rotation par entrée de com-
mutation à part ; lecture du signal de vitesse par sortie fréquence.

M [mNm]
3 279 126 1815 21 240
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique
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Options, informations pour câbles et connexions
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Informations pour la commande exemple: 2232S024BX4SC-3692

Options Exécution               Description
   

  
  
  

    
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil SCS.

Connecteur

Capteurs Capteurs de Hall analogique

1  UP alimentation électronique 5 ... 28 V DC  

2  Umot alimentation bobine 6 ... 28 V DC 

3  GND Mise à la terre  
 
4  Uncons. tension d'entrée  Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » valeur vitesse pas définie 
  résistance d'entrée Rentrée ≥ 8,9kΩ
  vitesse définie par 1 V , 1 000 min-1   
   Uin < 0,15 V » arrêt du moteur
   Uin > 0,3 V » démarrage du moteur
5  DIR sens de rotation vers la terre ou U < 0,5 V » dans le sens 
   antihoraire, U > 3 V » dans le sens horaire
  résistance d’entrée Rentrée ≥ 10 kΩ

6 FG sortie fréquentielle avec max. UP » Imax = 15 mA; ouverture 
   du collecteur avec une résistance pull-up 
   de 22 kΩ, 6 lignes par rotation

Câble standard
Câble plat en PVC, 6x AWG 28, 1,27 mm

AWG 26 / PVC câble plat avec connecteur
MOLEX Microfit 3.0, 43025-0600, connecteur 
de raccordement recommandée 43020-0600   

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

22GPT
22/7
26A
22L ... ML
22L ... PB
22L ... SB

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Servomoteurs C.C. sans balais
avec contrôleur de vitesse intégré
Technologie 4-pôles

14,6 W
25 mNm

2250 ... BX4 SC
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2250 S 012BX4 SC 024BX4 SC
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 5 ... 28 5 ... 28 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 6 ... 28 6 ... 28 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 12 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 6 300 6 100 min-1

Couple de pointe (operation S2 pour max. 1s/2s) Mmax. 50 50 mNm
Constante de couple kM 19 36,9 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 96 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 95 %
Courant de repos pour le système (@ UN) lel 0,02 0,02 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 24V / 28V) 400 ... 12 300 400 ... 7 300 min-1

   
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 3 mm
– radiale à 3 000 min-1 (4 mm de la flasque frontale) 20 N
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 2 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 20 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +85 °C
Matériau du boîtier acier inoxydable
Masse 117 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 25 25 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 1,5 0,86 A
Vitesse nominale nN 4 300 4 800 min-1

Interface / Gamme des fonctions ... SC
Configuration à partir de Motion Manager 5.0 Platine de programmation USB

Modes de fonctionnement Contrôle de vitesse intégré par régulateur PI et spécification externe de la valeur de 
consigne ; commutation par capteurs numériques à effet Hall (analogique en option). 
Fonctionnement comme régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en 
option.

Gamme de vitesse Capteur numérique à effet Hall = à partir de 400 min-1, analogique à effet Hall = à partir 
de 50 min-1

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe. Fonctionnement 
intermittent (S2) à jusqu‘au double du courant continu. Alimentation électrique séparée 
pour le moteur et l‘électronique. Changement du sens de rotation par entrée de com-
mutation à part ; lecture du signal de vitesse par sortie fréquence.
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Dessin technique
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3809

  
  

  
  

3692

Informations pour la commande exemple: 2250S024BX4SC-3809

Options Exécution               Description
   

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil SCS.

1  UP alimentation électronique 5 ... 28 V DC  

2  Umot alimentation moteur 6 ... 28 V DC 

3  GND Mise à la terre  
 
4  Uncons. tension d'entrée  Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » valeur vitesse pas définie 
  résistance d'entrée Rentrée ≥ 8,9 kΩ
  vitesse définie par 1 V , 1 000 min-1   
   Uin < 0,15 V » arrêt du moteur
   Uin > 0,3 V » démarrage du moteur
5  DIR sens de rotation vers la terre ou U < 0,5 V » dans le sens 
   antihoraire, U > 3 V » dans le sens horaire
  résistance d’entrée Rentrée ≥ 10 kΩ

6 FG sortie fréquentielle avec max. UP » Imax = 15 mA; ouverture 
   du collecteur avec une résistance pull-up 
   de 22 kΩ, 6 lignes par rotation

Câble standard
Câble plat en PVC, 6x AWG 28, 1,27 mm

AWG 26 / PVC câble plat avec connecteur
MOLEX Microfit 3.0, 43025-0600, connecteur 
de raccordement recommandée 43020-0600   

Connecteur

Capteurs Capteurs de Hall analogique

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

22GPT
22/7
26A
32GPT
22L ... ML
22L ... PB
22L ... SB
32L ... ML
32L ... PB
32L ... SB
32L ... TL

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Edition 2023 Mar. 31

Servomoteurs C.C. sans balais
avec contrôleur de vitesse intégré
Technologie 4-pôles

32 W
60 mNm

3242 ... BX4 SC
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3242 G 012 BX4 SC 024 BX4 SC
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 6,5 ... 30 6,5 ... 30 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 6,5 ... 30 6,5 ... 30 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 12 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 5 500 5 500 min-1

Couple de pointe (operation S2 pour max. 3s/2s) Mmax. 100 120 mNm
Constante de couple kM 21 42,1 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 96 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 95 %
Courant de repos pour le système (@ UN) lel 0,017 0,01 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 24V / 30V) 400 ... 11 500 400 ... 7 000 min-1

     
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 3 000 min-1 (3 mm de la flasque frontale) 50 N
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 5 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Matériau du boîtier acier inoxydable
Masse 192 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 50 60 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 2,76 1,66 A
Vitesse nominale nN 3 750 3 900 min-1

Interface / Gamme des fonctions ... SC
Configuration à partir de Motion Manager 5.0 Platine de programmation USB

Modes de fonctionnement Contrôle de vitesse intégré par régulateur PI et spécification externe de la valeur de 
consigne ; commutation par capteurs numériques à effet Hall (analogique en option). 
Fonctionnement comme régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en 
option.

Gamme de vitesse Capteur numérique à effet Hall = à partir de 400 min-1, analogique à effet Hall = à partir 
de 50 min-1

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe. Fonctionnement 
intermittent (S2) à jusqu‘au double du courant continu. Alimentation électrique séparée 
pour le moteur et l‘électronique. Changement du sens de rotation par entrée de com-
mutation à part ; lecture du signal de vitesse par sortie fréquence.
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Dessin technique
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Informations pour la commande exemple: 3242G024BX4SC-3692

Options Exécution               Description
   

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil SCS.

Connecteur

Capteurs Capteurs de Hall

1  UP alimentation électronique 6,5 ... 30 V DC  

2  Umot alimentation bobine 6,5 ... 30 V DC 

3  GND Mise à la terre  
 
4  Uncons. tension d'entrée analogique Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » valeur vitesse pas définie 
  résistance d'entrée Rentrée ≥ 8,9 kΩ
  vitesse définie par 1 V , 1 000 min-1   
   Uin < 0,15 V » arrêt du moteur
   Uin > 0,3 V » démarrage du moteur
5  DIR sens de rotation vers la terre ou U < 0,5 V » dans le 
   sens antihoraire, U > 3 V 
   » dans le sens horaire
  résistance d’entrée Rentrée ≥ 10 kΩ

6 FG sortie fréquentielle avec max. UP » Imax = 15 mA; ouverture 
   du collecteur avec une résistance pull-up 
   de 22 kΩ, 6 lignes par rotation
Câble standard
Câble plat en PVC, 6x AWG 26, 2,54 mm

AWG 24 / PVC câble plat avec connecteur
MOLEX Microfit 3.0, 43025-0600, connecteur 
de raccordement recommandée 43020-0600   

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Servomoteurs C.C. sans balais
avec contrôleur de vitesse intégré
Technologie 4-pôles

24 W
45 mNm

3242 ... BX4 SCDC
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3242 G 012 BX4 SCDC 024 BX4 SCDC
Tension d‘alimentation sens horaire Umot+ 6,5 ... 30 6,5 ... 30 V DC
Tension d‘alimentation sens antihoraire Umot– 6,5 ... 30 6,5 ... 30 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 12 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 5 300 5 500 min-1

Couple de pointe (operation S2 pour max. 5s/14s) Mmax. 78 90 mNm
Constante de couple kM 21 42,1 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 96 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 95 %
Courant de repos pour le système (@ UN) lel 0,017 0,01 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 24V / 30V) 400 ... 11 200 400 ... 7 000 min-1

     
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 3 000 min-1 (3 mm de la flasque frontale) 50 N
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 5 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +85 °C
Matériau du boîtier acier inoxydable
Masse 189 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 39 45 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 2,1 1,22 A
Vitesse nominale nN 4 050 4 300 min-1

Interface / Gamme des fonctions ... SCDC
Modes de fonctionnement Variante avec régulateur de vitesse intégré avec interface deux fils sans possibilité de 

communication : commutation par capteurs numériques à effet Hall. Contrôle de vitesse 
fixe au moyen d‘un régulateur PI intégré. Changement du sens de rotation en inversant 
la polarité de la tension d‘alimentation.

    
Gamme de vitesse Capteur numérique à effet Hall = à partir de 400 min-1

    
Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe. Fonctionne-

mentintermittent (S2) à jusqu‘au double du courant continu. Régulateur de tension en 
remplacement de moteur C.C. dans certains cas d‘application. Microprogramme spéci-
fique au client disponible sur demande.
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Dessin technique
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Orientation en fonction 
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Options, informations pour câbles et connexions
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Informations pour la commande exemple: 3242G024BX4SCDC-4140

Options Exécution               Description
   

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction
 

 

No. Description

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

1 Mot +   tension alimentation positive  
    
2 Mot - tension alimentation négative

Câble standard
Câble plat en PVC, 2x AWG 26, 2,54 mm   
    

Connecteur AWG 24 / PVC câble plat avec connecteur    
MOLEX Microfit 3.0, 43025-0200, connecteur  
de raccordement recommandée 43020-0200

 

 

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil SCS.

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Servomoteurs C.C. sans balais
avec contrôleur de vitesse intégré
Technologie 4-pôles

53 W
99 mNm

3268 ... BX4 SC
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3268 G 024 BX4 SC
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 6,5 ... 30 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 6,5 ... 30 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 5 100 min-1

Couple de pointe (operation S2 pour max. 3s) Mmax. 198 mNm
Constante de couple kM 43,5 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de repos pour le système (@ UN) lel 0,01 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 30V) 400 ... 6 500 min-1

     
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 3 000 min-1 (3 mm de la flasque frontale) 50 N
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 5 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Matériau du boîtier acier inoxydable
Masse 305 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 99 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 2,53 A
Vitesse nominale nN 4 200 min-1

Interface / Gamme des fonctions ... SC
Configuration à partir de Motion Manager 5.0 Platine de programmation USB

Modes de fonctionnement Contrôle de vitesse intégré par régulateur PI et spécification externe de la valeur de 
consigne ; commutation par capteurs numériques à effet Hall (analogique en option). 
Fonctionnement comme régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en 
option.

Gamme de vitesse Capteur numérique à effet Hall = à partir de 400 min-1, analogique à effet Hall = à partir 
de 50 min-1

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe. Fonctionnement 
intermittent (S2) à jusqu‘au double du courant continu. Alimentation électrique séparée 
pour le moteur et l‘électronique. Changement du sens de rotation par entrée de com-
mutation à part ; lecture du signal de vitesse par sortie fréquence.
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

3268 G ... BX4 SC
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Informations pour la commande exemple: 3268G024BX4SC-3692

Options Exécution               Description
   

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil SCS.

Connecteur

Capteurs Capteurs de Hall

1  UP alimentation électronique 6,5 ... 30 V DC  

2  Umot alimentation bobine 6,5 ... 30 V DC 

3  GND Mise à la terre  
 
4  Uncons. tension d'entrée analogique Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » valeur vitesse pas définie 
  résistance d'entrée Rentrée ≥ 8,9 kΩ
  vitesse définie par 1 V , 1 000 min-1   
   Uin < 0,15 V » arrêt du moteur
   Uin > 0,3 V » démarrage du moteur
5  DIR sens de rotation vers la terre ou U < 0,5 V » dans le sens 
   antihoraire, U > 3 V » dans le sens horaire
  résistance d’entrée Rentrée ≥ 10 kΩ

6 FG sortie fréquentielle avec max. UP » Imax = 15 mA; ouverture 
   du collecteur avec une résistance pull-up 
   de 22 kΩ, 6 lignes par rotation

Câble standard
Câble plat en PVC, 6x AWG 26, 2,54 mm

AWG 24 / PVC câble plat avec connecteur
MOLEX Microfit 3.0, 43025-0600, connecteur 
de raccordement recommandée 43020-0600   

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Servomoteurs C.C. sans balais
avec contrôleur de vitesse intégré
Technologie 4-pôles

30 W
60 mNm

3268 ... BX4 SCDC
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3268 G 024 BX4 SCDC
Tension d‘alimentation sens horaire Umot+ 6,5 ... 30 V DC
Tension d‘alimentation sens antihoraire Umot– 6,5 ... 30 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 5 500 min-1

Couple de pointe (operation S2 pour max. 8s) Mmax. 120 mNm
Constante de couple kM 43,5 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de repos pour le système (@ UN) lel 0,01 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 30V) 400 ... 7 000 min-1

     
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 3 000 min-1 (3 mm de la flasque frontale) 50 N
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 5 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +85 °C
Matériau du boîtier acier inoxydable
Masse 305 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 60 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 1,6 A
Vitesse nominale nN 4 700 min-1

Interface / Gamme des fonctions ... SCDC
Modes de fonctionnement Variante avec régulateur de vitesse intégré avec interface deux fils sans possibilité de 

communication : commutation par capteurs numériques à effet Hall. Contrôle de vitesse 
fixe au moyen d‘un régulateur PI intégré. Changement du sens de rotation en inversant 
la polarité de la tension d‘alimentation.

    
Gamme de vitesse Capteur numérique à effet Hall = à partir de 400 min-1

    
Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe. Fonctionne-

mentintermittent (S2) à jusqu‘au double du courant continu. Régulateur de tension en 
remplacement de moteur C.C. dans certains cas d‘application. Microprogramme spéci-
fique au client disponible sur demande.

    

M [mNm]
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

3268 G ... BX4 SCDC
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Informations pour la commande exemple: 3268G024BX4SCDC-4140

Options Exécution               Description
   

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction
 

 

No. Description

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

1 Mot +   tension alimentation positive  
    
2 Mot - tension alimentation négative

Câble standard
Câble plat en PVC, 2x AWG 26, 2,54 mm   
    

Connecteur AWG 24 / PVC câble plat avec connecteur    
MOLEX Microfit 3.0, 43025-0200, connecteur  
de raccordement recommandée 43020-0200

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil SCS.

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

32GPT
32/3R
38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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 FAULHABER BXT SC

FAULHABER BXT SC 

   

2214...BXTH SC avec SC, à rotor externe, avec boîtier  10 mNm

3216...BXTH SC avec SC, à rotor externe, avec boîtier  35 mNm

4221...BXTH SC avec SC, à rotor externe, avec boîtier  92 mNm



Arriéré
Edition 2023 Nov. 14

Servomoteurs C.C. sans balais
avec contrôleur de vitesse intégré,
technologie à rotor externe, avec boîtier

5 W
10 mNm

2214 ... BXT H SC
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2214 S 012 BXT H SC 024 BXT H SC
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 5 ... 28 5 ... 28 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 5 ... 28 5 ... 28 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 12 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 6 590 6 800 min-1

Couple de pointe (operation S2 pour max. 5s) Mmax. 20 20 mNm
Constante de couple kM 15,4 28,6 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 96 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 95 %
Courant de repos pour le système (@ UN) lel 0,02 0,02 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 18V / 28V) 200 ... 10 000 200 ... 8 500 min-1

     
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 3 mm
– radiale à 3 000 min-1 (3 mm de la flasque frontale) 6 N
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 2 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Matériau du boîtier acier inoxydable
Masse 28 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 10 10 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 0,65 0,35 A
Vitesse nominale nN 2 580 3 000 min-1

Interface / Gamme des fonctions ... SC
Configuration à partir de Motion Manager 6.6 Platine de programmation USB

Modes de fonctionnement Contrôle de vitesse intégré par régulateur PI et spécification externe de la valeur de 
consigne ; commutation par capteurs numériques à effet Hall. Fonctionnement comme 
régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en option.

Gamme de vitesse Capteur numérique à effet Hall = à partir de 200 min-1

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe. Fonctionnement 
intermittent (S2) à jusqu‘au double du courant continu. Alimentation électrique séparée 
pour le moteur et l‘électronique. Changement du sens de rotation par entrée de com-
mutation à part ; lecture du signal de vitesse par sortie fréquence.

M [mNm]
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

2214 S ... BXT H SC
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4337

Informations pour la commande exemple: 2214S024BXTHSC

Options Exécution               Description
   

  
  
  

    
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil SCS.

Connecteur 1  UP alimentation électronique 5 ... 28 V DC  

2  Umot alimentation bobine 5 ... 28 V DC 

3  GND Mise à la terre  
 
4  Uncons. tension d'entrée  Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » valeur vitesse pas définie 
  résistance d'entrée Rentrée ≥ 8,9kΩ
  vitesse définie par 1 V , 1 000 min-1   
   Uin < 0,15 V » arrêt du moteur
   Uin > 0,3 V » démarrage du moteur
5  DIR sens de rotation vers la terre ou U < 0,5 V » dans le sens 
   antihoraire, U > 3 V » dans le sens horaire
  résistance d’entrée Rentrée ≥ 10 kΩ

6 FG sortie fréquentielle avec max. UP » Imax = 15 mA; ouverture 
   du collecteur avec une résistance pull-up 
   de 22 kΩ, 21 lignes par rotation

Câble standard
Câble plat en PVC, 6x AWG 28, 1,27 mm

AWG 26 / PVC câble plat avec connecteur
MOLEX Microfit 3.0, 43025-0600, connecteur 
de raccordement recommandée 43020-0600   

Moteur pour combinaison avec réducteur 20/1RCombinaison réducteur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

20/1R
22GPT
26/1R
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Servomoteurs C.C. sans balais
avec contrôleur de vitesse intégré,
technologie à rotor externe, avec boîtier

20 W
35 mNm

3216 ... BXT H SC
Valeurs à 22°C et à tension nominale 3216 W 012 BXT H SC 024 BXT H SC
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 6,5 ... 30 6,5 ... 30 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 6,5 ... 30 6,5 ... 30 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 12 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 6 300 6 300 min-1

Couple de pointe (operation S2 pour max. 5s) Mmax. 67 70 mNm
Constante de couple kM 17 35 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 24 24 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 95 %
Courant de repos pour le système (@ UN) lel 0,02 0,02 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 19V / 28V) 200 ... 10 000 200 ... 7 900 min-1

   
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 4 mm
– radiale à 3 000 min-1 (3 mm de la flasque frontale) 15 N
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 3 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Matériau du boîtier acier inoxydable
Masse 64 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 33,5 35 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 1,95 1 A
Vitesse nominale nN 4 100 4 400 min-1

Interface / Gamme des fonctions ... SC
Configuration à partir de Motion Manager 6.6 Platine de programmation USB

Modes de fonctionnement Contrôle de vitesse intégré par régulateur PI et spécification externe de la valeur de 
consigne ; commutation par capteurs numériques à effet Hall. Fonctionnement comme 
régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en option.

Gamme de vitesse Capteur numérique à effet Hall = à partir de 200 min-1

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe. Fonctionnement 
intermittent (S2) à jusqu‘au double du courant continu. Alimentation électrique séparée 
pour le moteur et l‘électronique. Changement du sens de rotation par entrée de com-
mutation à part ; lecture du signal de vitesse par sortie fréquence.
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

3216 W ... BXT H SC
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Informations pour la commande exemple: 3216W024BXTHSC

Options Exécution               Description
   

  
  
  

    
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil SCS.

Connecteur 1  UP alimentation électronique 6,5 ... 60 V DC  

2  Umot alimentation bobine 6,5 ... 30 V DC 

3  GND Mise à la terre  
 
4  Uncons. tension d'entrée  Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » valeur vitesse pas définie 
  résistance d'entrée Rentrée ≥ 8,9kΩ
  vitesse définie par 1 V , 1 000 min-1   
   Uin < 0,15 V » arrêt du moteur
   Uin > 0,3 V » démarrage du moteur
5  DIR sens de rotation vers la terre ou U < 0,5 V » dans le sens 
   antihoraire, U > 3 V » dans le sens horaire
  résistance d’entrée Rentrée ≥ 10 kΩ

6 FG sortie fréquentielle avec max. UP » Imax = 15 mA; ouverture 
   du collecteur avec une résistance pull-up 
   de 22 kΩ, 21 lignes par rotation

Câble standard
Câble plat en PVC, 6x AWG 24, 2,54 mm

AWG 24 / PVC câble plat avec connecteur
MOLEX Microfit 3.0, 43025-0600, connecteur 
de raccordement recommandée 43020-0600   

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

22GPT
26A
26/1R
32GPT
32/3R
22L ... ML
22L ... PB
22L ... SB
32L ... ML
32L ... PB
32L ... SB
32L ... TL

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Servomoteurs C.C. sans balais
avec contrôleur de vitesse intégré,
technologie à rotor externe, avec boîtier

60 W
92 mNm

4221 ... BXT H SC
Valeurs à 22°C et à tension nominale 4221 G 024 BXT H SC
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 6,5 ... 30 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 6,5 ... 30 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 6 200 min-¹
Couple de pointe (operation S2 pour max. 5s) Mmax. 184 mNm
Constante de couple kM 28,8 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 24 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de repos pour le système (@ UN) lel 0,02 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 30V) 200 ... 7 800 min-¹
   
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 3 000 min-¹ (3 mm de la flasque frontale) 25 N
– axiale à 3 000 min-¹ (pression / traction) 4 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Matériau du boîtier acier inoxydable
Masse 142 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 92 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 2,58 A
Vitesse nominale nN 5 000 min-¹

Interface / Gamme des fonctions ... SC
Configuration à partir de Motion Manager 6.6 Platine de programmation USB

Modes de fonctionnement Contrôle de vitesse intégré par régulateur PI et spécification externe de la valeur de 
consigne ; commutation par capteurs numériques à effet Hall. Fonctionnement comme 
régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en option.

Gamme de vitesse Capteur numérique à effet Hall = à partir de 200 min-1

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe. Fonctionnement 
intermittent (S2) à jusqu‘au double du courant continu. Alimentation électrique séparée 
pour le moteur et l‘électronique. Changement du sens de rotation par entrée de com-
mutation à part ; lecture du signal de vitesse par sortie fréquence.
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

4221 G ... BXT H SC
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Informations pour la commande exemple: 4221G024BXTHSC

Options Exécution               Description
   

  
  
  

    
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil SCS.

Connecteur 1  UP alimentation électronique 6,5 ... 30 V DC  

2  Umot alimentation bobine 6,5 ... 30 V DC 

3  GND Mise à la terre  
 
4  Uncons. tension d'entrée  Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » valeur vitesse pas définie 
  résistance d'entrée Rentrée ≥ 8,9kΩ
  vitesse définie par 1 V , 1 000 min-1   
   Uin < 0,15 V » arrêt du moteur
   Uin > 0,3 V » démarrage du moteur
5  DIR sens de rotation vers la terre ou U < 0,5 V » dans le sens 
   antihoraire, U > 3 V » dans le sens horaire
  résistance d’entrée Rentrée ≥ 10 kΩ

6 FG sortie fréquentielle avec max. UP » Imax = 15 mA; ouverture 
   du collecteur avec une résistance pull-up 
   de 22 kΩ, 21 lignes par rotation

Câble standard
Câble plat en PVC, 6x AWG 24, 2,54 mm

AWG 24 / PVC câble plat avec connecteur
MOLEX Microfit 3.0, 43025-0600, connecteur 
de raccordement recommandée 43020-0600   

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

38/1
38/1 S
38/2
38/2 S
42GPT

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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 FAULHABER B-FLAT SC

FAULHABER B-FLAT SC

   

2610...B SC  avec côntroleur de vitesse intégré 3.12 mNm

2622...B SC  avec côntroleur de vitesse intégré 100 mNm
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Micromoteurs C.C. plats sans balais
avec contrôleur de vitesse intégré 1,6 W

3,12 mNm

2610 ... B SC
Valeurs à 22°C et à tension nominale 2610 T 006 B SC 012 B SC
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 4 ... 18 4 ... 18 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 1,7 ... 18 1,7 ... 18 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 6 12 V
Vitesse à vide (à UN) n0 6 700 6 650 min-¹
Couple de pointe (operation S2 pour max. 2s/1s) Mmax. 6 6 mNm
Constante de couple kM 8,8 17,6 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 96 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 95 %
Courant de repos pour le système (à UN) lel 0,02 0,02 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 12V / 18V) 400 ... 13 300 400 ... 10 000 min-¹
   
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 1,5 mm
– radiale à 3 000 min-¹ (3 mm de la flasque frontale) 4 N
– axiale à 3 000 min-¹ (pression) 3,5 N
– axiale à l‘arrêt (pression) 17,5 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 µm
– axial = 0 µm

Température d‘utilisation -25 ... +80 °C
Matériau du boîtier plastique
Masse 20,1 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 3,25 3,12 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 0,53 0,29 A
Vitesse nominale nN 1 600 1 300 min-¹

Interface / Gamme des fonctions ... SC
Configuration à partir de Motion Manager 5.0 Platine de programmation USB

Modes de fonctionnement Contrôle de vitesse intégré par régulateur PI et spécification externe de la valeur de 
consigne ; commutation par capteurs numériques à effet Hall. Fonctionnement comme 
régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en option.

Gamme de vitesse Capteur numérique à effet Hall = à partir de 400 min-1

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe. Fonctionnement 
intermittent (S2) à jusqu‘au double du courant continu. Alimentation électrique séparée 
pour le moteur et l‘électronique. Changement du sens de rotation par entrée de com-
mutation à part ; lecture du signal de vitesse par sortie fréquence.

M [mNm]
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  6 000

  8 000
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 12 000

UN
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n [min-1]

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 12V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique

2610 T ... B SC
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Options, informations pour câbles et connexions

4257
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Informations pour la commande exemple: 2610T012BSC-4257

Options Exécution               Description
   

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil SCS.

Connecteur 1  UP alimentation électronique 4 ... 18 V DC  

2  Umot alimentation moteur 1,7 ... 18V DC 

3  GND Mise à la terre  
 
4  Uncons. tension d'entrée  Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » valeur vitesse pas définie 
  résistance d'entrée Rentrée ≥ 8,9 kΩ
  vitesse définie par 1 V , 1 000 min-1   
   Uin < 0,15 V » arrêt du moteur
   Uin > 0,3 V » démarrage du moteur
5  DIR sens de rotation vers la terre ou U < 0,5 V » dans le sens 
   antihoraire, U > 3 V » dans le sens horaire
  résistance d’entrée Rentrée ≥ 10 kΩ

6 FG sortie fréquentielle avec max. UP » Imax = 15 mA; ouverture 
   du collecteur avec une résistance pull-up 
   de 22 kΩ, 6 lignes par rotation

Câble standard
Câble plat en PVC, 6x AWG 28, 1 mm

AWG 24 / PVC câble plat avec 
connecteur MOLEX Picoblade 

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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   nmax  Mmax Mmax  
   min-1 g mNm mNm  %

°

N
N
N

mm
mm 

°C

        

      ≤ 4
      
      
      15
      5
      10
      
      ≤ 0,03
      ≤ 0,25
      
      – 25 ... + 80

 8 : 1    635 25 7 38 = 81
 22 : 1    223 26 18 98 ≠ 73
 33 : 1    151 26 22 119 = 60
 112 : 1    44 27 73 180 ≠ 59
 207 : 1    24 27 100 180 = 53
 361 : 1    14 27 100 180 = 53
 814 : 1    6 28 100 180 = 43
 1 257 : 1    4 29 100 180 = 43

UP

Umot

Un

no

kM

fPWM 
η
lel

V DC
V DC
V
 min-1

mNm/A
kHz
%
A

2622 S    006 B SC            012 B SC               

100 mNm

2622 ... B SC
    4 ... 18 4 ... 18
    1,7 ... 18 1,7 ... 18
    6 12 
    6 700 6 650
    9,05 18,1
    96 96
    95 95
    0,02 0,02

Matériau du boîtier     plastique
Matériau des engrenages    métal
Jeu angulaire typique, sans charge
Palier de l’arbre de sortie    roulements à billes
Charge de l’arbre max.:
– radiale (5 mm de la face)
– axiale
Pression sur l’arbre max.
Jeu de l’arbre:
– radial (5 mm de la face)
– axial

Température d’utilisation

Spécifications

Motoréducteurs C.C. sans balais

Spécifications                    ... SC

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.
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Sens de
rotation

(réversible)

RendementRapport  
de réduction 
(nominal)

Couple d’entraînement
Service 

permanent
Service 

intermittent

avec contrôleur de vitesse intégré

Vitesse
de sortie
jusqu'à

Poids 
 avec

moteur

Remarque: vitesse de sortie à 5000 min-1 de vitesse à l'entrée. Basé sur le moteur 2610 ... B SC.

Tension d‘alimentation pour l‘électronique
Tension d‘alimentation pour le moteur
Tension nominal pour le moteur
Vitesse à vide (à UN)
Constante de couple
Fréquence de commutation PWM      
Rendement de l‘électronique 
Courant total de repos pour l‘électronique (à UN) 

Configuration à partir de Motion Manager 6.0 Platine de programmation USB    

Modes de fonctionnement   Contrôle de vitesse intégré par régulateur PI et spécification externe de la valeur   
   de consigne ; commutation par capteurs numériques à effet Hall.  
   Fonctionnement comme régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation   
   fixe en option.
Fonctions supplémentaires  Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe.
   Fonctionnement intermittent (S2) à jusqu‘au double du courant continu. 
   Alimentation électrique séparée pour le moteur et l‘électronique.  
   Changement du sens de rotation par entrée de commutation à part ; lecture du   
   signal de vitesse par sortie fréquence.

Valeurs à 22°C et à tension nominale

www.faulhaber.com
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Informations sur les connexions

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.
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2622 S ... B SC
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Dessin technique

Options, informations pour câbles et connexions

Combinaison de produits

Réducteurs 

intégré

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre    
« Accessoires ».
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4257

  
  

  
  

Informations pour la commande exemple: 2622S012BSC22:1-4257

Options Exécution               Description
   

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil SCS.

Connecteur 1  UP alimentation électronique 4 ... 18 V DC  

2  Umot alimentation moteur 1,7 ... 18V DC 

3  GND Mise à la terre  
 
4  Uncons. tension d'entrée  Uin = 0 ... 10 V | > 10 V ... UP 
   » valeur vitesse pas définie 
  résistance d'entrée Rentrée ≥ 8,9 kΩ
  vitesse définie par 1 V , 1 000 min-1   
   Uin < 0,15 V » arrêt du moteur
   Uin > 0,3 V » démarrage du moteur
5  DIR sens de rotation vers la terre ou U < 0,5 V » dans le sens 
   antihoraire, U > 3 V » dans le sens horaire
  résistance d’entrée Rentrée ≥ 10 kΩ

6 FG sortie fréquentielle avec max. UP » Imax = 15 mA; ouverture 
   du collecteur avec une résistance pull-up 
   de 22 kΩ, 6 lignes par rotation

Câble standard
Câble plat en PVC, 6x AWG 28, 1 mm

AWG 24 / PVC câble plat avec 
connecteur MOLEX Picoblade 

www.faulhaber.com
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 FAULHABER MCS

FAULHABER MCS

   

MCS 3242...BX4 RS/CO avec MC intégré  76 mNm

MCS 3242...BX4 ET  avec MC intégré  76 mNm

MCS 3268...BX4 RS/CO  avec MC intégré  96 mNm

MCS 3268...BX4 ET  avec MC intégré  96 mNm

MCS 3274...BP4 RS/CO  avec MC intégré  160 mNm

MCS 3274...BP4 ET  avec MC intégré  160 mNm
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Systèmes de contrôle du mouvement
V3.0, 4-quadrants PWM
avec interface RS232 ou CANopen

32 W
76 mNm

MCS 3242 ... BX4 RS/CO
Valeurs à 22°C et à tension nominale MCS 3242G 024BX4 RS/CO
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 12 ... 50 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 50 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 4 900 min-1

Couple de pointe (operation S2 pour max. 14s) Mmax. 150 mNm
Constante de couple kM 41,4 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 100 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel 0,06 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 30V) 1 ... 6 200 min-1

     
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 3 000 min-1 (5 mm de la flasque frontale) 50 N
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 5 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Matériau du boîtier aluminium, acier inoxydable
Classe de protection, avec joint V-ring en option IP54
Masse 340 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 76 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 1,82 A
Vitesse nominale nN 2 800 min-1

Interface / Gamme des fonctions ... RS ... CO
Configuration à partir de Motion Manager 6.0 RS232 CANopen
Bus de terrain RS232 CANopen

Modes de fonctionnement PP, PV, PT, CSP, CSV, CST et Homing selon IEC 61800-7-201 et IEC 61800-7-301 ainsi que 
régulation de la position, de la vitesse de rotation et du moment par valeur nominale 
analogique ou dispositif de réglage de la tension

Gamme de vitesse Voir le diagramme du moteur
Programmes utilisateurs 8 programmes utilisateurs (BASIC) max., dont un en fonction autostart
Fonctions supplémentaires Entrée de palpeur, raccordement d‘un deuxième codeur, commande d‘un frein d‘arrêt
Affichages LED pour l‘affichage de l‘état de fonctionnement. 

Trace pour enregistreur (fonction Scope) ou collecteur

M [mNm]
10 9030 4020 6050 70 800

Watt

302010

1 000

0

  2 000

3 000

4 000

5 000

6 000

7 000

8 000

UN

n [min-1]

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique
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Options, informations pour câbles et connexions

5451
5452
5453
5657

Informations pour la commande exemple: MCS3242G024BX4RS-5453

Options Exécution               Description
   

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

X1 Tension d’alimentation
 moteur et électronique 
    

X2 Entrées/sorties DigIn1, DigIn2, DigIn3 TTL ou niveau PLC 
  DigOut1, DigOut2 max. 0,7A courant en continu 
  AnIn1, AnIn2 ± 10V contre AGND
  Uout / GND        5V 
    

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil MCS.

Pour l'utilisation avec des substances huileuses
Radiale par plaque de base

IP54 conformément à CEI 60529 
IP54 conformément à CEI 60529

Garniture d'arbre
Sortie de câble

Garniture d'arbre
Joint de bride moteur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

32GPT
32/3R
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Systèmes de contrôle du mouvement
V3.0, 4-quadrants PWM
avec interface EtherCAT

32 W
76 mNm

MCS 3242 ... BX4 ET
Valeurs à 22°C et à tension nominale MCS 3242G 024BX4 ET
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 12 ... 50 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 50 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 4 900 min-1

Couple de pointe (operation S2 pour max. 14s) Mmax. 150 mNm
Constante de couple kM 41,4 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 100 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel 0,06 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 30V) 1 ... 6 200 min-1

     
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 3 000 min-1 (5 mm de la flasque frontale) 50 N
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 5 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +85 °C
Matériau du boîtier aluminium, acier inoxydable
Classe de protection, avec joint V-ring en option IP54
Masse 356 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 76 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 1,82 A
Vitesse nominale nN 2 800 min-1

Interface / Gamme des fonctions ... ET
Configuration à partir de Motion Manager 6.0 RS232
Bus de terrain EtherCAT

Modes de fonctionnement PP, PV, PT, CSP, CSV, CST et Homing selon IEC 61800-7-201 et IEC 61800-7-301 ainsi que 
régulation de la position, de la vitesse de rotation et du moment par valeur nominale 
analogique ou dispositif de réglage de la tension

Gamme de vitesse Voir le diagramme du moteur
Programmes utilisateurs 8 programmes utilisateurs (BASIC) max., dont un en fonction autostart
Fonctions supplémentaires Entrée de palpeur, raccordement d‘un deuxième codeur, commande d‘un frein d‘arrêt
Affichages LED pour l‘affichage de l‘état de fonctionnement. 

Trace pour enregistreur (fonction Scope) ou collecteur

M [mNm]
10 9030 4020 6050 70 800

Watt

302010

1 000

0

  2 000

3 000

4 000

5 000

6 000

7 000

8 000

UN

n [min-1]

 

Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique
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Echelle réduit
prof.

Options, informations pour câbles et connexions

5452
5453
5657

Informations pour la commande exemple: MCS3242G024 BX4 ET-5453

Options 
  

  
  
  

  
  
  

  
  
  

Options Exécution               Description
  

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement

  

  
 

 

X1 Tension d’alimentation
 moteur et électronique 
    

X2 Entrées/sorties DigIn1, DigIn2, DigIn3 TTL ou niveau PLC 
  DigOut1, DigOut2 max. 0,7A courant en continu 
  AnIn1, AnIn2 ± 10V contre AGND
  Uout / GND        5V

IN  Bus de terrain  EtherCAT IN
OUT  Bus de terrain  EtherCAT OUT 
    

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil MCS.

   

 

Pour l'utilisation avec des substances huileuses
IP54 conformément à CEI 60529 
IP54 conformément à CEI 60529

Garniture d'arbre
Garniture d'arbre
Joint de bride moteur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

32GPT
32/3R
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Mar. 31

Systèmes de contrôle du mouvement
V3.0, 4-quadrants PWM
avec interface RS232 ou CANopen

41 W
96 mNm

MCS 3268 ... BX4 RS/CO
Valeurs à 22°C et à tension nominale MCS 3268G 024BX4 RS/CO
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 12 ... 50 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 50 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 4 700 min-1

Couple de pointe (operation S2 pour max. 150s) Mmax. 190 mNm
Constante de couple kM 43,5 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 100 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel 0,06 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 30V) 1 ... 6 000 min-1

     
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 3 000 min-1 (5 mm de la flasque frontale) 50 N
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 5 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Matériau du boîtier aluminium, acier inoxydable
Classe de protection, avec joint V-ring en option IP54
Masse 378 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 96 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 2,3 A
Vitesse nominale nN 3 700 min-1

Interface / Gamme des fonctions ... RS ... CO
Configuration à partir de Motion Manager 6.0 RS232 CANopen
Bus de terrain RS232 CANopen

Modes de fonctionnement PP, PV, PT, CSP, CSV, CST et Homing selon IEC 61800-7-201 et IEC 61800-7-301 ainsi que 
régulation de la position, de la vitesse de rotation et du moment par valeur nominale 
analogique ou dispositif de réglage de la tension

Gamme de vitesse Voir le diagramme du moteur
Programmes utilisateurs 8 programmes utilisateurs (BASIC) max., dont un en fonction autostart
Fonctions supplémentaires Entrée de palpeur, raccordement d‘un deuxième codeur, commande d‘un frein d‘arrêt
Affichages LED pour l‘affichage de l‘état de fonctionnement. 

Trace pour enregistreur (fonction Scope) ou collecteur
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Remarque:

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Options, informations pour câbles et connexions

5451
5452
5453
5657

Informations pour la commande exemple: MCS3268G024BX4RS-5453

Options Exécution               Description
   

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

X1 Tension d’alimentation
 moteur et électronique 
    

X2 Entrées/sorties DigIn1, DigIn2, DigIn3 TTL ou niveau PLC 
  DigOut1, DigOut2 max. 0,7A courant en continu 
  AnIn1, AnIn2 ± 10V contre AGND
  Uout / GND        5V 
    

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil MCS.

Pour l'utilisation avec des substances huileuses
Radiale par plaque de base

IP54 conformément à CEI 60529 
IP54 conformément à CEI 60529

Garniture d'arbre
Sortie de câble

Garniture d'arbre
Joint de bride moteur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

32GPT
32/3R
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Systèmes de contrôle du mouvement
V3.0, 4-quadrants PWM
avec interface EtherCAT

41 W
96 mNm

MCS 3268 ... BX4 ET
Valeurs à 22°C et à tension nominale MCS 3268G 024BX4 ET
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 12 ... 50 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 50 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 4 700 min-1

Couple de pointe (operation S2 pour max. 150s) Mmax. 190 mNm
Constante de couple kM 43,5 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 100 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel 0,06 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 30V) 1 ... 6 000 min-1

     
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 3 000 min-1 (5 mm de la flasque frontale) 50 N
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 5 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +85 °C
Matériau du boîtier aluminium, acier inoxydable
Classe de protection, avec joint V-ring en option IP54
Masse 394 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 96 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 2,3 A
Vitesse nominale nN 3 700 min-1

Interface / Gamme des fonctions ... ET
Configuration à partir de Motion Manager 6.0 RS232
Bus de terrain EtherCAT

Modes de fonctionnement PP, PV, PT, CSP, CSV, CST et Homing selon IEC 61800-7-201 et IEC 61800-7-301 ainsi que 
régulation de la position, de la vitesse de rotation et du moment par valeur nominale 
analogique ou dispositif de réglage de la tension

Gamme de vitesse Voir le diagramme du moteur
Programmes utilisateurs 8 programmes utilisateurs (BASIC) max., dont un en fonction autostart
Fonctions supplémentaires Entrée de palpeur, raccordement d‘un deuxième codeur, commande d‘un frein d‘arrêt
Affichages LED pour l‘affichage de l‘état de fonctionnement. 

Trace pour enregistreur (fonction Scope) ou collecteur
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Options, informations pour câbles et connexions

5452
5453
5657

Informations pour la commande exemple: MCS3268G024BX4ET-5453

Options 
  

  
  
  

  
  
  

  
  
  

Options Exécution               Description
   

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

X1 Tension d’alimentation
 moteur et électronique 
    

X2 Entrées/sorties DigIn1, DigIn2, DigIn3 TTL ou niveau PLC 
  DigOut1, DigOut2 max. 0,7A courant en continu 
  AnIn1, AnIn2 ± 10V contre AGND
  Uout / GND        5V

IN  Bus de terrain  EtherCAT IN
OUT  Bus de terrain  EtherCAT OUT 
    

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil MCS.

Pour l'utilisation avec des substances huileuses
IP54 conformément à CEI 60529 
IP54 conformément à CEI 60529

Garniture d'arbre
Garniture d'arbre
Joint de bride moteur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

32GPT
32/3R
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Systèmes de contrôle du mouvement
V3.0, 4-quadrants PWM
avec interface RS232 ou CANopen

140 W
160 mNm

MCS 3274 ... BP4 RS/CO
Valeurs à 22°C et à tension nominale MCS 3274G 024BP4 RS/CO
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 12 ... 50 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 50 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 7 400 min-1

Couple de pointe (operation S2 pour max. 1s) Mmax. 320 mNm
Constante de couple kM 28,4 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 100 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel 0,06 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 36V) 1 ... 11 600 min-1

     
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 3 000 min-1 (5 mm de la flasque frontale) 50 N
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 5 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Matériau du boîtier aluminium, acier inoxydable
Classe de protection, avec joint V-ring en option IP54
Masse 524 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 160 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 5,6 A
Vitesse nominale nN 6 350 min-1

Interface / Gamme des fonctions ... RS ... CO
Configuration à partir de Motion Manager 6.0 RS232 CANopen
Bus de terrain RS232 CANopen

Modes de fonctionnement PP, PV, PT, CSP, CSV, CST et Homing selon IEC 61800-7-201 et IEC 61800-7-301 ainsi que 
régulation de la position, de la vitesse de rotation et du moment par valeur nominale 
analogique ou dispositif de réglage de la tension

Gamme de vitesse Voir le diagramme du moteur
Programmes utilisateurs 8 programmes utilisateurs (BASIC) max., dont un en fonction autostart
Fonctions supplémentaires Entrée de palpeur, raccordement d‘un deuxième codeur, commande d‘un frein d‘arrêt
Affichages LED pour l‘affichage de l‘état de fonctionnement. 

Trace pour enregistreur (fonction Scope) ou collecteur
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Options, informations pour câbles et connexions

5451
5452
5453
5657

Informations pour la commande exemple: MCS3274G024BP4RS-5453

Options Exécution               Description
   

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

X1 Tension d’alimentation
 moteur et électronique 
    

X2 Entrées/sorties DigIn1, DigIn2, DigIn3 TTL ou niveau PLC 
  DigOut1, DigOut2 max. 0,7A courant en continu 
  AnIn1, AnIn2 ± 10V contre AGND
  Uout / GND        5V 
    

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil MCS.

Pour l'utilisation avec des substances huileuses
Radiale par plaque de base

IP54 conformément à CEI 60529 
IP54 conformément à CEI 60529

Garniture d'arbre
Sortie de câble

Garniture d'arbre
Joint de bride moteur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

32GPT
32/3R
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Systèmes de contrôle du mouvement
V3.0, 4-quadrants PWM
avec interface EtherCAT

140 W
160 mNm

MCS 3274 ... BP4 ET
Valeurs à 22°C et à tension nominale MCS 3274G 024BP4 ET
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 12 ... 50 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 50 V DC
Tension nominal pour le moteur UN 24 V
Vitesse à vide (à UN) n0 7 400 min-1

Couple de pointe (operation S2 pour max. 1s) Mmax. 320 mNm
Constante de couple kM 28,4 mNm/A
Fréquence de commutation PWM fPWM 100 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel 0,06 A
Gamme de vitesse (jusqu‘à 36V) 1 ... 11 600 min-1

     
Paliers de l‘arbre roulements à billes précontraints
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 3 000 min-1 (5 mm de la flasque frontale) 50 N
– axiale à 3 000 min-1 (pression / traction) 5 N
– axiale à l‘arrêt (pression / traction) 50 N
Jeu de l’arbre:
– radial ≤ 0,015 mm
– axial = 0 mm

Température d‘utilisation -40 ... +85 °C
Matériau du boîtier aluminium, acier inoxydable
Classe de protection, avec joint V-ring en option IP54
Masse 540 g

Valeurs nominales en service permanent
Couple nominal MN 160 mNm
Courant nominal (limite thermique) IN 5,6 A
Vitesse nominale nN 6 350 min-1

Interface / Gamme des fonctions ... ET
Configuration à partir de Motion Manager 6.0 RS232
Bus de terrain EtherCAT

Modes de fonctionnement PP, PV, PT, CSP, CSV, CST et Homing selon IEC 61800-7-201 et IEC 61800-7-301 ainsi que 
régulation de la position, de la vitesse de rotation et du moment par valeur nominale 
analogique ou dispositif de réglage de la tension

Gamme de vitesse Voir le diagramme du moteur
Programmes utilisateurs 8 programmes utilisateurs (BASIC) max., dont un en fonction autostart
Fonctions supplémentaires Entrée de palpeur, raccordement d‘un deuxième codeur, commande d‘un frein d‘arrêt
Affichages LED pour l‘affichage de l‘état de fonctionnement. 

Trace pour enregistreur (fonction Scope) ou collecteur
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Régime intermittent
Point de fonctionnement 
à valeur nominale

Plage de travail recommandée (exemple: tension nominale 24V)

Remarque: Flasque en plastique 
Flasque en métal 

Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie, il comprend également la 
flasque de montage en plastique ou métal 
(Procédure de montage: IM B 5). 

La droite montre le point de travail à tension 
maximale. Tous les points de travail au 
dessus de cette droite exigeront une tension 
d'alimentation Umot > UN.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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Options, informations pour câbles et connexions

5452
5453
5657

Informations pour la commande exemple: MCS3274G024BP4ET-5453

Options 
  

  
  
  

  
  
  

  
  
  

Options Exécution               Description
   

  
  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Fonction Description
 

 

No. Entrées - sorties

  

Raccordement
 

 

 

 
 

  
 

 

X1 Tension d’alimentation
 moteur et électronique 
    

X2 Entrées/sorties DigIn1, DigIn2, DigIn3 TTL ou niveau PLC 
  DigOut1, DigOut2 max. 0,7A courant en continu 
  AnIn1, AnIn2 ± 10V contre AGND
  Uout / GND        5V

IN  Bus de terrain  EtherCAT IN
OUT  Bus de terrain  EtherCAT OUT 
    

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
 de l'appareil MCS.

Pour l'utilisation avec des substances huileuses
IP54 conformément à CEI 60529 
IP54 conformément à CEI 60529

Garniture d'arbre
Garniture d'arbre
Joint de bride moteur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées

32GPT
32/3R
42GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

Codeurs Electroniques de commande

intégré

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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 Moteurs pas à pas

Moteurs pas à pas

   

DM0620  Biphasé à aimant disque 0.25 mNm

AM0820  Biphasé 0.65 mNm

AM1020  Biphasé  1.6 mNm

DM1220  Biphasé à aimant disque 2.4 mNm

AM1524  Two Phase  6 mNm

AM2224  Biphasé  22 mNm

AM2224R3  Biphasé  22 mNm

AM3248  Biphasé 85 mNm

DM40100R  Biphasé à aimant disque 62 mNm

DM52100N  Biphasé à aimant disque 200 mNm

DM52100R  Biphasé à aimant disque 180 mNm

DM52100S  Biphasé à aimant disque 116 mNm

DM66200H  Biphasé  307 mNm



Arriéré
Edition 2023 Nov. 08

Moteurs pas à pas
Biphasé à aimant disque, 
20 pas par tour

0,25 mNm

Série DM0620
Valeurs à 20°C DM0620 0130 0080 0040
Courant nominal par phase (2 phases alimentées) 0,13 0,08 0,04 A
Courant boosté par phase (2 phases alimentées) 0,26 0,16 0,08 A
Tension nominale par phase (2 phases alimentées) 2 3 6 V
Résistance de phase 13,6 30 120 Ω
Inductance de phase (1kHz) 2 4,5 18,5 mH
Couple de maintien (courant nominal dans les 2 phases) 0,25 0,25 0,25 mNm
Couple de maintien (courant boosté) 0,39 0,39 0,39 mNm
Couple résiduel, typ. 0,03 0,03 0,03 mNm
Amplitude de la fcém 0,53 0,83 1,6 V/k step/s

Constante de temps électrique 0,15 ms
Inertie du rotor 0,5·10-9 kgm²
Pas angulaire 18 °
Précision angulaire ±5 %
Accélération angulaire, max. 780·103 rad/s²
Fréquence de résonance 110 Hz

Résistances thermiques 15 / 96,6 K/W 
Constantes de temps thermiques 3,2 / 120 s 
Température d‘utilisation -35 ... +70 °C 
Température des bobines, max. +130 °C 
Paliers de l‘arbre 1) 2) palier frittés roulements à billes précontraints

(code du roulement: SB) (code du roulement: 2R)
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 1 1 mm
– radiale à 5 000 min-1 (3 mm du palier) 0,3 3 N
– axiale à 5 000 min-1 0,5 0,5 N
– axiale à l‘arrêt 0,5 5,8 N
Jeu de l’arbre:
– radial 0,02 0,012 mm
– axial 0 0 mm
Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
Masse 1,1 g
Matériau de l‘aimant NdFeB

M [mNm]
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Plage de travail recommandée 

Paramètres électronique de commande

Valable uniquement pour 2 phases alimentées. 
Lors de l’utilisation d’une électronique de 
commande avec hacheur (mode courant), 
le courant nominal est réglé dans l’électronique 
et la tension utile appliquée est typiquement 
1.5x à 2.5x supérieure à la tension nominale.

Courbes mesurées avec une inertie de charge 
de 3·10-9 kgm2, en mode demi-pas pour la 
courbe “1 x tension nominale”, en mode 1/4   
micro-pas pour les autres courbes.

1 x Tension nominale 

1.5 x Tension nominale * 

2.5 x Tension nominale *

* Courant limité à la valeur nominale 

1) Options de lubrifiants spéciaux disponibles sur demande
2) 2 roulements à billes préchargés disponibles sur demande pour le vide / la basse température (code du roulement : RC).

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

DM0620

M4,5x0,5

(3,35)

1,80,4

1,9

DIN 58400
m=0,12
z=12
x=+0,2

ø1
 -0,007
 -0,011 ø1,75

 -0,03
 -0,05ø5

 0
 -0,018ø6

 -0,010
 -0,058

9,5  ±0,2 5,15  ±0,3 5,15  ±0,3

 ±0,1

80  ±0,2

75  ±0,2

13,4

 ±0,1

2,5

5

B-
B+
A-
A+

B- 



A+

A-B+

0,4

pour réducteur 06/1

Flex PCB pour câbles
Non disponible avec les 
exécutions avec arbre 
double sortie

Connecteurs recommandés
grille de base: 1mm - FPC/FFC, 
4 conducteurs, JST 04FMN-SMT-A-TF

grille de base: 0,5mm - FPC/FFC, 
4 conducteurs, Molex 52745

zone de renfort

Flex PCB
Épaisseur: 0,16 mm. Rayon de courbure 3 mm min. 
Epaisseur de la surface des cosses 
(renfort) 0,3 mm (±0,05), pas flexible

Options et informations de connexion

1  
2
3
4

        

31
35
76
78
11
15
26
28

30
36
75
77

DM06202R008011

 
  

  
 

Fonction

Connexion

Informations pour la commande exemple:

 

Flex PCB 80mm p=1mm
Flex PCB 80mm p=1mm

Flex PCB 80mm p=1mm
Flex PCB 80mm p=1mm
Flex PCB pour câbles
Flex PCB pour câbles
Flex PCB pour câbles
Flex PCB pour câbles

Arbre lisse ø1 mm 
Pignon pour réducteur 06/1

Arbre lisse, pour vis métriques M1.2
Arbre lisse, pour vis métriques M1.6
Arbre lisse ø1 mm 
Pignon pour réducteur 06/1
Arbre lisse, pour vis métriques M1.2
Arbre lisse, pour vis métriques M1.6

Remarque: L’exécution standard est livrée avec un Flex PCB de 80mm que l’utilisateur peut couper comme indiqué sur le schéma ci-dessus. 
Une version avec PCB prédécoupé est disponible sur demande.

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

Description arbre avantType de circuit
       Exécutions moteur
Arbre simple 
sortie

Arbre double 
sortie No.

Fils simples Fils simples (PTFE), longueur 50/100/150/300 mm
Connecteur Fils simples (PVC), longueur length 50/100/150/300 mm ou fils simples (ETFE/PTFE), longueur 150 mm avec connecteur Molex 51021-0400

Options Description

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

06/1
M1,2 x 0,25 x L1
M1,6 x 0,35 x L1
06L ... SL
06L ... HL

MCST 3601 Le détail des options de câblage 
figure dans la note d’application 
AN 010 à télécharger sur le site 
web de FAULHABER.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Nov. 08

Moteurs pas à pas
Biphasé, 20 pas par tour  

0,65 mNm

Série AM0820
Valeurs à 20°C AM0820   0225 0150 0080
Courant nominal par phase (2 phases alimentées)   0,225 0,15 0,08 A
Courant boosté par phase (2 phases alimentées)   0,45 0,3 0,16 A
Tension nominale par phase (2 phases alimentées)   2 3 5 V
Résistance de phase   7,3 18 56 Ω
Inductance de phase (1kHz)   1,4 3,9 12,6 mH
Couple de maintien (courant nominal dans les 2 phases)   0,65 0,65 0,65 mNm
Couple de maintien (courant boosté)   1 1 1 mNm
Couple résiduel, typ.   0,13 0,13 0,13 mNm
Amplitude de la fcém   0,8 1,3 2,4 V/k step/s
     
Constante de temps électrique 0,21 ms
Inertie du rotor 2,75·10-9 kgm²
Pas angulaire 18 °
Précision angulaire ±10 %
Accélération angulaire, max. 363·103 rad/s²
Fréquence de résonance 75 Hz
     
Résistances thermiques 4,1 / 65,3 K/W 
Constantes de temps thermiques 3,5 / 160 s 
Température d‘utilisation -30 ... +70 °C 
Température des bobines, max. +130 °C 
Paliers de l‘arbre 1) 2) paliers frittés roulements à billes précontraints
  (code du roulement: SB) (code du roulement: 2R)
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 1 1 mm
– radiale à 5 000 min-1 (3 mm du palier) 0,3 3 N
– axiale à 5 000 min-1 0,2 1,5 N
– axiale à l‘arrêt 0,2 5,8 N
Jeu de l’arbre:
– radial 0,015 0,012 mm
– axial 0,14 0 mm
Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
Masse 3,3 g
Matériau de l‘aimant NdFeB

M [mNm]
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Plage de travail recommandée 

Paramètres électronique de commande

Valable uniquement pour 2 phases alimentées. 
Lors de l’utilisation d’une électronique de 
commande avec hacheur (mode courant), 
le courant nominal est réglé dans l’électronique 
et la tension utile appliquée est typiquement 
2.5x à 5x supérieure à la tension nominale.

Courbes mesurées avec une inertie de charge 
de 6·10-9 kgm2, en mode demi-pas pour la 
courbe “1 x tension nominale”, en mode 1/4   
micro-pas pour les autres courbes.

1 x Tension nominale 

2.5x Tension nominale * 

5x Tension nominale *

* Courant limité à la valeur nominale 

1) Options de lubrifiants spéciaux disponibles sur demande
2) 2 roulements à billes préchargés disponibles sur demande pour le vide / la basse température (code du roulement : RC).

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

AM0820

5,15

-0,011
-0,007

-0,012
0

-0,06
0

ø1ø6

M5,5x0,5

ø8

13,8 6±0,2 ±0,2 5,15

1,8

2,8

5,3
2,75

±0,2(3,5)
2
±0,2

1,9 1,71,8
0,4

0
-0,05

-0,05
-0,03

ø2,34 -0,06
-0,04

ø1,93

(0,8)

DIN 58400
m=0,16
z=12
x=+0,2

DIN 58400
m=0,16
z=12
x=+0,2

DIN 58400
m=0,14
z=11
x=+0,3

1,8

5,15±0,3

-0,06
 -0,04

ø2,92

pour réducteur
08/1

pour réducteurs
08/2, 08/3

4x cosses pour
assemblage de câbles

pour réducteur
10/1

Options et informations de connexion

1  
2
3
4
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45
46

AM08202R015001

 
  

  
 

Fonction

Connexion

Informations pour la commande exemple:

 

Arbre lisse
Pignon pour réducteur 08/1

Pignon pour réducteur 10/1
Pignon pour réducteur 08/2, 08/3
Arbre pour vis métriques M1,2
Arbre pour vis métriques M2 - M3

Arbre pour vis métriques M1,6
Arbre lisse pour codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)
Pignon pour réducteur 08/1 pour codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)

Pignon pour réducteur 10/1 pour codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)
Pignon pour réducteur 08/2, 08/3 pour codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)
Arbre pour vis métriques M1,2 pour codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)
Arbre pour vis métriques M2 - M3 pour codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)

Arbre pour vis métriques M1,6 pour codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

Description arbre avant
       Exécutions moteur
Arbre simple 
sortie

Arbre double 
sortie No.

Fils simples Fils simples (PTFE), longueur 50/100/150/300 mm
Connecteur Fils simples (PVC), longueur length 50/100/150/300 mm ou fils simples (ETFE/PTFE), longueur 150 mm avec connecteur Molex 51021-0400

Options Description

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

08/1
08/2
08/3
10/1
M1,2 x 0,25 x L1
M1,6 x 0,35 x L1
M2 x 0,2 x L1
M3 x 0,5 x L1
08L ... SL
08L ... HL
10L ... SL

IEP3-4096 MCST 3601 Le détail des options de câblage 
figure dans la note d’application 
AN 010 à télécharger sur le site 
web de FAULHABER.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Nov. 08

Moteurs pas à pas
Biphasé, 20 pas par tour  

1,6 mNm

Série AM1020
Valeurs à 20°C AM1020   0250 0180 0090 0045
Courant nominal par phase (2 phases alimentées)   0,25 0,18 0,09 0,045 A
Courant boosté par phase (2 phases alimentées)   0,5 0,36 0,18 0,09 A
Tension nominale par phase (2 phases alimentées)   2 3 6 12 V
Résistance de phase   8 16 65 250 Ω
Inductance de phase (1kHz)   2,4 5,2 21,4 80,1 mH
Couple de maintien (courant nominal dans les 2 phases)   1,6 1,6 1,6 1,6 mNm
Couple de maintien (courant boosté)   2,4 2,4 2,4 2,4 mNm
Couple résiduel, typ.   0,14 0,14 0,14 0,14 mNm
Amplitude de la fcém   1,8 2,6 5,3 10,5 V/k step/s
     
Constante de temps électrique 0,32 ms
Inertie du rotor 9·10-9 kgm²
Pas angulaire 18 °
Précision angulaire ±10 %
Accélération angulaire, max. 256·103 rad/s²
Fréquence de résonance 65 Hz
     
Résistances thermiques 3,9 / 53,8 K/W 
Constantes de temps thermiques 4,5 / 200 s 
Température d‘utilisation -35 ... +70 °C 
Température des bobines, max. +130 °C 
Paliers de l‘arbre 1) 2) paliers frittés roulements à billes précontraints
  (code du roulement: SB) (code du roulement: 2R)
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 1,2 1,2 mm
– radiale à 5 000 min-1 (3 mm du palier) 0,3 4 N
– axiale à 5 000 min-1 0,3 3 N
– axiale à l‘arrêt 0,3 11 N
Jeu de l’arbre:
– radial 0,015 0,012 mm
– axial 0,15 0 mm
Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
Masse 5,5 g
Matériau de l‘aimant NdFeB

M [mNm]
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Plage de travail recommandée 

Paramètres électronique de commande

Valable uniquement pour 2 phases alimentées. 
Lors de l’utilisation d’une électronique de 
commande avec hacheur (mode courant), 
le courant nominal est réglé dans l’électronique 
et la tension utile appliquée est typiquement 
2.5x à 5x supérieure à la tension nominale.

Courbes mesurées avec une inertie de charge 
de 6·10-9 kgm2, en mode demi-pas pour la 
courbe “1 x tension nominale”, en mode 1/4   
micro-pas pour les autres courbes.

1x Tension nominale 

2.5x Tension nominale * 

5x Tension nominale *

* Courant limité à la valeur nominale 

1) Options de lubrifiants spéciaux disponibles sur demande
2) 2 roulements à billes préchargés disponibles sur demande pour le vide / la basse température (code du roulement : RC).

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

AM1020

Z.9 m=0,2
x=+0,35
DIN 58400DIN 58400

x=+0,2

(5,6)

Z.12 m=0,2

2,10(2,15)1,8

15,9

ø1,2
-0,007
-0,011-0,07ø10

0
-0,012
0

ø6

M5,5x0,5

±0,2

±0,03

5,15±0,2 5,15±0,2

6,5±0,2(1,6)
2,13

1,93
0,4

ø2,38
-0,01
-0,03-0,06

 -0,04
ø2,92

DIN 58400
x=+0,2
Z.12 m=0,25

3
6,9 ±0,2

-0,06
 -0,04

ø3,65

2,2

4,0

6,8
3,60

pour réducteur
10/1

pour réducteur
12/4

pour réducteurs
12/3, 12/5

4x cosses pour
assemblage de câbles

Options et informations de connexion

1  
2
3
4

        

01
08
10
21
23
25
31

00
09
11
20
22
24
30
40
41
42
43
44
45
46

AM10202R018001

Fonction

Connexion

Informations pour la commande exemple:

 

Arbre lisse
Pignon pour réducteur 10/1

Pignon pour réducteur 12/4

Pignon pour réducteur 12/5, 12/3
Arbre pour vis métriques M1,2
Arbre pour vis métriques M2 - M3

Arbre pour vis métriques M1,6

Arbre lisse pour codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)

Pignon pour réducteur 10/1 avec codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)

Pignon pour réducteur 12/4 avec codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)
Pignon pour réducteur 12/5, 12/3 avec codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)

Arbre pour vis métriques M1,2 avec codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)

Arbre pour vis métriques M2 - M3 avec codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)
Arbre pour vis métriques M1,6 avec codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

Description arbre avant
        Exécutions moteur
Arbre simple 
sortie

Arbre double 
sortie No.

Fils simples Fils simples (PTFE), longueur 50/100/150/300 mm
Connecteur Fils simples (PVC), longueur length 50/100/150/300 mm ou fils simples (ETFE/PTFE), longueur 150 mm avec connecteur Molex 51021-0400

Options Description

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

10/1
12/3
12/4
12/5
M1,2 x 0,25 x L1
M1,6 x 0,35 x L1
M2 x 0,2 x L1
M3 x 0,5 x L1
10L ... SL

IEP3-4096 MCST 3601 Le détail des options de câblage 
figure dans la note d’application 
AN 010 à télécharger sur le site 
web de FAULHABER.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Moteurs pas à pas
Biphasé à aimant disque, 
20 pas par tour, moteur micropas

 
2,4 mNm

Série DM1220
Valeurs à 20°C DM1220   0330 0220 0110 0055
Courant nominal par phase (2 phases alimentées)   0,33 0,22 0,11 0,055 A
Courant boosté par phase (2 phases alimentées)   0,66 0,44 0,22 0,11 A
Tension nominale par phase (2 phases alimentées)   2 3 6 12 V
Résistance de phase   4,5 10,4 41 168 Ω
Inductance de phase (1kHz)   1,3 3,5 13 57 mH
Couple de maintien (courant nominal dans les 2 phases)   2,4 2,4 2,4 2,4 mNm
Couple de maintien (courant boosté)   4,1 4,1 4,1 4,1 mNm
Couple résiduel, typ.   0,07 0,07 0,07 0,07 mNm
Amplitude de la fcém   1,7 2,6 5 10 V/k step/s
     
Constante de temps électrique 0,28 ms
Inertie du rotor 18,5·10-9 kgm²
Pas angulaire 18 °
Précision angulaire ±3 %
Accélération angulaire, max. 221·103 rad/s²
Fréquence de résonance 55 Hz
     
Résistances thermiques 11,9 / 46,5 K/W 
Constantes de temps thermiques 5 / 300 s 
Température d‘utilisation -35 ... +70 °C 
Température des bobines, max. +130 °C 
Paliers de l‘arbre 1) 2) palier frittés roulements à billes précontraints
  (code du roulement: SB) (code du roulement: 2R)
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 1,5 1,5 mm
– radiale à 5 000 min-1 (3 mm du palier) 0,5 6 N
– axiale à 5 000 min-1 3 3 N
– axiale à l‘arrêt 3 17 N
Jeu de l’arbre:
– radial 0,015 0,012 mm
– axial 0 0 mm
Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
Masse 9 g
Matériau de l‘aimant NdFeB

M [mNm]
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Plage de travail recommandée 

Paramètres électronique de commande

Valable uniquement pour 2 phases alimentées. 
Lors de l’utilisation d’une électronique de 
commande avec hacheur (mode courant), 
le courant nominal est réglé dans l’électronique 
et la tension utile appliquée est typiquement 
2.5x à 5x supérieure à la tension nominale.

Courbes mesurées avec une inertie de charge 
de 20·10-9 kgm2, en mode demi-pas pour la 
courbe “1 x tension nominale”, en mode 1/4   
micro-pas pour les autres courbes.

1 x Tension nominale 

2.5x Tension nominale * 

5x Tension nominale *

* Courant limité à la valeur nominale 

1) Options de lubrifiants spéciaux disponibles sur demande
2) 2 roulements à billes préchargés disponibles sur demande pour le vide / la basse température (code du roulement : RC).

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

DM1220

(4x) ø0,60
(4x) ø1,20

ø15,5

ø1,5
-0,007
-0,011-0,07ø12

0
-0,018
0

ø6

M5,5x0,5

ø11,2

z=9

ø2,38

x=+0,35

m=0,2
DIN 58400

-0,030

DIN 58400
m=0,25
z=12
x=+0,2

-0,06
-0,04

ø3,65

6,17

DIN 58400
m=0,2
z=12
x=+0,2

-0,06ø2,92
-0,04 -0,010

ø7,5

90°

1,80

5,15±0,2 5,15±0,2 6,9 ±0,2

A+ B+A- B-

A+ B+

A-B-

2,10 3,0(2,15)

2

1,9

0,4

6±0,217,6 ±0,2(0,5)

(3,1)

pour réducteur
10/1

pour réducteur
12/3, 12/5

pour réducteur
12/4

connexions 
(3x) 13° sur ø13,7

Circuit 
imprimé rond

Circuit avec 
cosses à souder

4x cosses pour
assemblage de câbles

Options et informations de connexion

1  
2
3
4
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52

DM12202R033051

 
  

  
 

Fonction

Connexion

Informations pour la commande exemple:

 

Circuit rond
Circuit rond

Circuit rond
Circuit rond
Circuit rond
Circuit avec cosses à souder
Circuit avec cosses à souder
Circuit avec cosses à souder

Circuit avec cosses à souder
Circuit avec cosses à souder

Arbre lisse, pour vis métriques M3
Pignon pour réducteur 10/1

Pignon pour réducteur 12/4
Pignon pour réducteur 12/3, 12/5

Arbre lisse, pour et vis métriques M2

Arbre lisse, pour vis métriques M3
Pignon pour réducteur 10/1

Pignon pour réducteur 12/4
Pignon pour réducteur 12/3, 12/5

Arbre lisse, pour et vis métriques M2

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

Description arbre avantType de circuit
       Exécutions moteur
Arbre simple 
sortie

Arbre double 
sortie No.

Fils simples Fils simples (PTFE), longueur 50/100/150/300 mm
Connecteur Fils simples (PVC), longueur length 50/100/150/300 mm ou fils simples (ETFE/PTFE), longueur 150 mm avec connecteur Molex 51021-0400

Options Description

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

10/1
12/3
12/4
12/5
M2 x 0,2 x L1
M3 x 0,5 x L1
10L ... SL

MCST 3601 Le détail des options de câblage 
figure dans la note d’application 
AN 010 à télécharger sur le site 
web de FAULHABER.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Nov. 08

Moteurs pas à pas
Biphasé, 24 pas par tour  

6 mNmMoteurs pas à pas
Biphasé, 24 pas par tour  

6 mNm

Série AM1524
Valeurs à 20°C AM1524   0450 0250 0150 0075
Courant nominal par phase (2 phases alimentées)   0,45 0,25 0,15 0,075 A
Courant boosté par phase (2 phases alimentées)   0,9 0,5 0,3 0,15 A
Tension nominale par phase (2 phases alimentées)   2 3,5 6 12 V
Résistance de phase   3,6 12,5 35 145 Ω
Inductance de phase (1kHz)   1,9 6,3 16,5 70,6 mH
Couple de maintien (courant nominal dans les 2 phases)   6 6 6 6 mNm
Couple de maintien (courant boosté)   10 10 10 10 mNm
Couple résiduel, typ.   0,51 0,51 0,51 0,51 mNm
Amplitude de la fcém   2,4 4,4 7,2 14,7 V/k step/s
     
Constante de temps électrique 0,5 ms
Inertie du rotor 45·10-9 kgm²
Pas angulaire 15 °
Précision angulaire ±10 %
Accélération angulaire, max. 222·103 rad/s²
Fréquence de résonance 60 Hz
     
Résistances thermiques 12,9 / 31,6 K/W 
Constantes de temps thermiques 6 / 350 s 
Température d‘utilisation -35 ... +70 °C 
Température des bobines, max. +130 °C 
Paliers de l‘arbre 1) 2) paliers frittés roulements à billes précontraints
  (code du roulement: SB) (code du roulement: 2R)
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 1,5 1,5 mm
– radiale à 5 000 min-1 (3 mm du palier) 0,5 6 N
– axiale à 5 000 min-1 0,5 2 N
– axiale à l‘arrêt 0,5 17 N
Jeu de l’arbre:
– radial 0,015 0,012 mm
– axial 0,15 0 mm
Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
Masse 12 g
Matériau de l‘aimant NdFeB

M [mNm]
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Plage de travail recommandée 

Paramètres électronique de commande

Valable uniquement pour 2 phases alimentées. 
Lors de l’utilisation d’une électronique de 
commande avec hacheur (mode courant), 
le courant nominal est réglé dans l’électronique 
et la tension utile appliquée est typiquement 
2.5x à 5x supérieure à la tension nominale.

Courbes mesurées avec une inertie de charge 
de 50·10-9 kgm2, en mode demi-pas pour la 
courbe “1 x tension nominale”, en mode 1/4   
micro-pas pour les autres courbes.

1 x Tension nominale 

2.5x Tension nominale * 

5x Tension nominale *

* Courant limité à la valeur nominale 

1) Options de lubrifiants spéciaux disponibles sur demande
2) 2 roulements à billes préchargés disponibles sur demande pour le vide / la basse température (code du roulement : RC).

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

1) Options de lubrifiants spéciaux disponibles sur demande
2) 2 roulements à billes préchargés disponibles sur demande pour le vide / la basse température (code du roulement : RC).

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Nov. 08

Dessin technique

AM1524

(6,85)

60°

60°

40°
80°

4x M1,6x1,5max.

ø10

ø15 ø1,5

ø6 

8,1

1
1,65

16,4

4

B A

1

±0,05

-0,07
0

-0,018
0

-0,011
-0,007

(1,05) 4,55

2,11,3

DIN 58400
x=+0,35
Z=9 m=0,2

ø2,38 -0,045
0

-0,011
-0,007

4x ø0,75

2,54

108,5

10

1

AB

4

±0,2 ±0,2 ±0,2±0,2

4,45

4,3

ø1,5 

Circuit imprimé rond

Circuit imprimé avec cosses 
à souder

4x cosses pour
assemblage de câbles

pour réducteur
15A

pour réducteurs
15/5, 15/5 S, 15/8, 16A

Options et informations de connexion

1  
2
3
4

        

55
57
70
83
05
07
72
23

54
56
71
82
04
06
73
22
40
41

42
43

AM15242R015055

 
  

  
 

Fonction

Connexion

Informations pour la commande exemple:

 

Circuit rond
Circuit rond

Circuit rond
Circuit rond

Circuit rond
Circuit rond

Circuit rond
Circuit rond

Circuit avec cosses à souder
Circuit avec cosses à souder
Circuit avec cosses à souder
Circuit avec cosses à souder

Arbre lisse, L=8,1 mm pour réducteur 15/10, 16/7, 17/1 et vis métriques M3
Pignon pour réducteur 15/5, 15/5 S, 15/8 et 16A

Arbre lisse, L=4,3 mm pour réducteur 15A
Arbre lisse, pour vis métriques M2
Arbre lisse, L=8,1 mm pour réducteur 15/10, 16/7, 17/1 et vis métriques M3
Pignon pour réducteur 15/5, 15/5 S, 15/8 et 16A
Arbre lisse, L=4,3 mm pour réducteur 15A

Arbre lisse, pour vis métriques M2 et pour codeur IEP3 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)
Arbre lisse, L=8,1 mm pour réducteur 15/10, 16/7, 17/1 et vis métriques M3, 
pour codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)  
Pignon pour réducteur 15/5, 15/5 S, 15/8 et 16A, pour codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)  
Arbre lisse, L=4,3 mm pour réducteur 15A et pour codeur IEP3-4096 (un câble moteur supplémentaire est nécessaire)  

Arbre lisse, pour vis métriques M2

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

Description arbre avantType de circuit
        Exécutions moteur
Arbre simple 
sortie

Arbre double 
sortie No.

Fils simples Fils simples (PTFE), longueur 50/100/150/300 mm
Connecteur Fils simples (PVC), longueur length 50/100/150/300 mm ou fils simples (ETFE/PTFE), longueur 150 mm avec connecteur Molex 51021-0400

Options Description

Dessin technique

Options et informations de connexion

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

15A
15/5
15/5 S
15/8
15/10
16A
16/7
17/1
M2 x 0,2 x L1
M3 x 0,5 x L1

IEP3-4096 MCST 3601 Le détail des options de câblage 
figure dans la note d’application 
AN 010 à télécharger sur le site 
web de FAULHABER.

Combinaison de produits

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Nov. 08

Moteurs pas à pas
Biphasé, 24 pas par tour  

22 mNm

Série AM2224
Valeurs à 20°C AM2224   1000 0500 0250 0125
Courant nominal par phase (2 phases alimentées)   1 0,5 0,25 0,125 A
Courant boosté par phase (2 phases alimentées)   2 1 0,5 0,25 A
Tension nominale par phase (2 phases alimentées)   1,4 3 6 12 V
Résistance de phase   0,9 4,8 18 75 Ω
Inductance de phase (1kHz)   0,9 4,3 16,3 65,6 mH
Couple de maintien (courant nominal dans les 2 phases)   22 22 22 22 mNm
Couple de maintien (courant boosté)   37 37 37 37 mNm
Couple résiduel, typ.   1,47 1,47 1,47 1,47 mNm
Amplitude de la fcém   3,8 8,3 16,3 32,7 V/k step/s
     
Constante de temps électrique 1,7 ms
Inertie du rotor 253·10-9 kgm²
Pas angulaire 15 °
Précision angulaire ±10 %
Accélération angulaire, max. 146·103 rad/s²
Fréquence de résonance 45 Hz
     
Résistances thermiques 4,8 / 20,4 K/W 
Constantes de temps thermiques 10 / 620 s 
Température d‘utilisation -35 ... +70 °C 
Température des bobines, max. +130 °C 
Paliers de l‘arbre 1) 2) paliers frittés roulements à billes précontraints
  (code du roulement: SB) (code du roulement: 2R)
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 2 2 mm
– radiale à 5 000 min-1 (3 mm du palier) 1,5 8 N
– axiale à 5 000 min-1 0,5 4 N
– axiale à l‘arrêt 0,5 24,8 N
Jeu de l’arbre:
– radial 0,03 0,015 mm
– axial 0,2 0 mm
Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
Masse 43 g
Matériau de l‘aimant NdFeB
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Plage de travail recommandée 

Paramètres électronique de commande

Valable uniquement pour 2 phases alimentées. 
Lors de l’utilisation d’une électronique de 
commande avec hacheur (mode courant), 
le courant nominal est réglé dans l’électronique 
et la tension utile appliquée est typiquement 
4x à 8x supérieure à la tension nominale.

Courbes mesurées avec une inertie de charge 
de 600·10-9 kgm2, en mode demi-pas pour la 
courbe “1 x tension nominale”, en mode 1/4   
micro-pas pour les autres courbes.

1 x Tension nominale 

4x Tension nominale * 

8x Tension nominale *

* Courant limité à la valeur nominale 

1) Options de lubrifiants spéciaux disponibles sur demande
2) 2 roulements à billes préchargés disponibles sur demande pour le vide / la basse température (code du roulement : RC).

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Nov. 08

Dessin technique

DIN 867
x=+0,25
z=12 m=0,3

6,4
max.

120°

ø12

ø22 ø2ø7 

8,1

 (4x)M2x2,5

(6,9)

(1,7) 1,95

27,7

-0,08
    0

-0,022
0

-0,011
-0,007

ø4,35 -0,07
-0,02

14

A
60°

60° 1

8,1

±0,2±0,2

±0,2

AM2224

43°

7,25

B

2,54

7,62

ø1,5 -0,016
-0,01

6,6 ±0,2

pour réducteurs 
22/2, 22/5

pour réducteurs 
22E, 22EKV

4x cosses pour
assemblage de câbles

Options et informations de connexion

1  
2
3
4

        

10
12
14

11
13
15
16
17
18

AM22242R050010

 
  

  
 

Fonction

Connexion

Informations pour la commande exemple:

 

Arbre lisse, L=8,1 mm ø2 pour réducteur 20/1R, 22/7, 23/1, 22GPT et actuateurs linéaires 22L
Arbre lisse, L=6,6 mm ø1,5 pour réducteur 22E, 22 EKV

Pignon pour réducteur 22/, 22/5
Arbre lisse, L=8,1 mm ø2 pour réducteur 20/1R, 22/7, 23/1, 22GPT et actuateurs linéaires 22L avec codeur PE22-120
Arbre lisse, L=6,6 mm ø1,5 pour réducteur 22E, 22 EKV avec codeur PE22-120
Pignon pour réducteur 22/, 22/5 avec codeur PE22-120

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

Description arbre avant
      Exécutions moteur
Arbre simple 
sortie

Arbre double 
sortie No.

Fils simples Fils simples (PTFE), longueur 50/100/150/300 mm
Connecteur Fils simples (PVC), longueur length 50/100/150/300 mm ou fils simples (ETFE/PTFE), longueur 150 mm avec connecteur Molex 51021-0400

Options Description

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

20/1R
22E
22EKV
22GPT
22/2
22/5
22/7
23/1
22L ... ML
22L ... SB
22L ... PB

PE22-120 MCST 3601 Le détail des options de câblage 
figure dans la note d’application 
AN 010 à télécharger sur le site 
web de FAULHABER.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Nov. 08

Moteurs pas à pas
Biphasé, 24 pas par tour  

22 mNm

Série AM2224R3
Valeurs à 20°C AM2224R3   1000 0500 0250 0125
Courant nominal par phase (2 phases alimentées)   1 0,5 0,25 0,125 A
Courant boosté par phase (2 phases alimentées)   2 1 0,5 0,25 A
Tension nominale par phase (2 phases alimentées)   1,4 3 6 12 V
Résistance de phase   0,9 4,8 18 75 Ω
Inductance de phase (1kHz)   0,9 4,3 16,3 65,6 mH
Couple de maintien (courant nominal dans les 2 phases)   22 22 22 22 mNm
Couple de maintien (courant boosté)   37 37 37 37 mNm
Couple résiduel, typ.   1,47 1,47 1,47 1,47 mNm
Amplitude de la fcém   3,8 8,3 16,3 32,7 V/k step/s
     
Constante de temps électrique 0,92 ms
Inertie du rotor 253·10-9 kgm²
Pas angulaire 15 °
Précision angulaire ±10 %
Accélération angulaire, max. 146·103 rad/s²
Fréquence de résonance 45 Hz
     
Résistances thermiques 4,8 / 20,4 K/W 
Constantes de temps thermiques 10 / 620 s 
Température d‘utilisation -35 ... +70 °C 
Température des bobines, max. +130 °C 
Paliers de l‘arbre 1) 2) roulements à billes précontraints
  (code du roulement: R3)
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 3 mm
– radiale à 5 000 min-1 (3 mm du palier) 20 N
– axiale à 5 000 min-1 4 N
– axiale à l‘arrêt 56,5 N
Jeu de l’arbre:
– radial 0,015 mm
– axial 0 mm
Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
Masse 50,5 g
Matériau de l‘aimant NdFeB
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Plage de travail recommandée 

Paramètres électronique de commande

Valable uniquement pour 2 phases alimentées. 
Lors de l’utilisation d’une électronique de 
commande avec hacheur (mode courant), 
le courant nominal est réglé dans l’électronique 
et la tension utile appliquée est typiquement 
4x à 8x supérieure à la tension nominale.

Courbes mesurées avec une inertie de charge 
de 600·10-9 kgm2, en mode demi-pas pour la 
courbe “1 x tension nominale”, en mode 1/4   
micro-pas pour les autres courbes.

1 x Tension nominale 

4x Tension nominale * 

8x Tension nominale *

* Courant limité à la valeur nominale 

1) Options de lubrifiants spéciaux disponibles sur demande
2) 2 roulements à billes préchargés disponibles sur demande pour le vide / la basse température (code du roulement : RC).

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Nov. 08

Dessin technique

AM2224R3
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4x cosses pour
assemblage de câbles

Options, informations pour câbles et connexions

1  
2
3
4

        

30
85
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84
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AM2224R3025031

 
  

  
 

Fonction

Connexion

Informations pour la commande exemple:

 

Arbre lisse pour réducteur 26/1R 
Arbre lisse pour vis métrique M3

Arbre lisse pour réducteur 26/1R ou pour codeur PE22-120
Arbre lisse pour vis métrique M3 et codeur PE22-120

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

Description arbre avant
       Exécutions moteur
Arbre simple 
sortie

Arbre double 
sortie No.

Fils simples Fils simples (PTFE), longueur 50/100/150/300 mm
Connecteur Fils simples (PVC), longueur length 50/100/150/300 mm ou fils simples (ETFE/PTFE), longueur 150 mm avec connecteur Molex 51021-0400

Options Description

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

26/1R
M3 x 0,5 x L1

PE22-120 MCST 3601 Le détail des options de câblage 
figure dans la note d’application 
AN 010 à télécharger sur le site 
web de FAULHABER.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré

Moteurs pas à pas
Biphasé, 48 pas par tour

85 mNm

Série AM3248
Valeurs à 20°C AM3248 0700
Courant nominal par phase (2 phases alimentées) 0,7 A
Courant boosté par phase (2 phases alimentées) 1,4 A
Résistance de phase 1,9 Ω
Inductance de phase (1kHz) 5,2 mH
Couple de maintien (courant nominal dans les 2 phases) 85 mNm
Couple de maintien (courant boosté) 152 mNm
Couple résiduel, typ. 16 mNm
Amplitude de la fcém 7,8 V/k step/s

Constante de temps électrique 2,7 ms
Inertie du rotor 900·10-9 kgm²
Pas angulaire 7,5 °
Précision angulaire ±12 %
Accélération angulaire, max. 169·103 rad/s²
Fréquence de résonance 49 Hz

Résistances thermiques 3,4 / 9 K/W 
Constantes de temps thermiques 19 / 900 s 
Température d‘utilisation -35 ... +70 °C 
Température des bobines, max. +130 °C 
Paliers de l‘arbre 1) 2) roulements à billes précontraints

(code du roulement: 2R)
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 5 000 min-1 (13 mm du palier) 50 N
– axiale à 5 000 min-1 10 N
– axiale à l‘arrêt 140 N
Jeu de l’arbre:
– radial 0,015 mm
– axial 0 mm
Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
Masse 160 g
Matériau de l‘aimant NdFeB
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Plage de travail recommandée 

Paramètres électronique de commande

Courbes mesurées avec une inertie de charge 
de 1.49·10-5 kgm2 sur le moteur
AM32482R070000 en utilisant un contrôleur
Trinamic TMCM-1260 avec 256 micro-pas pour 
pas entier et un courant RMS de 700mA.

1) Options de lubrifiants spéciaux disponibles sur demande
2) 2 roulements à billes préchargés disponibles sur demande pour le vide / la basse température (code du roulement : RC).

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré

Dessin technique

AM3248

14
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(3x)
M3x4,7max.

(52,5°)

4x cosses pour
assemblage de câbles

Options et informations de connexion

1  
2
3
4

00
10

AM32482R070010

Fonction

Connexion

Informations pour la commande exemple:

 

Arbre lisse (avec codeur IE3-1024 un câble moteur supplémentaire est nécessaire)
Arbre lisse pour réducteur 32GPT et actuateurs linéaires 32L (avec codeur IE3-1024 
un câble moteur supplémentaire est nécessaire)

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

Description arbre avant
       Exécutions moteur
Arbre simple 
sortie

Arbre double 
sortie No.

Fils simples Fils simples (PTFE), longueur 50/100/150/300 mm
Connecteur Fils simples (PVC), longueur length 50/100/150/300 mm ou fils simples (ETFE/PTFE), longueur 150 mm avec connecteur Molex 51021-0400

Options Description

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

32GPT
32L ... TL
32L ... ML
32L ... SB
32L ... PB

IE3-1024 MCST 3601 Le détail des options de câblage 
figure dans la note d’application 
AN 010 à télécharger sur le site 
web de FAULHABER.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2022 Nov. 25

Moteurs pas à pas
Biphasé à aimant disque, 
100 pas par tour, moteur micropas

 
62 mNm

Série DM40100R
Valeurs à 20°C DM40100R 2630  1550  0940 
Connexion Parallèle Série Parallèle Série Parallèle Série
Courant nominale par phase (1 phase alimentée) 2,63 1,32 1,55 0,78 0,94 0,47 A
Courant boosté par phase (1 phase alimentée) 5,09 2,55 4,6 2,3 1,81 0,91 A
Résistance de phase 0,9 3,8 2,9 11,8 7,5 30 Ω
Inductance de phase (1kHz) 1,15 4,6 3,3 13,2 9 36 mH
Couple de maintien (courant nominal dans 1 phase) 62 62 62 62 62 62 mNm
Couple de maintien (courant boosté) 120 120 120 120 120 120 mNm
Couple résiduel, typ. 3 3 3 3 3 3 mNm
Amplitude de la fcém 1,47 2,95 2,5 5 4,14 8,27 V/k step/s
     
Constante de temps électrique 1,2 ms
Inertie du rotor 2,7·10-7 kgm²
Pas angulaire 3,6 °
Précision angulaire ±6 %
Accélération angulaire, max. 444·103 rad/s²
Vitesse jusqu‘à 10 000 min-1

Fréquence de résonance 75 Hz
     
Résistances thermiques 14 K/W 
Constantes de temps thermiques 12 min 
Température d‘utilisation -20 ... +50 °C 
Température des bobines, max. +130 °C 
Paliers de l‘arbre roulements à billes
  (code du roulement: 2R)
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 5 000 min-1 (5 mm du palier) 29 N
– axiale à 5 000 min-1 8 N
– axiale à l‘arrêt 100 N
Jeu de l’arbre:
– radial 0,015 mm
– axial 0 mm
Matériau du boîtier Polysulfure de phénylène (PPS)
Masse 125 g
Matériau de l‘aimant NdFeB

M [mNm]
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Plage de travail possible

Paramètres électronique de commande
Courbes mesurées avec une inertie de 
charge de 1,49·10-5 kgm2 sur le moteur 
DM40100R2R263000 en utilisant un contrôleur 
Technosoft IDS640 en mode sin/cos, 
256 micro-pas pour pas entier et un courant 
de phase de crête de 2,63A.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

DM40100R
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Echelle réduit

Options et informations de connexion

 00 01
02

Connexions

No.  Couleur                  Phase 
1 brun  A+ 
2 orange  A+ 
3 brun-blanc  A-
4 orange-blanc  A- 

5 rouge  B+
6 jaune  B+
7 rouge-blanc B-
8 jaune-blanc B-
  
 

Informations pour la commande exemple: DM40100R2R155000

Arbre lisse, L=16mm
Arbre lisse, L=16mm, pour codeur

Description arbre avant
       Exécutions moteur
Arbre simple 
sortie

Arbre double 
sortie

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

IE3-1024

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2020 Feb. 18

Moteurs pas à pas
Biphasé à aimant disque, 
100 pas par tour

 
200 mNm

Série DM52100N
Valeurs à 20°C DM52100N  5300 2000
Connexion  Parallèle Série Parallèle Série
Courant nominale par phase (1 phase alimentée)  5,3 2,6 2 1 A
Courant boosté par phase (1 phase alimentée)  12,2 6,1 4,6 2,3 A
Résistance de phase  0,35 1,4 2,2 8,8 Ω
Inductance de phase (1kHz)  0,7 2,8 5 20 mH
Couple de maintien (courant nominal dans 1 phase)  200 200 200 200 mNm
Couple de maintien (courant boosté)  450 450 450 450 mNm
Couple résiduel, typ.  20 20 20 20 mNm
Amplitude de la fcém  2,38 4,76 6,3 12,6 V/k step/s
   
Constante de temps électrique 2 ms
Inertie du rotor 9,4·10-7 kgm²
Pas angulaire 3,6 °
Précision angulaire ±6 %
Accélération angulaire, max. 478·103 rad/s²
Vitesse jusqu‘à 5 000 min-¹
Fréquence de résonance 75 Hz
   
Résistances thermiques 7,3 K/W 
Constantes de temps thermiques 18 min 
Température d‘utilisation -20 ... +50 °C 
Température des bobines, max. +130 °C 
Paliers de l‘arbre roulements à billes
 (code du roulement: 2R)
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 5 000 min-¹ (5 mm du palier) 54 N
– axiale à 5 000 min-¹ 12 N
– axiale à l‘arrêt 167 N
Jeu de l’arbre:
– radial 0,015 mm
– axial 0 mm
Matériau du boîtier Polysulfure de phénylène (PPS)
Masse 250 g
Matériau de l‘aimant NdFeB

M [mNm]
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Plage de travail possible

Paramètres électronique de commande
Courbes mesurées avec une inertie de 
charge de 3,96·10-5 kgm2 sur le moteur 
DM52100N2R530000 en utilisant un contrôleur 
Technosoft IDS640 en mode sin/cos, 
256 micro-pas pour pas entier et un courant 
de phase de crête de 5,3A.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

DM52100N
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Echelle réduit

Options et informations de connexion

 00 01
02

Connexions

No.  Couleur                  Phase 
1 brun  A+ 
2 orange  A+ 
3 brun-blanc  A-
4 orange-blanc  A- 

5 rouge  B+
6 jaune  B+
7 rouge-blanc B-
8 jaune-blanc B-
  
 

Informations pour la commande exemple: DM52100N2R530000

Arbre lisse, L=20mm

Description arbre avant
      Exécutions moteur
Arbre simple 
sortie

Arbre double 
sortie

Arbre lisse, L=20mm, pour codeur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

IE3-1024

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Moteurs pas à pas
Biphasé à aimant disque, 
100 pas par tour, moteur micropas

 
180 mNm

Série DM52100R
Valeurs à 20°C DM52100R  5300 2000
Connexion  Parallèle Série Parallèle Série
Courant nominale par phase (1 phase alimentée)  5,3 2,6 2 1 A
Courant boosté par phase (1 phase alimentée)  12,2 6,1 4,6 2,3 A
Résistance de phase  0,35 1,4 2,2 8,8 Ω
Inductance de phase (1kHz)  0,7 2,8 5 20 mH
Couple de maintien (courant nominal dans 1 phase)  180 180 180 180 mNm
Couple de maintien (courant boosté)  400 400 400 400 mNm
Couple résiduel, typ.  10 10 10 10 mNm
Amplitude de la fcém  2,15 4,3 5,65 11,4 V/k step/s
   
Constante de temps électrique 2 ms
Inertie du rotor 9,4·10-7 kgm²
Pas angulaire 3,6 °
Précision angulaire ±6 %
Accélération angulaire, max. 425·103 rad/s²
Vitesse jusqu‘à 5 000 min-¹
Fréquence de résonance 70 Hz
   
Résistances thermiques 7,3 K/W 
Constantes de temps thermiques 18 min 
Température d‘utilisation -20 ... +50 °C 
Température des bobines, max. +130 °C 
Paliers de l‘arbre roulements à billes
 (code du roulement: 2R)
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 5 000 min-¹ (5 mm du palier) 54 N
– axiale à 5 000 min-¹ 12 N
– axiale à l‘arrêt 167 N
Jeu de l’arbre:
– radial 0,015 mm
– axial 0 mm
Matériau du boîtier Polysulfure de phénylène (PPS)
Masse 250 g
Matériau de l‘aimant NdFeB
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Plage de travail possible

Paramètres électronique de commande
Courbes mesurées avec une inertie de 
charge 3,96·10-5 kgm2, avec le moteur 
DM52100R2R530000 utilisant un contrôleur 
Technosoft IDS640 en mode de contrôle 
sin/cos, 256 micro-pas pour pas entier
et un courant de phase de crête de 3,3A.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

DM52100R
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Echelle réduit

Options et informations de connexion

 00 01
02

Connexions

No.  Couleur                  Phase 
1 brun  A+ 
2 orange  A+ 
3 brun-blanc  A-
4 orange-blanc  A- 

5 rouge  B+
6 jaune  B+
7 rouge-blanc B-
8 jaune-blanc B-
  
 

Informations pour la commande exemple: DM52100R2R530000

Arbre lisse, L=20mm

Description arbre avant
      Exécutions moteur
Arbre simple 
sortie

Arbre double 
sortie

Arbre lisse, L=20mm, pour codeur

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

IE3-1024

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Moteurs pas à pas
Biphasé à aimant disque, 
100 pas par tour

 
116 mNm

Série DM52100S
Valeurs à 20°C DM52100S  3300 1300
Courant nominale par phase (1 phase alimentée)  3,3 1,3 A
Courant boosté par phase (1 phase alimentée)  5 1,9 A
Résistance de phase  0,7 4,4 Ω
Inductance de phase (1kHz)  1,3 8 mH
Couple de maintien (courant nominal dans 1 phase)  116 116 mNm
Couple de maintien (courant boosté)  174 174 mNm
Couple résiduel, typ.  7 7 mNm
Amplitude de la fcém  2,2 5,82 V/k step/s
   
Constante de temps électrique 1,8 ms
Inertie du rotor 8·10-7 kgm²
Pas angulaire 3,6 °
Précision angulaire ±6 %
Accélération angulaire, max. 217·103 rad/s²
Vitesse jusqu‘à 5 000 min-¹
Fréquence de résonance 60 Hz
   
Résistances thermiques 10 K/W 
Constantes de temps thermiques 14 min 
Température d‘utilisation -20 ... +50 °C 
Température des bobines, max. +130 °C 
Paliers de l‘arbre roulements à billes
 (code du roulement: 2R)
Charge max. sur l‘arbre:
– diamètre de l’arbre 5 mm
– radiale à 5 000 min-¹ (5 mm du palier) 54 N
– axiale à 5 000 min-¹ 12 N
– axiale à l‘arrêt 167 N
Jeu de l’arbre:
– radial 0,015 mm
– axial 0 mm
Matériau du boîtier Polysulfure de phénylène (PPS)
Masse 185 g
Matériau de l‘aimant NdFeB
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Plage de travail possible

Paramètres électronique de commande
Courbes mesurées avec une inertie de 
charge 1,49·10-5 kgm2, avec le moteur 
DM52100S2R330000 utilisant un contrôleur 
Technosoft IDS640 en mode de contrôle 
sin/cos, 256 micro-pas pour pas entier
et un courant de phase de crête de 3,3A.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

DM52100S
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Options et informations de connexion

 00

Informations pour la commande exemple: DM52100S2R330000

 

 
 

Connexions
No.  Couleur                  Phase 
1 orange  A+ 
2 orange-blanc A- 
3 jaune  B+
4 jaune-blanc  B-   
 

Arbre lisse, L=20mm

Description arbre avant
       Exécutions moteur
Arbre simple 
sortie

Arbre double 
sortie

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis Codeurs Electroniques de commande Câbles / Accessoires

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré

Moteurs pas à pas
Biphasé, 200 pas par tour

307 mNm

Série DM66200H
Valeurs à 20°C DM66200H 1000
Courant nominal par phase (2 phases alimentées) 1 A
Courant boosté par phase (2 phases alimentées) 2 A
Résistance de phase 3,8 Ω
Inductance de phase (1kHz) 2,3 mH
Couple de maintien (courant nominal dans les 2 phases) 307 mNm
Couple de maintien (courant boosté) 581 mNm
Couple résiduel, typ. 10 mNm
Amplitude de la fcém 4,4 V/k step/s

Constante de temps électrique 0,6 ms
Inertie du rotor 363·10-7 kgm²
Pas angulaire 1,8 °
Précision angulaire ±5 %
Accélération angulaire, max. 16·103 rad/s²
Fréquence de résonance 15 Hz

Résistances thermiques 1,4 / 6,9 K/W 
Constantes de temps thermiques 16 / 1 000 s 
Température d‘utilisation -30 ... +70 °C 
Température des bobines, max. +130 °C 
Paliers de l‘arbre un roulement à billes précontraint

(code du roulement: 1R) 
Charge max. sur l‘arbre:
– radiale à 2 000 min-¹ 300 N
– axiale à 2 000 min-¹ 100 N
– axiale à l‘arrêt 700 N
Jeu de l’arbre:
– radial 0,015 mm
– axial 0 mm
Matériau du boîtier aluminium, anodisé noir
Masse 218 g
Matériau de l‘aimant NdFeB
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Plage de travail recommandée 

Paramètres électronique de commande
Courbes mesurées avec une inertie de 
charge 396·10-7 kgm2, avec le moteur 
DM66200H utilisant un contrôleur 
ISCM8005 en mode de contrôle sin/cos, 
256 micro-pas pour pas entier et un 
courant de phase de crête de 1,41A.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

DM66200H

24 ±0,15±1

1,5 ±0,2 ±0,1

±0,1±0,1

±0,1

15

±0,211

ø66 ±0,1 ø58 ±0,15+0,004
+0,016

0,5

2,74x M3
2,7

2xø4G7
46x M1,6

+0,004
+0,016

2,7
ø4G7


1

4

1

4

62ø

30
60°6x

90°4x

50ø

40ø

45°

4x cosses pour
assemblage de câbles

Echelle réduitprof. max.

prof. max.

prof. max.

prof. max.

Options et informations de connexion

1  
2
3
4

        

01
02
11
12

DM66200H1R100001

Fonction

Connexion

Informations pour la commande exemple:

 

moteur avec circuit imprimé flexible
moteur avec câble de 160 mm

moteur avec circuit imprimé flexible et flasque de montage
moteur avec câble de 160 mm flasque de montage

Phase A + 
Phase A -  
Phase B +
Phase B -

DescriptionExécutions moteur
No.

Câble standard
Flex PCB, rayon de 
courbure min. 3mm
Molex 874380443

Connecteur suggèré
Molex 87439-0400 

Combinaison de produits

Réducteurs / Vis filetées Codeurs Electroniques de commande

MCST 3601

Câbles / Accessoires

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré



Arriéré

 

 Servomoteurs C.C. linéaires

Servomoteurs C.C. linéaires

   

LM 0830...01  Capteurs à effet Hall analogiques 1.03 N

LM 1247...11  Capteurs à effet Hall analogiques 3.6 N

LM 1247...12  Pour commande sin/cos  3.6 N

LM1483...11  Capteurs à effet Hall analogiques  6.2 N

LM1483...12 Pour commande sin/cos  6.2 N

LM 2070...11  Capteurs à effet Hall analogiques  9.2 N

LM 2070...12  Pour commande sin/cos  9.2 N

Arriéré



Arriéré
Edition 2023 Nov. 22

Servomoteurs C.C. linéaires
avec capteurs à effet Hall analogiques  

1,03 N

 LM 0830 ... 01
Valeurs à 22°C LM 0830 ... 01
Force en régime continu Fe max. 1,03 N
Force de pointe Fp max. 2,74 N
Courant en régime continu Ie max. 0,53 A
Courant de pointe Ip max. 1,41 A
Constante FEM kE 1,58 V/m/s
Constante de force kF 1,94 N/A
Résistance de phase R 7,37 Ω
Inductance de phase L 117 µH
Résistances thermiques Rth1 / Rth2 6,6 / 37,4 K/W
Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 4 / 291 s
Température d‘utilisation -20 … +125 °C
Pas magnétique τm 12 mm
Paliers polymère
Matériau du boîtier acier amagnétique
Sens du mouvement réversible électroniquement

015-01 040-01
Déplacement S max. 15 40 mm
Répétabilité σr 40 40 µm
Précision σa 120 140 µm
Accélération ae max. 206,9 147,8 m/s²
Vitesse ve max. 1,8 2,4 m/s
Longueur slider L1 58 82 mm
Masse du slider mm 5 7 g
Masse total mt 15 17 g

Courbes des caractéristiques du moteur

0,1 0,3 0,40,2 0,60,50 0,7 0,8

0,1

0

  0,3

  0,2

0,4

0,5

0,6

LM 0830–015–01

0,2

  0,6

  0,4

0,8

1,0

1,2

Profil du positionnement: 
trapézoïdal  (t1 = t2 = t3) 

Déplacement:  15mm
Coefficient de friction:  0,2
Angle d'inclinaison:  0°
Temps d'arrêt :  0,1 s

Charge 
ll permet de connaître la charge max. 
admissible pour une vitesse donnée en 
considérant une force extérieure de 0 N. 

Force extérieur 
Il permet de connaître la force extérieure 
max. admissible pour une vitesse donnée 
en considérant une charge de:
- 0,0,35 kg
- 0,05 kg
- 0,1 kg

Vitesse [m/s]

Charge (incl. slider) [kg] Force extérieure [N]

Note: Ces moteurs sont conçus pour être utilisés avec une tension < 50 V DC. Les valeurs indiquées se réfèrent au seul moteur.
Autres longueurs du slider sont disponibles sur demande.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique
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LM 0830 ... 01

Slider avec nombre ref.

prof. prof.

prof., vis amagnétiques recommandées

Options, informations pour câbles et connexions

1
2
3
4
5
6
7
8

Informations pour la commande exemple: LM0830-015-01

Options Exécution               Description
   

   

FonctionNr.
 

 

No. Fonction
Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B
Capteur de Hall A

Câble plat
8 conducteurs, grille de 
base de 0,5 mm. 
Connecteur suggéré 
Molex - connecteur ZIF, 
Nr. 52746

Raccordement

Combinaison de produits

Electroniques de commande Câbles / Accessoires

MC 3001 B
MC 3001 P
MC 5004 P

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Servomoteurs C.C. linéaires
avec capteurs à effet Hall analogiques  

3,6 N

 LM 1247 ... 11
Valeurs à 22°C LM 1247 ... 11
Force en régime continu Fe max. 3,6 N
Force de pointe Fp max. 10,5 N
Courant en régime continu Ie max. 0,55 A
Courant de pointe Ip max. 1,64 A
Constante FEM kE 5,25 V/m/s
Constante de force kF 6,43 N/A
Résistance de phase R 13,17 Ω
Inductance de phase L 820 µH
Résistances thermiques Rth1 / Rth2 3,2 / 20 K/W
Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 11 / 624 s
Température d‘utilisation -20 … +125 °C
Pas magnétique τm 18 mm
Paliers polymère
Matériau du boîtier acier amagnétique
Sens du mouvement réversible électroniquement

LM 1247- 020-11 040-11 060-11 080-11 100-11 120-11
Déplacement S max. 20 40 60 80 100 120 mm
Répétabilité σr 40 40 40 40 40 40 µm
Précision σa 120 140 160 180 200 220 µm
Accélération ae max. 187,6 142,5 122,9 101,8 91,4 81 m/s²
Vitesse ve max. 1,9 2,4 2,7 2,9 3 3,1 m/s
Longueur slider L1 82 109 127 154 172 190 mm
Masse du slider mm 19 25 29 35 39 44 g
Masse total mt 58 64 68 74 78 83 g

Courbes des caractéristiques du moteur
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Profil du positionnement: 
trapézoïdal  (t1 = t2 = t3) 

Déplacement:  20 mm
Coefficient de friction:  0,2
Angle d'inclinaison:  0°
Temps d'arrêt :  0,1 s

Charge 
ll permet de connaître la charge max. 
admissible pour une vitesse donnée en 
considérant une force extérieure de 0 N. 

Force extérieur 
Il permet de connaître la force extérieure 
max. admissible pour une vitesse donnée 
en considérant une charge de:
- 0,1 kg
- 0,2 kg
- 0,5 kg

Vitesse [m/s]

Force extérieure [N]Charge (incl. slider) [kg]

Note: Ces moteurs sont conçus pour être utilisés avec une tension < 75 V DC. Les valeurs indiquées se réfèrent au seul moteur.
Autres longueurs du slider sont disponibles sur demande.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Informations pour la commande exemple: LM1247-020-11

Options Exécution               Description
   

  Connecteur  
  
  

Matériau PVC, 10 conducteurs AWG 28, 
avec connecteur A05a - TCO, grille 2 mm  

 

 

No. Fonction
Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B
Capteur de Hall A

Raccordement

Câble standard
Matériau PVC
10 conducteurs, AWG 28
grille 1 mm , fils étamés

 

N.C.
N.C.

-11/-11C

Combinaison de produits

Electroniques de commande Câbles / Accessoires

MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Servomoteurs C.C. linéaires
pour commande sin/cos  

3,6 N

 LM 1247 ... 12
Valeurs à 22°C LM 1247 ... 12
Force en régime continu Fe max. 3,6 N
Force de pointe Fp max. 10,5 N
Courant en régime continu Ie max. 0,55 A
Courant de pointe Ip max. 1,64 A
Constante FEM kE 5,25 V/m/s
Constante de force kF 6,43 N/A
Résistance de phase R 13,17 Ω
Inductance de phase L 820 µH
Résistances thermiques Rth1 / Rth2 3,2 / 20 K/W
Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 11 / 624 s
Température d‘utilisation -20 … +125 °C
Pas magnétique τm 18 mm
Paliers polymère
Matériau du boîtier acier amagnétique
Sens du mouvement réversible électroniquement

LM 1247- 020-12 040-12 060-12 080-12 100-12 120-12
Déplacement S max. 20 40 60 80 100 120 mm
Répétabilité σr 80 80 80 80 80 80 µm
Précision σa 200 220 240 260 280 300 µm
Accélération ae max. 187,6 142,5 122,9 101,8 91,4 81 m/s²
Vitesse ve max. 1,9 2,4 2,7 2,9 3 3,1 m/s
Longueur slider L1 82 109 127 154 172 190 mm
Masse du slider mm 19 25 29 35 39 44 g
Masse total mt 58 64 68 74 78 83 g

Courbes des caractéristiques du moteur
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Profil du positionnement: 
trapézoïdal  (t1 = t2 = t3) 

Déplacement:  20 mm
Coefficient de friction:  0,2
Angle d'inclinaison:  0°
Temps d'arrêt :  0,1 s

Charge 
ll permet de connaître la charge max. 
admissible pour une vitesse donnée en 
considérant une force extérieure de 0 N. 

Force extérieur 
Il permet de connaître la force extérieure 
max. admissible pour une vitesse donnée 
en considérant une charge de:
- 0,1 kg
- 0,2 kg
- 0,5 kg

Vitesse [m/s]

Force extérieure [N]Charge (incl. slider) [kg]

Note: Ces moteurs sont conçus pour être utilisés avec une tension < 75 V DC. Les valeurs indiquées se réfèrent au seul moteur.
Autres longueurs du slider sont disponibles sur demande.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Informations pour la commande exemple: LM1247-020-12

Options Exécution               Description
   

  Connecteur  
  
  

   

Matériau PVC, 10 conducteurs AWG 28, 
avec connecteur A05a - TCO, grille 2 mm  

 

 

No. Fonction

Raccordement

Câble standard
Matériau PVC
10 conducteurs, AWG 28
grille 1 mm , fils étamés

 

-12/-12C

Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Sin +
Sin -
Cos +

Cos -
N.C.

Combinaison de produits

Electroniques de commande Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Servomoteurs C.C. linéaires
avec capteurs à effet Hall analogiques  

6,2 N

 LM 1483 ... 11
Valeurs à 22°C LM 1483 ... 11
Force en régime continu Fe max. 6,2 N
Force de pointe Fp max. 18,4 N
Courant en régime continu Ie max. 0,5 A
Courant de pointe Ip max. 1,48 A
Constante FEM kE 10,16 V/m/s
Constante de force kF 12,44 N/A
Résistance de phase R 26,3 Ω
Inductance de phase L 1 649 µH
Résistances thermiques Rth1 / Rth2 1,97 / 12,5 K/W
Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 12,2 / 789 s
Température d‘utilisation -20 … +125 °C
Pas magnétique τm 18 mm
Paliers polymère
Matériau du boîtier acier amagnétique
Sens du mouvement réversible électroniquement

LM 1483- 020-11 040-11 060-11 080-11
Déplacement S max. 20 40 60 80 mm
Répétabilité σr 40 40 40 40 µm
Précision σa 120 140 160 180 µm
Accélération ae max. 213,1 176,6 158,5 140,5 m/s²
Vitesse ve max. 2,1 2,7 3,1 3,4 m/s
Longueur slider L1 127 154 172 190 mm
Masse du slider mm 29 35 39 44 g
Masse total mt 117 124 128 132 g

Courbes des caractéristiques du moteur
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Profil du positionnement: 
trapézoïdal  (t1 = t2 = t3) 

Déplacement:  20 mm
Coefficient de friction:  0,2
Angle d'inclinaison:  0°
Temps d'arrêt :  0,1 s

Charge 
ll permet de connaître la charge max. 
admissible pour une vitesse donnée en 
considérant une force extérieure de 0 N. 

Force extérieur 
Il permet de connaître la force extérieure 
max. admissible pour une vitesse donnée 
en considérant une charge de:
- 0,15 kg
- 0,3 kg
- 0,6 kg

Vitesse [m/s]

Force extérieure [N]Charge (incl. slider) [kg]

Note: Ces moteurs sont conçus pour être utilisés avec une tension < 75 V DC. Les valeurs indiquées se réfèrent au seul moteur.
Autres longueurs du slider sont disponibles sur demande.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Informations pour la commande exemple: LM1483-020-11

Options Exécution               Description
   

  Connecteur  
  
  

   

Matériau PVC, 10 conducteurs AWG 28, 
avec connecteur A05a - TCO, grille 2 mm  

No. Fonction
Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B
Capteur de Hall A

Raccordement

Câble standard
Matériau PVC
10 conducteurs, AWG 28
grille 1 mm , fils étamés

 

N.C.
N.C.

-11/-11C

Combinaison de produits

Electroniques de commande Câbles / Accessoires

MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2020 Feb. 18

Servomoteurs C.C. linéaires
pour commande sin/cos  

6,2 N

 LM 1483 ... 12
Valeurs à 22°C LM 1483 ... 12
Force en régime continu Fe max. 6,2 N
Force de pointe Fp max. 18,4 N
Courant en régime continu Ie max. 0,5 A
Courant de pointe Ip max. 1,48 A
Constante FEM kE 10,16 V/m/s
Constante de force kF 12,44 N/A
Résistance de phase R 26,3 Ω
Inductance de phase L 1 649 µH
Résistances thermiques Rth1 / Rth2 1,97 / 12,5 K/W
Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 12,2 / 789 s
Température d‘utilisation -20 … +125 °C
Pas magnétique τm 18 mm
Paliers polymère
Matériau du boîtier acier amagnétique
Sens du mouvement réversible électroniquement

LM 1483- 020-12 040-12 060-12 080-12
Déplacement S max. 20 40 60 80 mm
Répétabilité σr 80 80 80 80 µm
Précision σa 200 220 240 260 µm
Accélération ae max. 213,1 176,6 158,5 140,5 m/s²
Vitesse ve max. 2,1 2,7 3,1 3,4 m/s
Longueur slider L1 127 154 172 190 mm
Masse du slider mm 29 35 39 44 g
Masse total mt 117 124 128 132 g

Courbes des caractéristiques du moteur
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Profil du positionnement: 
trapézoïdal  (t1 = t2 = t3) 

Déplacement:  20 mm
Coefficient de friction:  0,2
Angle d'inclinaison:  0°
Temps d'arrêt :  0,1 s

Charge 
ll permet de connaître la charge max. 
admissible pour une vitesse donnée en 
considérant une force extérieure de 0 N. 

Force extérieur 
Il permet de connaître la force extérieure 
max. admissible pour une vitesse donnée 
en considérant une charge de:
- 0,15 kg
- 0,3 kg
- 0,6 kg

Vitesse [m/s]

Force extérieure [N]Charge (incl. slider) [kg]

Note: Ces moteurs sont conçus pour être utilisés avec une tension < 75 V DC. Les valeurs indiquées se réfèrent au seul moteur.
Autres longueurs du slider sont disponibles sur demande.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Informations pour la commande exemple: LM1483-020-12

Options Exécution               Description
   

  Connecteur  
  
  

   

Matériau PVC, 10 conducteurs AWG 28, 
avec connecteur A05a - TCO, grille 2 mm  

No. Fonction
Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)

Raccordement

Câble standard
Matériau PVC
10 conducteurs, AWG 28
grille 1 mm , fils étamés

 

N.C.

-12/-12C

Sin +
Sin -
Cos +

Cos -

Combinaison de produits

Electroniques de commande Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Servomoteurs C.C. linéaires
avec capteurs à effet Hall analogiques  

9,2 N

 LM 2070 ... 11
Valeurs à 22°C LM 2070 ... 11
Force en régime continu Fe max. 9,2 N
Force de pointe Fp max. 27,6 N
Courant en régime continu Ie max. 0,79 A
Courant de pointe Ip max. 2,4 A
Constante FEM kE 9,5 V/m/s
Constante de force kF 11,64 N/A
Résistance de phase R 10,83 Ω
Inductance de phase L 1 125 µH
Résistances thermiques Rth1 / Rth2 3,1 / 9,3 K/W
Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 30 / 1 200 s
Température d‘utilisation -20 … +125 °C
Pas magnétique τm 24 mm
Paliers polymère
Matériau du boîtier acier amagnétique
Sens du mouvement réversible électroniquement

LM 2070- 040-11 080-11 120-11 160-11 220-11
Déplacement S max. 40 80 120 160 220 mm
Répétabilité σr 60 60 60 60 80 µm
Précision σa 200 300 400 500 600 µm
Accélération ae max. 83,7 61,3 51,1 43,8 35,4 m/s²
Vitesse ve max. 1,8 2,2 2,6 2,6 2,8 m/s
Longueur slider L1 134 182 218 254 314 mm
Masse du slider mm 110 150 180 210 260 g
Masse total mt 248 288 318 348 398 g

Courbes des caractéristiques du moteur
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LM 2070–040–11

Profil du positionnement: 
trapézoïdal  (t1 = t2 = t3) 

Déplacement:  40 mm
Coefficient de friction:  0,2
Angle d'inclinaison:  0°
Temps d'arrêt :  0,1 s

Charge 
ll permet de connaître la charge max. 
admissible pour une vitesse donnée en 
considérant une force extérieure de 0 N. 

Force extérieur 
Il permet de connaître la force extérieure 
max. admissible pour une vitesse donnée 
en considérant une charge de:
- 0,5 kg
- 1,0 kg
- 2,0 kg

Vitesse [m/s]

Force extérieure [N]Charge (incl. slider) [kg]

Note: Ces moteurs sont conçus pour être utilisés avec une tension < 75 V DC. Les valeurs indiquées se réfèrent au seul moteur.
Autres longueurs du slider sont disponibles sur demande.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Informations pour la commande exemple: LM2070-040-11

Options Exécution               Description
   

  Connecteur  
  
  

   

Matériau PVC, 10 conducteurs AWG 28, 
avec connecteur A05a - TCO, grille 2 mm  

 

 

No. Fonction
Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Capteur de Hall C
Capteur de Hall B
Capteur de Hall A

Raccordement

Câble standard
Matériau PVC
10 conducteurs, AWG 28
grille 1 mm , fils étamés

 

N.C.
N.C.

-11/-11C

Combinaison de produits

Electroniques de commande Câbles / Accessoires

MC 3001 B
MC 3001 P
MC 3603 S
MC 5004 P
MC 5005 S

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Servomoteurs C.C. linéaires
pour commande sin/cos  

9,2 N

 LM 2070 ... 12
Valeurs à 22°C LM 2070 ... 12
Force en régime continu Fe max. 9,2 N
Force de pointe Fp max. 27,6 N
Courant en régime continu Ie max. 0,79 A
Courant de pointe Ip max. 2,4 A
Constante FEM kE 9,5 V/m/s
Constante de force kF 11,64 N/A
Résistance de phase R 10,83 Ω
Inductance de phase L 1 125 µH
Résistances thermiques Rth1 / Rth2 3,1 / 9,3 K/W
Constantes de temps thermiques τw1 / τw2 30 / 1 200 s
Température d‘utilisation -20 … +125 °C
Pas magnétique τm 24 mm
Paliers polymère
Matériau du boîtier acier amagnétique
Sens du mouvement réversible électroniquement

LM 2070- 040-12 080-12 120-12 160-12 220-12
Déplacement S max. 40 80 120 160 220 mm
Répétabilité σr 100 100 100 100 120 µm
Précision σa 500 600 700 800 900 µm
Accélération ae max. 83,7 61,3 51,1 43,8 35,4 m/s²
Vitesse ve max. 1,8 2,2 2,5 2,6 2,8 m/s
Longueur slider L1 134 182 218 254 314 mm
Masse du slider mm 110 150 180 210 260 g
Masse total mt 248 288 318 348 398 g

Courbes des caractéristiques du moteur
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LM 2070–040–12

Profil du positionnement: 
trapézoïdal  (t1 = t2 = t3) 

Déplacement:  40 mm
Coefficient de friction:  0,2
Angle d'inclinaison:  0°
Temps d'arrêt :  0,1 s

Charge 
ll permet de connaître la charge max. 
admissible pour une vitesse donnée en 
considérant une force extérieure de 0 N. 

Force extérieur 
Il permet de connaître la force extérieure 
max. admissible pour une vitesse donnée 
en considérant une charge de:
- 0,5 kg
- 1,0 kg
- 2,0 kg

Vitesse [m/s]

Force extérieure [N]Charge (incl. slider) [kg]

Note: Ces moteurs sont conçus pour être utilisés avec une tension < 75 V DC. Les valeurs indiquées se réfèrent au seul moteur.
Autres longueurs du slider sont disponibles sur demande.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Informations pour la commande exemple: LM2070-040-12

Options Exécution               Description
   

  Connecteur  
  
  

   

Matériau PVC, 10 conducteurs AWG 28, 
avec connecteur A05a - TCO, grille 2 mm  

No. Fonction

Raccordement

Câble standard
Matériau PVC
10 conducteurs, AWG 28
grille 1 mm , fils étamés

 

-12/-12C

Phase C
Phase B
Phase A 
GND
UDD (+5V)
Sin +
Sin -
Cos +

Cos -
N.C.

Combinaison de produits

Electroniques de commande Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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 Réducteurs de précision 

Réducteurs de preécision

   

03B Réducteurs planétaires  0.88 mNm

06A Réducteurs planétaires 25 mNm

06/1 Réducteurs planétaires  25 mNm

08/1 Réducteurs planétaires 60 mNm

08/2 Réducteurs à étages  15 mNm

08/3 Réducteurs à étages, sans jeu 15 mNm

10/1 Réducteurs planétaires  0.1 Nm

12/3 Réducteurs à étages  0.03 Nm

12/4 Réducteurs planétaires  0.3 Nm

12/5 Réducteurs à étages, sans jeu 0.03 Nm

13A Réducteurs planétaires  0.18 Nm

14/1 Réducteurs planétaires  0.3 Nm

13A Réducteurs planétaires  0.18 Nm

14/1 Réducteurs planétaires  0.3 Nm

15A Réducteurs planétaires  0.25 Nm

15/5 Réducteurs à étages  0.1 Nm

15/5 S Réducteurs à étages  0.1 Nm

15/8 Réducteurs à étages, sans jeu 0.1 Nm

15/10 Réducteurs planétaires  0.35 Nm

16A Réducteurs à étages  0.03 Nm

16/5 Réducteurs à étages  0.1 Nm

16/5 S Réducteurs à étages  0.1 Nm

16/7 Réducteurs planétaires  0.3 Nm

16/8 Réducteurs à étages, sans jeu 0.1 Nm

17/1 Réducteurs planétaires  0.55 Nm

20/1R Réducteurs planétaires  0.8 Nm

22E Réducteurs planétaires  0.6 Nm

22EKV Réducteurs planétaires  1.2 Nm

22/2 Réducteurs à étages  0.1 Nm

22/5 Réducteurs à étages, sans jeu 0.1 Nm

22/7 Réducteurs planétaires  0.7 Nm

23/1 Réducteurs planétaires  0.7 Nm

26A Réducteurs planétaires  1 Nm

26/1R Réducteurs planétaires  3.5 Nm

30/1 Réducteurs planétaires  4.5 Nm

30/1 S Réducteurs planétaires  4.5 Nm

32/3R Réducteurs planétaires  7 Nm

38/1 Réducteurs planétaires  10 Nm

38/1 S Réducteurs planétaires  10 Nm

38/2 Réducteurs planétaires  10 Nm

38/2 S Réducteurs planétaires  10 Nm

44/1 Réducteurs planétaires  16 Nm

Arriéré
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Microréducteurs planétaires
  

0,88 mNm
Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais

Série 03B
03B

Matériau du boîtier plastique
Matériau des engrenages acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 15 000 min-¹
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 4 °
Palier de l’arbre de sortie paliers lisses
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 2 mm de la face) ≤ 1 N
– axiale ≤ 1 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 1 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 2 mm de la face) ≤ 0,07 mm
– axial ≤ 0,15 mm
Température d‘utilisation - 20 ...  + 60 °C

03B

ø0,8ø3,4

2,8 ±0,3

0,85±0,1

±0,005ø1,5±0,05

L2 ±0,2

L1 ±0,3

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 0308...B.

Echelle agrandie

Note: Ces réducteurs sont disponibles seulement assemblés avec les moteurs.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 2 3
Couple permanent mNm 0,28 0,88
Couple intermittent mNm 0,42 1,32
Masse sans moteur, env. g 0,2 0,18
Rendement, max. - -
Sens de rotation, entrée vers sortie = =

Rapport de reduction
(exact)

25:1 125:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 6,0 6,0
L1 [mm] = Long. avec moteur 0308A...B 12,6 12,6

www.faulhaber.com
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Microréducteurs planétaires
  

25 mNm
Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais

Série 06A
06A

Matériau du boîtier plastique
Matériau des engrenages bronze 
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 15 000 min-¹
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 4 °
Palier de l’arbre de sortie bronze 
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 3 mm de la face) ≤ 0,3 N
– axiale ≤ 0,5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 2 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 3 mm de la face) ≤ 0,05 mm
– axial ≤ 0,1 mm
Température d‘utilisation - 20 ...  + 60 °C

06A

ø5,8 ±0,1 ±0,1

L1 ±0,5 4,8 ±0,5

L2 ±0,2

0,4 ±0,15 2,5 ±0,1

1,3 -0,08
0

ø1,4 -0,01
0

ø3,3

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 0515...B.

Echelle agrandie

Note: Ces réducteurs sont disponibles seulement assemblés avec les moteurs.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 2 3
Couple permanent mNm 1,2 6
Couple intermittent mNm 1,8 9
Masse sans moteur, env. g 1,24 1,32
Rendement, max. - -
Sens de rotation, entrée vers sortie = =

Rapport de reduction
(exact)

25:1 125:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 11,0 11,0
L1 [mm] = Long. avec moteur 0515A...B 22,8 22,8

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
  

25 mNm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 06/1
06/1 06/1K

Matériau du boîtier acier acier
Matériau des engrenages acier acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:   
– pour service permanent 8 000 min-1 8 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 ° ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés roulements à billes
Charge de l‘arbre max.:   
– radiale (à 3,5 mm de la face) ≤ 0,5 N ≤ 5 N
– axiale ≤ 0,5 N ≤ 3 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 3,5 N ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:   
– radial (à 3,5 mm de la face) ≤ 0,06 mm ≤ 0,06 mm
– axial ≤ 0,1 mm ≤ 0,05 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

06/1 06/1 K (L1, L2 = + 1)

ø3
+0,02
+0,01ø6

0,8 -0,03
 0

ø1-0,008

4

4,5 ±0,2

±0,2

L2 ±0,25

L1 ±0,5

-0,002
-0,05
 0

2

0,5

2,8

ø4
0

-0,008

1,3 -0,03
 0

ø1,5 -0,008

4,9

5,4 ±0,2

±0,2

-0,002

3

4,1

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 0615...S.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 4 5 6
Couple permanent mNm 25 25 25 25 25 25
Couple intermittent mNm 35 35 35 35 35 35
Masse sans moteur, env. g 2 2,8 3,4 4 4,4 5
Rendement, max. % 90 80 70 60 55 48
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = =

Rapport de reduction
(exact)

4:1 16:1 64:1 256:1 1 024:1 4 096:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 9,2 11,9 14,6 17,3 20,0 22,7
L1 [mm] = Long. avec moteur 0615C...S 24,2 26,9 29,6 32,3 35,0 37,7

0515C...B 23,8 26,5 29,2 31,9 34,6 37,3
0620C...B 29,2 31,9 34,6 37,3 40,0 42,7
DM0620...35 18,7 21,4 24,1 26,8 29,5 32,2

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
  

60 mNm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 08/1
08/1 08/1K

Matériau du boîtier métal métal
Matériau des engrenages acier acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:   
– pour service permanent 8 000 min-1 8 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 ° ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés roulements à billes
Charge de l‘arbre max.:   
– radiale (à 4,5 mm de la face) ≤ 0,8 N ≤ 5 N
– axiale ≤ 1 N ≤ 3 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 5 N ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:   
– radial (à 4,5 mm de la face) ≤ 0,06 mm ≤ 0,06 mm
– axial ≤ 0,1 mm ≤ 0,05 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

08/1 08/1 K

3

 ø8 -0,05

±0,23,93

1

5,90L1 ±0,5

L2 ±0,25

ø4 +0,004
+0,012

1,3 -0,03
0
ø1,5 -0,008

-0,002  0
-0,008ø4

4,15 ±0,2

0

±0,2

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 0816...SR.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 4 5 6
Couple permanent mNm 60 60 60 60 60 60
Couple intermittent mNm 120 120 120 120 120 120
Masse sans moteur, env. g 2,9 3,8 4,6 5,4 6,3 7,1
Rendement, max. % 90 80 70 60 55 48
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = =

Rapport de reduction
(exact)

4:1 16:1 64:1 256:1 1 024:1 4 096:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 9,6 12,3 15,0 17,7 20,4 23,1
L1 [mm] = Long. avec moteur 0816P...SR 25,5 28,2 30,9 33,6 36,3 39,0

0824P...B 33,7 36,4 39,1 41,8 44,5 47,2
AM0820...08 23,4 26,1 28,8 31,5 34,2 36,9

www.faulhaber.com
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Réducteurs à étages
  

15 mNm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 08/2
08/2 08/2K

Matériau du boîtier métal métal
Matériau des engrenages métal métal
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:   
– pour service permanent 8 000 min-1 8 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 5 ° ≤ 5 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés roulements à billes
Charge de l‘arbre max.:   
– radiale (à 4,5 mm de la face) ≤ 0,8 N ≤ 5 N
– axiale ≤ 1 N ≤ 3 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 5 N ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:   
– radial (à 4,5 mm de la face) ≤ 0,06 mm ≤ 0,06 mm
– axial ≤ 0,1 mm ≤ 0,05 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

08/2 08/2 K

3

±0,23,9

1

5,9L1 ±0,5

L2

 ø8 ±0,05 ø4 +0,004
+0,012

1,3 -0,03
0

ø1,5 -0,008
-0,002  0

-0,008ø4

4,1 ±0,2

±0,2

5,8

M1,2 x1,7 
2x

±0,2

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 0816...SR.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 2 3 4 5 6 7 8 9
Couple permanent mNm 15 15 15 15 15 15 15 15
Couple intermittent mNm 25 25 25 25 25 25 25 25
Masse sans moteur, env. g 3,2 3,4 3,6 3,8 4 4,2 4,4 4,6
Rendement, max. % 94 90 86 81 77 74 70 66
Sens de rotation, entrée vers sortie = ≠ = ≠ = ≠ = ≠

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
4:1 9,4:1 21,9:1 51,2:1 120:1 279:1 650:1 1 518:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 12,0 13,4 15,2 17,0 18,8 20,6 22,4 24,2
L1 [mm] = Long. avec moteur 0816D...SR 27,9 29,3 31,1 32,9 34,7 36,5 38,3 40,1

0824D...B 36,1 37,5 39,3 41,1 42,9 44,7 46,5 48,3
AM0820...12 25,8 27,2 29,0 30,8 32,6 34,4 36,2 38,0

www.faulhaber.com
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Réducteurs à étages
Sans jeu angulaire

15 mNm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 08/3
08/3

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages métal
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 8 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge   0 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 4,5 mm de la face) ≤ 5 N
– axiale ≤ 3 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 4,5 mm de la face) ≤ 0,06 mm
– axial ≤ 0,05 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

08/3

3

±0,24,1

1

5,9L1 ±0,5

L2

 ø8 ±0,05 ø4 -0,008
0

1,3 -0,03
0

ø1,5 -0,008
-0,002

±0,2

±0,2

5,8

M1,2 x1,7 
2x

prof.

Position des pôles
du moteur indéterminée

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 0816...SR.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Note: Ces réducteurs sont disponibles seulement assemblés avec les moteurs.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 6 7 8 9
Couple permanent mNm 15 15 15 15
Couple intermittent mNm 25 25 25 25
Masse sans moteur, env. g 4,5 4,9 5,3 5,7
Rendement, max. - - - -
Sens de rotation, entrée vers sortie = ≠ = ≠

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
120:1 279:1 650:1 1 518:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 18,8 20,6 22,4 24,2
L1 [mm] = Long. avec moteur 0816D...SR 34,7 36,5 38,3 40,1

0824D...B 42,9 44,7 46,5 48,3
AM0820...12 32,6 34,4 36,2 38,0

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
  

0,1 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 10/1
10/1 10/1K

Matériau du boîtier métal métal
Matériau des engrenages acier acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:   
– pour service permanent 5 000 min-1 5 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 ° ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:   
– radiale (à 5 mm de la face) ≤ 1 N ≤ 7 N
– axiale ≤ 2 N ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 10 N ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:   
– radial (à 5 mm de la face) ≤ 0,06 mm ≤ 0,04 mm
– axial ≤ 0,1 mm = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

10/1 10/1 K (L1, L2 = + 1)

4

±0,2

5

6,3

7,3L1 ±0,5

L2 ±0,2

ø10 -0,05
0

ø4 +0,015
+0,023

1,8 -0,03
0

ø2 -0,010
0

±0,2

-0,006
ø2

0
-0,008ø5

5,6

-0,012

±0,2

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1016...SR.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 4 5 6
Couple permanent mNm 5 15 54 100 100 100
Couple intermittent mNm 200 200 200 200 200 200
Masse sans moteur, env. g 6 7 8 10 11 13
Rendement, max. % 90 80 70 60 55 48
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = =

Rapport de reduction
(exact)

4:1 16:1 64:1 256:1 1 024:1 4 096:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 9,7 12,8 15,9 19,0 22,1 25,2
L1 [mm] = Long. avec moteur 0816M...SR 25,6 28,7 31,8 34,9 38,0 41,1

1016M...SR 25,6 28,7 31,8 34,9 38,0 41,1
1024M...SR 33,6 36,7 39,8 42,9 46,0 49,1
1219M...G 28,4 31,5 34,6 37,7 40,8 43,9
1224M...SR 33,9 37,0 40,1 43,2 46,3 49,4
0824M...B 33,8 36,9 40,0 43,1 46,2 49,3
1028M...B 37,8 40,9 44,0 47,1 50,2 53,3
1218M...B 27,7 30,8 33,9 37,0 40,1 43,2
1226M...B 35,7 38,8 41,9 45,0 48,1 51,2
AM0820...10 23,5 26,6 29,7 32,8 35,9 39,0
AM1020...08 25,6 28,7 31,8 34,9 38,0 41,1
DM1220...55 27,1 30,2 33,3 36,4 39,5 42,6

www.faulhaber.com
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Réducteurs à étages 0,03 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 12/3
12/3 12/3K

Matériau du boîtier métal métal
Matériau des engrenages métal métal
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:
– pour service permanent 5 000 min-¹ 5 000 min-¹
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 ° ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés roulements à billes
Charge de l‘arbre max.:
– radiale (à 4,5 mm de la face) ≤ 3 N ≤ 5 N
– axiale ≤ 2 N ≤ 10 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 10 N ≤ 10 N
Jeu de l’arbre:
– radial (à 4,5 mm de la face) ≤ 0,06 mm ≤ 0,08 mm
– axial ≤ 0,1 mm ≤ 0,05 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

12/3 12/3 K (L1, L2 = + 1)

ø6 -0,012
 0

ø12 ±0,05 ø12-0,1
0

ø10,88 1,8 -0,05
 0

ø2 -0,010
 0

4,5

5,9 ±0,2
0,9 ±0,05

0,5 -0,05
0

2,1 ±0,05

7,6 ±0,2

L2 ±0,2

L1 ±0,5

ø2 -0,012
 -0,006

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1219...G.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

3 4 5 6 7 8 9 10 11
mNm 6 8 10 20 30 30 30 30 30
mNm 100 100 100 100 100 100 100 100 100

g 9 10 11 12 13 14 15 16 17
% 90 86 81 77 74 70 66 63 60

Caractéristiques techniques 
Nombre des étages
Couple permanent
Couple intermittent
Masse sans moteur, env. 
Rendement, max.
Sens de rotation, entrée vers sortie ≠ = ≠ = ≠ = ≠ = ≠

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
9,17:1 20,6:1 46,4:1 104,4:1 235:1 529:1 1 190:1 2 677:1 6 023:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 15,4 17,5 19,6 21,7 23,8 25,9 28,0 30,1 32,2
L1 [mm] = Long. avec moteur 1016E...SR 31,3 33,4 35,5 37,6 39,7 41,8 43,9 46,0 48,1

1024E...SR 39,3 41,4 43,5 45,6 47,7 49,8 51,9 54,0 56,1
1219E...G 34,1 36,2 38,3 40,4 42,5 44,6 46,7 48,8 50,9
1224E...SR 39,6 41,7 43,8 45,9 48,0 50,1 52,2 54,3 56,4
1028E...B 43,5 45,6 47,7 49,8 51,9 54,0 56,1 58,2 60,3
1218E...B 33,4 35,5 37,6 39,7 41,8 43,9 46,0 48,1 50,2
1226E...B 41,4 43,5 45,6 47,7 49,8 51,9 54,0 56,1 58,2
AM1020...10 31,3 33,4 35,5 37,6 39,7 41,8 43,9 46,0 48,1
DM1220...57 32,8 34,9 37,0 39,1 41,2 43,3 45,4 47,5 49,6

www.faulhaber.com
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Réducteurs à étages 0,03 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 12/3
12/3 12/3K

Matériau du boîtier métal métal
Matériau des engrenages métal métal
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:
– pour service permanent 5 000 min-¹ 5 000 min-¹
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 ° ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés roulements à billes
Charge de l‘arbre max.:
– radiale (à 4,5 mm de la face) ≤ 3 N ≤ 5 N
– axiale ≤ 2 N ≤ 10 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 10 N ≤ 10 N
Jeu de l’arbre:
– radial (à 4,5 mm de la face) ≤ 0,06 mm ≤ 0,08 mm
– axial ≤ 0,1 mm ≤ 0,05 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

12/3 12/3 K (L1, L2 = + 1)

ø6 -0,012
 0

ø12 ±0,05 ø12-0,1
0

ø10,88 1,8 -0,05
 0

ø2 -0,010
 0

4,5

5,9 ±0,2
0,9 ±0,05

0,5 -0,05
0

2,1 ±0,05

7,6 ±0,2

L2 ±0,2

L1 ±0,5

ø2 -0,012
 -0,006

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1219...G.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

12 13 14 15
mNm 30 30 30 30
mNm 100 100 100 100

g 18 19 20 22
% 57 54 51 49

Caractéristiques techniques 
Nombre des étages
Couple permanent
Couple intermittent
Masse sans moteur, env. 
Rendement, max.
Sens de rotation, entrée vers sortie = ≠ = ≠

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
13 552:1 30 492:1 68 608:1 154 368:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 34,3 36,4 38,5 40,6
L1 [mm] = Long. avec moteur 1016E...SR 50,2 52,3 54,4 56,5

1024E...SR 58,2 60,3 62,4 64,5
1219E...G 53,0 55,1 57,2 59,3
1224E...SR 58,5 60,6 62,7 64,8
1028E...B 62,4 64,5 66,6 68,7
1218E...B 52,3 54,4 56,5 58,6
1226E...B 60,3 62,4 64,5 66,6
AM1020...10 50,2 52,3 54,4 56,5
DM1220...57 51,7 53,8 55,9 58,0
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Réducteurs planétaires
  

0,3 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 12/4
12/4 12/4K

Matériau du boîtier métal métal
Matériau des engrenages métal métal
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:   
– pour service permanent 5 000 min-1 5 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 ° ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:   
– radiale (à 6 mm de la face) ≤ 4 N ≤ 20 N
– axiale ≤ 3 N ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 15 N ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:   
– radial (à 6 mm de la face) ≤ 0,05 mm ≤ 0,04 mm
– axial ≤ 0,1 mm = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

ø6 +0,015
+0,023

2,8 -0,05
 0

ø3 -0,012

6

9±0,3

10±0,3

L2 ±0,3

L1±0,8

±0,1

-0,006

7,3

9,5

M2
2x

2 

±0,3

ø12 ±0,1 ø6 -0,008
0

8 ±0,3

12/4 12/4 K

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1224...SR.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 4 5
Couple permanent mNm 300 300 300 300 300
Couple intermittent mNm 450 450 450 450 450
Masse sans moteur, env. g 12 15 18 21 24
Rendement, max. % 90 80 70 60 55
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = =

Rapport de reduction
(exact)

4:1 16:1 64:1 256:1 1 024:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 15,1 19,7 24,3 28,9 33,5
L1 [mm] = Long. avec moteur 1016A...SR 31,0 35,6 40,2 44,8 49,4

1024A...SR 39,0 43,6 48,2 52,8 57,4
1224A...SR 39,3 43,9 48,5 53,1 57,7
1028A...B 43,2 47,8 52,4 57,0 61,6
1218A...B 33,1 37,7 42,3 46,9 51,5
1226A...B 41,1 45,7 50,3 54,9 59,5
AM1020...31 31,0 35,6 40,2 44,8 49,4
DM1220...59 32,5 37,1 41,7 46,3 50,9
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Réducteurs à étages
Sans jeu angulaire

0,03 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 12/5
12/5

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages métal
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 5 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge   0 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 4,5 mm de la face) ≤ 5 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 10 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 4,5 mm de la face) ≤ 0,04 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

12/5

ø12

8,5

M1,6
2x

-0,008
 0

ø2 -0,012
-0,006

7,6 ±0,2

±0,3

0,5

L2 ±0,2

L1 ±0,5

2,7
+0,2

4,5

5,5

ø5

1,8 -0,05
0

-0,1

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1224...SR.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Note: Ces réducteurs sont disponibles seulement assemblés avec les moteurs.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 5 6 7 8 9
Couple permanent mNm 30 30 30 30 30
Couple intermittent mNm 100 100 100 100 100
Masse sans moteur, env. g 11 12 13 14 15
Rendement, max. - - - - -
Sens de rotation, entrée vers sortie ≠ = ≠ = ≠

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
69,2:1 161:1 377:1 879:1 2 050:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 18,7 20,8 22,9 25,0 27,1
L1 [mm] = Long. avec moteur 1016E...SR 34,6 36,7 38,8 40,9 43,0

1024E...SR 42,6 44,7 46,8 48,9 51,0
1224E...SR 42,9 45,0 47,1 49,2 51,3
1028E...B 46,8 48,9 51,0 53,1 55,2
1218E...B 36,7 38,8 40,9 43,0 45,1
1226E...B 44,7 46,8 48,9 51,0 53,1
AM1020...10 34,6 36,7 38,8 40,9 43,0
DM1220...57 36,1 38,2 40,3 42,4 44,5
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Réducteurs planétaires 0,18 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.

Série 13A
13A 13AC 13AK

Matériau du boîtier plastique/aluminium plastique/aluminium plastique/aluminium
Matériau des engrenages plastique plastique plastique
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:
– pour service permanent 5 000 min-1 5 000 min-1 5 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 4 ° ≤ 4 ° ≤ 4 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés paliers en céramique roulements à billes
Charge de l‘arbre max.:
– radiale (à 5 mm de la face) ≤ 3 N ≤ 10 N ≤ 15 N
– axiale ≤ 1 N ≤ 2 N ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 10 N ≤ 10 N ≤ 10 N
Jeu de l’arbre:
– radial (à 5 mm de la face) ≤ 0,06 mm ≤ 0,08 mm ≤ 0,09 mm
– axial ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 65 °C - 20 ...  + 85 °C - 30 ...  + 85 °C

13A, 13AC, 13AK

2x
M2

9,5

±0,4L1 ±0,312,6

±0,310

ø3-0,05ø7 -0,012
-0,006

 3,5

-0,11

-0,3ø13
0 0

0

±0,15L2

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1319...SR.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Note: Ces réducteurs sont disponibles seulement assemblés avec les moteurs.
La fonctionnalité de la combinaison moteur-réducteur est assurée en présence d‘une charge de masse inférieure ou égale à 5g 
générant des vibrations dont la fréquence ne dépasse pas 500Hz.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2022 Jun. 03

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 2 3 4 5
Couple permanent mNm 100 100 150 180
Couple intermittent mNm 150 150 180 220
Masse sans moteur, env. g 5 5 5 6
Rendement, max. % 80 72 64 55
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
16:1 50:1

64:1
158:1
201:1
256:1

497:1
632:1
805:1

1 024:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 18,8 22,0 25,2 28,4
L1 [mm] = Long. avec moteur 1319C...SR 38,0 41,2 44,4 47,6

1331C...SR 50,0 53,2 56,4 59,6
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Réducteurs planétaires
  

0,3 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.

Série 14/1
14/1

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 5 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 6,5 mm de la face) ≤ 20 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 15 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 6,5 mm de la face) ≤ 0,04 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

14/1

9,5

M1,6
2x

ø14 ±0,1

2,8 -0,02
 0

ø6 -0,008
 0

ø3 -0,012
-0,006

6

8,1±0,3

10 ±0,3

L2 ±0,3

L1 ±0,5

9 ±0,3

2,5 

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1319...SR.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 4 5 6
Couple permanent mNm 200 300 300 300 300 300
Couple intermittent mNm 300 450 450 450 450 450
Masse sans moteur, env. g 17 20 24 27 30 34
Rendement, max. % 90 80 70 60 55 50
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
3,71:1 9,7:1

14:1
43:1
66:1

94:1
112:1
134:1
159:1
190:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

2 608:1
4 365:1
5 647:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 20,9 25,0 29,2 33,3 37,4 41,5
L1 [mm] = Long. avec moteur 1319T...SR 34,1 38,2 42,4 46,5 50,6 54,7

1331T...SR 46,1 50,2 54,4 58,5 62,6 66,7
1336U...CXR 50,9 55,0 59,2 63,3 67,4 71,5
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Réducteurs planétaires
  

0,25 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Série 15A
15A 15AC 15AK

Matériau du boîtier plastique plastique plastique
Matériau des engrenages plastique plastique plastique
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:    
– pour service permanent 5 000 min-1 5 000 min-1 5 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 4 ° ≤ 4 ° ≤ 4 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés paliers en céramique roulements à billes
Charge de l‘arbre max.:    
– radiale (à 5 mm de la face) ≤ 3 N ≤ 10 N ≤ 15 N
– axiale ≤ 1 N ≤ 2 N ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 10 N ≤ 10 N ≤ 10 N
Jeu de l’arbre:    
– radial (à 5 mm de la face) ≤ 0,06 mm ≤ 0,08 mm ≤ 0,09 mm
– axial ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 65 °C - 20 ...  + 85 °C - 30 ...  + 85 °C

15A, 15AC, 15AK

2x  ø1,48

2x
M2

ø11

±0,312,6

±0,310

ø3-0,05ø7-0,3ø15 -0,012
-0,005

 4

4

-0,11

ø6
0 0

0

±0,5L2

±0,8L1

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1516...SR.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) Exemple de commande: 1516 B 012 SR + 15A 19:1, sauf AM1524.
3) L2 + 0,7 mm, en combinaison avec 1516A/B...SR et 1524A/B...SR.

Note: Ces réducteurs sont disponibles seulement assemblés avec les moteurs.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 3 4 5 5 6
Couple permanent mNm 50 100 100 150 200 200 250 250
Couple intermittent mNm 100 200 200 300 400 400 400 400
Masse sans moteur, env. g 4 5 5 5 6 6 6 7
Rendement, max. % 87 78 68 67 62 55 52 49
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
Code B 2)

Code A 2) 5,33:1

14:1
19:1
28:1

52:1
69:1

102:1 152:1

249:1

369:1
546:1
809:1

896:1

1 327:1
1 966:1

2 913:1
4 315:1

3 225:1

4 778:1
7 078:1

10 486:1
15 534:1
23 014:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 3) 14,1 17,7 21,3 21,3 24,9 28,5 28,5 32,1
L1 [mm] = Long. avec moteur 1516A/B...SR 29,9 33,5 37,1 37,1 40,7 44,3 44,3 47,9

1524A/B...SR 37,9 41,5 45,1 45,1 48,7 52,3 52,3 55,9
1624A/B...S 37,9 41,5 45,1 45,1 48,7 52,3 52,3 55,9
1717A/B...SR 31,1 34,7 38,3 38,3 41,9 45,5 45,5 49,1
1724A/B...SR 38,1 41,7 45,3 45,3 48,9 52,5 52,5 56,1
AM1524...70 30,5 34,1 37,7 37,7 41,3 44,9 44,9 48,5
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Réducteurs à étages 0,1 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Série 15/5
15/5

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages 1) plastique/acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:
– pour service permanent 5 000 min-¹
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:
– radiale (à 6,5 mm de la face) ≤ 25 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:
– radial (à 6,5 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

15/5

2

ø16

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1516...S.

1) Les réducteurs avec rapport de réduction < 3 101:1 ont tous les engrenages en acier.
2) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

2 3 4 4 5 5 6 6 7
mNm 60 60 100 100 100 100 100 100 100
mNm 150 150 300 150 300 150 300 150 300

g 17 19 21 21 22 22 24 24 25
% 81 73 66 66 59 59 53 53 48

Caractéristiques techniques 
Nombre des étages
Couple permanent
Couple intermittent
Masse sans moteur, env. 
Rendement, max.
Sens de rotation, entrée vers sortie = ≠ = = ≠ ≠ = = ≠

Rapport de reduction 2)

(arrondi)
6,3:1

11,8:1
22:1
41:1

76:1 141:1 262:1 485:1 900:1 1 670:1 3 101:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 26,2 29,9 32,0 32,0 34,1 34,1 36,2 36,2 38,3
L1 [mm] = Long. avec moteur 1319E...SR 32,5 36,2 38,3 38,3 40,4 40,4 42,5 42,5 44,6

1331E...SR 44,5 48,2 50,3 50,3 52,4 52,4 54,5 54,5 56,6
1516E...S 29,1 32,8 34,9 34,9 37,0 37,0 39,1 39,1 41,2
1516E...SR 29,1 32,8 34,9 34,9 37,0 37,0 39,1 39,1 41,2
1524E...SR 37,1 40,8 42,9 42,9 45,0 45,0 47,1 47,1 49,2
AM1524...57 29,7 33,4 35,5 35,5 37,6 37,6 39,7 39,7 41,8
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Réducteurs à étages 0,1 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Série 15/5
15/5

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages 1) plastique/acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:
– pour service permanent 5 000 min-¹
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:
– radiale (à 6,5 mm de la face) ≤ 25 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:
– radial (à 6,5 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

15/5

2

ø16

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1516...S.

1) Les réducteurs avec rapport de réduction < 3 101:1 ont tous les engrenages en acier.
2) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

7 8 8 9 9 10 10
mNm 100 100 100 100 100 100 100
mNm 150 300 150 300 150 300 150

g 25 26 26 28 28 30 30
% 48 43 43 39 39 35 35

Caractéristiques techniques 
Nombre des étages
Couple permanent
Couple intermittent
Masse sans moteur, env. 
Rendement, max.
Sens de rotation, entrée vers sortie ≠ = = ≠ ≠ = =

Rapport de reduction 2)

(arrondi)
5 752:1 10 683:1 19 813:1 36 796:1 68 245:1 126 741:1 235 067:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 38,3 40,4 40,4 42,5 42,5 44,6 44,6
L1 [mm] = Long. avec moteur 1319E...SR 44,6 46,7 46,7 48,8 48,8 50,9 50,9

1331E...SR 56,6 58,7 58,7 60,8 60,8 62,9 62,9
1516E...S 41,2 43,3 43,3 45,4 45,4 47,5 47,5
1516E...SR 41,2 43,3 43,3 45,4 45,4 47,5 47,5
1524E...SR 49,2 51,3 51,3 53,4 53,4 55,5 55,5
AM1524...57 41,8 43,9 43,9 46,0 46,0 48,1 48,1
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Réducteurs à étages 0,1 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Série 15/5 S
15/5 S

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:
– pour service permanent 5 000 min-¹
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:
– radiale (à 6,5 mm de la face) ≤ 25 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:
– radial (à 6,5 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

15/5 S

2

ø16

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1516...S.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Note: Les réducteurs type S ont des engrenages en acier et lubrification renforcée qui permettent d‘augmenter la durée de vie.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

2 3 4 4 5 5 6 6 7
mNm 60 60 100 100 100 100 100 100 100
mNm 150 150 300 150 300 150 300 150 300

g 17 19 21 21 22 22 24 24 25
% 81 73 66 66 59 59 53 53 48

Caractéristiques techniques 
Nombre des étages
Couple permanent
Couple intermittent
Masse sans moteur, env. 
Rendement, max.
Sens de rotation, entrée vers sortie = ≠ = = ≠ ≠ = = ≠

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
6,3:1

11,8:1
22:1
41:1

76:1 141:1 262:1 485:1 900:1 1 670:1 3 101:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 26,2 29,9 32,0 32,0 34,1 34,1 36,2 36,2 38,3
L1 [mm] = Long. avec moteur 1319E...SR 32,5 36,2 38,3 38,3 40,4 40,4 42,5 42,5 44,6

1331E...SR 44,5 48,2 50,3 50,3 52,4 52,4 54,5 54,5 56,6
1516E...S 29,1 32,8 34,9 34,9 37,0 37,0 39,1 39,1 41,2
1516E...SR 29,1 32,8 34,9 34,9 37,0 37,0 39,1 39,1 41,2
1524E...SR 37,1 40,8 42,9 42,9 45,0 45,0 47,1 47,1 49,2
AM1524...57 29,7 33,4 35,5 35,5 37,6 37,6 39,7 39,7 41,8
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Réducteurs à étages 0,1 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Série 15/5 S
15/5 S

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:
– pour service permanent 5 000 min-¹
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:
– radiale (à 6,5 mm de la face) ≤ 25 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:
– radial (à 6,5 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

15/5 S

2

ø16

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1516...S.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Note: Les réducteurs type S ont des engrenages en acier et lubrification renforcée qui permettent d‘augmenter la durée de vie.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

7 8 8 9 9 10 10
mNm 100 100 100 100 100 100 100
mNm 150 300 150 300 150 300 150

g 25 26 26 28 28 30 30
% 48 43 43 39 39 35 35

Caractéristiques techniques 
Nombre des étages
Couple permanent
Couple intermittent
Masse sans moteur, env. 
Rendement, max.
Sens de rotation, entrée vers sortie ≠ = = ≠ ≠ = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
5 752:1 10 683:1 19 813:1 36 796:1 68 245:1 126 741:1 235 067:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 38,3 40,4 40,4 42,5 42,5 44,6 44,6
L1 [mm] = Long. avec moteur 1319E...SR 44,6 46,7 46,7 48,8 48,8 50,9 50,9

1331E...SR 56,6 58,7 58,7 60,8 60,8 62,9 62,9
1516E...S 41,2 43,3 43,3 45,4 45,4 47,5 47,5
1516E...SR 41,2 43,3 43,3 45,4 45,4 47,5 47,5
1524E...SR 49,2 51,3 51,3 53,4 53,4 55,5 55,5
AM1524...57 41,8 43,9 43,9 46,0 46,0 48,1 48,1

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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Réducteurs à étages
Sans jeu angulaire

0,1 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Série 15/8
15/8

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 5 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge   0 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 6,5 mm de la face) ≤ 25 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 6,5 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

15/8

2

ø16

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

-0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7 -0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2±0,3

L1 ±0,5

+0,2
3

3

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1516...SR.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Note: Ces réducteurs sont disponibles seulement assemblés avec les moteurs.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 4 4 5 5 6 6
Couple permanent mNm 100 100 100 100 100 100
Couple intermittent mNm 300 150 300 150 300 150
Masse sans moteur, env. g 24 24 26 26 28 28
Rendement, max. - - - - - -
Sens de rotation, entrée vers sortie = = ≠ ≠ = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
76:1 141:1 262:1 485:1 900:1 1 670:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 32,0 32,0 34,1 34,1 36,2 36,2
L1 [mm] = Long. avec moteur 1516E...SR 34,9 34,9 37,0 37,0 39,1 39,1

1524E...SR 42,9 42,9 45,0 45,0 47,1 47,1
AM1524...57 35,5 35,5 37,6 37,6 39,7 39,7

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
  

0,35 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 15/10
15/10 15/10K

Matériau du boîtier acier inoxydable acier inoxydable
Matériau des engrenages acier acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:   
– pour service permanent 6 000 min-1 6 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1,5 ° ≤ 1,5 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:   
– radiale (à 6,5 mm de la face) ≤ 4 N ≤ 30 N
– axiale ≤ 3 N ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 100 N ≤ 25 N
Jeu de l’arbre:   
– radial (à 6,5 mm de la face) ≤ 0,05 mm ≤ 0,03 mm
– axial ≤ 0,1 mm = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

15/10 15/10 K

ø15M2
2x

±0,1

2,8 -0,02
 0

ø7 -0,015
 0

ø7 -0,009
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

12±0,3

13,7±0,3

14,2 ±0,3

L2 ±0,3

L1 ±0,5

 3

12,2±0,3

13,2±0,3

ø10,92

ø11

2-56UNC
2x

3

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1516...SR

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 4 5
Couple permanent mNm 350 350 350 350 350
Couple intermittent mNm 500 500 500 500 500
Masse sans moteur, env. g 19 23 27 31 35
Rendement, max. % 90 80 70 60 50
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
3,33:1
4,5:1

11:1
15:1
20:1

37:1
44:1
50:1
68:1
81:1
91:1

123:1
148:1
167:1
178:1
200:1
240:1
270:1
304:1
365:1

412:1
494:1
593:1
667:1
750:1
800:1
900:1

1 013:1
1 367:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 17,1 21,3 25,4 29,5 33,6
L1 [mm] = Long. avec moteur 1516T...SR 32,9 37,1 41,2 45,3 49,4

1524T...SR 40,9 45,1 49,2 53,3 57,4
1624T...S 40,9 45,1 49,2 53,3 57,4
1717T...SR 34,1 38,3 42,4 46,5 50,6
1724T...SR 41,1 45,3 49,4 53,5 57,6
1727U...CXR 44,3 48,5 52,6 56,7 60,8
1741U...CXR 58,3 62,5 66,6 70,7 74,8
1628T...B 45,1 49,3 53,4 57,5 61,6
1645U...BHS 62,5 66,7 70,8 74,9 79,0
1660U...BHS/BHT 77,5 81,7 85,8 89,9 94,0
AM1524...55 33,5 37,7 41,8 45,9 50,0

www.faulhaber.com
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Réducteurs à étages
  

0,03 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Série 16A
16A 16AC 16AK

Matériau du boîtier plastique plastique plastique
Matériau des engrenages métal métal métal
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:    
– pour service permanent 5 000 min-1 5 000 min-1 5 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 4 ° ≤ 4 ° ≤ 4 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés paliers en céramique roulements à billes
Charge de l‘arbre max.:    
– radiale (à 5 mm de la face) ≤ 2 N ≤ 6 N ≤ 10 N
– axiale ≤ 1 N ≤ 2 N ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 10 N ≤ 10 N ≤ 10 N
Jeu de l’arbre:    
– radial (à 5 mm de la face) ≤ 0,05 mm ≤ 0,06 mm ≤ 0,06 mm
– axial ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 65 °C - 20 ...  + 65 °C - 30 ...  + 65 °C

16A, 16AC, 16AK

ø7 -0,05
 0

ø2
-0,006
-0,012

11

M2

6 ±0,310

ø16 -0,3
 0

ø3,5

1,1

-0,13
0

0,1

L2 ±0,5

L1 ±0,8 10,1±0,3

2x
 4

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1624...S.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 2 3 3 4 4 5 6 7
Couple permanent mNm 10 10 20 20 30 30 30 30
Couple intermittent mNm 100 100 100 100 100 100 100 100
Masse sans moteur, env. g 3 4 4 4 4 5 5 6
Rendement, max. % 81 73 73 66 66 59 53 48
Sens de rotation, entrée vers sortie = ≠ ≠ = = ≠ = ≠

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
11,9:1 22:1 41:1 76:1 141:1 262:1

485:1
900:1

1 670:1
3 101:1
5 752:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 9,2 11,0 11,0 12,8 12,8 14,5 16,3 18,0
L1 [mm] = Long. avec moteur 1516E...S 25,0 26,8 26,8 28,6 28,6 30,3 32,1 33,8

1516E...SR 25,0 26,8 26,8 28,6 28,6 30,3 32,1 33,8
1524E...SR 33,0 34,8 34,8 36,6 36,6 38,3 40,1 41,8
1624E...S 33,0 34,8 34,8 36,6 36,6 38,3 40,1 41,8
1717E...SR 26,2 28,0 28,0 29,8 29,8 31,5 33,3 35,0
1724E...SR 33,2 35,0 35,0 36,8 36,8 38,5 40,3 42,0
AM1524...57 25,6 27,4 27,4 29,2 29,2 30,9 32,7 34,4
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Réducteurs à étages 0,1 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.

Série 16/5
16/5

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages 1) plastique/acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:
– pour service permanent 5 000 min-¹
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:
– radiale (à 6,5 mm de la face) ≤ 25 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:
– radial (à 6,5 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

16/5

2

ø17

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1624...S.

1) Les réducteurs avec rapport de réduction < 3 101:1 ont tous les engrenages en acier.
2) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

2 3 4 4 5 5 6 6 7
mNm 60 60 100 100 100 100 100 100 100
mNm 150 150 300 150 300 150 300 150 300

g 17 19 21 21 22 22 24 24 25
% 81 73 66 66 59 59 53 53 48

Caractéristiques techniques 
Nombre des étages
Couple permanent
Couple intermittent
Masse sans moteur, env. 
Rendement, max.
Sens de rotation, entrée vers sortie = ≠ = = ≠ ≠ = = ≠

Rapport de reduction 2)

(arrondi)
6,3:1

11,8:1
22:1
41:1

76:1 141:1 262:1 485:1 900:1 1 670:1 3 101:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 26,2 29,9 32,0 32,0 34,1 34,1 36,2 36,2 38,3
L1 [mm] = Long. avec moteur 1624E...S 37,1 40,8 42,9 42,9 45,0 45,0 47,1 47,1 49,2

www.faulhaber.com
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Réducteurs à étages 0,1 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.

Série 16/5
16/5

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages 1) plastique/acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:
– pour service permanent 5 000 min-¹
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:
– radiale (à 6,5 mm de la face) ≤ 25 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:
– radial (à 6,5 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

16/5

2

ø17

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1624...S.

1) Les réducteurs avec rapport de réduction < 3 101:1 ont tous les engrenages en acier.
2) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

7 8 8 9 9 10 10
mNm 100 100 100 100 100 100 100
mNm 150 300 150 300 150 300 150

g 25 26 26 28 28 30 30
% 48 43 43 39 39 35 35

Caractéristiques techniques 
Nombre des étages
Couple permanent
Couple intermittent
Masse sans moteur, env. 
Rendement, max.
Sens de rotation, entrée vers sortie ≠ = = ≠ ≠ = =

Rapport de reduction 2)

(arrondi)
5 752:1 10 683:1 19 813:1 36 796:1 68 245:1 126 741:1 235 067:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 38,3 40,4 40,4 42,5 42,5 44,6 44,6
L1 [mm] = Long. avec moteur 1624E...S 49,2 51,3 51,3 53,4 53,4 55,5 55,5

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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Réducteurs à étages
  

0,1 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.

Série 16/5 S
16/5 S

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 5 000 min-¹
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 6,5 mm de la face) ≤ 25 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 6,5 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

16/5 S

2

ø17

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1624...S.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Note: Les réducteurs type S ont des engrenages en acier et lubrification renforcée qui permettent d‘augmenter la durée de vie.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 2 3 4 4 5 5 6 6 7
Couple permanent mNm 60 60 100 100 100 100 100 100 100
Couple intermittent mNm 150 150 300 150 300 150 300 150 300
Poids sans moteur, env. g 17 19 21 21 22 22 24 24 25
Rendement, max. % 81 73 66 66 59 59 53 53 48
Sens de rotation, entrée vers sortie = ≠ = = ≠ ≠ = = ≠

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
6,3:1

11,8:1
22:1
41:1

76:1 141:1 262:1 485:1 900:1 1 670:1 3 101:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 26,2 29,9 32,0 32,0 34,1 34,1 36,2 36,2 38,3
L1 [mm] = Long. avec moteur 1624E...S 37,1 40,8 42,9 42,9 45,0 45,0 47,1 47,1 49,2

www.faulhaber.com
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Réducteurs à étages
  

0,1 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.

Série 16/5 S
16/5 S

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 5 000 min-¹
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 6,5 mm de la face) ≤ 25 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 6,5 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

16/5 S

2

ø17

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

±0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7-0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2 ±0,3

L1±0,5

 3

3

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1624...S.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Note: Les réducteurs type S ont des engrenages en acier et lubrification renforcée qui permettent d‘augmenter la durée de vie.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 7 8 8 9 9 10 10
Couple permanent mNm 100 100 100 100 100 100 100
Couple intermittent mNm 150 300 150 300 150 300 150
Poids sans moteur, env. g 25 26 26 28 28 30 30
Rendement, max. % 48 43 43 39 39 35 35
Sens de rotation, entrée vers sortie ≠ = = ≠ ≠ = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
5 752:1 10 683:1 19 813:1 36 796:1 68 245:1 126 741:1 235 067:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 38,3 40,4 40,4 42,5 42,5 44,6 44,6
L1 [mm] = Long. avec moteur 1624E...S 49,2 51,3 51,3 53,4 53,4 55,5 55,5

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
  

0,3 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 16/7
16/7

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 5 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 6,5 mm de la face) ≤ 30 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 25 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 6,5 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

16/7

ø16

10,92

M2
2x

±0,1

2,8 -0,02
 0

ø7 -0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

12,2±0,3

13,2 ±0,3

14,2 ±0,3

L2 ±0,3

L1 ±0,5

 3

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1624...S.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 4 5 6
Couple permanent mNm 200 300 300 300 300 300
Couple intermittent mNm 300 450 450 450 450 450
Masse sans moteur, env. g 18 23 28 33 38 43
Rendement, max. % 90 80 70 60 55 50
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
3,71:1 9,7:1

14:1
43:1
66:1

94:1
112:1
134:1
159:1
190:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

2 608:1
4 365:1
5 647:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 17,0 21,2 25,3 29,4 33,5 37,6
L1 [mm] = Long. avec moteur 1516T...SR 32,8 37,0 41,1 45,2 49,3 53,4

1524T...SR 40,8 45,0 49,1 53,2 57,3 61,4
1624T...S 40,8 45,0 49,1 53,2 57,3 61,4
1717T...SR 34,0 38,2 42,3 46,4 50,5 54,6
1724T...SR 41,0 45,2 49,3 53,4 57,5 61,6
1727U...CXR 44,2 48,4 52,5 56,6 60,7 64,8
1741U...CXR 58,2 62,4 66,5 70,6 74,7 78,8
1628T...B 45,0 49,2 53,3 57,4 61,5 65,6
AM1524...55 33,4 37,6 41,7 45,8 49,9 54,0

www.faulhaber.com
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Réducteurs à étages
Sans jeu angulaire

0,1 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.

Série 16/8
16/8

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 5 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge   0 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 6,5 mm de la face) ≤ 25 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 6,5 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

16/8

2

ø17

ø10,92

M2
2x

2-56UNC
2x

-0,1

ø14,5

ø16 -0,043
-0,016

2,8 -0,02
 0

ø7 -0,015
 0

ø3 -0,012
-0,006

6,7 4,3 ±0,2

11,9±0,3

12,7±0,3

14,2±0,3

±0,3

1,5

L2±0,3

L1 ±0,5

+0,2
3

3

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1624...S.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Note: Ces réducteurs sont disponibles seulement assemblés avec les moteurs.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 4 4 5 5 6 6
Couple permanent mNm 100 100 100 100 100 100
Couple intermittent mNm 300 150 300 150 300 150
Masse sans moteur, env. g 24 24 26 26 28 28
Rendement, max. - - - - - -
Sens de rotation, entrée vers sortie = = ≠ ≠ = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
76:1 141:1 262:1 485:1 900:1 1 670:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 32,0 32,0 34,1 34,1 36,2 36,2
L1 [mm] = Long. avec moteur 1624E...S 42,9 42,9 45,0 45,0 47,1 47,1

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
  

0,55 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 17/1
17/1 17/1 K

Matériau du boîtier acier inoxydable acier inoxydable
Matériau des engrenages acier acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:   
– pour service permanent 8 000 min-1 8 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 2 ° ≤ 2 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:   
– radiale (à 6,5 mm de la face) ≤ 5 N ≤ 75 N
– axiale ≤ 3 N ≤ 12 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 100 N ≤ 35 N
Jeu de l’arbre:   
– radial (à 6,5 mm de la face) ≤ 0,06 mm ≤ 0,03 mm
– axial ≤ 0,1 mm = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

17/1 17/1 K

ø17M2
3x

±0,1

3,5 -0,05
 0

+0,2
 0

ø9 -0,015
 0

ø4 -0,018
-0,01

8

11,3 ±0,3

13,5 ±0,3

14 ±0,3

L2 ±0,3

L1±0,8

 3

10,75 ±0,3ø14

120°3x

ø9 -0,01
 0

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1717...SR

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 4 5
Couple permanent mNm 550 550 550 550 550
Couple intermittent mNm 800 800 800 800 800
Masse sans moteur, env. g 28 35 42 49 56
Rendement, max. % 90 80 70 60 50
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
3,33:1
4,5:1

11:1
15:1
20:1

37:1
44:1
50:1
68:1
81:1
91:1

123:1
148:1
167:1
178:1
200:1
240:1
270:1
304:1
365:1

412:1
494:1
593:1
667:1
750:1
800:1
900:1

1 013:1
1 367:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 18,6 23,7 28,8 33,9 39,1
L1 [mm] = Long. avec moteur 1624T...S 42,4 47,5 52,6 57,7 62,9

1717T...SR 35,6 40,7 45,8 50,9 56,1
1724T...SR 42,6 47,7 52,8 57,9 63,1
1727U...CXR 45,8 50,9 56,0 61,1 66,3
1741U...CXR 59,8 64,9 70,0 75,1 80,3
1628T...B 46,6 51,7 56,8 61,9 67,1
1645U...BHS 64,0 69,1 74,2 79,3 84,5
1660U...BHS/BHT 79,0 84,1 89,2 94,3 99,5
AM1524...55 35,0 40,1 45,2 50,3 55,5

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2020 Feb. 18

Réducteurs planétaires
  

0,8 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 20/1R
20/1R

Matériau du boîtier acier
Matériau des engrenages métal
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 12 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 8,5 mm de la face) ≤ 75 N
– axiale ≤ 20 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 35 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 8,5 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation 1) - 10 ...  + 125 °C

20/1 R

ø14

1203x

M2,5
3x

ø20 ±0,1 ø9 -0,01
0

 3,5

8

L2 ±0,3

±0,314,3L1 ±0,8

-0,05

1,2

 3

 0

ø4 -0,018
-0,01

+0,2
0

±0,310,75

ø6

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2036...B.

1) Température d‘utilisation - 45 ... + 100 °C est disponible comme option  - K2823
2) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
3) L2 + 1,9 mm resp. 7,4 mm, en combinaison avec 2057S...B et 2214...BXT R/H.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 2 3 3 4 5
Couple permanent mNm 800 800 800 800 800 800 800
Couple intermittent mNm 1 100 1 100 1 100 1 100 1 100 1 100 1 100
Masse sans moteur, env. g 29 39 39 49 49 59 69
Rendement, max. % 88 80 80 70 70 60 55
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = = =

Rapport de reduction 2)

(arrondi)
3,71:1 9,7:1

14:1
23:1 43:1

66:1
86:1 112:1

134:1
159:1
190:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 3) 18,4 23,5 23,5 28,6 28,6 33,7 38,8
L1 [mm] = Long. avec moteur 1741U...CXR 59,6 64,7 64,7 69,8 69,8 74,9 80,0

2224U...SR 42,6 47,7 47,7 52,8 52,8 57,9 63,0
2232U...SR 50,6 55,7 55,7 60,8 60,8 65,9 71,0
1645U...BHS 63,8 68,9 68,9 74,0 74,0 79,1 84,2
1660U...BHS/BHT 78,8 83,9 83,9 89,0 89,0 94,1 99,2
2036U...B 54,4 59,5 59,5 64,6 64,6 69,7 74,8
2057S...B 77,3 82,4 87,9 87,5 93,0 92,6 97,7
2214S...BXTH 37,3 42,4 47,9 47,5 53,0 52,6 57,7
2214S...BXTR 36,5 41,6 47,1 46,7 52,2 51,8 56,9
AM2224...10 46,1 51,2 51,2 56,3 56,3 61,4 66,5

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
  

0,6 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Série 22E
22E 22EC 22EK

Matériau du boîtier plastique plastique plastique
Matériau des engrenages plastique plastique plastique
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:    
– pour service permanent 5 000 min-1 5 000 min-1 5 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 ° ≤ 3 ° ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés paliers en céramique roulements à billes
Charge de l‘arbre max.:    
– radiale (à 5 mm de la face) ≤ 3 N ≤ 15 N ≤ 50 N
– axiale ≤ 3 N ≤ 2 N ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 15 N ≤ 15 N ≤ 15 N
Jeu de l’arbre:    
– radial (à 5 mm de la face) ≤ 0,05 mm ≤ 0,06 mm ≤ 0,07 mm
– axial ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 65 °C - 20 ...  + 85 °C - 30 ...  + 85 °C

22E, 22EC, 22EK

ø17

M3 4 ø12
0

-0,05
-0,005
-0,012ø4ø22

0
-0,33x

±0,310

±0,3

1
0

-0,1

12,6±0,5

L1 ±0,8

ø2,05 7
3x

L2

120°3x
ø6,5

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2224...SR.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) Exemple de commande: 2224 B 012 SR + 22E 19:1, sauf AM2224.
3) L2 + 0,7 mm, en combinaison avec 2224A/B...SR et 2232A/B...SR.

Note: Ces réducteurs sont disponibles seulement assemblés avec les moteurs.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 2 3 3 4 4 4 5 6
Couple permanent mNm 200 300 400 400 500 600 600 600
Couple intermittent mNm 400 600 800 800 1 000 1 000 1 000 1 000
Masse sans moteur, env. g 17 19 19 20 20 20 22 24
Rendement, max. % 78 69 67 62 61 60 55 49
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
Code B 2)

Code A 2)

19:1

28:1

69:1

102:1 152:1

249:1

369:1 546:1
809:1

896:1

1 327:1
1 966:1
2 913:1
4 315:1

3 225:1

4 778:1
7 078:1

10 486:1
15 534:1
23 014:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 3) 27,1 32,1 32,1 37,1 37,1 37,1 42,1 47,1
L1 [mm] = Long. avec moteur 2224A/B...SR 51,3 56,3 56,3 61,3 61,3 61,3 66,3 71,3

2230A/B...S 57,1 62,1 62,1 67,1 67,1 67,1 72,1 77,1
2232A/B...SR 59,3 64,3 64,3 69,3 69,3 69,3 74,3 79,3
2233A/B...S 59,7 64,7 64,7 69,7 69,7 69,7 74,7 79,7
2237A/B...CXR 64,1 69,1 69,1 74,1 74,1 74,1 79,1 84,1
AM2224...12 54,8 59,8 59,8 64,8 64,8 64,8 69,8 74,8

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
  

1,2 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Série 22EKV
22EKV

Matériau du boîtier plastique
Matériau des engrenages plastique/acier/céramique
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 5 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 5 mm de la face) ≤ 50 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 15 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 5 mm de la face) ≤ 0,07 mm
– axial ≤ 0,25 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 85 °C

22EKV

ø17

M3 4

ø6,5

ø12
0

-0,05
-0,005
-0,012ø4ø22

0
-0,33x

±0,310

±0,3

1
0

-0,1

12,6±0,5

L1 ±0,8

ø2,05 7
3x

L2

120°3x

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2224...SR.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) Exemple de commande: 2224 B 012SR + 22EKV 19:1, sauf AM2224.
3) L2 + 0,7 mm, en combinaison avec 2224A/B...SR et 2232A/B...SR.

Note: Ces réducteurs sont disponibles seulement assemblés avec les moteurs.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 2 3 3 4 4 4 5 6
Couple permanent Nm 0,4 0,6 0,8 0,8 1 1,2 1,2 1,2
Couple intermittent Nm 0,8 1,2 1,6 1,6 2 2 2 2
Masse sans moteur, env. g 27 29 29 30 30 30 32 34
Rendement, max. % 77 68 68 61 61 61 53 47
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
Code B 2)

Code A 2)

19:1

28:1

69:1

102:1 152:1

249:1

369:1 546:1
809:1

896:1

1 327:1
1 966:1
2 913:1
4 315:1

3 225:1

4 778:1
7 078:1

10 486:1
15 534:1
23 014:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 3) 27,1 32,1 32,1 37,1 37,1 37,1 42,1 47,1
L1 [mm] = Long. avec moteur 2224A/B...SR 51,3 56,3 56,3 61,3 61,3 61,3 66,3 71,3

2230A/B...S 57,1 62,1 62,1 67,1 67,1 67,1 72,1 77,1
2232A/B...SR 59,3 64,3 64,3 69,3 69,3 69,3 74,3 79,3
2233A/B...S 59,7 64,7 64,7 69,7 69,7 69,7 74,7 79,7
2237A/B...CXR 64,1 69,1 69,1 74,1 74,1 74,1 79,1 84,1
AM2224...12 54,8 59,8 59,8 64,8 64,8 64,8 69,8 74,8

www.faulhaber.com
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Réducteurs à étages
  

0,1 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Série 22/2
22/2 22/2K

Matériau du boîtier métal métal
Matériau des engrenages métal métal
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:    
– pour service permanent 4 000 min-¹ 4 000 min-¹
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 ° ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:    
– radiale (à 6 mm de la face) ≤ 3 N ≤ 100 N
– axiale ≤ 5 N ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 50 N ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:    
– radial (à 6 mm de la face) ≤ 0,05 mm ≤ 0,03 mm
– axial ≤ 0,2 mm = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

ø16

1203x

M2

1203x

3x

4-40UNC
3x

ø23,8 ±0,1 ±0,1 ø23,8 ±0,1ø20,63 ø20,63 -0,013
0

ø12,7 -0,011
0

øA

10,2±0,3

10,9 ±0,31,4

1,6 -0,05
0

1,6 -0,05
0

L2 ±0,3

±0,312,5L1±0,5

 4

4

22/2  ø A = 4 -0,008 22/2K  ø A = 4 -0,010 / -0,018 (L1, L2 = + 2,1)

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2233...S.

Position des pôles
du moteur indéterminée

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Note: L1, L2 = +2,1 mm pour les réducteurs à étages série 22/2K.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Couple permanent mNm 100 100 100 100 100 100 100 100 100
Couple intermittent mNm 400 400 400 400 400 400 400 400 400
Masse sans moteur, env. g 58 68 72 77 82 88 93 98 103
Rendement, max. % 90 86 81 73 66 59 53 48 43
Sens de rotation, entrée vers sortie = ≠ = ≠ = ≠ = ≠ =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
3,1:1
5,4:1

9,7:1 17,2:1
30,7:1

54,6:1
97,3:1

173:1
308:1

548:1
975:1

1 734:1
3 088:1

5 490:1
9 780:1

17 386:1
30 969:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 40,8 46,6 49,5 52,4 55,3 58,2 61,1 64,0 66,9
L1 [mm] = Long. avec moteur 2224R...SR 45,4 50,7 53,6 56,5 59,4 62,3 65,2 68,1 71,0

2230F/R...S 51,2 56,5 59,4 62,3 65,2 68,1 71,0 73,9 76,8
2232R...SR 53,4 58,7 61,6 64,5 67,4 70,3 73,2 76,1 79,0
2233F/R...S 53,8 59,1 62,0 64,9 67,8 70,7 73,6 76,5 79,4
AM2224...14 48,9 54,2 57,1 60,0 62,9 65,8 68,7 71,6 74,5

Page 1/2 www.faulhaber.com
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Réducteurs à étages
  

0,1 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Série 22/2
22/2 22/2K

Matériau du boîtier métal métal
Matériau des engrenages métal métal
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:    
– pour service permanent 4 000 min-¹ 4 000 min-¹
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 ° ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:    
– radiale (à 6 mm de la face) ≤ 3 N ≤ 100 N
– axiale ≤ 5 N ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 50 N ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:    
– radial (à 6 mm de la face) ≤ 0,05 mm ≤ 0,03 mm
– axial ≤ 0,2 mm = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C - 30 ...  + 100 °C

ø16

1203x

M2

1203x

3x

4-40UNC
3x

ø23,8 ±0,1 ±0,1 ø23,8 ±0,1ø20,63 ø20,63 -0,013
0

ø12,7 -0,011
0

øA

10,2±0,3

10,9 ±0,31,4

1,6 -0,05
0

1,6 -0,05
0

L2 ±0,3

±0,312,5L1±0,5

 4

4

22/2  ø A = 4 -0,008 22/2K  ø A = 4 -0,010 / -0,018 (L1, L2 = + 2,1)

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2233...S.

Position des pôles
du moteur indéterminée

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Note: L1, L2 = +2,1 mm pour les réducteurs à étages série 22/2K.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 11 12 13
Couple permanent mNm 100 100 100
Couple intermittent mNm 400 400 400
Masse sans moteur, env. g 108 113 118
Rendement, max. % 39 35 31
Sens de rotation, entrée vers sortie ≠ = ≠

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
55 057:1
98 070:1

174 350:1
310 560:1

552 113:1
983 447:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 69,8 72,7 75,6
L1 [mm] = Long. avec moteur 2224R...SR 73,9 76,8 79,7

2230F/R...S 79,7 82,6 85,5
2232R...SR 81,9 84,8 87,7
2233F/R...S 82,3 85,2 88,1
AM2224...14 77,4 80,3 83,2
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Réducteurs à étages
Sans jeu angulaire

0,1 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Série 22/5
22/5

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages métal
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 4 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge   0 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 6 mm de la face) ≤ 100 N
– axiale ≤ 5 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 5 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 6 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

22/5

ø16

120°3x

M23x ø23,8 ±0,1 ø12 -0,011
0

ø4

10,2 ±0,3

L2 ±0,3

±0,313,2L1±0,5

-0,014

2

22,5

 4

-0,006

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2233...S.

Position des pôles
du moteur indéterminée

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Note: Ces réducteurs sont disponibles seulement assemblés avec les moteurs.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 5 6 7 8 9
Couple permanent mNm 100 100 100 100 100
Couple intermittent mNm 400 400 400 400 400
Masse sans moteur, env. g 80 85 90 95 105
Rendement, max. - - - - -
Sens de rotation, entrée vers sortie ≠ = ≠ = ≠

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
69,2:1 161:1 377:1 879:1 2 050:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 50,9 54,6 59,5 63,2 68,1
L1 [mm] = Long. avec moteur 2224R...SR 57,8 61,6 66,5 70,3 75,2

2230F/R...S 63,6 67,4 72,3 76,1 81,0
2232R...SR 65,8 69,6 74,5 78,3 83,2
2233F/R...S 66,2 70,0 74,9 78,7 83,6
AM2224...14 61,4 65,2 70,1 73,9 78,8
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Réducteurs planétaires
  

0,7 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 22/7
22/7

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 4 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 10 mm de la face) ≤ 170 N
– axiale ≤ 150 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 150 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 10 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial ≤ 0,1 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

22/7

ø19

120°3x

M23x

±0,8L1 ±0,316

-0,010
-0,018ø6

 0
-0,055,4

 0
-0,018ø15

10

1L2 ±0,3

±0,1ø22 4

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2233...S.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) L2 - 3,9 mm, en combinaison avec 2224U...SR, 2230U...S, 2232U...SR, 2233U...S et AM2224.

Note: Rapport de réduction 3,71:1 pour moteurs 2224...SR, 2230...S, 2232...SR, 2233...S et AM2224 sont disponibles comme type 22/7 3,71:1 - K288.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 4 5
Couple permanent mNm 200 300 700 700 700
Couple intermittent mNm 400 600 1 000 1 000 1 000
Masse sans moteur, env. g 68 63 76 88 102
Rendement, max. % 88 80 70 60 55
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
3,71:1 9,7:1

14:1
43:1
66:1

94:1
112:1
134:1
159:1
190:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 2) 27,9 34,1 40,3 46,4 52,6
L1 [mm] = Long. avec moteur 2224U...SR 48,2 54,4 60,6 66,7 72,9

2230U...S 54,0 60,2 66,4 72,5 78,7
2232U...SR 56,2 62,4 68,6 74,7 80,9
2233U...S 56,6 62,8 69,0 75,1 81,3
2237S...CXR 64,9 71,1 77,3 83,4 89,6
2342S...CR 69,9 76,1 82,3 88,4 94,6
2232S...BX4 61,7 67,9 74,1 80,2 86,4
2250S...BX4 79,7 85,9 92,1 98,2 104,4
2444S...B 71,9 78,1 84,3 90,4 96,6
AM2224...10 51,7 57,9 64,1 70,2 76,4
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Réducteurs planétaires
  

0,7 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Moteurs pas à pas

Série 23/1
23/1

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 4 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 10 mm de la face) ≤ 170 N
– axiale ≤ 150 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 150 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 10 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial ≤ 0,1 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

23/1

ø19

1203x

M23x

±0,8L1 ±0,316

-0,010
-0,018ø6

 0
-0,055,4

 0
-0,018ø15

10

1L2 ±0,3

±0,1ø23 4 prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2342...CR.

Position des pôles
du moteur indéterminée

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) L2 - 3,9 mm, en combinaison avec 2224U...SR, 2230U...S, 2232U...SR, 2233U...S et AM2224.

Note: Rapport de réduction 3,71:1 pour moteurs 2224...SR, 2230...S, 2232...SR, 2233...S et AM2224 sont disponibles comme type 23/1 3,71:1 - K288.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 4 5
Couple permanent mNm 200 300 700 700 700
Couple intermittent mNm 400 600 1 000 1 000 1 000
Masse sans moteur, env. g 60 70 90 100 110
Rendement, max. % 88 80 70 60 55
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
3,71:1 9,7:1

14:1
43:1
66:1

94:1
112:1
134:1
159:1
190:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 2) 27,9 34,1 40,3 46,4 52,6
L1 [mm] = Long. avec moteur 2224U...SR 48,2 54,4 60,6 66,7 72,9

2230U...S 54,0 60,2 66,4 72,5 78,7
2232U...SR 56,2 62,4 68,6 74,7 80,9
2233U...S 56,6 62,8 69,0 75,1 81,3
2237S...CXR 64,9 71,1 77,3 83,4 89,6
2342S...CR 69,9 76,1 82,3 88,4 94,6
2057S...B 84,9 91,1 97,3 103,4 109,6
2444S...B 71,9 78,1 84,3 90,4 96,6
AM2224...10 51,7 57,9 64,1 70,2 76,4

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
  

1 Nm
Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.

Série 26A
26A 26AK

Matériau du boîtier plastique plastique
Matériau des engrenages plastique plastique
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:   
– pour service permanent 5 000 min-1 5 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 3 ° ≤ 3 °
Palier de l’arbre de sortie paliers frittés roulements à billes
Charge de l‘arbre max.:   
– radiale (à 10 mm de la face) ≤ 4 N ≤ 60 N
– axiale ≤ 4 N ≤ 15 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 20 N ≤ 20 N
Jeu de l’arbre:   
– radial (à 10 mm de la face) ≤ 0,08 mm ≤ 0,1 mm
– axial ≤ 0,25 mm ≤ 0,25 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 65 °C - 30 ...  + 85 °C

26A, 26AK

4x M3

ø20

±0,8L1

±0,3L2

±0,317

±0,3

±0,15

14,1

ø6-0,005ø13-0,5ø26 -0,012
-0,006

 5

1

0 +0,03

4x ø2,46 7

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2642...CR.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Note: Ces réducteurs sont disponibles seulement assemblés avec les moteurs.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 2 2 3 3 4 4
Couple permanent mNm 300 300 750 800 900 1 000
Couple intermittent mNm 500 600 1 100 1 200 1 400 1 500
Masse sans moteur, env. g 21 21 23 23 25 25
Rendement, max. % 81 81 73 73 64 64
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
13:1 16:1 40:1 50:1

64:1
124:1 158:1

201:1
256:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 32,7 32,7 38,5 38,5 44,3 44,3
L1 [mm] = Long. avec moteur 2232S...BX4 66,5 66,5 72,3 72,3 78,1 78,1

2250S...BX4 84,5 84,5 90,3 90,3 96,1 96,1
3216W...BXTH 49,5 49,5 55,3 55,3 61,1 61,1
3216W...BXTR 48,7 48,7 54,5 54,5 60,3 60,3
2232U...SR 67,4 67,4 73,2 73,2 79,0 79,0
2237S...CXR 69,7 69,7 75,5 75,5 81,3 81,3
2342S...CR 74,7 74,7 80,5 80,5 86,3 86,3
2642W...CR/CXR 74,7 74,7 80,5 80,5 86,3 86,3
2657W...CR/CXR 89,7 89,7 95,5 95,5 101,3 101,3
2668W...CR 100,7 100,7 106,5 106,5 112,3 112,3
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Réducteurs planétaires
  

3,5 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Systèmes de contrôle du mouvement

Série 26/1R
26/1R

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 10 mm de la face) ≤ 150 N
– axiale ≤ 100 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 150 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 10 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial ≤ 0,1 mm
Température d‘utilisation - 10 ...  + 125 °C

26/1R

M3 ø26 ±0,1

ø20

ø13 -0,008
0

4,5 -0,1
0

ø5

12

2L2 ±0,3

L1 ±0,8 17±0,3

4 
-0,008
0

4x 

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2642...CR.

2) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Spécifications
Nombre des étages 1 2 2 3 3 3 4 5 5
Couple permanent 1) Nm 0,4 1 1,5 1,8 2,5 3 3,5 3,5 3,5
Couple intermittent Nm 0,6 1,2 1,8 2,2 3 3,6 4,5 4,5 4,5

min-1 7 000 7 500 7 500 9 000 9 000 9 000 9 000 9 000 9 000
min-1 8 500 8 500 9 000 10 000 10 000 10 000 10 000 10 000 10 000

Masse sans moteur, env. g 93 116 116 139 139 139 162 185 185
Rendement, max. % 91 83 83 75 75 75 69 62 62
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = = = = =

3,71:1 9,7:1 23:1 43:1 66:1 86:1 134:1 415:1 1 526:1
14:1 159:1 592:1

246:1 989:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 28,4 36,4 36,4 44,4 44,4 44,4 52,4 60,5 60,5
L1 [mm] = Long. avec moteur 2342S...CR 70,4 78,4 78,4 86,4 86,4 86,4 94,4 102,5 102,5

2642W...CR 70,4 78,4 78,4 86,4 86,4 86,4 94,4 102,5 102,5
2642W...CXR 70,4 78,4 78,4 86,4 86,4 86,4 94,4 102,5 102,5
2657W...CR 85,4 93,4 93,4 101,4 101,4 101,4 109,4 117,5 117,5
2657W...CXR 85,4 93,4 93,4 101,4 101,4 101,4 109,4 117,5 117,5
2668W...CR 96,4 104,4 104,4 112,4 112,4 112,4 120,4 128,5 128,5
2444S...B 72,4 80,4 80,4 88,4 88,4 88,4 96,4 104,5 104,5
2264W...BP4 92,4 100,4 100,4 108,4 108,4 108,4 116,4 124,5 124,5
2214S...BXT H 43,2 51,2 51,2 59,2 59,2 59,2 67,2 75,3 75,3
2214S...BXT R 42,4 50,4 50,4 58,4 58,4 58,4 66,4 74,5 74,5
3216W...BXT H 45,2 53,2 53,2 61,2 61,2 61,2 69,2 77,3 77,3
3216W...BXT R 44,4 52,4 52,4 60,4 60,4 60,4 68,4 76,5 76,5
AM2224R3...-30 59,3 67,3 67,3 75,3 75,3 75,3 83,3 91,4 91,4

1) La vitesse max. recommandée à l’entrée et le couple max. permanent dépendent du facteur de réduction choisi ainsi que de la puissance
   max. en sortie. Ces valeurs maximales ne peuvent être appliquées simultanément pour une longue période.
   Pour de plus amples détails, veuillez contacter le support technique de ventes dans votre région.

Rapport de reduction 2)

(arrondi)

Vitesse max. à l’entrée, permanent 1)

Vitesse max. à l’entrée, intermittent
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Réducteurs planétaires
  

4,5 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais

Série 30/1
30/1

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages 1) plastique/acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 4 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 15 mm de la face) ≤ 150 N
– axiale ≤ 150 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 200 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 15 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial ≤ 0,15 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

M3 ø30 ±0,1

ø26

ø18 -0,018
0

7 -0,1
0

ø8 -0,017
-0,008

10

4L2 ±0,3

L1 ±0,8 20,6 ±0,3

4 4x 

30/1

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2642...CR.

Position des pôles
du moteur indéterminée

1) Les réducteurs avec rapport de réduction < 14:1 ont tous les engrenages en acier.
2) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
3) L2 + 1,4 mm, en combinaison avec 3056K...B et 3564K...B.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 3 4 4 5
Couple permanent Nm 1,5 0,35 1,2 1,8 3,5 4,5 4,5
Couple intermittent Nm 3 0,5 1,6 2,4 4,5 6 6
Masse sans moteur, env. g 107 139 171 171 203 203 235
Rendement, max. % 88 80 70 70 60 60 55
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = = =

Rapport de reduction 2)

(arrondi)
3,71:1 14:1 43:1 66:1 134:1 159:1

246:1
415:1
592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 3) 27,1 35,1 43,1 43,1 51,2 51,2 59,2
L1 [mm] = Long. avec moteur 2342S...CR 69,1 77,1 85,1 85,1 93,2 93,2 101,2

2642W...CR/CXR 69,1 77,1 85,1 85,1 93,2 93,2 101,2
2657W...CR/CXR 84,1 92,1 100,1 100,1 108,2 108,2 116,2
2668W...CR 95,1 103,1 111,1 111,1 119,2 119,2 127,2
2444S...B 71,1 79,1 87,1 87,1 95,2 95,2 103,2
3056K...B 84,5 92,5 100,5 100,5 108,6 108,6 116,6
3564K...B 92,5 100,5 108,5 108,5 116,6 116,6 124,6
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Réducteurs planétaires
  

4,5 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais

Série 30/1 S
30/1 S

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 4 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 15 mm de la face) ≤ 150 N
– axiale ≤ 150 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 200 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 15 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial ≤ 0,15 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 100 °C

M3 ø30 ±0,1

ø26

ø18 -0,018
0

7 -0,1
0

ø8 -0,017
-0,008

10

4L2 ±0,3

L1 ±0,8 20,6 ±0,3

4 4x 

30/1 S

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2642...CR.

Position des pôles
du moteur indéterminée

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) L2 + 1,4 mm, en combinaison avec 3056K...B et 3564K...B.

Note: Les réducteurs type S ont des engrenages en acier et lubrification renforcée qui permettent d‘augmenter la durée de vie.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 2 3 4 5
Couple permanent Nm 4,5 4,5 4,5 4,5
Couple intermittent Nm 6 6 6 6
Masse sans moteur, env. g 139 171 203 235
Rendement, max. % 80 70 60 55
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
9,7:1
14:1
23:1

43:1
66:1
86:1

134:1
159:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 2) 35,1 43,1 51,2 59,2
L1 [mm] = Long. avec moteur 2342S...CR 77,1 85,1 93,2 101,2

2642W...CR/CXR 77,1 85,1 93,2 101,2
2657W...CR/CXR 92,1 100,1 108,2 116,2
2668W...CR 103,1 111,1 119,2 127,2
2444S...B 79,1 87,1 95,2 103,2
3056K...B 92,5 100,5 108,6 116,6
3564K...B 100,5 108,5 116,6 124,6

www.faulhaber.com
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

  
7 Nm

32/3R

M3

ø26

4x 4 ø32

7,4 0
+0,1

L2 ±0,3

L1±0,8

±0,1

20,5 ±0,3

15 ±0,2

ø17 -0,008
0

ø8 -0,015
0

2 -0,3
0

Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 3242...CR.

Spécifications
Nombre des étages 1 2 2 3 3 3 4 5 5
Couple permanent 1) Nm 1 1,6 3 3,5 4 5 7 7 7
Couple intermittent Nm 1,2 1,9 3,6 4,2 4,8 6 9,5 9,5 9,5

min-1 6 000 7 000 7 000 8 000 8 000 8 000 8 000 8 000 8 000
min-1 7 000 8 000 8 000 9 000 9 000 9 000 9 000 9 000 9 000

Masse sans moteur, env. g 160 195 195 230 230 230 265 300 300
Rendement, max. % 91 83 83 75 75 75 69 62 62
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = = = = =

3,71:1 14:1 23:1 43:1 66:1 86:1 134:1 415:1 1 526:1
159:1 592:1
246:1 989:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 33,9 41,6 41,6 49,4 49,4 49,4 57,2 65,0 65,0
L1 [mm] = Long. avec moteur 2668W...CR 101,9 109,6 109,6 117,4 117,4 117,4 125,2 133,0 133,0

3242G...CR 75,9 83,6 83,6 91,4 91,4 91,4 99,2 107,0 107,0
3257G...CR 90,9 98,6 98,6 106,4 106,4 106,4 114,2 122,0 122,0
3272G...CR 105,9 113,6 113,6 121,4 121,4 121,4 129,2 137,0 137,0
2264W...BP4 97,9 105,6 105,6 113,4 113,4 113,4 121,2 129,0 129,0
3242G...BX4 78,1 85,8 85,8 93,6 93,6 93,6 101,4 109,2 109,2
3268G...BX4 104,1 111,8 111,8 119,6 119,6 119,6 127,4 135,2 135,2
3274G...BP4 107,9 115,6 115,6 123,4 123,4 123,4 131,2 139,0 139,0
3564K...B 97,9 105,6 105,6 113,4 113,4 113,4 121,2 129,0 129,0
3216W...BXT H 50,7 58,4 58,4 66,2 66,2 66,2 74,0 81,8 81,8
3216W...BXT R 49,9 57,6 57,6 65,4 65,4 65,4 73,2 81,0 81,0

Rapport de reduction 2)

(arrondi)

Réducteurs planétaires
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais
Systèmes de contrôle du mouvement

Série 32/3R
32/3R

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 10 mm de la face) ≤ 200 N
– axiale ≤ 200 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 250 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 10 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial ≤ 0,15 mm
Température d‘utilisation - 10 ...  + 125 °C

2) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

1) La vitesse max. recommandée à l’entrée et le couple max. permanent dépendent du facteur de réduction choisi ainsi que de la puissance
   max. en sortie. Ces valeurs maximales ne peuvent être appliquées simultanément pour une longue période.
   Pour de plus amples détails, veuillez contacter le support technique de ventes dans votre région.

Vitesse max. à l’entrée, permanent 1)

Vitesse max. à l’entrée, intermittent

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
  

10 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais

Série 38/1
38/1

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages 1) plastique/acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 4 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 10 mm de la face) ≤ 300 N
– axiale ≤ 300 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 350 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 10 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial ≤ 0,15 mm
Température d‘utilisation - 20 ...  + 125 °C

ø4,54x

ø50
ø57

ø25 -0,021
0

ø8 -0,015
0

7,5
0

-0,1

15±0,2

3
5

L2 ±0,5

21,5 ±0,3L1 ±0,8

ø38 ±0,05

38/1

Echelle réduitePour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 3863...CR.

Position des pôles
du moteur indéterminée

1) Les réducteurs avec rapport de réduction < 14:1 ont tous les engrenages en acier.
2) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
3) L2 - 0,8 mm, en combinaison avec 3242G...CR, 3257G...CR, 3272G...CR, 3242G...BX4, 3268G...BX4, 3274G...BP4 et 4221G...BXT R/H. 

L2 - 5 mm, en combinaison avec 3863A...CR et 3890A...CR.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 3 4 4 4 5
Couple permanent Nm 6 0,4 1,4 2,2 4,5 5,3 8,2 10
Couple intermittent Nm 8 0,6 1,9 2,9 6 7 11 15
Masse sans moteur, env. g 166 215 268 268 320 320 320 375
Rendement, max. % 88 80 70 70 60 60 60 55
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = = = =

Rapport de reduction 2)

(arrondi)
3,71:1 14:1 43:1 66:1 134:1 159:1 246:1 415:1

592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 3) 32,3 40,1 47,9 47,9 55,7 55,7 55,7 63,5
L1 [mm] = Long. avec moteur 3242G...CR 73,5 81,3 89,1 89,1 96,9 96,9 96,9 104,7

3257G...CR 88,5 96,3 104,1 104,1 111,9 111,9 111,9 119,7
3272G...CR 103,5 111,3 119,1 119,1 126,9 126,9 126,9 134,7
3863A...CR 91,3 99,1 106,9 106,9 114,7 114,7 114,7 122,5
3890A...CR 117,3 125,1 132,9 132,9 140,7 140,7 140,7 148,5
3056K...B 88,3 96,1 103,9 103,9 111,7 111,7 111,7 119,5
3242G...BX4 75,7 83,5 91,3 91,3 99,1 99,1 99,1 106,9
3268G...BX4 101,7 109,5 117,3 117,3 125,1 125,1 125,1 132,9
3274G...BP4 105,5 113,3 121,1 121,1 128,9 128,9 128,9 136,7
3564K...B 96,3 104,1 111,9 111,9 119,7 119,7 119,7 127,5
4221G...BXTH 53,5 61,3 69,1 69,1 76,9 76,9 76,9 84,7
4221G...BXTR 52,7 60,5 68,3 68,3 76,1 76,1 76,1 83,9

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
  

10 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais

Série 38/1 S
38/1 S

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 4 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 10 mm de la face) ≤ 300 N
– axiale ≤ 300 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 350 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 10 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial ≤ 0,15 mm
Température d‘utilisation - 20 ...  + 125 °C

ø4,54x

ø50
ø57

ø25 -0,021
0

ø8 -0,015
0

7,5
0

-0,1

15±0,2

3
5

L2 ±0,5

21,5 ±0,3L1 ±0,8

ø38 ±0,05

38/1 S

Echelle réduitePour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 3863...CR.

Position des pôles
du moteur indéterminée

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) L2 - 0,8 mm, en combinaison avec 3242G...CR, 3257G...CR, 3272G...CR, 3242G...BX4, 3268G...BX4, 3274G...BP4 et 4221G...BXT R/H. 

L2 - 5 mm, en combinaison avec 3863A...CR et 3890A...CR.

Note: Les réducteurs type S ont des engrenages en acier et lubrification renforcée qui permettent d‘augmenter la durée de vie.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 2 3 4 5
Couple permanent Nm 10 10 10 10
Couple intermittent Nm 15 15 15 15
Masse sans moteur, env. g 215 268 320 375
Rendement, max. % 80 70 60 55
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
14:1 43:1

66:1
134:1
159:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 2) 40,1 47,9 55,7 63,5
L1 [mm] = Long. avec moteur 3242G...CR 81,3 89,1 96,9 104,7

3257G...CR 96,3 104,1 111,9 119,7
3272G...CR 111,3 119,1 126,9 134,7
3863A...CR 99,1 106,9 114,7 122,5
3890A...CR 125,1 132,9 140,7 148,5
3056K...B 96,1 103,9 111,7 119,5
3242G...BX4 83,5 91,3 99,1 106,9
3268G...BX4 109,5 117,3 125,1 132,9
3274G...BP4 113,3 121,1 128,9 136,7
3564K...B 104,1 111,9 119,7 127,5
4221G...BXTH 61,3 69,1 76,9 84,7
4221G...BXTR 60,5 68,3 76,1 83,9

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
  

10 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais

Série 38/2
38/2

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages 1) plastique/acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 4 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 10 mm de la face) ≤ 300 N
– axiale ≤ 300 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 350 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 10 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial ≤ 0,15 mm
Température d‘utilisation - 20 ...  + 125 °C

M34x 5

ø31

ø38 ±0,05 ø25 -0,021
0

ø8 -0,015
0

7,5
0

-0,1

15±0,2

3L2 ±0,5

21,5 ±0,3L1 ±0,8

38/2

Echelle réduite
Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 3863...CR.

1) Les réducteurs avec rapport de réduction < 14:1 ont tous les engrenages en acier.
2) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
3) L2 - 0,8 mm, en combinaison avec 3242G...CR, 3257G...CR, 3272G...CR, 3242G...BX4, 3268G...BX4, 3274G...BP4 et 4221G...BXT R/H. 

L2 - 5 mm, en combinaison avec 3863A...CR et 3890A...CR.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 3 4 4 4 5
Couple permanent Nm 6 0,4 1,4 2,2 4,5 5,3 8,2 10
Couple intermittent Nm 8 0,6 1,9 2,9 6 7 11 15
Masse sans moteur, env. g 145 195 245 245 296 296 296 348
Rendement, max. % 88 80 70 70 60 60 60 55
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = = = = =

Rapport de reduction 2)

(arrondi)
3,71:1 14:1 43:1 66:1 134:1 159:1 246:1 415:1

592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 3) 32,3 40,1 47,9 47,9 55,7 55,7 55,7 63,5
L1 [mm] = Long. avec moteur 3242G...CR 73,5 81,3 89,1 89,1 96,9 96,9 96,9 104,7

3257G...CR 88,5 96,3 104,1 104,1 111,9 111,9 111,9 119,7
3272G...CR 103,5 111,3 119,1 119,1 126,9 126,9 126,9 134,7
3863A...CR 91,3 99,1 106,9 106,9 114,7 114,7 114,7 122,5
3890A...CR 117,3 125,1 132,9 132,9 140,7 140,7 140,7 148,5
3056K...B 88,3 96,1 103,9 103,9 111,7 111,7 111,7 119,5
3242G...BX4 75,7 83,5 91,3 91,3 99,1 99,1 99,1 106,9
3268G...BX4 101,7 109,5 117,3 117,3 125,1 125,1 125,1 132,9
3274G...BP4 105,5 113,3 121,1 121,1 128,9 128,9 128,9 136,7
3564K...B 96,3 104,1 111,9 111,9 119,7 119,7 119,7 127,5
4221G...BXTH 53,5 61,3 69,1 69,1 76,9 76,9 76,9 84,7
4221G...BXTR 52,7 60,5 68,3 68,3 76,1 76,1 76,1 83,9

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
  

10 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais

Série 38/2 S
38/2 S

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages acier
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 4 000 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 10 mm de la face) ≤ 300 N
– axiale ≤ 300 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 350 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 10 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial ≤ 0,15 mm
Température d‘utilisation - 20 ...  + 125 °C

M34x 5

ø31

ø38 ±0,05 ø25 -0,021
0

ø8 -0,015
0

7,5
0

-0,1

15±0,2

3L2 ±0,5

21,5 ±0,3L1 ±0,8

38/2 S

Echelle réduite
Position des pôles
du moteur indéterminée

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 3863...CR.

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) L2 - 0,8 mm, en combinaison avec 3242G...CR, 3257G...CR, 3272G...CR, 3242G...BX4, 3268G...BX4, 3274G...BP4 et 4221G...BXT R/H. 

L2 - 5 mm, en combinaison avec 3863A...CR et 3890A...CR.

Note: Les réducteurs type S ont des engrenages en acier et lubrification renforcée qui permettent d‘augmenter la durée de vie.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 2 3 4 5
Couple permanent Nm 10 10 10 10
Couple intermittent Nm 15 15 15 15
Masse sans moteur, env. g 195 245 296 348
Rendement, max. % 80 70 60 55
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
14:1 43:1

66:1
134:1
159:1
246:1

415:1
592:1
989:1

1 526:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 2) 40,1 47,9 55,7 63,5
L1 [mm] = Long. avec moteur 3242G...CR 81,3 89,1 96,9 104,7

3257G...CR 96,3 104,1 111,9 119,7
3272G...CR 111,3 119,1 126,9 134,7
3863A...CR 99,1 106,9 114,7 122,5
3890A...CR 125,1 132,9 140,7 148,5
3056K...B 96,1 103,9 111,7 119,5
3242G...BX4 83,5 91,3 99,1 106,9
3268G...BX4 109,5 117,3 125,1 132,9
3274G...BP4 113,3 121,1 128,9 136,7
3564K...B 104,1 111,9 119,7 127,5
4221G...BXTH 61,3 69,1 76,9 84,7
4221G...BXTR 60,5 68,3 76,1 83,9

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
  

16 Nm
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais

Série 44/1
44/1

Matériau du boîtier métal
Matériau des engrenages métal
Vitesse max. recommandée à l‘entrée:  
– pour service permanent 3 500 min-1

Jeu angulaire typique, sans charge ≤ 1 °
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Charge de l‘arbre max.:  
– radiale (à 12 mm de la face) ≤ 400 N
– axiale ≤ 350 N
Pression sur l‘arbre max. ≤ 500 N
Jeu de l’arbre:  
– radial (à 12 mm de la face) ≤ 0,03 mm
– axial = 0 mm
Température d‘utilisation - 30 ...  + 125 °C

44/1

ø35

4x M4 ø28 -0,021
0

ø10 -0,022
 0

3,3

2L2 ±0,5

L1 ±0,8 26 ±0,3

±0,3

ø44 ±0,18/10,8 

M4

DIN 6885-A
4x4x18

±0,152,88

ø5

prof.

Echelle réduite

Clavette parallèle

Troux de fissage
Échelle 1:1

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 4490...B.

Position des pôles
du moteur indéterminée

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Caractéristiques techniques
Nombre des étages 1 2 3 4 5
Couple permanent Nm 16 16 16 16 16
Couple intermittent Nm 20 20 20 20 20
Masse sans moteur, env. g 480 600 720 840 960
Rendement, max. % 90 80 70 65 60
Sens de rotation, entrée vers sortie = = = = =

Rapport de reduction 1)

(arrondi)
4,8:1 23:1 111:1 531:1 2 548:1

L2 [mm] = Longueur du réducteur 62,2 77,8 93,2 108,6 124,0
L1 [mm] = Long. avec moteur 3863H...CR 126,2 141,8 157,2 172,6 188,0

3890H...CR 152,2 167,8 183,2 198,6 214,0
4490H...B/BS 152,2 167,8 183,2 198,6 214,0

www.faulhaber.com
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22GPT   Réducteurs planétaires  2 Nm

32GPT   Réducteurs planétaires  8 Nm

42GPT   Réducteurs planétaires  18 Nm
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Réducteurs planétaires
Couple élevé

1,8 Nm
15 000 min-1

Série 22GPT

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 1 2 2 3 4 4
Rapport de reduction 1)

(arrondi)
3:1

3,6:1
4,5:1
6,6:1

9:1 11:1
14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
862:1

711:1
1 042:1
1 294:1

Couple permanent, max. Nm 0,45 0,8 0,8 1,3 1,8 1,4
Couple intermittent, max. Nm 0,6 1,1 1,1 1,8 2,5 2
Couple de pointe Nm 1 2,5 2,5 3,5 4,5 4
Vitesse à l’entrée, permanent, max. min-1 9 000 10 000 12 000 15 000 15 000 15 000
Vitesse à l’entrée, intermittent max. min-1 11 000 12 000 15 000 20 000 20 000 20 000
Puissance continue, max. W 21 12 12 8 7 7
Puissance intermittente max. W 30 18 18 12 10 10
Rendement, max. % 92 84 82 78 65 65
Inertie d‘entrée avec pignon, max. gmm² 75 78 50 34 14 13
Rigidité torsionnelle, typique Nm/° 6 11 11 11 11 11
Jeu angulaire typique, sans charge °   0,8   0,8   0,8   0,8   0,8   0,8
Charge de l‘arbre max.:            
– radiale (à 10 mm de la face) N   65   90   90   120   150   150
– axial N   60   85   85   110   140   140
Pression sur l‘arbre max. N   150   150   150   150   150   150
Jeu de l’arbre:            
– radiale (à 10 mm de la face) mm ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05
– axial mm = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0
Longueur sans moteur L2 mm 18,1 24,5 24,5 30,8 37,2 37,2
Masse sans moteur et face g 44 58 58 72 86 86
     
Température d‘utilisation °C -30 … +120
Sens de rotation, entrée vers sortie =
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier inoxydable
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints

M [mNm]
      100 100010

1

  10

100

1 000

10 000

n [min-1]
Watt

25

 

1 étage
2 étages 
3 étages 
4 étages 
Régime intermittent

Plage de travail recommandée

Remarque:
Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie.

output

output

www.faulhaber.com
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Dessin technique

22GPT

ø19

-0,055,4
0

±0,1ø22

16,3±0,3

±0,05L2 ±0,3

L1 L3=±0,6

1,5 

1,6 ±0,3

10±0,2

-0,018ø15 ø8
0

-0,018ø6
-0,01

M2 3
6x

6x 60°

Aø0,3

ø0,08
A
B

ø0,04A

B

Orientation par rapport aux bornes 
du moteur C.C. sans balais ±5° *

 * Pour l’orientation avec des moteurs C.C. 
    à balais, veuillez contacter votre 
    représentant commercial.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2232...BX4.

Options

KS1
KS2
KS3
KS4

 
KS5
KS6
KS7
KS8
KS9
KR1
KP1
KL1
KL2
KL3
KC1
KC2
KC3

 

Informations pour la commande exemple: 

Option  Exécution                             Description
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

 

22GPT 89:1 KS6KL1 

 
  

  

  

  
  
  

   
   

   

 

 Arbre lisse, rond, L3= 16,3 mm
Arbre lisse, rond, long L3= 27 mm 

 

 

Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre de sortie/bride
Indice de protection
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Orientation du câble
Orientation du câble
Orientation du câble

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

Arbre à méplat double de 12 mm de longueur sur les côtés opposés, L3 = 21 mm 
Arbre à clé DIN 6885-A (clé incluse) aux dimensions 2 x 2 x 12 mm, L3 = 21 mm
Arbre à méplat simple de 12 mm, L3 = 21 mm
Arbre à méplat simple de 12 mm et perçage en croix de 2 mm situé à 6 mm de l'extrémité d'arbre, L3 = 21 mm
Arbre à méplat simple de 10 mm et filetage axial M2.5, L3 = 16,3 mm
Arbre à fourche d'une largeur d'ouverture de 2 mm, L3 = 16,3 mm
Arbre avec clavette KS4 en option et filetage axial M2.5, L3 = 21 mm  
Diamètre de l’arbre 4 mm avec méplat long de 8 mm et 3 filetages M3 sur la bride, L3 = 13 mm, L1/L2+ 0,4 mm (compatible avec 22F)
Réducteur d’indice de protection IP54 (à combiner à un moteur protégé en conséquence)
Plage de températures basse de -55°C à +100°C
Pour application sous vide 10-5 Pa @ 22°C
Plage de températures de -55°C à +150°C et vide jusqu'à 10-9 Pa à 60°C 
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 15° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 30° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 45° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur

Combinaison de produits
Nombre des étages 1 2 3 4
L2 [mm] = Longueur du réducteur 18,1 24,5 30,8 37,2
L1 [mm] = Long. avec moteur 2224U...SR 45,1 51,4 57,8 64,1

2232U...SR 53,1 59,4 65,8 72,1
2237U...CXR 57,9 64,2 70,6 76,9
2342X...CR 61,8 68,2 74,5 80,9
2642X...CR/CXR 65,2 71,6 77,9 84,3
2657X...CR/CXR 80,2 86,6 92,9 99,3
2668X...CR 91,2 97,6 103,9 110,3
2232X...BX4 53,6 60,0 66,3 72,7
2250X...BX4 71,6 78,0 84,3 90,7
2264X...BP4 87,2 93,6 99,9 106,3
2214X...BXTH 34,6 41,0 47,3 53,7
2214X...BXTR 33,8 40,2 46,5 52,9
3216X...BXTH 36,6 43,0 49,3 55,7
3216X...BXTR 35,8 42,2 48,5 54,9
2036U...B 56,8 63,2 69,5 75,9
2057X...B 76,8 83,2 89,5 95,9
2444X...B 63,8 70,2 76,5 82,9
AM2224...10 48,6 55,0 61,3 67,7

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
Couple élevé

8 Nm
11 000 min-1

Série 32GPT

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 1 1 2 2 3 4 4
Rapport de reduction 1)

(arrondi)
3:1 3,6:1

4,5:1
6,6:1

9:1
11:1

14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
862:1

711:1
1 042:1
1 294:1

Couple permanent, max. Nm 1 1 3 3 5 8 6
Couple intermittent, max. Nm 1,3 1,3 4 4 7 10 7,2
Couple de pointe Nm 2 2 6,5 6,5 10 13 10
Vitesse à l’entrée, permanent, max. min-1 6 500 8 000 6 500 10 000 11 000 11 000 11 000
Vitesse à l’entrée, intermittent max. min-1 7 500 9 500 7 500 12 500 14 000 14 000 14 000
Puissance continue, max. W 40 40 21 21 14 12 12
Puissance intermittente max. W 55 55 30 30 20 15 15
Rendement, max. % 93 93 89 89 80 65 65
Inertie d‘entrée avec pignon, max. gmm² 410 274 434 195 196 83 75
Rigidité torsionnelle, typique Nm/° 12 12 16 16 16 16 16
Jeu angulaire typique, sans charge °   0,6   0,6   0,6   0,6   0,6   0,6   0,6
Charge de l‘arbre max.:              
– radiale (à 10 mm de la face) N   140   140   180   180   220   300   300
– axial N   120   120   150   150   180   250   250
Pression sur l‘arbre max. N   250   250   250   250   250   250   250
Jeu de l’arbre:              
– radiale (à 10 mm de la face) mm ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07
– axial mm = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0
Longueur sans moteur L2 mm 23,4 23,4 31,8 31,8 40,2 48,6 48,6
Masse sans moteur et face g 115 115 157 157 200 241 241
     
Température d‘utilisation °C -30 … +120
Sens de rotation, entrée vers sortie =
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier inoxydable
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints

M [Nm]
      1 100,1

1

  10

100

1 000

10 000

n [min-1]

Watt
50

 

1 étage
2 étages 
3 étages 
4 étages 
Régime intermittent

Plage de travail recommandée

Remarque:
Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie.

output

output
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Dessin technique

32GPT

ø26

8x M3 ø19 -0,021
0

ø11

12

2,2L2 ±0,3

L3=L1 ±0,8 21±0,3

±0,2

±0,1

1,7±0,3

±0,05

ø32 ±0,1
5 

7

ø8-0,034
-0,025

-0,05
0

Aø0,3

ø0,08
A
B

ø0,04

A

B

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 3242...BX4.

Orientation par rapport aux bornes 
du moteur C.C. sans balais ±5° *

 * Pour l’orientation avec des moteurs C.C. 
    à balais, veuillez contacter votre 
    représentant commercial.

Options

KS1
KS2
KS3
KS4

 
KS6
KS7
KS8
KS9
KR1
KP1
KL1
KL2
KL3
KC1
KC2

 

Informations pour la commande exemple: 32GPT 24:1 KS3KL2 

Option  
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

 

Exécution                             Description

 

 

 

 Arbre lisse, rond, L3= 21 mm
Arbre lisse, rond, long L3= 31 mm 

 

 

Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre de sortie/bride
Indice de protection
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Orientation du câble
Orientation du câble

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

Arbre à méplat double de 12 mm de longueur sur les côtés opposés, L3 = 21 mm 
Arbre à clé DIN 6885-A (clé incluse) aux dimensions 2 x 2 x 12 mm, L3 = 21 mm
Arbre à méplat simple de 12 mm et perçage en croix de 2 mm situé à 6 mm de l'extrémité d'arbre, L3 = 21 mm
Arbre à méplat simple de 12 mm et filetage axial M4, L3 = 21 mm
Arbre à fourche d'une largeur d'ouverture de 3 mm, L3 = 21 mm
Arbre avec clavette KS4 en option et filetage axial M4, L3 = 21 mm
Diamètre de l’arbre 6 mm avec méplat long de 15 mm et 4 filetages M3 sur la bride, L3 = 20 mm (compatible avec 32A)
Réducteur d’indice de protection IP54 (à combiner à un moteur protégé en conséquence)  
Plage de températures basse de -55°C à +100°C
Pour application sous vide 10-5 Pa @ 22°C
Plage de températures de -55°C à +150°C et vide jusqu'à 10-9 Pa à 60°C 
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 15° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 30° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur

Combinaison de produits
Nombre des étages 1 2 3 4
L2 [mm] = Longueur du réducteur 23,4 31,8 40,2 48,6
L1 [mm] = Long. avec moteur 2642X...CR/CXR 68,3 76,7 85,1 93,5

2657X...CR/CXR 83,3 91,7 100,1 108,5
2668X...CR 94,3 102,7 111,1 119,5
3242X...CR 68,3 76,7 85,1 93,5
3257X...CR 83,3 91,7 100,1 108,5
3272X...CR 98,3 106,7 115,1 123,5
2250X...BX4 78,1 86,5 94,9 103,3
3242X...BX4 70,5 78,9 87,3 95,7
3268X...BX4 96,5 104,9 113,3 121,7
2264X...BP4 90,3 98,7 107,1 115,5
3274X...BP4 104,4 112,8 121,2 129,6
3056X...B 82,3 90,7 99,1 107,5
3564X...B 90,3 98,7 107,1 115,5
3216X...BXTH 43,1 51,5 59,9 68,3
3216X...BXTR 42,3 50,7 59,1 67,5
AM3248...10 68,3 76,7 85,1 93,5

www.faulhaber.com
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Réducteurs planétaires
Couple élevé

18 Nm
10 000 min-1

Série 42GPT

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 1 1 2 2 2 3 4 4
Rapport de reduction 1)

(arrondi)
3:1 3,6:1

4,5:1
6,6:1

9:1 11:1 14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
862:1

711:1
1 042:1
1 294:1

Couple permanent, max. Nm 2,5 2,5 6 6 6 15,5 18 15
Couple intermittent, max. Nm 3,3 3,3 8 8 8 20 25 20
Couple de pointe Nm 4 4 11,5 11,5 11,5 25 34 30
Vitesse à l’entrée, permanent, max. min-1 5 000 7 000 5 000 7 000 9 000 10 000 10 000 10 000
Vitesse à l’entrée, intermittent max. min-1 7 000 9 000 8 000 8 000 12 000 13 000 13 000 13 000
Puissance continue, max. W 60 60 37 37 37 26 20 20
Puissance intermittente max. W 90 90 56 56 56 39 30 30
Rendement, max. % 93 93 86 86 86 80 74 74
Inertie d‘entrée avec pignon, max. gmm² 2 000 1 330 2 000 2 000 920 920 400 355
Rigidité torsionnelle, typique Nm/° 14 14 22 22 22 22 22 22
Jeu angulaire typique, sans charge °   0,4   0,4   0,4   0,4   0,4   0,4   0,4   0,4
Charge de l‘arbre max.:                
– radiale (à 15 mm de la face) N   200   200   280   280   280   310   390   390
– axial N   170   170   200   200   200   230   250   250
Pression sur l‘arbre max. N   250   250   250   250   250   250   300   300
Jeu de l’arbre:                
– radiale (à 15 mm de la face) mm ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07 ≤ 0,07
– axial mm = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0
Longueur sans moteur L2 mm 30,8 30,8 43,2 43,2 43,2 55,7 68,1 68,1
Masse sans moteur et face g 275 275 375 375 375 475 575 575
     
Température d‘utilisation °C -30 … +120
Sens de rotation, entrée vers sortie =
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier inoxydable
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints

M [Nm]
      1 100,1

1

  10

100

1 000

10 000

n [min-1]

Watt
70

 

1 étage
2 étages 
3 étages 
4 étages 
Régime intermittent

Plage de travail recommandée

Remarque:
Le diagramme représente la gamme de 
points de fonctionnement possibles pour 
une température ambiante donnée de 22°C. 

Le schéma indique la vitesse recommandée
par rapport au couple disponible sur 
l'arbre de sortie.

output

output
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Dessin technique

42GPT

ø35

4x M4 ø28 -0,021
0

ø15,5

2

2,8L2 ±0,3

L1 ±0,8 L3= 29,5 ±0,3

±0,2

±0,1

1,9 ±0,3

13,5 -0,2
0

±0,05

ø42 ±0,16 ø12 -0,05
-0,032

DIN 6885-A
4x4x20

Aø0,3
A

B

ø0,08
A
B

ø0,04

prof.

Echelle réduite

Clavette parallèle

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 4490...B.

Orientation par rapport aux bornes 
du moteur C.C. sans balais ±5° *

 * Pour l’orientation avec des moteurs C.C. 
    à balais, veuillez contacter votre 
    représentant commercial.

Options

KS2
KS4
KS7
KS9
KP1
KL1
KL2
KL3
KC1
KC2
KC3
KC4
KC5

 

Informations pour la commande exemple: 42GPT 158:1 KS2KL1

Option  
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

 

   
   

   

 

 

 

 

 

 Arbre lisse, rond, L3= 40mm

 

 

 

Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Arbre sortie
Indice de protection
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Orientation du câble
Orientation du câble
Orientation du câble
Orientation du câble
Orientation du câble

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

Arbre de diamètre 10 mm avec clavette DIN 6885-A de dimensions 4x4x18 mm, L3 = 26 mm (compatible avec 44/1)
Arbre à méplat double de 20mm de longueur sur les côtés opposés, L3 = 29,5 mm 
Arbre standard avec clavette DIN 6885-A de dimensions 4x4x20 mm et filetage axial M5, L3 = 29,5 mm
Réducteur d’indice de protection IP54 (à combiner à un moteur protégé en conséquence)
Plage de températures basse de -55°C à +100°C
Pour application sous vide 10-5 Pa @ 22°C
Plage de températures de -55°C à +150°C et vide jusqu'à 10-9 Pa à 60°C 
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 15° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 30° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 45° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 60° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 75° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur

Exécution                             Description

Combinaison de produits
Nombre des étages 1 2 3 4
L2 [mm] = Longueur du réducteur 30,8 43,2 55,7 68,1
L1 [mm] = Long. avec moteur 3242X...CR 76,0 88,4 100,9 113,3

3257X...CR 91,0 103,4 115,9 128,3
3272X...CR 106,0 118,4 130,9 143,3
3863X...CR 98,0 110,4 122,9 135,3
3890X...CR 124,0 136,4 148,9 161,3
3242X...BX4 78,2 90,6 103,1 115,5
3268X...BX4 104,2 116,6 129,1 141,5
3274X...BP4 108,0 120,4 132,9 145,3
3564X...B 98,0 110,4 122,9 135,3
4221X...BXTH 56,0 68,4 80,9 93,3
4221X...BXTR 55,2 67,6 80,1 92,5
4490X...B 124,0 136,4 148,9 161,3
4490X...BS 124,0 136,4 148,9 161,3

www.faulhaber.com
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 Actuateurs linéaires

Actuateurs linéaires

  

M1,2 x 0,25 x L1 Vis filetée 

M1,6 x 0,35 x L1 Vis filetée   

M2 x 0,2 x L1 Vis filetée  

M3 x 0,5 x L1 Vis filetée 

Options
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mm
mm

1,2
0,25

M1,2 x 0,25 x L1
   M1.2x7.5 M1.2x15 M1.2xL1*
   – – –

pour positionnement linéaire 
Vis métriques

Série

Combinaisons avec 
Moteurs pas à pas

Code de commande (sans pivot pour roulement)
Code de commande (avec pivot pour roulement) 

Informations pour commandes L1 (mm) =                      7.5      15     Personnalisée

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.

* Pour les longueurs spéciales, nous vous prions de contacter votre point de vente

Diamètre nominal  
Pas de vis
Matière                                                                    Acier inox

Page 1/2

0
0

0,2

0,4

0,6

0,8

0 20 40 60 80
0

1,0

2,5

2,0

0,5

1,5

0 20 40 60 80

20 40 60 80

1

2

3

4

5

0

 

5x Tension nominale*

Combinaison avec DM0620

Combinaison avec AM1020

Notes
Les courbes représentées prennent déjà en compte un facteur de sécurité pour une utilisation avec un moteur pas à pas.
Pour une meilleure compréhension des courbes lisez s’il vous plaît la section „Informations techniques”.

1x Tension nominale 

2.5x Tension nominale*

2.5x Tension nominale*

Paramètres électronique 
de commande

Paramètres électronique 
de commande

1x Tension nominale 

1.5x Tension nominale*

* Courant limité à la valeur nominale

Force [N]

Vitesse [mm/s]
 

Combinaison avec AM0820

5x Tension nominale*

Paramètres électronique 
de commande

1x Tension nominale 

2.5x Tension nominale*

Force [N]

Vitesse [mm/s]

Force [N]

Vitesse [mm/s]

 Dessin technique

Combinaisons avec moteurs pas à pas AM0620, AM0820, AM1020

M1,2 x 0,25 x L1

M1.2 x 0.25 6h
A

L2 (L2 = L1 + 2,3)

L1

±0,2

6502.00366
Écrou optionnel

Battement (max.): 
L1 x 0,006 mm

Exemple de combinaison 
avec AM1020

www.faulhaber.com
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mm
mm

1,6
0,35

M1,6 x 0,35 x L1
  M1.6x7.5 M1.6x15 – M1.6xL1*
  – M1.6x15T M1.6x25T M1.6xL1*T

pour positionnement linéaire 
Vis métriques

Série

Combinaisons avec 
Moteurs pas à pas

Code de commande (sans pivot pour roulement)
Code de commande (avec pivot pour roulement) 

Informations pour commandes L1 (mm) =           7.5         15      25     Personnalisée

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.

M1,6 x 0,35 x L1 M1,6 x 0,35 x L1 T

L2 (L2 = L1 + 2,3)

L1

6502.00370

±0,2

1-0,05
 0,00

A

6502.00102

L2 (L2 = L1 + 2,3)

L1

±0,2

ø1-0,015
-0,008

M1.6 x 0.35 6h

Écrou optionnel

Battement (max.): 
L1 x 0,006 mm

Version avec pivot

Roulement à billes optionnelExemple de combinaison 
avec AM1020

Exemple de combinaison 
avec AM1020

Diamètre nominal  
Pas de vis
Matière                                                                    Acier inox

Page 1/2

0
0

0,2

0,4

0,6

0,7

0,1

0,3

0,5

0 20 40 60 80 100
0

1,0

2,0

0,5

1,5

0

20 40 60 80 100 120

1

2

3

4

0
0 20 40 60 80 100

 

5x Tension nominale*

Combinaison avec DM0620

Combinaison avec AM1020

Notes
Les courbes représentées prennent déjà en compte un facteur de sécurité pour une utilisation avec un moteur pas à pas.
Pour une meilleure compréhension des courbes lisez s’il vous plaît la section „Informations techniques”.

1x Tension nominale 

2.5x Tension nominale*

2.5x Tension nominale*

Paramètres électronique 
de commande

Paramètres électronique 
de commande

1x Tension nominale 

1.5x Tension nominale*

* Courant limité à la valeur nominale

Force [N]

Vitesse [mm/s]
 

Combinaison avec AM0820

5x Tension nominale*

Paramètres électronique 
de commande

1x Tension nominale 

2.5x Tension nominale*

Force [N]

Vitesse [mm/s]

Force [N]

Vitesse [mm/s]

 Dessin technique

Combinaisons avec moteurs pas à pas DM0620, AM0820, AM1020

* Pour les longueurs spéciales, nous vous prions de contacter votre point de vente

www.faulhaber.com
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mm
mm

2,0
0,2

M2 x 0,2 x L1
  M2x15 M2x25 M2x30 M2xL1*
  M2x15T M2x25T M2x28T M2xL1*T

pour positionnement linéaire 
Vis métriques

Série

Combinaisons avec 
Moteurs pas à pas

Code de commande (sans pivot pour roulement)
Code de commande (avec pivot pour roulement) 

Informations pour commandes L1 (mm) =           15         25      28/30     Personnalisée

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.

M2,0 x 0,2 x L1 M2,0 x 0,2 x L1 T

6502.00337

1,8 -0,05
 0,00

A ø1,2-0,015
-0,008

L1 L1

M2 x 0.2 6h

L2 (L2 = L1 + 2,3)±0,2 L2 (L2 = L1 + 2,3)±0,2

6502.00097
Écrou optionnel

Battement (max.): 
L1 x 0,006 mm

Version avec pivot

Roulement à billes optionnelExemple de combinaison 
avec AM1020

Exemple de combinaison 
avec AM1020

Diamètre nominal  
Pas de vis
Matière                                                                    Acier inox

Page 1/2
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5x Tension nominale*

Combinaison avec AM0820

Combinaison avec DM1220 Combinaison avec AM1524

Combinaison avec AM1020

Notes
Les courbes représentées prennent déjà en compte un facteur de sécurité pour une utilisation avec un moteur pas à pas.
Pour une meilleure compréhension des courbes lisez s’il vous plaît la section „Informations techniques”.

1x Tension nominale 

2.5x Tension nominale*

5x Tension nominale*

1x Tension nominale 

2.5x Tension nominale*

5x Tension nominale*

Paramètres électronique 
de commande

Paramètres électronique 
de commande

Paramètres électronique 
de commande

Paramètres électronique 
de commande

1x Tension nominale 

2.5x Tension nominale*

5x Tension nominale*

1x Tension nominale 

3x Tension nominale*

* Courant limité à la valeur nominale

Force [N]

Vitesse [mm/s]

Force [N]

Vitesse [mm/s] Vitesse [mm/s]

Force [N]

Vitesse [mm/s]

Force [N]

 Dessin technique

Combinaisons avec moteurs pas à pas AM0820, AM1020, DM1220, AM1524

* Pour les longueurs spéciales, nous vous prions de contacter votre point de vente

www.faulhaber.com
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mm
mm

3,0
0,5

M3 x 0,5 x L1
  M3x15 M3x25 – M3xL1*
  M3x15T M3x25T M3x50T M3xL1*T

pour positionnement linéaire 
Vis métriques

Série

Combinaisons avec 
Moteurs pas à pas

Code de commande (sans pivot pour roulement)
Code de commande (avec pivot pour roulement) 

Informations pour commandes L1 (mm) =           15         25      50     Personnalisée

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.

M3,0 x 0,5 x L1 M3,0 x 0,5 x L1 T

L1

6502.00323

A

6502.00103

L1

M3 x 0.5 6h

*AM2224R3 (L2 = L1 +3) *AM2224R3 (L2 = L1 +3)

2,5 -0,05
 0,00

ø2,0 -0,015
-0,008

L2 (L2 = L1 + 2,3)*±0,2 L2 (L2 = L1 + 2,3)*±0,2

Écrou optionnel

Version avec pivot

Battement (max.): 
L1 x 0,006 mm

Roulement à billes optionnel
Exemple de combinaison 
avec AM1524

Exemple de combinaison 
avec AM1524

Diamètre nominal  
Pas de vis
Matière                                                                    Acier inox

Page 1/2
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Combinaison avec DM1220

Combinaison avec AM2224R3

Combinaison avec AM1524

Notes
Les courbes représentées prennent déjà en compte un facteur de sécurité pour une utilisation avec un moteur pas à pas.
Pour une meilleure compréhension des courbes lisez s’il vous plaît la section „Informations techniques”.

5x Tension nominale*

1x Tension nominale 

2.5x Tension nominale*

5x Tension nominale*

Paramètres électronique 
de commande

Paramètres électronique 
de commande

Paramètres électronique 
de commande

1x Tension nominale 

2.5x Tension nominale*

8x Tension nominale*

1x Tension nominale 

4x Tension nominale*

* Courant limité à la valeur nominale

Force [N]

Vitesse [mm/s]

Force [N]

Vitesse [mm/s]

Vitesse [mm/s]

Force [N]

 Dessin technique

Combinaisons avec moteurs pas à pas DM1220, AM1524, AM2224R3

* Pour les longueurs spéciales, nous vous prions de contacter votre point de vente

www.faulhaber.com
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2,5 - 0,04
  0,00

- 0,007
  0,000

6,0- 0,007
  0,000

2,0

1,8 - 0,04
  0,00

- 0,007
  0,000

4,0- 0,007
  0,000

1,2

1,0 - 0,04
  0,00

- 0,007
  0,000

3,0- 0,007
  0,000

1,0

M2,00 x 0,2

ø5,00

2

22,8

5,7

±0,1

M4x0,7

M1,60 x 0,35

ø5,00

2

22,8

5,7

±0,1

M4x0,7

M1,20 x 0,25

ø5,00

2

22,8

5,7

±0,1

M4x0,7

ø6,00

2,5

M3,00 x 0,5
2,52,8

6,2

±0,1
M5x0,8

Vis métriques
Écrou et roulement à billes en options

Options
Pour vis métriques M1,2 x 0,25

Pour vis métriques M1,6 x 0,35

Pour vis métriques M2,0 x 0,2

Pour vis métriques M3,0 x 0,5

Écrou code Nr. 6502.00323, Matière synthétique auto-lubrifiante Roulement pour vis métriques avec pivot code Nr. 6502.00103

Écrou code Nr. 6502.00337, Matière synthétique auto-lubrifiante Roulement pour vis métriques avec pivot code Nr. 6502.00097

Écrou code Nr. 6502.00370, Matière synthétique auto-lubrifiante Roulement pour vis métriques avec pivot code Nr. 6502.00102

Écrou code Nr. 6502.00366, Matière synthétique auto-lubrifiante

Echelle 2:1

Echelle 2:1

Echelle 2:1

Echelle 2:1

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.

Page 2/2 www.faulhaber.com
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 FAULHABER L

FAULHABER L

   

06L ... SL Réducteur avec vis-mère intégrée, charge standard      12 N

06L ... HL Réducteur avec vis-mère intégrée, charge élevée       25 N

08L ... SL Réducteur avec vis-mère intégrée, charge standard       23 N

08L ... HL Réducteur avec vis-mère intégrée, charge élevée       40 N

10L ... SL Réducteur avec vis-mère intégrée, charge standard       40 N

22L ... ML Réducteur avec vis-mère intégrée, filetage métrique     425 N

22L ... SB Réducteur avec vis à billes intégrée, version standard      580 N

22L ... PB Réducteur avec vis à billes intégrée, haute précision       580 N

32L ... TL Réducteur avec vis-mère intégrée, filetage trapézoïdal  1800 N

32L ... ML Réducteur avec vis-mère intégrée, filetage métrique     1850 N

32L ... SB Réducteur avec vis à billes intégrée, version standard    1920 N

32L ... PB Réducteur avec vis à billes intégrée, haute précision     1920 N



Arriéré
Edition 2023 Jun. 06

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Actuateurs linéaires
Réducteur avec vis-mère intégrée, 
charge standard

12 N

Série 06L ... SL

1) Selon le rapport de réduction sélectionné, vis supportée
2) Longueur standard et écrou standard
3) Filetage à droite, le sens de rotation de la vis correspond à celui de l‘arbre moteur.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 1 2 3 4 5
Rapport de reduction
(exact)

4:1 16:1 64:1 256:1 1 024:1

Vitesse continue en sortie max. 1) mm/s 25 6,3 1,6 0,4 0,1
Vitesse de pointe en sortie max. 1) mm/s 33,3 8,3 2,1 0,5 0,1
Vitesse continue en entrée max. min-1 12 000 12 000 12 000 12 000 12 000
Vitesse de pointe en entrée max. min-1 16 000 16 000 16 000 16 000 16 000
Force axiale en régime continu, moy. N 3 4 5 8 12
Force de pointe axiale dynamique max. N 6 8 12 15 15
Force de pointe axiale statique max. N 16 16 16 16 16
Puissance utile max. W 0,2 0,066 0,025 0,008 0,002
Rendement de réducteur/coupleur max. % 90 80 70 60 55
Rendement de vis max. % 35 35 35 35 35
Inertie de masse, vis incluse, max. 2) gmm² 0,285 0,139 0,13 0,13 0,13
Exactitude, vis de longueur standard, max. µm 100 100 100 100 100
Charge radiale max. (50 mm de la bride) N ≤ 5 ≤ 5 ≤ 5 ≤ 5 ≤ 5
Jeu de réducteur, sans charge, typique ° 3 3 3 3 3
Jeu radial (vis, 3,5 mm de la bride) mm ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06
Jeu axial :
– vis mm   0   0   0   0   0
– écrou µm 80 80 80 80 80
Longueur de vis depuis la bride:
– axiale mm 50 50 50 50 50
– max. mm 65 65 65 65 65
Longueur sans moteur L2 mm 9,8 12,5 15,2 17,9 20,6
Masse 2) g 4 4,4 4,8 5,3 5,8

Type de vis 3) 3x0,5 (mm) profil de filetage propriétaire
Matériau de vis acier inoxydable
Matériau d’écrou cylindrique, plastique
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Température d‘utilisation °C -30 … +80

F [N]
      10 10001

 0,01

    0,1

    1

     10

 1 000 

v [mm/s]
Remarque:

Plage de travail recommandée 06L ... SL

Le diagramme représente la gamme 
de points de fonctionnement possibles 
pour une température ambiante donnée 
de 22°C. 

Le diagramme indique la vitesse de 
sortie recommandée en fonction de 
la force axiale de sortie disponible.

Pour la vis standard, qu'elle soit soute-
nue ou non, le diagramme montre 
également les vitesses critiques et les 
forces de flambage.

Vitesse de sortie

Force axiale 
de sortie

Vitesse critique 3) (fixe-libre), 179 mm/s
Vitesse critique 3) (fixe-lâche), 950 mm/s
Force de flambage 3) (fixe-libre), 195 N
Force de flambage 3) (fixe-lâche), 1563 N

1 étages de réduction (rapport 4:1)
2 étages de réduction (rapport 16:1)
3 étages de réduction (rapport 64:1)
4 étages de réduction (rapport 256:1)
5 étages de réduction (rapport 1024:1)
Zone de travail intermittent

www.faulhaber.com
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Dessin technique

06L SL

L1±0,5

- 0,05
 0 0

ø6 3x 0,5- 0,012ø5
A

L=50

2

1,5±0,1

6,2

3,4

M5 x0,8-6g

 ±0,5ø2,2
ø6

2,5 ±0,1

ALx0,006

L2±0,25

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 0615...S.

Le produit standard comprend un écrou cylindrique en plastique, une vis sans lubri�ant.

Options

 
KL1
KL2
KL3
15
25
50
KWS1
KWL0
KWL1
KWL2
KWL3
KWN1
KWN3
KWN4
KWN9

Informations pour la commande exemple: 

Option  Exécution                             Description
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

 

06L 4:1 KL1 SL 3x0.5 50 KWL1

 
  

  

  

  
  
  

   
   

   

 

 

 

 

 

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

   
   

   

 

   
   

   

 

 

 

 

Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Vis
Vis
Vis
Vis
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Écrou
Écrou
Écrou
Écrou

Plage de températures basse de -55°C à +100°C
Pour application sous vide 10-5 Pa @ 22°C
Plage de températures de -55°C à +150°C et vide jusqu'à 10-9 Pa à 60°C
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Pivot de palier/tourillon (Ø 2mm, L=2.5mm)
Non lubrifiée 
Plage de températures basse de -55°C à +100°C
Pour application sous vide 10-5 Pa @ 22°C
Plage de températures de -55°C à +150°C et vide jusqu'à 10-9 Pa à 60°C 
Ecrou cylindrique en bronze
Ecrou en bronze à bride 
Ecrou plastique à brides, vis sans lubrifiant
Pas d'écrou 

Combinaison de produits
Nombre des étages 1 2 3 4 5
L2 [mm] = Longueur du réducteur 9,8 12,5 15,2 17,9 20,6
L1 [mm] = Long. avec moteur 0615C...S 24,8 27,5 30,2 32,9 35,6

0515C...B 24,4 27,1 29,8 32,5 35,2
0620C...B 29,8 32,5 35,2 37,9 40,6
DM0620...35 19,3 22,0 24,7 27,4 30,1

www.faulhaber.com
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Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Actuateurs linéaires
Réducteur avec vis-mère intégrée, 
charge élevée

25 N

Série 06L ... HL

1) Selon le rapport de réduction sélectionné, vis supportée
2) Longueur standard et écrou standard
3) Filetage à droite, le sens de rotation de la vis correspond à celui de l‘arbre moteur.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 3 4 5
Rapport de reduction
(exact)

64:1 256:1 1 024:1

Vitesse continue en sortie max. 1) mm/s 1,6 0,4 0,1
Vitesse de pointe en sortie max. 1) mm/s 2,1 0,5 0,1
Vitesse continue en entrée max. min-1 12 000 12 000 12 000
Vitesse de pointe en entrée max. min-1 16 000 16 000 16 000
Force axiale en régime continu, moy. N 15 20 25
Force de pointe axiale dynamique max. N 25 30 35
Force de pointe axiale statique max. N 80 80 80
Puissance utile max. W 0,052 0,015 0,005
Rendement de réducteur/coupleur max. % 70 60 55
Rendement de vis max. % 35 35 35
Inertie de masse, vis incluse, max. 2) gmm² 0,13 0,13 0,13
Exactitude, vis de longueur standard, max. µm 100 100 100
Charge radiale max. (50 mm de la bride) N ≤ 5 ≤ 5 ≤ 5
Jeu de réducteur, sans charge, typique ° 3 3 3
Jeu radial (vis, 3,5 mm de la bride) mm ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06
Jeu axial :
– vis mm   0   0   0
– écrou µm 80 80 80
Longueur de vis depuis la bride:
– axiale mm 50 50 50
– max. mm 65 65 65
Longueur sans moteur L2 mm 15,2 17,9 20,6
Masse 2) g 4,8 5,3 5,8

Type de vis 3) 3x0,5 (mm) profil de filetage propriétaire
Matériau de vis acier inoxydable
Matériau d’écrou cylindrique, plastique
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Température d‘utilisation °C -30 … +80

F [N]
      10 10001

 0,01

    0,1

    1

     10

 1 000 

v [mm/s]
Remarque:

Plage de travail recommandée 06L ... HL

Le diagramme représente la gamme 
de points de fonctionnement possibles 
pour une température ambiante donnée 
de 22°C. 

Le diagramme indique la vitesse de 
sortie recommandée en fonction de 
la force axiale de sortie disponible.

Pour la vis standard, qu'elle soit soute-
nue ou non, le diagramme montre 
également les vitesses critiques et les 
forces de flambage.

Vitesse de sortie

Force axiale 
de sortie

Vitesse critique 3) (fixe-libre), 179 mm/s
Vitesse critique 3) (fixe-lâche), 950 mm/s
Force de flambage 3) (fixe-libre), 195 N
Force de flambage 3) (fixe-lâche), 1563 N

3 étages de réduction (rapport 64:1)
4 étages de réduction (rapport 256:1)
5 étages de réduction (rapport 1024:1)
Zone de travail intermittent

www.faulhaber.com
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Dessin technique

06L HL

L1±0,5

- 0,05
 0 0

ø6 3x 0,5- 0,012ø5
A

L=50

2

1,5±0,1

6,2

3,4

M5 x0,8-6g

 ±0,5ø2,2
ø6

2,5 ±0,1

ALx0,006

L2±0,25

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 0615...S.

Le produit standard comprend un écrou cylindrique en plastique, une vis sans lubri�ant.

Options

 
KL1
KL2
KL3
15
25
50
KWS1
KWL0
KWL1
KWL2
KWL3
KWN1
KWN3
KWN4
KWN9

Informations pour la commande exemple: 

Option  Exécution                             Description
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

 

06L 64:1 KL1 HL 3x0.5 50 KWL1

 
  

  

  

  
  
  

   
   

   

 

 

 

 

 

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

   
   

   

 

   
   

   

 

 

 

 

Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Vis
Vis
Vis
Vis
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Écrou
Écrou
Écrou
Écrou

Plage de températures basse de -55°C à +100°C
Pour application sous vide 10-5 Pa @ 22°C
Plage de températures de -55°C à +150°C et vide jusqu'à 10-9 Pa à 60°C
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Pivot de palier/tourillon (Ø 2mm, L=2.5mm)
Non lubrifiée 
Plage de températures basse de -55°C à +100°C
Pour application sous vide 10-5 Pa @ 22°C
Plage de températures de -55°C à +150°C et vide jusqu'à 10-9 Pa à 60°C 
Ecrou cylindrique en bronze
Ecrou en bronze à bride 
Ecrou plastique à brides, vis sans lubrifiant
Pas d'écrou 

Combinaison de produits
Nombre des étages 3 4 5
L2 [mm] = Longueur du réducteur 15,2 17,9 20,6
L1 [mm] = Long. avec moteur 0615C...S 30,2 32,9 35,6

0515C...B 29,8 32,5 35,2
0620C...B 35,2 37,9 40,6
DM0620...35 24,7 27,4 30,1

www.faulhaber.com
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Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Actuateurs linéaires
Réducteur avec vis-mère intégrée, 
charge standard

23 N

Série 08L ... SL

1) Selon le rapport de réduction sélectionné, vis supportée
2) Longueur standard et écrou standard
3) Filetage à droite, le sens de rotation de la vis correspond à celui de l‘arbre moteur.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 1 2 3 4 5
Rapport de reduction
(exact)

4:1 16:1 64:1 256:1 1 024:1

Vitesse continue en sortie max. 1) mm/s 25 6,3 1,6 0,4 0,1
Vitesse de pointe en sortie max. 1) mm/s 33,3 8,3 2,1 0,5 0,1
Vitesse continue en entrée max. min-1 12 000 12 000 12 000 12 000 12 000
Vitesse de pointe en entrée max. min-1 16 000 16 000 16 000 16 000 16 000
Force axiale en régime continu, moy. N 4 8 12 15 23
Force de pointe axiale dynamique max. N 8 20 27 27 27
Force de pointe axiale statique max. N 50 50 50 50 50
Puissance utile max. W 0,267 0,167 0,056 0,014 0,003
Rendement de réducteur/coupleur max. % 90 80 70 60 55
Rendement de vis max. % 35 35 35 35 35
Inertie de masse, vis incluse, max. 2) gmm² 0,285 0,139 0,13 0,129 0,129
Exactitude, vis de longueur standard, max. µm 100 100 100 100 100
Charge radiale max. (50 mm de la bride) N   5   5   5   5   5
Jeu de réducteur, sans charge, typique ° 3 3 3 3 3
Jeu radial (vis, 3,5 mm de la bride) mm ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06
Jeu axial :
– vis mm   0   0   0   0   0
– écrou µm 80 80 80 80 80
Longueur de vis depuis la bride:
– axiale mm 50 50 50 50 50
– max. mm 65 65 65 65 65
Longueur sans moteur L2 mm 10,3 13 15,7 18,4 21,1
Masse 2) g 5,4 6 6,8 7,6 8,5

Type de vis 3) 3x0,5 (mm) profil de filetage propriétaire
Matériau de vis acier inoxydable
Matériau d’écrou cylindrique, plastique
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Température d‘utilisation °C -30 … +80

F [N]
      10 10001

 0,01

    0,1

    1

     10

 1 000 

v [mm/s]
Remarque:

Plage de travail recommandée 08L ... SL

Le diagramme représente la gamme 
de points de fonctionnement possibles 
pour une température ambiante donnée 
de 22°C. 

Le diagramme indique la vitesse de 
sortie recommandée en fonction de 
la force axiale de sortie disponible.

Pour la vis standard, qu'elle soit soute-
nue ou non, le diagramme montre 
également les vitesses critiques et les 
forces de flambage.

Vitesse de sortie

Force axiale 
de sortie

Vitesse critique 3) (fixe-libre), 179 mm/s
Vitesse critique 3) (fixe-lâche), 950 mm/s
Force de flambage 3) (fixe-libre), 195 N
Force de flambage 3) (fixe-lâche), 1563 N

1 étages de réduction (rapport 4:1)
2 étages de réduction (rapport 16:1)
3 étages de réduction (rapport 64:1)
4 étages de réduction (rapport 256:1)
5 étages de réduction (rapport 1024:1)
Zone de travail intermittent

www.faulhaber.com
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.
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Dessin technique

08L SL

L1±0,5

- 0,05
 0 0

ø8 3x 0,5- 0,015ø6,5
A

L=50

2

1±0,1

6,2

3,4

M5 x0,8-6g

 ±0,5ø2,2
ø6

2,5 ±0,1

ALx0,006

L2±0,25

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 0816...SR.

Le produit standard comprend un écrou cylindrique en plastique, une vis sans lubri�ant.

Options

 
KL1
KL2
KL3
15
25
50
KWS1
KWL0
KWL1
KWL2
KWL3
KWN1
KWN3
KWN4
KWN9

Informations pour la commande exemple: 

Option  Exécution                             Description
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

 

08L 4:1 KL1 SL 3x0.5 50 KWL1

 
  

  

  

  
  
  

   
   

   

 

 

 

 

 

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

   
   

   

 

   
   

   

 

 

 

 

Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Vis
Vis
Vis
Vis
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Écrou
Écrou
Écrou
Écrou

Plage de températures basse de -55°C à +100°C
Pour application sous vide 10-5 Pa @ 22°C
Plage de températures de -55°C à +150°C et vide jusqu'à 10-9 Pa à 60°C
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Pivot de palier/tourillon (Ø 2mm, L=2.5mm)
Non lubrifiée 
Plage de températures basse de -55°C à +100°C
Pour application sous vide 10-5 Pa @ 22°C
Plage de températures de -55°C à +150°C et vide jusqu'à 10-9 Pa à 60°C 
Ecrou cylindrique en bronze
Ecrou en bronze à bride 
Ecrou plastique à brides, vis sans lubrifiant
Pas d'écrou 

Combinaison de produits
Nombre des étages 1 2 3 4 5
L2 [mm] = Longueur du réducteur 10,3 13 15,7 18,4 21,1
L1 [mm] = Long. avec moteur 0816P...SR 26,2 28,9 31,6 34,3 37,0

0824P...B 34,4 37,1 39,8 42,5 45,2
AM0820...08 24,1 26,8 29,5 32,2 34,9

www.faulhaber.com
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Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Actuateurs linéaires
Réducteur avec vis-mère intégrée, 
charge élevée

40 N

Série 08L ... HL

1) Selon le rapport de réduction sélectionné, vis supportée
2) Longueur standard et écrou standard
3) Filetage à droite, le sens de rotation de la vis correspond à celui de l‘arbre moteur.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 3 4 5
Rapport de reduction
(exact)

64:1 256:1 1 024:1

Vitesse continue en sortie max. 1) mm/s 1,6 0,4 0,1
Vitesse de pointe en sortie max. 1) mm/s 2,1 0,5 0,1
Vitesse continue en entrée max. min-1 12 000 12 000 12 000
Vitesse de pointe en entrée max. min-1 16 000 16 000 16 000
Force axiale en régime continu, moy. N 27 35 40
Force de pointe axiale dynamique max. N 35 40 50
Force de pointe axiale statique max. N 80 80 80
Puissance utile max. W 0,073 0,021 0,006
Rendement de réducteur/coupleur max. % 70 60 55
Rendement de vis max. % 35 35 35
Inertie de masse, vis incluse, max. 2) gmm² 0,13 0,129 0,129
Exactitude, vis de longueur standard, max. µm 100 100 100
Charge radiale max. (50 mm de la bride) N   5   5   5
Jeu de réducteur, sans charge, typique ° 3 3 3
Jeu radial (vis, 3,5 mm de la bride) mm ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06
Jeu axial :
– vis mm   0   0   0
– écrou µm 80 80 80
Longueur de vis depuis la bride:
– axiale mm 50 50 50
– max. mm 65 65 65
Longueur sans moteur L2 mm 15,7 18,4 21,1
Masse 2) g 6,8 7,6 8,5

Type de vis 3) 3x0,5 (mm) profil de filetage propriétaire
Matériau de vis acier inoxydable
Matériau d’écrou cylindrique, plastique
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Température d‘utilisation °C -30 … +80

F [N]
      10 10001

 0,01

    0,1

    1

     10

 1 000 

v [mm/s] 3 Getriebestufen (Verhältnis 64:1)
4 Getriebestufen (Verhältnis 256:1)
5 Getriebestufen (Verhältnis 1024:1)
Kurzzeitbetrieb

Empfohlene Betriebsbereiche 08L ... HL   

Angegeben ist der Bereich der mögli-
chen Arbeitspunkte der Antriebe  bei 
einer Umgebungstemperatur von 22°C.

Das Diagramm zeigt die empfohlene 
Abtriebsgeschwindigkeit im Verhältnis
zur verfügbaren Abtriebsaxialkraft.

Für die Standardspindel, sowohl mit 
als auch ohne Lagerung, zeigt das Dia-
gramm auch die kritischen Geschwind-
igkeiten und die Knickkräfte.

Abtriebsgeschwindigkeit

Abtriebs-
Axialkraft

Kritische Geschwindigkeit 3) (fest-frei), 179 mm/s 
Kritische Geschwindigkeit 3) (fest-lose), 950 mm/s
Knickkraft 3) (fest-frei), 195 N
Knickkraft 3) (fest-lose), 1563 N

Hinweise:

www.faulhaber.com
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.
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Dessin technique

08L HL

L1±0,5

- 0,05
 0 0

ø8 3x 0,5- 0,015ø6,5
A

L=50

2

1±0,1

6,2

3,4

M5 x0,8-6g

 ±0,5ø2,2
ø6

2,5 ±0,1

ALx0,006

L2±0,25

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 0816...SR.

Le produit standard comprend un écrou cylindrique en plastique, une vis sans lubri�ant.

Options

 
KL1
KL2
KL3
15
25
50
KWS1
KWL0
KWL1
KWL2
KWL3
KWN1
KWN3
KWN4
KWN9

Informations pour la commande exemple: 

Option  Exécution                             Description
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

 

08L 64:1 KL1 HL 3x0.5 50 KWL1

 
  

  

  

  
  
  

   
   

   

 

 

 

 

 

Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Vis
Vis
Vis
Vis
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Écrou
Écrou
Écrou
Écrou

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

Plage de températures basse de -55°C à +100°C
Pour application sous vide 10-5 Pa @ 22°C
Plage de températures de -55°C à +150°C et vide jusqu'à 10-9 Pa à 60°C
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Pivot de palier/tourillon (Ø 2mm, L=2.5mm)
Non lubrifiée 
Plage de températures basse de -55°C à +100°C
Pour application sous vide 10-5 Pa @ 22°C
Plage de températures de -55°C à +150°C et vide jusqu'à 10-9 Pa à 60°C 
Ecrou cylindrique en bronze
Ecrou en bronze à bride 
Ecrou plastique à brides, vis sans lubrifiant
Pas d'écrou 

Combinaison de produits
Nombre des étages 3 4 5
L2 [mm] = Longueur du réducteur 15,7 18,4 21,1
L1 [mm] = Long. avec moteur 0816P...SR 31,6 34,3 37,0

0824P...B 39,8 42,5 45,2
AM0820...08 29,5 32,2 34,9

www.faulhaber.com
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Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Actuateurs linéaires
Réducteur avec vis-mère intégrée, charge standard

40 N

Série 10L ... SL

1) Selon le rapport de réduction sélectionné, vis supportée
2) Longueur standard et écrou standard
3) Filetage à droite, le sens de rotation de la vis correspond à celui de l‘arbre moteur.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 1 2 3 4 5
Rapport de reduction
(exact)

4:1 16:1 64:1 256:1 1 024:1

Vitesse continue en sortie max. 1) mm/s 25 6,3 1,6 0,4 0,1
Vitesse de pointe en sortie max. 1) mm/s 33,3 8,3 2,1 0,5 0,1
Vitesse continue en entrée max. min-1 12 000 12 000 12 000 12 000 12 000
Vitesse de pointe en entrée max. min-1 16 000 16 000 16 000 16 000 16 000
Force axiale en régime continu, moy. N 5 10 15 30 40
Force de pointe axiale dynamique max. N 10 20 30 50 50
Force de pointe axiale statique max. N 60 60 60 60 60
Puissance utile max. W 0,125 0,062 0,023 0,012 0,004
Rendement de réducteur/coupleur max. % 90 80 70 60 55
Rendement de vis max. % 35 35 35 35 35
Inertie de masse, vis incluse, max. 2) gmm² 0,285 0,139 0,13 0,13 0,13
Exactitude, vis de longueur standard, max. µm 100 100 100 100 100
Charge radiale max. (50 mm de la bride) N   5   5   5   5   5
Jeu de réducteur, sans charge, typique ° 3 3 3 3 3
Jeu radial (vis, 3,5 mm de la bride) mm ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06 ≤ 0,06
Jeu axial :          
– vis mm   0   0   0   0   0
– écrou µm 80 80 80 80 80
Longueur de vis depuis la bride:          
– axiale mm 50 50 50 50 50
– max. mm 65 65 65 65 65
Longueur sans moteur L2 mm 10,7 13,8 16,9 20 23,1
Masse 2) g 7,9 9 10,1 11,2 13,3
     
Type de vis 3) 3x0,5 (mm) profil de filetage propriétaire
Matériau de vis acier inoxydable
Matériau d’écrou cylindrique, plastique
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Température d‘utilisation °C -30 … +80

F [N]
      10 10001

 0,01

    0,1

    1

     10

 1 000 

v [mm/s]

 

Remarque:

Plage de travail recommandée 10L ... SL

Le diagramme représente la gamme 
de points de fonctionnement possibles 
pour une température ambiante donnée 
de 22°C. 

Le diagramme indique la vitesse de 
sortie recommandée en fonction de 
la force axiale de sortie disponible.

Pour la vis standard, qu'elle soit soute-
nue ou non, le diagramme montre 
également les vitesses critiques et les 
forces de flambage.

Vitesse de sortie

Force axiale 
de sortie

Vitesse critique 3) (fixe-libre), 179 mm/s
Vitesse critique 3) (fixe-lâche), 950 mm/s
Force de flambage 3) (fixe-libre), 195 N
Force de flambage 3) (fixe-lâche), 1563 N

1 étages de réduction (rapport 4:1)
2 étages de réduction (rapport 16:1)
3 étages de réduction (rapport 64:1)
4 étages de réduction (rapport 256:1)
5 étages de réduction (rapport 1024:1)
Zone de travail intermittent

www.faulhaber.com
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Dessin technique

10L SL

L1±0,5

- 0,05
 0 0

ø10 3x 0,5- 0,015ø8,5
A

L=50

2
1,75±0,1

6,2

3,4

M5 x0,8-6g

 ±0,5ø2,2

2,5 ±0,1

ALx0,006

L2±0,25

ø6

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 1016...SR.

Le produit standard comprend un écrou cylindrique en plastique, une vis sans lubri�ant.

Options

 
KL1
KL2
KL3
15
25
50
KWS1
KWL0
KWL1
KWL2
KWL3
KWN1
KWN3
KWN4
KWN9

Informations pour la commande exemple: 

Option  Exécution                             Description
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

 

10L 4:1 KL1 SL 3x0.5 50 KWL1

 
  

  

  

  
  
  

   
   

   

 

 

 

 

 

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

   
   

   

 

   
   

   

 

 

 

 

Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Vis
Vis
Vis
Vis
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Conditions ambiantes
Écrou
Écrou
Écrou
Écrou

Plage de températures basse de -55°C à +100°C
Pour application sous vide 10-5 Pa @ 22°C
Plage de températures de -55°C à +150°C et vide jusqu'à 10-9 Pa à 60°C
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Longueur standard (des longueurs de 15 mm à 65 mm sont disponibles par incréments de 1 mm)
Pivot de palier/tourillon (Ø 2mm, L=2.5mm)
Non lubrifiée 
Plage de températures basse de -55°C à +100°C
Pour application sous vide 10-5 Pa @ 22°C
Plage de températures de -55°C à +150°C et vide jusqu'à 10-9 Pa à 60°C 
Ecrou cylindrique en bronze
Ecrou en bronze à bride 
Ecrou plastique à brides, vis sans lubrifiant
Pas d'écrou 

Combinaison de produits
Nombre des étages 1 2 3 4 5
L2 [mm] = Longueur du réducteur 10,7 13,8 16,9 20 23,1
L1 [mm] = Long. avec moteur 1219M...G 29,4 32,5 35,6 38,7 41,8

0816M...SR 26,6 29,7 32,8 35,9 39,0
1016M...SR 26,6 29,7 32,8 35,9 39,0
1024M...SR 34,6 37,7 40,8 43,9 47,0
1224M...SR 34,9 38,0 41,1 44,2 47,3
0824M...B 34,8 37,9 41,0 44,1 47,2
1028M...B 38,8 41,9 45,0 48,1 51,2
1218M...B 28,7 31,8 34,9 38,0 41,1
1226M...B 36,7 39,8 42,9 46,0 49,1
AM0820...10 24,5 27,6 30,7 33,8 36,9
AM1020...08 26,6 29,7 32,8 35,9 39,0
DM1220...55 28,1 31,2 34,3 37,4 40,5

www.faulhaber.com
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Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Actuateurs linéaires
Réducteur avec vis-mère intégrée,  
filetage métrique

425 N

Série 22L ... ML

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) Selon le rapport de réduction sélectionné, vis supportée
3) Longueur standard et écrou standard

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 1 1 2 2 3 4
Rapport de reduction 1)

(arrondi)
1:1 3:1

3,6:1
4,5:1
6,6:1

9:1 11:1
14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
711:1
862:1

1 042:1
1 294:1

Vitesse continue en sortie max. 2) mm/s 40 36,7…22,7 18,5 18,2…4,55 6,1…1,28 1,4…0,19
Vitesse de pointe en sortie max. 2) mm/s 83 61,1…27,8 22,2 22,7…5,68 8,13…1,7 1,87…0,26
Vitesse continue en entrée max. min-¹ 2 400 6 600 10 000 12 000 15 000 15 000
Vitesse de pointe en entrée max. min-¹ 5 000 11 000 12 000 15 000 20 000 20 000
Force axiale en régime continu, moy. N 34 37…58 73 75…298 220…425 425
Force de pointe axiale dynamique max. N 425 425 425 425 425 425
Force de pointe axiale statique max. N 850 850 850 850 850 850
Puissance utile max. W 7 7 4 4 3 1
Rendement de réducteur/coupleur max. % 95 92 82 82 78 65
Rendement de vis max. % 24 24 24 24 24 24
Inertie de masse, vis incluse, max. 3) gmm² 648 106 81 81 33 14
Exactitude, vis de longueur standard, max. µm 171 172 172 172 172 172
Charge radiale max. (15 mm de la bride) N   90   105   135   135   180   205
Jeu de réducteur, sans charge, typique ° 0,33 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
Jeu radial (vis, 10 mm de la bride) mm ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05
Jeu axial :            
– vis µm = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0
– écrou µm 144 144 144 144 144 144
Longueur de vis depuis la bride:            
– axiale mm 150 150 150 150 150 150
– max. mm 200 200 200 200 200 200
Longueur sans moteur L2 mm 30,9 30,9 37,2 37,2 43,5 49,9
Masse 3) g 107 111 126 126 142 157
     
Type de vis M6x1 filetage à droite, le sens de rotation de la vis correspond à celui de l‘arbre moteur.
Matériau de vis acier inoxydable
Matériau d’écrou cylindrique, bronze
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier inoxydable
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Température d‘utilisation °C -30 … +120

 

F [N]
      100 100010

 0,1

    1

  10

   100

1000

v [mm/s]

 

Remarque:

Plage de travail recommandée 22L ... ML

Le diagramme représente la gamme 
de points de fonctionnement possibles 
pour une température ambiante donnée 
de 22°C. 

Le diagramme indique la vitesse de 
sortie recommandée en fonction de 
la force axiale de sortie disponible.

Pour la vis standard, qu'elle soit soute-
nue ou non, le diagramme montre 
également les vitesses critiques et les 
forces de flambage.

Vitesse de sortie

Force axiale 
de sortie

Vitesse critique 3) (fixe-libre), 75 mm/s
Vitesse critique 3) (fixe-lâche), 331 mm/s
Force de flambage 3) (fixe-libre), 271 N
Force de flambage 3) (fixe-lâche), 2170 N

1 étage de réduction (rapport 1:1)
1 étage de réduction (rapport 3:1)
2 étages de réduction (rapport 9:1)
3 étages de réduction (rapport 41:1)
4 étages de réduction (rapport 178:1)
Zone de travail intermittent

www.faulhaber.com
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Dessin technique

22L ML

ø19

±0,1ø22

150 ±1 

L2 ±0,3

L1±0,8

ø12,5g6
M2 3
6x

6x 60°

Aø0,3

1,4 ±0,1

5,5 ±0,3

6
20

-0,01ø16
0

M10x1

-0,017
-0,006

A

145
6,9 ±0,6

M6x1

ø11,2
Hexagon 
10mm

A145P0,33

Orientation par rapport aux bornes 
du moteur C.C. sans balais ±5° *

 * Pour l’orientation avec des moteurs C.C. 
    à balais, veuillez contacter votre 
    représentant commercial.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2232...BX4.

Abbildungen verkleinert

Options

KL1
KL2
KL3
KP1
KC1
KC2
KC3
150
KWS1
KWL0
KWL2
KWL3
KWN2
KWN3
KWN4
KWN5
KWN8
KWN9

 

 

Informations pour la commande exemple: 

Option  Exécution                             Description
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

 

22L 30:1 KP1 ML 6x1 150 KWS1 

 
  

  

  

  
  
  

   
   

   

 

 

 

 

 

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

Températures d’utilisation -55°C +100°C
Pour application sous vide à 10-5 Pa @22°C
Températures d’utilisation -55°C +150°C pour application sous vide à 10-9 Pa @60°C
 IP54
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 15° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 30° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 45° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Longueur standard (150 mm), longueurs disponibles de 45 mm à 200 mm par pas de 5 mm
Pivot de palier/tourillon (Ø 4mm, L=5mm)
Non lubrifié
Pour application sous vide à 10-5 Pa @22°C
Températures d’utilisation -55°C +150°C pour application sous vide à 10-9 Pa @60°C
Écrou cylindrique en plastique à double méplat de 5 mm
Écrou en bronze à bride 
Écrou en plastique à bride  
Écrou en bronze sans jeu
Écrou cylindrique en bronze à double méplat de 5 mm
Pas de écrou

Température du réducteur  
Température du réducteur 
Température du réducteur 
Indice de protection
Orientation du câble
Orientation du câble
Orientation du câble
Vis
Vis
Température de la vis
Température de la vis
Température de la vis
Écrou
Écrou 
Écrou 
Écrou 
Écrou
Écrou

Combinaison de produits
Nombre des étages 1 2 3 4
L2 [mm] = Longueur du réducteur 30,9 37,2 43,5 49,9
L1 [mm] = Long. avec moteur 2237U...CXR 70,7 77,0 83,3 89,7

2342X...CR 74,6 80,9 87,2 93,6
2642X...CR/CXR 78,0 84,3 90,6 97,0
2657X...CR/CXR 93,0 99,3 105,6 112,0
2668X...CR 104,0 110,3 116,6 123,0
2232X...BX4 66,4 72,7 79,0 85,4
2250X...BX4 84,4 90,7 97,0 103,4
2264X...BP4 100,0 106,3 112,6 119,0
2214X...BXTH 47,4 53,7 60,0 66,4
2214X...BXTR 46,6 52,9 59,2 65,6
3216X...BXTH 52,8 59,1 65,4 71,8
3216X...BXTR 52,0 58,3 64,6 71,0
2036U...B 69,6 75,9 82,2 88,6
2057X...B 89,6 95,9 102,2 108,6
2444X...B 76,6 82,9 89,2 95,6
AM2224...10 61,4 67,7 74,0 80,4
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.
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Sous réserve de modifications.

Dessin technique

22L SB

ø19

±0,1ø22

L2 ±0,3

L1±0,8

ø12,5g6
M2 3
6x

6x 60°

Aø0,3

1,4 ±0,1

5,5 ±0,3

6
20

-0,01ø16
0

M10x1

-0,017
-0,006

A

6,9 ±0,6

ø11,2
Hexagon 
10mm

150 ±1

6x2

145

A145P0,33

Orientation par rapport aux bornes 
du moteur C.C. sans balais ±5° *

 * Pour l’orientation avec des moteurs C.C. 
    à balais, veuillez contacter votre 
    représentant commercial.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2232...BX4.

Echelle réduit

Options

KL1
KL2
KL3
KP1
KC1
KC2
KC3
150
KWL1
KWL2
KWL3
KWS1
KWN7

 

 

Informations pour la commande exemple: 

Option  Exécution                             Description
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

 

22L 30:1 KP1 SB 6x2 150 KWS1 

 
  

  

  

  
  
  

   
   

   

 

 Températures d’utilisation -55°C +100°C
Pour application sous vide à 10-5 Pa @22°C
Températures d’utilisation -55°C +150°C pour application sous vide à 10-9 Pa @60°C
IP54
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 15° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 30° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 45° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Longueur standard (150 mm), longueurs disponibles de 45 mm à 200 mm par pas de 5 mm
Températures d’utilisation -55°C +100°C
Pour application sous vide à 10-5 Pa @22°C
Températures d’utilisation -55°C +150°C pour application sous vide à 10-9 Pa @60°C
Pivot de palier/tourillon (Ø 4mm, L=5mm)
Écrou métallique à bride

 

 

 

Température du réducteur  
Température du réducteur 
Température du réducteur 
Indice de protection
Orientation du câble
Orientation du câble
Orientation du câble
Vis
Température de la vis
Température de la vis
Température de la vis
Vis
Écrou 

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

Combinaison de produits
Nombre des étages 1 2 3 4
L2 [mm] = Longueur du réducteur 30,9 37,2 43,5 49,9
L1 [mm] = Long. avec moteur 2237U...CXR 70,7 77,0 83,3 89,7

2342X...CR 74,6 80,9 87,2 93,6
2642X...CR/CXR 78,0 84,3 90,6 97,0
2657X...CR/CXR 93,0 99,3 105,6 112,0
2668X...CR 104,0 110,3 116,6 123,0
2232X...BX4 66,4 72,7 79,0 85,4
2250X...BX4 84,4 90,7 97,0 103,4
2264X...BP4 100,0 106,3 112,6 119,0
2214X...BXTH 47,4 53,7 60,0 66,4
2214X...BXTR 46,6 52,9 59,2 65,6
3216X...BXTH 52,8 59,1 65,4 71,8
3216X...BXTR 52,0 58,3 64,6 71,0
2036U...B 69,6 75,9 82,2 88,6
2057X...B 89,6 95,9 102,2 108,6
2444X...B 76,6 82,9 89,2 95,6
AM2224...10 61,4 67,7 74,0 80,4
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Dessin technique

22L SB

ø19

±0,1ø22

L2 ±0,3

L1±0,8

ø12,5g6
M2 3
6x

6x 60°

Aø0,3

1,4 ±0,1

5,5 ±0,3

6
20

-0,01ø16
0

M10x1

-0,017
-0,006

A

6,9 ±0,6

ø11,2
Hexagon 
10mm

150 ±1

6x2

145

A145P0,33

Orientation par rapport aux bornes 
du moteur C.C. sans balais ±5° *

 * Pour l’orientation avec des moteurs C.C. 
    à balais, veuillez contacter votre 
    représentant commercial.

prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 2232...BX4.

Echelle réduit

Options

KL1
KL2
KL3
KP1
KC1
KC2
KC3
150
KWL1
KWL2
KWL3
KWS1
KWN7

 

 

Informations pour la commande exemple: 

Option  Exécution                             Description
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

 

22L 30:1 KP1 SB 6x2 150 KWS1 

 
  

  

  

  
  
  

   
   

   

 

 Températures d’utilisation -55°C +100°C
Pour application sous vide à 10-5 Pa @22°C
Températures d’utilisation -55°C +150°C pour application sous vide à 10-9 Pa @60°C
IP54
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 15° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 30° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 45° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Longueur standard (150 mm), longueurs disponibles de 45 mm à 200 mm par pas de 5 mm
Températures d’utilisation -55°C +100°C
Pour application sous vide à 10-5 Pa @22°C
Températures d’utilisation -55°C +150°C pour application sous vide à 10-9 Pa @60°C
Pivot de palier/tourillon (Ø 4mm, L=5mm)
Écrou métallique à bride

 

 

 

Température du réducteur  
Température du réducteur 
Température du réducteur 
Indice de protection
Orientation du câble
Orientation du câble
Orientation du câble
Vis
Température de la vis
Température de la vis
Température de la vis
Vis
Écrou 

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

Combinaison de produits
Nombre des étages 1 2 3 4
L2 [mm] = Longueur du réducteur 30,9 37,2 43,5 49,9
L1 [mm] = Long. avec moteur 2237U...CXR 70,7 77,0 83,3 89,7

2342X...CR 74,6 80,9 87,2 93,6
2642X...CR/CXR 78,0 84,3 90,6 97,0
2657X...CR/CXR 93,0 99,3 105,6 112,0
2668X...CR 104,0 110,3 116,6 123,0
2232X...BX4 66,4 72,7 79,0 85,4
2250X...BX4 84,4 90,7 97,0 103,4
2264X...BP4 100,0 106,3 112,6 119,0
2214X...BXTH 47,4 53,7 60,0 66,4
2214X...BXTR 46,6 52,9 59,2 65,6
3216X...BXTH 52,8 59,1 65,4 71,8
3216X...BXTR 52,0 58,3 64,6 71,0
2036U...B 69,6 75,9 82,2 88,6
2057X...B 89,6 95,9 102,2 108,6
2444X...B 76,6 82,9 89,2 95,6
AM2224...10 61,4 67,7 74,0 80,4
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Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Actuateurs linéaires
Réducteur avec vis à billes intégrée,  
haute précision

580 N

Série 22L ... PB

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) Selon le rapport de réduction sélectionné, vis supportée
3) Longueur standard et écrou standard

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 1 1 2 2 3 4
Rapport de reduction 1)

(arrondi)
1:1 3:1

3,6:1
4,5:1
6,6:1

9:1 11:1
14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
711:1
862:1

1 042:1
1 294:1

Vitesse continue en sortie max. 2) mm/s 120 100…45,4 37 36,8…9,18 12,4…2,55 2,81…0,39
Vitesse de pointe en sortie max. 2) mm/s 150 122…55,6 44,4 46…11,5 16,5…3,4 3,7…0,5
Vitesse continue en entrée max. min-¹ 3 600 9 000 10 000 12 000 15 000 15 000
Vitesse de pointe en entrée max. min-¹ 4 500 11 000 12 000 15 000 20 000 20 000
Force axiale en régime continu, moy. N 84 90…117 125 126…200 181…305 295…572
Force de pointe axiale dynamique max. N 580 580 580 580 580 580
Force de pointe axiale statique max. N 670 670 670 670 670 670
Puissance utile max. W 27 27 16 16 9 2
Rendement de réducteur/coupleur max. % 95 92 82 82 82 65
Rendement de vis max. % 90 90 90 90 90 90
Inertie de masse, vis incluse, max. 3) gmm² 648 106 81 81 33 14
Exactitude, vis de longueur standard, max. µm 13 15 15 15 15 15
Charge radiale max. (15 mm de la bride) N   90   105   135   135   180   205
Jeu de réducteur, sans charge, typique ° 0,33 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
Jeu radial (vis, 10 mm de la bride) mm ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05
Jeu axial :            
– vis mm = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0
– écrou µm 5 5 5 5 5 5
Longueur de vis depuis la bride:            
– axiale mm 150 150 150 150 150 150
– max. mm 200 200 200 200 200 200
Longueur sans moteur L2 mm 30,9 30,9 37,2 37,2 43,5 49,9
Masse 3) g 107 111 126 126 142 157
     
Type de vis 6x2 IT1 - Filetage à droite, le sens de rotation de la vis correspond à celui de l‘arbre moteur.
Matériau de vis acier inoxydable
Matériau d’écrou cylindrique, métal
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier inoxydable
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Température d‘utilisation °C -20 … +80

F [N]
      100 100010

 0

    1

  10

   100

1000

v [mm/s]

 

Plage de travail recommandée 22L ... PB

Remarque:
Le diagramme représente la gamme 
de points de fonctionnement possibles 
pour une température ambiante donnée 
de 22°C. 

Le diagramme indique la vitesse de 
sortie recommandée en fonction de 
la force axiale de sortie disponible.

Pour la vis standard, qu'elle soit soute-
nue ou non, le diagramme montre 
également les vitesses critiques et les 
forces de flambage.

Vitesse de sortie

Force axiale 
de sortie

Vitesse critique 3) (fixe-libre), 156 mm/s
Vitesse critique 3) (fixe-lâche), 690 mm/s
Force de flambage 3) (fixe-libre), 320 N
Force de flambage 3) (fixe-lâche), 2560 N

1 étage de réduction (rapport 1:1)
1 étage de réduction (rapport 3:1)
2 étages de réduction (rapport 9:1)
3 étages de réduction (rapport 41:1)
4 étages de réduction (rapport 178:1)
Zone de travail intermittent

www.faulhaber.com
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Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Actuateurs linéaires
Réducteur avec vis à billes intégrée,  
version standard

580 N

Série 22L ... SB

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) Selon le rapport de réduction sélectionné, vis supportée
3) Longueur standard et écrou standard

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 1 1 2 2 3 4
Rapport de reduction 1)

(arrondi)
1:1 3:1

3,6:1
4,5:1
6,6:1

9:1 11:1
14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
711:1
862:1

1 042:1
1 294:1

Vitesse continue en sortie max. 2) mm/s 120 100…45,4 37 36,8…9,18 12,4…2,55 2,81…0,39
Vitesse de pointe en sortie max. 2) mm/s 150 122…55,6 44,4 46…11,5 16,5…3,4 3,7…0,5
Vitesse continue en entrée max. min-¹ 3 600 9 000 10 000 12 000 15 000 15 000
Vitesse de pointe en entrée max. min-¹ 4 500 11 000 12 000 15 000 20 000 20 000
Force axiale en régime continu, moy. N 84 90…117 125 126…200 181…305 295…572
Force de pointe axiale dynamique max. N 580 580 580 580 580 580
Force de pointe axiale statique max. N 670 670 670 670 670 670
Puissance utile max. W 27 27 16 16 9 2
Rendement de réducteur/coupleur max. % 95 92 82 82 82 65
Rendement de vis max. % 90 90 90 90 90 90
Inertie de masse, vis incluse, max. 3) gmm² 648 106 81 81 33 14
Exactitude, vis de longueur standard, max. µm 24 26 26 26 26 26
Charge radiale max. (15 mm de la bride) N   90   105   135   135   180   205
Jeu de réducteur, sans charge, typique ° 0,33 0,8 0,8 0,8 0,8 0,8
Jeu radial (vis, 10 mm de la bride) mm ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05
Jeu axial :            
– vis mm = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0
– écrou µm 10 10 10 10 10 10
Longueur de vis depuis la bride:            
– axiale mm 150 150 150 150 150 150
– max. mm 200 200 200 200 200 200
Longueur sans moteur L2 mm 30,9 30,9 37,2 37,2 43,5 49,9
Masse 3) g 107 111 126 126 142 157
     
Type de vis 6x2 IT3 - Filetage à droite, le sens de rotation de la vis correspond à celui de l‘arbre moteur.
Matériau de vis acier inoxydable
Matériau d’écrou cylindrique, métal
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier inoxydable
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Température d‘utilisation °C -20 … +80

F [N]
      100 100010

 0

    1

  10

   100

1000

v [mm/s]

 

Plage de travail recommandée 22L ... SB

Remarque:
Le diagramme représente la gamme 
de points de fonctionnement possibles 
pour une température ambiante donnée 
de 22°C. 

Le diagramme indique la vitesse de 
sortie recommandée en fonction de 
la force axiale de sortie disponible.

Pour la vis standard, qu'elle soit soute-
nue ou non, le diagramme montre 
également les vitesses critiques et les 
forces de flambage.

Vitesse de sortie

Force axiale 
de sortie

Vitesse critique 3) (fixe-libre), 156 mm/s
Vitesse critique 3) (fixe-lâche), 690 mm/s
Force de flambage 3) (fixe-libre), 320 N
Force de flambage 3) (fixe-lâche), 2560 N

1 étage de réduction (rapport 1:1)
1 étage de réduction (rapport 3:1)
2 étages de réduction (rapport 9:1)
3 étages de réduction (rapport 41:1)
4 étages de réduction (rapport 178:1)
Zone de travail intermittent
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Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Actuateurs linéaires
Réducteur avec vis-mère intégrée,  
filetage trapézoïdal

1800 N

Série 32L ... TL

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) Selon le rapport de réduction sélectionné, vis supportée
3) Longueur standard et écrou standard

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 1 1 1 2 2 3 4
Rapport de reduction 1)

(arrondi)
1:1 3:1 3,6:1

4,5:1
6,6:1

9:1
11:1

14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
711:1
862:1

1 042:1
1 294:1

Vitesse continue en sortie max. 2) mm/s 66,7 63,3 60,2…40,4 24,1…19,7 23,8…7,58 8,94…1,87 2,06…0,28
Vitesse de pointe en sortie max. 2) mm/s 167 83,3 88…48 27,8…22,7 29,8…9,47 11,4…2,38 2,62…0,36
Vitesse continue en entrée max. min-1 2 000 5 700 6 500 6 500 10 000 11 000 11 000
Vitesse de pointe en entrée max. min-1 5 000 7 500 9 500 7 500 12 500 14 000 14 000
Force axiale en régime continu, moy. N 103 108 114…170 286…348 287…910 760…1 800 1 800
Force de pointe axiale dynamique max. N 955 955 1 800 1 800 1 800 1 800 1 800
Force de pointe axiale statique max. N 3 600 3 600 3 600 3 600 3 600 3 600 3 600
Puissance utile max. W 17 17 17 9 9 6 5
Rendement de réducteur/coupleur max. % 95 92 92 82 82 78 65
Rendement de vis max. % 30 30 30 30 30 30 30
Inertie de masse, vis incluse, max. 3) gmm² 3 760 630 630 463 463 199 85
Exactitude, vis de longueur standard, max. µm 139 140 140 140 140 140 140
Charge radiale max. (15 mm de la bride) N   185   220   220   280   280   330   380
Jeu de réducteur, sans charge, typique ° 0,31 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6
Jeu radial (vis, 10 mm de la bride) mm ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05
Jeu axial :              
– vis mm = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0
– écrou µm 114 114 114 114 114 114 114
Longueur de vis depuis la bride:              
– axiale mm 200 200 200 200 200 200 200
– max. mm 450 450 450 450 450 450 450
Longueur sans moteur L2 mm 40,7 40,7 40,7 49,1 49,1 57,5 65,9
Masse 3) g 207 220 220 280 280 340 400
     
Type de vis Tr10x2 filetage à droite, le sens de rotation de la vis correspond à celui de l‘arbre moteur.
Matériau de vis acier inoxydable
Matériau d’écrou cylindrique, bronze
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier inoxydable
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Température d‘utilisation °C -30 … +120

F [N]
      100 1000 1000010

 0

    1

  10

   100

1000

v [mm/s]

 

Remarque:

Plage de travail recommandée 32L ... TL

Le diagramme représente la gamme 
de points de fonctionnement possibles 
pour une température ambiante donnée 
de 22°C. 

Le diagramme indique la vitesse de 
sortie recommandée en fonction de 
la force axiale de sortie disponible.

Pour la vis standard, qu'elle soit soute-
nue ou non, le diagramme montre 
également les vitesses critiques et les 
forces de flambage.

Vitesse de sortie

Force axiale 
de sortie

Vitesse critique 3) (fixe-libre), 134 mm/s
Vitesse critique 3) (fixe-lâche), 594 mm/s
Force de flambage 3) (fixe-libre), 989 N
Force de flambage 3) (fixe-lâche), 7910 N

1 étage de réduction (rapport 1:1)
1 étage de réduction (rapport 3:1)
2 étages de réduction (rapport 9:1)
3 étages de réduction (rapport 41:1)
4 étages de réduction (rapport 178:1)
Zone de travail intermittent

www.faulhaber.com
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Dessin technique

32L TL

ø27

6x M3
ø32 ±0,1

5 
Aø0,3

L2 ±0,3

L1±0,8

2,1 ±0,1

6,2 ±0,3

7

7,6 ±0,6

200 ±1

26

ø18g6-0,01ø22
0

M16x1

-0,017
-0,006

A
ø14,6
Hexagon 
13mm

6x 60°

Tr10x2

190 

A190P0,375
prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 3242...BX4.

Orientation par rapport 
aux bornes du moteur C.C. 
sans balais ±5° *

 * Pour l’orientation avec des moteurs 
   C.C. à balais, veuillez contacter votre 
   représentant commercial.

Echelle réduit

Options

KL1
KL2
KL3
KP1
KC1
KC2
KC3
200
KWS1
KWL0
KWL2
KWL3
KWN2
KWN3
KWN4
KWN5
KWN8
KWN9

 

 

Informations pour la commande exemple: 

Option  Exécution                             Description
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

 

32L 30:1 KP1 TL 10x2 200 KWS1 

 
  

  

  

  
  
  

   
   

   

 

 

 

 

 

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

Températures d’utilisation -55°C +100°C
Pour application sous vide à 10-5 Pa @22°C
Températures d’utilisation -55°C +150°C pour application sous vide à 10-9 Pa @60°C
IP54
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 15° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 30° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 45° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Longueur standard (200 mm), longueurs disponibles de 50 mm à 450 mm par pas de 5 mm
Pivot de palier/tourillon (Ø 6mm, L=10mm)
Non lubrifié
Pour application sous vide à 10-5 Pa @22°C
Températures d’utilisation -55°C +150°C pour application sous vide à 10-9 Pa @60°C
Écrou cylindrique en plastique à double méplats de 8 mm 
Écrou en bronze à bride 
Écrou en plastique à bride  
Écrou en bronze sans jeu 
Écrou cylindrique en bronze à double méplat de 8 mm  
Pas de écrou 

Température du réducteur  
Température du réducteur 
Température du réducteur 
Indice de protection
Orientation du câble
Orientation du câble
Orientation du câble
Vis
Vis
Température de la vis
Température de la vis
Température de la vis
Écrou
Écrou 
Écrou 
Écrou 
Écrou
Écrou

Combinaison de produits
Nombre des étages 1 2 3 4
L2 [mm] = Longueur du réducteur 40,7 49,1 57,5 65,9
L1 [mm] = Long. avec moteur 2642X...CR/CXR 85,6 94,0 102,4 110,8

2657X...CR/CXR 100,6 109,0 117,4 125,8
2668X...CR 111,6 120,0 128,4 136,8
3242X...CR 85,6 94,0 102,4 110,8
3257X...CR 100,6 109,0 117,4 125,8
3272X...CR 115,6 124,0 132,4 140,8
2250X...BX4 95,4 103,8 112,2 120,6
3242X...BX4 87,8 96,2 104,6 113,0
3268X...BX4 113,8 122,2 130,6 139,0
2264X...BP4 107,6 116,0 124,4 132,8
3274X...BP4 121,7 130,1 138,5 146,9
3056X...B 99,6 108,0 116,4 124,8
3564X...B 107,6 116,0 124,4 132,8
3216X...BXTR 59,6 68,0 76,4 84,8
3216X...BXTH 60,4 68,8 77,2 85,6
AM3248...10 85,6 94,0 102,4 110,8
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Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Actuateurs linéaires
Réducteur avec vis-mère intégrée,  
filetage métrique

1850 N

Série 32L ... ML

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) Selon le rapport de réduction sélectionné, vis supportée
3) Longueur standard et écrou standard

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 1 1 1 2 2 3 4
Rapport de reduction 1)

(arrondi)
1:1 3:1 3,6:1

4,5:1
6,6:1

9:1
11:1

14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
711:1
862:1

1 042:1
1 294:1

Vitesse continue en sortie max. 2) mm/s 33,5 31,6 29,6…20,2 12…9,85 11,9…3,79 4,47…0,94 1,03…0,14
Vitesse de pointe en sortie max. 2) mm/s 83,3 41,7 44…24 13,9…11,4 14,9…4,73 5,69…1,19 1,31…0,18
Vitesse continue en entrée max. min-1 2 000 5 700 6 400 6 500 10 000 11 000 11 000
Vitesse de pointe en entrée max. min-1 5 000 7 500 9 500 7 500 12 500 14 000 14 000
Force axiale en régime continu, moy. N 54 57 60…89 150…180 150…478 402…1850 1750…1850
Force de pointe axiale dynamique max. N 1 000 1 000 1 850 1 850 1 850 1 850 1 850
Force de pointe axiale statique max. N 3 700 3 700 3 700 3 700 3 700 3 700 3 700
Puissance utile max. W 9 9 9 5 5 3 2
Rendement de réducteur/coupleur max. % 95 92 92 82 82 78 65
Rendement de vis max. % 16 16 16 16 16 16 16
Inertie de masse, vis incluse, max. 3) gmm² 3 760 630 630 463 463 199 85
Exactitude, vis de longueur standard, max. µm 171 172 172 172 172 172 172
Charge radiale max. (15 mm de la bride) N   185   220   220   280   280   330   380
Jeu de réducteur, sans charge, typique ° 0,31 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6
Jeu radial (vis, 10 mm de la bride) mm ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05
Jeu axial :              
– vis mm = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0
– écrou µm 144 144 144 144 144 144 144
Longueur de vis depuis la bride:              
– axiale mm 200 200 200 200 200 200 200
– max. mm 450 450 450 450 450 450 450
Longueur sans moteur L2 mm 40,7 40,7 40,7 49,1 49,1 57,5 65,9
Masse 3) g 207 220 220 280 280 340 400
     
Type de vis M10x1 filetage à droite, le sens de rotation de la vis correspond à celui de l‘arbre moteur.
Matériau de vis acier inoxydable
Matériau d’écrou cylindrique, bronze
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier inoxydable
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Température d‘utilisation °C -30 … +120

F [N]
      100 1000 1000010
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1000
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Remarque:

Plage de travail recommandée 32L ... ML

Le diagramme représente la gamme 
de points de fonctionnement possibles 
pour une température ambiante donnée 
de 22°C. 

Le diagramme indique la vitesse de 
sortie recommandée en fonction de 
la force axiale de sortie disponible.

Pour la vis standard, qu'elle soit soute-
nue ou non, le diagramme montre 
également les vitesses critiques et les 
forces de flambage.

Force axiale 
de sortie

Vitesse critique 3) (fixe-libre), 79 mm/s
Vitesse critique 3) (fixe-lâche), 348 mm/s
Force de flambage 3) (fixe-libre), 1860 N
Force de flambage 3) (fixe-lâche), 14900 N

1 étage de réduction (rapport 1:1)
1 étage de réduction (rapport 3:1)
2 étages de réduction (rapport 9:1)
3 étages de réduction (rapport 41:1)
4 étages de réduction (rapport 178:1)
Zone de travail intermittent

www.faulhaber.com
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Dessin technique

32L ML

ø27

6x M3
ø32 ±0,1

5 
Aø0,3

L2 ±0,3

L1±0,8

2,1 ±0,1

6,2 ±0,3

7

7,6 ±0,6

200 ±1

26

ø18g6-0,01ø22
0

M16x1

-0,017
-0,006

A
ø14,6
Hexagon 
13mm

6x 60°

M10x1

190 

A190P0,375
prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 3242...BX4.

Orientation par rapport 
aux bornes du moteur C.C. 
sans balais ±5° *

 * Pour l’orientation avec des moteurs 
   C.C. à balais, veuillez contacter votre 
   représentant commercial.

Echelle réduit

Options

KL1
KL2
KL3
KP1
KC1
KC2
KC3
200
KWS1
KWL0
KWL2
KWL3
KWN2
KWN3
KWN4
KWN5
KWN8
KWN9

 

 

Informations pour la commande exemple: 

Option  Exécution                             Description
  

  
  

  
  
  

   
   

   

 

 

32L 30:1 KP1 ML 10x1 200 KWS1 

 
  

  

  

  
  
  

   
   

   

 

 

 

 

 

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

Températures d’utilisation -55°C +100°C
Pour application sous vide à 10-5 Pa @22°C
Températures d’utilisation -55°C +150°C pour application sous vide à 10-9 Pa @60°C
IP54
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 15° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 30° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 45° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Longueur standard (200 mm), longueurs disponibles de 50 mm à 450 mm par pas de 5 mm
Pivot de palier/tourillon (Ø 6mm, L=10mm)
Non lubrifié
Pour application sous vide à 10-5 Pa @22°C
Températures d’utilisation -55°C +150°C pour application sous vide à 10-9 Pa @60°C
Écrou cylindrique en plastique à double méplat de 8 mm 
Écrou en bronze à bride 
Écrou plastique à bride
Écrou en bronze sans jeu
Écrou cylindrique en bronze à double méplat  de 8 mm  
Pas de écrou 

Température du réducteur  
Température du réducteur 
Température du réducteur 
Indice de protection
Orientation du câble
Orientation du câble
Orientation du câble
Vis
Vis
Température de la vis
Température de la vis
Température de la vis
Écrou
Écrou 
Écrou 
Écrou 
Écrou
Écrou

Combinaison de produits
Nombre des étages 1 2 3 4
L2 [mm] = Longueur du réducteur 40,7 49,1 57,5 65,9
L1 [mm] = Long. avec moteur 2642X...CR/CXR 85,6 94,0 102,4 110,8

2657X...CR/CXR 100,6 109,0 117,4 125,8
2668X...CR 111,6 120,0 128,4 136,8
3242X...CR 85,6 94,0 102,4 110,8
3257X...CR 100,6 109,0 117,4 125,8
3272X...CR 115,6 124,0 132,4 140,8
2250X...BX4 95,4 103,8 112,2 120,6
3242X...BX4 87,8 96,2 104,6 113,0
3268X...BX4 113,8 122,2 130,6 139,0
2264X...BP4 107,6 116,0 124,4 132,8
3274X...BP4 121,7 130,1 138,5 146,9
3056X...B 99,6 108,0 116,4 124,8
3564X...B 107,6 116,0 124,4 132,8
3216X...BXTR 59,6 68,0 76,4 84,8
3216X...BXTH 60,4 68,8 77,2 85,6
AM3248...10 85,6 94,0 102,4 110,8

www.faulhaber.com



Arriéré

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Actuateurs linéaires
Réducteur avec vis à billes intégrée, 
version standard

1920 N

Série 32L ... SB

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) Selon le rapport de réduction sélectionné, vis supportée
3) Longueur standard et écrou standard

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Oct. 27

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 1 1 1 2 2 3 4
Rapport de reduction 1)

(arrondi)
1:1 3:1 3,6:1

4,5:1
6,6:1

9:1
11:1

14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
711:1
862:1

1 042:1
1 294:1

Vitesse continue en sortie max. 2) mm/s 107 72,2 74,1…40,4 24,1…19,7 23,8…7,58 8,94…1,87 2,06…0,28
Vitesse de pointe en sortie max. 2) mm/s 133 83,3 88…48 27,8…22,7 29,8…9,47 11,4…2,38 2,62…0,36
Vitesse continue en entrée max. min-¹ 3 200 6 500 8 000 6 500 10 000 11 000 11 000
Vitesse de pointe en entrée max. min-¹ 4 000 7 500 9 500 7 500 12 500 14 000 14 000
Force axiale en régime continu, moy. N 291 331 328…402 478…511 479…702 664…1120 1084…1920
Force de pointe axiale dynamique max. N 1 920 1 920 1 920 1 920 1 920 1 920 1 920
Force de pointe axiale statique max. N 2 360 2 360 2 360 2 360 2 360 2 360 2 360
Puissance utile max. W 50 50 50 27 27 18 5
Rendement de réducteur/coupleur max. % 95 92 92 82 82 78 65
Rendement de vis max. % 90 90 90 90 90 90 90
Inertie de masse, vis incluse, max. 3) gmm² 3 760 630 630 463 463 199 85
Exactitude, vis de longueur standard, max. µm 24 25 25 25 25 25 25
Charge radiale max. (15 mm de la bride) N   185   220   220   280   280   330  380
Jeu de réducteur, sans charge, typique ° 0,31 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6
Jeu radial (vis, 10 mm de la bride) mm ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05
Jeu axial :
– vis mm = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0
– écrou µm 10 10 10 10 10 10 10
Longueur de vis depuis la bride:
– axiale mm 200 200 200 200 200 200 200
– max. mm 450 450 450 450 450 450 450
Longueur sans moteur L2 mm 40,7 40,7 40,7 49,1 49,1 57,5 65,9
Masse 3) g 207 220 220 280 280 340 400

Type de vis 10x2 IT3 - Filetage à droite, le sens de rotation de la vis correspond à celui de l‘arbre moteur.
Matériau de vis acier inoxydable
Matériau d’écrou cylindrique, métal
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier inoxydable
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Température d‘utilisation °C -20 … +80

F [N]
      100 1000 1000010

 0

    1

  10

   100

1000

v [mm/s]
Remarque:

Plage de travail recommandée 32L ... SB

Le diagramme représente la gamme 
de points de fonctionnement possibles 
pour une température ambiante donnée 
de 22°C. 

Le diagramme indique la vitesse de 
sortie recommandée en fonction de 
la force axiale de sortie disponible.

Pour la vis standard, qu'elle soit soute-
nue ou non, le diagramme montre 
également les vitesses critiques et les 
forces de flambage.

Vitesse de sortie

Force axiale 
de sortie

Vitesse critique 3) (fixe-libre), 156 mm/s
Vitesse critique 3) (fixe-lâche), 689 mm/s
Force de flambage 3) (fixe-libre), 1790 N
Force de flambage 3) (fixe-lâche), 14300 N

1 étage de réduction (rapport 1:1)
1 étage de réduction (rapport 3:1)
2 étages de réduction (rapport 9:1)
3 étages de réduction (rapport 41:1)
4 étages de réduction (rapport 178:1)
Zone de travail intermittent

www.faulhaber.com
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
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Dessin technique

32L SB

ø27

6x M3
ø32 ±0,1

5 
Aø0,3

L2 ±0,3

L1±0,8

2,1 ±0,1

6,2 ±0,3

7

7,6 ±0,6

200 ±1

28,5

ø18g6-0,01ø22
0

M16x1

-0,017
-0,006

A
ø14,6
Hexagon 
13mm

6x 60°

10x2

190 

A190P0,375
prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 3242...BX4.

Orientation par rapport 
aux bornes du moteur C.C. 
sans balais ±5° *

* Pour l’orientation avec des moteurs 
   C.C. à balais, veuillez contacter votre 
   représentant commercial.

Echelle réduit

Options

KL1
KL2
KL3
KP1
KC1
KC2
KC3
200
KWL1
KWL2
KWL3
KWS1
KWN7

 

Informations pour la commande exemple: 

Option  Exécution Description

 

 
  

   

 

32L 30:1 KP1 SB 10x2 200 KWS1 

 

 

 
  

 

 

 

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

Températures d’utilisation -55°C +100°C
Pour application sous vide à 10-5 Pa @22°C
Températures d’utilisation -55°C +150°C pour application sous vide à 10-9 Pa @60°C
IP54
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 15° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 30° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 45° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur

Températures d’utilisation -55°C +100°C
Pour application sous vide à 10-5 Pa @22°C
Températures d’utilisation -55°C +150°C pour application sous vide à 10-9 Pa @60°C

Longueur standard (200 mm), longueurs disponibles de 50 mm à 450 mm par pas de 5 mm

Pivot de palier/tourillon (Ø 6mm, L=10mm)
Écrou métallique à bride

Température du réducteur  
Température du réducteur 
Température du réducteur 
Indice de protection
Orientation du câble
Orientation du câble
Orientation du câble

Température de la vis
Température de la vis
Température de la vis

Vis

Vis
Écrou 

Combinaison de produits
Nombre des étages 1 2 3 4
L2 [mm] = Longueur du réducteur 40,7 49,1 57,5 65,9
L1 [mm] = Long. avec moteur 2642X...CR/CXR 85,6 94,0 102,4 110,8

2657X...CR/CXR 100,6 109,0 117,4 125,8
2668X...CR 111,6 120,0 128,4 136,8
3242X...CR 85,6 94,0 102,4 110,8
3257X...CR 100,6 109,0 117,4 125,8
3272X...CR 115,6 124,0 132,4 140,8
2250X...BX4 95,4 103,8 112,2 120,6
3242X...BX4 87,8 96,2 104,6 113,0
3268X...BX4 113,8 122,2 130,6 139,0
2264X...BP4 107,6 116,0 124,4 132,8
3274X...BP4 121,7 130,1 138,5 146,9
3056X...B 99,6 108,0 116,4 124,8
3564X...B 107,6 116,0 124,4 132,8
3216X...BXTR 59,6 68,0 76,4 84,8
3216X...BXTH 60,4 68,8 77,2 85,6
AM3248...10 85,6 94,0 102,4 110,8

www.faulhaber.com



Arriéré

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Actuateurs linéaires
Réducteur avec vis à billes intégrée, 
haute précision

1920 N

Série 32L ... PB

1) Les rapports de réduction indiqués sont des valeurs arrondies, les valeurs exactes sont disponibles sur demande ou sur www.faulhaber.com.
2) Selon le rapport de réduction sélectionné, vis supportée
3) Longueur standard et écrou standard

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Oct. 27

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Valeurs à 22°C
Nombre des étages 1 1 1 2 2 3 4
Rapport de reduction 1)

(arrondi)
1:1 3:1 3,6:1

4,5:1
6,6:1

9:1
11:1

14:1
16:1
20:1
24:1
30:1
44:1

41:1
49:1
59:1
72:1
89:1

108:1
131:1
158:1
196:1

178:1
215:1
267:1
323:1
401:1
474:1
588:1
711:1
862:1

1 042:1
1 294:1

Vitesse continue en sortie max. 2) mm/s 107 72,2 74,1…40,4 24,1…19,7 23,8…7,58 8,94…1,87 2,06…0,28
Vitesse de pointe en sortie max. 2) mm/s 133 83,3 88…48 27,8…22,7 29,8…9,47 11,4…2,38 2,62…0,36
Vitesse continue en entrée max. min-¹ 3 200 6 500 8 000 6 500 10 000 11 000 11 000
Vitesse de pointe en entrée max. min-¹ 4 000 7 500 9 500 7 500 12 500 14 000 14 000
Force axiale en régime continu, moy. N 291 331 328…402 478…511 479…702 664…1120 1084…1920
Force de pointe axiale dynamique max. N 1 920 1 920 1 920 1 920 1 920 1 920 1 920
Force de pointe axiale statique max. N 2 360 2 360 2 360 2 360 2 360 2 360 2 360
Puissance utile max. W 50 50 50 27 27 18 5
Rendement de réducteur/coupleur max. % 95 92 92 82 82 78 65
Rendement de vis max. % 90 90 90 90 90 90 90
Inertie de masse, vis incluse, max. 3) gmm² 3 760 630 630 463 463 199 85
Exactitude, vis de longueur standard, max. µm 13 14 14 14 14 14 14
Charge radiale max. (15 mm de la bride) N   185   220   220   280   280   330   380
Jeu de réducteur, sans charge, typique ° 0,31 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6 0,6
Jeu radial (vis, 10 mm de la bride) mm ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05 ≤ 0,05
Jeu axial :
– vis mm = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0 = 0
– écrou µm 5 5 5 5 5 5 5
Longueur de vis depuis la bride:
– axiale mm 200 200 200 200 200 200 200
– max. mm 450 450 450 450 450 450 450
Longueur sans moteur L2 mm 40,7 40,7 40,7 49,1 49,1 57,5 65,9
Masse 3) g 207 220 220 280 280 340 400

Type de vis 10x2 IT1 - Filetage à droite, le sens de rotation de la vis correspond à celui de l‘arbre moteur.
Matériau de vis acier inoxydable
Matériau d’écrou cylindrique, métal
Matériau du boîtier acier inoxydable
Matériau des engrenages acier inoxydable
Palier de l’arbre de sortie roulements à billes précontraints
Température d‘utilisation °C -20 … +80

F [N]
      100 1000 1000010
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1000

v [mm/s]
Remarque:

Plage de travail recommandée 32L ... PB

Le diagramme représente la gamme 
de points de fonctionnement possibles 
pour une température ambiante donnée 
de 22°C. 

Le diagramme indique la vitesse de 
sortie recommandée en fonction de 
la force axiale de sortie disponible.

Pour la vis standard, qu'elle soit soute-
nue ou non, le diagramme montre 
également les vitesses critiques et les 
forces de flambage.

Vitesse de sortie

Force axiale 
de sortie

Vitesse critique 3) (fixe-libre), 156 mm/s
Vitesse critique 3) (fixe-lâche), 689 mm/s
Force de flambage 3) (fixe-libre), 1790 N
Force de flambage 3) (fixe-lâche), 14300 N

1 étage de réduction (rapport 1:1)
1 étage de réduction (rapport 3:1)
2 étages de réduction (rapport 9:1)
3 étages de réduction (rapport 41:1)
4 étages de réduction (rapport 178:1)
Zone de travail intermittent

www.faulhaber.com
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Dessin technique

32L PB

ø27

6x M3
ø32 ±0,1

5 
Aø0,3

L2 ±0,3

L1±0,8

2,1 ±0,1

6,2 ±0,3

7

7,6 ±0,6

200 ±1

28,5

ø18g6-0,01ø22
0

M16x1

-0,017
-0,006

A
ø14,6
Hexagon 
13mm

6x 60°

10x2

190 

A190P0,275
prof.

Pour des combinaisons supplémentaires voir le tableau.
Exemple de combinaison avec 3242...BX4.

Orientation par rapport 
aux bornes du moteur C.C. 
sans balais ±5° *

* Pour l’orientation avec des moteurs 
   C.C. à balais, veuillez contacter votre 
   représentant commercial.

Echelle réduit

Options

KL1
KL2
KL3
KP1
KC1
KC2
KC3
200
KWL1
KWL2
KWL3
KWS1
KWN7

 

Informations pour la commande exemple: 

Option  Exécution Description

 

 
  

   

 

32L 30:1 KP1 PB 10x2 200 KWS1 

 

 

 
  

 

 

 

Note: Selon l'option, les valeurs spécifiées peuvent différer des valeurs standard. Pour plus d’informations, veuillez contacter votre représentant commercial.

Températures d’utilisation -55°C +100°C
Pour application sous vide à 10-5 Pa @22°C
Températures d’utilisation -55°C +150°C pour application sous vide à 10-9 Pa @60°C
IP54
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 15° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 30° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur
Câble/fils ou bornes du moteur orientés selon un angle de 45° dans le sens antihoraire par rapport au filetage avant du réducteur

Températures d’utilisation -55°C +100°C
Pour application sous vide à 10-5 Pa @22°C
Températures d’utilisation -55°C +150°C pour application sous vide à 10-9 Pa @60°C

Longueur standard (200 mm), longueurs disponibles de 50 mm à 450 mm par pas de 5 mm

Pivot de palier/tourillon (Ø 6mm, L=10mm)
Écrou métallique à bride

Température du réducteur  
Température du réducteur 
Température du réducteur 
Indice de protection
Orientation du câble
Orientation du câble
Orientation du câble

Température de la vis
Température de la vis
Température de la vis

Vis

Vis
Écrou 

Combinaison de produits
Nombre des étages 1 2 3 4
L2 [mm] = Longueur du réducteur 40,7 49,1 57,5 65,9
L1 [mm] = Long. avec moteur 2642X...CR/CXR 85,6 94,0 102,4 110,8

2657X...CR/CXR 100,6 109,0 117,4 125,8
2668X...CR 111,6 120,0 128,4 136,8
3242X...CR 85,6 94,0 102,4 110,8
3257X...CR 100,6 109,0 117,4 125,8
3272X...CR 115,6 124,0 132,4 140,8
2250X...BX4 95,4 103,8 112,2 120,6
3242X...BX4 87,8 96,2 104,6 113,0
3268X...BX4 113,8 122,2 130,6 139,0
2264X...BP4 107,6 116,0 124,4 132,8
3274X...BP4 121,7 130,1 138,5 146,9
3056X...B 99,6 108,0 116,4 124,8
3564X...B 107,6 116,0 124,4 132,8
3216X...BXTR 59,6 68,0 76,4 84,8
3216X...BXTH 60,4 68,8 77,2 85,6
AM3248...10 85,6 94,0 102,4 110,8
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Codeurs incrémentaux

Codeurs incrémentaux 

  

PA2-50  codeurs optiques  

PA2-100  codeurs optiques 

IE2-400  codeurs magnétiques 

IE2-1024  codeurs magnétiques 

IEH2-4096  codeurs magnétiques 

PE22-120  codeurs optiques 

HEDS 5500 codeurs optiques 

HXM3-64  codeurs magnétiques 

IEM3-1024  codeurs magnétiques 

IE3-1024  codeurs magnétiques 

IE3-1024L  codeurs optiques avec „Line Driver“

IEF3-4096  codeurs magnétiques 

IEF3-4096L  Optical, Line Driver 

IEH3-4096  codeurs magnétiques 

IEH3-4096L  codeurs optiques avec „Line Driver“

IEP3-4096  codeurs magnétiques

IERS3-500  codeurs optiques 

IERS3-500L  codeurs optiques avec „Line Driver“

IER3-10000 codeurs optiques  

IER3-10000L codeurs optiques avec „Line Driver“

HEDL 5540  codeurs optiques avec „Line Driver“
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Codeurs
codeurs optiques, sorties digitales,
2 canaux, 50 impulsions par tour

Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais

Série PA2-50
PA2-50

Nombre d‘impulsions par tour N 50
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 35 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2 Canaux
Tension d’alimentation UDD 2,7 ... 3,3 V
Consommation moyenne2) IDD 8,5 mA
Courant de sortie, max. IOUT 8 mA
Largeur d‘impulsion P 180 ± 50 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B Φ 90 ± 45 °e
Pas de résolution S 90 ± 50 °e
Période du signal C 360 ± 36 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD = 25 pF) tr /tf 0,3 / 0,1 µs
Inertie du disque J 0,02 gcm²
Température d‘utilisation -30 ... +85 °C

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 3 V: sans charge en sortie

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
0615 ... S - K1655 19,2

Dessin technique B <L1 [mm]
0620 ... B - K1719 23,0

Dessin technique C <L1 [mm]
0816 ... SR - K2565 24,0

Particularités

Ces codeurs incrémentaux adaptables aux micromoteurs C.C. et aux 
servomoteurs C.C. sans balais sont conçus pour le contrôle de vitesse 
ou de positionnement de l’axe de sortie et du sens de rotation.

Un circuit intégré émetteur et détecteur transmet et reçoit la lumière 
LED reflétée par un disque à faible inertie fournissant deux canaux 
déphasés de 90°

Les tensions d’alimentation du codeur et du micromoteur C.C., ainsi 
que les deux signaux de sortie, sont reliés par un câble plat (FPC).

Les données techniques des micromoteurs C.C. et réducteurs 
correspondants se trouvent dans les pages adéquates du catalogue.

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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Circuit de sortie / Signaux de sortie

UDD

A, B

GND 
B

A

P

Φ

B

A

P

Φ

A
m

p
lit

u
d

e

Angle

Circuit de sortie Signaux de sortie
vu de face, rotation en sens horaire

A
m

p
lit

u
d

e

Angle

0615 ... S / 0620 ... B 
Le canal B précède le canal A

0816 ... SR 

Informations pour connexions et options

16

1
2
3
4
5
6

Informations pour la commande exemple: 0615N003S-K1655 PA2-50

Options Exécution               Description
   

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

No. Fonction

Connexion codeur

Moteur + *
UDD

Canal A
Canal B
GND
Moteur – *

Connecteur suggéré
Molex 52745, pas de 0,5 mm, FPC / FFC, 6-conducteurs

* Note:
Les servomoteurs C.C. sans balais ont fils separée.

Dessin technique A

PA2-50

0,3 ±0,03

4,2

2,1

L1 ±0,35

ø6

24,75 ±1,5

3,50

±0,34

4,50

Exemple de combinaison avec 0615...S

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com
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Dessin technique B

PA2-50

16,8

2x 0,3 ±0,03

L1 ±0,35

4,2

2,1

ø6

24,75 ±1,5

3,50

±0,34

4,50

Exemple de combinaison avec 0620...B

Connecteur codeur

Connecteur moteur

Dessin technique C

PA2-50

±0,3L1±1,524,75

7,8

ø8

3,50

±0,34

4,50

Exemple de combinaison avec 0816...SR

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com
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Codeurs
codeurs optiques, sorties digitales,
2 canaux, 100 impulsions par tour

Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.

Série PA2-100
PA2-100

Nombre d‘impulsions par tour N 100
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 35 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2 Canaux
Tension d’alimentation UDD 2,7 ... 3,3 V
Consommation moyenne2) IDD 8 mA
Largeur d‘impulsion P 180 ± 45 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B Φ 90 ± 45 °e
Pas de résolution S 90 ± 45 °e
Période du signal C 360 ± 30 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD = 50 pF) tr /tf 0,1 / 0,1 µs
Inertie du disque J 0,02 gcm²
Température d‘utilisation -25 ... +85 °C

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 3 V: sans charge en sortie

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
1016 ... SR - K2565 23,7
1024 ... SR - K2565 31,7

Dessin technique B <L1 [mm]
1224 ... SR - K1752 31,1

Particularités

Ces codeurs incrémentaux adaptables aux micromoteurs C.C. sont 
conçus pour le contrôle de vitesse ou de positionnement de l’axe de 
sortie et du sens de rotation.

Un circuit intégré émetteur et détecteur transmet et reçoit la lumière 
LED reflétée par un disque à faible inertie fournissant deux canaux 
déphasés de 90°

Les tensions d’alimentation du codeur et du micromoteur C.C., ainsi 
que les deux signaux de sortie, sont reliés par un câble plat (FPC).

Les données techniques des micromoteurs C.C. et réducteurs 
correspondants se trouvent dans les pages adéquates du catalogue.

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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Circuit de sortie / Signaux de sortie

UDD

A, B

GND 
B

A

P

Φ

Circuit de sortie

A
m

p
lit

u
d

e

Signaux de sortie
vu de face, rotation en sens horaire

Angle

Informations pour connexions et options

1
2
3
4
5
6
7
8

18

Informations pour la commande exemple: 1016N006SR-K2565 PA2-100 

Options Exécution               Description
   

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

No. Fonction

Connexion codeur

Moteur + 
Moteur + 
UDD

Canal A
Canal B
GND
Moteur –
Moteur – 
 

Connecteur suggéré
Molex 52745, pas de 0,5 mm, FPC / FFC, 8-conducteurs

Dessin technique A

PA2-100

±0,35L1±1,524,75

7,8

ø10

4,5

±0,34

Exemple de combinaison avec 1016...SR

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com
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Dessin technique B

PA2-100

ø12

9,05

±0,35L1±1,524,75

4,5

±0,34

Exemple de combinaison avec 1224...SR
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Codeurs
codeurs magnétiques, sorties digitales,
2 canaux, 50 - 400 impulsions par tour

Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.

Série IE2-400
IE2-50 IE2-100 IE2-200 IE2-400

Nombre d‘impulsions par tour N 50 100 200 400
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 20 40 80 160 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2 Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD typ. 9,5, max. 13 mA
Courant de sortie, max.3) IOUT 5 mA
Déphasage des signaux entre canal A et B Φ 90 ± 45 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD = 50 pF) tr /tf 0,1 / 0,1 µs
Inertie du disque J 0,05 gcm²
Température d‘utilisation -25 ... +85 °C

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie
3) UDD = 5 V: niveau logique bas< 0,5 V, niveau logic haut> 4,5 V: compatible CMOS et TTL

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
1319 ... SR 21,9
1331 ... SR 33,9

Particularités

Ces codeurs incrémentaux adaptables aux micromoteurs C.C. et aux 
servomoteurs C.C. sans balais FAULHABER sont conçus pour le contrôle 
de vitesse ou de positionnement de l’axe de sortie et du sens de 
rotation.

Le codeur est intégré dans les micromoteurs C.C. série …SR et 
augmente la longueur total de seulement 1,7 mm.

Par l’utilisation d’un circuit hybride avec sondes à effet Hall et d’un 
disque magnétique multipolaire de très faible inertie, nous obtenons 
deux signaux de sortie déphasés de 90°.

Les tensions d’alimentation du codeur et du micromoteur C.C., ainsi 
que les deux signaux de sortie, sont reliés par un câble plat à un 
connecteur.

Les données techniques des micromoteurs C.C. et réducteurs 
correspondants se trouvent dans les pages adéquates du catalogue.

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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Circuit de sortie / Signaux de sortie
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vu de face, rotation en sens horaire
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Informations pour connexions et options

1
2
3
4
5
6

6 4 2
5 3 1

Informations pour la commande exemple: 1331T012SR IE2-400

Options Exécution               Description
   

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

No. Fonction

Connexion codeur

Moteur – *
Moteur + * 
GND
UDD

Canal B
Canal A

Câble
PVC câble plat, 6 conducteurs, 0,09 mm²
Connecteur
EN 60603-13 / DIN-41651, pas de 2,54 mm 

* Note:
Pour les moteurs avec commutation en métaux précieux 
la résistance de l‘induit du moteur augmente d'environ 
0,4    , et la courant max. en régime permanent est 1A, 
selon le moteur utilisé le courant peut être également 
inférieur.  
     

Dessin technique A

IE2-400

< 13

L1

±10150

11

2,7

6,1
12,2

Exemple de combinaison avec 1319...SR
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Codeurs
codeurs magnétiques, sorties digitales,
2 canaux, 64 - 1024 impulsions par tour

Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais

Série IE2-1024
IE2-64 IE2-128 IE2-256 IE2-512 IE2-1024

Nombre d‘impulsions par tour N 64 128 256 512 1 024
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 20 40 80 160 300 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2 Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD typ. 9,5, max. 13 mA
Courant de sortie, max.3) IOUT 5 mA
Déphasage des signaux entre canal A et B Φ 90 ± 45 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD = 50 pF) tr /tf 0,1 / 0,1 µs
Inertie du disque4) J 0,09 gcm²
Température d‘utilisation -25 ... +85 °C

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie
3) UDD = 5 V: niveau logique bas< 0,5 V, niveau logic haut> 4,5 V: compatible CMOS et TTL
4) Pour les servomoteurs C.C. sans balais l‘inertie du disque est de J = 0,14 gcm2

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
1336 ... CXR - 123 47,5

Dessin technique B <L1 [mm]
1516 ... SR 18,2
1524 ... SR 26,2
1717 ... SR 19,4
1724 ... SR 26,4
2224 ... SR 26,6
2232 ... SR 34,6

Dessin technique C <L1 [mm]
1727 ... CXR - 123 38,2
1741 ... CXR - 123 52,2

Dessin technique D <L1 [mm]
1628 ... B - K313 38,8
2036 ... B - K313 46,8
2057 ... B - K313 68,3

Particularités

Ces codeurs incrémentaux adaptables aux micromoteurs C.C. et aux 
servomoteurs C.C. sans balais système FAULHABER sont conçus 
pour le contrôle de vitesse ou de positionnement de l’axe 
de sortie et du sens de rotation.

Le codeur est intégré dans les micromoteurs C.C. série …SR 
et augmente la longueur total de seulement 1,4 mm.

Par l’utilisation d’un circuit hybride avec sondes à effet Hall et d’un 
disque magnétique multipolaire de très faible inertie, nous obtenons 
deux signaux de sortie déphasés de 90°.

Les tensions d’alimentation du codeur et du micromoteur C.C., 
ainsi que les deux signaux de sortie, sont reliés par un câble plat 
à un connecteur.

Les données techniques des micromoteurs C.C. et réducteurs 
correspondants se trouvent dans les pages adéquates du catalogue.

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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Circuit de sortie / Signaux de sortie
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Informations pour connexions et options
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6 4 2
5 3 1

Informations pour la commande exemple: 1336U012CXR-123 IE2-1024

Options Exécution               Description
   

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

No. Fonction

Connexion codeur

Moteur – *
Moteur + * 
GND
UDD

Canal B
Canal A

Câble
PVC câble plat, 6 conducteurs, 0,09 mm²
Connecteur
EN 60603-13 / DIN-41651, pas de 2,54 mm 

* Note:
Pour les moteurs avec commutation en métaux précieux 
la résistance de l‘induit du moteur augmente d'environ 
0,4    , et la courant max. en régime permanent est 1A, 
selon le moteur utilisé le courant peut être également 
inférieur. Les Servomoteurs C.C. sans balais et les Micro-
moteurs C.C. série CXR ont fils separée et la courant peut 
également être supérieur.  
     

Dessin technique A

IE2-1024

±10150

L1

16,5

ø15,5

6,1
12,2

Exemple de combinaison avec 1336...CXR
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Dessin technique B

IE2-1024

L1
±10150

2,4

13,3

6,1
12,2

Exemple de combinaison avec 1516...SR

Dessin technique C

IE2-1024

±10150

L1

8,2

ø15,5

6,1
12,2

Exemple de combinaison avec 1727...CXR

Dessin technique D

IE2-1024

L1
10,8

±10150

<16

6,1
12,2

Exemple de combinaison avec 1628...B
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Codeurs
codeurs magnétiques, sorties digitales,
2 canaux, 16 - 4096 impulsions par tour

Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.

Série IEH2-4096
IEH2 -16 -32 -64 -128 -256 -512 -1024 -2048 -4096

Nombre d‘impulsions par tour N 16 32 64 128 256 512 1 024 2 048 4 096
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 5 10 20 40 80 160 320 640 875 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2 Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD typ. 15, max. 25 mA
Courant de sortie, max.3) IOUT 2,5 mA
Déphasage des signaux entre canal A et B4) Φ 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD = 50 pF) tr /tf 0,05 / 0,05 µs
Inertie du disque J 0,11 gcm²
Température d‘utilisation -40 ... +100 °C

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie
3) UDD = 5 V: niveau logique bas < 0,4 V, niveau logique haut > 4,6 V: compatible: CMOS et TTL
4) à 5 000 min-¹

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
1336 ... CXR - 123 47,5

Dessin technique B <L1 [mm]
1516 ... SR 18,2
1524 ... SR 26,2
1717 ... SR 19,4
1724 ... SR 26,4
2224 ... SR 26,6
2232 ... SR 34,6

Dessin technique C <L1 [mm]
1727 ... CXR - 123 38,2
1741 ... CXR - 123 52,2

Particularités

Ces codeurs incrémentaux adaptables aux micromoteurs C.C. et aux 
servomoteurs C.C. sont conçus pour le contrôle de vitesse ou de 
positionnement de l’axe de sortie et du sens de rotation.

Le codeur est intégré dans les micromoteurs C.C. série …SR et 
augmente la longueur total de seulement 1,4 mm.

Par l’utilisation d’un circuit hybride avec un capteur angulaire et d’un 
disque magnétique multipolaire de très faible inertie, nous obtenons 
deux signaux de sortie déphasés de 90° avec jusqu’à 4096 impulsions 
par tour.

Ce codeur est disponible avec différentes résolutions d’impulsions. 
Les tensions d’alimentation du codeur et du micromoteur C.C., ainsi 
que les deux signaux de sortie, sont reliés par un câble plat à un 
connecteur.

Les données techniques des micromoteurs C.C. et réducteurs 
correspondants se trouvent dans les pages adéquates du catalogue.

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
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Circuit de sortie / Signaux de sortie
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Signaux de sortie
vu de face, rotation en sens horaire

Circuit de sortie

Informations pour connexions et options

1
2
3
4
5
6

6 4 2
5 3 1

Informations pour la commande exemple: 1516T006SR IEH2-256

Options Exécution               Description
   

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

No. Fonction

Connexion codeur

Moteur – *
Moteur + * 
GND
UDD

Canal B
Canal A

Câble
PVC câble plat, 6 conducteurs, 0,09 mm²
Connecteur
EN 60603-13 / DIN-41651, pas de 2,54 mm 

* Note:
Les Micromoteurs C.C. série CXR ont fils separée.  

Dessin technique A

IEH2-4096

±10150

L1

16,5

ø15,5

6,1
12,2

Exemple de combinaison avec 1336...CXR
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Dessin technique B

IEH2-4096

L1
±10150

2,4

13,315

6,1
12,2

Exemple de combinaison avec 1516...SR

Dessin technique C

IEH2-4096

±10150

L1

8,2

ø15,5

6,1
12,2

Exemple de combinaison avec 1727...CXR
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
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© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Codeurs
codeurs optiques, sorties digitales,
2 canaux, 120 impulsions par tour

Combinaisons avec
Moteurs pas à pas

Série PE22-120
PE22-120

Nombre d‘impulsions par tour N 120
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 30 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2 Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD 20 mA
Largeur d‘impulsion P 180 ± 45 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B Φ 90 ± 45 °e
Pas de résolution S 90 ± 45 °e
Période du signal C 360 ± 30 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD =  pF) tr /tf 0,5 / 0,1 µs
Inertie du disque J 0,24 gcm²
Température d‘utilisation -20 ... +85 °C

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
AM2224 38,0
AM2224R3 40,9

Particularités

Ces microcodeurs permettent le contrôle de la vitesse, du sens de 
rotation ainsi que la verification du positionnement de l’axe.

Le codeur est placé sur la sortie arrière du moteur, allongeant la 
longueur totale de celui-ci de 11 mm.

Les tensions d’alimentation du codeur et du moteur pas à pas, ainsi 
que les deux signaux de sortie, sont reliés par un câble plat à un 
connecteur.

Les données techniques des moteurs pas à pas et des réducteurs 
combinables se trouvent dans les feuilles techniques correspondantes. 

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.
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Circuit de sortie / Signaux de sortie
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Recommandation:  
Utiliser des entrées verrouillées 
pour capter les signaux

Informations pour connexions et options

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10

2 10
91

Informations pour la commande exemple: AM2224SB025016 PE22-120

Options Exécution               Description
   

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

No. Fonction

Connexion codeur et moteur

Moteur Phase A +
Moteur Phase A –
Moteur Phase B + 
Moteur Phase B – 
UDD ENC

GND
Canal A
Canal B
N.C
N.C.

Connecteur
Série 71600-010LF, PVC 10 conducteur

Dessin technique A

PE22-120

L1

11
±10210

Exemple de combinaison avec  AM2224
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.
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Codeurs
codeurs optiques, sorties digitales,
2 canaux, 100 - 500 impulsions par tour

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais

Série HEDS 5500
HEDS 5500 C HEDS 5500 A

Nombre d‘impulsions par tour N 100 500
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 100 100 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2 Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD 17 mA
Largeur d‘impulsion P 180 ± 45 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B Φ 90 ± 20 °e
Pas de résolution S 90 ± 45 °e
Période du signal C 360 ± 5,5 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD =  pF) tr /tf 0,25 / 0,25 µs
Inertie du disque J 0,6 gcm²
Température d‘utilisation -40 ... +100 °C

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
2036 ... B - K312 56,8
2057 ... B - K312 78,3
2444 ... B - K312 64,9
3056 ... B - K312 76,1
3564 ... B - K312 84,1
4490 ... B - K312 116,3
4490 ... BS - K312 116,3

Particularités

Ces codeurs incrémentaux permettent le contrôle de la vitesse et du 
sens de rotation ainsi que le positionnement de l’axe de sortie de nos 
moteurs C.C. 

Un système LEDs / lentilles envoie de la lumière focalisée à travers les 
fentes d’un disque en métal à faible inertie pour obtenir deux canaux 
déphasés de 90°.

La tension d’alimentation de 5 V et les signaux digitaux des deux ou 
trois canaux sont transmis au moyen d’un connecteur 5 pins.    

Les roulements à billes sont recommandés pour un fonctionnement en 
service permanent à haute et basse vitesse et pour une charge radiale 
de l’arbre élevée.

Les données techniques des moteurs C.C. et réducteurs correspondants 
se trouvent dans les pages adéquates du catalogue.

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
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Circuit de sortie / Signaux de sortie
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AMP 103686-4/640442-5, Molex 2695/2759, 
FCI 65039-032/4825x-000 

 

Informations pour la commande exemple: 2444S024B-K312 HEDS5500C

Options Exécution               Description
   

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

No. Fonction

Connexion codeur

Connecteur suggéré

GND
N.C.
Canal A
UDD

Canal B

Dessin technique A

L1

HEDS 5500

30

41,1

18,3

Exemple de combinaison avec 3056...B

Longueur des fils
300 ±10
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
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Codeurs
codeurs magnétiques, sorties digitales,
3 canaux, 16 - 64 impulsions par tour

Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais

Série HXM3-64
HXM3-64

Nombre d‘impulsions par tour N 64
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 32 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2+1 Index Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD 9 mA
Largeur d‘impulsion P 180 ± 45 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B Φ 90 ± 45 °e
Pas de résolution S 90 ± 45 °e
Période du signal C 360 ± 30 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD = 50 pF) tr /tf 60 / 60 µs
Inertie du disque3) J 0,02 gcm²
Température d‘utilisation -25 ... +85 °C

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie
3) Aucune inertie supplémentaire pour les servomoteurs C.C. série 0620 ... B

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
0615 ... S - K1707 19,4

Dessin technique B <L1 [mm]
0620 ... B - K1674 21,5

Particularités

Ces codeurs incrémentaux adaptables aux moteurs C.C. sont conçus 
pour le contrôle de vitesse ou de positionnement de l’axe de sortie et 
du sens de rotation.

Un solide capteur et un disque à faible inertie fournissent deux canaux 
déphasés de 90° et un canal d‘index. 

Les tensions d‘alimentation du codeur et du moteur C.C ainsi que 
les deux signaux de sortie, sont reliés par un câble flexible (FPC) à 8 
connexions ZIF. 

Le codeur est programmable par l‘utilisateur en 16, 32 et 64 
impulsions par tour en reliant la broche CFG2 à l‘état haut , ouvert, ou 
à la masse respectivement.

Les données techniques des moteurs C.C. et réducteurs correspondants 
se trouvent dans les pages correspondantes du catalogue.

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
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Circuit de sortie / Signaux de sortie
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 Attention: le canal B précède le canal A

Informations pour connexions et options

1
2
3
4
5
6
7
8

1 8

Informations pour la commande exemple: 0615N003S-K1707 HXM3-64

Options Exécution               Description
   

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

No. Fonction

Connexion codeur et moteur

Moteur + *
UDD

Canal I
Canal A
Canal B
Cfg2
GND
Moteur – *

Circuit imprimé flexible
pas de 0,5 mm, 8-conducteurs

Connecteur suggéré
Molex 52745, pas de 0,5 mm, 8-conducteurs

* Note:
Les servomoteurs C.C. sans balais ont fils separée.

Dessin technique A

HXM3-64

4,4

0,3

L1 ±0,3

6

0,1

±125

4

4,22

4,5

Exemple de combinaison avec 0615...S
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.
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Dessin technique B

HXM3-64

15

L1 ±0,3

±125

4

6

4,22

4,5

6,5

Exemple de combinaison avec 0620...B

Connecteur codeur

Connecteur moteur
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Codeurs
codeurs magnétiques, sorties digitales,
3 canaux, 32 - 1024 impulsions par tour

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais

Série IEM3-1024
IEM3-32 IEM3-64 IEM3-128 IEM3-256 IEM3-512 IEM3-1024

Nombre d‘impulsions par tour N 32 64 128 256 512 1 024
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 64 128 256 500 500 500 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2+1 Index Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD typ. 16, max. 23 mA
Courant de sortie, max.3) IOUT 4 mA
Largeur d’impulsion4) P0 90 ± 45 90 ± 75 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B4) Φ 90 ± 45 90 ± 75 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD = 50 pF) tr /tf 0,1 / 0,1 µs
Inertie du disque5) J 0,007 gcm²
Température d‘utilisation -30 ... +100 °C

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie
3) UDD = 5 V: niveau logique bas < 0,4 V, niveau logique haut > 4,5 V: compatible CMOS et TTL
4) à 5 000 min-¹
5) Aucune inertie supplémentaire pour les servomoteurs C.C. série 0824...B et 1028...B

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
0824 ... B 24,1

Dessin technique B <L1 [mm]
1028 ... B 28,1

Dessin technique C <L1 [mm]
1645 ... BHS 45,0
1660 ... BHS 60,0
1660 ... BHT 60,0

Particularités

Ces codeurs incrémentaux adaptables aux micromoteurs C.C. sont 
conçus pour le contrôle de vitesse ou de positionnement de l’axe de 
sortie et du sens de rotation.

Un aimant permanent sur l’arbre crée un champ magnétique tournant 
capturé par un capteur angulaire et d’autre processus. A la sortie, 
deux signaux carrés déphasés de 90° sont disponibles avec une 
résolution jusqu’à 1024 impulsions par tour et un signal d’index. 

Le codeur est disponible avec différentes résolutions pour un contrôle 
de la vitesse et de la position.

Dans les cas 0824...B et 1028...B, les moteurs et les codeurs sont 
connectés via un panneau flexible commun.
Dans le cas des servomoteurs C.C. sans balais de la série BHx, les 
signaux Hall et les codeurs sont connectés par un câble plat commun, 
mais les phases A, B et C du moteur ont des fils séparés.  

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».
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Informations pour connexions et options

81

  

112

 

Informations pour la commande exemple: 0824K006B IEM3-1024

Options      Description
   

   
  
  

  

 

  

  

   

   
   

 

 Résolutions de 1 à 127 impulsions  sont disponibles sur demande. 

Connecteur suggéré
12 conducteurs,  pas de 0,5 mm,
e.g.: Molex: 52745-1297  

Flexboard
12 conducteurs, pas de 0,5 mm  

  1 Phase C
  2 Phase B
  3 Phase A
  4 GND 

  5 UDD

  6 Capteur Hall C
  7 Capteur Hall  B
  8 Capteur Hall  A

  1 

Capteur Hall C
  2 

Capteur Hall B
  3 

Capteur Hall A
  4 

GND

 

  5 

UDD

  6 
  7 
  8 

  9 Canal  B
 10 Canal  A
 11 Canal  I

Canal  B
Canal  A
Canal  I

 12 N.C.

Câble
PVC câble plat
8-AWG 28, 1,27 mm

Résolutions 
No. Fonction No. Fonction

Connexion codeur
voir dessins technique A et B voir dessin technique C

Attention: Une erreur de connexion des fils peut endommager 
l’électronique du moteur! 

Options 

Dessin technique A

IEM3-1024

L1

0,3 ±0,03

4,9

ø8

80 ±1±0,5

6,5 ±0,07

±0,34

10,5

Exemple de combinaison avec 0824...B
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Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
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© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Dessin technique B

IEM3-1024

L1

5,1

0,3 ±0,03

ø10

80 ±1±0,5

6,5 ±0,07

±0,34

10,5

Exemple de combinaison avec 1028...B

Dessin technique C

ø16 ±0,1

300

5,4

±15 L1

IEM3-1024

Exemple de combinaison avec 1660...BHT
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Codeurs
codeurs magnétiques, sorties digitales,
3 canaux, 1 - 1024 impulsions par tour

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Série IE3-1024
IE3-32 IE3-64 IE3-128 IE3-256 IE3-512 IE3-1024

Nombre d‘impulsions par tour N 32 64 128 256 512 1 024
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 15 30 60 120 240 430 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2+1 Index Canaux
Tension d’alimentation2) UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne3) IDD typ. 20, max. 30 mA
Courant de sortie, max.4) IOUT 4 mA
Largeur d’impulsion5) P0 90 ± 45 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B5) Φ 90 ± 45 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD = 50 pF) tr /tf 0,1 / 0,1 µs
Inertie du disque J 0,08 gcm²
Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Précision, typ. 0,5 °m
Répétabilité, typ 0,1 °m
Hystérésis 0,17 °m
Espacement des fronts, min. 421 ns
Masse, typ. 13,5 g

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) Option 3,0 ... 3,6 V disponible sur demande
3) UDD = 5 V: sans charge en sortie
4) UDD = 5 V: niveau logique bas < 0,4 V, niveau logique haut > 4,5 V: compatible CMOS et TTL
5) à 5 000 min-¹

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
2214 ... BXT H 26,8
3216 ... BXT H 28,7
4221 ... BXT H 34,0

Dessin technique B <L1 [mm]
2237 ... CXR 52,5
2264 ... BP4 79,1
3274 ... BP4 90,8

Dessin technique C <L1 [mm]
2342 ... CR 60,5
2642 ... CXR 60,5
2642 ... CR 60,5
2657 ... CXR 75,5
2657 ... CR 75,5
2668 ... CR 86,5
3242 ... CR 60,5
3257 ... CR 75,5
3272 ... CR 90,5

Dessin technique D <L1 [mm]
2444 ... B - K1838 55,3
3056 ... B - K1838 67,3
3564 ... B - K1838 75,3
4490 ... B - K1838 100,3
4490 ... BS - K1838 100,3

Dessin technique E <L1 [mm]
2232 ... BX4 50,2
2250 ... BX4 68,2

Dessin technique F <L1 [mm]
3242 ... BX4 60,0
3268 ... BX4 86,0

Dessin technique G <L1 [mm]
3863 ... CR - 2016 82,6
3890 ... CR - 2016 108,6

Dessin technique H <L1 [mm]
AM3248 56,4

Dessin technique I <L1 [mm]
DM40100R 38,9
DM52100N 45,9
DM52100R 45,9

Particularités

Ces codeurs incrémentaux ont 3 canaux, en combinaison avec les 
Moteurs FAULHABER sont utilisés pour le contrôle de la vitesse et de la 
direction ou également de la position. 

Un aimant permanent sur l’arbre crée un champ magnétique tournant 
capturé par un capteur angulaire et d’autre processus. A la sortie, 
deux signaux carrés déphasés de 90° sont disponibles avec une 
résolution jusqu’à 1024 impulsions par tour et un signal d’index. 

Le codeur est disponible avec différentes résolutions. 

Le codeur est connecté par un câble séparé. 

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».
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Circuit de sortie / Signaux de sortie
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Informations pour connexions et options
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Câble standard
AWG 28, PVC 6 conducteurs, pas de 1,27 mm  

Attention:
Une erreur de connexion des fils peut endommager 
l’électronique du moteur! 

En combinaison avec les servomoteurs C.C. sans balais 
BX4 avec capteurs numériques à effet Hall, les con-
nexions d'alimentation des capteurs du codeur et 
du moteur sont reliées entre elles.

 

 

 
Pour combinaison avec Moteurs C.C. série CR, CXR et 
avec moteur C.C. sans balais série B(S), BP4 et BXT H. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur MOLEX Picoblade 51021-0600,
connecteur de raccordement 53047-0610.

Pour combinaison avec moteurs C.C. 
sans balais série BX4. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur MOLEX Picoblade 51021-0600,
connecteur de raccordement 53047-0610.

  
  
  
 

 

Résolutions de 1 à 1024 impulsions sont disponibles sur demande. 

 

 

 

 

Informations pour la commande exemple: 2444S024B-K1838 IE3-1024

Options Exécution               Description
Connexion codeur

No. Fonction
N.C.
Canal I
GND
UDD

Canal B
Canal A

Résolutions 

Connecteurs 

Connecteurs 

Connecteur du moteur 3830 inclus

Dessin technique A

IE3-1024

< 22

L1

±10180

±0,39,25
±0,52

Exemple de combinaison avec 2214...BXTH
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Dessin technique B

IE3-1024

< 22

<15,5

L1

±0,52

±10180

Exemple de combinaison avec 2237...CXR

Dessin technique C

IE3-1024

< 22

±10180

±0,52
<18,5

L1

Exemple de combinaison avec 2342...CR

Dessin technique D

IE3-1024

< 22

<11,2

L1

±10180

±0,52

Exemple de combinaison avec 2444...B
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Dessin technique E

L1

IE3-1024

<17,6

±10162

±0,1ø22

Exemple de combinaison avec 2232...BX4 Connexion du codeur

Connexion du moteur

Dessin technique F

L1

<17,4

±10170

IE3-1024

±0,1ø32

Exemple de combinaison avec 3242...BX4
Connexion du codeur

Connexion du moteur

Dessin technique G

IE3-1024

L1

18,1

±10180

±0,52

< 22

Exemple de combinaison avec 3863...CR
Echelle réduite
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Dessin technique H

IE3-1024

< 22

L1

±10180

±0,414,4 ±0,52

Exemple de combinaison avec AM3248

Dessin technique I

IE3-1024

L1

≤13,3

±10180

±0,52

< 22

Exemple de combinaison avec DM52100N
Echelle réduite
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Codeurs
codeurs magnétiques avec „Line Driver“, sorties
digitales, 3 canaux, 1 - 1024 impulsions par tour

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.

Série IE3-1024 L
IE3-32 L IE3-64 L IE3-128 L IE3-256 L IE3-512 L IE3-1024 L

Nombre d‘impulsions par tour N 32 64 128 256 512 1 024
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 15 30 60 120 240 430 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2+1 Index et sorties complémentaires Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD typ. 20, max. 30 mA
Largeur d’impulsion3) P0 90 ± 45 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B3) Φ 90 ± 45 °e
Inertie du disque J 0,08 gcm²
Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Précision, typ. 0,5 °m
Répétabilité, typ 0,1 °m
Hystérésis 0,17 °m
Espacement des fronts, min. 421 ns
Masse, typ. 13,5 g

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie
3) à 5 000 min-¹

Note: le signaux de sortie sont compatible TIA-422. 
Exemples de récepteurs d‘unités pour pilotage de lignes: ST26C32AB (STM), AM26C32 (TI).

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
2214 ... BXT H 26,8
3216 ... BXT H 28,7
4221 ... BXT H 34,0

Dessin technique B <L1 [mm]
2237 ... CXR 52,5
2264 ... BP4 79,1
3274 ... BP4 90,8

Dessin technique C <L1 [mm]
2342 ... CR 60,5
2642 ... CXR 60,5
2642 ... CR 60,5
2657 ... CXR 75,5
2657 ... CR 75,5
2668 ... CR 86,5
3242 ... CR 60,5
3257 ... CR 75,5
3272 ... CR 90,5

Dessin technique D <L1 [mm]
2444 ... B - K1838 55,3
3056 ... B - K1838 67,3
3564 ... B - K1838 75,3
4490 ... B - K1838 100,3
4490 ... BS - K1838 100,3

Dessin technique E <L1 [mm]
2232 ... BX4 50,2
2250 ... BX4 68,2

Dessin technique F <L1 [mm]
3242 ... BX4 60,0
3268 ... BX4 86,0

Dessin technique G <L1 [mm]
3863 ... CR - 2016 82,6
3890 ... CR - 2016 108,6

Particularités

Ces codeurs incrémentaux ont 3 canaux, en combinaison avec les 
moteurs FAULHABER sont utilisés pour le contrôle de la vitesse et de la 
direction ou également de la position.

Un aimant permanent sur l’arbre crée un champ magnétique tournant 
capturé par un capteur angulaire et d’autre processus. A la sortie, 
deux signaux carrés déphasés de 90° sont disponibles avec une 
résolution jusqu’à 1024 impulsions par tour et un signal d’index.

La version Line Driver délivre des signaux complémentés (TIA-422).

Les signaux différentiels réduisent les interférences ambiantes et sont 
adaptés pour les applications avec de fortes perturbations. En outre, 
une résistance de terminaison de fin de ligne appropriée (100 ohms) 
est éventuellement utile.

Le Line Driver amplifie les signaux nécessitant de longs câbles sans 
dégradation du signal. Les signaux de sortie doivent être décodés par 
un module récepteur approprié.

Le codeur est disponible avec différentes résolutions. 
Le codeur est connecté par un câble séparé.

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».
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Circuit de sortie / Signaux de sortie
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Câble standard
AWG 28, PVC 10 conducteurs, pas de 1,27 mm  

Attention:
Une erreur de connexion des fils peut endommager 
l’électronique du moteur! 

En combinaison avec les servomoteurs C.C. sans balais 
BX4 avec capteurs numériques à effet Hall, les con-
nexions d'alimentation des capteurs du codeur et 
du moteur sont reliées entre elles.

 

 

 
Pour combinaison avec Moteurs C.C. série CR, CXR et 
avec moteur C.C. sans balais série B(S), BP4 et BXT H. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur EN 60603-13 / DIN-41651.

Pour combinaison avec moteurs C.C. 
sans balais série BX4. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur EN 60603-13 / DIN-41651.

  
  
  
 

 

Résolutions de 1 à 1024 impulsions sont disponibles sur demande. 

 

 

 

 

Informations pour la commande exemple: 2444S024B-K1838 IE3-1024L

Options Exécution               Description
Connexion codeur

No. Fonction

Résolutions 

Connecteurs 

Connecteurs 

Connecteur du moteur 3830 inclus

N.C.
UDD

GND
N.C.
Canal A
Canal A
Canal B
Canal B
Canal I 
Canal I

Dessin technique A

IE3-1024 L

< 22

L1

±0,39,25

±10155

±0,52

Exemple de combinaison avec 2214...BXTH
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Dessin technique B

IE3-1024 L

< 22

<15,5

L1

±10155

±0,52

Exemple de combinaison avec 2237...CXR

Dessin technique C

IE3-1024 L

< 22

<18,5

L1

±10155

±0,52

Exemple de combinaison avec 2342...CR

Dessin technique D

IE3-1024 L

< 22

<11,2

L1

±10155

±0,52

Exemple de combinaison avec 2444...B
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Dessin technique E

L1

IE3-1024 L

<17,6

±10150

±0,1ø22

Exemple de combinaison avec 2232...BX4 Connexion du moteur

Connexion du codeur

Dessin technique F

L1

<17,4

±10170

IE3-1024 L

±0,1ø32

Exemple de combinaison avec 3242...BX4
Connexion du codeur

Connexion du moteur

Dessin technique G

IE3-1024 L

L1

18,1

±10155

< 22

±0,52

Exemple de combinaison avec 3863...CR
Echelle réduite
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Codeurs
codeurs magnétiques, sorties digitales,
3 canaux, 16 - 4096 impulsions par tour

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais

Série IEF3-4096
IEF3 -16 -32 -64 -128 -256 -512 -1024 -2048 -4096

Nombre d‘impulsions par tour N 16 32 64 128 256 512 1 024 2 048 4 096
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 5 10 20 40 80 160 320 640 875 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2+1 Index Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD typ. 25, max. 40 mA
Courant de sortie, max.3) IOUT 2,5 mA
Largeur d’impulsion4) P0 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B Φ 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD = 50 pF) tr /tf 0,05 / 0,05 µs
Inertie du disque J 1,57 gcm²
Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Précision, typ. 0,5 °m
Répétabilité, typ 0,08 °m
Hystérésis 0,02 °m
Espacement des fronts, min. 225 ns
Masse, typ. 15,4 g

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie
3) UDD = 5 V: niveau logique bas < 0,4 V, niveau logique haut > 4,5 V: compatible CMOS et TTL
4) à 5 000 min-¹

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
2214 ... BXT H 21,3

Dessin technique B <L1 [mm]
3216 ... BXT H 23,3

Dessin technique C <L1 [mm]
4221 ... BXT H 28,3

Particularités

Ces codeurs incrémentaux ont 3 canaux, en combinaison avec les 
moteurs FAULHABER sont utilisés pour le contrôle de vitesse ou de 
positionnement de l’axe de sortie et du sens de rotation.

Le codeur est intégré dans les servomoteur C.C. sans balais série …BXT 
H et augmente la longueur totale de seulement 6,2 mm.

Un aimant permanent sur l’arbre crée un champ magnétique tournant 
capturé par un capteur angulaire et d’autre processus. A la sortie, 
deux signaux carrés déphasés de 90° sont disponibles avec une 
résolution jusqu’à 4096 impulsions par tour et un signal d’index.

Ce codeur est disponible avec différentes résolutions d’impulsions. 

Les tensions d’alimentation du codeur ainsi que les signaux de sortie, 
sont reliés par un câble plat, en option avec connecteur. 

Les données techniques des servomoteur C.C. sans balais et réducteurs 
correspondants se trouvent dans les pages adéquates du catalogue. 

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ». 
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Circuit de sortie / Signaux de sortie
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Câble standard
AWG 28, PVC 6 conducteurs, pas de 1,27 mm  

Attention:
Une erreur de connexion des fils peut endommager 
l’électronique du moteur! 

 

 

 
Pour combinaison avec servomoteurs C.C. 
plats sans balais série BXT H.  

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur MOLEX Picoblade 51021-0600,
connecteur de raccordement 53047-0610.

Pour combinaison avec servomoteurs C.C. 
plats sans balais série BXT H.  

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur MOLEX Picoblade 51021-0600,
connecteur de raccordement 53047-0610.

  
  
  
 

 

 

 

 

 

Informations pour la commande exemple: 2214S012BXTH IEF3-4096

Options Exécution               Description
Connexion codeur

No. Fonction
N.C.
Canal I
GND
UDD

Canal B
Canal A

Connecteurs 

Connecteurs 

Connecteur du moteur 3830 inclus

Dessin technique A

IEF3-4096

< 22

L1

±10187

6,2
±0,52

Exemple de combinaison avec 2214...BXTH
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Dessin technique B

IEF3-4096

< 32

L1

±10192

6,2 ±0,52

Exemple de combinaison avec 3216...BXTH

Dessin technique C

IEF3-4096

< 42

L1

±10197

6 ±0,52

Exemple de combinaison avec 4221...BXTH
Echelle réduit
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Codeurs
codeurs magnétiques avec „Line Driver“, sorties 
digitales, 3 canaux, 16 - 4096 impulsions par tour

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais

Série IEF3-4096 L
IEF3 -16 L -32 L -64 L -128 L -256 L -512 L -1024 L -2048 L -4096 L

Nombre d‘impulsions par tour N 16 32 64 128 256 512 1 024 2 048 4 096
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 5 10 20 40 80 160 320 640 875 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2+1 Index et sorties complémentaires Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD typ. 25, max. 40 mA
Largeur d’impulsion3) P0 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B Φ 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
Inertie du disque J 1,57 gcm²
Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Précision, typ. 0,5 °m
Répétabilité, typ 0,08 °m
Hystérésis 0,02 °m
Espacement des fronts, min. 225 ns
Masse, typ. 16,8 g

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie
3) à 5 000 min-¹

Note: le signaux de sortie sont compatible TIA-422. 
Exemples de récepteurs d‘unités pour pilotage de lignes: ST26C32AB (STM), AM26C32 (TI).

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
2214 ... BXT H 21,3

Dessin technique B <L1 [mm]
3216 ... BXT H 23,3

Dessin technique C <L1 [mm]
4221 ... BXT H 28,3

Particularités

Ces codeurs incrémentaux ont 3 canaux, en combinaison avec les 
moteurs FAULHABER sont utilisés pour le contrôle de vitesse ou de 
positionnement de l’axe de sortie et du sens de rotation.

Le codeur est intégré dans les servomoteur C.C. sans balais série …BXT 
H et augmente la longueur totale de seulement 6,2 mm.

La version Line Driver délivre des signaux complémentés (TIA-422).

Les signaux différentiels réduisent les interférences ambiantes et sont 
adaptés pour les applications avec de fortes perturbations. En outre, 
une résistance de terminaison de fin de ligne appropriée (100 ohms) 
est éventuellement utile.

Un aimant permanent sur l’arbre crée un champ magnétique tournant 
capturé par un capteur angulaire et d’autre processus. A la sortie, 
deux signaux carrés déphasés de 90° sont disponibles avec une 
résolution jusqu’à 4096 impulsions par tour et un signal d’index.

Les tensions d’alimentation du codeur ainsi que les  signaux de sortie, 
sont reliés par un câble plat, en option avec connecteur. 

Les données techniques des servomoteur C.C. sans balais et réducteurs 
correspondants se trouvent dans les pages adéquates du catalogue. 

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ». 
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Câble standard
AWG 28, PVC 10 conducteurs, pas de 1,27 mm  

Attention:
Une erreur de connexion des fils peut endommager 
l’électronique du moteur! 

 

 

 

Pour combinaison avec servomoteurs C.C. 
plats sans balais série BXT H.

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur EN 60603-13 / DIN-41651.

  

 

 

 

 

 
 

 

 

 

 

Informations pour la commande exemple: 2214S012BXTH IEF3-4096L

Options Exécution               Description
Connexion codeur

No. Fonction

Connecteurs 

Connecteur du moteur 3830 inclus

N.C.
UDD

GND
N.C.
Canal A
Canal A
Canal B
Canal B
Canal I 
Canal I

Pour combinaison avec servomoteurs C.C. 
plats sans balais série BXT H. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur EN 60603-13 / DIN-41651.

Connecteurs 

Dessin technique A

IEF3-4096L

< 22

L1

6,2

±10163

±0,52

Exemple de combinaison avec 2214...BXTH
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Dessin technique B

IEF3-4096L

< 32

L1

±10168

6,2 ±0,52

Exemple de combinaison avec 3216...BXTH

Dessin technique C

IEF3-4096L

< 42

L1

6

±10173

±0,52

Exemple de combinaison avec 4221...BXTH
Echelle réduit

Edition 2022 May 16 www.faulhaber.com



ArriéréPour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Codeurs
codeurs magnétiques, sorties digitales,
3 canaux, 256 - 4096 impulsions par tour

Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.

Série IEH3-4096
IEH3-256 IEH3-512 IEH3-1024 IEH3-2048 IEH3-4096

Nombre d‘impulsions par tour N 256 512 1 024 2 048 4 096
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 80 160 320 640 875 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2+1 Index Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD typ. 25, max. 40 mA
Courant de sortie, max.3) IOUT 2,5 mA
Largeur d’impulsion4) P0 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B4) Φ 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD = 50 pF) tr /tf 0,05 / 0,05 µs
Inertie du disque J 0,11 gcm²
Température d‘utilisation -40 ... +100 °C

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie
3) UDD = 5 V: niveau logique bas < 0,4 V, niveau logique haut > 4,6 V: compatible: CMOS et TTL
4) à 5 000 min-¹

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
1336 ... CXR - 123 47,5

Dessin technique B <L1 [mm]
1516 ... SR 18,2
1524 ... SR 26,2
1717 ... SR 19,4
1724 ... SR 26,4
2224 ... SR 26,6
2232 ... SR 34,6

Dessin technique C <L1 [mm]
1727 ... CXR - 123 38,2
1741 ... CXR - 123 52,2

Particularités

Ces codeurs incrémentaux ont 3 canaux, en combinaison avec les 
moteurs FAULHABER sont utilisés pour le contrôle de vitesse ou de 
positionnement de l’axe de sortie et du sens de rotation.

Le codeur est intégré dans les micromoteurs C.C. série …SR et 
augmente la longueur totale de seulement 1,4 mm.

Par l’utilisation d’un circuit hybride avec un capteur angulaire et d’un 
disque magnétique multipolaire de très faible inertie, nous obtenons 
deux signaux de sortie déphasés de 90° sont générés avec une 
résolution jusqu’à 4096 impulsions par tour et un signal d’index. 

Ce codeur est disponible avec différentes résolutions d’impulsions. 

Les tensions d’alimentation du codeur et du micromoteur C.C., ainsi 
que les deux signaux de sortie, sont reliés par un câble plat à un 
connecteur. 

Les données techniques des micromoteurs C.C. et réducteurs 
correspondants se trouvent dans les pages adéquates du catalogue. 

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».
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Informations pour la commande exemple: 1516T006SR IEH3-4096

Options Exécution               Description
   

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

No. Fonction

Connexion codeur et moteur

Câble
câble plat PVC, 8-AWG 28, 0,09 mm2

Connecteur suggéré
Molex PicoBlade, pas de 1,25 mm

* Note: Les Micromoteurs C.C. série CXR ont fils separée.

N.C.
Moteur – *
Moteur + *
GND
UDD 

Canal B
Canal A
Canal I

Dessin technique A

IEH3-4096

±10150
L1

ø15,5

 

16,5

ø14,9

Exemple de combinaison avec 1336...CXR
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Dessin technique B

IEH3-4096

150 ±10
2,4

L1

ø14,9

 

Exemple de combinaison avec 2224...SR

Dessin technique C

±10150

 

IEH3-4096

L1

ø15,5

8,2

ø14,9

Exemple de combinaison avec 1727...CXR
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Codeurs
codeurs magnétiques avec „Line Driver“, sorties 
digitales, 3 canaux, 256 - 4096 impulsions par tour

Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.

Série IEH3-4096L
IEH3-256L IEH3-512L IEH3-1024L IEH3-2048L IEH3-4096L

Nombre d‘impulsions par tour N 256 512 1 024 2 048 4 096
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 80 160 320 640 875 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2+1 Index et sorties complémentaires Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD typ. 25, max. 43 mA
Largeur d’impulsion3) P0 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B3) Φ 90 ± 45 90 ± 65 90 ± 75 °e
Inertie du disque J 0,11 gcm²
Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Précision, typ. 0,8 °m
Répétabilité, typ 0,07 °m
Hystérésis 0,35 °m
Espacement des fronts, min. 225 ns
Masse, typ. 5 g

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie
3) à 5 000 min-¹

Note: le signaux de sortie sont compatible TIA-422. 
Exemples de récepteurs d‘unités pour pilotage de lignes: ST26C32AB (STM), AM26C32 (TI).

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
1336 ... CXR - 123 47,5

Dessin technique B <L1 [mm]
1516 ... SR 18,2
1524 ... SR 26,2
1717 ... SR 19,4
1724 ... SR 26,4
2224 ... SR 26,6
2232 ... SR 34,6

Dessin technique C <L1 [mm]
1727 ... CXR - 123 38,2
1741 ... CXR - 123 52,2

Particularités

Ces codeurs incrémentaux ont 3 canaux, en combinaison avec les 
moteurs FAULHABER sont utilisés pour le contrôle de vitesse ou de 
positionnement de l’axe de sortie et du sens de rotation.

Le codeur est intégré dans les micromoteurs C.C. série SR et augmente 
la longueur totale de seulement 1,4 mm avec 3 canaux et Line Driver.

Par l’utilisation d’un circuit hybride avec un capteur angulaire et d’un 
disque magnétique multipolaire de très faible inertie, nous obtenons 
deux signaux de sortie déphasés de 90° sont générés avec une 
résolution jusqu’à 4096 impulsions par tour et un signal d’index.

La version Line Driver délivre des signaux complémentés (TIA-422).
Les signaux différentiels réduisent les interférences ambiantes et sont 
adaptés pour les applications avec de fortes perturbations.
En outre, une résistance de terminaison de fin de ligne appropriée 
(100 ohms) est éventuellement utile.
Le Line Driver amplifie les signaux nécessitant de longs câbles sans 
dégradation du signal. Les signaux de sortie doivent être décodés par 
un module récepteur approprié.

Les tensions d’alimentation du codeur et du micromoteur C.C., ainsi 
que les deux signaux de sortie, sont reliés par un câble plat à un 
connecteur.

Les données techniques des micromoteurs C.C. et réducteurs 
correspondants se trouvent dans les pages adéquates du catalogue.

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».
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Informations pour la commande exemple: 1516T006SR IEH3-4096L

Options Exécution               Description
   

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

No. Fonction

Connexion codeur et moteur

Câble
câble plat PVC, 10-AWG 28, 0,09 mm2

Connecteur suggéré
EN 60603-13 / DIN-41651

* Note: Les Micromoteurs C.C. série CXR ont fils separée.

10

   

2

 9 1

Moteur - *
UDD

GND
Moteur + *

Canal A
Canal B
Canal B
Canal I
Canal I

Canal A

Dessin technique A

IEH3-4096L

±10155
L1

ø15,5

16,5

ø14,9

   
   

Exemple de combinaison avec 1336...CXR
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Dessin technique B

IEH3-4096L

155 ±10
2,4

L1

ø14,9

   
   

Exemple de combinaison avec 1724...SR

Dessin technique C

±10155

IEH3-4096L

L1

ø15,5

8,2

ø14,9

   
   

Exemple de combinaison avec 1727...CXR
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Codeurs
codeurs magnétiques, sorties digitales,
3 canaux, 16 - 4096 impulsions par tour

Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs pas à pas

Série IEP3-4096
IEP3 -16 -32 -64 -128 -256 -512 -1024 -2048 -4096

Nombre d‘impulsions par tour1) N 16 32 64 128 256 512 1 024 2 048 4 096
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 5 10 17 35 70 140 275 550 1 000 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2+1 Index Canaux
Tension d’alimentation2) UDD 3,0 ... 3,6 / 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne3) IDD typ. 25, max. 34 mA
Courant de sortie, max.4) IOUT 4 mA
Largeur d’impulsion5) P0 90 ± 25 90 ± 45 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B5) Φ 90 ± 25 90 ± 45 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD = 50 pF) tr /tf 0,1 / 0,1 µs
Inertie du disque J 0,01 gcm²
Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Précision, typ. 0,3 °m
Répétabilité, typ 0,05 °m
Hystérésis 0,08 0,04 °m
Espacement des fronts, min. 125 ns
Masse, typ. 2,3 g

1) Vitesse (min-1) = f (Hz) x 60/N
2) Le codeur prend en charge les deux plages de tension 3,0 .... 3,6 V et 4,5 ... 5,5 V
3) UDD = 3,3 ou 5 V: sans charge en sortie
4) UDD = 3,3 / 5 V: niveau logique bas < 0,4 / 0,4 V, niveau logique haut > 2,8 / 4,5 V: compatible: CMOS et TTL
5) à 5 000 min-1

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
0816 ... SR - K4180 25,3
1016 ... SR - K4180 25,3
1024 ... SR - K4180 33,3

Dessin technique B <L1 [mm]
AM0820 24,0
AM1020 26,1

Dessin technique C <L1 [mm]
AM1524 27,3

Particularités

Ces codeurs incrémentaux ont 3 canaux, en combinaison avec les
Moteurs FAULHABER sont utilisés pour le contrôle de la vitesse et de la
direction ou également de la position.

Un aimant permanent sur l’arbre crée un champ magnétique tournant
capturé par un capteur angulaire et d’autre processus. 

A la sortie, deux signaux carrés déphasés de 90° sont disponibles 
avec une résolution jusqu’à 4096 impulsions par tour (jusqu’à 10000 
impulsions sur demande) et un signal d’index.

Le codeur optique permet une grande précision et une répétabilité 
pour les applications de positionnement.

Le codeur est connecté par un câble plat.  

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre 
«Accessoires ».
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K4456

K4483 
8 1

8 1

Câble standard
AWG 28, PVC 5 conducteurs, pas de 1 mm  

Attention:
Une erreur de connexion des fils peut endommager 
l’électronique! 

 

 
 

 
 

 

Informations pour la commande exemple: 0816K012SR K4180 IEP3-4096 K4453

Options Exécution               Description
Connexion codeur
standard      Option: K4456
No. Fonction No. Fonction

GND
UDD

Canal B
Canal A
Canal I

N.C.
N.C.
N.C.
GND
UDD

Canal B
Canal A
Canal I

Connecteurs Pour combinaison avec moteurs C.C. série SR, variante de connecteur MOLEX Pico-
blade 51021-0800, connecteur de raccordement 51047-0800

Résolutions de 1 à 10 000 impulsions sont disponibles sur demande.

Pour combinaison avec moteurs C.C. série SR, jusqu’à 125°C, câble plat du codeur avec 
matériau in FEP et fils séparés du moteur in PTFE, longueur 150 mm 

 

Plage de température

Résolutions

Pour combinaison avec moteurs C.C. série SR, câble plat du codeur avec matériau in 
PVC, longueur 50 mm
Pour combinaison avec moteurs C.C. série SR, câble plat du codeur avec matériau in 
PVC, longueur 100 mm
Pour combinaison avec moteurs C.C. série SR, câble plat du codeur avec matériau in 
FEP et fils séparés du moteur in PTFE, longueur 150 mm 

Câble plat PVC

Câble plat PVC

Câble plat FEP

Dessin technique A

IEP3-4096

L1

9,1

< 8

150 ±10

2 ±0,5

Exemple de combinaison avec 1024...SR
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Dessin technique B

IEP3-4096

L1

6,7

< 8

150 ±10

2 ±0,5

Exemple de combinaison avec AM1020

Dessin technique C

IEP3-4096

L1

13,3

7,5

ø16

< 8

150 ±10

2 ±0,5

Exemple de combinaison avec AM1524
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Codeurs
codeurs optiques, sorties digitales,
3 canaux, 250 - 500 impulsions par tour

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.

Série IERS3-500
IERS3-250 IERS3-500

Nombre d‘impulsions par tour N 250 500
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 55 110 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2+1 Index Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD typ. 17, max. 25 mA
Courant de sortie, max.3) IOUT 4 mA
Largeur d’impulsion P0 90 ± 15 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B Φ 90 ± 20 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD = 50 pF) tr /tf 0,1 / 0,1 µs
Inertie du disque J 0,14 gcm²
Température d‘utilisation -20 ... +85 °C
Précision, typ. 0,3 °m
Répétabilité, typ 0,05 °m
Hystérésis 0,05 °m
Espacement des fronts, min. 600 ns
Masse, typ. 8 g

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie
3) UDD = 5 V: niveau logique bas < 0,4 V, niveau logique haut > 2,4 V: compatible TTL

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
2214 ... BXT H 26,8
3216 ... BXT H 28,7
4221 ... BXT H 34,0

Dessin technique B <L1 [mm]
2237 ... CXR 52,5
2264 ... BP4 79,1
3274 ... BP4 90,8

Dessin technique C <L1 [mm]
2342 ... CR 60,5
2642 ... CXR 60,5
2642 ... CR 60,5
2657 ... CXR 75,5
2657 ... CR 75,5
2668 ... CR 86,5
3242 ... CR 60,5
3257 ... CR 75,5
3272 ... CR 90,5

Dessin technique D <L1 [mm]
3863 ... CR - 2016 82,6
3890 ... CR - 2016 108,6

Particularités

Ces codeurs incrémentaux ont 3 canaux, en combinaison avec les 
Moteurs FAULHABER ils sont utilisés pour le contrôle de la vitesse et de 
la direction ou également de la position. 

Par l’utilisation d’un disque de réflexion avec capteur, nous obtenons 
deux signaux carrés déphasés de 90° générés avec une résolution 
jusqu’à 500 impulsions par tour et un signal d’index. 

Le principe de mesure optique permet une grande précision et une 
répétabilité pour les applications de positionnement.

Le codeur est connecté par un câble plat. La connexion des pins est 
compatible avec le FAULHABER Encoder IE3. 

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



ArriéréPour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Circuit de sortie / Signaux de sortie

UDD

A, B, I

GND 

A

I

B

P0

P

Φ

Angle

A
m

p
lit

u
d

e

Signaux de sortie
vu de face, rotation en sens horaire

Circuit de sortie

Informations pour connexions et options

1
2
3
4
5
6

16

16

3807

Câble standard
AWG 28, PVC 6 conducteurs, pas de 1,27 mm  

Attention:
Une erreur de connexion des fils peut endommager 
l’électronique du moteur! 

 

 

 
Pour combinaison avec Moteurs C.C. série CR, CXR et 
avec moteur C.C. sans balais série BP4 et BXT H. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur MOLEX Picoblade 51021-0600,
connecteur de raccordement 53047-0610.

  
  
  
 

 

 

 

 

 

Informations pour la commande exemple: 3863H024CR IERS3-250 3807

Options Exécution               Description
Connexion codeur

No. Fonction
N.C.
Canal I
GND
UDD

Canal B
Canal A

Connecteurs 

Dessin technique A

IERS3-500

< 22

L1

±10180

±0,39,25
±0,52

Exemple de combinaison avec 2214...BXTH
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Dessin technique B

IERS3-500

< 22

<15,5

L1

±0,52

±10180

Exemple de combinaison avec 2237...CXR

Dessin technique C

IERS3-500

< 22

±10180

±0,52
<18,5

L1

Exemple de combinaison avec 2342...CR

Dessin technique D

IERS3-500

L1

18,1

±10180

±0,52

< 22

Exemple de combinaison avec 3863...CR
Echelle réduite
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Codeurs
codeurs optiques avec „Line Driver“, sorties
digitales, 3 canaux, 250 - 500 impulsions par tour

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais
Micromoteurs C.C.

Série IERS3-500 L
IERS3-250 L IERS3-500 L

Nombre d‘impulsions par tour N 250 500
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 55 110 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2+1 Index et sorties complémentaires Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD typ. 17, max. 25 mA
Largeur d’impulsion P0 90 ± 15 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B Φ 90 ± 20 °e
Inertie du disque J 0,14 gcm²
Température d‘utilisation -20 ... +85 °C
Précision, typ. 0,3 °m
Répétabilité, typ 0,05 °m
Hystérésis 0,05 °m
Espacement des fronts, min. 600 ns
Masse, typ. 8 g

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie

Note: le signaux de sortie sont compatible TIA-422. 
Exemples de récepteurs d‘unités pour pilotage de lignes: ST26C32AB (STM), AM26C32 (TI).

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
2214 ... BXT H 26,8
3216 ... BXT H 28,7
4221 ... BXT H 34,0

Dessin technique B <L1 [mm]
2237 ... CXR 52,5
2264 ... BP4 79,1
3274 ... BP4 90,8

Dessin technique C <L1 [mm]
2342 ... CR 60,5
2642 ... CXR 60,5
2642 ... CR 60,5
2657 ... CXR 75,5
2657 ... CR 75,5
2668 ... CR 86,5
3242 ... CR 60,5
3257 ... CR 75,5
3272 ... CR 90,5

Dessin technique D <L1 [mm]
3863 ... CR - 2016 82,6
3890 ... CR - 2016 108,6

Particularités

Ces codeurs incrémentaux ont 3 canaux, en combinaison avec les 
Moteurs FAULHABER ils sont utilisés pour le contrôle de la vitesse et de 
la direction ou également de la position. 

Par l’utilisation d’un disque de réflexion avec capteur, nous obtenons 
deux signaux carrés déphasés de 90° générés avec une résolution 
jusqu’à 500 impulsions par tour et un signal d’index. 
Le principe de mesure optique permet une grande précision et une 
répétabilité pour les applications de positionnement.

La version Line Driver délivre des signaux complémentés (TIA-422).
Les signaux différentiels réduisent les interférences ambiantes et sont 
adaptés pour les applications avec de fortes perturbations.
En outre, une résistance de terminaison de fin de ligne appropriée 
(100 ohms) est éventuellement utile.

Le Line Driver amplifie les signaux nécessitant de longs câbles sans 
dégradation du signal. Les signaux de sortie doivent être décodés par 
un module récepteur approprié.

Le codeur est connecté par un câble plat. La connexion des pins est 
compatible avec le FAULHABER Encoder IE3 L.
Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».
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Circuit de sortie / Signaux de sortie

I

I

B

B

A

A

UDD

GND 

A

I

B

A

I

B

A

I

B

P0

P

Φ

P0

P

Φ

Signaux de sortie
vu de face, rotation en sens horaire

Circuit de sortie

A
m

p
lit

u
d

e

Angle

Informations pour connexions et options

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
101

3806

10

   

2
 9

   

1

Câble standard
AWG 28, PVC 10 conducteurs, pas de 1,27 mm  

Attention:
Une erreur de connexion des fils peut endommager 
l’électronique du moteur! 

 

 

 
Pour combinaison avec Moteurs C.C. série CR, CXR et 
avec moteur C.C. sans balais série BP4 et BXT H. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur EN 60603-13 / DIN-41651.

  
  
  
 

 

 

 

 

 

Informations pour la commande exemple: 3863H024CR IERS3-250L 3806

Options Exécution               Description
Connexion codeur

No. Fonction
Connecteurs N.C.

UDD

GND
N.C.
Canal A
Canal A
Canal B
Canal B
Canal I 
Canal I

Dessin technique A

IERS3-500L

< 22

L1

±0,39,25

±10155

±0,52

Exemple de combinaison avec 2214...BXTH
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Dessin technique B

IERS3-500 L

< 22

<15,5

L1

±10155

±0,52

Exemple de combinaison avec 2237...CXR

Dessin technique C

IERS3-500 L

< 22

<18,5

L1

±10155

±0,52

Exemple de combinaison avec 2342...CR

Dessin technique D

IERS3-500 L

L1

18,1

±10155

< 22

±0,52

Exemple de combinaison avec 3863...CR
Echelle réduite
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IER3-10000

        IER3 -1000 -2000 -4000 -1024 -2048 -4096 -1700 -3400 -6800 -2500 -5000 -10000  

    IER3 -1000 -2000 -4000 -1024 -2048 -4096 -1700 -3400 -6800 -2500 -5000 -10000  
    N 1000 2000 4000 1024 2048  4096 1700   3400 6800 2500  5000  10000 
    f 250     500 1000 250 500 1000 250 500 1000 250  500  1000  kHz
    2+1
   UDD 4,5 … 5,5      V 
   IDD       mA
   IOUT 4      mA
   P0 90 ± 15      °e
   Φ	 90 ± 20      °e
   tr/tf < 0,1 / < 0,1      µs
   J 0,14      gcm2  
    – 20 ... + 85      °C
    0,3 0,3 0,2 0,1 °m
    0,05      °m  
    < 0,05      °m
    125      ns  
    13,5      g

 2214 ... BXT H 26,8 26,8 – – A
 3216 ... BXT H 28,7 28,7 – – A
 4221 ... BXT H 34,0 34,0 – – A
 2264 ... BP4 79,1 79,1 – – B
 3274 ... BP4 90,8 90,8 – – B
 2237 ... CXR 52,5 52,5 – – B
 2642 ... CXR 60,5 60,5 – – C
 2657 ... CXR 75,5 75,5 – – C
 2342 ... CR 60,5 60,5 – – C
 2642 ... CR 60,5 60,5 – – C
 2657 ... CR 75,5 75,5 – – C
 2668 ... CR 86,5 86,5 – – C
 3242 ... CR 60,5 60,5 – – C
 3257 ... CR 75,5 75,5 – – C
 3272 ... CR 90,5 90,5 – – C
 3863 ... CR - 2016 82,6 82,6 – – D
 3890 ... CR - 2016 108,6 108,6 – – D
 2232 ... BX4 50,2 50,2 50,2 – E 
 2250 ... BX4 68,2 68,2 68,2 – E  
 3242 ... BX4 60,0 60,0 60,0 60,0 F
 3268 ... BX4 86,0 86,0 86,0 86,0 F
 

Série

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.
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Codeurs

Nombre d‘impulsions par tour
Gamme de fréquence, jusqu'à 1)

Forme du signal, carrée index       canaux
Tension d'alimentation
Consommation moyenne 2)

Sortie de courant, max. admissible 3)

Largeur d’impulsion de l‘index
Déphasage des signaux entre canal A et B 
Temps de montée/descente signal (CLOAD = 50 pF), typ.
Inertie du disque, typ.
Température de fonctionnement 4)

Précision, typ.     
Répétabilité, typ.   
Hystérésis  
Espacement des fronts, min.
Masse, typ.

1) vitesse (min-1) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: avec sorties sans charge
3) UDD = 5 V: niveau logique bas < 0,4 V, niveau logique haut > 2,4V: compatible TTL 
4) Température d‘utilisation - 40 ...+ 85 °C est disponible sur demande.

Combinaison avec moteurs

Particularités

Ces codeurs incrémentaux ont 3 canaux, en combinaison avec  
les Moteurs FAULHABER ils sont utilisés pour le contrôle de la vitesse  
et de la direction ou également de la position. 

Par l’utilisation d’un disque de réflexion avec capteur nous obtenons 
deux signaux carrés déphasés de 90° et un signal d’index. 

Le principe de mesure optique permet une grande précision et une 
répétabilité pour les applications de positionnement. Ces codeurs de 
précision sont disponibles avec une résolution jusqu’à 4096 lignes par 
tour. 

En combinaison avec les Servomoteurs C.C. brushless BX4 avec un 
diamètre de 22 mm sont disponibles jusqu’à 6800 lignes par tour.
En combinaison avec les Servomoteurs C.C. brushless BX4 avec un 
diamètre de 32 mm sont disponibles jusqu’à 10000 lignes par tour. 
 
Le codeur est connecté par un câble plat. La connexion des pins est 
compatible avec le FAULHABER Encoder IE3.

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre  
« Accessoires ».

codeurs optiques, sorties digitales, 3 canaux, 
1000 - 10000 impulsions par tour

Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais

 Série  Motor, <L1 [mm] Motor, <L1 [mm] Motor, <L1 [mm] Motor, <L1 [mm] Dessin

typ. 27, max. 50

Remarque: veuillez noter que les nombres d‘impulsions disponibles dépendent du système de fixation et que, par conséquent, tous les moteurs ne sont  
pas disponibles avec tous les nombres d‘impulsions. Les nombres d‘impulsions disponibles pour chaque moteur sont indiqués dans la section Combinatoire. 
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© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.

Informations pour connexions et options

Circuit de sortie / Signaux de sortie

1
2
3
4
5
6

16

16

16

3807

3592

1 5
2 4

3
6

7
8

Câble standard
AWG 28, PVC 6 conducteurs, pas de 1,27 mm  

Attention:
Une erreur de connexion des fils peut endommager 
l’électronique du moteur! 

 

 

 
Pour combinaison avec Moteurs C.C. série CR, CXR et 
avec moteur C.C. sans balais série BP4 et BXT H. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur MOLEX Picoblade 51021-0600,
connecteur de raccordement 53047-0610.

Pour combinaison avec moteurs C.C. 
sans balais série BX4. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur MOLEX Picoblade 51021-0600,
connecteur de raccordement 53047-0610.

  
  
  
 

 

 

 

 

 

Informations pour la commande exemple: 2232S024BX4 IER3-6800 3592

Options Exécution               Description
Connexion codeur

No. Fonction
N.C.
Canal I
GND
UDD

Canal B
Canal A

Connecteurs 

Connecteurs 

Connecteur du moteur 3830 inclus

UDD

A, B, I

GND 

A

I

B

P0

P

Φ

Angle

A
m

p
lit

u
d

e

Signaux de sortie
vu de face, rotation en sens horaire

Circuit de sortie

Dessin technique A

IER3-1000...4096

< 22

L1

±10180

±0,39,25
±0,52

Exemple de combinaison avec 2214...BXTH
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© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
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Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.

IER3-1000...4096

L1

18,1

±10180

±0,52

< 22

Exemple de combinaison avec 3863...CR
Echelle réduite

IER3-1000...4096

< 22

±10180

±0,52
<18,5

L1

Exemple de combinaison avec 2342...CR

Dessin technique D

Dessin technique C

Dessin technique B

IER3-1000...4096

< 22

<15,5

L1

±0,52

±10180

Exemple de combinaison avec 2237...CXR

www.faulhaber.com
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L1

<17,4

±10170

IER3-1000...10000

±0,1ø32

Example of combination with 3242...BX4
Connection Encoder

Connection Motor

Edition 2022 Feb. 28 

Dessin technique F

L1

<17,4

±10170

IER3-1000...10000

±0,1ø32

Exemple de combinaison avec 3242...BX4
Connexion du codeur

Connexion du moteur

Page 4/4

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.

L1

IER3-1000...6800

<17,6

±10162

±0,1ø22

Exemple de combinaison avec 2232...BX4 Connexion du codeur

Connexion du moteur

Dessin technique E
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 2214 ... BXT H 26,8 26,8 – – A
 3216 ... BXT H 28,7 28,7 – – A
 4221 ... BXT H 34,0 34,0 – – A
 2264 ... BP4 79,1 79,1 – – B
 3274 ... BP4 90,8 90,8 – – B
 2237 ... CXR 52,5 52,5 – – B
 2642 ... CXR 60,5 60,5 – – C
 2657 ... CXR 75,5 75,5 – – C
 2342 ... CR 60,5 60,5 – – C
 2642 ... CR 60,5 60,5 – – C
 2657 ... CR 75,5 75,5 – – C
 2668 ... CR 86,5 86,5 – – C
 3242 ... CR 60,5 60,5 – – C
 3257 ... CR 75,5 75,5 – – C
 3272 ... CR 90,5 90,5 – – C
 3863 ... CR - 2016 82,6 82,6 – – D
 3890 ... CR - 2016 108,6 108,6 – – D
 2232 ... BX4 50,2 50,2 50,2 – E 
 2250 ... BX4 68,2 68,2 68,2 – E  
 3242 ... BX4 60,0 60,0 60,0 60,0 F
 3268 ... BX4 86,0 86,0 86,0 86,0 F
 

IER3-10000 L
    IER3 -1000 -2000 -4000 -1024 -2048 -4096 -1700 -3400 -6800 -2500 -5000 -10000 L  
    N 1000 2000 4000 1024 2048  4096 1700   3400 6800 2500  5000  10000 
    f 250     500 1000 250 500 1000 250 500 1000 250  500  1000  kHz
    2+1
   UDD 4,5 … 5,5      V 
   IDD       mA
   P0 90 ± 15      °e
   Φ	 90 ± 20      °e
   J 0,14      gcm2  
    – 20 ... + 85      °C
    0,3 0,3 0,2 0,1 °m
    0,05      °m 
    < 0,05      °m
    125      ns  
    13,5      g

        IER3 -1000 -2000 -4000 -1024 -2048 -4096 -1700 -3400 -6800 -2500 -5000 -10000  L 

Série

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.
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Codeurs
Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Servomoteurs C.C. sans balais

Ces codeurs incrémentaux ont 3 canaux, en combinaison avec  
les Moteurs FAULHABER ils sont utilisés pour le contrôle de la vitesse  
et de la direction ou également de la position. 

Par l’utilisation d’un disque de réflexion avec capteur nous obtenons 
deux signaux carrés déphasés de 90° et un signal d’index. 

Le principe de mesure optique permet une grande précision et une 
répétabilité pour les applications de positionnement. Ces codeurs de 
précision sont disponibles avec une résolution jusqu’à 4096 lignes par 
tour. 

En combinaison avec les Servomoteurs C.C. brushless BX4 avec un 
diamètre de 22 mm sont disponibles jusqu’à 6800 lignes par tour.
En combinaison avec les Servomoteurs C.C. brushless BX4 avec un 
diamètre de 32 mm sont disponibles jusqu’à 10000 lignes par tour. 

La version Line Driver délivre des signaux complémentés (TIA-422).

Les signaux différentiels réduisent les interférences ambiantes et 
sont adaptés pour les applications avec de fortes perturbations. 
En outre, une résistance de terminaison de fin de ligne appropriée 
(100 ohms) est éventuellement utile.

Le Line Driver amplifie les signaux nécessitant de longs câbles sans 
dégradation du signal. Les signaux de sortie doivent être décodés 
par un module récepteur approprié. 
 
Le codeur est connecté par un câble plat. La connexion des pins est 
compatible avec le FAULHABER Encoder IE3 L. 
 
Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre  
« Accessoires ».

Note: les signaux de sortie sont compatibles TIA-422. 
Exemples de récepteurs d‘unités pour pilotage de lignes: ST26C32AB (STM), AM26C32 (TI).

Particularités

codeurs optiques avec „Line Driver“, sorties
digitales, 3 canaux, 1000 - 10000 impulsions par tour

Nombre d‘impulsions par tour
Gamme de fréquence, jusqu'à 1)

Forme du signal, carrée index et sorties complémentées    canaux
Tension d'alimentation
Consommation moyenne 2)

Largeur d’impulsion de l‘index
Déphasage des signaux entre canal A et B 
Inertie du disque, typ.
Température de fonctionnement 3)

Précision, typ.     
Répétabilité, typ.    
Hysteresis  
Espacement des fronts, min.
Masse, typ.

1) vitesse (min-1) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: avec sorties sans charge
3) Température d‘utilisation - 40 ...+ 85 °C est disponible sur demande.

 Série  Motor, <L1 [mm] Motor, <L1 [mm] Motor, <L1 [mm] Motor, <L1 [mm] Dessin
        IER3 -1000 -2000 -4000 -1024 -2048 -4096 -1700 -3400 -6800 -2500 -5000 -10000  L Combinaison avec moteurs

Remarque: veuillez noter que les nombres d‘impulsions disponibles dépendent du système de fixation et que, par conséquent, tous les moteurs ne sont  
pas disponibles avec tous les nombres d‘impulsions. Les nombres d‘impulsions disponibles pour chaque moteur sont indiqués dans la section Combinatoire. 

typ. 27, max. 50

www.faulhaber.com
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Informations pour connexions et options

Circuit de sortie / Signaux de sortie

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10
101

3806

3589

1 5
2 4

3
6

7
8

10

   

2
 9

   

1

10

   

2
 9

   

1
Câble standard
AWG 28, PVC 10 conducteurs, pas de 1,27 mm  

Attention:
Une erreur de connexion des fils peut endommager 
l’électronique du moteur! 

 

 

 
Pour combinaison avec Moteurs C.C. série CR, CXR et 
avec moteur C.C. sans balais série BP4 et BXT H. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur EN 60603-13 / DIN-41651.

Pour combinaison avec moteurs C.C. 
sans balais série BX4. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur EN 60603-13 / DIN-41651.

  
  
  
 

 

 

 

 

 

Informations pour la commande exemple: 2232S024BX4 IER3-6800L 3589

Options Exécution               Description
Connexion codeur

No. Fonction

Connecteurs 

Connecteurs 

Connecteur du moteur 3830 inclus

N.C.
UDD

GND
N.C.
Canal A
Canal A
Canal B
Canal B
Canal I 
Canal I

I

I

B

B

A

A

UDD

GND 

A

I

B

A

I

B

A

I

B

P0

P

Φ

P0

P

Φ

Signaux de sortie
vu de face, rotation en sens horaire

Circuit de sortie

A
m

p
lit

u
d

e

Angle

Dessin technique A

IER3-1000...4096 L

< 22

L1

±0,39,25

±10155

±0,52

Exemple de combinaison avec 2214...BXTH

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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Dessin technique D

Dessin technique C

IER3-1000...4096 L

< 22

<18,5

L1

±10155

±0,52

Exemple de combinaison avec 2342...CR

IER3-1000...4096 L

L1

18,1

±10155

< 22

±0,52

Exemple de combinaison avec 3863...CR
Echelle réduite

Dessin technique B

IER3-1000...4096 L

< 22

<15,5

L1

±10155

±0,52

Exemple de combinaison avec 2237...CXR

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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L1

<17,4

±10170

IER3-1000...10000 L

±0,1ø32

Exemple de combinaison avec 3242...BX4
Connexion du codeur

Connexion du moteur

Dessin technique E

L1

IER3-1000...6800 L

<17,6

±10150

±0,1ø22

Exemple de combinaison avec 2232...BX4 Connexion du moteur

Connexion du codeur

www.faulhaber.com
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Codeurs
codeurs optiques avec „Line Driver“, sorties
digitales, 3 canaux, 500 impulsions par tour

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais

Série HEDL 5540
HEDL 5540 A

Nombre d‘impulsions par tour N 500
Gamme de fréquence, jusqu’à1) f 100 kHz
Nombre de signaux de sortie (forme carrée) 2+1 Index et sorties complémentaires Canaux
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne2) IDD 57 mA
Largeur d‘impulsion P 180 ± 35 °e
Largeur d’impulsion P0 90 ± 35 °e
Déphasage des signaux entre canal A et B Φ 90 ± 15 °e
Pas de résolution S 90 ± 35 °e
Période du signal C 360 ± 5,5 °e
Temps de transition du signal, max. (CLOAD =  pF) tr /tf 0,25 / 0,25 µs
Inertie du disque J 0,6 gcm²
Température d‘utilisation -40 ... +100 °C

1) Vitesse (min-¹) = f (Hz) x 60/N
2) UDD = 5 V: sans charge en sortie

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
2036 ... B - K312 56,8
2057 ... B - K312 78,3
2444 ... B - K312 64,9
3056 ... B - K312 76,1
3564 ... B - K312 84,1
4490 ... B - K312 116,3
4490 ... BS - K312 116,3

Particularités

Ces codeurs incrémentaux permettent le contrôle de la vitesse et du 
sens de rotation ainsi que le positionnement de l’axe de sortie de nos 
moteurs C.C. à courant continu FAULHABER.

Un système LEDs / lentilles envoie de la lumière focalisée à travers les 
fentes d’un disque en métal à faible inertie pour obtenir deux canaux 
déphasés de 90°.

L’index est synchrone avec la sortie complémentaire du canal B. 
Chacun des 3 canaux fournit des signaux complémentaires. La tension 
d’alimentation de 5 V et les signaux digitaux des canaux sont transmis 
au moyen d’un connecteur. 
Le Line Driver assure une meilleure performance du codeur en cas de 
longs câbles de connexion ou d’environnement parasité.

Les roulements à billes sont recommandés pour un fonctionnement en 
service permanent à haute et basse vitesse et pour une charge radiale 
de l’arbre élevée.

Les données techniques des moteurs C.C. et réducteurs correspondants 
se trouvent dans les pages adéquates du catalogue.

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Edition 2022 Feb. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



ArriéréPour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Circuit de sortie / Signaux de sortie

A

B

I

P0

P

Φ

I

B

A

C

UDD

I
I
B
B
A
A

I

B

A

GND

VCC

GND
G

Signaux de sortie
vu de face, rotation en sens horaire

Circuit de sortie

Remarque: 
Recepteurs proposés pour Line Driver: 
AM26LS32, SN75175, MC3486

Angle

A
m

p
lit

u
d

e

Informations pour connexions et options

10

   

2

 9 1

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10

Informations pour la commande exemple: 2444S024B-K312 HEDL5540A

Options Exécution               Description
   

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

No. Fonction

Connexion codeur

Câble
câble plat PVC, 10-AWG 28, 0,09 mm2

Connecteur suggéré
EN 60603-13 / DIN-41651, pas de 2,54 mm

N.C.
UDD (+5V)
GND
N.C.

Canal A
Canal B
Canal B
Canal I
Canal I

Canal A

Dessin technique A

L1
30

41,1

483±13

HEDL 5540

18,3

Exemple de combinaison avec 2444...B

Fils longueur
300 ±10

Edition 2022 Feb. 28 www.faulhaber.com
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Codeurs absolus

Codeurs absolus

  

AESM-4096  magnétiques

AES-4096L  magnétiques, avec “Line Driver”

AEMT-12/16L  magnétiques, avec “Line Driver”, Interface série SSI
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Codeurs
codeurs monotour magnétiques absolus,
Interface série SSI avec le protocole BISS-C,
4096 impulsions par tour

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais

Série AESM-4096
AESM-4096

Nombre d‘impulsions par tour 4 096
Résolution monotour 12 Bit
Forme du signal Interface série SSI avec le protocole BISS-C
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne1) IDD typ. 16, max. 23 mA
Courant de sortie, max. (DATA)2) 4 mA
Fréquence d‘horologe, max. (CLK) 2 MHz
Entrée niveau logique bas (CLK) 0 ... 0,8 V
Entrée niveau logique haut (CLK) 2 ... UDD V
Temps de démarrage après mise sous tension, max. tsetup 4 ms
Timeout ttimeout 16 µs
Inertie du disque J 0,007 gcm²
Température d‘utilisation -30 ... +100 °C

1) UDD = 5 V: sans charge en sortie
2) UDD = 5 V: niveau logique bas < 0,4 V, niveau logique haut > 4,6 V: compatible: CMOS et TTL

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
0824 ... B 24,1

Dessin technique B <L1 [mm]
1028 ... B 28,1

Particularités

Ce codeur absolu adaptable aux moteurs FAULHABER est conçu 
pour le contrôle de vitesse ou de positionnement de l’axe de sortie 
et du sens de rotation. Il peut être utilisé pour créer un signal de 
commutation sinusoïdale.

Dans la version AESM, les moteurs sont équipés d’un codeur absolu de 
résolution 4096 impulsions par tour, avec une Interface série SSI avec 
le protocole BISS-C.  Chaque position du rotor est donc assignée à une 
valeur angulaire unique. Cette valeur est déjà disponible directement 
après la mise sous tension. 

Les avantages sont une ondulation du couple réduite, un meilleur 
rendement et une limitation du bruit électrique.

Le moteur et le codeur sont raccordés par un circuit imprimé flexible 
et unique.

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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Circuit de sortie / Signaux de sortie

CLK

DATA D0 CRC5 CRC4Res. Res.D10D11CDSStart

Data Range

Ack Stop

Timeout

CRC0

UDD

CLK

GND 

DATA

Interface série avec le protocole BISS-C 
Pour la rotation dans le sens horaire  
les valeurs angulaires sont en ordre croissant.
Vu face avant, côté arbre, rotation en sens horaire.

Circuit de sortie

Informations pour connexions et options

1
2
3
4
5
6
7
8

18

Informations pour la commande exemple: 0824K006B AESM-4096

Options Exécution               Description
   

   
  
  

  

 

  
  

  

 

  
  

   
   

   

 

No. Fonction

Connexion codeur et moteur

Circuit imprimé flexible
pas de 0,5 mm, 8-conducteurs

Connecteur suggéré
Molex 52745-0897, pas de 0,5 mm, 8-conducteurs

Attention: une erreur de connexion des fils peut 
                    endommager l’électronique du moteur!  

Phase C
 Phase B

Phase A
 GND

UDD

CLK
N.C.
DATA

Dessin technique A

L1

AESM-4096

0,3 ±0,03

80 ±1
4,9

ø8

4,5 ±0,07

±0,34

±0,58,8

Exemple de combinaison avec 0824...B

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com
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Dessin technique B

L1

AESM-4096

5,1

0,3 ±0,03

80 ±1

ø10

4,5 ±0,07

±0,34

±0,58,8

Exemple de combinaison avec 1028...B

Edition 2020 Oct. 28 www.faulhaber.com
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Codeurs
codeurs magnétiques absolus monotour avec
„Line Driver“, Interface série SSI avec le
protocole BISS-C, 4096 impulsions par tour

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais

Série AES-4096 L
AES-4096 L

Nombre d‘impulsions par tour 4 096
Résolution monotour 12 Bit
Forme du signal Interface série SSI avec le protocole BISS-C
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne1) IDD typ. 22, max. 32 mA
Fréquence d‘horologe, max. (CLK et CLK) 2 MHz
Entrée niveau logique bas (CLK et CLK) 0 ... 0,8 V
Entrée niveau logique haut (CLK et CLK) 2  ... 5 V
Temps de démarrage après mise sous tension, max. tsetup 4 ms
Timeout, typ. ttimeout 20 µs
Inertie du disque J 0,08 gcm²
Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Hystérésis 0 °m
Masse, typ. 13,5 g

1) UDD = 5 V: sans charge en sortie

Note: le signaux de sortie sont compatible TIA-422. 
Exemples de récepteurs d‘unités pour pilotage de lignes: iC-HF, SN65LBC179, SN75179B.

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
2444 ... B - K3051 55,3
3056 ... B - K3051 67,3
3564 ... B - K3051 75,3
4490 ... B - K3051 100,3
4490 ... BS - K3051 100,3

Dessin technique B <L1 [mm]
2232 ... BX4 50,2
2250 ... BX4 68,2

Dessin technique C <L1 [mm]
3242 ... BX4 60,0
3268 ... BX4 86,0

Dessin technique D <L1 [mm]
2264 ... BP4 - 6356 79,1
3274 ... BP4 - 6356 90,8

Particularités

Ce codeur absolu avec Line Driver adaptable avec les servomoteurs 
C.C. sans balais FAULHABER est conçu pour le contrôle de vitesse ou de 
positionnement de l’axe de sortie et du sens de rotation. Il peut être 
utilisé pour créer un signal de commutation sinusoïdale.

Dans la version AES-4096 L, les moteurs sont équipés d’un codeur 
absolu de résolution 4096 impulsions par tour, avec une Interface 
série SSI avec le protocole BISS-C. Chaque position du rotor est 
donc assignée à une valeur angulaire unique. Cette valeur est déjà 
disponible directement après la mise sous tension.

Les avantages sont une ondulation du couple réduite et un meilleur 
rendement.

La version AES-4096 L délivre des signaux complémentés (TIA-422). 
Les signaux différentiels réduisent les interférences ambiantes et 
sont adaptés pour les applications avec de fortes perturbations. Dans 
le codeur, une résistance de terminaison de ligne de 120 ohms est 
intégrée entre les entrées CLK et CLK. Une résistance correspondante 
est recommandée pour les signaux de sortie DATA et DATA sur la 
commande. 

Le numéro spécial 6419 est recommandé pour l’utilisation avec les 
contrôleurs de mouvement FAULHABER de la génération V3.0. 
Avec cette variante, la résistance pour les signaux de sortie DATA et 
DATA est déjà intégrée dans la commande.

Le Line Driver amplifie les signaux nécessitant de longs câbles sans 
dégradation du signal. Les signaux de sortie doivent être décodés par 
un module récepteur approprié.

Les tensions d’alimentation ainsi que les signaux de sortie du codeur, 
sont reliés par un câble plat (FPC). Pour les servomoteurs C.C. sans 
balais de la série BX4, le moteur et le codeur sont reliés par deux 
câbles plats. Dans les séries B et BP4, les moteurs sont raccordés par un 
seul fil et les codeurs par un câble plat.

Les données techniques des servomoteurs C.C. et réducteurs 
correspondants se trouvent dans les pages adéquates du catalogue.

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre 
« Accessoires ».

Edition 2022 Feb. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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Circuit de sortie / Signaux de sortie

CLK

DATA D0 CRC5 CRC4Res. Res.D10D11CDSStart

Data Range

Ack Stop

Timeout

CRC0

Ω *

Interface série avec le protocole BISS-C 
Pour la rotation dans le sens horaire  
les valeurs angulaires sont en ordre croissant.
Vu face avant, côté arbre, rotation en sens horaire.

Circuit de sortie

Remarque: Data et Clock fonctionnent à inversés par rapport aux signaux affichés Data et Clock.

UDD

CLK

GND 

DATA

CLK

DATA

*Terminaison intégrée 120 Ω

Informations pour connexions et options

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10 101
10

   

1

10

   

1

5418

5419

1 5
2 4

3
6

7
8

 

 

 
Pour combinaison avec moteur C.C. 
sans balais série B(S) et BP4. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur Molex Picoblade, 51021-1000,
connecteur de raccordement Picoblade 53047-1010.

Pour combinaison avec moteurs C.C. 
sans balais série BX4. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur Molex Picoblade, 51021-1000,
connecteur de raccordement Picoblade 53047-1010.

 
  
 

 
 

 

 

Informations pour la commande exemple: 3242G024BX4 AES-4096 L

Options Exécution               Description
Connexion codeur

No. Fonction

Connecteurs 

Connecteurs 

Connecteur du moteur 3830 inclus

N.C.
UDD

GND
N.C.
Réservé
Réservé
DATA
DATA
CLK 
CLK

Câble standard
AWG 28, PVC 10 conducteurs, pas de 1,27 mm

Note:
Les moteurs avec AES-4096 L sont commutés via 
le codeur et ne possèdent, par défaut, pas de 
capteurs à effet Hall.

Attention:
Une erreur de connexion des fils peut endommager 
l’électronique du moteur! 

Dessin technique A

AES-4096 L

< 22

<11,2

L1

±10155

±0,52

Exemple de combinaison avec 2444...B K3051

Edition 2022 Feb. 28 www.faulhaber.com
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Dessin technique B

L1

AES-4096 L

<17,6

±10150

±0,1ø22

Exemple de combinaison avec 2232...BX4 Connexion du moteur

Connexion du codeur

Dessin technique C

L1

<17,4

±10170

AES-4096 L

±0,1ø32

Exemple de combinaison avec 3242...BX4
Connexion du codeur

Connexion du moteur

Dessin technique D

AES-4096 L

< 22

<15,1

L1

±10155

±0,52

Exemple de combinaison avec 2264...BP4 6356

Edition 2022 Feb. 28 www.faulhaber.com
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Codeurs
codeurs magnétiques absolus multitours avec
„Line Driver“, Interface série SSI avec le
protocole BISS-C, 4096 impulsions par tour

Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais

Série AEMT-12/16 L
AEMT-12/16 L 

Nombre d‘impulsions par tour 4 096
Résolution monotour 12 Bit
Résolution multitour 16 Bit
Forme du signal Interface série SSI avec le protocole BISS-C
Tension d’alimentation UDD 4,5 ... 5,5 V
Consommation moyenne1) IDD typ. 25, max. 35 mA
Tension de batterie2) 3 ... 5,5 V
Fréquence d‘horologe, max. (CLK et CLK) 2 MHz
Entrée niveau logique bas (CLK et CLK) 0 ... 0,8 V
Entrée niveau logique haut (CLK et CLK) 2  ... 5 V
Temps de démarrage après mise sous tension, max. tsetup 20 ms
Timeout, typ. ttimeout 20 µs
Inertie du disque J 0,08 gcm²
Température d‘utilisation -40 ... +100 °C
Hystérésis 0,17 °m
Masse, typ. 13,5 g

1) UDD = 5 V: sans charge en sortie
2) Adaptateur de batterie disponible comme accessoire (article n° 6501.00368)

Note: le signaux de sortie sont compatible TIA-422. 
Exemples de récepteurs d‘unités pour pilotage de lignes: iC-HF, SN65LBC179, SN75179B.

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A <L1 [mm]
2444 ... B - K3051 55,3
3056 ... B - K3051 67,3
3564 ... B - K3051 75,3
4490 ... B - K3051 100,3
4490 ... BS - K3051 100,3

Dessin technique B <L1 [mm]
2232 ... BX4 50,2
2250 ... BX4 68,2

Dessin technique C <L1 [mm]
3242 ... BX4 60,0
3268 ... BX4 86,0

Dessin technique D <L1 [mm]
2264 ... BP4 - 6356 79,1
3274 ... BP4 - 6356 90,8

Particularités

Le codeur absolu multitours avec line driver, combiné aux 
servomoteurs C.C. sans balais de FAULHABER, est idéal pour la 
commutation, le contrôle de la vitesse et le contrôle des mouvements. 
La commutation sinusoïdale est donc également possible.

Le codeur fournit des informations d’angle absolu avec une résolution 
monotour de 12 bits et une résolution multitours de 16 bits. Les 
données de position peuvent être consultées via une interface SSI avec 
protocole BiSS-C. En plus de la configuration standard décrite, d’autres 
résolutions sont également disponibles sur demande en tant que 
programmation spéciale.

D’autres avantages sont le fonctionnement efficace du moteur et 
la minimisation de l’ondulation du couple. Le produit est équipé 
d’entrées/sorties de signaux différentiels selon TIA-422. 
Cette interface symétrique supprime les interférences en mode 
commun, ce qui permet d’utiliser des lignes d’alimentation plus 
longues. Dans le codeur, une résistance de terminaison de ligne de 
120 ohms est intégrée entre les entrées CLK et CLK. Une résistance 
correspondante est recommandée pour les signaux de sortie DATA et 
DATA sur la commande.  

Le numéro spécial 6419 est recommandé pour l’utilisation avec les 
contrôleurs de mouvement FAULHABER de la génération V3.0. 
Avec cette variante, la résistance pour les signaux de sortie DATA et 
DATA est déjà intégrée dans la commande.

Le Line Driver amplifie les signaux nécessitant de longs câbles sans 
dégradation du signal. Les signaux de sortie doivent être décodés par 
un module récepteur approprié.

L’alimentation électrique ainsi que les signaux d’entrée et de sortie 
du codeur sont connectés à l’aide d’un câble plat, équipé en option 
de connecteurs. Via la broche UBAT, l’alimentation peut être fournie 
par une batterie tampon en option (article n° 6501.00368). Pour les 
servomoteurs C.C. sans balais de la série BX4, le moteur et le codeur 
sont reliés par deux câbles plats. Dans les séries B et BP4, les moteurs 
sont raccordés par un seul fil et les codeurs par un câble plat.

Les données techniques des servomoteurs C.C. et réducteurs 
correspondants se trouvent dans les pages adéquates du catalogue.

Veuillez trouver notre large gamme d’accessoires au chapitre 
« Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications   
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Tconcernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.echniques“. 
Edition 2023 Nov. 28 www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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Circuit de sortie / Signaux de sortie

CLK

DATA ST11 nWARN CRC5ST0 nERRMT15CDSStart

Data Range

Ack Stop

Timeout

CRC0

Ω *

MT0

Interface série avec le protocole BISS-C 
Pour la rotation dans le sens horaire  
les valeurs angulaires sont en ordre croissant.
Vu face avant, côté arbre, rotation en sens horaire.

Circuit de sortie

Remarque: Data et Clock fonctionnent à inversés par rapport aux signaux affichés Data et Clock.

UDD

CLK

GND 

DATA

CLK

DATA

*Terminaison intégrée 120 Ω

Informations pour connexions et options

5418

1 5

2 4

3

6

7

8

5419

101
10  1

10  1

1
2
3
4
5
6
7
8
9

10

Informations pour la commande exemple: 3242G024BX4 AEMT-12/16 L

Options Exécution               Description

  

  

No. Fonction

Raccordement standard

Câble standard
AWG 28, PVC 10 conducteurs, pas de 1,27 mm

Note:
Les moteurs avec AEMT-12/16 L sont commutés via 
le codeur et ne possèdent, par défaut, pas de 
capteurs à effet Hall.

Attention:
Une erreur de connexion des fils peut endommager 
l’électronique du moteur! 

Pour combinaison avec moteur C.C. sans balais 
série B(S), BP4 et BXT H. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur Molex Picoblade, 51021-1000,
connecteur de raccordement Picoblade 53047-1010.

Pour combinaison avec moteurs C.C. 
sans balais série BX4. 

Variantes de connecteurs AWG 28 / PVC câble plat 
avec connecteur Molex Picoblade, 51021-1000,
connecteur de raccordement Picoblade 53047-1010.

 

 

Connecteurs 

Connecteurs 

Connecteur du moteur 3830 inclus

Preset
UDD

GND
UBAT

Réservé
Réservé
DATA
DATA
CLK 
CLK

Dessin technique A

AEMT-12/16 L

< 22

<11,2

L1

±10155

±0,52

Exemple de combinaison avec 2444...B K3051

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications   
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Tconcernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.echniques“. 
Edition 2023 Nov. 28 www.faulhaber.com
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Dessin technique B

L1

AEMT-12/16 L

<17,6

±10150

±0,1ø22

Exemple de combinaison avec 2232...BX4 Connexion du moteur

Connexion du codeur

Dessin technique C

L1

<17,4

±10170

AEMT-12/16 L

±0,1ø32

Exemple de combinaison avec 3242...BX4
Connexion du codeur

Connexion du moteur

Dessin technique D

AEMT-12/16 L

< 22

<15,1

L1

±10155

±0,52

Exemple de combinaison avec 2264...BP4 6356

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications   
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Tconcernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.echniques“. 
Edition 2023 Nov. 28 www.faulhaber.com
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Electroniques de commande

Contrôleurs de vitesse   

  

SC 1801 P  pour Moteurs C.C. avec ou sans balais  1 A

SC 1801 F  pour Moteurs C.C. avec ou sans balais  1 A

SC 1801 S  pour Moteurs C.C. avec ou sans balais  1 A

SC 2402 P  pour Moteurs C.C. avec ou sans balais  2 A

SC 2804 S  pour Moteurs C.C. avec ou sans balais   4 A

SC 5004 P  pour Moteurs C.C. avec ou sans balais   4 A

SC 5008 S  pour Moteurs C.C. avec ou sans balais  8 A
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Contrôleurs de vitesse
2-quadrants PWM configurable par ordinateur

SC 1801 P
Valeurs à 22°C SC 1801 P
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 4 ... 18 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 1,8 ... 18 V DC
Fréquence de commutation PWM 1) fPWM 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de sortie en régime permanent max. Icont 1 A
Courant de pointe à la sortie max. 2) Imax 2 A
Courant de repos pour le système (à UP =12V) lel 0,018 A
Température d‘utilisation -25 ... +60 °C
Masse 4 g

Interface
Configuration des spécifications de consigne, du mode opératoire et des paramètres du contrôleur via l‘adaptateur de programmation USB pour 
contrôleur de vitesse.
Remarque : l‘adaptateur de programmation ne peut pas être directement raccordé dans cette version du contrôleur de vitesse.

Caractéristiques de base

Fonctionnement à vitesse contrôlée des :

 ■ Micromoteurs C.C. fonctionnant avec ou sans codeurs  
incrémentaux

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec capteurs  
numériques ou analogiques à effet Hall

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant sans capteurs à effet 
Hall (fonctionnement sans capteurs)

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec capteurs  
numériques à effet Hall et codeurs incrémentaux

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec codeurs  
absolus

Remarque: 
Pour la version, voir Options et informations de raccordement.

Gamme des fonctions

Description Fonctionnement intermittent avec jusqu‘au double du courant continu.  
Alimentation électrique séparée pour le moteur et l‘électronique.  
Contrôle de vitesse intégré au moyen d‘un régulateur PI.  
Fonctionnement sans capteurs en évaluant la force contre-électromotrice.  
Entrée de consigne pour la vitesse via PWM ou tension analogique.  
Entrée de commutation pour définir le sens de rotation du moteur.  
Sortie numérique pouvant être programmée comme sortie de fréquence ou sortie de 
défaut

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe.  
Fonctionnement comme régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en 
option.

1) pour moteurs C.C. sans balais et sans capteurs de Hall: fPWM = 24 kHz
2) Mode S2 pendant max. 2s

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

SC 1801 P

22,86

32 ±0,4

23 ±0,4

1

6

9

16

<14

RM 2,54

0,635

6,6 ±0,5

Options et informations de connexion

3533 
4763 
4289 
3980 
4764 
3530
3531
6339
6340

Informations pour la commande exemple: SC 1801 P 3533

Options DescriptionExécution

Codeur absolu 2-pôles moteurs
Sans capteurs (high speed)

Capteurs analogiques à effet Hall 2-pôles moteurs
Codeur absolu 4-pôles moteurs
Capteurs analogiques à effet Hall 4-pôles moteurs
Capteurs digitaux à effet Hall 2-pôles moteurs

Capteurs digitaux à effet Hall 4-pôles moteurs
Capteurs digitaux à effet Hall 14-pôles moteurs

Codeur incrémental

FonctionNo. No. Fonction

Connexions

Remarque: pour les détails de l'affectation des 
raccordements, consulter le manuel de l'appareil SC.

  9 Mot C
10  Mot B
11  Mot A
12  SGND
13  VCC

14  Sens C
15  Sens B
16  Sens A

 1 UP

 2 Umot

 3 GND
 4 Unsoll

 5 DIR
 6 FG
 7 -
 8 -

BL
BL
BL
BL
BL
BL
DC
BL
BL

Combinaison de produits

Moteurs C.C. Moteurs C.C. sans balais

0615 ... S 2232 ... SR
0816 ... SR 2233 ... S
1016 ... SR 2237 ... CXR
1024 ... SR 1506 ... SR
1219 ... G 1512 ... SR
1224 ... SR 2607 ... SR
1319 ... SR 2619 ... SR
1331 ... SR
1336 ... CXR
1516 ... S
1516 ... SR
1524 ... SR
1624 ... S
1717 ... SR
1724 ... SR
1727 ... CXR
1741 ... CXR
2224 ... SR
2230 ... S

0824 ... B
1028 ... B
1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
2036 ... B
2214 ... BXT R
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
1509 ... B
1515 ... B
2610 ... B
2622 ... B

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d‘accessoires au chapitre 
« Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Contrôleurs de vitesse
2-quadrants PWM configurable par ordinateur

SC 1801 F
Valeurs à 22°C SC 1801 F
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 4 ... 18 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 1,8 ... 18 V DC
Fréquence de commutation PWM 1) fPWM 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de sortie en régime permanent max. Icont 1 A
Courant de pointe à la sortie max. 2) Imax 2 A
Courant de repos pour le système (à UP =12V) lel 0,018 A
Température d‘utilisation -25 ... +60 °C
Matériau du boîtier Polymere thermoplastische
Masse 10 g

Interface
Configuration des spécifications de consigne, du mode opératoire et des paramètres du contrôleur via l‘adaptateur de programmation USB pour 
contrôleur de vitesse.

Caractéristiques de base

Fonctionnement à vitesse contrôlée des :

 ■ Micromoteurs C.C. fonctionnant avec ou sans codeurs  
incrémentaux

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec capteurs  
numériques ou analogiques à effet Hall

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant sans capteurs à effet 
Hall (fonctionnement sans capteurs)

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec capteurs  
numériques à effet Hall et codeurs incrémentaux

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec codeurs  
absolus

Remarque: 
Pour la version, voir Options et informations de raccordement.

Gamme des fonctions

Description Fonctionnement intermittent avec jusqu‘au double du courant continu.  
Alimentation électrique séparée pour le moteur et l‘électronique.  
Contrôle de vitesse intégré au moyen d‘un régulateur PI.  
Fonctionnement sans capteurs en évaluant la force contre-électromotrice.  
Entrée de consigne pour la vitesse via PWM ou tension analogique.  
Entrée de commutation pour définir le sens de rotation du moteur.  
Sortie numérique pouvant être programmée comme sortie de fréquence ou sortie de 
défaut

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe.  
Fonctionnement comme régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en 
option.

1) pour moteurs C.C. sans balais et sans capteurs de Hall: fPWM = 24 kHz
2) Mode S2 pendant max. 2s

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

SC 1801 F

ø2,2

13,2
15,25
(6x2,54)

(7x2,54)

34

25

<14

8

17,78

(2x)

RM 2,546

1
16

9

9

11

Information connecteur 
LIF-Connecteur 
3-pôles et 8-pôles

Options et informations de connexion

3533 
4763 
4289 
3980 
4764 
3530

Informations pour la commande exemple: SC 1801 F 3533

Options DescriptionExécution

Codeur absolu 2-pôles moteurs
Sans capteurs (high speed)

Capteurs analogiques à effet Hall 2-pôles moteurs
Codeur absolu 4-pôles moteurs
Capteurs analogiques à effet Hall 4-pôles moteurs
Capteurs digitaux à effet Hall 2-pôles moteurs

FonctionNo. No. Fonction

Connexions

Remarque: pour les détails de l'affectation des 
raccordements, consulter le manuel de l'appareil SC.

  9 Mot C
10  Mot B
11  Mot A
12  SGND
13  VCC

14  Sens C
15  Sens B
16  Sens A

 1 UP

 2 Umot

 3 GND
 4 Unsoll

 5 DIR
 6 FG
 7 -
 8 -

BL
BL
BL
BL
BL
BL

Combinaison de produits

Moteurs C.C. sans balais

0308 ... B
0515 ... B
0620 ... B

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d‘accessoires au chapitre 
« Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Contrôleurs de vitesse
2-quadrants PWM configurable par ordinateur

SC 1801 S
Valeurs à 22°C SC 1801 S
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 4 ... 18 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 1,8 ... 18 V DC
Fréquence de commutation PWM 1) fPWM 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de sortie en régime permanent max. Icont 1 A
Courant de pointe à la sortie max. 2) Imax 2 A
Courant de repos pour le système (à UP =12V) lel 0,018 A
Température d‘utilisation -25 ... +60 °C
Matériau du boîtier Polymere thermoplastische
Masse 12 g

Interface
Configuration des spécifications de consigne, du mode opératoire et des paramètres du contrôleur via l‘adaptateur de programmation USB pour 
contrôleur de vitesse.

Caractéristiques de base

Fonctionnement à vitesse contrôlée des :

 ■ Micromoteurs C.C. fonctionnant avec ou sans codeurs  
incrémentaux

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec capteurs  
numériques ou analogiques à effet Hall

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant sans capteurs à effet 
Hall (fonctionnement sans capteurs)

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec capteurs  
numériques à effet Hall et codeurs incrémentaux

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec codeurs  
absolus

Remarque: 
Pour la version, voir Options et informations de raccordement.

Gamme des fonctions

Description Fonctionnement intermittent avec jusqu‘au double du courant continu.  
Alimentation électrique séparée pour le moteur et l‘électronique.  
Contrôle de vitesse intégré au moyen d‘un régulateur PI.  
Fonctionnement sans capteurs en évaluant la force contre-électromotrice.  
Entrée de consigne pour la vitesse via PWM ou tension analogique.  
Entrée de commutation pour définir le sens de rotation du moteur.  
Sortie numérique pouvant être programmée comme sortie de fréquence ou sortie de 
défaut

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe.  
Fonctionnement comme régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en 
option.

1) pour moteurs C.C. sans balais et sans capteurs de Hall: fPWM = 24 kHz
2) Mode S2 pendant max. 2s

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

SC 1801 S

ø2,2

13,2
15,25
(6x2,54)

(7x2,54)

34

25

<14

8

17,78

(2x)

RM 2,546

1 16

9

Options et informations de connexion

3533 
4763 
4289 
3980 
4764 
3530
3531
6339
6340 

Informations pour la commande exemple: SC 1801 S 3533

Options DescriptionExécution

Codeur absolu 2-pôles moteurs
Sans capteurs (high speed)

Capteurs analogiques à effet Hall 2-pôles moteurs
Codeur absolu 4-pôles moteurs
Capteurs analogiques à effet Hall 4-pôles moteurs
Capteurs digitaux à effet Hall 2-pôles moteurs

Capteurs digitaux à effet Hall 4-pôles moteurs
Capteurs digitaux à effet Hall 14-pôles moteurs

Codeur incrémental

FonctionNo. No. Fonction

Connexions

Remarque: pour les détails de l'affectation des 
raccordements, consulter le manuel de l'appareil SC.

  9 Mot C
10  Mot B
11  Mot A
12  SGND
13  VCC

14  Sens C
15  Sens B
16  Sens A

 1 UP

 2 Umot

 3 GND
 4 Unsoll

 5 DIR
 6 FG
 7 -
 8 -

BL
BL
BL
BL
BL
BL
DC
BL
DC

Combinaison de produits

Moteurs C.C. Moteurs C.C. sans balais

0615 ... S 2232 ... SR
0816 ... SR 2233 ... S
1016 ... SR 2237 ... CXR
1024 ... SR 1506 ... SR
1219 ... G 1512 ... SR
1224 ... SR 2607 ... SR
1319 ... SR 2619 ... SR
1331 ... SR
1336 ... CXR
1516 ... S
1516 ... SR
1524 ... SR
1624 ... S
1717 ... SR
1724 ... SR
1727 ... CXR
1741 ... CXR
2224 ... SR
2230 ... S

0824 ... B
1028 ... B
1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
2036 ... B
2214 ... BXT R
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
1509 ... B
1515 ... B
2610 ... B
2622 ... B

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d‘accessoires au chapitre 
« Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Contrôleurs de vitesse
2-quadrants PWM configurable par ordinateur

SC 2402 P
Valeurs à 22°C SC 2402 P
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 5 ... 24 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 24 V DC
Fréquence de commutation PWM 1) fPWM 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de sortie en régime permanent max. Icont 2 A
Courant de pointe à la sortie max. 2) Imax 4 A
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel 0,03 A
Température d‘utilisation -25 ... +60 °C
Masse 14 g

Interface
Configuration des spécifications de consigne, du mode opératoire et des paramètres du contrôleur via l‘adaptateur de programmation USB pour 
contrôleur de vitesse.
Remarque : l‘adaptateur de programmation ne peut pas être directement raccordé dans cette version du contrôleur de vitesse.

Caractéristiques de base

Fonctionnement à vitesse contrôlée des :

 ■ Micromoteurs C.C. fonctionnant avec ou sans codeurs  
incrémentaux

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec capteurs nu-
mériques ou analogiques à effet Hall

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant sans capteurs à effet 
Hall (fonctionnement sans capteurs)

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec capteurs  
numériques à effet Hall et codeurs incrémentaux

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec codeurs  
absolus

Remarque: Pour la version, voir Options et informations de 
raccordement.

Gamme des fonctions

Description Fonctionnement intermittent avec jusqu‘au double du courant continu.  
Alimentation électrique séparée pour le moteur et l‘électronique.  
Contrôle de vitesse intégré au moyen d‘un régulateur PI.  
Fonctionnement sans capteurs en évaluant la force contre-électromotrice.  
Entrée de consigne pour la vitesse via PWM ou tension analogique.  
Entrée de commutation pour définir le sens de rotation du moteur.  
Sortie numérique pouvant être programmée comme sortie de fréquence ou sortie de 
défaut

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe.  
Fonctionnement comme régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en 
option.

1) pour moteurs C.C. sans balais et sans capteurs de Hall: fPWM = 24 kHz
2) Mode S2 pendant max. 6s

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

SC 2402 P

RM 5,08

<23

6,6 ±0,5

0,635

62,5 ±0,5

56,6 ±0,5

38,1 ±0,5

1

8 9

16

(4x) 4,5 ±0,2

Options et informations de connexion

4763 
4289 
3980 
4764 
3530
3531
4475
4476
6339
6340

Informations pour la commande exemple: SC 2402 P 3530

Options DescriptionExécution
Codeur absolu 2-pôles moteurs
Capteurs analogiques à effet Hall 2-pôles moteurs
Codeur absolu 4-pôles moteurs
Capteurs analogiques à effet Hall 4-pôles moteurs
Capteurs digitaux à effet Hall 2-pôles moteurs

Capteurs digitaux à effet Hall 4-pôles moteurs
Capteurs digitaux à effet Hall 14-pôles moteurs

Codeur incrémental
Capteurs digitaux à effet Hall + codeur incrémental
Capteurs digitaux à effet Hall + brake/enable

FonctionNo. No. Fonction

Connexions

Remarque: pour les détails de l'affectation des 
raccordements, consulter le manuel de l'appareil SC.

  9 Mot C
10  Mot B
11  Mot A
12  SGND
13  VCC

14  Sens C
15  Sens B
16  Sens A

 1 UP

 2 Umot

 3 GND
 4 Unsoll

 5 DIR
 6 FG
 7 IO 2
 8 IO 1

BL
BL
BL
BL
BL
DC
BL
BL
BL
BL

Combinaison de produits

Moteurs C.C. Moteurs C.C. sans balais

1741 ... CXR
2224 ... SR
2230 ... S
2232 ... SR
2233 ... S
2237 ... CXR
2342 ... CR
2642 ... CR
2642 ... CXR
2657 ... CR
2657 ... CXR
3242 ... CR
3257 ... CR
3272 ... CR

0620 ... B
0824 ... B
1028 ... B
1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
2036 ... B
2214 ... BXT R
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B
3216 ... BXT R
3216 ... BXT H
3242 ... BX4

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d‘accessoires au chapitre 
« Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2022 Feb. 28

Contrôleurs de vitesse
2-quadrants PWM configurable par ordinateur

SC 2804 S
Valeurs à 22°C SC 2804 S
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 5 ... 28 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 28 V DC
Fréquence de commutation PWM 1) fPWM 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de sortie en régime permanent max. Icont 4 A
Courant de pointe à la sortie max. 2) Imax 8 A
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel 0,03 A
Température d‘utilisation -25 ... +60 °C
Matériau du boîtier zinc, anodisé noir
Masse 160 g

Interface
Configuration des spécifications de consigne, du mode opératoire et des paramètres du contrôleur via l‘adaptateur de programmation USB pour 
contrôleur de vitesse.

Caractéristiques de base

Fonctionnement à vitesse contrôlée des :

 ■ Micromoteurs C.C. fonctionnant avec ou sans codeurs  
incrémentaux

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec capteurs nu-
mériques ou analogiques à effet Hall

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant sans capteurs à effet 
Hall (fonctionnement sans capteurs)

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec capteurs  
numériques à effet Hall et codeurs incrémentaux

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec codeurs  
absolus

Remarque: Pour la version, voir Options et informations de 
raccordement.

Gamme des fonctions

Description Fonctionnement intermittent avec jusqu‘au double du courant continu.  
Alimentation électrique séparée pour le moteur et l‘électronique.  
Contrôle de vitesse intégré au moyen d‘un régulateur PI.  
Fonctionnement sans capteurs en évaluant la force contre-électromotrice.  
Entrée de consigne pour la vitesse via PWM ou tension analogique.  
Entrée de commutation pour définir le sens de rotation du moteur.  
Sortie numérique pouvant être programmée comme sortie de fréquence ou sortie de 
défaut

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe.  
Fonctionnement comme régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en 
option.

1) pour moteurs C.C. sans balais et sans capteurs de Hall: fPWM = 24 kHz
2) Mode S2 pendant max. 6s

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

SC 2804 S

(5x) ø3,5

65
50
18

3,6(4x)

22 ±0,3

3 ±0,2

RM 5

40 50 58

1

8 9

16

Echelle réduite

Options et informations de connexion

4763 
4289 
3980 
4764 
3530
3531
4475
4476
6339
6340

Informations pour la commande exemple: SC 2804 S 3530

Options DescriptionExécution
Codeur absolu 2-pôles moteurs
Capteurs analogiques à effet Hall 2-pôles moteurs
Codeur absolu 4-pôles moteurs
Capteurs analogiques à effet Hall 4-pôles moteurs
Capteurs digitaux à effet Hall 2-pôles moteurs

Capteurs digitaux à effet Hall 4-pôles moteurs
Capteurs digitaux à effet Hall 14-pôles moteurs

Codeur incrémental
Capteurs digitaux à effet Hall + codeur incrémental
Capteurs digitaux à effet Hall + brake/enable

FonctionNo. No. Fonction

Connexions

Remarque: pour les détails de l'affectation des 
raccordements, consulter le manuel de l'appareil SC.

  9 Mot C
10  Mot B
11  Mot A
12  SGND
13  VCC

14  Sens C
15  Sens B
16  Sens A

 1 UP

 2 Umot

 3 GND
 4 Unsoll

 5 DIR
 6 FG
 7 IO 2
 8 IO 1

BL
BL
BL
BL
BL
DC
BL
BL
BL
BL

Combinaison de produits

Moteurs C.C. Moteurs C.C. sans balais

1741 ... CXR
2224 ... SR
2230 ... S
2232 ... SR
2233 ... S
2237 ... CXR
2342 ... CR
2642 ... CR
2642 ... CXR
2657 ... CR
2657 ... CXR
2668 ... CR
3242 ... CR
3257 ... CR
3272 ... CR
3863 ... CR
3890 ... CR

0620 ... B 4221 ... BXT R
0824 ... B 4221 ... BXT H
1028 ... B
1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
2036 ... B
2057 ... B
2214 ... BXT R
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B
3216 ... BXT R
3216 ... BXT H
3242 ... BX4
3268 ... BX4
3564 ... B

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d‘accessoires au chapitre 
« Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Contrôleurs de vitesse
4-quadrants PWM configurable par ordinateur

SC 5004 P
Valeurs à 22°C SC 5004 P
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 6 ... 50 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 50 V DC
Fréquence de commutation PWM 1) fPWM 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de sortie en régime permanent max. Icont 4 A
Courant de pointe à la sortie max. 2) Imax 8 A
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel 0,1 A
Température d‘utilisation -25 ... +60 °C
Masse 14 g

Interface
Configuration des spécifications de consigne, du mode opératoire et des paramètres du contrôleur via l‘adaptateur de programmation USB pour 
contrôleur de vitesse.
Remarque : l‘adaptateur de programmation ne peut pas être directement raccordé dans cette version du contrôleur de vitesse.

Caractéristiques de base

Fonctionnement à vitesse contrôlée des :

 ■ Micromoteurs C.C. fonctionnant avec codeurs incrémentaux

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec capteurs nu-
mériques ou analogiques à effet Hall

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec capteurs  
numériques à effet Hall et codeurs incrémentaux

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec codeurs  
absolus

Remarque: Pour la version, voir Options et informations de 
raccordement.

Gamme des fonctions

Description Fonctionnement intermittent avec jusqu‘au double du courant continu.  
Alimentation électrique séparée pour le moteur et l‘électronique.  
Contrôle de vitesse intégré au moyen d‘un régulateur PI.  
Entrée de consigne pour la vitesse via PWM ou tension analogique.  
Entrée de commutation pour définir le sens de rotation du moteur.  
Sortie numérique pouvant être programmée comme sortie de fréquence ou sortie de 
défaut

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe.  
Fonctionnement comme régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en 
option.

1) pour moteurs C.C. sans balais et sans capteurs de Hall: fPWM = 24 kHz
2) Mode S2 pendant max. 6s

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

SC 5004 P

RM 5,08

<23

6,6 ±0,5

0,635

62,5 ±0,5

56,6 ±0,5

38,1 ±0,5

1

8 9

16

(4x) 4,5 ±0,2

Options et informations de connexion

4763 
4289 
3980 
4764 
3530
3531
4475
4476
6339
6340

Informations pour la commande exemple: SC 5004 P 3530

Options DescriptionExécution
Codeur absolu 2-pôles moteurs
Capteurs analogiques à effet Hall 2-pôles moteurs
Codeur absolu 4-pôles moteurs
Capteurs analogiques à effet Hall 4-pôles moteurs
Capteurs digitaux à effet Hall 2-pôles moteurs

Capteurs digitaux à effet Hall 4-pôles moteurs
Capteurs digitaux à effet Hall 14-pôles moteurs

Codeur incrémental
Capteurs digitaux à effet Hall + codeur incrémental
Capteurs digitaux à effet Hall + brake/enable

FonctionNo. No. Fonction

Connexions

Remarque: pour les détails de l'affectation des 
raccordements, consulter le manuel de l'appareil SC.

  9 Mot C
10  Mot B
11  Mot A
12  SGND
13  VCC

14  Sens C
15  Sens B
16  Sens A

 1 UP

 2 Umot

 3 GND
 4 Unsoll

 5 DIR
 6 FG
 7 IO 2
 8 IO 1

BL
BL
BL
BL
BL
DC
BL
BL
BL
BL

Combinaison de produits

Moteurs C.C. Moteurs C.C. sans balais

2237 ... CXR
2342 ... CR
2642 ... CR
2642 ... CXR
2657 ... CR
2657 ... CXR
2668 ... CR
3242 ... CR
3257 ... CR
3272 ... CR
3863 ... CR
3890 ... CR

1645 ... BHS
1660 ... BHS
1660 ... BHT
2036 ... B
2057 ... B
2057 ... BA
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B
3242 ... BX4
3268 ... BX4
3564 ... B
4221 ... BXT R
4221 ... BXT H
4490 ... B
4490 ... BS

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d‘accessoires au chapitre 
« Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Contrôleurs de vitesse
4-quadrants PWM configurable par ordinateur

SC 5008 S
Valeurs à 22°C SC 5008 S
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 6 ... 50 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 50 V DC
Fréquence de commutation PWM 1) fPWM 96 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de sortie en régime permanent max. Icont 8 A
Courant de pointe à la sortie max. 2) Imax 16 A
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel 0,1 A
Température d‘utilisation -25 ... +60 °C
Matériau du boîtier zinc, anodisé noir
Masse 160 g

Interface
Configuration des spécifications de consigne, du mode opératoire et des paramètres du contrôleur via l‘adaptateur de programmation USB pour 
contrôleur de vitesse.

Caractéristiques de base

Fonctionnement à vitesse contrôlée des :

 ■ Micromoteurs C.C. fonctionnant avec codeurs incrémentaux

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec capteurs nu-
mériques ou analogiques à effet Hall

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec capteurs  
numériques à effet Hall et codeurs incrémentaux

 ■ Servomoteurs C.C. sans balais fonctionnant avec codeurs  
absolus

Remarque: Pour la version, voir Options et informations de raccor-
dement.

Gamme des fonctions

Description Fonctionnement intermittent avec jusqu‘au double du courant continu.  
Alimentation électrique séparée pour le moteur et l‘électronique.  
Contrôle de vitesse intégré au moyen d‘un régulateur PI.  
Entrée de consigne pour la vitesse via PWM ou tension analogique.  
Entrée de commutation pour définir le sens de rotation du moteur.  
Sortie numérique pouvant être programmée comme sortie de fréquence ou sortie de 
défaut

Fonctions supplémentaires Limitation en courant intégrée pour la protection contre la surchauffe.  
Fonctionnement comme régulateur de tension ou en mode à vitesse de rotation fixe en 
option.

1) pour moteurs C.C. sans balais et sans capteurs de Hall: fPWM = 24 kHz
2) Mode S2 pendant max. 6s

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

SC 5008 S

(5x) ø3,5

65
50
18

3,6(4x)

22 ±0,3

3 ±0,2

RM 5

40 50 58

1

8 9

16

Echelle réduite

Options et informations de connexion

4763 
4289 
3980 
4764 
3530
3531
4475
4476
6339
6340

Informations pour la commande exemple: SC 5008 S 3530

Options DescriptionExécution
Codeur absolu 2-pôles moteurs
Capteurs analogiques à effet Hall 2-pôles moteurs
Codeur absolu 4-pôles moteurs
Capteurs analogiques à effet Hall 4-pôles moteurs
Capteurs digitaux à effet Hall 2-pôles moteurs

Capteurs digitaux à effet Hall 4-pôles moteurs

Capteurs digitaux à effet Hall 14-pôles moteurs

Codeur incrémental
Capteurs digitaux à effet Hall + codeur incrémental
Capteurs digitaux à effet Hall + brake/enable

FonctionNo. No. Fonction

Connexions

Remarque: pour les détails de l'affectation des 
raccordements, consulter le manuel de l'appareil SC.

  9 Mot C
10  Mot B
11  Mot A
12  SGND
13  VCC

14  Sens C
15  Sens B
16  Sens A

 1 UP

 2 Umot

 3 GND
 4 Unsoll

 5 DIR
 6 FG
 7 IO 2
 8 IO 1

BL
BL
BL
BL
BL
DC
BL
BL
BL
BL

Combinaison de produits

Moteurs C.C. Moteurs C.C. sans balais

2237 ... CXR
2342 ... CR
2642 ... CR
2642 ... CXR
2657 ... CR
2657 ... CXR
2668 ... CR
3242 ... CR
3257 ... CR
3272 ... CR
3863 ... CR
3890 ... CR

1645 ... BHS
1660 ... BHS
1660 ... BHT
2057 ... B
2057 ... BA
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2264 ... BP4
2444 ... B
3056 ... B
3242 ... BX4
3268 ... BX4
3274 ... BP4
3564 ... B
4221 ... BXT R
4221 ... BXT H
4490 ... B
4490 ... BS

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d‘accessoires au chapitre 
« Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com



Arriéré



ArriéréArriéré

 

Electroniques de commande

Contrôleurs de mouvement

  

MC 3001 P  pour Moteurs C.C. avec ou sans balais et linéaires   1 A

MC 3001 B  pour Moteurs C.C. avec ou sans balais et linéaires   1 A

MC 3603 S  pour Moteurs C.C. avec ou sans balais et linéaires   3 A

MC 5004 P  pour Moteurs C.C. avec ou sans balais et linéaires   4 A

MC 5005 S  pour Moteurs C.C. avec ou sans balais et linéaires   5 A

MC 5010 S  pour Moteurs C.C. avec ou sans balais et linéaires 10 A

MCST 3601  pour Moteurs pas à pas         1 A
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Contrôleurs de mouvement
V3.0, 4-quadrants PWM
avec interface RS232 ou CANopen

MC 3001 P
Valeurs à 22°C MC 3001 P
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 6 ... 30 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 6 ... 30 V DC
Fréquence de commutation PWM fPWM 100 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de sortie en régime permanent max. 1) Icont 1,4 A
Courant de pointe à la sortie max. 2) Imax 5 A
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel 0,04 A
Température d‘utilisation -40 ... +85 °C
Masse 5 g

Interface MC 3001 P RS/CO
Configuration à partir de Motion Manager 6.7 RS232 / CANopen / USB
Bus de terrain RS232 / CANopen

Caractéristiques de base

■ Fonctionnement de moteurs sans balais, C.C. et linéaires.

■ Codeurs pris en charge : codeurs absolus,codeurs incrémentaux
(optiques ou magnétiques), capteurs àeffet Hall (numériques
ou analogiques), tachymètres.

■ Résolution de positionnement en cas d‘utilisation de capteurs
analogiques à effet Hall comme codeur de position : 4096
incréments par tour

■ 3 entrées numériques, 2 sorties numériques, 2 entrées analo-
giques, configurables avec flexibilité.

■ Spécification de consigne via bus de terrain, signal en quadra-
ture, impulsion et sens ou entrées analogiques

■ Mode autonome en option au moyen des programmes utilisa-
teurs dans toutes les versions d‘interfaces

Gamme des fonctions

Modes de fonctionnement PP, PV, PT, CSP, CSV, CST et Homing selon IEC 61800-7-201 et IEC 61800-7-301 ainsi que 
régulation de la position, de la vitesse de rotation et du moment par valeur nominale 
analogique ou dispositif de réglage de la tension

Plage de vitesses de rotation pour moteurs sans balais 
avec nombre de paires de pôles 1

0 min-1 … 30 000 min-1 avec commutation sinusoïdale  
(en option jusqu‘à 60 000 min-1 avec commutation en bloc)

Programmes utilisateurs 8 programmes utilisateurs (BASIC) max., dont un en fonction autostart

Fonctions supplémentaires Entrée de palpeur, raccordement d‘un deuxième codeur, commande d‘un frein d‘arrêt

Affichages LED pour l‘affichage de l‘état de fonctionnement. 
Trace pour enregistreur (fonction Scope) ou collecteur

Types de moteur Moteurs C.C., sans balais et linéaires

1) Icont = 2,4A @Umot = 12V, Icont = 1,7A @Umot = 24V
2) Mode S2 pendant max. 2s

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique

MC 3001 P RS/CO

20,32X1

X2

RM 2,54

   0,635

6,6 ±0,5

<11,4

30 ±0,5

25,4

±0,3±0,3

±0,3

23

Options et informations de connexion

Informations pour la commande exemple: MC 3001 P RS/CO

Options 
No. Fonction

Raccordement
Description

DescriptionExécution

X1      USB       Connecteur micro USB

X2      Interface contrôleur  Entrée/sortie analogiques et numériques, 
alimentation moteur et électronique, bus de terrain, 
phases du moteur, capteurs.

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
de l'appareil MC 3001. Pour plus de détails sur les connexions et les fonctions de la 
carte mère, voir le manuel du MC 3001.

Combinaison carte mère MB1 MC 3001            Article Nr.:
pour moteurs sans balais/C.C. en général, 
y compris capteurs Hall et/ou codeur         6500.01802 
pour moteurs C.C. avec codeur IE2, IEH2, IEH3(L) 6500.01807 
pour moteurs C.C. avec codeur IE3(L), IER3(L), IERS3(L)  6500.01808 
pour moteurs C.C. avec codeur PA2-100, HEM3  6500.01809 
pour moteurs sana balais avec codeur AESM, IEM3 6500.01810 
pour moteurs sans balais/C.C. avec codeur PA2-50, HXM3 6500.01811
pour moteurs C.C. avec codeur IEP3-4096  6500.01879 

Combinaison de produits

Moteurs C.C. Moteurs C.C. sans balais Servomoteurs C.C. linéaires

0620 ... B
0824 ... B
1028 ... B
1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
2036 ... B
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B

LM 0830 ... 01
LM 1247 ... 11
LM 1483 ... 11
LM 2070 ... 11

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d‘accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

0615 ... S

2642 ... CR

0816 ... SR
2642 ... CXR

1016 ... SR
1024 ... SR
1224 ... SR
1319 ... SR
1331 ... SR
1336 ... CXR
1516 ... SR
1524 ... SR
1717 ... SR
1724 ... SR
1727 ... CXR
1741 ... CXR
2224 ... SR
2232 ... SR
2237 ... CXR
2342 ... CR
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Contrôleurs de mouvement
V3.0, 4-quadrants PWM
avec interface RS232 ou CANopen

MC 3001 B
Valeurs à 22°C MC 3001 B
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 6 ... 30 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 6 ... 30 V DC
Fréquence de commutation PWM fPWM 100 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de sortie en régime permanent max. 1) Icont 1 A
Courant de pointe à la sortie max. 2) Imax 5 A
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel 0,04 A
Température d‘utilisation -40 ... +85 °C
Masse 2 g

Interface MC 3001 B RS/CO
Configuration à partir de Motion Manager 6.7 RS232 / CANopen / USB
Bus de terrain RS232 / CANopen

Caractéristiques de base

■ Fonctionnement de moteurs sans balais, C.C. et linéaires.

■ Codeurs pris en charge : codeurs absolus,codeurs incrémentaux
(optiques ou magnétiques), capteurs àeffet Hall (numériques
ou analogiques), tachymètres.

■ Résolution de positionnement en cas d‘utilisation de capteurs
analogiques à effet Hall comme codeur de position : 4096
incréments par tour

■ 3 entrées numériques, 2 sorties numériques, 2 entrées analo-
giques, configurables avec flexibilité.

■ Spécification de consigne via bus de terrain, signal en quadra-
ture, impulsion et sens ou entrées analogiques

■ Mode autonome en option au moyen des programmes utilisa-
teurs dans toutes les versions d‘interfaces

Gamme des fonctions

Modes de fonctionnement PP, PV, PT, CSP, CSV, CST et Homing selon IEC 61800-7-201 et IEC 61800-7-301 ainsi que 
régulation de la position, de la vitesse de rotation et du moment par valeur nominale 
analogique ou dispositif de réglage de la tension

Plage de vitesses de rotation pour moteurs sans balais 
avec nombre de paires de pôles 1

0 min-1 … 30 000 min-1 avec commutation sinusoïdale  
(en option jusqu‘à 60 000 min-1 avec commutation en bloc)

Programmes utilisateurs 8 programmes utilisateurs (BASIC) max., dont un en fonction autostart

Fonctions supplémentaires Entrée de palpeur, raccordement d‘un deuxième codeur, commande d‘un frein d‘arrêt

Affichages LED pour l‘affichage de l‘état de fonctionnement. 
Trace pour enregistreur (fonction Scope) ou collecteur

Types de moteur Moteurs C.C., sans balais et linéaires

1) Icont = 2,1A @Umot = 12V, Icont = 1,3A @Umot = 24V
2) Mode S2 pendant max. 2s

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique

MC 3001 B RS/CO

C B

< 2,6

27 ±0,3

9 9,1

0,1

±0,316
5,3

5,9A

3x
Molex 505417-3410

Options et informations de connexion

Informations pour la commande exemple: MC 3001 B RS/CO

Options 
No. Fonction

Raccordement
Description

DescriptionExécution

A,B,C      Connecteur micro carte à carte    Entrée/sortie analogiques et numériques, 
       alimentation moteur et électronique, bus de 
       terrain, phases du moteur, capteurs.

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
de l'appareil MC 3001. Pour plus de détails sur les connexions et les fonctions de la 
carte mère, voir le manuel du MC 3001.

Combinaison carte mère MB1 MC 3001            Article Nr.:
pour moteurs sans balais/C.C. en général, 
y compris capteurs Hall et/ou codeur         6500.01802 
pour moteurs C.C. avec codeur IE2, IEH2, IEH3(L) 6500.01807 
pour moteurs C.C. avec codeur IE3(L), IER3(L), IERS3(L)  6500.01808 
pour moteurs C.C. avec codeur PA2-100, HEM3  6500.01809 
pour moteurs sana balais avec codeur AESM, IEM3 6500.01810 
pour moteurs sans balais/C.C. avec codeur PA2-50, HXM3 6500.01811
pour moteurs C.C. avec codeur IEP3-4096  6500.01879 

Combinaison de produits

Moteurs C.C. Moteurs C.C. sans balais Servomoteurs C.C. linéaires

0620 ... B
0824 ... B
1028 ... B
1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
2036 ... B
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B

LM 0830 ... 01
LM 1247 ... 11
LM 1483 ... 11
LM 2070 ... 11

Câbles / Accessoires

Veuillez trouver notre large 
gamme d‘accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

Edition 2023 Nov. 28

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

0615 ... S

2642 ... CR

0816 ... SR
2642 ... CXR

1016 ... SR
1024 ... SR
1224 ... SR
1319 ... SR
1331 ... SR
1336 ... CXR
1516 ... SR
1524 ... SR
1717 ... SR
1724 ... SR
1727 ... CXR
1741 ... CXR
2224 ... SR
2232 ... SR
2237 ... CXR
2342 ... CR
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Contrôleurs de mouvement
V3.0, 4-quadrants PWM
avec interface RS232, CANopen ou EtherCAT

MC 3603 S
Valeurs à 22°C MC 3603 S
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 6 ... 36 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 36 V DC
Fréquence de commutation PWM fPWM 100 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de sortie en régime permanent max. Icont 3 A
Courant de pointe à la sortie max. 1) Imax 9 A
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel RS / CO: 0,05   ET: 0,08 A
Température d‘utilisation -40 ... +85 °C
Masse RS / CO: 45   ET: 68 g

Interface MC 3603 S RS/CO MC 3603 S ET
Configuration à partir de Motion Manager 6.7 RS232 / USB RS232 / USB
Bus de terrain RS232 / CANopen EtherCAT

Caractéristiques de base

 ■ Fonctionnement de moteurs sans balais, C.C. et linéaires. 

 ■ Codeurs pris en charge : codeurs absolus,codeurs incrémentaux 
(optiques ou magnétiques), capteurs àeffet Hall (numériques 
ou analogiques), tachymètres. 

 ■ Résolution de positionnement en cas d‘utilisation de capteurs 
analogiques à effet Hall comme codeur de position : 4096 
incréments par tour 

 ■ 3 entrées numériques, 2 sorties numériques, 2 entrées analo-
giques, configurables avec flexibilité. 

 ■ Spécification de consigne via bus de terrain, signal en quadra-
ture, impulsion et sens ou entrées analogiques  

 ■ Mode autonome en option au moyen des programmes utilisa-
teurs dans toutes les versions d‘interfaces 

Gamme des fonctions

Modes de fonctionnement PP, PV, PT, CSP, CSV, CST et Homing selon IEC 61800-7-201 et IEC 61800-7-301 ainsi que 
régulation de la position, de la vitesse de rotation et du moment par valeur nominale 
analogique ou dispositif de réglage de la tension

Plage de vitesses de rotation pour moteurs sans balais 
avec nombre de paires de pôles 1

0 min-1 … 30 000 min-1 avec commutation sinusoïdale   
(en option jusqu‘à 60 000 min-1 avec commutation en bloc)

Programmes utilisateurs 8 programmes utilisateurs (BASIC) max., dont un en fonction autostart

Fonctions supplémentaires Entrée de palpeur, raccordement d‘un deuxième codeur, commande d‘un frein d‘arrêt

Affichages LED pour l‘affichage de l‘état de fonctionnement. 
Trace pour enregistreur (fonction Scope) ou collecteur

Types de moteur Moteurs C.C., sans balais et linéaires

1) Mode S2 pendant max. 5s

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

MC 3603 S RS/CO MC 3603 S ET

±0,557 < 26
3

49

±0,5

±0,3

40

ø3,5

1,5

18

±0,155,2

16

OUT IN

X3 X2 X1

M2 M1M3

2xM3 ø6

<60

< 30

Echelle réduite

Options et informations de connexion

6889
6890

Informations pour la commande exemple: MC 3603 S ET 6889

Options 

 

  

 

No.Fonction

Raccordement
Description

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, 
consulter le manuel de l'appareil MC 3603.  Pour plus de détails sur 
les connexions et les fonctions du codeur, voir le manuel du MC 3603.

DescriptionExécution

X1 Interface de paramétrage  Connecteur micro USB

X2 Bus de terrain RS 232 ou CANopen

X3 Interface contrôleur Entrée/sortie analogiques et numériques, 
                                                    alimentation moteur et électronique

M1 Phase du moteur Moteur C.C. ou sans balais

M2 Capteurs de Hall Numérique ou analogique

M3 Codeur Absolu ou incrémental
 

IN  Bus de terrain EtherCAT IN
OUT  Bus de terrain EtherCAT OUT

pour moteurs C.C. avec codeur IE2, IEH2, IEH3, IEH3L 
pour moteurs C.C. avec codeur IE3, IER3, IERS3, IE3L, IER3L, IERS3L

Combinaison codeur 
Combinaison codeur 

Combinaison de produits

Moteurs C.C. Moteurs C.C. sans balais Servomoteurs C.C. linéaires

1319 ... SR 3257 ... CR
1331 ... SR
1336 ... CXR
1516 ... SR
1524 ... SR
1717 ... SR
1724 ... SR
1727 ... CXR
1741 ... CXR
2224 ... SR
2232 ... SR
2237 ... CXR
2342 ... CR
2642 ... CR
2642 ... CXR
2657 ... CR
2657 ... CXR
2668 ... CR
3242 ... CR

1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
1645 ... BHS
1660 ... BHT
2036 ... B
2057 ... B
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B
3216 ... BXT H
3242 ... BX4
3268 ... BX4
4221 ... BXT H

LM 1247 ... 11
LM 1483 ... 11
LM 2070 ... 11

Câbles / Accessoires

Pour les produits de la gamme de 
contrôleurs MC 3603, une vastepa-
noplie d’accessoires est disponible.

On y trouve également des 
câbles de raccordement pour 
l’alimentation du contrôleur et 
du moteur, des capteurs et des 
interfaces, de même que des 
lots de fiches pour le moteur et 
l’alimentation.

Veuillez trouver notre large 
gamme d‘accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Contrôleurs de mouvement
V3.0, 4-quadrants PWM
avec interface RS232, CANopen ou EtherCAT

MC 5004 P
Valeurs à 22°C MC 5004 P
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 12 ... 50 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 50 V DC
Fréquence de commutation PWM fPWM 100 kHz
Rendement de l‘électronique η 95 %
Courant de sortie en régime permanent max. Icont 4 A
Courant de pointe à la sortie max. 1) Imax 12 A
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel RS / CO: 0,06   ET: 0,07 A
Température d‘utilisation -40 ... +85 °C
Masse RS / CO: 22   ET: 47 g

Interface MC 5004 P RS/CO MC 5004 P ET
Configuration à partir de Motion Manager 6.0 RS232 / USB RS232 / USB
Bus de terrain RS232 / CANopen EtherCAT

Caractéristiques de base

 ■ Fonctionnement de moteurs sans balais, C.C. et linéaires.

 ■ Codeurs pris en charge : codeurs absolus (AES ou SSI),codeurs 
incrémentaux (optiques ou magnétiques), capteurs àeffet Hall 
(numériques ou analogiques), tachymètres.

 ■ Résolution de positionnement en cas d‘utilisation de capteurs 
analogiques à effet Hall comme codeur de position : 4096 
incréments par tour

 ■ 8 entrées numériques, 3 sorties numériques, 2 entrées analo-
giques, configurables avec flexibilité.

 ■ Spécification de consigne via bus de terrain, signal en quadra-
ture, impulsion et sens ou entrées analogiques

 ■ Mode autonome en option au moyen des programmes utilisa-
teurs dans toutes les versions d‘interfaces

Gamme des fonctions

Modes de fonctionnement PP, PV, PT, CSP, CSV, CST et Homing selon IEC 61800-7-201 et IEC 61800-7-301 ainsi que 
régulation de la position, de la vitesse de rotation et du moment par valeur nominale 
analogique ou dispositif de réglage de la tension

Plage de vitesses de rotation pour moteurs sans balais 
avec nombre de paires de pôles 1

0 min-1 … 30 000 min-1 avec commutation sinusoïdale   
(en option jusqu‘à 60 000 min-1 avec commutation en bloc)

Programmes utilisateurs 8 programmes utilisateurs (BASIC) max., dont un en fonction autostart

Fonctions supplémentaires Entrée de palpeur, raccordement d‘un deuxième codeur, commande d‘un frein d‘arrêt

Affichages LED pour l‘affichage de l‘état de fonctionnement. 
Trace pour enregistreur (fonction Scope) ou collecteur

Types de moteur Moteurs C.C., sans balais et linéaires

1) Mode S2 pendant max. 1s

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

MC 5004 P RS/CO MC 5004 P ET

±0,3

±0,5

(3x) ø3,2

70

max.6,5max.5,5

76

±0,337

±0,56,1

±0,540 ±0,541,1

X1

X2
   0,64

max.21max.5,5

±0,543,4

IN OUT

Echelle réduite

pas de 2,54

Options et informations de connexion

FC

5621

Informations pour la commande exemple: MC 5004 P ET FC

Options 

 

  

 

No. Fonction

Raccordement
Description

X1 Interface de paramétrage  USB 

X2 Interface contrôleur  Entrée/sortie analogiques et numériques, 
  alimentation moteur et électronique, bus de terrain, 
  phases du moteur, capteurs.

IN  Bus de terrain EtherCAT IN
OUT  Bus de terrain EtherCAT OUT

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
                     de l'appareil MC 5004.

Connecteur DIN, pour utilisation en combinaison 
avec câbles plats (voir chapitre “accessoires”)

Montage de l’electronique en horizontal  Connecteur multipin

EtherCAT IN/OUT

DescriptionExécution

Combinaison de produits

Moteurs C.C. Moteurs C.C. sans balais Servomoteurs C.C. linéaires

1319 ... SR 3257 ... CR
1331 ... SR 3272 ... CR
1336 ... CXR
1516 ... SR
1524 ... SR
1717 ... SR
1724 ... SR
1727 ... CXR
1741 ... CXR
2224 ... SR
2232 ... SR
2237 ... CXR
2342 ... CR
2642 ... CR
2642 ... CXR
2657 ... CR
2657 ... CXR
2668 ... CR
3242 ... CR

1218 ... B
1226 ... B
1628 ... B
1645 ... BHS
1660 ... BHT
2036 ... B
2057 ... B
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B
3216 ... BXT H
3242 ... BX4
3268 ... BX4
4221 ... BXT H

LM 0830 ... 01
LM 1247 ... 11
LM 1483 ... 11
LM 2070 ... 11

Câbles / Accessoires

Pour les produits de la gamme de 
contrôleurs MC 5004, une vastepa-
noplie d’accessoires est disponible.

Elle comporte une carte-mère à 
l’aide de laquelle jusqu’à quatre 
contrôleurs peuvent fonctionner 
comme esclaves en fonctionne-
ment multiaxes.
On y trouve également des 
câbles de raccordement pour 
l’alimentation du contrôleur et 
du moteur, des capteurs et des 
interfaces, de même que des 
lots de fiches pour le moteur et 
l’alimentation.
Veuillez trouver notre large 
gamme d‘accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Contrôleurs de mouvement
V3.0, 4-quadrants PWM
avec interface RS232, CANopen ou EtherCAT

MC 5005 S
Valeurs à 22°C MC 5005 S
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 12 ... 50 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 50 V DC
Fréquence de commutation PWM fPWM 100 kHz
Rendement de l‘électronique η 97 %
Courant de sortie en régime permanent max. Icont 5 A
Courant de pointe à la sortie max. 1) Imax 15 A
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel RS / CO: 0,06   ET: 0,07 A
Température d‘utilisation -40 ... +85 °C
Matériau du boîtier aluminium, revêtu par poudre
Masse RS / CO: 230   ET: 270 g

Interface MC 5005 S RS MC 5005 S CO MC 5005 S ET
Configuration à partir de Motion Manager 6.0 RS232 / USB CANopen / USB RS232 / USB
Bus de terrain RS232 CANopen EtherCAT

Caractéristiques de base

 ■ Fonctionnement de moteurs sans balais, C.C. et linéaires.

 ■ Codeurs pris en charge : codeurs absolus (AES ou SSI),codeurs 
incrémentaux (optiques ou magnétiques), capteurs àeffet Hall 
(numériques ou analogiques), tachymètres.

 ■ Résolution de positionnement en cas d‘utilisation de capteurs 
analogiques à effet Hall comme codeur de position : 4096 
incréments par tour

 ■ 3 entrées numériques, 2 sorties numériques, 2 entrées analo-
giques, configurables avec flexibilité.

 ■ Spécification de consigne via bus de terrain, signal en quadra-
ture, impulsion et sens ou entrées analogiques

 ■ Mode autonome en option au moyen des programmes utilisa-
teurs dans toutes les versions d‘interfaces

Gamme des fonctions

Modes de fonctionnement PP, PV, PT, CSP, CSV, CST et Homing selon IEC 61800-7-201 et IEC 61800-7-301 ainsi que 
régulation de la position, de la vitesse de rotation et du moment par valeur nominale 
analogique ou dispositif de réglage de la tension

Plage de vitesses de rotation pour moteurs sans balais 
avec nombre de paires de pôles 1

0 min-1 … 30 000 min-1 avec commutation sinusoïdale   
(en option jusqu‘à 60 000 min-1 avec commutation en bloc)

Programmes utilisateurs 8 programmes utilisateurs (BASIC) max., dont un en fonction autostart

Fonctions supplémentaires Entrée de palpeur, raccordement d‘un deuxième codeur, commande d‘un frein d‘arrêt

Affichages LED pour l‘affichage de l‘état de fonctionnement. 
Trace pour enregistreur (fonction Scope) ou collecteur

Types de moteur Moteurs C.C., sans balais et linéaires

1) Mode S2 pendant max. 60s

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Dessin technique

MC 5005 S MC 5005 S RS/CO

M1

MC 5005 S ET

±0,5

±0,5

±0,5

(4x) ø3,5

105
98

±0,153,2

115 ±0,33

18

M2 M3

X1 X2 X3 X4 X5

75

±144
±126

OUT IN

Echelle réduite

Options et informations de connexion

6419

Informations pour la commande exemple: MC 5005 S RS

No. Fonction

Raccordement
Description

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
                     de l'appareil MC 5005.

X1 Interface de paramétrage USB 
X2 Bus de terrain  RS: RS232
   CO: CANOpen
X3 Entrée/sortie DigIn1, DigIn2, DigIn3 Niveau TTL ou PLC 
  DigOut1, DigOut2 max. 0,7A courant cont. 
  AnIn1, AnIn2 ± 10V par rapport à AGND
  Uout / GND        5V  
X4 Tension d‘alimentation pour l‘électronique
X5 Tension d‘alimentation pour le moteur

M1 Phases du moteur A, B, C

M2 Capteurs de Hall A, B, C  digital ou analogique
  Uout / GND        5V 

M3 Codeur A, A, B, B, I, I   max. 5MHz
  EN, EN, CLOCK, CLOCK, DATA, DATA  AES ou SSI
  Uout / GND        5V 
IN  Bus de terrain  EtherCAT IN
OUT  Bus de terrain  EtherCAT OUT

Options DescriptionExécution
Entree/sortie 

Combinaison codeur Résistance de terminaison intégrée pour la
combinaison avec le codeur absolu AES-4096 L
ou AEMT-12/16 L 

Combinaison de produits

Moteurs C.C. Moteurs C.C. sans balais Servomoteurs C.C. linéaires

2237 ... CXR
2342 ... CR
2642 ... CR
2642 ... CXR
2657 ... CR
2657 ... CXR
2668 ... CR
3242 ... CR
3257 ... CR
3272 ... CR

1645 ... BHS
1660 ... BHT
2036 ... B
2057 ... B
2214 ... BXT H
2232 ... BX4
2250 ... BX4
2444 ... B
3056 ... B
3216 ... BXT H
3242 ... BX4
3268 ... BX4
3564 ... B
4221 ... BXT H

LM 1247 ... 11
LM 1483 ... 11
LM 2070 ... 11

Câbles / Accessoires

Pour les produits de la gamme de 
contrôleurs MC 5005 et MC 5010, 
une vaste panoplie d’accessoires 
est disponible.

On y trouve des câbles de rac-
cordement pour l’alimentation 
du contrôleur et du moteur, des 
capteurs et des interfaces, des 
lots de fiches pour le moteur et 
l’alimentation, ainsi que des pièces 
mécaniques pour le montage sur 
profilé chapeau en option.

Veuillez trouver notre large 
gamme d‘accessoires au chapitre « 
Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

www.faulhaber.com
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Contrôleurs de mouvement
V3.0, 4-quadrants PWM
avec interface RS232, CANopen ou EtherCAT

MC 5010 S
Valeurs à 22°C MC 5010 S
Tension d‘alimentation pour l‘électronique UP 12 ... 50 V DC
Tension d‘alimentation pour le moteur Umot 0 ... 50 V DC
Fréquence de commutation PWM fPWM 100 kHz
Rendement de l‘électronique η 97 %
Courant de sortie en régime permanent max. Icont 10 A
Courant de pointe à la sortie max. 1) Imax 30 A
Courant de repos pour le système (@ UP =24V) lel RS / CO: 0,06   ET: 0,07 A
Température d‘utilisation -40 ... +85 °C
Matériau du boîtier aluminium, revêtu par poudre
Masse RS / CO: 230   ET: 270 g

Interface MC 5010 S RS MC 5010 S CO MC 5010 S ET
Configuration à partir de Motion Manager 6.0 RS232 / USB CANopen / USB RS232 / USB
Bus de terrain RS232 CANopen EtherCAT

Caractéristiques de base

 ■ Fonctionnement de moteurs sans balais, C.C. et linéaires.

 ■ Codeurs pris en charge : codeurs absolus (AES ou SSI),codeurs 
incrémentaux (optiques ou magnétiques), capteurs àeffet Hall 
(numériques ou analogiques), tachymètres.

 ■ Résolution de positionnement en cas d‘utilisation de capteurs 
analogiques à effet Hall comme codeur de position : 4096 
incréments par tour

 ■ 3 entrées numériques, 2 sorties numériques, 2 entrées analo-
giques, configurables avec flexibilité.

 ■ Spécification de consigne via bus de terrain, signal en quadra-
ture, impulsion et sens ou entrées analogiques

 ■ Mode autonome en option au moyen des programmes utilisa-
teurs dans toutes les versions d‘interfaces

Gamme des fonctions

Modes de fonctionnement PP, PV, PT, CSP, CSV, CST et Homing selon IEC 61800-7-201 et IEC 61800-7-301 ainsi que 
régulation de la position, de la vitesse de rotation et du moment par valeur nominale 
analogique ou dispositif de réglage de la tension

Plage de vitesses de rotation pour moteurs sans balais 
avec nombre de paires de pôles 1

0 min-1 … 30 000 min-1 avec commutation sinusoïdale

Programmes utilisateurs 8 programmes utilisateurs (BASIC) max., dont un en fonction autostart

Fonctions supplémentaires Entrée de palpeur, raccordement d‘un deuxième codeur, commande d‘un frein d‘arrêt

Affichages LED pour l‘affichage de l‘état de fonctionnement. 
Trace pour enregistreur (fonction Scope) ou collecteur

Types de moteur Moteurs C.C., sans balais et linéaires

1) Mode S2 pendant max. 3s

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Dessin technique

MC 5010 S MC 5010 S RS/CO

M1

MC 5010 S ET

±0,5

±0,5

±0,5

(4x) ø3,5

105
98

±0,153,2

115 ±0,33

18

M2 M3

X1 X2 X3 X4 X5

75

±144
±126

OUT IN

Echelle réduite

Options et informations de connexion

6419

Informations pour la commande exemple: MC 5010 S RS

No. Fonction

Raccordement
Description

Remarque: pour les détails de l'affectation des raccordements, consulter le manuel 
                     de l'appareil MC 5010.

X1 Interface de paramétrage USB 
X2 Bus de terrain  RS: RS232
   CO: CANOpen
X3 Entrée/sortie DigIn1, DigIn2, DigIn3 Niveau TTL ou PLC 
  DigOut1, DigOut2 max. 0,7A courant cont. 
  AnIn1, AnIn2 ± 10V par rapport à AGND
  Uout / GND        5V  
X4 Tension d‘alimentation pour l‘électronique
X5 Tension d‘alimentation pour le moteur

M1 Phases du moteur A, B, C

M2 Capteurs de Hall A, B, C  digital ou analogique
  Uout / GND        5V 

M3 Codeur A, A, B, B, I, I   max. 5MHz
  EN, EN, CLOCK, CLOCK, DATA, DATA  AES ou SSI
  Uout / GND        5V 
IN  Bus de terrain  EtherCAT IN
OUT  Bus de terrain  EtherCAT OUT

Options DescriptionExécution
Entree/sortie 

Combinaison codeur Résistance de terminaison intégrée pour la 
combinaison avec le codeur absolu AES-4096 L
ou AEMT-12/16 L

Combinaison de produits

Moteurs C.C. Moteurs C.C. sans balais

3242 ... CR
3257 ... CR
3272 ... CR
3863 ... CR
3890 ... CR

2264 ... BP4
3242 ... BX4
3268 ... BX4
3274 ... BP4
3564 ... B
4490 ... B
4490 ... BS

Câbles / Accessoires

Pour les produits de la gamme de 
contrôleurs MC 5005 et MC 5010, 
une vaste panoplie d’accessoires 
est disponible.

On y trouve des câbles de rac-
cordement pour l’alimentation 
du contrôleur et du moteur, des 
capteurs et des interfaces, des 
lots de fiches pour le moteur 
et l’alimentation, ainsi que 
des pièces mécaniques pour le 
montage sur profilé chapeau en 
option.

Veuillez trouver notre large 
gamme d‘accessoires au chapitre 
« Accessoires ».

Pour des données techniques complémentaires ainsi que des indications  
concernant la garantie et la durée de vie, voir „Informations Techniques“.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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9 ... 36 V DC
16 000 kHz
0 ... 1,1 A
1,6 A
5 mA

30 µs

3 
1

6
1

– 30 ... + 70 °C
22 g

Edition 2022 Jun. 10

MCST 3601
MCST 3601 

UB

fclk
Icont
Imax

N

Série

Contrôleur monoaxial à micro-pas,
avec interface USB et entrées programmables

Combinaison avec:
Moteurs pas à pas

Contrôleur de mouvement

Informations générales

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.
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Tension d‘alimentation
Fréquence d’horloge
Courant de sortie en régime permanent max. 1)

Courant de pointe à la sortie max.
Résolution en courant max.
Micro-pas
Periode d’échantillonnage (en mode pas entier)

Entrées:
– digital, 24 VDC
– analogique, 10 VDC

Sorties:
– collecteur ouvert, 24 VDC
– +5 VDC, 100 mA

Gamme de température de fonctionnement
Masse

Informations pour connexions 
Connexions  1-6 : entrées
REF_L / DIR_IN entrée pour référence gauche programmable jusqu’à +5V ou entrée de direction en mode de fonctionnement S/D4) 
REF_R / EN_IN entrée pour référence droite programmable jusqu’à +5V ou entrée d’activation en mode de fonctionnement S/D4)  
HOME / STEP_IN entrée principale pour référence  programmable jusqu’à +5V ou entrée de pas en mode de fonctionnement S/D4)  
ENC_A / IN1 codeur incrémental entrée de canal A ou entrée numérique 1
ENC_B / IN2 codeur incrémental entrée de canal B ou entrée numérique 2
ENC_I / IN3 codeur incrémental entrée de canal I d’index/nul ou entrée numérique 3 

Connexion 7 : +5V sortie
Plage de courant 0 ... 100 mA

Connexion 8, 132), 24 : GND
Masse

Connexions 9-12 : moteur A+, A-, B+, B-
Tension de sortie = UB VDC
Plage de courant bobine 0 ... 1,1 A

0 ... 1,6 (valeur de crête, dépend de la programmation et des paramètres de cavalier)   A

Connexion 143) : UB

Plage de tension d’alimentation 9 ... 36 VDC

Connexion 15-16 :   réservées
Vitesse de transfert max.  1 Mbits/s
Nombre de nœuds max. 110
Valeur des résistances de terminaison (2x) 120 Ohm

Connexions 17-22 : sorties numériques
Plage de tension, sorties à collecteur ouvert  = UB VDC
Plage de courant, sorties à collecteur ouvert  0 ... 100 mA

Connexions 23 : entrée analogique
Plage de tension 0 ... 10 VDC

3) le croisement des connexions 13 et 14 risque de causer des dommages irréversibles au contrôleur.
4) S/D = mode entrainement direct (Step and Direction)

jusquà 256 2) 

1) à une température ambiante de 22°C
2)  µstep/full step

www.faulhaber.com
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Informations pour connexions

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour les indications concernant durée de vie ainsi que les données 
techniques complémentaires voir „Informations techniques”.
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Accessoires

Le MCST3601 est fourni avec un câble USB et quatre supports. 

Le MCST3601 est un contrôleur de moteur pas-à-pas 
principalement destiné à l‘utilisation comme platine d‘évaluation.

Il permet d‘entraîner toute la gamme des moteurs pas-à-pas grâce 
à une plage de courant sélectionnée.

Cette plage doit être sélectionnée manuellement à l‘aide de 
cavaliers et programmée avec le logiciel TMCL-IDE.

La communication USB la rend entièrement programmable et les 
nombreuses entrées et sorties permettent une interaction externe.

La programmation peut gérer le pas entier ou jusqu‘à 256 
micro-pas.

De plus, le MCST3601 comprend des bornes à vis pour une 
configuration rapide ainsi qu‘un connecteur Molex compatible 
avec les solutions de câbles standards proposées sur les moteurs 
pas-à-pas.

Lors du contrôle de plusieurs axes, un driver par axe est requis 
mais il est possible de coordonner les différents axes en utilisant le 
MCST3601 comme „Maître“ et jusqu‘à deux autres drivers comme 
„Esclave“. Les deux esclaves sont alors adressés comme des drivers 
pulse et direction. Les MCST3601 peuvent eux-mêmes servir de 
simple driver pulse et direction.

Enfin, le MCST3601 est en mesure de lire et de traiter un signal 
d‘entrée externe pouvant provenir d‘un capteur ou d‘un codeur. 
Ceci s‘avère particulièrement utile lorsqu‘une fonction de 
recherche d‘origine (homing) doit être appliquée avant de lancer 
le mouvement, c‘est-à-dire lorsque le moteur recherche une 
position de référence avant de démarrer.

Veuillez noter que cette fonction n‘agit pas comme un régulateur 
en boucle fermée.

Dessin technique et informations de branchement MCST 3601 

MCST 3601

68

47,5

24

13

12

1

13

X3

X4

X1 X23,5

Alimentation
Nr.  FonctionNr.  Fonction

Branchement moteurEchelle réduite

Connecteur moteur X1 X2 USB 2.0 (12Mbit/s)

X3, X4 cavaliers pour sélection 
de la plage de courant

13     GND
14     UB

15     réservée
16     réservée
17     OUT0
18     OUT1
19     OUT2
20     OUT3
21     OUT4
22     OUT5
23     IN0
24     GND

 1     REF_L / DIR_IN
 2     REF_R / EN_IN
 3     HOME / STEP_IN
 4     ENC_A / IN1
 5     ENC_B / IN2
 6     ENC_I / IN3
 7     +5VOUT / 100mA
 8     GND
 9     Moteur A+
10    Moteur A-
11    Moteur B+
12    Moteur B

 X1 Boîtier connecteur: 
Molex 51021-0400 
Contacts: Molex 50079-8000 
Fil: AWG 26-28

Toute prise mini-USB standard,
 compatible Molex 500075-1517

Particularités

www.faulhaber.com
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 Accessories

Adapter

   

6501.0009x  Adaptateur de programmation SC/SCS, USB

6501.00088  Adaptateur de programmation SC/SCS, USB/RS232

6501.00065  Adaptateur de programmation MCS, RS232/CAN

6501.00113  Adaptateur de programmation MCS, RS232/CAN

6501.00121  Adaptateur de programmation MC, RS232/CAN

6501.00135  Adaptateur de programmation CSD MCS, Mini USB

6501.00136  Adaptateur de programmation  MC, Mini USB

6501.00159  Adaptateur de programmation CS MCS, Mini USB

6501.00283  Adaptateur de programmation  MCS, RS232/CAN

6501.00284  Adaptateur de programmation MCS, USB

6501.00368  Adaptateur de batterie pour codeur AEMT-12/16 L

6501.00063  Adaptateur de codeur MC » IE2/IEH2

6501.00064  Adaptateur de codeur MC » IE3L/IER3L/IERS3L/HEDL

6501.00084  Adaptateur de codeur MC » IE2/IEH2

6501.00143  Adaptateur de codeur MC » IE2/IEH2

6501.00144  Adaptateur de codeur MC » PA2

6501.00145  Adaptateur de codeur MC » HXM3

6501.00193  Adaptateur de codeur MC » IE3/IEH3/IER3/IERS3

6501.00194  Adaptateur de codeur MC » IE3/IEH3/IER3/IERS3

6501.00385  Adaptateur de codeur SC » IEP3

6501.00083  Adaptateur de moteur  SC » 0620...B

6501.00116  Adaptateur de moteur SC » 0824...B/1028...B IEM3

6501.00163  Adaptateur de moteur  SC » 0824...B/1028...B IEM3

6501.00324  Adaptateur de moteur  SC » 1660...BHx

6501.00085  Adaptateur de moteur  MC » BX4 (Hall Sensors/AES)

6501.00086  Adaptateur de moteur  MC/SC » BX4 (Hall Sensors/AES)

6501.00117  Adaptateur de moteur  MC » LM0830-01

6501.00171  Adaptateur de moteur  MC » LM1247 / LM1483

6501.00182  Adaptateur de moteur  MC » LM1247/ LM1483 / LM2070 

6501.00321  Adaptateur de moteur MC » 0620 ... B

6501.00112  Adaptateur de connexion S SCS » USB

6501.00128  Adaptateur de connexion S PC-MC » USB-CAN

6501.00170  Adaptateur de connexion SPC-MC » USB-RS232

6501.00323  Kit d’adaptateurs  MC50xx » Encoder

Câbles et autres accessoires 

EFC 5008    Filtres électroniques

EFM 5001/5003/5008  Filtres électroniques

EFS 5004/3004   Filtres électroniques

MBZ    Freins magnétiques

PMB32    Freins magnétiques

BC5004    Hacheur de freinage 
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Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Accessoires

et 6501.00097

Information générale

Dessin technique et connexions

Article Nr.: 6501.0009x

Platine de programmation SC/SCS pour contrôleur de vitesse 
et système de contrôle du mouvement, Interface USB

Tension d‘alimentation pour l‘électronique
Tension d‘alimentation pour le moteur
Courant total de repos pour l‘électronique

Gamme de températures:
– températures de fonctionnement

Dimensions et poids:
– dimensions (L x W x H)
– mass

Contrôleur  
de mouvement

Interface USB

Pour l'application 
du client

Alimentation

Moteur FAULHABER

Carte standard de programmation pour la configuration et les 
modes de fonctionnement du contrôleur de vitesse SC 1801 S / F, 
SC 2804 S et SC 5008 S.

Téléchargement de paramètres automatiques grâce au logiciel 
FAULHABER Motion Manager (version 4.2) via une interface USB.

Possibilité de test de fonctionnement immédiat après le transfert 
des données suivant l’application client.

La carte de programmation doit être pilotée via une interface USB.

Installation du driver

Le driver est inclus dans le pack d’installation du FAULHABER  
Motion Manager (version 4.2), qui peut être téléchargé à partir  
du site internet FAULHABER www.faulhaber.com/MotionManager.

Pour des informations d’installation du driver plus détaillées, veuillez 
vous référer au manuel d’instruction de la carte de programmation  
USB pour SC.

Exemple de raccordement

V
V
mA

°C

mm
g

Uelo

Umot

Iel

5 ... 30
0 ... 30
20

0 … + 65

55 x 48 x 18
35

 6501.00096 

            M
otionManager

6501.00096 6501.00097

1

8

X1 X2
X2

4047

16

9

16

11

47

Interface USB

Connexions

 Pin  Connexions X1

Pin Connexions X2

 
  1 Up

 2  Umot
 3  GND 
 4  Unsoll
 5  DIR
 6  FG
 7  IO2
 8  IO1

  
 9  IO1
10  IO2
11  FG
12  DIR
13  Unsoll
14  GND
15  Umot
16  Up

www.faulhaber.com
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Accessoires

Dessin technique et connexions

Article Nr.: 6501.00088

 
Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Platine de programmation SC/SCS pour contrôleur de vitesse 
et système de contrôle du mouvement, interface USB/RS232

V
V
A

°C

mm
g

Uelo

Umot

Iel

3,5 ... 30
0 ... 30
0,1

0 … + 65

80 x 65 x 31
45

    6501.00088

  

Edition 2020 Feb.18

6501.00088

9 5

6 1

X5

X1 JP3

LED1

LED2

JP1

X9

S1 S2 P1 S3

X10

JP9

X2

X3

X6

JP10

0V

ON

OFF

Ext.

Unsoll Int.

RIGHT

LEFT

UP10VUnsoll

PROG

MOT

Mode DIR

2,54

UP = Umot Imot

UP

Umot

Unsoll

DIR

FG

OK

Power
on

GND

Motoranschlüsse

UP = Uelo

U
SB

R
S2

32

1

1 1
1

12

2
3

M
09

G
N

D
U

el
o

U
m

o
t

ConnexionsEchelle réduite PROG mode 

MOT mode

 Réglage 
 S1 PROG
 S2 RIGHT
 S3 OFF
 P1 0V
 JP1 Fermé

 JP10 Fermé

 Réglage 
 S1 MOT
 S2 RIGHT ou LEFT
 S3 OFF - ON
 P1 0V ... 10V
 JP1 opt. mesure du courant
 JP10 selection de la source Unsoll

 Nr. Fonction
 LED 1 prêt à fonctionner

 LED 2 statut du contrôleur extérieur

Terminaux
 X1 alimentation
 X2, X3, X6, X10 connecteur pour  
  moteur ou contrôleur SC

 X5 RS232 connecteur
 X9 USB connecteur, type B
Jumpers
 JP1 mesure du courant du moteur

 JP3 séparation des UP de Umot 
 JP9 Unsoll signal extérieur

 JP10 Unsoll selection source pour P1
Switches
 S1 réglage du mode opératoire

 S2 direction de rotation

 S3 alimentation on / off
Potentiomètre
 P1 Unsoll réglage

Description des connecteurs / switchs
X1 Terminaux pour l’alimentation électrique
 Pin 1: GND Masse des alimentations électriques
 Pin 2: Uelo Alimentation de l’électronique
 Pin 3: Umot Alimentation de la bobine du moteur

X2, X3, X6, X10 Terminaux pour le moteur / contrôle moteur
 Pin 1: UP Alimentation pour l’électronique du moteur
 Pin 2: Umot Alimentation pour la bobine du moteur
 Pin 3: GND Masse
 Pin 4: Unsoll Sortie pour la vitesse nominale 0…10V
 Pin 5: DIR Sortie pour le sens de rotation
 Pin 6: FG Entrée pour le signal de vitesse du contrôleur  
   du moteur
X5 X5  connecteur RS232, peut être utilisé à la place du X9 en  
 PROG mode pour la programmation

X9 X9  connecteur USB, peut être utilisé à la place du X5 en PROG  
 mode pour la programmation
JP1 JP1  Le jumper peut être retiré et connecté à un ampèremètre  
 pour la mesure du courant mesuré sur Umot.

JP3 JP3  Jumper pour séparer l’alimentation électrique de   
 l’électronique et du moteur
 1-2: UP = Umot » Alimentation jointe de l’électronique et de la  
  bobine du moteur par le terminal Umot
 2-3: UP = Uelo » Alimentation électrique de l’électronique par 
  le terminal séparé Uelo (alimentation électrique séparée 
   pour l’électronique et la bobine du moteur).   
  L'alimentation électrique pour l'adaptateur aussi via le  
  terminal choisi pour UP

JP9 Connecteur pour le signal extérieur pour Unsoll, par exemple le  

 signal PWM pour réglage de vitesse. Note: JP10 doit être retiré. 

JP10 JP10 Jumper de selection de la source pour Unsoll.  
 Fermé: Unsoll réglable par P1.

S1 S1 Switch pour le réglage du mode opératoire
 PROG mode = mise à jour du logiciel
 MOT mode = fonctionnement moteur

S2 Switch pour le réglage de la direction de rotation du moteur

S3 Switch pour commuter l’alimentation électrique UP pour  
 l’électronique on / off

P1 P1 est utilise pour régler Unsoll de 0…10V. JP10 doit être fermé.  
 L’alimentation électrique UP doit être au minimum de 10,5V.

LED 1 indique que l’adaptateur est prêt à fonctionner

LED 2 indique le statut du contrôleur extérieur. 
 ON = prêt à fonctionner, OFF = erreur

Démarrage
- Connecter la tension à X1. Utiliser alternativement la tension jointe  
 ou séparée pour l’électronique et le moteur.
 Note: Attention au positionnement de JP3.
 Faire attention aux valeurs minimales/maximales pour Umot et Uelo.
- S3 en position OFF; JP1 et JP10 fermés.
-  Connecter le moteur/contrôleur moteur à X2, X3, X6 ou X10.
- Pour PROG mode, connecter à l’ordinateur en X5 (null modem cable) 
 ou X9 (câble USB type B).
- LED 1 et LED 2 s’allument après la mise sous tension d’Umot ou Umot et Uelo.

Installation du driver:
Si l’adaptateur est piloté via le connecteur USB X9, un driver USB spécial 
doit être installé en utilisant Windows XP (autres détails sur demande).

Information générale

Tension d‘alimentation pour l‘électronique
Tension d‘alimentation pour le moteur
Courant total de repos pour l‘électronique

Gamme de températures:
– températures de fonctionnement

Dimensions et poids:
– dimensions (L x W x H)
– mass

www.faulhaber.com
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°C

mm
g

 − 10 … + 65

64 x 44,5 x 13,8
29,5

    6501.00065

Edition 2020 Feb.18

Gamme de températures:
 – températures de fonctionnement

Dimensions et poids:
 – dimensions (L x W x H)
 – masse

Note: La carte est conçue pour montage sur rack DIN 35mm. 
 Tous les commutateurs sont en position «OFF» (réglage usine). Ces interrupteurs doivent être commutés en fonction de l'application.

Description générale

Dessin technique et connexions

La platine d'adaptation est utilisée pour la connexion des Servomoteurs C.C. sans 
balais avec contrôleur de mouvement intégré et interface RS232 ou CAN.

Les différents modes de fonctionnement peuvent être sélectionnés en utilisant 
les 6 commutateurs DIP. Un servomoteur C.C. sans balais avec contrôleur de 
mouvement intégré peut être connecté à chaque platine d'adaptation.

Description des paramètres du commutateur DIP (S1) 

1: Fault ON résistance "pull-up" avec LED relié à la platine. 
 OFF Collecteur ouvert

2: Term ON Résistance de terminaison 120 Ω pour le dernier noeud  
  dans le réseau CAN connectée à la platine
 OFF Résistance de terminaison pas connectée

3: CAN 1) ON Opération avec interface CAN
 OFF Désactivé

4: RS232 1) ON Opération avec interface RS232
 OFF Désactivé

5: NETMODE ON Résistance "pull-down" (10 k Ω) pour connexion RS232. 
  Peut être relié dans le réseau RS232 à un seul noeud..
 OFF Désactivé

6: AGND ON AGND et GND interconnectés.
 OFF AGND et GND déconnecté (mise à la masse séparée).

Connexions
 Pin Connexions X2    Fils
 1 RS-232 TxD vert
 2 RS-232 RxD jaune
 3 AGND gris
 4 Défaut blanc
 5 An In brun
 6 +24V rose
 7 GND bleu
 8 3. In rouge

 Pin Connexions X3
 2 CAN_L
 3 GND
 7 CAN_H

 Pin Connexions X1
 1 3. In
 2 GND
 3 +24V
 4 An In
 5 Défaut
 6 AGND

LED s'allume pas d'erreur 
 sortie défaut mise à la masse GND

LED s'allume pas erreur 
 sortie défaut haut-impédance

 LED Status 

 Pin Connexions X3 
 2 RS-232 / RxD
 3 RS-232 / TxD
 5 GND

Opération RS232 1) Opération CAN 1)

1) La commutation de X3 dépend de la position des interrupteurs 3 et 4 du commutateur DIP (S1).

Article Nr.: 6501.00065

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Accessoires

6501.00065

56,5 ±0,5

64±0,5

44,5 ±0,5

3

4x ø 4,5

3,75
X2

X1

X3

6

9OFF

ON
S1

6 ... 1

1 8

1

LE
D

FA
U

LT

13,8±0,5

1

Echelle réduite

Connexions

 Nr. Function
 X1 connecteur alimentation; I/O
 X2 connecteur moteur
 X3 RS-232 / CAN
 
 
 Nr. Commutateur

 S1 DIP-switch (6 interrupteurs)
TS 35 Typ Wago 209-188
pour montage sur Top-hat rail.

Platine de programmation Cx pour systèmes de  
contrôle du mouvement V2.5, interface RS232/CAN

www.faulhaber.com



Arriéré

  

°C

mm
g

 − 10 … + 65

60 x 50 x 15
30

    6501.00113
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Gamme de températures:
 – températures de fonctionnement

Dimensions et poids:
 – dimensions (L x W x H)
 – mass

Note:  Tous les commutateurs sont en position «OFF» (réglage usine). Ces interrupteurs doivent être commutés en fonction de l'application.

Description générale

Dessin technique et connexions

La platine d'adaptation est utilisée pour la connexion des Servomoteurs C.C. sans 
balais avec contrôleur de mouvement intégré et interface RS232 ou CAN.

Les différents modes de fonctionnement peuvent être sélectionnés en utilisant les 
6 commutateurs DIP.

Un servomoteur C.C. sans balais avec contrôleur de mouvement intégré peut être 
connecté à chaque platine d'adaptation.

Description des paramètres du commutateur DIP (S1) 

1: Fault ON résistance "pull-up" avec LED relié à la platine. 
 OFF Collecteur ouvert

2: Term ON Résistance de terminaison 120 Ω pour le dernier noeud  
  dans le réseau CAN connectée à la platine
 OFF Résistance de terminaison pas connectée

3: CAN 1) ON Opération avec interface CAN
 OFF Désactivé

4: RS232 1) ON Opération avec interface RS232
 OFF Désactivé

5: NETMODE ON Résistance "pull-down" (2,2 k Ω) pour connexion RS232. 
  Peut être relié dans le réseau RS232 à un seul noeud..
 OFF Désactivé

6: AGND ON AGND et GND interconnectés.
 OFF AGND et GND déconnecté (mise à la masse séparée).

Connexions
 Pin Connexions X2 
 1 3. In
 2 +24V
 3 GND
 4 An In
 5 AGND
 6 Défaut
 7 RS-232 RxD / CAN-L
 8 RS-232 TxD / CAN-H
 9 n.c.
 10 n.c.

 Pin Connexions X3
 2 CAN_L
 3 GND
 7 CAN_H

 Pin Connexions X1
 1 3. In
 2 +24V
 3 GND
 4 An In
 5 AGND
 6 Défaut
 7 RS-232 RxD / CAN-L
 8 RS-232 TxD / CAN-H

LED s'allume  
pas d'erreur 
sortie défaut mise à la 
masse GND

LED s'allume pas  
erreur 
sortie défaut  
haut-impédance

 LED Status 

 Pin Connexions X3 
 2 RS-232 / RxD
 3 RS-232 / TxD
 5 GND

 Pin Connexions X4 
 1 +24V
 2 GND
 3 An In
 4 AGND
 5 Défaut
 6 3. In

Opération RS232 1) Opération CAN 1)

1) La commutation de X3 dépend de la position des interrupteurs 3 et 4  
   du commutateur DIP (S1).

Article Nr.: 6501.00113

Accessoires

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

6501.00113

50 ±0,5

60 ±0,5

X1 X2

X3

X43,75
4x ø 4,0

LED
FAULT

1 6

5 9
1 212

16 3 2

S1

1 6
OFF

ON

Echelle réduite

Connexions
 Nr.      Fonction
   X1, X2  connecteur moteur
 X3       RS232 / CAN 
  X4       connecteur  
        alimentation; I/O
 
 Nr.      Commutateur

 S1       DIP-switch 
        (6 interrupteurs)

Platine de programmation CxD pour systèmes de  
contrôle du mouvement V2.5, interface RS232/CAN

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com
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°C

mm
g

 − 10 … + 65

47,5 x 31,5 x 15
21

    6501.00121

 − 10 … + 65

47,5 x 31,5 x 15
21

    6501.00121
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Gamme de températures:
 – températures de fonctionnement

Dimensions et poids:
 – dimensions (L x W x H)
 – mass

Note:  Tous les commutateurs sont en position «OFF» (réglage usine). Ces interrupteurs doivent être commutés en fonction de l'application.

Description générale

Dessin technique et connexions

La platine d'adaptation est utilisée pour la connexion et le paramétrage du 
contrôleur de mouvement série MCxx 3002 S / F avec interface RS232 ou CAN.

Les différents modes de fonctionnement peuvent être sélectionnés en utilisant les 
6 commutateurs DIP. Un contrôleur de mouvement peut être connecté à chaque 
platine d'adaptation.

Description des paramètres du commutateur DIP (S1) 

1: Fault ON résistance "pull-up" avec LED relié à la platine. 
 OFF Collecteur ouvert

2: Term ON Résistance de terminaison 120 Ω pour le dernier noeud  
  dans le réseau CAN connectée à la platine
 OFF Résistance de terminaison pas connectée

3: CAN 1) ON Opération avec interface CAN
 OFF Désactivé

4: RS232 1) ON Opération avec interface RS232
 OFF Désactivé

5: NETMODE ON Résistance "pull-down" (2,2 k Ω) pour connexion RS232. 
  Peut être relié dans le réseau RS232 à un seul noeud.
 OFF Désactivé

6: AGND ON AGND et GND interconnectés.
 OFF AGND et GND déconnecté (mise à la masse séparée).

Connexions

Pin Connexions X4
1  RS232 TxD / CAN-H
2  RS232 RxD / CAN-L
3  AGND
4  Fault
5  AnIn
6  Ub 
7  GND
8  3. In

 Pin Connexions X1
 2 CAN_L
 3 GND
 7 CAN_H

 Pin Connexions X2 / X3
 1 3. In
 2 +24V
 3 GND
 4 An In
 5 AGND
 6 Défaut
 7 RS-232 RxD / CAN-L
 8 RS-232 TxD / CAN-H

 LED Status 

 Pin Connexions X1 
 2 RS-232 / RxD
 3 RS-232 / TxD
 5 GND

Opération RS232 1) Opération CAN 1)

1) La commutation de X1 dépend de la position des interrupteurs 3 et 4  
   du commutateur DIP (S1).

Article Nr.: 6501.00121

Accessoires

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

LED s'allume pas d'erreur 
 sortie défaut mise à la masse GND

LED s'allume pas erreur 
 sortie défaut haut-impédance

6501.00121

31,5 ±0,5

47,5±0,5

X4 X1

X2X3

LED
FAULT

1 6

5 9

1236

S1

1 6OFF

ON

1

8

Connexions
 Nr.      Fonction
   X1        RS232 / CAN
 X2 / X3  alimentation; I/O 
  X4       connecteur contrôleur 
        
 
 Nr.      Commutateur

 S1       DIP-switch 
        (6 interrupteurs)

Platine de programmation MC pour contrôleurs  
de mouvement V2.5 avec interface RS232/CAN
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Arriéré

  

°C

mm
g

 − 10 … + 65

60 x 50 x 15
30

    6501.00135

Edition 2020 Feb.18

Gamme de températures:
 – températures de fonctionnement

Dimensions et poids:
 – dimensions (L x W x H)
 – mass

Note:  Tous les commutateurs sont en position «OFF» (réglage usine). Ces interrupteurs doivent être commutés en fonction de l'application.

Description générale

Dessin technique et connexions

La platine d'adaptation est utilisée pour la connexion des Servomoteurs C.C. sans 
balais avec contrôleur de mouvement intégré et interface USB. 
 
La carte de programmation doit être pilotée via une interface USB.

Installation du driver

Le driver est inclus dans le pack d’installation du FAULHABER Motion Manager 
(version 5.2), qui peut être téléchargé à partir du site internet FAULHABER  
www.faulhaber.com/MotionManager.

Pour des informations d’installation du driver plus détaillées, veuillez vous référer 
au manuel d’instruction de la carte de programmation USB. 

Description des paramètres du commutateur DIP (S1) 

1: Fault ON résistance "pull-up" avec LED relié à la platine. 
 OFF Collecteur ouvert

2: N.C. 
3: N.C.

4: USB ON Opération avec interface USB
 OFF Désactivé

5: N.C.

6: AGND ON AGND et GND interconnectés.
 OFF AGND et GND déconnecté (mise à la masse séparée).

Connexions

 Pin Connexions X2 
 1 3. In
 2 +24V
 3 GND
 4 An In
 5 AGND
 6 Défaut
 7 RS-232 RxD
 8 RS-232 TxD
 9 n.c.
 10 n.c.

 Pin Connexions X1
 1 3. In
 2 +24V
 3 GND
 4 An In
 5 AGND
 6 Défaut
 7 RS-232 RxD
 8 RS-232 TxD

LED s'allume  
pas d'erreur 
sortie défaut mise à la 
masse GND

LED s'allume pas  
erreur 
sortie défaut  
haut-impédance

 LED Status 

   Connexions X3 
  USB

 Pin Connexions X4/X5 
 1 +24V
 2 GND
 3 An In
 4 AGND
 5 Défaut
 6 3. In

Article Nr.: 6501.00135

Accessoires

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

6501.00135

50 ±0,5

60 ±0,5

X1 X2

X3

X4X5
3,754x ø 4,0

LED
FAULT

1 2
12

1236

S1
1 6

OFF

ON

Echelle réduite

Connexions
 Nr.      Fonction
   X1, X2  connecteur moteur
 X3       USB  
  X4, X5       connecteur  
        alimentation; I/O
 
 Nr.      Commutateur

 S1       DIP-switch 
        (6 interrupteurs)

Platine de programmation CSD pour systèmes de  
contrôle du mouvement V2.5 avec interface Mini USB
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Arriéré

  

°C

mm
g

 − 10 … + 65

47,5 x 31,5 x 15
21

    6501.00136

 − 10 … + 65

47,5 x 31,5 x 15
21

    6501.00136

Edition 2020 Feb.18

Gamme de températures:
 – températures de fonctionnement

Dimensions et poids:
 – dimensions (L x W x H)
 – mass

Note:  Tous les commutateurs sont en position «OFF» (réglage usine). Ces interrupteurs doivent être commutés en fonction de l'application.

Description générale

Dessin technique et connexions

La platine d'adaptation est utilisée pour la connexion et le paramétrage du 
contrôleur de mouvement série MCxx 3002 S / F.

La carte de programmation doit être pilotée via une interface USB.
 
Installation du driver

Le driver est inclus dans le pack d’installation du FAULHABER Motion Manager 
(version 5.2), qui peut être téléchargé à partir du site internet FAULHABER  
www.faulhaber.com/MotionManager.

Pour des informations d’installation du driver plus détaillées, veuillez vous référer 
au manuel d’instruction de la carte de programmation USB.

Description des paramètres du commutateur DIP (S1) 

1: Fault ON résistance "pull-up" avec LED relié à la platine. 
 OFF Collecteur ouvert 
2: Term OFF Réservé - ne doit pas être activé 
3: CAN OFF Réservé - ne doit pas être activé 
4: USB ON Opération avec interface USB
 OFF Désactivé 
5: NETMODE OFF Réservé - ne doit pas être activé 
6: AGND ON AGND et GND interconnectés.
 OFF AGND et GND déconnecté (mise à la masse séparée).

Connexions

Pin Connexions X4
1  RS232 TxD 
2  RS232 RxD 
3  AGND
4  Fault
5  AnIn
6  Ub 
7  GND
8  3. In

 Pin Connexions X2 / X3
 1 +24V
 2 GND
 3 An In
 4 AGND
 5 Défaut
 6 3. In

 LED Status 

 Connexions X1 
 USB

Article Nr.: 6501.00136

Accessoires

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

LED s'allume pas d'erreur 
 sortie défaut mise à la masse GND

LED s'allume pas erreur 
 sortie défaut haut-impédance

6501.00136

31,5 ±0,5

47,5±0,5

X4

X2X3

LED
FAULT

2 16 3

S1

1 6OFF

ON

1

8

X1
Connexions

 Nr.      Fonction
   X1        USB
   X2 / X3 alimentation; I/O 
  X4       connecteur contrôleur 
        
 
 Nr.      Commutateur

 S1       DIP-switch 
        (6 interrupteurs)

Platine de programmation MC pour contrôleurs  
de mouvement V2.5 avec interface Mini USB
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6501.00159

°C

mm
g

Edition 2020 Feb.18

 − 10 … + 65

64 x 48 x 23,6
29,5

Gamme de températures:
 – températures de fonctionnement

Dimensions et poids:
 – dimensions (L x W x H)
 – mass

Note: La carte est conçue pour montage sur rack DIN 35mm. 
 Tous les commutateurs sont en position «OFF» (réglage usine). Ces interrupteurs doivent être commutés en fonction de l'application.

Description générale

Dessin technique et connexions

La platine d'adaptation est utilisée pour la connexion des Servomoteurs C.C. sans 
balais avec contrôleur de mouvement intégré. 

Un servomoteur C.C. sans balais avec contrôleur de mouvement intégré peut être 
connecté à chaque platine d'adaptation. La carte de programmation doit être 
pilotée via une interface USB.
 
Installation du driver

Le driver est inclus dans le pack d’installation du FAULHABER Motion Manager 
(version 5.2), qui peut être téléchargé à partir du site internet FAULHABER  
www.faulhaber.com/MotionManager.

Pour des informations d’installation du driver plus détaillées, veuillez vous référer 
au manuel d’instruction de la carte de programmation USB. 
 
Description des paramètres du commutateur DIP (S1) 

1: Fault ON résistance "pull-up" avec LED relié à la platine. 
 OFF Collecteur ouvert 
2: N.C. 
3: N.C. 
4: USB ON Opération avec interface USB
 OFF Désactivé 
5: N.C. 
6: AGND ON AGND et GND interconnectés.
 OFF AGND et GND déconnecté (mise à la masse séparée).

Connexions
 Pin Connexions X2    Fils
 1 RS-232 TxD vert
 2 RS-232 RxD jaune
 3 AGND gris
 4 Défaut blanc
 5 An In brun
 6 +24V rose
 7 GND bleu
 8 3. In rouge

 Pin Connexions X1
 1 3. In
 2 GND
 3 +24V
 4 An In
 5 Défaut
 6 AGND

LED s'allume pas d'erreur 
 sortie défaut mise à la masse GND

LED s'allume pas erreur 
 sortie défaut haut-impédance

 LED Status 

 Connexions X3 
 USB

Article Nr.: 6501.00159

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Accessoires

6501.00159

56,5 ±0,5

64±0,5

48 ±0,5

3

4x ø 4,5

3,75
X2

X1

X3

6

OFF

ON
S1

6 ... 1

1 8

1

LE
D

FA
U

LT

23,6±0,5
Echelle réduite

Connexions
 Nr. Function
 X1 connecteur alimentation; I/O
 X2 connecteur moteur
 X3 USB 
 
 
 Nr. Commutateur

 S1 DIP-switch (6 interrupteurs)
TS 35 Typ Wago 209-188
pour montage sur Top-hat rail.

Platine de programmation CS pour systèmes de  
contrôle du mouvement V2.5, interface Mini USB

www.faulhaber.com
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Edition 2020 Feb.18

Gamme de températures:
 – températures de fonctionnement

Dimensions et poids:
 – dimensions (L x W x H)
 – mass

Note:  Tous les commutateurs sont en position «ON» (réglage usine). Ces interrupteurs doivent être commutés en fonction de l'application.

Description générale

Dessin technique et connexions

La platine d'adaptation est utilisée pour la connexion et le paramétrage du 
système de contrôleur de mouvement série MCS avec interface RS232 ou CAN.

Les différents modes de fonctionnement peuvent être sélectionnés en utilisant les 
7 commutateurs DIP. Un système de contrôleur de mouvement peut être connecté 
à chaque platine d'adaptation.

Description des paramètres du commutateur DIP (S1) 

1: NETMODE ON Résistance "pull-down" (10 k Ω) pour connexion RS232. 
  Peut être relié dans le réseau RS232 à un seul noeud. 
 OFF Désactivé

2: TERM ON Résistance de terminaison 120 Ω pour le dernier noeud  
  dans le réseau CAN connectée à la platine 
 OFF Résistance de terminaison non connectée

3: RS232 1) ON Opération avec interface RS232 
 OFF Désactivé

4: CAN 1) ON Opération avec interface CAN 
 OFF Désactivé

5: AGND ON AGND et GND interconnectés. 
 OFF AGND et GND déconnecté (mise à la masse séparée).

6: DigOut2 ON résistance "pull-up" avec LED reliée à la platine. 
 OFF Collecteur ouvert

7: DigOut1 ON résistance "pull-up" avec LED reliée à la platine. 
 OFF Collecteur ouvert

Connexions

Opération RS232 1) Opération CAN 1)

1) La commutation de X1 dépend de la position des interrupteurs 3 et 4  
   du commutateur DIP (S1).
2) Pont X3 utilisé: tension d'alimentation commune pour le moteur et l'électronique.

Article Nr.: 6501.00283

Accessoires

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

6501.00283

52 ±0,3

80±0,3

27,5 ±0,3

X4

X8

X6 X3

S1

1

1

1

1

1

1

1

6

1
2 X5

X7

X1

Echelle réduite

Connexions

 

Nr.

      

Fonction

 
  

  
        
 
 Nr.      Commutateur

 S1       DIP-switch 
        (7 interrupteurs)

X1 RS232 / CAN
X3 Tension d’alimentation pont
X4 Alimentation électronique
X5 Alimentation  MCS
X6 Alimentation moteur 
X7 I/O MCS
X8 I/O application

Pin Connexions X4 
1  GND
2  Up

Pin Connexions X6 
1  GND
2  Umot

 Pin Connexions X1
 2 CAN_L
 3 GND
 7 CAN_H

 Pin  Connexions X8
1 GND
2 +5V
3 DigOut1
4 DigOut2
5 DigIn1
6 DigIn2
7 DigIn3
8 AnIn1
9 AGND
10 AnIn2

 Pin Connexions X1 
 2 RS-232 / RxD
 3 RS-232 / TxD
 5 GND

 Pin Connexions X5 
 1 GND
 2 Up

 3 Umot

 4 EGND

Pin Connexions X7 
1 GND
2 RxD / CAN_L
3 TxD / CAN_H
4 +5V
5 DigOut1
6 DigOut2
7 DigIn1
8 DigIn2
9 DigIn3
10 AnIn1
11 AGND
12 AnIn2

 Pin Connexions X3 2)

 1 Umot 

 2 Up

Platine de programmation MCS pour systèmes de  
contrôle du mouvement V3.0 avec interface RS232/CAN

 − 10 … + 65

80 x 52 x 27,5
56

    6501.00283

°C

mm
g
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Description générale

Dessin technique et connexions

Article Nr.: 6501.00284

Accessoires

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires..

6501.00284

52 ±0,3

80±0,3

X4

X8

X6 X3

S1

1

1

1

1

1

1

1

6

1
2 X5

X7

X1

27,5 ±0,3

Echelle réduite

      
 
  

 
        
 
 Nr.      Commutateur

 S1       DIP-switch 
        (7 interrupteurs)

Connexions
Nr. Fonction
X1 USB
X3 Tension d’alimentation pont
X4 Alimentation électronique
X5 Alimentation  MCS
X6 Alimentation moteur 
X7 I/O MCS
X8 I/O application

Gamme de températures:
 – températures de fonctionnement

Dimensions et poids:
 – dimensions (L x W x H)
 – mass

Note:  Tous les commutateurs sont en position «ON» (réglage usine). Ces interrupteurs doivent être commutés en fonction de l'application.

 − 10 … + 65

80 x 52 x 27,5
56

°C

mm
g

Connexions

1) Pont X3 utilisé: tension d'alimentation commune pour le moteur et l'électronique.

Pin Connexions X4 
1  GND
2  Up

Pin Connexions X6 
1  GND
2  Umot

 Pin  Connexions X8
1 GND
2 +5V
3 DigOut1
4 DigOut2
5 DigIn1
6 DigIn2
7 DigIn3
8 AnIn1
9 AGND
10 AnIn2

    Connexions X1 
   USB

 Pin Connexions X5 
 1 GND
 2 Up

 3 Umot

 4 EGND

Pin Connexions X7 
1 GND
2 RxD
3 TxD
4 +5V
5 DigOut1
6 DigOut2
7 DigIn1
8 DigIn2
9 DigIn3
10 AnIn1
11 AGND
12 AnIn2

 Pin Connexions X3 1)

 1 Umot

 2 Up

La platine d'adaptation est utilisée pour la connexion et le paramétrage du 
système de contrôleur de mouvement série MCS.

La carte de programmation doit être pilotée via une interface USB.
 
Installation du driver

Le driver est inclus dans le pack d’installation du FAULHABER Motion Manager 
(version 6), qui peut être téléchargé à partir du site internet FAULHABER  
www.faulhaber.com/MotionManager.

Pour des informations d’installation du driver plus détaillées, veuillez vous référer 
au manuel d’instruction de la carte de programmation USB.

Description des paramètres du commutateur DIP (S1) 

1: N.C. OFF

2: N.C. OFF

3: USB ON Opération avec interface USB 
 OFF Désactivé

4: N.C. OFF

5: AGND ON AGND et GND interconnectés. 
 OFF AGND et GND déconnecté (mise à la masse séparée).

6: DigOut2 ON résistance "pull-up" avec LED reliée à la platine. 
 OFF Collecteur ouvert

6: DigOut1 ON résistance "pull-up" avec LED reliée à la platine. 
 OFF Collecteur ouvert 

Platine de programmation MCS pour systèmes de  
contrôle du mouvement V3.0 avec interface USB

    6501.00284

°C

mm
g
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1 N.C.
2 UDD

3 GND
4 CS
5 CS
6 DATA
7 DATA
8 CLK
9 CLK
10 N.C.

1 Preset
2 UDD

3 GND
4 UBAT

5 CS
6 CS
7 DATA
8 DATA
9 CLK
10 CLK

1 Preset
2 GND

1 GND
2 UBAT

Description générale

Dessin technique et connexions

Article Nr.: 6501.00368

Accessoires

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires..

Gamme de températures:
 – températures de fonctionnement

Dimensions et poids:
 – dimensions (L x W x H)
 – mass

Note:  Tous les commutateurs sont en position «OFF» (réglage usine). Ces interrupteurs doivent être commutés en fonction de l'application.

Connexions

   PIN   Connexions X1    PIN   Connexions X3

   PIN   Connexions X2

   PIN   Connexions X4

Adaptateur de batterie pour codeur multitours AEMT-12/16 L

NOTE:  la batterie n'est pas fournie avec l'adaptateur. 
Types de batterie recommandés : 
SL-350, ER 14259, LS 14250. 

Comme alternative à ces types de batteries, une 
batterie pré-assemblée avec connecteur peut être 
connectée à X4. Type recommandé : LS 14250 MLB

Si l'alimentation électrique est défaillante ou éteinte, le codeur multitours  
AEMT-12/16 L passe automatiquement en mode batterie avec une consommation 
d'énergie considérablement réduite.

Associé à une batterie tampon adaptée, l'adaptateur de batterie garantit que la 
fonctionnalité multitours du codeur est temporairement maintenue.

Outre la fonction tampon, l'adaptateur contient également une connexion 
préréglée pour réinitialiser le compteur de tours lors de la mise en service ou 
pendant les travaux de maintenance.

Pour plus de détails sur la fonctionnalité, consultez le manuel technique de 
l'AEMT-12/16 L.  

L'adaptateur peut être monté aussi bien sur une plaque de base que sur un profilé 
chapeau.

En plus de l'adaptateur lui-même, deux câbles de raccordement sont disponibles 
pour les côtés moteur et contrôleur, ils ne sont pas fournis avec l'adaptateur.

6501.00369  Combinaison avec MC 50xx, L = 150 mm 
6501.00370  Combinaison avec codeur multitours AEMT-12/16 L, L = 2000 mm

Description des options de réglage via le commutateur DIP (S1)

1: Préréglage  ON Alimentation AEMT allumée. 
OFF Alimentation AEMT éteinte. 

2: GND ON Entrée préréglée AEMT basculée vers UDD.
OFF Entrée préréglée AEMT basculée vers GND.

50

65

58 

4

4x ø 3,6

7,5

4

1

4

1

10

1

10

1

max. 23,6

18

3±0,2

5x ø 3,5

6501.00368

X1

X4

X2
S1
ON

OFF

X3
Connexions

Echelle réduite

 Nr.  Fonction
X1 Preset
X2 Contrôleur MC 50xx 
X3 Codeur AEMT-12/16 L
X4 Batterie

S1 DIP-switch 
Nr. Commutateur

6501.00368

°C

mm
g

 − 40 … + 85

65 x 58 x 23,6
56

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



Arriéré



Arriéré
Edition 2023 Nov. 10 Page 1/11

29,85

16,9

1

1 2

6
X1

X2

X3

±0,5

±0,5

1
2

6501.00063

Connexions

Pin     Connexions X1, X3
 1 Moteur -
 2 Moteur +
 3 SGND
 4  UDD  
 5 Canal B
 6  Canal A

Pin     Connexions X2
 1 Moteur -
 2 Moteur +

30,85

23,2

1

1 2

6

X1

X2

X3

±0,5

±0,5

1
2

9
10

6501.00064

Pin Connexions X3Pin Connexions X1

Connexions

 1 Moteur -
 2 UDD

 3 SGND
 4  Moteur +  
 5 Canal A
 6  Canal A
 7 Canal B
 8  Canal B
 9 Canal I
10 Canal I

 1 Moteur -
 2 Moteur +
 3 SGND
 4  UDD  
 5 Canal B
 6  Canal A

Pin Connexions X2
 1 Moteur -
 2 Moteur +

6501.00084

23

17

1

12

8

X1

X2

X3±0,5

±0,5

1
2

5
6

Connexions
Pin     Connexions X2Pin     Connexions X1

 1 n.c.
 2 Moteur -
 3 Moteur +
 4  SGND  
 5 UDD

 6  Canal B
 7 Canal  A
 8  n.c.

 1 Moteur -
 2 Moteur +
 3  SGND  
 4 UDD

 5  Canal  B
 6 Canal  A

Pin     Connexions X3
 1 Moteur -
 2 Moteur +

Platine d’adaptation pour codeur MC, V2.5/SC » IE2/IEH2

Platine d’adaptation pour codeur MC, V2.5/SC » IE3L/IER3L/IERS3L/HEDL

Platine d’adaptation pour codeur MC, V2.5/SC » IE2/IEH2

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

29,85

16,9

1

1 2

6
X1

X2

X3

±0,5

±0,5

1
2

6501.00063

Connexions

Pin     Connexions X1, X3
 1 Moteur -
 2 Moteur +
 3 SGND
 4  UDD  
 5 Canal B
 6  Canal A

Pin     Connexions X2
 1 Moteur -
 2 Moteur +

30,85

23,2

1

1 2

6

X1

X2

X3

±0,5

±0,5

1
2

9
10

6501.00064

Pin Connexions X3Pin Connexions X1

Connexions

 1 Moteur -
 2 UDD

 3 SGND
 4  Moteur +  
 5 Canal A
 6  Canal A
 7 Canal B
 8  Canal B
 9 Canal I
10 Canal I

 1 Moteur -
 2 Moteur +
 3 SGND
 4  UDD  
 5 Canal B
 6  Canal A

Pin Connexions X2
 1 Moteur -
 2 Moteur +

6501.00084

23

17

1

12

8

X1

X2

X3±0,5

±0,5

1
2

5
6

Connexions
Pin     Connexions X2Pin     Connexions X1

 1 n.c.
 2 Moteur -
 3 Moteur +
 4  SGND  
 5 UDD

 6  Canal B
 7 Canal  A
 8  n.c.

 1 Moteur -
 2 Moteur +
 3  SGND  
 4 UDD

 5  Canal  B
 6 Canal  A

Pin     Connexions X3
 1 Moteur -
 2 Moteur +

Accessoires
Platine d’adaptation pour contrôleurs de mouvement V2.5  
et contrôleurs de vitesse
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Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

Accessoires
Platine d’adaptation pour contrôleurs de mouvement V2.5  
et contrôleurs de vitesse

Platine d’adaptation pour codeur MC, V2.5/SC » IE2/IEH2

29

23

1 2

1

2
1 8

X4

X1

X2

X3

±0,5

±0,5

12

6501.00143

Pin Connexions X3

Pin Connexions X4

Connexions

Pin Connexions X1

Pin Connexions X2

1 Moteur -
2 Moteur +

1 Moteur -
2 Moteur +
3 SGND
4  UDD 
5 Canal B
6  Canal A

1 5. In
2 4. In

1 4. In
2 Canal A
3 Canal B
4  UDD 
5 SGND
6  Moteur +
7 Moteur -
8  5. In

29

23

1 2

11

1

8

X4

X3

X1

X2

±0,5

±0,5

6501.00144

Pin Connexions X2
1 Motor +
2 UDD = 3,3V
3 Canal A
4 Canal B
5 SGND
6 Moteur -

Pin Connexions X4
1 Moteur +
2 Moteur +
3 UDD = 3,3V
4  Canal A 
5 Canal B
6  SGND
7 Moteur -
8 Moteur -

Connexions

Pin Connexions X1
1 5. In
2 4. In

Pin Connexions X3

1 4. In
2 Canal A
3 Canal B
4  UDD = 5V  
5 SGND
6  Moteur +
7 Moteur -
8  5. In

Platine d’adaptation pour codeur MC, V2.5/SC » PA2

29

23

1 3

1

8

X4

X2

X1±0,5

±0,5

1

6501.00145

Pin Connexions X2
1 Canal I
2 5. In
3 4. In

Pin Connexions X4
1 Moteur +
2 UDD = 5V
3 Canal I
4  Canal A 
5 Canal B
6  N.C.
7 SGND
8 Moteur -

Connexions

Pin Connexions X1

1 4. In
2 Canal A
3 Canal B
4  UDD = 5V  
5 SGND
6  Moteur +
7 Moteur -
8  5. In

Platine d’adaptation pour codeur MC, V2.5/SC » HXM3
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Accessoires
Platine d’adaptation pour contrôleurs de mouvement V2.5  
et contrôleurs de vitesse

6501.00194

31

31

1

1

1

6

3 6

X3

X4

X1

X2

±0,5

±0,5

Pin Connexions X2 Pin Connexions X4

Pin Connexions X3

Connexions
Pin Connexions X1

1 Canal I
2 Moteur +
3 Moteur -

1 N.C.
2 Canal I
3 SGND
4  UDD = 5V 
5 Canal B
6  Canal A

1 N.C.
2 Moteur -
3 Moteur +
4  SGND  
5 UDD = 5V
6  Canal B
7  Canal A
8  Canal I

1 Canal A
2 Canal B
3 UDD = 5V
4  SGND  
5 Moteur +
6  Moteur -

35

23

13

1

1

1

6

2 8

X3

X5X4

X1

X2

±0,5

±0,5

6501.00193

Pin Connexions X3

Pin Connexions X2

Connexions

Pin Connexions X1

Pin Connexion X4

Pin Connexion X5

1 Moteur +
2 Moteur -

1 N.C.
2 Kanal I
3 SGND
4  UDD = 5V  
5 Canal B
6  Canal A

1 4. In
2 5. In
3 Canal I

1 4. In
2 Canal A
3 Canal B
4  UDD = 5V  
5 SGND
6  Moteur +
7 Moteur -
8  5 .In

1 N.C.
2 Moteur -
3 Moteur +
4  SGND  
5 UDD = 5V
6  Canal B
7 Canal A
8  Canal I

Platine d’adaptation pour codeur  MC, V2.5/SC » IE3/IEH3/IER3/IERS3

Platine d’adaptation pour codeur  MC, V2.5/SC » IE3/IEH3/IER3/IERS3
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Arriéré
Edition 2023 Nov. 10

Accessoires
Platine d’adaptation pour contrôleurs de vitesse

Page 4/11

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

Platine d’adaptation pour moteur SC » 0824...B/1028...B-IEM3

Platine d’adaptation pour moteur SC » 0620...B

6501.00116

41

17,5

1

1 1 1

8

8 12 4

X4

X1

X2

X3
±0,5

±0,5

Pin        Connexions X3

Pin        Connexions X4

Connexions
Pin        Connexions X1

Pin        Connexions X2
 1 Moteur C
 2 Moteur B
 3 Moteur A
 4  SGND  
 5 UDD

 6  Capteur Hall C
 7 Capteur Hall B
 8  Capteur Hall A

 1 Moteur C
 2 Moteur B
 3 Moteur A
 4  SGND  
 5 UDD

 6  Capteur Hall C
 7 Capteur Hall B
 8  Capteur Hall A

 1 SGND
 2 Canal B
 3 Canal A
 4  Canal I  

 1 Moteur C
 2 Moteur B
 3 Moteur A
 4  SGND  
 5 UDD

 6  Capteur Hall C
 7 Capteur Hall B
 8  Capteur Hall A
 9 Canal B
10 Canal A
11  Canal I 

12  n.c.

6501.00083

23

12

1

1

8

8

X1

X2

±0,5

±0,5

Connexions
Pin        Connexions X1 Pin        Connexions X2
 1 Moteur C
 2 Moteur B
 3 Moteur A
 4  SGND  
 5 UDD

 6  Capteur Hall C
 7 Capteur Hall B
 8  Capteur Hall A

 1 Moteur C
 2 Moteur B
 3 Capteur Hall C
 4  UDD  
 5 SGND
 6  Capteur Hall A
 7 Capteur Hall B
 8  Moteur A

45±0,5

23±0,5

21

X4

X1

X2 X3

6501.00385

2

11 1

10 8

X5

1

8

Connexions
Pin Header X1 Pin X2

1 Moteur -
2 UDD

3 GND
4  Moteur + 
5 Canal A
6  Canal A
7 Canal B
8  Canal B
9  Canal I
10 Canal I

Pin X4 - Moteur
1 Motor +
2 Motor  -

Pin X5 - Moteur
1 Moteur +
2 Moteur -

Pin X3 Codeur IEP3

1 N.C.
2 Moteur -
3 Moteur +
4  GND 
5 UDD

6  Canal B
7 Canal A
8  Canal I

Résistance JP 1,2,3 pour
l’activation du termininaison 
RS422 

1 Canal I
2 Canal B 
3 Canal A
4  UDD  
5 GND
6  Moteur +
7 Moteur -
8  Réservé

Platine d’adaptation pour codeur  SC »  IEP3
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6501.00163

23

17

1

1

R
es

8

X1

X2

±0,5

±0,5

G
N

D

I
A

B

Pin Connexions X2

Connexions

Pin Connexions X1
1 Phase C
2 Phase B
3 Phase A
4  GND  
5 UDD

6  Capteur Hall C
7 Capteur Hall B
8  Capteur Hall A

1 Phase C
2 Phase B
3 Phase A
4  GND  
5 UDD

6  Capteur Hall C
7 Capteur Hall B
8  Capteur Hall A
9 Canal B
10 Canal A
11 Canal I
12  N.C.

Platine d’adaptation pour moteur SC » 0824...B/1028...B-IEM3

Accessoires
Platine d’adaptation pour contrôleurs de vitesse

Page 5/11
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Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.
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Accessoires
Platine d’adaptation pour contrôleurs de mouvement  
MC V2.5 et contrôleurs de vitesse

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.
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41

19

1

1
2

7
8

8

X1

X2

±0,5

±0,5

6501.00086

Pin    Connexions X1, X2

Connexions

 1 Phase C
 2 Phase B
 3 Phase A
 4  SGND  
 5 UDD

 6  Capteur Hall C
 7 Capteur Hall B
 8  Capteur Hall A

Platine d’adaptation pour moteur  MC, V2.5/SC » BX4 (Capteur Hall)

23

18

18

X1

X2

±0,5

±0,5

1
2

7
8

6501.00085

Pin Connexions X1, X2

Connexions

 1 Phase C
 2 Phase B
 3 Phase A
 4  SGND  
 5 UDD

 6  Capteur Hall C
 7 Capteur Hall B
 8  Capteur Hall A

Platine d’adaptation pour moteur MC, V2.5/SC » BX4 (Capteur Hall)

Platine d’adaptation pour moteur SC » 1660...BHx

41

25

1 3

X3

X2X1

±0,5

±0,5

1
2

9
10

6501.00324

1 8

Pin Connexions X3

Pin Connexions X1

Connexions

Pin Connexions X2

 1 Capteur de Hall A
 2 Capteur de Hall B
 3 Capteur de Hall C
 4  UDD  
 5 SGND
 6  Phase A
 7 Phase B
 8  Phase C

 1  Phase A
 2 Phase B
 3  Phase C

 1 SGND 

 2 UDD

 3 Capteur de Hall C
 4  Capteur de Hall C  
 5 Capteur de Hall B
 6  Capteur de Hall B
 7 Capteur de Hall A
 8  Capteur de Hall A
 9 n.c.
10 n.c.
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Platine d’adaptation pour moteur MC, V2.5 » LM1247-...-11C/LM1483-...-11C/LM2070-...-11C

41

15

8

2

1

1

X1

X2

±0,2

±0,2

6501.00182

Pin       Connection X2

Connection

Pin         Connection X1
 1 Phase C
 2 Phase B
 3 Phase A
 4  SGND
 5 + 5V  

 6  Hall Sensor C
 7 Hall Sensor B
 8  Hall Sensor A
 9 n.c.
10 n.c.

 1 Hall Sensor A
 2 Hall Sensor B
 3 Hall Sensor C
 4  + 5V 
 5 SGND 

 6  Phase A
 7 Phase B
 8  Phase C

Accessoires
Platine d’adaptation pour contrôleurs  
de mouvement MC V2.5  

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.
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Platine d’adaptation pour moteur  MC, V2.5 » LM0830-…-01

6501.00117

21

18 X1 X2±0,5

±0,5

1

8

7

1

8

2

Connectors X2
1 Motor C
2 Hall Sensor A
3 +5V
4 SGND
5 Hall Sensor B
6 Hall Sensor C
7 Motor B
8 Motor A

Connection
Connectors X1
1 Motor C
2 Motor B
3 Motor A
4 SGND
5 +5V
6 Hall Sensor C
7 Hall Sensor B
8 Hall Sensor A

Platine d’adaptation pour moteur  MC, V2.5 » LM1247-...-11C/LM1483-...-11C

32

18

8

2

1

1

X1

X2

±0,5

±0,5

6501.00171

Pin  Connection X2

Connection

Pin  Connection X1
 1 Phase C
 2 Phase B
 3 Phase A
 4  SGND  
 5 UDD

 6  Hall Sensor C
 7 Hall Sensor B
 8  Hall Sensor A
 9 n.c.
10 n.c.

 1 Hall Sensor A
 2 Hall Sensor B
 3 Hall Sensor C
 4  UDD  
 5 SGND
 6  Phase A
 7 Phase B
 8  Phase C
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Adaptateur PC-MC, V2.5 » USB-CAN

80

50 X1±0,5

±0,5

6501.00128

X2

USB

CAN (Sub-D9)

Connexions

Connexion X2

Connexion X1

Echelle réduite

Page 8/11

Accessoires
Platine d’adaptation pour contrôleurs  
de mouvement MC V2.5/V3.0

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

Platine d’adaptation SCS » USB

41

25

1

1

6116

2
5
6

3
4

8X1

X2X3X4

±0,5

±0,5

6501.00112

Pin  Connexions X2, X3, X4

Connexions

Pin   Connexions X1
 1  UP

 2  Umot

 3  SGND 

 4   Unsoll  
 5  DIR 

 6   FG
 7  IO2
 8   IO1

 1  UP

 2  Umot

 3  SGND 

 4   Unsoll  
 5  DIR 

 6   FG

6501.00321

23

18

8

1

1

8

X1

X2

±0,5

±0,5

Connexions

Pin Connexions X1, X2
 1 Capteur Hall A
 2 Capteur Hall B
 3 Capteur Hall C
 4  UDD  
 5 SGND
 6  Phase A
 7 Phase B
 8  Phase C

Platine d’adaptation pour moteur  MC, V2.5 » 0620 ... B
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6501.00323

64 ±0,5

42±0,5

X8X4X5X10

X3 X7X2X9

1

12

1 1

1

111

X6

12

21

X1

Echelle réduite

Connexions
 Nr.       Fonction
X1 IE2, IEH2
X2 IE2, IEH2
X3 IE3, IEF3, IER3, IERS3
X4  IEH3
X5 IE3L, IEF3L, IER3L, IERS3L, HEDL, AESL
X6 IE3L, IEF3L, IER3L, IERS3L, HEDL, AESL
X7  DC-phase
X8  Codeur générique
X9  DC-phase
X10  Contrôleur

 
 
 
        
  

 Pin       Connexion X8
 1 UDD

 2 GND
 3  Canal A
 4 Canal A
 5 Canal B
 6 Canal B
 7  Canal I
 8  Canal I

 
 
 
        
  

Adapter Set MC50xx, V3.0 » Encoder

Câble adaptateur PC-MC, V2.5 » USB-RS232

X2X1

6501.00170

180 ±0,5

Connexions

Connexions X2
USB

Connexions X1
RS232

Echelle réduit

Page 9/11
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Accessoires
Platine d’adaptation pour contrôleurs  
de mouvement MC V2.5/V3.0

www.faulhaber.comwww.faulhaber.com



Arriéré
Edition 2023 Nov. 10

Câbles pour contrôleur du mouvement V3.0

Câbles pour contrôleur de vitesse

Câbles pour systèmes de contrôle du mouvement

Câbles pour contrôleur du mouvement V2.5

N° Article Type Version Longueur mm
6501.00270 Câble MCS, V3.0 EtherCAT, connecteur M8-M8, droit 1 500
6501.00210 Câble MCS, V3.0 EtherCAT, connecteur M8-M8, coudé 1 500 
6501.00271 Câble MCS, V3.0 EtherCAT, connecteur M8-RJ45, droit 1 500 
6501.00211 Câble MCS, V3.0 EtherCAT, connecteur M8-RJ45, coudé 1 500 
6501.00255 Câble MCS, V3.0 Alimentation, connecteur M12, 4-pin, droit 1 500 
6501.00256 Câble MCS, V3.0 Alimentation, connecteur M12, 4-pin, coudé 1 500 
6501.00257 Câble MCS, V3.0 I/O, connecteur M12, 12-pin, droit 1 500 
6501.00258 Câble MCS, V3.0 I/O, connecteur M12, 12-pin, coudé                                1 500
6501.00140 Câble CxD, V2.5 BX4 1 000

N° Article Type Version Longueur mm
6501.00025 Câble MC, V2.5 IE2, IEH2                                                                                         200 
6501.00118 Câble MC, V2.5 LM0830                                                                      200 
6501.00141 Câble MC, V2.5 BX4 (Capteurs de Hall)                                                    300 
6501.00002 Câble adaptateur pour codeur DC MC, V2.5 HEDS 600 
6501.00287 Câble adaptateur pour codeur DC MC, V2.5 HEDS 300 
6501.00003 Câble (simulation de modem) PC-MC, V2.5 RS232-RS232 3 000 

N° Article Type Version Longueur mm
6501.00224 Câble MC50xx  USB 2.0, A-MINI B 1 000 
6501.00377 Câble MC50xx, MC3001, MC3603, V3.0  IE3L, IER3L, IERS3L, HEDL, AESL 2 000 
6501.00262 Câble MC5010, V3.0 BL phase (3274...BP4, 4490...B/BS)                                                           2 000 
6501.00263 Câble MC5010, V3.0 3274...BP4, Capteurs de Hall 2 000 
6501.00264 Câble MC50xx, V3.0 BL Capteurs de Hall+phases 2 000 
6501.00265 Câble MC50xx, V3.0 Alimentation DC 2 000 
6501.00266 Câble MC50xx, MC3001, MC3603, V3.0  IEH3 2 000
6501.00267 Câble MC50xx, MC3001, MC3603, V3.0  IE3, IE2, IEH2, IER3, IERS3, HEDS 2 000 
6501.00268 Câble MC50xx, V3.0  RS232 300
6501.00269 Câble MC50xx, V3.0 CAN 300 
6501.00272 Câble MC5004, V3.0 EtherCAT, RJ45-RJ45 droit (connection carte) 200  
6501.00274 Câble MC50xx, V3.0 EtherCAT, RJ45-RJ45 2 000 
6501.00327 Cable MC50xx, V3.0            BHx (Capteurs de Hall + IEM3)              300 
6501.00328 Cable MC50xx, V3.0           BHx (phases)                                   300
6501.00338 Cable MC50xx, V3.0           BX4 (phases)                                   2 000  
6501.00275 Câble adaptateur pour codeur DC MC, V3.0 HEDS 130 
6501.00278 Câble plat MC5004, V3.0  EtherCAT, DIN-DIN (connection carte) 100 
6501.00279 Câble plat MC5004, V3.0 EtherCAT, DIN-DIN (connection carte mère) 250
6501.00369 Cable MC30xx, MC36xx, V3.0 Adaptateur de batterie pour AEMTL 150
6501.00370 Cable MC50xx, MC3001, MC3603, V3.0 AEMTL 2 000
6501.00371 Cable MC30xx, MC36xx, V3.0 BL Capteurs de Hall+phases 2 000
6501.00372 Cable MC30xx, MC36xx, V3.0 DC phases 2 000
6501.00373 Cable MC30xx, MC36xx, V3.0 IEH3L 75
 

N° Article Type Version Longueur mm
6501.00025 Câble SC IE2, IEH2  200 
6501.00141 Cable SC BX4 (Capteurs de Hall)                                                                        300 
6501.00002 Câble adaptateur pour codeur DC SC HEDS                                                                                 600 
6501.00287 Câble adaptateur pour codeur DC SC HEDS 300 

Remarque: d‘autres longueurs de câble sont disponibles sur demande.          

Accessoires
Câbles

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.
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Câbles pour contrôleur du mouvement des moteurs pas à pas

N° Article Type Version Longueur mm 
6502.00509 Câble MCST3601 DM66200H 250
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Autres accessoires

N° Article Type Version 
6501.00375 Kit d‘installation MC V2.5/V3.0,  SC (Variante de boîtier)    Sur profilé chapeau
6501.00223 Kit d‘installation MC5005/5010, V3.0 Sur profilé chapeau
6502.00338 Pied adaptateur de montage MC V2.5/V3.0,  SC (Variante de boîtier) Sur profilé chapeau 
6501.00221 Kit de connecteurs MC5005/5010, V3.0 Côté alimentation  
6501.00222 Kit de connecteurs MC5005/5010, V3.0 Côté moteur
6500.01676 Carte mère MB4 MC5004, V3.0 Connecteur horizontal 
6500.01681 Carte mère MB4 MC5004, V3.0 Connecteur vertical
6501.00234 Kit de connecteurs pour carte mère MB4 MC5004, V3.0 Côté alimentation  
6501.00276 Kit de connecteurs pour carte mère MB4 MC5004, V3.0 Contrôleur 
6501.00362 Kit de connecteurs MC3001/3603, V3.0 Côté alimentation et moteur (pour MC3001 avec  
  MB 6500.01802 ou MC3603)  
  

Accessoires
Autres accessoires

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.
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V
W
A
°C
°C
mm
g

UP

Pcont

Icont

0 ... 50                          
400
8    
-25 … + 65
-25 … + 85
65 x 58 x 18   
66

 EFC 5008 S 

Circuit de sortie / exemple de raccordement

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Filtres électroniques 

EFC 5008

Accessoires

1) à température ambiante de 22°C

Tension d‘alimentation
Puissance dissipée max. 1)

Courant de sortie en régime permanent max.
Gamme de températures de fonctionnement
Gamme de températures de stockage
Dimensions (L x W x H)
Masse

Information générale

Impédance typique

MHz

  80

  70

  60

  50

  40

  30

  20

  10

    0

dB

10 100 1000 20001

 

L'impédance typique décrit l'atténuation 
du filtre pour la compensation des 
interférences à haute fréquence à l'étage 
de sortie du semi-conducteur.

Les détails sur l'utilisation du filtre sont 
donnés dans le manuel technique 
correspondant.

Impédance typique

+_

EFC 5008

X1 X2

Contrôleur

Alimentation

Moteurs C.C.

Circuit de sortie Exemple de raccordement

Phases

Ces filtres ne nécessitent que trois connexions de phases.  
La ligne de retour 0 V n'est pas nécessaire. 

Toutes les fréquences PWM courantes des contrôleurs FAULHABER 
peuvent être utilisées. 

Les filtres atténuent partiellement la pente des fronts de la tension/du 
courant du moteur et réduisent ainsi les courants de couplage haute 
fréquence sur le blindage.

Il est recommandé de faire en sorte que le câble de connexion entre le 
contrôleur et le filtre soit le plus court possible.
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ø3,5 (5x)

3,6 (4x)

65 50 18

50
58

X1

14

X2

1 3

≤17

3 ±0,2

EFC 5008 S

Echelle réduite

 1
 2
 3
 

Moteur A
Moteur B
Moteur C

 1
 2
 3
 4

Moteur C
Moteur B
Moteur A
GND

Connexion

X1    Entree EFC 5008 S 

X2     Sortie moteur

Filtres électroniques Contrôleurs de vitesse Contrôleurs de mouvement V3.0

EFC 5008 S SC 1801 P
SC 1801 F
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P
SC 5008 S

MC 5004 P
MC 5005 S
MC 5010 S

Dessin technique et connexions

Combinaison de produits

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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V
W
A
A
μH
°C
°C
mm
g

UP

Pcont

Icont

Imax

0 ... 50  0 ... 50  0 ... 50  
50  150  350
1  3  8
3  9  24
39  47  39
-25 … + 65
-25 … + 85
65 x 58 x 18 65 x 58 x 18  105 x 75 x 43
66  66  254

 EFM 5001 S  EFM 5003 S  EFM 5008 S 

Circuit de sortie / exemple de raccordement

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Filtres électroniques 

EFM 5001 / 5003 / 5008

Accessoires

1) à température ambiante de 22°C
2) Mode S2 pendant max. 3s 

Tension d‘alimentation
Puissance dissipée max. 1)

Courant de sortie en régime permanent max.
Courant de pointe max. 2)

Inductance
Gamme de températures de fonctionnement
Gamme de températures de stockage
Dimensions (L x W x H)
Masse

Information générale

Ces filtres éliminent la PWM des moteurs en formant une moyenne CC.

Ils sont conçus pour une tension d'alimentation maximale du moteur 
d'une valeur nominale de 50V et autorisent un courant nominal du 
moteur de 1, 3 ou 8 ampères. 

Pour les moteurs C.C., on peut utiliser la valeur effective de la ligne 
d'alimentation.

Pour obtenir un effet filtrant correct, tous les filtres PWM nécessitent 
une connexion 0V qui doit être reliée par un câble le plus court 
possible à la prise de terre de l'alimentation du moteur. 

Remarque : les filtres de la série EFM ne sont pas compatibles avec les 
contrôleurs MC2.5. 

Impédance typique

MHz

 -10

 -20

 -30

 -40

 -50

 -60

 -70

 -80

 -90

0

dB

0,1 1 10 400,01

 

L'impédance typique décrit l'atténuation du 
filtre pour la compensation des interférences 
à haute fréquence à l'étage de sortie du 
semi-conducteur.

Les filtres du moteur ne conviennent que 
pour les fréquences de PWM élevées. 
Les fréquences de PWM plus basses 
augmentent la perte de puissance.

Les détails sur l'utilisation du filtre sont 
donnés dans le manuel technique 
correspondant.

Impédance typique

+_

EFM 500x

X1 X2

Contrôleur

Alimentation

Moteurs C.C.

Circuit de sortie Exemple de raccordement

Phases
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EFM 5008 S

ø3,5 (4x)

X2X1

1

1
3

4

105 ±0,598±0,5115

±0,575

±0,153,2 ±0,33

18 ≤ 43

(37) Echelle réduite

 1
 2
 3
 

Moteur A
Moteur B
Moteur C

 1
 2
 3
 4

Moteur C
Moteur B
Moteur A
GND

Connexion

X1    Entree EFM 50xx S  

X2     Sortie moteur 

ø3,5 (5x)

3,6 (4x)

65 50 18

50
58

X1

14

X2

1 3

≤17

3 ±0,2

EFM 5001 S / EFM 5003 S

Echelle réduite

 1
 2
 3
 

Moteur A
Moteur B
Moteur C

 1
 2
 3
 4

Moteur C
Moteur B
Moteur A
GND

Connexion

X1    Entree EFM 50xx S  

X2     Sortie moteur 

Filtres électroniques Contrôleurs de vitesse Contrôleurs de mouvement V3.0 Systèmes de contrôle du mouvement

EFM 5001 S

EFM 5003 S

EFM 5008 S

SC 1801 P
SC 1801 F
SC 1801 S

SC 2402 P
SC 2804 S
SC 5004 P

SC 5004 P
SC 5008 S

MC 5004 P
MC 5005 S

MC 5005 S
MC 5010 S

Dessin technique et connexions

Dessin technique et connexions

Combinaison de produits

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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V
A
A
°C
°C
mm
g

UP

Icont

Imax

0 ... 50                      0 ... 30    
4    
12
-25 … + 65
-25 … + 85
65 x 58 x 18   
67

 EFS 5004 S                      EFS 3004 S 

Circuit de sortie / exemple de raccordement

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Filtres électroniques 

 

1) Mode S2 pendant max. 3s 

Tension d‘alimentation
Courant de sortie en régime permanent max.
Courant de pointe max. 1)

Gamme de températures de fonctionnement
Gamme de températures de stockage
Dimensions (L x W x H)
Masse

Information générale

Ces filtres sont spécialement conçus pour les applications qui ne 
peuvent pas utiliser le filtre moteur (p. ex. contrôleurs intégrés)  
ou dans lesquelles le filtrage par les filtres moteur à base de  
ferrite n'est pas suffisant."

Principe de fonctionnement :

Décharge des interférences en mode commun avec une self de mode 
commun, un filtre passe-bas et des condensateurs entre la terre de 
fonction et l'alimentation C.C."

Atténuation typique

EFS 5004 / 3004

Accessoires

MHz

 -10

 -20

 -30

 -40

 -50

 -60

 -70

 -80

 -90

0

dB

0,1 1 10 40 0,01

 

Atténuation en mode commun

Atténuation en mode différentiel
L'atténuation en mode commun décrit 
l'atténuation du filtre pour la compensation 
des interférences à haute fréquence à 
l'étage de sortie du semi-conducteur.

L'atténuation en mode différentiel indique 
quelle quantité de courant causé par une 
faible PWM du moteur ou des courants 
élevés, peut être atténuée.

Les détails sur l'utilisation du filtre sont donnés 
dans le manuel technique correspondant.

+_

EFS 3004/5004

X1 X3

X2
Contrôleur

Alimentation

Moteurs C.C.

Circuit de sortie Exemple de raccordement
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EFS 3004 S

EFS 5004 S

SC 1801 P
SC 1801 F
SC 1801 S
SC 2402 P
SC 2804 S

SC 5004 P
SC 5008 S

MC 5004 P
MC 5005 S
MC 5010 S

3242 ... BX4
3268 ... BX4
MCS 3242 ... BX4
MCS 3268 ... BX4
MCS 3274 ... BP4

MCS 3242 ... BX4
MCS 3268 ... BX4
MCS 3274 ... BP4

EFS 3004 S / EFS 5004 S

≤18,5

3 ±0,2
50
58

65 50 18

X1

X3 X2

1

13

1 2
2

ø3,5 (5x)

3,6 (4x)

Echelle réduite

Connexion

 No. X1 Alimentation entree
 1  GND
 2    Up
  3  PE / FE GND  boîtier

 No. X2 Alimentation electronique
 1  GND
 2    Up

 No. X3 Alimentation moteur
 1  GND
 2    Umot

EFS 3004 S / EFS 5004 S

Dessin technique et connexions

Combinaison de produits

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.
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Combinaisons avec
Micromoteurs C.C.
Moteurs C.C. sans balais

Particularités

Série MBZ

Système électromagnétique à manque de courant
Freins

1)  Dépendant de l'application, une limitation de tension Switch-off peut être appliquée en utilisant une diode de roue libre, varistance ou autre. 
Cependant, celà influencera le temps de freinage. 

2)  Sous ambiance sèche, absolument isolé de toute lubrification.
3)  Atmosphère non condensée.

Les freins à aimant permanent à simple face pour DC  est caractérisé 
par l‘effet de freinage produit par le champs magnétique (système 
électromagnétique).  
Le un couple de freinage est réalisé quand la tension d‘alimentation 
est coupée. 

Pour neutraliser l‘effet de freinage, le champ magnétique permanent 
est neutralisé par un champ magnétique opposé.

Les freins sont destinés uniquement pour une utilisation de maintien 
(frein parking).

MBZ 12V 22V 24V
Tension nominale (DC) ±10% UN 12 22 24 V
Résistance R 24 81 96 Ω
Courant I 0,5 0,27 0,25 A
Puissance utile P2 max. 6 6 6 W

 Temps de réponse mécanique: 1)

– temps de couplage 13 ms
– temps de déconnexion 27 ms
 Couple statique 2) 400 mNm
Moment d‘inertie 10 gcm2

 Vitesse maximale contrôlable 16 000 min-1

 Gamme de temperature: 3) 

– températures de fonctionnement -5   ... +120 °C
– températures de stockage -25 ... +120 °C

 Masse 50 g

Valeurs à 22°C

Note:   Les 3242...BX4 et 3268...BX4 peuvent être combinés avec un contrôleur de vitesse ou un contrôleur de mouvement 3.0 uniquement.
        Pour des combinaisons de plusieurs composants, veuillez contacter votre conseiller de vente responsable. 
        En raison de la dissipation de puissance du frein, la puissance continue de la combinaison moteur et frein peut être inférieure à celle  

       spécifiée pour la fiche technique du moteur.

Combinaison avec moteurs
Dessin technique A L1 [mm]
2342 ... CR 72,5
2642 ... CXR 72,5
2642 ... CR 72,5
2657 ... CXR 87,5
2657 ... CR 87,5
2668 ... CR 98,5

Dessin technique B L1 [mm]
3242 ... CR 72,5
3257 ... CR 87,5
3272 ... CR 102,5

Dessin technique C L1 [mm]
3863 ... CR 95,0
3890 ... CR 121,0

Dessin technique D L1 [mm]
4490 ... B 125,2
4490 ... BS 125,2

Dessin technique E L1 [mm]
3274 ... BP4 104,0

Dessin technique F L1 [mm]
2444 ... B 73,7
3056 ... B 87,5
3564 ... B 98,0

Dessin technique G L1 [mm]
3242 ... BX4 3692 72,5
3268 ... BX4 3692 98,5
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Dessin technique A

Dessin technique B

Options, informations pour câbles et connexions

Informations pour la commande exemple: 3242G024CR MBZ22V

Option  Type               Description
  

  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Couleur
rouge
bleu

Fonction 
Frein + 
Frein -

 

Connexion

Câble standard
Fils séparés, matériau FEP

 

ø28,5 ø27,9ø14

9,810,5

L1±0,8

MBZ

±25415Câbles du moteur 
PTFE, fils seuls AWG 22
longueur 150 ±10 mm

Câbles du frein,
fils seuls AWG 24
rouge + / bleu –

Exemple de combinaison avec 2642...CR

ø28,5 ø31,9ø14

11,810,5

L1±0,8

MBZ

±25415Câbles du moteur 
PTFE, fils seuls AWG 22
longueur 150 ±10 mm

Câbles du frein,
fils seuls AWG 24
rouge + / bleu –

Echelle réduiteExemple de combinaison avec 3242...CR

Edition 2021 Nov. 11 www.faulhaber.com
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Dessin technique D

Dessin technique E

Dessin technique C

ø28,5 ø40ø14

16

L1±0,8

MBZ

±25415
Câbles du moteur 
PTFE, fils seuls 3x AWG 16, 5x AWG 26
longueur 300 ±10 mm

Câbles du frein,
fils seuls AWG 24
rouge + / bleu –

Echelle réduiteExemple de combinaison avec 4490...B

ø28,5ø14

16

L1±1

MBZ

±25415

ø37,7

Câbles du moteur 
PTFE, fils seuls 2x AWG 22, rouge + / noir – 
longueur 150 ±10 mm

Câbles du frein,
fils seuls AWG 24
rouge + / bleu –

Echelle réduiteExemple de combinaison avec 3890...CR

ø28,5 ø29,8 -0,1ø14

10,5

L1±0,8

MBZ

±25415
Câbles du moteur PTFE fils seuls 3x AWG 26,
FEP fils seuls 5x AWG 18
longueur 200±10 mm

Câbles du frein,
fils seuls AWG 24
rouge + / bleu –

Echelle réduiteExemple de combinaison avec 3274...BP4
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Dessin technique F

Dessin technique G

ø28,5 ø38ø14

15,510,5 16

L1±0,8

MBZ

±25415
Câbles du moteur PTFE, 
fils seuls 3xAWG 20
fils seuls 5xAWG 26
longueur 300 ±10 mm

Câbles du frein,
fils seuls AWG 24
rouge + / bleu –

Exemple de combinaison avec 3564...B Echelle réduite

ø28,5ø14

10,5

L1±0,8

MBZ

±25415
Câble plat du moteur 
PVC 8x AWG 24
longueur 184 ±10 mm

Câbles du frein,
fils seuls AWG 24
rouge + / bleu –

Echelle réduiteExemple de combinaison avec 3268...BX4
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Combinaisons avec
Moteurs C.C. sans balais

Particularités

Série PMB32

Système électromagnétique à manque de courant
Freins

1)  Dépendant de l'application, une limitation de tension Switch-off peut être appliquée en utilisant une diode de roue libre, varistance ou autre. 
Cependant, celà influencera le temps de freinage. 

2)  Sous ambiance sèche, absolument isolé de toute lubrification.
3)  Atmosphère non condensée.

Les freins à aimant permanent à simple face est caractérisé pour DC 
(système électromagnétique).  
 
Les freins sont destinés uniquement pour une utilisation de maintien 
(frein parking).

Attention 
Le frein chauffe pendant le fonctionnement –   prenez des mesures de 
protection.

Pour maintenir et atteindre le couple de maintien nominal, un proces-
sus de rodage dans l‘application est recommandé.

Valeurs à 22°C

Note:  Pour des combinaisons de plusieurs composants, veuillez contacter votre conseiller de vente responsable. 
        En raison de la dissipation de puissance du frein, la puissance continue de la combinaison moteur et frein peut être inférieure à celle  

       spécifiée pour la fiche technique du moteur.

Combinaison avec moteurs

PMB32 12V 24V
Tension nominale lissé (DC) ±10% UN 12

50
0,48
6

24 V
Résistance R 100 Ω
Courant I 0,24 A
Puissance utile Pn 6 W

 Temps de réponse mécanique: 1)

– temps de couplage 13 ms
– temps de déconnexion 24 ms
 Couple statique 2) 400 mNm
Moment d‘inertie 19 gcm2

 Vitesse maximale contrôlable 10 000 min-1

 Gamme de temperature: 3) 

– températures de fonctionnement -15  ... +120 °C
– températures de stockage -15  ... +120 °C

 Masse 100 g

Dessin technique A L1 [mm]
3216 ... BXTH 50,9
4221 ... BXTH 56,2

Dessin technique B L1 [mm]
3216 ... BXTH -IEF3 56,4
4221 ... BXTH -IEF3 61,4
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Dessin technique A

Dessin technique B

Options, informations pour câbles et connexions

Informations pour la commande exemple: 3216W024BXTH-IEF3 PMB3224V

Option  Type               Description
  

  
  

  
  
  

  
  
  

   
   

   

 

Couleur
rouge
bleu

Fonction 
Frein + 
Frein -

 

Connexion

Câble standard
Fils séparés, matériau FEP

 

ø32 ø32,6 -0,1ø14

10,5

L1±1

PMB32

±25415
Câbles du moteur 
PTFE fils seuls 
3x AWG 20, 5x AWG 26
longueur 300±10 mm

Câbles du frein,
fils seuls 
AWG 24
rouge + / bleu –

Exemple de combinaison avec 3216...BXT H

ø32 ø42,6 -0,1ø14

10,5

L1±1

PMB32

±25415
Câbles du moteur PTFE, 
PVC fils seuls 
3x AWG 20, 5x AWG 26
longueur 300±10 mm

Connexion codeur
PVC câble plat
AWG 26, pas de 1,27 mm
longueur 197 ±10 mm 

Câbles du frein,
fils seuls 
AWG 24
rouge + / bleu –

Echelle réduiteExemple de combinaison avec 4221...BXT H IEF3-16L
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V
V
W
A
mA

°C
°C

mm
g

Vth

Pcont

Edition 2020 Feb. 18

16 ... 50
28 / 56
10
10
20

-25 … +60
-25 … +85

65 x 58 x 22
160

 BC 5004

Exemple de raccordement

Hacheur de freinage

Série BC 5004

Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

© DR. FRITZ FAULHABER GMBH & CO. KG
Sous réserve de modifications.

Accessoires

Page 1/2

1) à température ambiante de 22°C

+_

ContrôleurAlimentation Moteurs C.C.

Hacheur de freinage

Tension d‘alimentation
Seuil de déclenchement
Puissance dissipée max. 1)

Courant de pointe max. 1)

Courant total de repos max.

Gamme de temperature:
– températures de fonctionnement
– températures de stockage

– dimensions (L x W x H)
– masse

Le hacheur de freinage BC 5004 sert à limiter la tension d’alimentation du 
contrôleur de mouvement 4- quadrants ou des appareils connectés, comme 
p.ex. une platine pour programmation. Ces régulateurs peuvent absorber 
l’énergie produite lors du freinage dans le réseau d’alimentation. 

Vu que les blocs d’alimentation usuels ne sont pas à même d’absorber cette 
énergie, la tension augmente dans le réseau. Le hacheur de freinage a 
pour fonction de limiter cette augmentation jusqu’à un niveau acceptable. 
L’énergie en excédent est convertie en chaleur par des résistances de 
freinage. Cela évite d’endommager le bloc d’alimentation et/ou d’autres 
composants connectés.

Le hacheur de freinage peut être utilisé pour des réseaux 24V et 48V. La 
plage de tension d’alimentation peut être réglée par un pont :

Description des réglages possibles par le pont:

Mode 24V Pont entre IN1 et IN2 utilisé, pour tension  
 d`alimentations 24V et seuil de déclenchement Vth 28V

Mode 48V Pont entre IN1 et IN2 non utilisé, pour tension  
 d`alimentations 48V et seuil de déclenchement Vth 56V

Description des différents états:

Les LED utilisées donnent une indication sur l’état des 
hacheurs de freinage. 

LED A (vert), LED B (rouge)

"Non activé" Seuil non atteint

"Activé" Seuil dépassé; hacheur de freinage  
   limite conformément

"Défaut " Surcharge; hacheur de freinage  
   ne limite plus

LED A  LED B LED A  LED B
Mode 24V 48V
Non activé Allumé Eteint Allumé Allumé
Activé Clignoter Eteint Clignoter Allumé
Défaut Allumé Clignoter Allumé Clignoter

 

Information générale
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Dessin technique et connexions
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Pour des informations détaillées sur les accessoires,  
consulter le manuel des accessoires.

Page 2/2

BC 5004

(5x) ø3,5

65
50
18

3,6(4x)

22 ±0,3

3 ±0,2

RM 5

40 50 58

1

8 9

12

LED A

LED B

Connexion
Nr. Fonction

Echelle réduite

Pont

 1 GND
 2 GND
 3 GND
 4 GND
 5 Umot

 6 Umot

 7 Umot

 8 Umot

 9 Umot

10  Umot

11  GND
12  GND
13  IN 1
14  IN 2

BC 5004

(5x) ø3,5

65
50
18

3,6(4x)

22 ±0,3

3 ±0,2

RM 5

40 50 58

1

8 9

12

LED A

LED B

Connexion
Nr. Fonction

Echelle réduite

Pont

 1 GND
 2 GND
 3 GND
 4 GND
 5 Umot

 6 Umot

 7 Umot

 8 Umot

 9 Umot

10  Umot

11  GND
12  GND
13  IN 1
14  IN 2
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